Data: 2021-09-07

Przedmiar

Inwestycja: Remont drogi gminnej przez las kierunek
Szczepanowo-Wiktorowo-Wéjcin od km 0+000 do km
0+400 dt.0,400 km; dz.nr 91.

Obiekt: Remont drogi gminnej przez las kier.
Szczepanowo-Wiktorowo-Wéjcin w km: 0+000 - 0+400 na
dt.0,400 km; dz. nr 91.

Rodzaj robot: CPV- 45233142-6 roboty w zakresie naprawy drog

Inwestor: GMINA DABROWA
ul. Kasztanowa 16
88-306 Dabrowa

Wykonawca:

WYKONAWCA INWESTOR

Opracow_alz iﬁz. Krystyna Gotaszewska - projektant , ? b Symbol przedmiaru: DWZO
Data opracowania; 2021-09-07 ind. Krystyna gj?nszi‘ws a Wydruk z programu Cetus
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Przedmiar robot Data: 2021-09-07

Lp. '

6pi; robét

-

KNNR-1-01-11-1

I. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01 _ ' o

Roboty pomiarowe dla trasy drég w terenie rowninnym - lokalizacja i obmiar zgodny z obliczeniem ilo§ci robo6t
poz.1.

llos¢: 0,4 Jedn.: km

2

3/ KSNR-1-01-06-1

KNNR-6-08-02-3

D-01.02.04 _

Rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych, grubo$é nawierzchni 5 cm na wigczeniu, z wywozem
destruktu na odl. do 1 km - obmiar zgodny z obliczeniem ilosci robét poz.2.

IIosé 22 5 Jedn.. m2

Il. ROBOTY ZIEMNE

D-01.02.02 _ o
Usunigcie warstwy darniny na poboczach. Grubo$¢ warstwy do 10 cm. - obmiar zgodny z obliczeniem ilo&ci robot
poz.3.

llo&&: 1200 Jedn.: m2

| 4| KSNR-1-02-03-1
|D-02.01.01

!Iloééz 120 Jedn.: m3

Roboty ziemne wykonywane w ziemi uprzednio zmagazynowanej w hatdach z transportem urobku samochodami
samow. na 2 km, katego_r_iq_gfl_;_p_t_t_;___l_—__l_l_.___—___c_)bmiar_j_ak_w poz.3. obliczenia iloéci robot

~ 5/KSNR-1-02-07-2

|

D-02.01.01
Wykopy wykonywane na odktad - rowy odparowujgce, kategoria gruntu IIl. - obliczenie ilosci robét poz.4.
llos¢: 200 Jedn.: m3

6

llos¢: 144 Jedn.: m3

KSNR-1-03-15-4
D-02.03.01
Formowanie poboczy z gruntu pozyskanego z rowéw w gr. kat. Il - obliczenie ilosci robét poz.5.

KSNR-1-03-12-5
D-02.03.01
Plantowanie i zageszczenie poboczy - obmiar zgodny z obliczeniem ilosci robét poz.6.
lloé: 200 Jedn.: m2

KSNR-1-02-03-1
D-02.01.01

llos¢: 66 Jedn.: m3

9

KSNR-6-01-03-3

Ill. PODBUDOWA

D-04.01.01

Profilowanie i zageszczanie |stn|ejqcej warstwy podbudowy wraz z poszerzeniem do projektowanej szeroko$ci
nawierzchni oraz opasek pobocza i rozjazd - obmiar zgodny z obliczeniem iloéci robét poz. 8.

llo§¢: 2130 Jedn.: m2

10

KSNR-6-01-13-2
D-04.04.02

Warstwa wzmacniajaca z kruszywa tamanego frakcji 0/31,5mm, grubo$é warstwy podbudowy po zageszczeniu
20 cm - jezdnia, opaska i rozjazd; obmiar zgodny z obliczeniem ilosci robét poz.9.

llo§¢: 2130 Jedn.: m2

11

KSNR-6-10-05-4

IV. NAWIERZCHNIA
D-04.03.01
Czyszczeme nawierzchni nleulepszonej mechanicznie - obmiar zgodny z obliczeniem ilosci robot poz.10.

llosé: 1650 Jedn.m2
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Przedmiar rob6t Data: 2021-09-07

Lp.
12

o _Opis robét

KNNR-6-10-05-7

D-04.03.01
Skropienie podbudowy emulsjq asfaltowg w iloéci 0,5 kg/m2 - lokalizacja i obmiar jak w poz.10. obliczenia ilosci

robot
llos¢: 1650 Jedn.: m2
KNNR-6-03-09-3

D-05.03.05
Warstwa écieralna z betonu asfaltowego AC11S, grubo$é warstwy po zageszczeniu 5 cm z transp. z wytwérni do
miejsca wbudowania - obmiar zgodny z obliczeniem ilo$ci robét poz.11.

llo$¢: 1650 Jedn.: m2
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