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1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z przebudowg drogi gminnej w miejscowosci Wodzymin dz. Nr ewid. 18/2, 169.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i real-
izacji robét objetych zadaniem wymienionym w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy robét zwigzanych z przebudowg drogi gminnej w mi-
jescowosci Wodzymin dz. nr ewid. 18/2 i 169 na terenie Gminy Radzanowo.

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza specyfikacja techniczna (ST) obejmujg wszystkie czynnosci umozliwi-
ajgce i majgce na celu realizacje zadania.

Przed przystgpieniem do realizacji robot nalezy zakonczy¢ wszelkie prace przygotowawcze okreslone w
specyfikacji technicznej. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét ze specyfikacja
techniczng oraz z ewentualnymi dodatkowymi dokumentami przekazanymi przez Inwestora a stan-
owigcymi czes¢ kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedoéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian, poprawek czy
uzupetnien W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z specyfikacjg techniczng
lub innymi dokumentami kontraktowymi i wplynie to na nie zadowalajgcg jakos¢ wykonania, wéwczas
materiaty te zastang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej obejmujg wymagania wspodlne dla robét objetych
zadaniem o ktérym mowa w pkt. 1.1. i zawartych w specyfikacji technicznej dla poszczegdlnych asorty-
mentow robot drogowych.

1.4. Okreslenie podstawowych definicji i poje¢

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkowag
(droga) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mosto-
wy, korpus ziemny, wezet).

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik budowy - dziennik wydany y zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy do-
kument przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzgcych w czasie budowy

Jezdnia - czesc¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, nhie-
zbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowg i spe-
cyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.



Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzgcych do przejmowania i rozkladania obcigzenh od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg $cieralng a podbudowa, zapewniajgca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzeh od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze skfadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji na-
wierzchni. Moze ona skfadac sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czesé¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje zab-
ezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podfoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajgca lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

i) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.
Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzgdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren prze-
widziany do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzgdzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednocze$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarza-
nia.

Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig, ulep-
szona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera projektu, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem bu-
dowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;j.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub catkowita mo-
dernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejgcego po-
tgczenia.

Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjgcych lub urzgdzen technicznych przez korpus drogowy.

Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac sie z petnej Sciany, stupdw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.



Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naru-
szonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpietosé teoretyczna - odlegtosé miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

Szerokos$c¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami konstruk-
cji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podiuznej, obejmuje catkowitg szerokos¢ konstrukcyjng
ustroju niosgcego.

Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegolnych rodza-
jow ruchu oraz szerokos$¢ chodnikow mierzona w Swietle poreczy mostowych z wytgczeniem konstruk-
cji przy jezdni dotem oddzielajgcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wy-
konania.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

Tunel - obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu piesze-
go.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia komuni-
kacji drogowej i ruchu pieszego.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacjg/ przebudows, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Okreslenia podane w niniejsze] specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi

normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonanych robét, ich zgodno$¢ z specyfikacjg techniczna,
wytycznymi inwestora, warunkami umowy i poleceniami Koordynatora Nadzoru oraz za bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy i za metody uzyte przy budowie.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy, przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne
punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru korncowego robdét. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktdre sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaC praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciggly bedzie informowaé Zamawiajgcego o swoich dziataniach .przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.



1.5.2. Zgodnos¢ robét ze specyfikacja techniczna.

Specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowig
czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy
tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych
elementow obowigzuje kolejnosc¢ ich waznosci wymieniona w ogolnych warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedow lub opuszczeh w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Koordynatora Nadzoru ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek, jezeli zajdzie taka potrzeba w uzgodnieniu z Inwestorem, Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty zgodne bedg z specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w specyfikacji tech-
nicznej bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnosc¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogag przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji, W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pemni zgodne z specyfikacjg techniczng i wptynie to na
niezadowalajgcg jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty roze-
brane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. Roboty bedace przedmiotem niniejszego opracowan-
ia nalezy wykonac¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w dokumentach kontraktowych.

Wymienione w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét a takze w innych dokumentach
przetargowych materiaty i urzgdzenia odniesione do konkretnych producentow jak rowniez ewentualne
nazwy firm dostawcéw i producentéw nalezy traktowac jako stuzgce do okreslenia parametréw przed-
miotu zamdwienia poprzez podanie oczekiwanego standardu. Dopuszczalne jest zastosowanie
urzadzen i materiatébw rownowaznych pochodzgcych od innych wytwdrcow z zastrzezeniem, ze nie bedg
one jakosciowo gorsze od wskazanych w w/w dpkumentach oraz ze zagwarantujg dotrzymanie tych
samych lub lepszych parametrow technicznych oraz bedg posiada¢ wszystkie niezbedne atesty oraz
dopuszczenia do stosowania.

1.5.3. Informacje o terenie budowy
Teren inwestycji obejmuje drogi gminne w miejscowosci Wodzymin na terenie Gminy Radzanowo.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
urzagdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych. Koszt zab-
ezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
umowna.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki idrogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostateczne-
go robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje | bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, sSwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajgc w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapo6r | znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

W miejscach przylgajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodnony Koordynatorem Nadzoru.



Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczne dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Koorydnatorem Nadzoru.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgod-
niony z Inwestorem.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony srodowiska.

W okresie trwania budowy i wykonywania robét Wykonawca bedzie:

a) podejmowac¢ wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczagcych ochrony Srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego dziatania,

b) utrzymywac teren budowy i wykopy bez wody stojgce;j.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produk-
cyjnych, w pomieszczeniach produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i maga-
zynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedag sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot
beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore bedg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po ich zakonczeniu ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technolog-
icznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymac
zgode na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organdw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjg, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0s6b trzecich

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej i
0S0b trzecich.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych dziatan
ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej to
Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasnos¢. Stan naprawionej witasnosci
powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia, Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za
spowodowanie uszkodzenia urzadzen uzbrojenia terenu, przewodow, rurociggéw, kabli teletechnicznych
i energetycznych itp., ktérych potozenie byto wskazane przez Zamawiajgcego lub ich wtaScicieli,



Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzagdzen w czasie trwania budowy i po jej zakohczeniu.

Wykonawca jest zobowigzany umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Koordynatora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Koordynatora
Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy po-
trzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca begzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumen-
tach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczeh naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdéw i wyposazenia na i z terenu robot.

Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $swiezo ukonczony frag-
ment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowidat za naprawe wszlekich robét w
ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Koordynatora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczehstwa i hi-
gieny pracy.

W szczegdélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niezbezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptgcie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty ich zakohczenia.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno prow-
adzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym . stanie przez caly
czas wykonywania robot.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpoczgé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszelkie przepisy i wytyczne wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzgdowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni od-
powiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia roboét
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciagty bedzie informowac¢ Koordynatora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.



1.5.13. Nazwy kodow robot budowlanych
452333120-6 Roboty w zakresie budowy drég

2. Wymagania dotyczace witasciwosci wyrobéw budowlanych oraz niezbedne wymagania
zwigzane z ich przechowywaniem, sktadowaniem i kontrolg jakosci.

2.1. Zrédia uzyskania materiatow.

Wykonawca przedstawi informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia przez
Koordynatora Nadzoru. Zatwierdzenie partii materiatlébw z danego zrddta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Koordynatora Nadzoru. Jesli Koordynator Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robét, niz ted la ktorych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Koordynatora Nadzor.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wyko-
nuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

3. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykonania
robét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego

wplywu na jakos¢ wykonywanych roboét, zaréwno w miejscu wykonywania tych roboét jak tez przy wykon-

ywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, maszyn,

urzadzen, itp.

Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg. Jego liczba i wydajno$¢ musi gwarantowaé

przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w przedmiarze robét specyfikacji technicznej i

wskazaniach Koordynatora Nadzoru w terminie przewidzianym w umowie,

Sprzet bedacy wiasnoécig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym

stanie i gotowosci do pracy, Bedzie spetniat normy ochrony Srodowiska i przepisy dotyczgce jego

uzytkowania. Wykonawca dostarczy Koordynatorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych

dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentach kontraktowych przewidziana jest mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Koordynatora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i

uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Koordynatora Nadzoru

nie moze by¢ zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,

zostang przez Koordynator Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Wymagania dotyczgce srodkow transport.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekor-
zystnie na jakos$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach Koordynator Nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa.



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw techniczych. Srodki
transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dbpuszczone
przez Koordynatora Nadzoru, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw
drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robdét, za ich zgodnos¢ z przedmiarem robdt, wymaganiami specyfikacii
technicznej, poleceniami Koordynatora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami | rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;j.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét
zostang, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy btgd okaze sie skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Koordynator Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢.

Decyzje Koordynatora Nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy i specyfikacji technicznej, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Korodynator Nadzoru uwzgledni wyniki badan mate-
rialdw i robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy wykonawstwie, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Koordynatora Nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. Zasady kontroli jakosci robot.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Koordynatorowi Nadzoru
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonania robét, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacjg projek-
towa, specyfikacjg techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Koordynatora Nad-
zoru.

Celem kontroli jakosci bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakos¢ robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robaot.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscig zapewni-
ajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w specyfikacji technicznej.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w specyfikacji technicznej.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Koordynator nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.



Koordynator Nadzoru bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich

inspekciji.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

Koordynator Nadzoru bedzie przekazywa¢é Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek

niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy

personelu lub metod badawczych Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga wptyna¢ ujem-

nie na wyniki badan, Koordynator Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i

dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy nieodciggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usu-

niete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosc¢ tych materiatow.

Wykonawca dostarczy swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg

wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych

procedury badan,

Wszelkie badania i pomiary bedg wykonywane zgodnie w wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy

nie obejmujg jakiegokolwiek wymaganego badania, stosowac¢ nalezy wytyczne albo inne procedury

zaakceptowane przez Koordynatora Nadzoru. Koordynator Nadzoru moze dopusci¢ tylko te materiaty,
ktére posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, Ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i doku-
mentoéw technicznych,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z polskg normg lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww dokumenty sg wymagane przez specyfikacje techniczna,

kazda partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny

jej cechy.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw i robét ponosi

Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek.

Prébki pobierane bedg losowo.

Koordynator Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Koordynatora Nadzoru, Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych mate-
rialdw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonaw-
ca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm, W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Koordynatora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Koordynatora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Koordynatora Nadzoru.

6.4. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Koordynatorowi Nadzoru kopie z wynikami badan jak najszybciej.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Koordynatorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.



6.5. Badania przeprowadzone przez Koordynatora Nadzoru.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Koordynator Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatdw u zrodia ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Koordynator Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonaw-
ce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdow i robot z wymaganiami specyfikacji technicznej na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Koordynator Nadzoru moze pobiera¢ prébki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonaw-
cy, ha swdj koszt, Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Koordynator Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtdérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na witasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatdw i robdt ze specyfikacjg techniczng. W takim przypadku catkowite koszty
powtdérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Koordynator Nadzoru moze dopusci¢ tylko te materiaty, ktére posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i doku-
mentoéw technicznych.

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma - bgdz w przypadku wprowadzonych aktualnie w dniu wyk. Umowy przepisy prze-
noszgce europejskie normy zharmonizowane, lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt. a) ktore spetniajg wymogi specyfikacji technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez specyfikacje techniczna:

kazda partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny

jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby

poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badan bedg dostarczone przez

Wykonawce Koordynatorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty: ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7. Dokumenty budowy

7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzi-
alnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda opatrzone kolejnym numerem zatgcz-
nika i opatrzone datg i podpisem wykonawcy i Koordynatora Nadzoru.



7.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu
robét. Obmiary wykonywanych robét przeprowadza sie w sposodb ciggty w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

7.3. Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatéw, kontrolne
wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét i powinny byé udostepnione na kazde zyczenie
Koordynatora Nadzoru.

7.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. 1-3, nastepujgce dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencje na budowie.

7.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje koniecznos¢ jego natychmiastowego odt-
worzenia formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla
Koordynatora Nadzoru i przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

8. Obmiar roboét

8 1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projek-
towa i specyfikacjg techniczng, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Koordynatora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisywane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
specyfikacji technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne
dane zostang poprawione wg instrukcji Koordynatora Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie
przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celéw okreslonych w umowie (okresy ptatno$ci na rzecz
Wykonawcy) lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Koordynatora Nadzoru.

8.2. Zasady okreslania ilosci roboét i materiatow

Dilugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Objetosci bedg wyliczone w [m?] jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wyma-
ganiami specyfikacji technicznej.



8.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie twania robot.

8.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed odbiorem odcinkdéw robdt, a takze w przypadku

wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie wczasie ich
wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jed-
noznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Koordynato-
rem Nadzoru.

9. Odbior robot

9.1. Rodzaje odbioréw roboét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z specyfikacjg techniczng i wymaganiami Koordynatora Nad-
zoru, jeze i wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom.

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi po okresie rekojmi (gwarancji).

9.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajagcych zakryciu

Odbidr robét zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu.

Odbidr robét zanikajgecych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Koordynator Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robdét do odbioru zgtasza
Wykonawca pisemnie Koordynatorowi Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia Koordynatorowi Nadzoru. Jakos¢ i ilos¢ robot ule-
gajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z specyfikacjg techniczng i
uprzednimi ustaleniami.

9.3. Odbiér czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.

Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robét. Odbioru robét
dokonuje Koordynator Nadzoru.

9.4. Odbiér konncowy.
Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartoéci dla elementdw robot okreslonych w przedmiarze.



Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru kohcowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Koordynatora Nadzoru. Odbior
koncowy robdét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Koordynatora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow odbiorowych.

Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Koordynatora
Nadzoru i Wykonawcy, Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentami kontraktowymi i specyfikacjg techniczng. W toku odbioru koncowego robot komisja
zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie robdét uzupetniajgcych i robot poprawkowych W przypadku niewykonania
wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W
przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentami kontraktowymi i specyfikacjg techniczng z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i pezpieczenstwa
ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru koncowego
robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy termin odbioru koncowego
robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9.5. Odbiér po okresie rekojmi (gwaranciji).

Odbiér po okresie rekojmi polega na ocenie wykonanych roboét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze kohcowym i zaistniatych w okresie rekojmi.

Odbiér po okresie rekojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych dla odbioru kohcowego.

10. ROBOTY POMIAROWE

10.1. Zakres robét objetych specyfikacja techniczng

Ustalenia zawarte ponizej dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzente w terenie poszczegolnych elementow zagospodaro-
wania terenu.

10.2. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych.

W zakres robot pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych

b) uzupemnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,



10.3. Zastosowane materiaty.

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 [m].

Pale drewniane umieszczone poza granicg roboét ziemnych w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 [m] i dtugosci od 1,5 do 1,7 [m].

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 [m] i
dtugosci okoto 0,30 [m], a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5
[mm] i dlugosci od 0,04 do 0,05 [m]. Swiadki powinny mieé diugo$¢ okoto 0,50 [m] i przekroj prostokatny.

10.4 Sprzet pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujgcy sprzet:

a) teodolity i tachimetry,

b) niwelatory,

c¢) dalmierze,

d) tyczki,

e) faty,

f) tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru.

10.5. Transport sprzetu i materiatow.
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

10.6. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK. Przed
przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiatly dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzic
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia roboét. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia,

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Koordynatora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw pomiarowych gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny byé
usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakcep-
towaniem wynikéw przez Koordynatora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oz-
naczenia okre$lajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéow. For-
ma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce swiadomie lub w skutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prow-
adzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw
Wykonawcy.



10.7. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych
poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach
prostych nie moze przekracza¢ 500 [m].

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 [m], natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubszych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w
sposob wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Koordynatora Nadzoru.

Rzedne reperdow roboczych nalezy okreslac z takg doktadnoscig, aby sredni btgd niwelacji po wyroéwna-
niu byt mniejszy niz 4 [mm/km] stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoz-
naczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

10.8. Odtworzenie osi trasy.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 [m].

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdbw wymienionych w rozdziale 10. Usuniecie pali z
osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

10.9. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdéw i wykopdw na powi-
erzchni terenu (okres$lenie granicy robét) oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki. Odlegtosc
miedzy palikami nalezy dostosowac¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;j.

10.10. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

10.11 Obmiar robét pomiarowych.
Jednostkg obmiarows jest [m?] powierzchni terenu.

10.12. Odbiér robét pomiarowych.

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkfada Koordyna-
torowi Nadzoru.

11. Profilowanie i zageszczenie podtoza.

11.1. Zakres roboét objetych specyfikacja techniczna.



Ustalenia zawarte ponizej dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z profilowaniem i
zageszczeniem nawierzchni w ramach przeprowadzania robot zwiazanych z przebudowg dréog gminych
w miejscowosci Kosino “Parcele” oraz Kosino dz. Nr ewid. 222.na terenie Gminy Radzanowo.

11.2. Materiaty do profilowania i zageszczenia podtoza.
Przy wykonywaniu profilowani i zageszczenia podtoza nie wystepujg materiaty.

11.3. Sprzet do wykonania robét.

Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania i zageszczenia podtoza powinien wykazac sie

mozliwos$cig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

a) rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawionym lemieszem; Koordynator Nadzoru
moze dopuscic profilowanie i zageszczenie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawio-
nym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

b) walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

11.4. Zasady wykonania robét.

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Wczesniejsze przystgpienie do wykonania profilowania i zageszczenia podtoza jest mozliwe wytgcznie
za zgodg Koordynator Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych. Na wyprofilowanym i
zageszczonym podtozu nie moze odbywac¢ sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen .

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uz-
yskanie po profilowaniu rzednych docelowych.

Jezeli wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchni¢ podtoze na gteboko$¢ zaakceptowang przez Koordynatora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt
spetniajacy wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wyma-
ganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wtasciwego wskaznika zageszczen-
ia.

Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Koordynatora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowac do osiagnieci wskaznika zageszczenia (Is) nie mniejszego od 0,99.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z toler-
ancjg od -20% do +10%.

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podfoza nastgpi przerwa w ro-
botach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to powinien on zab-
ezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roziozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Koordynatora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania kolejnej
warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu,

Po osuszeniu podtoza Koordynator Nadzoru oceni stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.



11.5. Kontrola jakosci robét.

Minimalna czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech wyprofilowanego i

zageszczonego Wynosi:

a) szerokosc¢ - 10 razy na 1 km,

b) rownoé¢ podtuzna - co 20 m na kazdym pasie ruchu,

c) rownosc¢ poprzeczna - 10 razy na 1 km:

d) zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu podtoza - w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rza-
dziej niz raz na 600 m?

Nieréwnosci profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nieréwnosci

poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm,

Szerokosc¢ profilowanego podtoza nie moze rézni¢ sie od szerokosci docelowej o wiecej niz +10 cm i -5

cm. Wszelkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych

powyzej powinny by¢ naprawiane przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrdéwnanie i

powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchniania jest niedopuszczalne.

11.6. Obmiar robét.
Jednostkg obmiarowg jest [m?] wykonanego i odebranego profilowania.

11.7. Odbiér Robét.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachow-
aniem tolerancji sg pozytywne.

12. Podbudowa z kruszywa tamanego

12.1. Zakres roboét objetych specyfikacja techniczna.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie zwigzanych
z przebudowg drég gminych w mijescowosci Kosino “Parcele” oraz Kosino dz. Nr ewid. 222.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
warstwy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z specyfikacjg tech-
niczng i poleceniami Koordynatora Nadzoru.

12.2. Materialy

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinino
by¢ kruszywo tamane o uziarnieniu o okreslonym w dokuemntach przetargowych

Wymiar najwiekszego ziarna nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwyuktadanej jednorazowo.

12.3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaé
sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

a) rowniarek lub uktadarek do rozktadania mieszanki,

b) walcéw ogumionych

c) walcow stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczenia,

W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.



12.4. Transport
Kruszywo famane mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transport w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

12.5. Wykonanie robét

Mieszanka kruszywa tamanego powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci takiej, aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci wymaganej. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roztozona w sposdb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych.
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna byé¢ utrzymana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inspektora, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.
Podudowe nalezy sklinowa¢ materiatem drobnoziarnistym.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowaniaw taki
sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

12.6. Kontrola jakosci robot.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawi¢ wuniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptaciji.

Badnia powinny obejmowac:

a) uziarnienie mieszanki — jedno badanie na 2000 m?

b) wilgotno$¢ mieszanki — jedno badanie na 2000 m?

c) zageszczenie warstwy — 2 probki na 10000 m?

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawidz¢ nie rzadziej niz raz na 5000 m? lub wedtug wskazan In-
spektora Nadzoru

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutu E, do pierwotnego modutu odksztatcenia Ei, jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warst-
wy konstrukcyjnej podbudowy.

12.7. Obmiar robét
Jednostkg obmiarowg jest [m?] wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego

12.8. Odbiér robot
Odbidr robot dokonywany jest zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentach przetargowych.

13. Nawerzchnia z betonu asfaltowego

13.1. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonu asfaltowego zwigzanych z przebudowg drég gminych w
mijescowosci Kosino “Parcele” oraz Kosino dz. Nr ewid. 222.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni z betonu asfaltowego.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z specyfikacjg tech-
niczng i poleceniami Koordynatora Nadzoru.



13.2. Materiaty
Materiatem do wykonania nawerzchni z betonu asfaltowego bedg mieszanki AC16W do warstwy
wigzacej.

13.3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaé
sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

a) réwniarek lub uktadarek do rozktadania mieszanki,

b) walcow ogumionych

c) walcow stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczenia,

W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.

13.4. Transport
Kruszywo famane mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transport w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

13.5. Wykonanie robét

Mieszanka kruszywa tgmanego powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci takiej, aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci wymaganej. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roztozona w sposdb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inspektora, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.
Podudowe nalezy sklinowa¢ materiatem drobnoziarnistym.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki
sposodb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

13.6. Kontrola jakosci robét.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstawi¢ wuniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptaciji.

Badnia powinny obejmowac:

a) uziarnienie mieszanki — jedno badanie na 2000 m?

b) wilgotno$¢ mieszanki — jedno badanie na 2000 m?

c) zageszczenie warstwy — 2 prébki na 10000 m?

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawidz¢ nie rzadziej niz raz na 5000 m? lub wedtug wskazan In-
spektora Nadzoru

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidiowe, gdy stosunek
wtornego modutu E; do pierwotnego modutu odksztatcenia Ei, jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warst-
wy konstrukcyjnej podbudowy.

13.7. Obmiar robét
Jednostkg obmiarowg jest [m?] wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego

13.8. Odbiér robét
Odbidr robot dokonywany jest zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentach przetargowych.



14. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest umowa zawarta pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg. Cena jednostki obmia-
rowej obejmuje elementy wyszczegdlnione w w/w umowie, Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztory-
su, Kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i ba-
dania skfadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w specyfikacji technicznej i w dokumen-
tacji projektowe;j.

15. Przepisy zwigzane

1. Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994r. z p6zniejszymi zmianami.

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej.

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami)

4. Normy i przepisy branzowe.



