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1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z modernizacja ulicy Strazackiej w miejscowosci Rogozino - etap Ii.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i real-
izacji rob6t objetych zadaniem wymienionym w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy robot zwigzanych modernizacja ulicy Strazackie] w
miejscowosci Rogozino na terenie Gminy Radzanowo.

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza specyfikacja techniczna (ST) obejmujg wszystkie czynnosci umozliwi-
ajace i majgce na celu realizacje zadania.

Przed przystapieniem do realizacji robét nalezy zakonczy¢ wszelkie prace przygotowawcze okreslone w
specyfikagji technicznej. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét ze specyfikacjg
techniczng oraz z ewentualnymi dodatkowymi dokumentami przekazanymi przez Inwestora a stan-
owigcymi czes¢ kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzystaé bfedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian, poprawek czy
uzupetnien W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z specyfikacjg techniczng
lub innymi dokumentami kontraktowymi i wpfynie to na nie zadowalajgcg jako$¢ wykonania, wowczas
materiaty te zastang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej obejmujg wymagania wspoine dia robét objetych
zadaniem o ktorym mowa w pkt. 1.1. i zawartych w specyfikacji technicznej dla poszczegdlnych asorty-
mentow robét drogowych.

1.4. Okreslenie podstawowych definicji i pojec

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$é techniczno-uzytkowg
(droga) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mosto-
wy, korpus ziemny, wezet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem | zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik budowy — dziennik wydany y zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy do-
kument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w czasie budowy

Jezdnia - cze$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakiu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ufozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, nie-
zbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robot.



Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania roiot, zgodne z dokumentacjg projektowsg i spe-
cyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inzyniera/ Kierownika projektu.

Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg $cieralng a podbudowa, zapewniajgca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzgca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktadaé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy speiniajaca funkcje nosne w konstrukcji na-
wierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spefniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zab-
ezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawieraé warstwe mrozoochronna, odsgczajgca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej giownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w ceilu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.
Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dla pieszych i przepust.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowag teren prze-
widziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju poiazddw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz de ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarza-
nia.

Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podioza, lezgca bezposrednio nod nawierzchnig, ulep-
szona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera projekiu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera projektu, w
formie pisemnej, dotyczace sposcbu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem bu-
dowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca avtorem dokumentacji projektowej.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub catkowita mo-
dernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejgcego po-
taczenia.

Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacii projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.



Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadac si¢ z petnej $ciany, stupéw lub innych
form konstrukecyjnych, np. skrzyn, komor.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzagdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naru-
szonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpieto$é teoretyczna - odiegtos¢ miedzy punktami podparcia (tozyskarni), przesta mostowego.

Szerokosé catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odiegtos¢ migdzy zewnetrznymi krawgdziami konstruk-
cji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podiuzne], obejmuje catkowitg szerokos¢ konstrukcyjng
ustroju niosgcego.

Szeroko$é uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegodlnych rodza-
jéw ruchu oraz szerokoé¢ chodnikow mierzona w swietle poraczy mostowych z wytgczeniem konstruk-
cji przy jezdni dotem oddzielajgcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w koleincsci technologicznej ich wy-
konania.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgce czgsc terenu budowy.

Tunel - obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dle zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu piesze-
go.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inna drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia komuni-
kacji drogowej i ruchu pieszego.

Zadanie budowlane - cze$é przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polegaé na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacjg/ przebudowa, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi

normami i wytycznymi.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robst

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, ich zgodnosc z specyfikacjg techniczna,
wytycznymi inwestora, warunkami umowy i poleceniami Koordynatora Nadzoru oraz za bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy i za metody uZyte przy budowie.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajgcy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy, przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperdow.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru koricowego robét. Uszkedzerne lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy |
utrwali na wiasny koszt.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy W okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Keszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, Ze jest wigczony w ceng umowna.

Wykonawca jest zobowigzany znaé wszzlkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowe;j i
samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedziainy za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob



ciagly bedzie informowa¢ Zamawiajgcego o swoich dziataniach przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.

1.5.2. Zgodnosé robét ze specyfikacjg techniczna.

Specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowig
cze$é umowy, a wymagania wyszczegodinione w choéby jednym z nich sg obowiazujgce dia Wykonawcy
tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacii. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegodinych
elementow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ogolinych warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystac biedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Keordynatora Nadzoru ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek, jezeli zajdzie taka potrzeba w uzgodnieniu z Inwestorem, Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materialy zgodne bedg z specyfikacjg techniczna, Dane okreslone w specyfikacji tech-
nicznej beda uwazane za wartoéci docelowe, od kiorych dopuszczaine sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancii.

Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczainego przedziatu tolerancji, W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w peini zgodne z specyfikacjg techniczng i wptynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty roze-
brane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. Roboty hedgce przedmiotem ninigjszego opracowan-
ia nalezy wykonaé zgodnie z wytycznymi zawartymi w dokumentach kontraktowych.

Wymienione w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét a takze w innych dokumentach
przetargowych materiaty i urzadzenia odniesione do konkretnych producentdw jak rowniez ewentualne
nazwy firm dostawcow i producentow nalezy traktowac¢ jako stuzgce do okreélenia parametrow przed-
miotu zamoéwienia poprzez podanie oczekiwanego standardu. Dopuszczaine jest zastosowanie
urzadzen i materiatow réwnowaznych pochodzacych od innych wytwércow z zastrzezeniem, ze nie beda
one jakosciowo gorsze od wskazanych w w/w dpkumentach oraz ze zagwarantujg dotrzymanie tych
samych lub lepszych parametréw technicznych oraz beda posiada¢ wszystkie niezbedne atesty oraz
dopuszczenia do stosowania.

1.5.3. Informacje o terenie budowy
Teren inwestycji obejmuje plac przylegajgcy do uiicy Strazackiej w migjscowosci Rogozino.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakorczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje | bedzie utrzymywac
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych. Koszt zab-
ezpieczenia terenu budowy nie podiega odrgbne; zaptacie | przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
umowna.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznsgo oraz utrzymania istniejacych obiekiow
(jezdnie, éciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki idrogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostateczne-
go robét.

W czasie wykonywania robét WWykonawca dostarczy. zainsteluje ! bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.



Wykonawca zapewni state warunki widocznosc w dzien « w nocy tych zapér | znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

W miejscach przylgajacych do drég otwartych dia ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodnony Koordynatorem Nadzoru.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczne dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacii
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Koorydnatorem Nadzoru.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgod-
niony z Inwestorem.

1.5.5. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowacé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska.

W okresie trwania budowy i wykonywania robét Wykonawca bedzie:

a) podejmowa¢ wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla 0sob lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego dziatania,

b) utrzymywaé teren budowy i wykopy bez wody stojgce].

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produk-
cyjnych, w pomieszczeniach produkeyjnych. w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i maga-
zynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg skiadowane w sposcb zgodny z odpowiednimi przepisami | zabezpieczone
przed dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposdb trwaty sg szkodliwe dia oteczenia, nie beds dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujgcych szkodiiwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot
bedg miaty aprobate techniczng wydana przez uprawnicng jednostke, jednoznacznie okreslajgcy brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktére beda szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po ich zakoriczeniu ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technolog-
icznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymaé
zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organow administracii panstwowei.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw ‘szkodliwych dia otoczenia zgodnie ze specyfikacja, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poriesie Zamawiajgey.

1.5.8. Zabezpieczenie interesow 0sob trzecich

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej i
0sob trzecich.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtfasciwym prowadzeniem robdt lub brakiem Koniecznych dziatan
ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej to



Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wiasnoéé. Stan naprawionej wiasnosci
powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia, Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za
spowodowanie uszkodzenia urzgdzen uzbrojenia terenu, przewodoéw, rurociggéw, kabli teletechnicznych
i energetycznych itp., ktorych potozenie byto wskazane przez Zamawiajgcego lub ich wiascicieli,
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy i po j€] zakohczeniu.

Wykonawca jest zobowigzany umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Koordynatora Nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Koordynatora
Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajge wszelkiej pomocy po-
trzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca beazie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na nowierzchni i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumen-
tach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczer naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw | wyposazenia na i z terenu robot.

Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukoriczony frag-
ment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca pedzie odpowidat za naprawe wszlekich robdt w
ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Koordynatora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i hi-
gieny pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niezbezpiecznych, szkodliwych dia zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet |
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0son zatrudnionych na budowie oraz dia zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe].

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty ich zakoriczenia.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty @o czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno prow-
adzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jei elementy byty w zadowalajacym stanie przez caly
czas wykonywania robot.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora Nadzoru
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszelkie przepisy i wytyczne wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowe), ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni od-
powiedzialny za przestrzeganie tych praw. przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych | bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystenia opatentowanych urzgdzen lub metod i w sposob



ciagly bedzie informowaé Koordynatora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen |
inne odno$ne dokumenty.

1.5.13. Nazwy kodéw robét budowlanych
452333120-6 Roboty w zakresie budowy drég

2. Wymagania dotyczace wiasciwosci wyrobéw budowlanych oraz niezbedne wymagania
zwiazane z ich przechowywaniem, sktadowaniem i kontrolg jakosci.

2.1. Zrédta uzyskania materiatow.

Wykonawca przedstawi informacje dotyczgce proponowanego Zrodta wyiwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw | odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia przez
Koordynatora Nadzoru. Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaig zatwierdzenie.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Koordynatora Nadzoru. Jesli Koordynator Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robdt, niz ted la ktérych zostaly zakupione, to koszt
tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Koordynatora Nadzor.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie zbadarie i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wyko-
nuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjgciem i niezaptaceniem.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykonania
robot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, kiéry nie spowoduje niekorzystnego

wplywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w migjscu wykonywanig tych roodt jak tez przy wykon-

ywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, maszyn,

urzgdzen, itp.

Sprzet uzywany do robét powinien bvé zgodny z oferta. Jego liczba | wydajnos¢ musi gwarantowaé

przeprowadzenie robot zgednie z zasadami okreslonymi w przedmiarze robot specyfikacji technicznej i

wskazaniach Koordynatora Nadzoru w terminie przewidzianym w umowie,

Sprzet bedacy wiasnoécia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym

stanie i gotowosci do pracy, Bedzie speiniat normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego

uzytkowania. Wykonawca dostarczy Koordynatorowi Nadzoru kepie dokumentdw potwierdzajgcych

dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentach kontraktowych przewidziana jest mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Koordynatora Nadzoru o swoim zarniarze wyboru i

uzyska jego akceptacje przed uzyciern sprzetu. Wytrany sprzet, po akceptacji Koordynatora Nadzoru

nie moze by¢ zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,

zostang przez Koordynator Nadzoru zdyskwalifikewane i nie depuszezone do roboét.

4. Wymagania dotyczace srodkow transportu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedvnie takich $rodkdw transportu, kidre nie wptyng niekor-
zystnie na jako$¢ wykonywanych robéi | wiasciwosci przewozonych materiatow.



Liczba érodkow transportu bedzie zapawniad prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, specyfikacji techniczne; | wskazaniach Koordynator Nadzoru, w terminie
przewidzianym umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg speinia¢ wymagania dotyczgce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczainych obcigzen na osie i innych parametréw techniczych. Srodki
transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dbpuszczone
przez Koordynatora Nadzoru, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow
drég na koszt VWykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu hudowy.

5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow | wykonywanych robdt, za ich zgodno$é z przedmiarem robdt, wymaganiami specyfikacji
technicznej, poleceniami Koordynatora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania rooot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i wznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami | rzednymi okreslonymi w dokumentacii projektowej.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu | wyznaczaniu robot
zostang, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszi, z wyjatkiem, kiedy bigd okaze sie skutkiem
bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Koordynator Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc.

Decyzje Koordynatora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrztcenia materiaiow i elementéw rob6t bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy i specyfikacji technicznej, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Korodynater Nadzoru uwzgledni wyniki badan mate-
riatow i robot, rozrzuty normalnie wystepuiace przy wykonawstwie, do$wiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Koordynatora Nadzoru beds wykonyware nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce. pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Zasady kontroii jakosci roboét

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do apropaiy Koordynatorowi Nadzoru
programu zapewnienia jakosci, w kiorym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projek-
towa, specyfikacjg techniczng oraz poleceniami i ustaieniami przekazanymi przez Koordynatora Nad-
zoru.

Celem kontroli jakosci bedzie takie sterowarie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakosé robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajge personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do nobierania prébek i badan materiatow oraz robot,

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary | badania matsriatéw oraz robdt z czgstotliwoscig zapewni-
ajacy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w specyfikacji technicznej.
Minimalne wymagania co do zakresu badan | ich czestotliwose sa okredlone w specyfikacji technicznej.



W przypadku, gdy nie zostaly one tam okresione, Koordynator nadzoru ustali iaki zakres kontroli jest

konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa,

Koordynator Nadzoru bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich

inspekcji.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

Koordynator Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek

niedociggnieciach dotyczacych urzgdzen laboratoryinych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy

personelu lub metod badawczych Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze mogg wptynac ujem-

nie na wyniki badan, Koordynator Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i

dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy nieodciagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usu-

niete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos< tych materiatéw.

Wykonawca dostarczy $wiadectwa, ze wszystkie stosowarne urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg

wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych

procedury badan,

Wszelkie badania i pomiary bedg wykonywane zgodnie w wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy

nie obejmujg jakiegokolwiek wymagznego badania, stosowaé nalezy wytyczne albo inne procedury

zaakceptowane przez Koordynatora Nadzoru. Koordynator Nadzoru moze dopuséci¢ tylko te materiaty,
ktore posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy Ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich MNorm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i doku-
mentéw technicznych,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z volskg norma lub aprobatg techniczna, w przypadku
wyrobéw, dia ktorych nie ustanowiono Polskigj Normy.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww dokumenty sa wymagane przez specyfikacje techniczna,

kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslaigce w sposodb jednoznaczny

jei cechy.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badari materiatow | robot ponosi

Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki pobierane bedg iosowo.

Koordynator Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwosc udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Koordynatora Nadzoru, Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania tych mate-
riatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiary nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonaw-
ca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgey.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm, W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganegc w specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Koordynatora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykenawca powiadomi Koordynatora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru fub badania. Po wykonaniu pomiaru fup badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Koordynatora Nadzoru.



6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Koordynatorowi Nadzoru kopie z wynikami badan jak najszybciej.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Koordynatorowi Nadzoru na formularzach wediug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania przeprowadzone przez Koordynatora Nadzoru.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Koordynator Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrddta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Koordynator Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonaw-
ce, bedzie ocenia¢ zgodno$é materiatow i robot z wymaganiami specyfikacji technicznej na podstawie
wynikéw badar dostarczonych przez Vivkonawce.

Koordynator Nadzoru moze pobiera¢ prébki materiatow | prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonaw-
cy, na swoj koszt, Jezeli wyniki tych badar wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Koordynator Nadzoru poleci Wykonawcy 'ub ziec niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan, albo onrze sig wytgcznie na witasnych badaniach przy ocenie
zgodnoéci materiatow i robdt ze specyfikacia techniczna. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badari | pobierania préhek poniesione zostang przez VWykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Koordynator Nadzoru moze dopusécic tyiko te materiaty, kiore posiadajg:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i doku-
mentéw technicznych.

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosct z:

- Polskg Normg - bgdz w przypadku wprowadzonych aktuainie w dniu wyk. Umowy przepisy prze-
noszgce europejskie normy zharmenizowane, iuo

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dia kiorych nie ustanowiono Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslona w pkt. a) ktére spetniajg wymogi specyfikacii technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sq wymagane przez specyfikacie techniczna:

kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreglajace w sposéb jednoznaczny

jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé wiw dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby

poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kople wynikéw tych badan beda dostarczone przez

Wykonawce Koordynatcrowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty: ktére nie spetniaja tych wymagan bedg odrzucone.

7. Dokumenty budowy

7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym chowigzujgeym Zamawiajacego | Wykenawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzi-
alnosé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z cbowigzujgcymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budewy beds dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techiniczngj | gospodaiczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bgdzie opairzony datg jego dckonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznyrm, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.



Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inme dokumenty bedg opatrzone koiejnym numerem zatgcz-
nika i opatrzone datg i podpisem wykonawcy i Koordynatora Nadzoru.

7.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu
robét. Obmiary wykonywanych robét przeprowadza sie w sposdb ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

7.3. Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, kontrolne
wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnioneg) W programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbicru rebét | powinny byc¢ udostepnione na kazde zyczenie
Koordynatora Nadzoru.

7.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. 1-3, nasigpujgce dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnc-prawne,

c) protokoty odbioru robdét,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencje na budowie.

7.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje keniecznose jego natychmiastowego odt-
worzenia formie przewidziane] prawem. Wszelkie dokumenty budowy beds zawsze dostepne dla
Koordynatora Nadzoru i przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

8. Obmiar roboét

8 1. Og6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresiaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projek-
towa i specyfikacja techniczna, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemrym powiadomieniu Keordynatora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiary, co najmnigj 3 dni przed terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisywane do keigzki chmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
specyfikacji technicznej nie zwalnia Wykenawcy od cbowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane zostang poprawione wg instrukcji Koordynatera Nadzoru na pismie. Cbmiar gotowych robét bedzie
przeprowadzony z czestoscig wymagana do celéw okreslonych w umowie (okresy ptatnosci na rzecz
Wykonawcy) lub w innym czasie okresionym w  umowie lub oczekiwanym orzez Wykonawce [
Koordynatora Nadzoru.

8.2. Zasady okreslania ilosci rohot | materiaidw

Diugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdinionymi purktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Objetosci beda wyliczone w [m?] jako dlugosé pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, hbeda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wyma-
ganiami specyfikacji technicznej.



8.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczane przez Wykonawce.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie twania robot.

8.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed odbicrem odcinkéw robot, a takze w przypadku

wystepowania diuzsze] przerwy w robotachObmiar robét zanikajacych przeprowadza sie wczasie ich
wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jed-
noznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub cbietosci beda uzupetrione odpowiednimi  szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zatzcznika do rejestru obmiarw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Koordynato-
rem Nadzoru.

9. Odbidr robot

9.1. Rodzaje odbiorow robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z specyfikacig techiniczng | wymaganiami Koordynatora Nad-
zoru, jeze i wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Roboty podlegaja nastepujgcym odbicrom.

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czgscioweimnu,

c¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi po okresie rekojmi (gwarancji).

9.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu pelega ra finalnej ocenie ilogci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.,

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umoziiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoinego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuie Koordynater Nadzoru. Gotowoéé danej czesci robdt do odbioru zgtasza
Wykonawca pisemnie Koordynatorowi Nacdzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgioszenia Koordynatorowi Nadzoru. Jakos¢ i ilos¢ robét ule-
gajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacii z specyfikacjg techniczng i
uprzednimi ustaleniami.

9.3. Odbiodr czesciowy.

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakodci wykonanych czesci robot

Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wa zasad jak przy odbiorze koncowym robét. Odbioru robét
dokonuje Koordynator Nadzoru

9.4. Odbidr koricowy.
Odbior kohcowy polega na finalngj ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci dia elementéw robot okreslonych w przedmiarze.



Calkowite zakonczenie robot oraz gotowesd do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Koordynatora Nadzoru. Odbidr
koricowy robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Koordynatora Nadzoru zakonczenia rob6t i przyjgcia dokumentow odbiorowych.

Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Koordynatora
Nadzoru i Wykonawcy, Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizuainej oraz zgodnosci wykonania
robét z dokumentami kontraktowymi i specyfikacig techniczng. W toku odbioru koficowego robét komisja
zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie robot uzupeiniajacych i robdt poprawkowych W przypadku niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajgcych w warstwie écieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie sweje czynnos$ci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W
przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakose wykenywanych robot w poszczegoblinych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganei dokumertami kontraktowymi i specyfikacjg techniczng z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wphywir na cechy eksploatacyjne chiektu | pezpieczenstwa
ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach tmowy.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robot jest orotokdt odbioru koncowego
robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawizjgcego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyinrego nie beda gotowe
do odbioru korcowego, komisia w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy iermin odbioru korcowego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9.5. Odbiér po okresie rekojmi (gwarancii).

Odbiér po okresie rekojmi polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koricowym { zaistniatych w ckresie rekojmi,

Odbiér po okresie rekojmi bedzie dokonany na podsiawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych dia odbioru koricowego.

10. ROBOTY POMIAROWE

10.1. Zakres roboét ohjetych specyfikacja techniczng

Ustalenia zawarte ponizej dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanyeh z wszystkimi- czynnosciami
umozliwiajgcymi | majgcymi na celu odiworzenie w terenie poszczegdinych elementéw zagospodaro-
wania terenu.

10.2. Odtworzenie trasy i punkidow wysckosciowyceh.

W zakres robét pomiarowych zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyinego | wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami fwyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych).

d) wyznaczenie przekroidw poprzecznych

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniern oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie | ewentualne odiworzenie,



10.3. Zastosowane materialy.

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy nalezy stosowal pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 {m].

Pale drewniane umieszczone poza granica rebot ziemnych w sgsiedztwie punkiow zatamania trasy,
powinny mie¢ érednice od 0,15 do 0,20 [m] i diugosci od 1,5do 1,7 [m].

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paiiki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 [m] i
diugosci okoto 0,30 [m], a dia punktéw utrwalanych w istniejgce nawierzchni bolce stalowe srednicy 5

[mm] i dtugosci od 0,04 do 0,05 [m]. Swiadki powinny mieé diugosc¢ okoto 0,50 [m] | przekrdj prostokatny.

10.4 Sprzet pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokoéciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

a) teodolity i tachimetry,

b) niwelatory,

c) dalmierze,

d) tyczki,

e) faty,

f) tasmy stalowe, szpiiki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej dcktadnosci pomiaru.

10.5. Transport sprzetu i materiatéw.
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

10.6. Zasady wykonywania prac pomiarcwyci.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do robdt Wykonawcea powinien przejgé od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiafy dostarczone przez Zamawizjgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbiowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe
powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia,

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Koordynatora Nadzoru o wszelkich biedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw pomiarowych gtéwriych trasy | (lub) reperéw roboczych. Biedy te powinny by¢é
usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykenawcey, nie mogg byé rozpoczete przed zaakcep-
towaniem wynikow przez Koordynatora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy | nunkty poérednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w 0z-
naczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charaktervstyke i potozenie tych punktéw. For-
ma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedziainy za cchrons wszystkich punktdw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgoego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub w skutek zaniedbania, a ich sdiworzenis jest konieczne do dalszego prow-
adzenia robét, to zostang cne odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe korieczne tia prawidtows] realizacii robdt nalezg do obowigzkéw
Wykonawcy.
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10.7. Sprawdzenie wyznaczenia punkitw ghiwnych i punktow wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe i inne punkty giéwne powinny byc zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub siupkow betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych
poza granicg rob6t ziemnych. Maksymalna cdiegtos¢ pomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach

prostych nie moze przekracza¢ 500 [m].

Maksymalina odlegto$¢é miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowe] w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 [m], natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie
od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery roboczée mozng wykorzystaé punkly state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢
w postaci stupkow betonowych lub grubszych ksziattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w
sposéb wykluczajgey osiadanie, zaakcaptowany przez Koordynatora Nadzoru.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z takg doktadnoscig, aby $redni btad niwelacji po wyréwna-
niu byt mniejszy niz 4 [mm/km] stosujgc niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazens w docatkowe ozpaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoz-
naczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

10.8. Odtworzenie osi trasy.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktzch giéwnych i w punktach posrednich w odlaglosdci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 [m].

Do utrwalenia osi trasy w terenie nzalezy vzy¢ materialéw wymienionych w rozdziale 10. Usunigcie pali z
osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastap! je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granica robaot,

10.9. Wyznaczenie przekrojow poprzecznycn

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopbéw na powi-
erzchni terenu (okreslenie granicy robét) oraz w migiscach wymagajgcych uzupeinienia dia poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia krawedzi nasypéw | wykopoéw naiezy stosowac dobrze widoczne paiiki. Odlegtosé
miedzy palikami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.

10.10. Kontrola jakosci prac porniarcwycl.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreélonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

10.11 Obmiar robot pomiarowych.
Jednostkg obmiarowg jest [m?] powierzchni terenu

10.12. Odbidr robot pomiarowych.

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w ierenie nastgpuje na podstawie szkicdw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych iub protokotu z kontroli geodezyjnej, kiére Wykonawca przedkiada Koordyna-
torowi Nadzoru.



11. Roboty przygotowawcze

11.1. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.
Zawarte ponizej ustalenia dotyczg zasad prowadze ia robdt zwigzanych z usunieciem warstwy ziemi
roélinnej lub darniny, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

11.2. Sprzet do wykonania roboét przygotowawczych.

Do wykonania robét zwigzanych z wykonaniem robot przygotowawczych nalezy stosowac:

a) réwniarki,

b) spycharki,

c) lopaty, szpadie i inny sprzet do recznego wykonywania prac ziemnych - w miejscach gdzie
prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

d) koparki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia powyzszych prac

e) samochody samowytadowcze w przypadku transportu urobku na dalsze cdleglosci.

11.3. Transport humusu i darniny.

Humus i darnine nalezy transporfowac spycharkami iub samochodami samowytadowczymi. W przypad-
ku darniny przewidzianej do powtérrego zastosowania, powinna ona byc transportowana w sposob nie
powodujacy uszkodzen.

11.4. Zasady wykonania robot przygotowawczych,

Warstwa humusu powirina by¢ zdjeta = przeznaczenierm do péZniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew | krzewdw oraz innych czynnosci wskazanych przez Koordynato-
ra Nadzoru.

Humus nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek fub spycharek, W wyjgtkowych
sytuacjach gdy zastosowanie maszyn nie iest wystarczajgce dia prawidtowego wykonania robét,
wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ humusu, sgsiedztwo
budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robét, jake uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego ferenu robdt ziemnych oraz w innych miejscach
wskazanych przez Koordynatora Nadzoru.

Zdjety humus nalezy skiadowacé w regulamych piyzmacn. Migjsca skiadowania humusu powinny byc¢ tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy.
Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych cpadéw | bezposrednio po nich, aby unikng¢ za-
nieczyszczenia giing lub innym grunterm organicznym

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie prac zieminych jast pokryta darning przeznaczong do ponownego
uzycia, darnine nalezy zdigé w sposdb, kidry nie spowoduje jei uszkodzeniz i przechowywacé w od-
powiednich warunkach de czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdieciem darniny. Darnine nalezy cigé w regularnepasy o
szerokosci ok. 30 [cm] lub kwadraty o dfugosci boku ok. 30 [em]. Grubose darniny powinna wynosi¢ od 5
do 10 [cm].

Nalezy dagzy¢ do jak nzjszybszego uzycia pozyskane] darniny. Jezeli darnina przed powtérnym wykor-
zystaniem musi byé skiadowana, to zzleca sig jej rozioZzenia na Grucie rodzimym. W przypadku braku
miejsca na takie rozitozenie darniny, o nalezy r rmagazynowaé w regularnych pryzmach, W porze
rozwoju roélin darnine nalezy sktadowaé w warstwach trawg do dotu. W pozostalym okresie darnine
nalezy sktadowac na przemian z trawg do gory | rawa do dotu, Czas skiadowania darniny przed
wbudowaniem nie powinien przekraczac 4 tygedni.



Darnine nie nadajacg sie do powtdrnego wykorzysiania izlezy usunaé mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiezé na miejsce wskazane przez Koordynatora Nadzoru

11.5. Kontrola robot przy robotach przygotowawczych.
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizuainej ocenie kempletnosci usunigeia humusu lub darniny.

11.6. Obmiar robét przy robotach przygotowawczych.
Jednostkg obmiarowa robdt bedzie:

a) dla humusu - [m]

b) dia darniny - [m]

12. Profilowanie i zageszczenie podicza.

&

12.1. Zakres robét objetych specyfikaciy tecinicans.

Ustalenia zawarte ponizej dotyczg zesad prowadzenia robét zwigzanych z  profilowaniem i
zageszczeniem nawierzchni w ramach przeprowadzania robot zwiazanych z modernizacjg ulicy Stra-
zackiej w miejscowosci Rogozine - etap I na terenie Grniny Radzanowo.

12.2. Materialy do profilowania i zageszczenia podioza.
Przy wykonywaniu profilowani i zageszczenia podicza nie wystgpuja materiaty.

12.3. Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania i zageszczenia podioza powinien wykazac sie

mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

a) réwniarek lub spycharek uniwersainych z ukosnie ustawionym lemieszem; Koordynator Nadzoru
moze dopusci¢ profilowanie | zageszcezenie podtozz z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawio-
nym prostopadie do kierunku pracy maszyny,

b) walcow statycznych, wibracyinych lub piyt wibracyinych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnago wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

12.4. Zasady wykonania robot.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania or ofilowariz i za qe zezenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniam warsiw nawierzchn

Wezesniejsze przystgpienie do wykonania profilowania i zageszcezenia pockioza jest mozliwe wytgcznie
za zgodag Koordynator Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosfervcznych. Na wyprofilowanym i
zageszczonym podiozu nie moze cdbywac sig ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze mw‘f\no hye oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen .
Po oczyszczeniu powierzchni poditoza naiezy sprawdzi€, czy istniejace rzedne terenu umoziiwiajg uz-
yskanie po profilowaniu rzednych docelowych.

Jezeli wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonaweca powinien
spulchnié poditoze na giebokost zaakceptowana przez iKoordynatora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt
speiniajgcy wymagania obowigzujgce dla gorne! strefy korpusu, w ilesci koniecz riel do uzyskania wyma-
ganych rzednych wysokosciowych | zageseié warstwe do uzyskania wiasciwego wekaznika zageszczen-
ia.

Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez
Koordynatora Nadzoru.




Bezposrednio po profilowaniu podtoza naiezy rzystapi
nalezy kontynuowa¢ do osiagnieci wskaznika zageszczenia (Is) nie mniejszego od 0,99.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna byc réwna wilgotnosci optymalnej z toler-
ancjg od -20% do +10%.

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ uirzymane w dobrym stanie

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem: podtoza nastgpi przerwa w ro-
botach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukiadania warstw nawierzchni, to powinien on zab-
ezpieczyé podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Koordyriatora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podicze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu,

Po osuszeniu podioza Koordynater Nadzoru oceni stan | swentuainie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskuiek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.

12.5. Kontrola jakosci robot.

Minimalna czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow dotyczgcych cech wyprofilowanego i

zageszczonego Wynosi:

a) szerokosc¢ - 10 razy na 1 km,

b) réwnoéé podiuzna - co 20 m na kazdym pasie fuchu,

c) réwnos¢ poprzeczna - 10 razy na 1 km

d) zageszczenie, wilgotnosé gruntu podioza - w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rza-
dziej niz raz na 600 m?

Nieréwnosci profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg. Nieréwnosci

poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-matrows fata.

Nieréwnoéci nie mogg przekraczac 20 mim,

Szerokos¢ profilowanego pedtoza nie moze roznis sig od szerokosci docelowej o wiecej niz +10cmi-5

cm. Wszelkie powierzchnie. ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych

powyzej powinny by¢ naprawiane przez souichpienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie |

powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchniania jest niedopuszczalne.

12.6. Obmiar robot.
Jednostka obmiarowa jest [m?] wykonanego i odebranegoe profilowania.

12.7. Odbidor Robot.
Roboty uznaje sie za wykonane zgednie z wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachow-
aniem tolerancji sg pozytywne.

13. Podbudowa z gruzu betonowzgo

13.1. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna.

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kiuszywa famansgo stabilizowanego mechanicznie w ramach
zadania: “Modernizacja ulicy Strazackiej w migjscowosci Rogozino - etap 1",

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
warstwy z gruzu betonowgo stabilizowanego mechanicznie w ulicy Strazackie] w miejsccwoéci Rogozino
na terenie Gminy Radzanowo.



Wykonawca robét jest odpewiedziziny za jakosé i wykonania oraz za zgodnosé z specyfikacjg tech-
niczng i poleceniami Koordynatora Nadzoru.

1432. Materiaty

Materiatem do wykonania podbudewy z gruzu betonowego stabilizowanego mechanicznie powinino by¢
kruszywo o uziarnieniu o okreslonym w dokuemntach przetargowych

Wymiar najwiekszego ziarna nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwyukiadanej jednorazowo.

13.3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzgiu.

a) réwniarek lub uktadarek do rozktadania mieszanki,

b) walcéow ogumionych

c) walcow stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczenia,

W miejscach trudno dostepriych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki rnechaniczne lub
mate waice wibracyjne.

13.4. Transport
Gruz betonowy mozna przewozi¢ dowolnvmi srcdkami transport w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem z innymi materiatami, nadmiermym wysuszeniem i zawilgoceniem.

13.5. Wykonanie robot

Mieszanka gruzu betonowego powinna by¢ roziktadana w warstwie o jednakowej grubosci takiej, aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci wymaganej. Warstwa podbudowy powinna
byé roztozona w sposob zapewniajgcy osiggnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozenier nastepnel warstwy, powinna byé utrzymana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawic wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wynikiych z niewtadciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robét.
Podudowe nalezy skiinowac¢ materiatern drobnoziarnistym.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na miejsce wbudowaniaw taki
sposoéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychanit

13.6. Kontrola jakosci robét.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawi¢ wuniki Inspektorowi Nadzoru w celu akcepraci.

Badnia powinny obejmowac:

a) uziarnienie mieszanki ~ jedno badanie na 2000 m*

b) wilgotno$¢ mieszanki — jedno badanie na 2000 m*

c) zageszczenie warstwy ~ 2 probki na 10000 m?

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawidz¢ nie rzadziej niz raz na 5000 m? iub wediug wskazan In-
spektora Nadzoru

Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mecharnicznie nalezy uznac za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modutu E; do pierwotnego moduiu cdksztalcenia £q jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warst-
wy konstrukcyjnej podbudowy.

13.7. Obmiar robot
Jednostkg obmiarowg jest [m?] wykonanej | cdebranegj podbudowy z gruzu betonowego.



13.8. Odbidr robot
Odbiér robot dokonywany jest zgednie z wymaganiami zawartymi w dokumentach przetargowych.

14. Krawezniki

14.1. Zakres robot objetych specyfikacja techniczng.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem motanzu kraweznikow | obrzezy betonowych w ramach zadania: “Moderniza-
cja ulicy Strazackiej w miejscowosci Rogozino - etep I

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
montazu kraweznikéw i obrzezy betonowych na placu przylegajgcym do ulicy Strazackiej w
miejscowosci Rogozino na terenie Gminy Radzancwo.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é z specyfikacjg tech-
niczng i poleceniami Koordynatora Nadzoru.

14.2. Materiaty

Do wykonania robét naiezy uzy¢ kraweznika crogowego 15x30x100, kraweznika 12x25x100.

Materiaty powinny mie¢ powierzchnie bez rys, peknigc | ubykow betonu. Krawedzie elementow réwne i
proste. Tekstura i kolor powierzchni gornej (licowej) powinny byvé jednorodne, struktura zwarta.
Krawezniki i obrzeza szare.

Nalezy stosowaé mieszanke cementowo-piaskows z cementu portiandziekgo kiasy 32,5 wg PN-B | z
piasku naturalnego spetniajacego wymagaria PN-B-06712

Do wykonania taw nalezy stosowac beton kiasy B10 wg PN-B-06250 [2]

14.3. Sprzet
Roboty wykonuije sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu utatwizjacego pracg robotnikéw.

14.4. Transport
Krawezniki i obrzeza betonowe oraz inne matenaty mogy by¢ przewozone dowcinymi Srodkami
transportowymi dosotosowanymi do ich przewozul.

14.5. Wykonanie robot

Koryto pod tawy nalezy wykonaé zgodnie z PH-B-08030.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopu ewentualnej konstrukeji szalunku. v
Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosic co najmniej 0,97 wedtug
normalnei metody Proctora.

tawy betonowe nie mozna wykonywaé gdy temperatura powietrza spada nonizej 2°C oraz wtedy, gdy
podioze jest zamarzniets i podczas opaddw deszczu. Wykonanie fgw powinno zakoriczy¢ sig po uptywie
dwoch godzin od dodania wody do suchej mieszanki. Lawa wymaga pieiegnacii w czasie od 3 do 7 dni
przez zwilzanie kilkakrotnie wodg w ciggu cnia.

Ustawienie kraweznikdw dokokunuje sie na podsypee cementowo-piaskows;.

Krawezniki nalezy wykona¢ ze spoinami grubosci 5 mm, ustawienie kraweznikéw powinno by¢ zgodne z
BN-64/8845-02. Spoiny nalezy wypeinic 2wirem, piaskiemlub zaprawg cementowo-piaskowa.

Spoiny kraweznikoéw przed zalzniem zaprawa nelezy 0czyseic | zmyé weda. Dia zabepzieczenia przed

wplywami temperatury krawezniki ustawione na pedsgoe cementowo-piaskowe] i © spoinach zalanych
zaprawg nalezy zalewac co 50 m biturmiczng masa zaiewowg nad szezeling dylatacying fawy.



14.6. Kontrola jakosci robot.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzic na podstawie ogledzin element przez pomiar
i policzenie uszkodzen wysepujgcych na powierzehniach | krawedziach element.

Nalezy sprawdzi¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu. Tolerancja dla szerkosci
wykopu 2 cm.

Przy wykonywaniu faw sprawdzeniu pediegajg tawy w zakresie wymiarow, rodzaju betonu i rownosci.
Sprawdzenie ustawienia kraweznikow wiopionych polega na poréwnaniu finii kraweznikéw z jednig |
wjazdami (poziom), z zachowaniem rownosci pechiznej. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na
petng gtebokosc.

14.7. Obmiar robot
Jednostkg obmiarowa jest {m] ustawionego kraweznika betonowego.

14.8. Odbior robot
Roboty uznaje sig za wyonane zgodnie z dokumentacjg projektows i wymaganiami Koordynatora Nad-
zoru, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem toleracji daty wyniki pozytywne.

15. Nawierzchnie z kostki brukowej betonowe|.

15.1. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.

Przedmiotem ninigjsze] specyfikacji techniczng] sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robodt
zwigzanych z wykonaniem nawierzchrii z kostld brukowe] betonowej w ramach zadania: “Modernizacja
ulicy Strazackiej w miejscowosci Rogozino - etap i1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni z kostki brukowe] betonowej na placu przylegajacym do ulicy Strazackie] w miejsCOWOSCI
Rogozino na terenie Gminy Radzanowo.

Wykonawca rob6t jest odpowiedziainy za jakosc ich wykonania oraz za zgodnosc z specyfikacjg tech-
niczng i poleceriami Koordynatora Nadzoru.

156.2. Materiaty.

Do wykonania robot nalezy uzy¢ kostki brukowej hetonowej gr. 8 cm.

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonwei kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posi-
adanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednsotke.

Struktur wyrobu powinna by¢ zwara, bez rys pekniec, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna kostek
powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklesnigeie nie powinny przekraczac
2 mm dla kostek o grubosci do 80mm.

15.3. Sprzet
Mafe powierzchnie chodnika z kostki brukowe] wykonuje sig recznie. Do zageszcezenia nawierzchni sto-
suje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

15.4. Transport
Kostki betonowe mozna przewozi¢ sarnochodami na paiteach wansportowych producenta.

15.5. Wykonanie rebot

Koryto pod nawierzchinie z kostki wykonarne w podiozu powinno by¢ wyprofilowans zgodnie z projek-
towanymi spadkami podiuznymi | poprzecziymi. Wskainik zageszczenia koryta nie powinien byé
mniejszy niz 0,97 wediug normalnej metody Prociora



Jezeli dokumnetacja projektowa nie orresia | 5 nawlerzchnie z kostki brukowe] mozna wykon-
ywacé bezposrednio na podiozu z gruntu piaszezysiego w uprzednio wykonanym korycie.

Na podsypke nalezy stosowaé piasek cdpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712.

Grubos$¢ podstpki po zageszczeniu powinna zawieraé sie w granicach 5 cm. Podspka pownna byc
zwilzona wodg, zageszczona i wyprofilowanz.

Z uwagi na réznorodno$c ksztattow i kolordw produkowanych koste, mozliwe jest utozenie dowodinego
wzoru - wczesniej zaakceptowanego przez inwestora.

Kostke uktada sie na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uktadaé ok. 1,5 cm wyzej od projekiowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zageszczaniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelnic piaskiem, 2 nasteprie zamies¢ pwoeirzchnie utozonych
kostek pry uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych - przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.
Do ubijania utozonej nawierzchni z kostki stosuje sie wibratory plytowe z ostona z tworzywa sztucznego
dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowannie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku sradka | jednonzeénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczenia nawierzchni z betonwoych kosteik brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupemié szczeliny materiatern do wypetnienia | zamie$¢ nawierzchnie.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pialggnacii - moze by¢ zaraz oddany do
uzytkowania.

15.6. Kontrola jako$ci robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien sbrawdzic. czy producent kostek brukowych beto-
nowych posiada aprobete techniczna.

Sprawdzenie prawidiowosci wykonania nawierzchni z kostki brukowej betonowej polega na stweirdzeniu
zgodnosci wykonania z dokumentacija projektows oraz wymaganiami ninigjszej specyfikacii:

- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania).

- sprawdzenie prawidiowsci wypetnienia spoin,

Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadzic nalezy tatg co najmniej raz na kazde 50 m? utozone;
nawierzchni i w migiscach watoliwych.

Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 mi nie powinien przekraczad 1.0 cm.

Sprawdzenie profilu podiuznego przeprowadzic nalezy za pomocg niwelaci, biorgc pod uwage pukty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowznej niwelety nawierzchni w nunktach zatamania niwelety nie mogag prze-
kraczac £ 3 cm.

Sprawdzenie przekroju poprzecznegoe dokonvwad naiezy szablonemn z poziomicg, co najmniej raz na
kazde 150 do 300 m® nawierzchni i w miejscach watpiiwych, jednak nie rzadzie! niz co 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanrego nrofiiu wyvnosza +0,3%

15.7. Obmiar roboét

Jednostkg obmiarows jest [m?] wykonane! nawiarzehni z kostki brukowe] betonowe].

15.8. Odbidr robot
Roboty uznaje sie za wyonane zgodnie z dokumentacia projektows | wymaganiami Koordynatora Nad-
zoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniam toleracji daty wyniki pozytywne.



16. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci jest umowa zawarta pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawcg. Cena jednostki obmia-
rowej obejmuje elementy wyszczegolniona w w/iw umowie, Dia pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawa ptatnosci jest wariosc (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztory-
su, Kwota ryczattowa pozycji kosztorysowe| bedzie uwzgledniad wszysikie czynnosci, wymagania i ba-
dania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dia igj roboty w specyfikacji technicznej i w dokumen-
tacji projektowe;.

17. Przepisy zwiazane

1. Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07 07.1994r. z pozZniejszymi zmianami,

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzenng] | Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjne;

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach wublicznysh (Dz.U.Nr 14, poz. 80 z péZniejszymi zmianami)

4. Normy i przepisy branzowe.



