NAZWA | ADRES INWESTORA:

+ Gmina Strzelno

N ul. dr Jakuba Cieslewicza 2
L 88-320 STRZELNO

%

JEDNOSTKA PROJEKTOWA:

BIURO STUDIOW | PROJEKTOW GOSPODARKI WODNEJ ROLNICTWA
,BIPROMEL” Sp. z 0.0.
ul. Instalatoréw 23, 02-237 Warszawa

bipromel

NAZWA ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO:

,» Przebudowa stawu w miejscowosci Markowice, gm. Strzelno ”

KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO: ADRES OBIEKTU BUDOWLANEGO:

wojewddztwo: kujawsko - pomorskie,
powiat: mogilenski,

XXVII gmina: Strzelno

obreb : Markowice

nr dziatki : 44

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Gr.  45000000-7 Roboty budowlane
Kl.  45110000-1 Roboty ziemne
Kat.  45112100-6 Roboty w zakresie kopania rowow .
STANOWISKO: IMIE | NAZWISKO: SPECJALNOSC: NR UPRAWNIEN: PODPIS:

. . wodno-melioracyjna Wa 90/92 /?
Projektant Michat Marszatek inz. hydrotechniczna MAZ/0006/PBH/17 /L
NR EGZEMPLARZA: DATA OPRACOWANIA :

1 21 stycznia 2025




SPIS TRESCI

1. CZESC OGOLNA ...t 3
2 N L 1T 7
B SPRZET ..ottt 8
O YN ST =0 = 9
5. WYKONANIE ROBOT ...ttt ettt 9
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT .......coooviviiieitceeeeeeeeeeeeesee e 9
7.OBMIAR ROBOT ..ot ettt 11
8. ODBIOR ROBOT ..ottt ettt ettt 12
9. PODSTAWA PLATNOSCH ...t 13
10. PRZEPISY ZWIAZANE ............coooiieieeeeeeeeeee et 14
B.00 SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE ..........c.cccoovoeieieeee. 15
B.00.01 ROBOTY POMIAROWE ..........c.cocieiieeeiieeee et en et 15
B.00.02 MELIORACYJNE ROBOTY KONSERWACYJINE .....ccooviieveeieeeeeeeeeneen, 18
B.00.05 WYKOP ROWOW MELIORACYJNYCH..........cocociiiiiiiieceeeeeeee s 19
B.00.06 UMOCNIENIA DNA I SKARP CIEKOW ..........ccooviiioiieeeeeeeeeeeeeee, 21
B.01.02 WYKONANIE WYKOPOW...........cooooiiiiiiieceeeeeeee e 26
B.01.03 WYKONANIE ZASYPOW OBIEKTOW.............ocooiiiieeieeeeee e, 30
B.01.04 UKLADANIE GEOWLOKNINY ........cooooviiiiiiiiiiieceeecee e 32
B.01.05. NARZUT KAMIENNY LUZEM......cooiiioeieeeeeeeeeeeeeeeeee e 34
B.01.06. UMOCNIENIA BRUKIEM - NAWIERZCHNIA BRUKOWCOWA................ 36
B.01.07 PLANTOWANIE POWIERZCHNI .....cvoiieieeeeeeee oo 42
B.01.08 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARPIROWOW.......................... 44
B.01.09 PALISADY ...ttt ettt 48
B.02.01 WINYLOWA ZASTAWKA O ZAMKNIECIU SZANDOROWYM................. 50



A.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem inwestycji jest wykonanie prac majacych na celu zrealizowanie zadania ,,Przebudowa stawu w miejscowosci

Markowice, gm. Strzelno” powiat mogilenski, wojewddztwo kujawsko — pomorskie.

Inwestycja przewiduje wykonanie odmulenia, oczyszczenie dna stawow zlokalizowanych na tracie rowow melioracyjnych,
oczyszczenie i uporzadkowanie brzegdw rowdéw melioracyjnych oraz wykonanie zastawek. Sg to dziatania majace na celu
zatrzymywanie wody w rowach, utrzymanie zdrowia ekosystemu wodnego oraz zapewnienie estetycznego
i funkcjonalnego otoczenia.

W ramach przewidzianych dziatan planuje sie¢ :

- wykonanie robot porzadkowych — wykoszenie i oczyszczenie terenu prac,

- wykonanie robot pomiarowych wytyczenie geodezyjne zakresu prac (osi gtdéwnych i poprzecznych,

- wykonanie rob6t ziemnych polegajacych na wydobyciu namuléow oraz ksztattowaniu (nadbudowie) i wyrownaniu skarp
rowoOw i stawow na ich trasie,

- wykonaniu systemowych zastawek winylowych (po jednej na kazdym obiekcie),

- wykonaniu przewidzianych w projekcie zastawki umocnien dna i skarp rowow.

Wielkosci podstawowe — zakres planowanych dziatan zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia ,, Przebudowa stawu
W miejscowosci Markowice, gm. Strzelno ” zestawiono w ponizszej tabeli

Charakterystyczne parametry obiektoéw budowlanych

L.p. Wyszczegélnienie Je_dn. Wielkos¢
miary

1. |Lokalizacja inwestycji wg kilometrazu rowu melioracyjnego km 2+055
2. | Powierzchnia zw. wody przy maksymalnym poziomie zatrzymywania wody ha 2094
3. | Odmulenie powierzchni dna i skarp z transportem i utylizacja m? 486,8
4. | Kubatura wykopu dna — rob6t ziemnych z transportem i utylizacja m? 262,1
5. | Kubatura nasypu, wyréwnania i nadbudowy skarp m3 182,2
6. | Powierzchnia skarp do humusowania i obsiewu m? 1160
7. | Zastawka pietrzaca na wylocie ze stawu h=0,95, b=1,0 m Szt. 1

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie prac.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.2. dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i1 okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.3. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.4. laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania
wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow i robot.

1.45. materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.4.6. niweleta — wysokos$ciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi watu lub drogi.
14.7. odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okre$lony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robot budowlanych.

1.4.8. Inspektor - Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uprawniona osoba prawna lub fizyczna nadzorujaca zgodno$¢
wykonania inwestycji z projektem, obowiazujacymi przepisami, normami i obowigzujagcym prawem budowlanym.




1.4.9. Polecenie Inspektora Nadzoru - Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.10. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.11. przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja prac projektowych.

1.4.12. rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen szkicow i ew. dodatkowych
zalgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.4.11. terenie budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z
przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.12. prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane - nalezy przez to rozumie¢ tytul prawny
wynikajacy z prawa wlasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku
zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robot budowlanych.

1.4.13. pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng zezwalajaca na rozpoczecie i
prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.14. dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budow¢ wraz z zalagczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy shuzace
realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow metodg montazu - takze
dziennik montazu.

1.4.15. dokumentacji powykonawczej - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.4.16. terenie zamknietym - nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktorym mowa w przepisach prawa
geodezyjnego i kartograficznego:

a)obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bedacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych podlegtych Ministrowi Obrony
Narodowej, Ministrowi Spraw Wewnetrznych i Administracji oraz Ministrowi Spraw Zagranicznych,

b)bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztoza, bedacy w dyspozycji zaktadu gorniczego. 1.4.17. aprobacie technicznej
- nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocen¢ techniczng wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$é¢ do stosowania w
budownictwie.

1.4.17. wlasciwym organie - nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ
specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wiasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

1.4.18. wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisow o ocenie zgodnosci, wytworzony
w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym,
wprowadzany do obrotu jako wyrdéb pojedynczy lub jako zestaw wyboréow do stosowania we wzajemnym potaczeniu
stanowigcym integralng cato$¢ uzytkowa

1.4.19. organie samorzadu zawodowego - nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r.
o samorzadach zawodowych architektow, inzynierow budownictwa oraz urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, poz. 42 z pozn.
zm.).

1.4.201. obszarze oddzialywania obiektu - nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony W otoczeniu budowlanym na
podstawie przepisow odrgbnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego
terenu.

1.4.21. oplacie - nalezy przez to rozumie¢ kwot¢ nalezno$ci wnoszong przez zobowigzanego za okreslone ustawag
obowigzkowe kontrole dokonywane przez witasciwy organ.

1.4.22. drodze tymczasowej (montazowej) - nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie przygotowana, przeznaczong do
ruchu pojazdow obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziana do usuni¢cia po ich
zakonczeniu.

1.4.23. dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wtasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, stanowigcy urzegdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w
czasie wykonywania robot.

1.4.24. kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robodt, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzong
budowe.

1.4.25. rejestrze obmiarow - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowang przez Inspektora nadzoru ksigzke z
ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ewentualnie dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru budowlanego.

1.4.26. laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub inne
laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezb¢dnych badan i prob
zwiazanych z oceng jakos$ci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajow prowadzonych robét.

1.4.27. materialach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak réwniez rézne tworzywa i
wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.



1.4.28. odpowiedniej zgodnos$ci - nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robot dopuszczalnymi tolerancjami, a
jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone - z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
rob6t budowlanych.
1.4.29. poleceniu Inspektora Nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.
1.4.30. projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczng bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.
1.4.31. rekultywacji - nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robo6t budowlanych.
1.4.32. czesci obiektu lub etapie wykonania - nalezy przez to rozumie¢ czg¢$¢ obiektu budowlanego zdolna do spetniania
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwg do odebrania i przekazania do eksploatacji.
1.4.33. ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumieé ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i
szczegdlowych specyfikacjach technicznych.
1.4.34. grupach, Kklasach, kategoriach robét - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika Zaméwien (Dz. Urz. L 340 z
16.12.2002 r., z p6zn. zm.).
1.4.35. Inspektorze Nadzoru Inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke
zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwestor
powierza nadzoér nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca
kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych,
badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.
1.4.36. instrukcji technicznej obslugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen technicznych
i maszyn, okreslajaca rodzaje wspotzaleznosé i kolejno$é lub wspoétzalezno$é czynnosci obstugi, przegladoéw i1 zabiegow
konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji)
jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.
1.4.37. istotnych wymaganiach - oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych aspektow
interesu wspodlnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.
1.4.38. normach europejskich - oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz Europejski
Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako .standardy europejskie (EN)" lub .dokumenty harmonizacyjne
(HO)", zgodnie z ogdlnymi zasadami dziatania tych organizacji.
1.4.39. przedmiarze robot - to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdtowy opis, oraz
wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych, z wyliczeniem i
zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.
1.4.40. robocie podstawowej - minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod wzgledem ilo$ci
1 wymogow jakos$ciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.
1.4.41. Wspélnym Slowniku Zaméwien - jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i rob6t budowlanych, stworzonych
na potrzeby zamoéwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika glownego oraz stownika uzupelniajacego. Obowigzuje we
wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do
okreslania przedmiotu zamdéwienia przez zamawiajacych z d6wczesnych Panstw Czlonkowskich UE stato si¢ obowiazkowe
z dniem 20 grudnia 2003 r.
Polskie Prawo zamowien publicznych przewidzialo obowiazek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji
Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.
1.4.42. Zarzadzajacym realizacja umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna okre§lona w istotnych postanowieniach
umowy, zwana dalej zarzadzajagcym, wyznaczona przez zamawiajgcego, upowazniona do nadzorowania realizacji robot i
administrowania umowg w zakresie okre§lonym w udzielonym pelnomocnictwie (zarzadzajacy realizacjg nie jest obecnie
prawnie okreslony w przepisach ).
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktow glownych trasy oraz
reperdéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa:

— dostarczong przez Zamawiajacego,

— sporzadzong przez Wykonawce.



1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja projektowa ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego stanowia czes¢ umowy, a wymagania wyszczego6lnione w choéby jednym z nich sa obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentdéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku
rozbieznos$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktoérych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywaé zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.
W  przypadku, gdy materialty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa Iub ST
i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych (,,pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.
W zaleznos$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco. W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla oOstrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo ruchu.
Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru Inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre§lonych przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng umowna.
b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym
Wykonawca dostarczy zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony roboét, wygody
spotecznosci i innych.
Pozostate warunki jak w pkt. a.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow inorm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub wilasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczego6lny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych.
2) $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy przeciwpozarowe.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. materiaty
fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszystkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoczesnie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialdéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwo$¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na uzycie tych materiatow od wiasciwych
organow administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg dla wszelkiego rodzaju robét, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgcie robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i zainteresowane wiadze oraz bedzie z
nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy transporcie materiatow i wyposazenia
na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i
w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Pojazdy i tadunki
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz zabezpieczenia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla i jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnoénie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac¢ Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegdélowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze
wszystkie materialy z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie
postepu robot.



2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢
Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrddta. Wykonawca przedstawi
dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia
i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek
zrodta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materialow do robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, Wykonawca nie bedzie prowadzié
zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegoélnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.
2.3. Inspekcja wytworni materialow
Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymogami. Probki materiatdow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdéw pod wzgladem jakosci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane
nastepujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta

materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytworni,
gdzie odbywa sie produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiatly nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Jesli Inspektor Nadzoru Inwestorskiego zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robét, niz te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatdéw
zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ i wlasciwo$é do robot i byly dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
2.6. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania materiatu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ po6zniej zmieniony bez zgody Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.
3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢
wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod
wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
Projekt przewiduje zastosowanie nastgpujacego sprzetu :



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakos¢

wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialdw. Zastosowane $rodki transportowe nie moga niszczy¢

nawierzchni drég. W przypadku wystepowania takiego zjawiska, koszty naprawy i przywrocenia do stanu pierwotnego w

catosci pokrywa wykonawca robot.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robodt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji

projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢é wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w

odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace

warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na

drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpoczeciem robét wykonawca opracuje:

— projekt zagospodarowania placu budowy, ktoéry powinien sktadac si¢ z czesci opisowej i graficznej,

— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

— projekt technologiczny wykonania inwestycji i organizacji budowy

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za jako$é

zastosowanych materialéw i wykonywanych roboét. za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST.

PZJ., projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2.1. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za peilng obstuge geodezyjng i geotechniczng przy wykonywaniu wszystkich

elementoéw robodt okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora Nadzoru.

5.2.2. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu rob6t zostana,

jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

5.2.3. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt beda oparte na

wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i

wytycznych.

5.2.4. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w

czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robot w takiej

sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora nadzoru programu

zapewnienia jakos$ci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonania robot, mozliwos$ci techniczne, kadrowe

i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektows, ST.

Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:

— organizacj¢ wykonania rob6t, w tym termin i sposob prowadzenia robét, organizacje ruchu na budowie wraz z
oznakowaniem robot,

— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementdw robdt, system (sposob i
procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych roboét, wyposazenie w sprze¢t i urzadzenia do
pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan), sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, a takze wycigganych
wnioskOw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych
informacji Inspektorowi nadzoru,

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen
itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementdéw
robot.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jako$ci robdt i stosowanych materiatow. Wykonawca zapewni

odpowiedni system kontroli, wiaczajgc w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbgdne

do pobierania probek i badan materiatdéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czgstotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie,

ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST. W przypadku, gdy nie zostaty one tam
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okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie z umowa
Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich inspekcji.
Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociaggnieciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagni¢cia te begdg tak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw i robot ponosi Wykonaweca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora Nadzoru
Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportdow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek
i badania materialow u zrdédta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bgdzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodno$¢ materiatdw i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materialdow i robdt z dokumentacjg projektowa i ST. W takim przypadku, catkowite
koszty powtoérnych Iub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i informacji o ich
istnieniu zgodnie z Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach budowlanych (Dz. U nr 92, poz 881, z p6zn. zm.)

2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore
spetniajg wymogi ST.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda ich partia dostarczona do robdt
bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzgdowym obowigzujacym zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45
ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez
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przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone
data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
— uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéow robot,
— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,
— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgSciowych i ostatecznych odbiorow robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jakoSci materiatlow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem kto je
przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi nadzoru do
ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
[2] Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach przyjetych w kosztorysie lub w ST.
[3] Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatlow, orzeczenia o jakoSci materialow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia
jako$ci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora
nadzoru.
[4] Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3], nast¢pujace dokumenty:
a) pozwolenie na budowe,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) operaty geodezyjne,
g) plan bezpieczenistwa i ochrony zdrowia.
[5] Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow.
Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na pismie.
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Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigcznej platno$ci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w poszczegolnych ST szczegotowych specyfikacjach technicznych lub w KNR-
ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j i kosztorysowej (przedmiarze
robot).

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujagcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym obmiarem odcinkéw robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
rejestru obmiard6w. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru
obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujagcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze$ciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Gotowo$¢ danej czeSci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.

Odbioru czgéciowego dokonuje sic wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robodt. Odbioru robét dokonuje Inspektor
Nadzoru Inwestorskiego.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilo$ci i warto$ci.
Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Odbidér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakonczenia robodt i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdéw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnoséci wykonania robét z dokumentacjg projektows i
ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréow robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.
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W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszezegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:
- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,
- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehniajace lub zamienne),
- ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
- opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatagczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
- rysunki (dokumentacyjne) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen,
- geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie b¢da gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usuni¢gciem wad, ktore ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i rekojmi.
Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. "Odbidr ostateczny robot(koncowy) robot".
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke¢ obmiarows ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okres$lone dla tej roboty w ST i dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:
- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw i transportu na
teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne
Koszty dostosowania si¢ do warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w ST obejmuje wszystkie warunki
okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdow i organizacji ruchu pokrywa Wykonawca i obejmuje:

(a)  opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorem Nadzoru i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien w miarg postepu robot,

(b)  ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymogami bezpieczenstwa ruchu,

(c)  optaty/dzierzawy terenu,

(d)  przygotowanie terenu,

(e) konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

()] tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
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Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a)  oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,
(b)  utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a8)  usuniecie wbudowanych materiatlow i oznakowan,
(b)  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2013r. poz. 1409 z p6zn. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. - Prawo zaméwien publicznych (tekst jednolity Dz. U. z 2013r, poz. 907 z pdzn. zm.).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. - o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881, z p6zn. zm.).

— Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r. - o systemie oceny zgodnosci (tekst jednolity Dz.U. 2010r. Nr 138, poz. 935 z p6zn.
zm.)

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. - o ochronie przeciwpozarowej ((tekst jednolity Dz. U. z 2009r. Nr 178, poz. 1380 z
pozn. zm.).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. - 0 dozorze technicznym (tekst jednolity Dz. U. z 2013r. poz. 963 z pdzn. zm).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. - Prawo ochrony $rodowiska ((tekst jednolity Dz. U. z 2013r. poz. 1232 z pézn. zm.).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985r. - o drogach publicznych ((tekst jednolity Dz. U. z 2013r. poz. 260 z p6zn. zm.).

— Ustawa z dnia 18 lipca 2001r. — Prawo wodne (Dz. U. Nr 115, poz. 1229, z p6zn. zm.).

10.2. Reozporzadzenia

— Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) Nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajacego
zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobow budowlanych i uchylajacego dyrektywe Rady
89/106/EWG (Dz. U. L 88 z 4 kwietnia 2011 r., s. 5)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. - w sprawie sposobow deklarowania wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041 z p6zn. zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004r. w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek
organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (tekst jednolity Dz. U. z 2014r. poz. 1040 z pdzn. zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 grudnia 2010r. w sprawie szczegdtowego zakresu informacji o
przeprowadzonych kontrolach wyrobdéw budowlanych i wydawanych postanowieniach, decyzjach i opiniach, a takze o
sposobie i terminie przekazywania tych informacji (Dz. U. Nr 254, poz. 1706)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 kwietnia 2011r. w sprawie sposobu prowadzenia Krajowego Wykazu
Zakwestionowanych Wyrobow Budowlanych (Dz. U. Nr 87, poz. 486)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzeSnia 2009r. w sprawie kontroli wyrobéw budowlanych
wprowadzonych do obrotu (Dz. U. Nr 144, poz. 1182)

— Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 25 stycznia 2011r. w sprawie probek wyrobow budowlanych
wprowadzonych do obrotu (Dz. U. Nr 23, poz. 122)

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. - w sprawie ogélnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003r. Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. - w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. - w sprawie szczegétowego zakresu 1 formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robéot budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (tekst jednolity Dz. U. z 2013r. poz. 1129).

— Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r. - w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.
Nr 108, poz. 953 z pézn. zm.).

10.3.  Inne dokumenty i instrukcje

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, (tom |, 11, lll, IV, V) Arkady, Warszawa
1989-1990.

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003.
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B.00 SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

B.00.01 ROBOTY POMIAROWE

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST jest wykonanie robot geodezyjnych na budowie.
1.2. Zastosowanie ST
Jako cz¢$¢ dokumentdéw przetargowych Specyfikacja Techniczna bedzie brana pod uwage i interpretowana miedzy innymi
przy zamawianiu i wykonywaniu robot opisanych w pkt. 1.1.
1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 1. CZESC OGOLNA.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 2. MATERIALY.
2.2. Materialy do wykonania
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych wedtug zasad niniejszej ST
sa:

-stupki betonowe,

-pale i paliki drewniane,

-rury metalowe,

-badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Do utrwalenia punktow gtownych trasy i punktow gtéwnych osi obiektow nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktow zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ §rednice 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ 1,5 do 1,7
m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 do 0,08
m. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
3.SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. SPRZET.
3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysoko$ciowych
Do wyznaczania trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowac sprzet:

-teodolity,

-niwelatory,

-tyczki,

-laty,

-ta$my

-lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 4. Transport.
4.2. Transport materialéw
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je ustawia¢ rownomiernie na catej powierzchni
tadunkowej, obok siebie i zabezpiecza¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE . pkt 5. WYKONANIE ROBOT. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii
(GUGIK).
5.2. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)
Zgodnie z Warunkami Kontraktu Inspektor Nadzoru przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktow
geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac zwigzanych z wytyczaniem.
5.3. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)
W oparciu o sie¢ statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej przez Inspektora Nadzoru,
Wykonawca zobowiazany jest do zalozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej o wspohrzednych poziomych i
wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robot.
Opracowany przez Wykonawce i1 zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru projekt osnowy roboczej poziomej i
wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktéw tej osnowy, powinny speinia¢ nastepujace
warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robdt oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,
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b) odleglo$¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien by¢
oznaczony W sposob zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru tak aby byt widoczny itatwy do
zidentyfikowania,
C)  sposéb stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci winny byé
zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i
G-3.2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).
5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe
Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi przez
Inspektora Nadzoru zasadami wykonania niezbgdnych robdt i wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami
wyszczegdlnionymi w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.
5.5. Wyznaczenie punktow na osiach
Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy modernizacyjnej w zgodnosci z Dokumentacja Projektowag w oparciu o
osnowy wymienione w pkt. 5.1.1. i 15.1.2.
Wyznaczone punkty na osiach trasy regulacyjnej i ubezpieczen nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 10 cm w stosunku
do projektowanych, a rzedne punktdow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych projektu.
W przypadku, kiedy dopuszczalne odchylki sg przekroczone Wykonaweca jest zobowiazany do korekty osi trasy odnoszac
si¢ do istniejacych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inspektora Nadzoru.
0§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich, w odlegtosciach zaleznych od
charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 500 m na odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy
powinno by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
5.6. Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojéw poprzecznych)
Wyznaczanie nasypow i wykopow polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi
przeciecia powierzchni zewngtrznych skarp wykopu z terenem.
Do wyznaczania nasypow i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki.
Odlegtosci miedzy palikami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy modernizacyjnej. Odlegto$é
ta powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w Dokumentaciji Projektowej.
Wyznaczenie w czasie trwania rob6t ziemnych zarysu (konturéw) nasypow i wykopoéw w przekrojach poprzecznych (t. zw.
profilowanie przekrojéw poprzecznych) powinno by¢ wykonane w zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowa oraz w innych
dodatkowych punktach akceptowanych przez Inspektora Nadzoru, lecz nie rzadziej niz co 25 m.
5.7. Wyznaczanie polozenia obiektow
Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie - zgodnie z Dokumentacja Projektowa, poprzez:
-wytyczenie osi obiektu,
-wytyczenie punktow okreslajacych kontur obiektu.
5.8. Zakonczenie robot
Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robdt do oddania Inspektorowi Nadzoru dokumentacji dotyczacej osnéw
geodezyjnych i przekazania punktow w terenie na takich zasadach jak je przejmowat.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE . pkt 6. KONTROLA JAKOSCI
ROBOT Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy roboczej przeprowadzanych w
oparciu o stale punkty geodezyjne przekazane przez Inspektora Nadzoru. Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentow
osnowy roboczej nalezy wykonywac przed rozpoczeciem wigkszych robot, a takze, co miesigc w trakcie prowadzenia
robot.
Kontrole wytyczenia osi trasy modernizacyjnej, wyznaczenia nasypow, wykopow i obiektow nalezy przeprowadzi¢ w
odniesieniu do wymagan punktéow 5.1.4; 5.1.515.1.6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 m (metr) trasy.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE . pkt 8. ODBIOR ROBOT.
8.2. Sposob odbioru robét
Wniosek Wykonawcy o odbior wykonanych robot, przekazywany Inspektorowi Nadzoru powinien zawiera¢ niezbedne
szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych 1 wysokosci wykazujace zgodnos¢ pomiardow kontrolnych z danymi podanymi
w Dokumentacji Projektowej.
9. PODSTAWY PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 9.1. Ustalenia ogdlne.
Placi si¢ za Im wytyczonej trasy. Cena 1 m (metra) trasy obejmuje:
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wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy, granic rob6t i punktéw wysokosciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow, zgodnie z pkt. 5.1.5,
wyznaczenie konturdw obiektéw regulacyjnych zgodnie z pkt 5.1.6,

wykonanie pomiardw biezacych w miare¢ postgpu robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrone ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie

utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robot roboczych punktow sytuacyjno-wysokosciowych.
wyznaczenie innych punktow pomiarowych, ktore Wykonawca uzna za potrzebne.

transport 1 koszty materiatow (znakoéw geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych, pretow stalowych, farby itp.)

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02356 — Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiaréw elementéw budowlanych z
betonu.
2. Instrukcja Techniczna G-3 — Geodezyjna obstuga Inwestycji. Katalog znakéw i urzadzen pomiarowo-

kontrolnych.

3. Instrukcja techniczna 0-1.  Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

4, Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obstuga inwestycji. Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

5. Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989

6. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

7. Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

8. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK, 1983

9. Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983

10. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL 1996.

17



B.00.02 MELIORACYJNE ROBOTY KONSERWACYJNE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
konserwacjg urzadzen wodno - melioracyjnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia r¢cznych robot zwigzanych z :

— usuwaniem kozucha ro$lin ptywajacych oraz korzeniacych si¢ w dnie,

— wykaszaniem porostow ze skarp, korony i dna urzadzen wodno-melioracyjnych z ich wygrabieniem,

— usuwaniem namutu z dna ciekéw z rozplantowaniem urobku

— oczyszczanie z namuldw przepustow rurowych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE . pkt 5. WYKONANIE ROBOT.

2. MATERIALY

Nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST pkt 3. SPRZET.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE . pkt 4. TRANSPORT.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE . pkt 5. WYKONANIE ROBOT..

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE . pkt 6. KONTROLA JAKOSCI
ROBOT.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.1. Ogélne zasady obmiaru robot.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

a) 1 m? (kwadratowy), wg obmiaru zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru,
b) 1 m?3 (sze$cienny) , wg obmiaru zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.
c) 1 mb (metr biezacy) wg obmiaru zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE . pkt 8. ODBIOR ROBOT.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 9.1. Ustalenia ogdlne.
Cena jednostkowa wykonania robot konserwacyjnych wg pkt 1.3, obejmuje:
— usuwaniem kozucha roslin ptywajacych oraz korzeniacych si¢ w dnie,
— wykaszanie porostow ze skarp i dna urzadzen wodno-melioracyjnych oraz na terenach przewidzianych pod
inwestycje z ich wygrabieniem,
— usuwaniem namutu z dna ciekéw z rozplantowaniem urobku .
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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B.00.05 WYKOP ROWOW MELIORACYJNYCH

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania techniczne dotyczace wykonania rowoéw odptywowych -

odwadniajacych melioracji szczegdétowych na terenach uzytkdéw rolnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu wykonanie

robot ziemnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.4.

2. MATERIALY

W robotach objetych specyfikacja materialy nie wystgpuja.

3. SPRZET

Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.

Roboty ziemne mozna wykonywacé przy uzyciu dowolnego sprzetu.

4. TRANSPORT

Do transportu mas ziemnych po drogach lokalnych zaleca si¢ stosowa¢ samochody samowytadowcze lub ciagniki kotowe o

tadownosci 5 — 10 t. Ze wzgledu na specyfike roboét, w projekcie przewidziano rowniez transport lokalny materialow, z

uzyciem ciagnikdéw z przyczepami. Dopuszcza si¢ uzycie innych s$rodkdéw transportu niz przewiduja to dyrektywy,

wg mozliwosci wykonawcy, pod warunkiem, ze nie bedzie to miato wptywu na podwyzszenie kosztow robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie rob6t powinno by¢ zgodne z projektem w zakresie lokalizacji obiektéw, ich wymiarowania i rzednych oraz

terminem i technologig robot (dostosowanie do harmonogramuy).

Roboty nalezy wykonywaé w oparciu o:

—  projekt wykonawczy, cz¢$¢ budowlana, zatgczniki specjalistyczne,

— Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t — Roboty ziemne, zelbetowe konstrukcje hydrotechniczne, Warunki
techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych (WTWiO — Roboty ziemne, WTWIiO — W dziedzinie
gospodarki wodnej w zakresie konstrukcji hydrotechnicznych z betonu MOSZiL),

— doswiadczenia praktyki w branzy melioracyjnej, fachowy nadzor inwestorski.
Przed rozpoczeciem robdt, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysoko$ciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca dokona obmiaru terenu
po zdjeciu warstwy humusu. Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostana stwierdzone urzadzenia podziemne nie
wykazane w Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.), wowczas roboty nalezy przerwaé i powiadomi¢ o tym
fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory podejmie decyzj¢ odno$nie kontynuowania robot.
5.1. Roboty przygotowawcze:
Wykoszenie roslinnosci na skarpach istniejagcych rowow w granicach projektowanych robdt, wycigcie drzew i krzakow,
wytyczenie trasy rowu (w zasadzie po istniejacym korycie), lokalizacja w terenie miejsc kolizji urzadzen z trasa rowow
i wyznaczenie stref ochronnych dla tych instalacji. W ramach robot przygotowawczych nalezy wykona¢ rowniez prace
zwigzane z wykorzystaniem materialow miejscowych do pdzniejszego ich wbudowania (produkcja we wlasnym zakresie
kiszek faszynowych, kotkow, pozyskanie i wycigcie darniny itp.
5.2. Wykonywanie wykopoéw
Roboty ziemne polega¢ beda na wykonaniu czynnosci zwigzanych z wykopem rowow, poglebieniem i rozbudowg dna i
rozplantowaniem wydobytego urobku. Ze wzgledu na sytuacj¢ wlasnosciowa terenow przylegtych do rowoéw urobek nalezy
rozplantowa¢ warstwa grubosci do 20 cm i obsia¢ mieszanka traw. Nie dopuszcza si¢ pozostawienie wzdluz rowu wargi
uniemozliwiajacej odplyw wod powierzchniowych. W przypadku braku miejsca na rozplantowanie gruntu wzdtuz rowu
nalezy w kosztach przewidzie¢ dodatkowy transport technologiczny. Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie stanow
wod umozliwiajacych kontynuacje prac, nie nalezy rozpoczynac robot przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi
lub odwilza.

Kopanie rowow nie moze powodowac¢ istotnych zagrozen, utrudnien, ucigzliwosci i strat (szkod) gospodarczych. Dobra

organizacja prac regulacyjnych powinna im zapobiega¢ lub tez ogranicza¢ do minimum. (Dotyczy to takze wielkosci

i rodzajow niekorzystnego oddziatywania na $rodowisko przyrodnicze, degradacji przyrody i $rodowiska, waloréw

krajobrazu etc.). Naprawa uszkodzen powierzchni robdét ziemnych lub konsekwencje zanieczyszczenia $rodowiska

obcigzaja Wykonawce robot ziemnych.

5.3. Dokladno$¢ wykonywania wykopow

Doktadnos$¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana co 50 m i w miejscach charakterystycznych.

W przypadku wykonywania wykopoéw dopuszczalne odchylenia wynosza:

— ponad zwierciadlem wody gruntowej — +/- 5 cm,
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— ponizej zwierciadta wody gruntowej — +/- 10 cm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robot polega¢ powinna na pomiarze doktadnosci wykonania prac i ich zgodnosci z wymaganiami
projektowymi. Kontrol¢ wymiaréw nalezy przeprowadzaé¢ metodami geodezyjnymi.
Kontroli podlegaja:
— rzedne terenu po dokonaniu plantunkow, rzedne dna, nachylenia skarp,
— usytuowanie osi rowu melioracyjnego,
— lokalizacja i wymiary budowli komunikacyjnych,
—  wymiary wykopow (szerokos¢ dna), konstrukcji budowli, umocnien,
7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiarowe dla poszczegodlnych rodzajéw prac zostaly podane w przedmiarach robdt (zataczonych do
dokumentacji projektowej) oraz w Projekcie wykonawczym, w jego czgsci opisowej.
Podstawowymi jednostkami obmiaru s3:
— objetos¢ robot ziemnych (wykopy) — md,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 8. ODBIOR ROBOT.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja wykonawcza i wymaganiami technicznymi, jezeli zostaly
spetnione wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg WTWiOR — Roboty ziemne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST A.00 pkt. 9.1. Ustalenia ogdlne.
Cena 1 m® wykonania wykopow obejmuje:
— oznakowanie robot,
— przeprowadzenie pomiar6w i robot przygotowawczych,
— wykonanie i rozebranie drog dojazdowych (w miarg potrzeb),
— profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i niniejszg Specyfikacja,
— wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robdt, wykonanie stanowisk zatadowczych,
— rekultywacje terenu po zakonczeniu robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okreslenia, symbole. Podziat i opis gruntow,
2. PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,
10.2 Inne dokumenty
1. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru robot, MOSZNIL 1996
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B.00.06 UMOCNIENIA DNA | SKARP CIEKOW

1. INFORMACJE OGOLNE
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt umocnieniowych.
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi zatacznik do dokumentow przetargowych, obowiazujacych przy wyborze
wykonawcy robot, objetych inwestycja. Ustalenia w niej zawarte obejmuja wszystkie czynnos$ci, niezb¢dne do wykonania,
kontroli i odbioru prac umocnieniowych przewidzianych projektem.
1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia prac zwigzanych z wykonaniem umocnien skarp
oraz zabezpieczen dna ciekow o szeroko$ci dna do 3,0 m. Obejmujg nastepujace roboty :

- wymierzenie i wytyczenie robot,

- dodatkowy wykop pod umacnienia,

- wykonanie opasek z pojedynczych i podwojnych kiszek faszynowych,

- wyciecie i utozenie pasa darniny na skarpach,

- wykonanie palisad z kotkow.
1.4. Definicje pojeé i okreslen podstawowych
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i Ogolna Specyfikacja
Techniczna.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST
. pkt 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 2. MATERIALY.
2.2. Zastosowane materialy
2.2.1. Drewno (kotki i szpilki)
Do wykonania umocnien z faszyny i darniny konieczne sa szpilki i kotki drewniane, wykonane z drewna iglastego i
lisciastego. Do ich wyrobu powinno byé uzyte drewno okragte lub tupane, (w miar¢ mozliwosci) pozbawione sgkow.
Kotek lub szpilka muszg posiada¢ jeden koniec $ciety ptasko, prostopadle do osi, drugi - zaciosany (zaostrzony) na
dhugosci dwoch $rednic. Cato§¢ powinna by¢ prosta, o strzalce krzywizny nie przekraczajacej 5 cm. Dlugos¢ szpilek
przyjmuje si¢ rowng 20 + 30 cm. Nie nalezy wykorzystywa¢ do wyrobu w/w elementdw drzewa osiki, kruszyny oraz
drewna zbutwialego.
2.2.2. Kiszki faszynowe
Kiszkami faszynowymi nazywa si¢ elastyczny element skladajacy sie z faszyny wiklinowej lub lesnej odpowiednio
utozonej wzdhuz osi kiszki oraz usztywnionej przez przewigzanie gatazek drutem w odpowiednich odstepach.
Ogolnie stosowane $rednice kiszek wynoszg 10+15 , 20, 25 i 30 cm. Dopuszczalna tolerancja dla $rednic 20+30 cm - +/- 2
cm. Jako $rednice miarodajng nalezy przyjmowac srednig arytmetyczng z pomiardéw w miejscu wigzania, w dwoch do
siebie prostopadlych kierunkach. Faszyn¢ nalezy uktada¢ odziomkami w jednym kierunku tak, by zachodzily na ciensze
konce galgzek co najmniej na dlugo$¢ dwoch wigzan. Przekrdj kiszki w miejscu wigzania powinien by¢é mozliwie
najbardziej zblizony do kotowego. Odleglos¢ pierwszego wigzania od poczatku kliszki ma wynosi¢ potowe odleglosci
pomiedzy nastgpnymi dwoma sgsiednimi. Odleglto§¢ pomiedzy wigzaniami nastepnymi powinna wynosi¢ : dla $rednic
1025 cm — 33 +/- 3 cm, dla $rednicy 30 cm + 40 +/_ 4 cm. Srednica drutu dla kiszek @ 1020 cm - 1.8 =2.2 cm , dla @
25+30cm—2.2+ 3.0 mm . [lo§¢ zwojow odpowiednio 112 .
Faszyna wiklinowa stosowana na kiszki powinna odpowiada¢ wymaganiom BN-69/ 8952-30, le$na li§ciasta wymaganiom
BN-78/9224-04. W faszynie lesnej nie moze by¢ gatezi z jatowca, kruszyny i brzozy.
Drut uzywany do wigzania powinien by¢ ze stali x wg PN-67M-80026 lub St2 wg PN-72/H-84020.
Sprawdzenie wymiaréw kiszki polega na zmierzeniu $rednicy kiszki w 10 dowolnie wybranych miejscach, jakosci
materialow - na ogledzinach zastosowanej faszyny i drutu, wykonania — na zbadaniu czy nie da si¢ z niej wyciagnac preta.
2.2.3. Darnina
Darning okresla si¢ plat lub tasme¢ wierzchniej warstwy gleby, przerosnigtej i zwiazanej korzeniami roslinnosci trawiastej,
turzycowo - trawiastej lub turzycowej. Darniowanie — jest to pokrycie darning niezabezpieczonej powierzchni budowli
ziemnej w taki sposob , aby darnina do niej przyrosta.
Darnina trawiasta (ewentualnie z nieduzym udzialem mchu i jagdd) powinna by¢ wycinana z darni okrywajacej
powierzchnie statych uzytkéw tagkowych, pastwiskowych, le$nych, gruntdéw zadarnionych, jak wygony, miedze, pasy
przydrozne, polany lesne itp. Uzywanie do umocnien darniny trawiastej z udzialem mchu i jagdd dopuszcza si¢ przy.
zabezpieczaniu rowow przebiegajacej przez teren lasow. Darnina turzycowo-trawiasta i turzycowa powinna by¢ wycinana
z darni lub z porostow okrywajacych taki blotne oraz grunty bagienne.
Plyty lub tasémy darniny trawiastej powinny mie¢ grubos¢ 6+10 cm, zaleznie od jej zwartoséci i przeznaczenia. Darnina
dobrze spil$niona, zwarta i przeznaczona na grunty zyzniejsze i wilgotne moze mie¢ grubo§¢ 6+7 cm, uzywana do

21



darniowania powierzchni gruntéw jatowych i suchych, (np. skarp glebszych przekopow lub nasypéw) nalezy stosowac
darning o grubosci 8+10 cm. Platy lub taémy darniny trawiastej z udziatem mchu i jagod lub darniny trawiasto-turzycowej i
turzycowej nalezy wycina¢ powinny mie¢ grubo$é¢ 10+15 cm, zaleznie od zawartosci systemu korzeniowego darni oraz
glebokosci siggania zasadniczej masy korzeni.
Pozostate wymiary darniny nalezy przyjmowac :

- szeroko$¢ 50 cm,

- dhlugo$¢ - umozliwiajaca wlasciwe utozenie darniny, nie wigksza jednak niz 2.5 m.
Teren przeznaczony do wycinania darniny, tam gdzie to jest mozliwe, nalezy lokalizowaé jak najblizej miejsca
wbudowania. Zaleca si¢ wycinanie darniny z trasy wykonywanych budowli przed rozpoczgciem wykopoéw lub nasypow.
Cigcie nalezy przeprowadzaé przy uzyciu specjalnych plugéw i krojéw. Darning tnie si¢ na prostokatne ptaty lub tasmy o
dogodnych wymiarach umozliwiajacych formowanie paséw wymaganej szerokosci. Darnina powinna by¢ jak najkrotszym
czasie wbudowana lub, jezeli jest to niemozliwe, odpowiednio ztozona w stosy.
2.2.4. Geowloknina
Geowldknina filtracyjna bedzie stosowana jako warstwa posrednia pomiedzy gruntem rodzimym narzutem kamiennym.
Powinna odpowiada¢ nast¢pujacym wymaganiom :

- wytrzymatos$¢ na zerwanie - 1,1 kN,

- wytrzymatos$¢ na rozdzieranie - 0,4 kN,

- wytrzymato$¢ na przebicie - 0,4 kN,

- wytrzymatos$¢ na przebicie hydrauliczne - 2700 kPa,

- przepuszczalno$¢ poprzeczna -0,2 /s,

- pozorna $rednica poréw otwartych - 0,25 mm,
wodoprzepuszczalnosé - 0,2 cmfs.

2.2.5. Plyty betonowe
Ptyty zbrojone betonowe PA o wymiarach 0,1 x 0,9 x 0,6 m waga 172 kg/m2 - posiadajace aprobate techniczng (Instytutu
Melioracji i Uzytkow Zielonych w Falentach). podstawowe parametry ptyt powinny odpowiadac :

- ksztatt i wymiar — wg BN-80/8952-35-1

- dopuszczalne odchylki oraz rodzaj i wielko$¢ wady :

Rodzaj wady i dopuszczalne odchylki : Wielkos$¢ wady i warto$¢ odchylek :
Wklestos¢ lub wypukto$é powierzchni zewnetrznych + 5 mm
Odchylenie krawedzi od linii prostej +3 mm
Odchytki wymiaréw zewnetrznych i otworéw klasa doktadnosci elementow 4,
(dhugos¢, szerokos¢, wysokose) wg PN-62/B-02356:
dla wymiaréw do 100 mm - + 2 mm
powyzej 300 mm - + 3 mm

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow
Rolki geowlékniny nalezy sktadowac¢ w nastgpujacych warunkach :

- wsuchym migjscu,

- ulozone poziomo na czystym i wyréwnanym podtozu,

- nie wiecej niz trzy rolki jedna na drugiej,

- nie krzyzowac rolek,
nie zaleca si¢ sktadowania rolek bez opakowania fabrycznego dtuzej niz jeden
Darnina . Platy darniny nalezy wbudowywa¢ w miejsce przeznaczenia bezposrednio po wycieciu. W przypadkach
koniecznych (wycinanie z trasy obiektow) darning mozna uktadaé w stosy warstwami ( na okres mozliwie najkrotszy),
sposobem ,trawa do trawy” i warstwa korzeniowa do warstwy korzeniowej. Stosy nalezy lokowaé w miejscach
zacienionych, ptaty darniny utrzymywac¢ w stanie wilgotnym. Korzenie trawy nie mogg si¢ przerasta¢ w warstwach. Platy
zeschnigte, zwinigte na obrzezach lub pozoétkle nie nadaja si¢ do wbudowania. Wysoko$¢ stosow nie moze przekraczac 1
m.
Kiszka faszynowa powinna by¢ uzyta bezposrednio po dostarczeniu na budowg. W przypadkach koniecznych, mozna ja
sktadowa¢ w stosy, ustawione w miejscach zacienionych. Kierunek uktadania kiszek w poszczegolnych warstwach
powinien by¢ prostopadty do siebie.
Plyty betonowe nalezy sktadowac¢ na podlozu wyréwnanym i odpowiednio utwardzonym, na rab, w rzedach utozonych na
dwoch drewnianych legarach, z zachowaniem kata nachylenia do podtoza 45°. W rzedach nalezy uktadac ptyty tylko
jednego rodzaju oparte o podioze dhuzszymi bokami, z zastosowaniem drewnianych przekladek. Rodzaj podparcia
powinien wyklucza¢ mozliwo$¢ przesuwu i wywrdcenia elementéw sktadowanych.
Dopuszcza si¢ sktadowanie elementow do wysokosci dwoch warstw. Kazdg warstwe nalezy uktada¢ na drewnianych
legarach z drewnianymi przektadkami. Elementy mozna sktadowa¢ w dwodch rzedach obok siebie. Dlugo$¢ rzeddéw nie jest
ograniczona. Usytuowanie rzgdéow powinno zapewni¢ swobodny dojazd $rodkami transportowymi oraz bezpieczne
manewrowanie przenoszonymi elementami.
Kolki faszynowe sktaduje si¢ w pryzmach, ustawionych na podtozu wyréwnanym, na legarach z bali lub zerdzi. Boki
pryzmy zabezpiecza si¢ palami wbitymi pionowo w podtoze (przynajmniej po 2 szt. z kazdej strony) podpartymi palikami
wbitymi ukosnie, przybitymi gwozdziami do pali pionowych. Wszystkie ostrza kotkow utozonych w pryzmie powinny by¢
skierowane w ta sama stron¢. Wysokos$¢ stosu nie powinna przekraczac¢ 1.5 m.
Sktadowanie wszystkich materiatdéw powinno odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami BHP.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. SPRZET.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét umocnieniowych
Do wykonania rob6t umocnieniowych, w konkretnych warunkach przewidzianych niniejsza specyfikacja, moze by¢ uzyty
zuraw samochodowy.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 4. Transport.
4.2. Transport materialéw
Materiaty nalezy przewozi¢ na miejsce wbudowania wylacznie przy uzyciu odkrytych $rodkéw transportu, pozwalajacych
na bezpieczny ich zatadunek i roztadunek sposobem recznym lub przy uzyciu sprzgtu mechanicznego.
Do transportu moga by¢ stosowane :

- ciagniki kolowe z przyczepami,

- samochody skrzyniowe,
lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjag umowy.
Materiaty powinny by¢ ulozone na $rodkach transportowych w sposob zabezpieczajacy przed startami lub uszkodzeniami
w tracie ich przewozenia, powinny rownomiernie obcigza¢ powierzchni¢ tadunkows .
Rolki geowldkniny pakowane sa w czarng wodoszczelng foli¢ polietylenowa. Folia ma na celu zabezpieczenie materiatu
przed uszkodzeniem w czasie transportu i sktadowania na budowie. Geowldknina nawinigta jest na tuleje papierowe lub
rury stalowe. W czasie tadowania, roztadowywania i sktadowania nalezy zabezpieczy¢ rolki przed uszkodzeniem
mechanicznym lub chemicznym, przed dziataniem wysokich temperatur oraz promieniami stonecznymi. Opakowania rolKi
nie nalezy zdejmowac az do momentu wbudowania.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST
. pkt 5. WYKONANIE ROBOT.
5.2. Zasady wykonywania robét
5.2.1. Wykonanie opaski faszynowej
Prace nalezy prowadzi¢ bezposrednio za wykopami, ksztaltujacymi przekrdj poprzeczny koryta. W wykonanym wykopie,
w linii krawedzi dna, nalezy wbi¢ kotki drewniane w rozstawie co 50 ¢m, z nachyleniem na zewnatrz wynoszacym ok. 15°.
Kotek powinien wystawa¢ ponad projektowane dno cieku na wysoko$¢ przewidzianej opaski. Za linig kotkdéw, od strony
skarpy, wykona¢ dodatkowy wykop, utozy¢ kiszki faszynowe i przybi¢ je palikami, w odstepach co 1 m, ustawionymi w
przyblizeniu prostopadle do powierzchni skarpy, w potowie rozstawy pomigdzy kotkami. W przestrzeni pomigdzy kiszka a
skarpg utozy¢ platy darniny (lub geowldkning) petnigce rolg filtra, opierajac ja o opaske. Pozostata przestrzen wypehic
gruntem rodzimym. Kiszka powinna by¢ zaglebiona w dno co najmniej 5 cm , lecz nie wigcej niz do potowy jej Srednicy.
Po wykonaniu opaski, rozbite glowice palikow oraz wystajace od strony koryta galazki, nalezy przycia¢. Na styku skarpy i
opaski, nalezy uformowac taweczke, i przykry¢ ja ptatem darniny. Przy wickszej ilosci kiszek w opasce, kiszki uktada si¢
pomig¢dzy dwoma rzedami pali.
5.2.2. Ukladanie darniny
Darniowanie na ptask. Darning przewidziang do wbudowania nalezy ztozy¢ bezposrednio przed jej ulozeniem, przy gornej
krawedzi skarpy, wzdhuz cieku, w ilosci odpowiadajacej zuzyciu na 1 mb umocnien. Przed jej ulozeniem, powierzchnie
skarpy spulchni¢ na gleboko$¢ ok. 2 cm. Uktadanie rozpoczaé od dotu (od opaski kiszkowej) i prowadzi¢ poziomymi
rzedami w gore, z doktadnym uklepaniem i przybiciem szpilkami kazdego kolejnego rzgdu. Dolny pas darniny powinien
by¢ oparty o opaske kiszkowsg, plotek lub palisade. Szpilki nalezy wbijaé prostopadle do powierzchni skarpy, w odstepach
25 cm nie mniej jednak niz 2 sztuki na ptat. Kolejne rzedy uktada¢ z zachowaniem mijania si¢ stykow poszczegdlnych
ptatow. Poszczegolne ptaty powinny Scisle przylega¢ do siebie. Po utozeniu, darning pielggnowac przez polewanie woda do
czasu ukorzenienia sig.
Jezeli umocnienia maja si¢ znajdowac przez dtuzszy czas pod zwierciadlem wody, do ich wykonania nalezy uzy¢ darniny
turzycowo — trawiastej. W gruntach jalowych, umocnienia z darniny uktada si¢ na warstwie ziemi urodzajnej. Minimalna
grubos¢ warstwy humusu nie moze by¢ mniejsza niz 5 cm .
5.2.3. Ukladanie geowlékniny
W zaleznos$ci od wielkos$ci 1 wagi, rolki geowtokniny moga by¢ przenoszone i rozktadane regcznie lub z wykorzystaniem
urzadzen do podnoszenia i transportu. Poniewaz rolki posiadajg rdzen (tuba papierowa lub rura stalowa), mozliwe jest ich
przemieszczanie i rozkladanie przy uzyciu zawiesi do tadowarek, koparek itp.
Geowldkning rozktada si¢ na wyrownanym i oczyszczonym podtozu pasami rownolegtymi lub prostopadtymi do osi cieku.
Rolki lub ich czgé¢, rozwija si¢ tak by pokry¢ cala powierzchni¢. Przy rozktadaniu nalezy uwzgledni¢ wielko§¢ wymaganej
zaktadki. Przy gruntach o umiarkowanej nosnosci (CBR>5) zaktad wynosi L = 0.3 m.
5.2.4. Wykonanie umocnienia dna z plyt PA
Umocnienia z ptyt nalezy uktada¢ na wyréwnanej powierzchni.. Pierwszy rzad ptyt powinien by¢ oparty o palisad¢ albo
pale (w ilosci min. 2 szt. na ptyte) wbite wzdtuz krawedzi dna lub od czota umocnien, przy uktadaniu ich na dnie cieku. Po
utozeniu pierwszego rzgdu nalezy uktadac¢ kolejne, w gore skarpy lub biegu rzeki. W miar¢ uktadania kolejnych rzedow,
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plyty nalezy przybija¢ do podloza. Styki pomigdzy plytami w poszczegodlnych rzedach powinny mijaé si¢, nie moga
tworzy¢ linii cigglej na catej dlugo$ci umocnien. Plyty uszkodzone (pgknicte lub posiadajace ubytki), nie mogg by¢
stosowane. W przypadku ich utozenia, wykonawca wymieni je na wlasny koszt.
5.2.5. Wykonanie palisad z koltkéw faszynowych
Wykonanie palisady nalezy rozpocza¢ od wbicia stupkéw kierunkowych w osi palisady. Do stupkéw mocuje si¢ z obydwu
stron kleszcze przy uzyciu $rub ciesielskich, z wykorzystaniem do tego celu potowizn zerdzi. Kotki wbija si¢ pomigdzy
kleszcze, jeden przy drugim, na glebokos$¢ przewidziang projektem, poczynajac od jednego z koncow palisady. Kleszcze
przektada si¢ w miare postepu robot. Po wbiciu palisady, glowice kotkow i slupkdéw nalezy obcia¢ na okreslonym w
dokumentacji poziomie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST
. pkt 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.1. Ogélne zasady obmiaru robét.
7.2. Jednostka obmiaru
Jednostkami obmiaru s3 :

- opaska z kiszek faszynowych -  m umocnienia (metr biezacy) ,

- darniowanie - m? umocnionej powierzchni (metr kwadratowy),
- umocnienie ptytami - m? umocnionej powierzchni (metr kwadratowy),
- palisada - m dlugosci palisady (metr biezacy) z uwzglgdnieniem

srednicy pali i gtgbokosci whicia.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST
. pkt 8. ODBIOR ROBOT.
8.2. Zasady odbioru rob6t umocnieniowych
Odbidr robot polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych prac z Dokumentacjg techniczng i wymaganiami
okreslonymi w mniejszej ST, sprawdzeniu dokumentow wykonanych badan oraz wizualnej ocenie wykonanych robot.
9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 9.1. Ustalenia ogélne .
9.2. Cena jednostki obmiaru
Cena 1 m opaski z kiszek faszynowych obejmuje :
- dodatkowy wykop pod umocnienia,
- wbicie kotkow,
- ulozenie kiszek faszynowych,
- wycigcie i zatozenie darniny za opaske,
- przybicie kiszek kotkami.
Cena 1 m? umocnien powierzchni darning :
- wycigcie darniny,
- wyrobienie kotkéw i szpilek,
- transport materialdw w strefie roboczej,
- spulchnienie gruntu na glgboko$¢ 2 cm,
- ulozenie ptatéw darniny z przybiciem szpilkami.
Cena 1 m? umocnien z ptyt betonowych zawiera :
- ulozenie elementéw na wyréwnanym podiozu,
- dopasowanie i wyrdwnanie sasiednich ptyt.
Cena 1 m wykonania palisady obejmuje :
- whicie pali kierunkowych,
- zalozenie kleszczy i przesuwanie ich w miare postgpu robot,
- whbicie kotkow,
- obciecie glowic kotkéw i pali.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-02356 Koordynacja wymiarowa w budownictwie
PN-B-06250 Beton zwykty
PN-B-30000 Cement portlandzki
PN-B-30005 Cement hutniczy
PN-B-04630 Woda do celow budowlanych
PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakosci.

ourwdE
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10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
21.

PN-N-03021 jw. lecz kontrola odbiorcza,

BN-69/6721-02 Kruszywa mineralne

PN-B-12082 Darniowanie.

BN-64/9226-01 Drewno

BN-69/8952-30 Faszyna wiklinowa

BN-63/9224-04 Faszyna le$na

BN-69/8952-27 Kiszka faszynowa

PN-M-80026 Druty okragle ze stali niskoweglowgj ogdlnego przeznaczenia
PN-H-84020 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogolnego przeznaczenia
PN-B-04110 Badania wytrzymatosci na $Sciskanie

PN-B-04102 Badania mrozoodpomosci

PN-B-04111 Badania $cieralnosci

PN-B-04101 Badania nasiakliwo$ci

Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbioru. MOSZNiIL 1996 r
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B.01.02 WYKONANIE WYKOPOW

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem wykopow.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie wykopow
zwiazanych z budowa, przebudowa, modernizacja, remontem i rozbiorka obiektow inzynieryjnych.
W zakres robot wehodzi:
— wykonanie wykopoéw nicobudowanych,
— wykonanie wykopdéw w ostonie §cianek szczelnych.
1.4. OkreSlenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST 1. CZESC OGOLNA A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST A.00 pkt 1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej ST i dokumentacji
projektowe;j.
Do wykonania rob6t moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace warunki okreslone w:

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2013r. poz. 1409 z p6zn. zm.).

— Ustawie z dnia 10 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881 z p6zn. zm.),

— Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnos$ci (tekst jednolity Dz.U. 2010r. Nr 138, poz. 935 z

pézn. zm.)

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w ustawy lub
rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

2.2. Wymagania szczegétowe
Przy wykonaniu robdt ziemnych, zwigzanych z wykonaniem wykopow, materialy wystepuja jako zabezpieczenie skarp
wykopow i elementy odwodnienia.
Do umocnienia $cian wykopow nalezy stosowac nastepujace materiaty:
— grodzice stalowe zgodne z dokumentacja projektowa 1 odpowiadajace wymaganiom norm:
PN-EN 12063:2001, PN-EN 10248-1:1999, PN-EN 10248-2:1999, PN-EN 10249-1:2000, PN-EN 10249-2:2000,
—  pale szalunkowe zgodne z dokumentacja projektowa,
—  inne elementy umacniajace $ciany wykopow — za zgoda Inzyniera,
— elementy usztywniajace 1 rozpierajace z ksztaltownikow stalowych zgodne z dokumentacja projektowsg i
odpowiadajace wymaganiom podanym w ST dotyczacej konstrukcji stalowych.
Do odwodnienia wykopdw nalezy stosowaé nastepujgce materiaty:
—  rury drenarskie @ 100+150 mm z tworzywa sztucznego,
—  prefabrykowane elementy studni,
—  geowldkniny odpowiadajace wymaganiom normy PN-EN 13252:2002,
—  kruszywo gruboziarniste odpowiadajace wymaganiom normy PN-B-11111:1996.
Do zabezpieczenia skarp wykopow niecobudowanych nalezy stosowaé nastepujace materiaty:
—  geowldkniny odpowiadajace wymaganiom normy PN-EN 13252:2002,
—  czarne folie budowlane o grubo$ci min. 0,2 mm.
3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 1. CZESC OGOLNA A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 3.
SPRZET.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania wykopéw
Roboty ziemne moga by¢ wykonywane rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzgtu przeznaczonego do
wykonywania zamierzonych robot.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w
zakresie BHP.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST 1. CZESC OGOLNA A.00. WYMAGANIA OGOLNE 4.

4.2. Transport gruntu

Materialy z wykopoéw moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, dopuszczonymi do wykonywania
zamierzonych robdt. Urobek nalezy umie$ci¢ réwnomiernie na calej powierzchni ladunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drég publicznych i dojazdéw do terenu budowy
Wykonawca bedzie usuwal na biezaco i na wlasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST 1. CZESC OGOLNA A.00. WYMAGANIA OGOLNE
pkt 5

5.2. Sprawdzenie zgodno$ci warunkéw terenowych z projektowymi
Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ rzednych terenu z danymi podanymi w
projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopow
konieczne jest kontrolowanie warunkéw gruntowych w nawigzaniu do badan geologicznych.
W przypadku wystapienia odmiennych warunkéw gruntowych od uwidocznionych w projekcie budowlanym Wykonawca
powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora nadzoru i Projektanta oraz wstrzymac prowadzenie robot, jezeli dalsze ich
prowadzenie moze wplynaé na bezpieczenstwo konstrukcji lub robdt. Zgode na wznowienie robdt wydaje Inspektora
nadzoru na wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawcg:
— opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia robdt oraz wprowadzenia ewentualnych zmian
konstrukcyjnych,
— skutkow finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robot w sposob i w zakresie odmiennym od
pierwotnego.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed rozpoczeciem robot zwigzanych z budowa, przebudows, modernizacja, remontem lub rozbidrka obiektu
inzynieryjnego powinno by¢ wykonane przygotowanie terenu pod budowg.
Spos6b wykonania dojazd do obiektu powinien zawiera¢ projekt organizacji rob6t opracowany przez Wykonawce i
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem wykopow nalezy poprzedzi¢ wykonaniem przekopdéw kontrolnych w celu
zlokalizowania infrastruktury podziemnej w rejonie prowadzonych robot. Urzadzenia usytuowane w najblizszym
sasiedztwie wykopoéw nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Sposob zabezpieczenia powinien by¢ zgodny z
dokumentacjg projektowa, a jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej informacji to sposdb zabezpieczenia
powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
Przed rozpoczeciem i w trakcie wykonywania wykopow nalezy wykonywac¢ pomiary geodezyjne zwigzane z:

— wyznaczeniem osi i1 ustawieniem kotkow kierunkowych,

— ustawieniem law wysokos$ciowych i reperéw pomocniczych,

— wyznaczeniem krawedzi 1 zataman wykopow,

— niwelacja kontrolng roboét ziemnych i dna wykopu,

— pomiarem nachylenia skarp wykopu.

5.4. Zasady wykonywania wykopéw
W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowiazany jest uwzgledni¢ ochron¢ Srodowiska na obszarze
prowadzenia prac, a w szczegolnosci ochrone gleby, zieleni, naturalnego uksztaltowania terenu i stosunkéw wodnych
(ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z pdzniejszymi zmianami). Wykopy
powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej projektowanego poziomu posadowienia.
Warstwa gruntu o grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia powinna by¢ usunigta
bezposrednio przed wykonaniem fundamentu.
Sciany wykopow nalezy tak ksztaltowaé lub obudowac, aby nie nastapilo obsunigcie si¢ gruntu.
Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego odwodnienie w sposob zgodny ze zwyczajowa praktyka
inzynierskg w calym okresie trwania robdt ziemnych. Przyjety sposob odwodnienia wykopu nie mozne powodowad
powstania w gruncie zjawisk niekorzystnych, np. takich jak:

— wytworzenie glgbokich lejow depresyjnych w gruntach zagrozonych sufozja,

»~rozpompowanie” warstwy wodono$nej,

— zmiana kierunkow przeptywu wod gruntowych,

— zwigkszenie wspolczynnika filtracji gruntow.
Wykonywanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby umozliwi¢ odptyw wod z
wykopu. Wode z wykopu nalezy odprowadza¢ poza teren robot. Nalezy przeciwdziataé powstawaniu zastoisk wody w
wykopie oraz rozmywaniu skarp wykopu.
W przypadku przeglebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu, a zwlaszcza ponizej poziomu projektowanego
posadowienia wg dokumentacji projektowej, nalezy porozumie¢ si¢ z Inspektorem nadzoru celem podj¢cia odpowiednich
decyzji.
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5.5. Wykopy nieocbudowane

Wykopy nieobudowane mozna wykonywac¢ do glebokosci 4,00 m od poziomu terenu otaczajacego wykop.

Jezeli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, dopuszcza si¢ stosowanie nastgpujacych bezpiecznych nachylen
skarp:

— w gruntach spoistych (gliny, ity) o nachyleniu 2:1,

— w gruntach mato spoistych i stabych gruntach spoistych o nachyleniu 1:1,25,

— w gruntach niespoistych (piaski, zwiry, pospotki) o nachyleniu 1:1,5.

W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nastepujace zabezpieczenia:

— w pasie terenu przylegajacym do gornej krawedzi wykopu na szeroko$ci rownej 3-krotnej glebokosci wykopu
powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypdéw i materialow, oraz mie¢ spadki umozliwiajace odpltyw wod
opadowych,

— naruszenie stanu naturalnego skarpy, jak np. rozmycie przez wody opadowe, powinno by¢ usuwane z zachowaniem
bezpiecznych nachylen,

— stan skarp nalezy okresowo sprawdza¢ w zalezno$ci od wystgpowania niekorzystnych czynnikow.

— skarpy nasypu nalezy chroni¢ przez utozenie na nich geowtokniny lub czarnej folii budowlane;.

5.6. Wykopy w oslonie Scianek szczelnych
Scianki szczelne nalezy wykonywac zgodnie z dokumentacja projektowa i postanowieniami normy PN-EN 12063:2001.
W czasie wbijania elementéw $cianki szczelnej nalezy prowadzi¢ dziennik wbijania, w ktorym nalezy zawrzeé:
— 0g0lng charakterystyke urzadzenia wbijajacego $cianki szczelne,
— szkic usytuowania elementéw $cianki szczelnej,
— dane odnosnie zaglgbienia elementéw i ewentualnych trudno$ci wyniktych podczas wbijania.
Konstrukcja $cianek szczelnych powinna by¢ taka, aby zabezpieczy¢ wykop przed naptywem wody z zewnatrz, a Sciany
wykopu przed obsuwaniem sie.
W przypadku wykorzystania §cianek szczelnych jako elementéw przysztej konstrukcji musza one spelnia¢ wymagania
zatozone w dokumentacji projektowe;j.

5.7. Odwodnienie wykopéw

Wykonawca robot powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar wykopu. W tym celu, w zalezno$ci od warunkow gruntowych, moze zastosowa¢ systemy iglofiltrow lub drenaz
opaskowy ze studniami zbiorczymi, z ktdrych woda bedzie odpompowywana poza wykop. Niedopuszczalne jest
pompowanie wody bezposrednio z wykopu. Odprowadzenie wod do istniejagcych zbiornikéw naturalnych i urzadzen
odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniami z odpowiednimi instytucjami.

W przypadku prowadzenia robot ziemnych przy przebudowie, modernizacji, remoncie lub rozbidrce przepustow przed
przystapieniem do robot na wlocie i wylocie przepustu nalezy wykonaé grodzie ziemne. W przypadku duzych ciekow
wodnych grodzie nalezy wzmocni¢ przez wbicie w poprzek rowu $cianki szczelne;j.

5.8. Tolerancje wykonywania wykopéw

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopow wynosza:

+ 15 cm — dla wymiaréw wykopow w planie,

+ 2 cm — dla ostatecznej rzednej dna wykopu,

+10% - dla nachylenia skarp wykopdow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okre§lonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwoscei,
b) odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
c) doktadnos¢ wykonania wykopow

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w

pkt 7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m® (metr szeScienny) wykonania robot w wykopach, ustalana przez pomiary geodezyjne po
odhumusowaniu i po wykonaniu wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00 pkt 8. ODBIOR ROBOT.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
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pkt. 9.1. Ustalenia og6lne.
Podstawe platnosci stanowi cena wykonania 1 m® wykopéw w gruncie, w stanie rodzimym.
Cena jednostkowa obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wyznaczenie zarysu wykopu,

wykonanie umocnienia §cian wykopu przez wbicie lub wwibrowanie $cianek szczelnych wraz z wykonaniem
elementéw usztywniajacych i rozpierajacych oraz ich obcigciem lub wyciagnigciem,

wykonanie umocnienia $cian wykopu palami szalunkowymi lub innymi elementami do umochienia $cian wykopoéw
wraz z elementami usztywniajacymi i rozpierajacymi oraz ich wyciagnigciem,

odspojenie gruntu ze ztozeniem na odktad lub zatadowaniem na samochody i odwiezieniem na miejsce odwozenia
mas ziemnych,

odwodnienie wykopu,

utrzymanie wykopu,

przeprowadzenie niezbgdnych pomiardéw i badan wymaganych ST lub zleconych przez Inspektora nadzoru,
wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,

oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntow.
2. PN-B-04452 Geotechnika. Badania polowe.
3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
4, PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania og6lne.
5. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
6. BN-88/8932-02  Podtoze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
7. PN-EN 12063 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki szczelne.
8. PN-EN 10248-1 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Techniczne warunki dostawy.
9. PN-EN 12048-2  Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattu i wymiaréw.
10. PN-EN 10249-1 Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Techniczne warunki dostawy.
11.  PN-EN 10249-2  Grodzice ksztattowane na zimno ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattu i wymiarow.
12.  PN-EN 13252 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wiasciwosci wymagane w odniesieniu do wyrobow

stosowanych w systemach drenarskich.

10.2 Inne dokumenty
Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996
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B.01.03 WYKONANIE ZASYPOW OBIEKTOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem zasypow obiektow .
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z zasypaniem gruntem sypkim
przestrzeni wykopoéw fundamentowych budowli hydrotechnicznych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Przestrzen zasypu - przestrzen w granicach klina odtamu, pomigdzy $ciang zewngtrzng budowli hydrotechnicznej a
$ciang lub skarpa wykopu fundamentowego.
1.4.2. Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST s zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST pkt 1. CZESC OGOLNA
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 5. WYKONANIE ROBOT.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialdow podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 2. MATERIALY.
2.2. Grunty do zasypania przestrzeni zasypu
Grunty przewidziane do zasypania przestrzeni za przyczotkami powinny by¢ nastepujacymi gruntami nieskalistymi
mineralnymi: zwirami, pospotkami oraz piaskami grubymi i $rednimi, zgodnie z okresleniami PN-86/B-02480 Grunty
budowlane, okreslenia, symbole. Podzial i opis gruntéw.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. SPRZET.
3.2. Sprzet do zasypania przestrzeni zasypu
Do wykonania rob6t przy zasypywaniu przestrzeni za przyczotkami moze by¢ stosowany nastepujacy sprzet:

— koparki, koparko-spycharki, koparko-tadowarki,

— ubijaki spalinowe, wibratory powierzchniowe, ubijaki reczne lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora nadzoru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 4. TRANSPORT. Do transportu
gruntu przewidzianego przy zasypywaniu przestrzeni zasypu moga by¢ stosowane nastepujace srodki transportu:
- samochody samowytadowcze,
- samochody skrzyniowe,
- ciggniki kotowe i gasienicowe
lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robdt
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST
. pkt 5. WYKONANIE ROBOT.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do wykonania zasypki za przyczotkami nalezy:

— oczysci¢ przestrzen zasypu z odpadkow 1 innych niepotrzebnych materiatow,

— odwodni¢ przestrzen zasypu wg ustalen Dokumentacji Projektowej,

— wykona¢ stopnie w istniejacych skarpach wykopu, w celu zwigzania zasypki przestrzeni z gruntem rodzimym.

5.3. Zasypanie przestrzeni zasypu
Zasypanie przestrzeni zasypu powinno obejmowac:

— dostarczenie gruntu, odpowiadajagcego wymaganiom pkt 2.2, z miejsca przewidzianego w Dokumentacji
Technicznej, z ew. dodatkowym transportem do przestrzeni zasypu, do zasypu fundamentdéw stopni spycharka, do
zasypu budowli regulacyjnych 50% koparka i 50% re¢cznie,

— rozplantowanie gruntu warstwami grubo$ci dostosowanej do sprzgtu zaggszczajacego, wg Roboty Ziemne Warunki
Wykonania i Odbioru,

— zageszcezenie zaleca si¢ wykona¢ ubijakami mechanicznymi lub rgcznymi wzgl. wibratorami powierzchniowymi, -
stopien zaggszczenia ID przestrzeni zasypu nie mniej niz 0.65,
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Kontrole zaggszczenia przeprowadza Wykonawca na podstawie badan nieniszczacych ,,in situ" jedng z podanych metod
dostosowang do warunkoéw pomiaru:
- probnych obciazen statycznych i dynamicznych
- geodezyjna.

Wyniki badan Wykonawca przedstawia do akceptacji I Inspektora nadzoru przy odbiorze warstwy zasypu.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.2. Sprawdzenie jakoSci wykonania robét
Sprawdzenie jakoSci wykonania robot polega na skontrolowaniu ich zgodnoéci z wymaganiami okreSlonymi w
Dokumentacji Projektowej, punktach 2 i 5 niniejszej ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:

— wykonanie stopni w skarpach wykopow,

— zbadanie przydatnosci gruntu do zasypki,

— zbadanie zaggszczenia gruntu w przestrzeni zasypu, co najmniej raz na 250 m?,
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest 1 m® (metr sze$cienny) zageszczonego gruntu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena | m® zasypania przestrzeni zasypu obejmuje:

— odwodnienie przestrzeni zasypu wg ustalen Dokumentacji Projektowej,

— wykonanie stopni w istniejacych skarpach wykopu, w celu zwigzania zasypki. przestrzeni z gruntem rodzimym,

— zasypanie przestrzeni zasypu gruntem wymaganym przez ST, dostarczonym z miejsca przewidzianego w

Dokumentacji Technicznej, z ew. dodatkowym transportem,

— zaggszczenie gruntu wg wymagan ST,

— przeprowadzenie badan kontrolnych stopnia zageszczenia i pomiarow,

— wyrdéwnanie powierzchni przestrzeni zasypu,

— uporzadkowanie terenu robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.
2. PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,
10.2. Inne dokumenty
3. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.

31



B.01.04 UKLADANIE GEOWLOKNINY

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z uktadaniem geowldkniny
pod umocnienia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z uktadaniem geowtokniny pod
umocnienia ptytami betonowymi z otworami, obejmuja one miejsca zgodnie z lokalizacja podana w Dokumentacji
Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w

. pkt 5. WYKONANIE ROBOT

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 2. MATERIALY.

2.2. Material

Odmiana geowldkniny powinna posiada¢ nastepujace parametry techniczne :

- masa powierzchniowa > 500 g/m?

- grubos¢ przy nacisku 2 kPa >2,0 mm

- odporno$¢ na przebicie statyczne (CBR) >3000 N

- wytrzymalo$¢ na rozcigganie wzdhuz > 19,0 kN/m
- wytrzymalo$¢ na rozcigganie wszerz >19,0 kN/m
- umowny wymiar poréw Ogg > 50 pm

- wodoprzepuszczalno$é (prostopadta do pt.) > 60 I/'m? s

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. SPRZET.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 4. TRANSPORT
4.2. Transport materialéw
Rolki geowldkniny pakowane sg w czarng wodoszczelng folig polietylenowa. Folia ma na celu zabezpieczenie materiatu
przed uszkodzeniem w czasie transportu i sktadowania na budowie. Rolki geowlokniny nawinigte sa na tuleje papierowe
lub rury stalowe. W czasie tadowania, roztadowywania i sktadowania nalezy zabezpieczy¢ rolki przed uszkodzeniem
mechanicznym lub chemicznym, przed dzialaniem wysokich temperatur oraz promieniami stonecznymi. Opakowania rolki
nie nalezy zdejmowac az do momentu wbudowania.
Opakowane rolki geowlokniny mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi z zachowaniem wszystkich
przepisow BHP dotyczacych tak srodka transportowego jak i operacji zatadunku, przewozu i wytadunku.
4.3. Skladowanie.
Rolki geowldkniny nalezy sktadowac nastgpujaco:
- wsuchym migjscu,
- ulozone poziomo na czystym i wyréwnanym podtozu,
- nie wiecej niz trzy rolki jedna na drugiej,
- nie krzyzowac rolek,
- nie zaleca si¢ sktadowania rolek bez opakowania fabrycznego dtuzej niz jeden tydzien.
- Sktadowanie powinno odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami BHP.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 5. WYKONANIE ROBOT.
5.2. Zakres wykonania robét
5.2.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do zabezpieczenia skarpy nalezy wykonac:
- prace pomiarowe, powierzchnia skarpy winna by¢ przed wytyczeniem uzgodniona i zaakceptowana przez Inspektora
Nadzoru
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- plantowanie i zaggszczenie powierzchni skarpy, aby jej powierzchnia powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym
w Dokumentacji Projektowej,

- plan uktadania, ktory powinien okre$la¢ miejsce utozenia kazdej rolki geowldkniny i kolejno$é uktadania. Powinien
poda¢ sposdb zachodzenia na siebie pasow, uwzgledniajac nachylenie podloza, szeroko$¢ pasow i mocowania
geowldkniny do podloza.

5.2.2. Rozktadanie geowldkniny

Rolki geowldkniny w zaleznos$ci od wielkos$ci i wagi, moga by¢ przenoszone i rozktadane recznie lub wymagaja urzadzen
do podnoszenia i transportu. Poniewaz rolki posiadaja rdzen (tuba papierowa lub rura stalowa), mozliwe jest ich
przemieszczanie i rozktadanie przy uzyciu zawiesi do tadowarek, koparek itp.

Geowlokning rozklada si¢ na wyrdwnanym i oczyszczonym podtozu pasami rownolegltymi lub prostopadtymi do osi
nasypu. Rolki lub ich czgs¢, rozwija si¢ tak by pokry¢ cata powierzchni¢. Przy rozktadaniu nalezy uwzgledni¢ wielkosé
wymaganej zaktadki. Przy gruntach o umiarkowanej nosnosci (CBR>5) zaktad wynosi L=0.3 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.2. Kontrola jakoS$ci zabezpieczenia

Kontrola w czasie wykonywania robot polega na:

— sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowa

— réwnosci uktadanej warstwy (brak sfalowan, zataman itp.),

—  wielkosci zaktadu przylegtych pasm,

— ciaglos$¢ warstwy, w tym brak uszkodzen mechanicznych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.1. Ogélne zasady obmiaru robot.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

— m? zabezpieczonej powierzchni,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 8. ODBIOR ROBOT.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Nie wystepu;ja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST

Cena 1 m? zabezpieczenia obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatu,

- utozenie geowlokniny.

10 . PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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B.01.05. NARZUT KAMIENNY LUZEM

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnien zwigzanych z wykonaniem
robot umocnieniowych narzutem kamiennym luzem.
1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze umocnien narzutem
kamiennym — luzem.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w A.00.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace wykonywania robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST oraz z poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w OST
2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogolne stosowania materialéw.
Warunki ogélne stosowania materiatdéw podano w A.00. p. 2.
2.2. Materialy stosowane do umocnienia.

Materiatem stosowanym do wykonania przedmiotowego narzutu, wg zasad niniejszej ST, jest:

- kamien tamany frakcji d = 64-200 mm (kamien sortowany o uziarnieniu lekkim kat. LMB 64/200) .

Nalezy uzy¢ kamienia naturalnego, nicobrobionego, bez spgkan. Kamien do umocnien i budowli regulacyjnych
powinien by¢ wytrzymaly na wplywy atmosferyczne, na dzialanie wody i mrozu, odporny na dziatanie zwiazkéw
chemicznych zawartych w wodzie, nie moze ulega¢ wietrzeniu oraz powinien odznaczaé si¢ duzym cigzarem wihasciwym.
Moze to by¢: granit, porfir, andezyt i piaskowiec twardy i sredniotwardy.

Wiasciwoscei fizyczne i mechaniczne kamienia: wytrzymalo$¢ na $ciskanie w stanie suchopowietrznym co
najmniej 8§ MPa, mrozoodpomo$¢ w cyklach, co najmniej 25, $cieralno$¢ na tarczy Boechmego 0.25-0.5, ciezar
objetosciowy: dla skal magmowych i przeobrazonych y = 2.4-3.0 KN/m® dla skat osadowych y = 1.9-3.0 kN/m?,
nasigkliwo$¢ woda w %: dla skal magmowych i przeobrazonych 0.5%, dla skat osadowych 2.5%.

Dostarczany kamien winien by¢ poddawany badaniom: pelnym i niepelnym. Badania niepelne obejmuja:
sprawdzenie czystosci kamienia, sprawdzenie ksztattow, sprawdzenie wymiarow.

Badania pelne obejmuja: sprawdzenie jak wyzej, badania wytrzymatosci na $ciskanie PN-EN 1926:2007, badania
mrozoodpomosci PN-EN 12371:2010, badania $cieralno$ci PN-EN 14157:2005, badania gestosci pozornej PN-EN
1936:2010, badania nasigkliwosci PN-EN 13755:2008. Badania niepeine nalezy przeprowadzaé dla kazdej partii kamienia
przedstawionego do odbioru, badania pelne nalezy przeprowadzac na kazde zadanie odbiorcy.

3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. p. 5. Do zaggszczenia podioza i podsypki nalezy uzy¢
lekkich spalinowych zageszczarek. Pozostate roboty wykonane beda recznie.
4. TRANSPORT.

Warunki ogdlne transportu podano w A.00. p. 6. Materiat moze by¢ przewozony dowolnymi $rodkami
transportowymi dopuszczonymi przez Inspektora Nadzoru.

Transport wyrobow moze odbywa¢ si¢ dowolnymi $rodkami. W czasie transportu opakowania z wyrobami
powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Warunki ogoélne wykonania robét.

Warunki ogélne wykonania robot podano w A.00. p. 2.
5.2. Przygotowanie podloza pod umocnienie.

Podloze pod wykonanie umocnien powinno by¢ wyréownane i wyprofilowane do wtlasciwej rzednej oraz
zageszezone lub utozona podsypka, o ile przewiduje to projekt wykonawczy.
5.3. Przygotowanie podloza.

Podsypke z materiatow sypkich (piasku, pospotki lub zwiru) lub uprzednio przygotowane podtoze wykonuje sig¢ o
grubosci zgodnej z dokumentacjg projektows. Gorna powierzchnia podtoza powinna by¢ wyprofilowana do wymaganej
rzednej dna i pochylenia skarp zgodnie z Dokumentacjg projektowsg. Podtoze powinno by¢ zageszczone do stopnia
zageszczenia Jp 0,5.

5.4. Wykonanie narzutu kamiennego luzem.

Narzut kamienny nalezy wykonywaé z kamienia stosowanego w budownictwie hydrotechnicznym zgodnym z
normg BN-8952-31:1976. Kamien uktada si¢ lub zrzuca z matej wysokosci tak, aby nie nastepowata naturalna niekorzystna
segregacja materiahi.
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Po wykonaniu narzutu gbrng powierzchni¢ nalezy rgcznie wyrdwnaé i zagesci¢ (Is > 0,95) do projektowanego
poziomu lub przewidzianego w projekcie wykonawczym pochylenia skarp.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady prowadzenia kontroli jakoSci

Ogodlne zasady prowadzenia kontroli jakosci podano w A.00. p. 7.

6.2. Prowadzenie kontroli jako$ci narzutu kamiennego luzem
Kontroli jako$ci podlega:
—  prawidtowos¢ przygotowania podtoza,
—  prawidtowos$¢ pochylenia skarp,
—  zgodnos$¢ powierzchni umacnianej z dokumentacja,
—  zgodno$¢ wbudowanych materiatow i SST
Dopuszczalne odchytki wymiarowe wynosza:
—  szerokos$¢ pasa umacnianego + 10 cm,
— grubo$é narzutu +5cm,
— nier6wnos$¢ powierzchni +5 cm,

6.3. Ocena wynikow badan

Narzut kamienny luzem nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami projektu i SST, jezeli wszystkie wyniki badan
kontrolnych sa pozytywne.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowg jest: 1 m® narzutu z kamienia.
8. ODBIOR ROBOT.

Inspektor Nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych przez Wykonawce robdt zgodnie z postanowieniami
zawartymi wA.00. p. 9. Jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne wykonane roboty Inspektor Nadzoru uznaje za
zgodne z wymaganiami kontraktu. Jezeli cho¢ jeden z pomiarow dat wynik ujemny, Inspektor Nadzoru uznaje roboty za
niezgodne z wymaganiami kontraktu i poleca doprowadzenie rob6t do zgodno$ci z wymaganiami.

9. PLATNOSC.
Platnos¢ za jednostk¢ wykonanej i odebranej roboty. Cena jednostkowa obejmuje:
—  zakup i sprowadzenie materialdow w miejsce wbudowania niezb¢dnych do wykonania umocnienia,
—  wyréwnanie i dogeszczenie podtoza,
— wykonanie umocnienia,
— oczyszczenie miejsca pracy,
—  kontrole jakosci robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy
PN-EN 1926:2007  Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie jednoosiowej wytrzymatosci na S$ciskanie
(wersja angielska)
PN-EN 12371:2010 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie mrozoodporno$ci (wersja angielska)
PN-EN 14157:2005 Kamien naturalny. Oznaczanie odporno$ci na $cieranie
PN-EN 1936:2010  Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie gestosci i ggstosci objetosciowej oraz catkowitej
i otwartej porowatosci
PN-EN 13755:2008 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie nasigkliwo$ci przy cisnieniu atmosferycznym
(wersja angielska)
PN-N-03010:1983 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do probki
BN-76/8952-31 Budownictwo hydrotechniczne. Kamien naturalny do robdt regulacyjnych i ubezpieczeniowych
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B.01.06. UMOCNIENIA BRUKIEM - NAWIERZCHNIA BRUKOWCOWA

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
umocnien brukiem - nawierzchni brukowcowe;j.

1.2. Zakres stosowania OST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot zwigzanych z wykonywaniem umocien brukowych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
brukowcowe;j.

Nawierzchnie brukowcowe moga by¢é wykonywane do umocnien hydrotechnicznych rowow i ciekow wodnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Bruk - nawierzchnia brukowcowa - umocnienia wykonane z brukowca.

1.4.2. Brukowiec - kamien narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub kamier obrobiony, wzglednie plytowany kamien
tamany, o ksztalcie zblizonym do graniastostupa lub ostrostupa Scietego o nieregularnych lub zaokrgglonych krawedziach,
stosowany do wykonywania nawierzchni brukowcowych.

1.4.3. Kamien oporowy - brukowiec osadzony jako obramowanie i zabezpieczenie nawierzchni przed rozsuwaniem
sie jej na boki.

1.4.4. Podsypka - czes¢ nawierzchni z piasku lub innego drobnoziarnistego materiatu, w ktorej osadza sig
brukowiec.

1.4.5. Podsypka cementowo-piaskowa - czes¢ nawierzchni z mieszaniny cementu i piasku, w ktorej osadza sie
brukowiec.

1.4.6. Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

1.4.7. Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziarn do 2 mm.

148 Pozostate okreslenia sq zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
1. CZESC OGOLNA pkt. 1.4. Okreslenia podstawowe..

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robdét o )
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w 1. CZESC OGOLNApkt. 1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow . )
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w 1. CZESC OGOLNA pkt 2.
MATERIALY.
2.2. Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni brukowcowej, wg PN-B-06101 [19], sa:
— brukowiec nieobrobiony, obrobiony lub brukowiec ptytowany, wg PN-B-11104 [14],
— Kkliniec, wg PN-B-11112 [15],
— piasek na podsypke oraz do zasypania wykonanej nawierzchni, wg PN-B-11113 [16],
— cement portlandzki zwykty, w przypadku wykonywania podsypki cementowo-piaskowej, wg PN-B-19701 [17],
— woda, wg PN-B-32250 [18],
— materialy na warstw¢ odsaczajaca, w przypac}k}l gdy c}okumentacja projektowa przewiduje jej wykonanie; materiaty te
powinny odpowiada¢ wymaganiom 1. CZESC OGOLNA.
2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Brukowiec

Brukowiec do wykonania nawierzchni brukowcowej powinien by¢ kamieniem trwatym, nienasigkliwym,
niezwietrzalym, mie¢ struktur¢ mozliwie drobnoziarnista i zwigzla, bez pgknig¢ i zyt.

Materiatem na brukowiec powinny by¢ skaly o cechach fizycznych i wytrzymatosciowych podanych w tablicy 1.

Brukowiec nieobrobiony (kamien narzutowy) powinien mie¢ naturalng cze¢$¢ powierzchni mozliwie plaska, ktora
mozna by wyodregbni¢ jako powierzchnie gorng (czoto).

Brukowiec obrobiony powinien mie¢ ksztalt zblizony do prostopadloscianu. Powierzchnia gérna (czoto) i dolna
(stopka) powinna by¢ zblizona do prostokata. Plaszczyzny powierzchni gérnej i dolnej powinny by¢ w przyblizeniu
réwnolegle. Cata bryta powinna miesci¢ sie¢ w prostopadtoscianie zbudowanym na powierzchni gornej jako podstawie.
Krawedzie powierzchni gornej powinny by¢ proste.

Brukowiec ptytowany (brukowiec z kamienia tamanego) powinien mie¢ gorna powierzchni¢ (czoto) ptaska,
uzyskang z roztupania wigkszego kamienia przynajmniej na dwie czgsci i w przyblizeniu prostopadta do osi pionowej.
Powierzchnia dolna (stopka) i powierzchnie boczne nie powinny by¢ wkleste.

Wymiary i doktadno$¢ wykonania brukowcow powinny odpowiada¢ wielkosciom podanym w tablicy 2.
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Tablica 1. Wiasciwoéci fizyczne i wytrzymatosciowe dla kamienia na brukowiec, wg PN-B-11104 [14]

Lp. Whasciwosci Wartos¢ Badania wedlug
1 Wytrzymato$¢ na $ciskanie w stanie powietrzno-suchym, MPa, nie | 160 PN-B-04110 [3]
mniej niz:
2 Scieralno$¢ na tarczy Boehmego, cm, nie wiecej niz: 0,2 PN-B-04111 [4]
3 Wytrzymato$¢ na uderzenie (zwigzto$é), liczba uderzen, nie mniej |12 PN-B-04115 [5]
niz:
4 Nasigkliwos¢ woda, % (m/m), nie wiecej niz: 0,5 PN-B-04101 [2]
Tablica 2. Wymiary i doktadno$¢ wykonania brukowca, wg PN-B-11104 [14]
Lp. Whasciwosci Brukowiec Brukowiec Brukowiec
nieobrobiony obrobiony plytowany
1 Wysokos¢ (W), cm od 15 do 20 od 16 do 20 od 16 do 20
2 Powierzchnia gérna, cm? od 160 do 360 od 160 do 360 od 160 do 360
3 Najwicksza dhugo$¢ krawedzi czota, cm nie bada si¢ 1,0W 16 W
4 Stosunek pola powierzchni dolnej (stopki) do
gbrnej (czola), nie mniej niz: nie bada si¢ 0,5 0,3
5 Odchylenie od rownolegtosci ptaszczyzny
powierzchni dolnej w stosunku do powierzchni nie bada si¢ 13 15
gbrnej, w stopniach, nie wigcej niz:
6 Glebokos¢ wklesnigeia lub wysokos¢ wypuktosei
powierzchni gdrnej, cm, nie wiecej niz: nie bada si¢ 0,8 1,0
7 Glebokos¢ wklesnigeia lub wysokos¢ wypuktosei
powierzchni bocznej i dolnej, cm, nie wigcej niz: | nie bada sie 15 15

8 Pekniecia powierzchni

niedopuszczalne

Kamienie oporowe powinny odpowiada¢ wlasciwos$ciom przewidzianym dla brukowca i mie¢ pottorakrotng

wysoko$¢ w stosunku do stosowanego brukoweca.

Brukowiec nalezy uktadaé w pryzmy lub stosy o wysokosci nie przekraczajacej 1 m.

2.3.2. Kliniec

Kliniec uzywany do klinowania nawierzchni powinien mie¢ wymiary od 4 do 12,8 mm i od 12,8 do 20 mm i

powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania dla klifnca, wg PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 Scieralno$é w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-06714-42 [13]:
a) przy peinej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wigcej niz: 40
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy w stosunku do ubytku masy po peinej
liczbie obrotdw, nie wiecej niz: 30
2 Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie wigcej niz, dla kruszywa ze skat:
a) magmowych i przeobrazonych 2,0
b) osadowych 3,0
3 Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11], % ubytku masy, nie wiecej niz,
dla kruszywa ze skat:
a) magmowych i przeobrazonych 4,0
b) osadowych 5,0
4 Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody bezposredniej, wg PN-B-
06714-19 [10] i PN-B-11112 [15], % ubytku masy nie wiecej niz: 30
5 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [7]
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm odsianych na mokro, % (m/m), nie wigcej
niz: 4
b) zawartos¢ frakcji podstawowej, % (m/m), nie mniej niz: 75
€) zawarto$¢ podziarna, % (m/m), nie wigcej niz: 15
d) zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz: 15
6 Zawarto$¢ zanieczyszczen obeych, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie 0,2
wigcej niz:
7 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie wzorcowa

ciemniejsza niz:
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2.3.3. Piasek
Piasek na podsypke oraz do zasypywania (zamulania) nawierzchni powinien odpowiadaé¢ wymaganiom podanym w 1.

CZESC OGOLNA.
2.3.4. Cement
Cement stosowany:
a) na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5,
b) do zalania spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5
odpowiadajacym wymaganiom PN-B-19701 [17].
Cement powinien by¢ dostarczany w workach i przechowywany zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 [21].
2.3.5. Woda

Woda do podsypki cementowo-piaskowej i zaprawy cementowo-piaskowej powinna by¢ ,,odmiany 1” i odpowiadaé
wymaganiom PN-B-32250 [18].
Woda, stosowana przy zageszczaniu i do zwilzania warstw piasku, powinna odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.3 OST D-
05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne”.
3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu L )
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w 1. CZESC OGOLNA pkt. 3. SPRZET.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni brukowcowej powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
ubijakow stalowych o masie od 25 do 35 kg, mtotkow brukarskich, dragéw stalowych do wyjmowania bruku, topat, pit,
siekier,
— przewoznych zbiornikéw do wody (beczkowozow),
— ew. walcow statycznych o nacisku jednostkowym od 25 do 45 kN/m, w przypadku zastapienia trzeciego ubijania

rgcznego brukowca na podsypce piaskowej,
— ew. walcéw wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub plytowych
zageszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kKN/m?2,

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w 1. CZESC OGOLNA pkt. 4. TRANSPORT.

Transport cementu powinien by¢ zgodny z BN-88/6731-08 [21].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w 1. CZESC OGOLNA pkt. 5. WYKONANIE ROBOT.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod nawierzchnig brukowcowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z warunkami ogdlnymi okreslonymi w 1.
CZESC OGOLNA.
Oprocz szpilek ustawionych w osi umocnien i w rzedach réwnoleglych do osi cieku nalezy rownolegle do osi ustawié
dodatkowo szpilki posrednie, rozgraniczajace pasy przeznaczone dla poszczegdlnych brukarzy. Najodpowiedniejsza
szeroko$¢ pasa dla jednego brukarza wynosi 1,5 m i zmienia si¢ w pewnych granicach zaleznie od szerokos$ci nawierzchni i
liczby brukarzy.
5.3. Wykonanie podsypki

5.3.1. Podsypka piaskowa

Podsypka pod nawierzchni¢ powinna by¢ wykonana z piasku odpowiadajacego wymaganiom punktu 2.3.3.

Jesli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to grubo$¢é warstwy podsypki powinna wynosi¢ 10 cm, a po
ubiciu brukowca powinna wynosi¢ co najmniej od 2 do 3 cm liczac od spodu brukowca, o najwigkszej znormalizowanej
wysokosci, do spodu podsypki.

Przy podtozu z gruntdéw przepuszczalnych podsypke rozsciela si¢ bezposrednio na dnie koryta, a przy podtozu
nieprzepuszczalnym - na wyréwnanej i zageszczonej warstwie odsaczajgce;.

5.3.2. Podsypka cementowo-piaskowa

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie okresla inaczej, to sktad podsypki cementowo-piaskowej powinien
by¢ ustalony laboratoryjnie.

Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 7 dniach probek walcowych o $rednicy 8 cm z podsypki cementowo-piaskowej
powinna wynosi¢ co najmniej 10 MPa, a po 28 dniach nie mniej niz 14 MPa.

Mieszanie sktadnikéw powinno by¢ dokonywane w betoniarkach. Podsypka jest dobrze wymieszana, gdy kolor
mieszanki jest jednakowy. Przy mieszaniu podsypki nalezy doda¢ wody w ilosci od 0,20 do 0,25 masy cementu w posypce.
Wilgotno$¢ podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnigciu podsypki w dtoni podsypka nie rozsypywata si¢ i nie byto na
dtoni $ladéw wody, a po nacisni¢ciu palcami podsypka rozsypywata sig.

Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.3.3, cement - punktu 2.3.4, a woda - punktu 2.3.5.

Podtoze pod podsypke cementowo-piaskowa musi by¢ catkowicie ustabilizowane.
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Jesli dokumentacja projektowa nie okreslita inaczej, to grubos¢ warstwy podsypki powinna wynosi¢ 10 cm, przy
czym po ubiciu brukowca jej gruboé¢ pod poszczegdlnymi kamieniami nie powinna byé mniejsza niz 2 cm oraz nie
wieksza niz 6 cm.

Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie brukowca od 3 do 4m. Roz$cielona
podsypke nalezy wyrdéwnac $cisle do profilu.

5.4. Ukladanie i ubijanie nawierzchni brukowcowej na podsypce piaskowej

Kamienie oporowe powinny by¢ osadzone na podsypce wedtug sznura, stosownie do projektowanego przekroju
poprzecznego 1 wysokos$ci niwelety jezdni oraz zabezpieczone przed przechyleniem si¢ w kierunku pobocza za pomoca
ubitego zwiru (lub thucznia). Kamienie oporowe nalezy ustawia¢, wyprzedzajac uktadanie nawierzchni co najmniej o 10 m.
Wszystkie sznury umocowuje si¢ 0 3 do 4 cm wyzej niz projektowana niweleta, majac na uwadze osiadanie brukowca w
czasie ubijania.

Brukowiec przed dostarczeniem do koryta powinien by¢ przesortowany. Brukowiec wyzszy powinien by¢ osadzany od
strony zewng¢trznej jezdni, nizszy za$ ku jej Srodkowi. Roznica wysokosci dwoch kamieni bezposrednio przylegajacych do
siebie nie powinna przekracza¢ 2 cm.

Kazdy kamien ustawiony pionowo na sztorc, czotem do gory powinien by¢ osadzony w podsypce najwyzej do potowy
wysokosci (od 8 do 10 cm) i mocno wbity uderzeniami mlotka w gorng powierzchnig tak, aby nie wychylat si¢ przy
poruszaniu. Podczas brukowania podsypka piaskowa powinna by¢ nieco wilgotna, lecz nie nadmiernie. Na zamarzni¢ta
podsypke nie wolno ktas¢ brukowca. Nawierzchni¢ brukowcowa nalezy wykonywacé jednoczesnie na catej jej szerokosci.
Nawierzchnia powinna by¢ utozona $cisle, z przewiazaniem szczelin tak w kierunku podtuznym jak i poprzecznym, a
kazdy osadzony brukowiec musi przykrywac szczeling powstata migdzy dwoma uprzednio osadzonymi kamieniami i ma
by¢ do nich $cisle dosunigty.

Szczeliny podtuzne nie moga by¢ dtuzsze niz dwa brukowce. Widziane z gory szczeliny powinny mie¢ ksztatt podobny do
trojkatéw utworzonych z linii krzywych. Dobrze osadzony brukowiec nie powinien osiada¢ pod naciskiem nogi i nie
powinien tatwo dawacé si¢ wyciagnac reka.

Nawierzchni¢ brukowcowa nalezy ubijaé trzy razy ubijakami stalowymi o masie od 25 do 35 kg. Na odcinkach prostych
ubijanie rozpoczyna si¢ od kamieni oporowych i stopniowo przesuwa si¢ ku srodkowi jezdni. Na tukach poziomych o
spadkach jednostronnych ubijanie rozpoczyna si¢ od nizszych kamieni oporowych i przesuwa si¢ stopniowo do wyzej
utozonych na luku zewnetrznym.

Pierwsze ubijanie wykonuje si¢ bez wypetniania spoin i bez polewania brukowca. Ubijanie to ma na celu wyréwnanie
nawierzchni do profilu oraz czgsciowe osadzenie brukowca. Ubijakiem uderza si¢ w §rodek czota brukowca z wysokosci
15 do 20 cm tak, aby zagl¢bienie brukowca wynosito od 2 do 3 cm.

Po pierwszym ubiciu brukowiec klinuje si¢ klincem o wymiarach 12,8 mm do 20 mm, przesuwajac go miottami w celu
nalezytego zapelnienia spoin i polewajac woda. Nastgpnie usuwa si¢ z nawierzchni pozostaty materiat i ubija si¢ go po raz
drugi, uderzajac silnie w $rodek brukowca. Przy drugim ubiciu brukowiec powinien zaglgbiac si¢ o 1 do 2 cm.

Po drugim ubiciu uzupeia si¢ wypetienie spoin klincem o wymiarach 4 mm do 12,8 mm z przesuwaniem materiatlow
miotlami i polewaniem wodg. Material pozostaly na nawierzchni usuwa si¢ i ubija po raz trzeci, uderzajgc ubijakiem 2 lub
3 sgsiednie brukowce dla wyréwnania powierzchni.

Zamiast trzeciego ubicia nawierzchni moze by¢ zastosowane watowanie. Przed watowaniem nalezy usuna¢ z nawierzchni
luzno lezacy material. Walowanie wykonuje si¢ walcem lekkim o nacisku od 25 do 45 kN/m, zaczynajac od kamieni
oporowych i stopniowo przesuwajac si¢ ku srodkowi. Nastepnie watuje si¢ nawierzchni¢ w kierunku uko$nym do osi drogi.
Walec po kazdym pasie powinien przetaczac si¢ od 5 do 6 razy. Podczas walowania nawierzchni¢ nalezy polewaé woda.
Ubijanie nalezy prowadzi¢ jednocze$nie z uktadaniem brukowca. Pozostawienie utozonego brukowca na kilka dni bez
ubicia jest niedopuszczalne.

Podczas kazdego kolejnego ubijania przekrdj nawierzchni nalezy sprawdzaé szablonem, a tatg rownosé w kierunku
podtuznym.

Brukowce zapadnigte nalezy podnies$é, uzupetniajac brakujaca podsypke, a wystajace dobi¢. Brukowce uszkodzone przy
ubijaniu nalezy wyja¢ i zamieni¢ nowymi. Ubijanie nalezy zakonczy¢ na 3 do 5 m przed koncem odcinka, na ktérym
utozono brukowiec.

Po ostatecznym ubiciu lub uwatowaniu, przed oddaniem do ruchu, nawierzchni¢ nalezy przysypa¢ warstwa 1,5 do 2 cm
piasku (lub zwiru) w celu zabezpieczenia materiatu wypetniajacego spoiny przed wyrywaniem kotami pojazdow,
uzupetnienia wypehnienia spoin i ztagodzenia uderzen kot pojazdow. Warstwe piasku nalezy utrzymywac przez okres 2
tygodni w stanie wilgotnym. Kruszywo zsuwane przez ruch w strong poboczy nalezy podmiata¢ na srodek jezdni.
Nawierzchnia brukowcowa powinna mie¢ w przekroju poprzecznym przekroj daszkowy o spadku zgodnym z
dokumentacja projektowa, a jesli dokumentacja projektowa nie okreslita tego inaczej to o spadku 3 do 4% z zaokragleniem
po $rodku jezdni o wysokosci 1,5 do 2 cm.

5.5. Ukladnie i ubijanie nawierzchni brukowcowej na podsypce cementowo-piaskowej

Kolejno$¢ uktadania i ubijania nawierzchni brukowcowej na podsypce cementowo-piaskowej obejmuje nastgpujace
czynnosci:

1. osadzenie kamieni oporowych, wg punktu 5.4,

2. przesortowanie brukoweca i dostarczenie do koryta, wg punktu 5.4,

3. ulozenie brukowca, wg punktu 5.4,
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4. pierwsze ubicie brukowca, wg punktu 5.4, z tym, Ze jest to mocne ubicie, powodujace obnizenie brukowcoéw mniej
wigcej o calg nadwyzke w uktadaniu,

5. zaklinowanie spoin brukowca klincem o wymiarach od 12,8 mm do 20 mm i od 4 mm do 12,8 mm z przesuwaniem go
miottami w celu wypeknienia spoin,

6. zalanie spoin brukowca zaprawg cementowo-piaskow3.

Sktad zaprawy cementowo-piaskowej ustala si¢ laboratoryjnie. Wytrzymato$¢ na $ciskanie zaprawy nie powinna by¢

mniejsza po 28 dniach od 25 MPa.

Zaprawe przygotowuje si¢ w betoniarkach lub recznie. Wody dodaje si¢ tyle, aby zaprawa miala wystarczajaca ptynnosc.

Przed rozpoczgciem zalewania brukowiec nalezy oczysci¢ z piasku i zla¢ woda, dodajac do wody 1% cementu klasy 32,5 w

stosunku objetosciowym. Zalewanie spoin mozna wykonac przez rozlanie zaprawy na powierzchni¢ nawierzchni i

wprowadzenie jej do spoin przez rozgarnigcie §ciggaczami gumowymi lub szczotkami. Po pierwszym zalaniu spoin nie

beda one catkowicie wypelnione i nalezy uzupetni¢ wypetnienie spoin zalewajac je po raz drugi zaprawa.

Zaprawy cementowo-piaskowej nalezy przygotowac tyle, aby mogta by¢ zuzyta w ciggu jednej godziny.

7. drugie ubicie brukowca, wykonane bezposrednio po zalaniu spoin, bedace lekkim ubiciem, ktore ma na celu peing
regulacje przekroju podtuznego i poprzecznego nawierzchni.

Zamiast drugiego ubijania r¢cznego mozna zastosowa¢ watowanie lekkimi walcami wibracyjnymi lub zaggszczanie

ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi.

8. pielggnacje¢ nawierzchni polegajaca na:

— przykryciu warstwa piasku o grubosci co najmniej 5 cm i utrzymywanie go w statej wilgotnosci przez okres od 7 do 10
dni,

— doktadnym oczyszczeniu nawierzchni z piasku, po uzyskaniu przez zaprawe cementowo-piaskowa wytrzymatosci
okreslonej w punkcie 5.5 podpunkcie 6, a nastgpnie oddaniu nawierzchni do ruchu.

5.6. Warunki prowadzenia robét

1. Przy ukladaniu brukowca na podsypce cementowo-piaskowej wszystkie czynnosci od rozlozenia podsypki do
ostatecznego ubicia z zalaniem spoin zaprawa cementowo-piaskowa nalezy wykonac przed uptywem 3 godzin.

2. Brukowiec na podsypce cementowo-piaskowej mozna uklada¢ bez srodkow ochronnych przed mrozem tylko przy
temperaturze powietrza powyzej +5°C.  Nie mozna uktada¢ nawierzchni jesli temperatura powietrza jest ponizej 0°C.
Przy spodziewanym obnizeniu temperatury w nocy ponizej 0°C nawierzchni¢ nalezy zabezpieczy¢ przed dziataniem
mrozu, nakrywajac ja matami ze stomy, papa lub innymi materiatami ocieplajacymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét L ) ) )

Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w 1. CZESC OGOLNA pkt. 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdw przeznaczonych do wykonania robot i

przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t Wykonawca bedzie sprawdzal, zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4 lub 5.5:

— sortowanie brukowca i osadzanie wyzszych brukowcow od strony zewngtrznej jezdni, a nizszych ku jej srodkowi,

— nieprzekraczanie wysokosci dwoch kamieni bezposrednio przylegajacych do siebie 0 2 cm,

— whasciwg wilgotno$¢ podsypki,

— osadzanie brukowcow w podsypce co najwyzej do potowy ich wysokosci (od 8 do 10 cm),

— sposéb klinowania brukowca,

— sposéb ubijania brukowca,

— rdéwno$¢ podtuzng i poprzeczng nawierzchni.

6.4. Badania i pomiary dotyczace cech geometrycznych i wlasciwos$ci nawierzchni brukowcowej

6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow
Przy badaniach i pomiarach wykonanej nawierzchni brukowcowej Wykonawca, w obecnosci Inzyniera, sprawdza:

a) a) konstrukcje umocnien,

b) b) uksztaltowanie umocnien,

C) ¢) rzgdne umocnien,

d) d) przekroje poprzeczne,

e) e) szerokos$¢ nawierzchni,

f) f) réwno$¢ nawierzchni,

g) g) Scistos¢ utozenia nawierzchni,

h) h) doktadno$¢ ubicia nawierzchni,

i) i) pielegnacje nawierzchni przed oddaniem do uzytku.

6.4.2. Wymagania dotyczgce konstrukcji nawierzchni

Konstrukcje nawierzchni sprawdza si¢ co do zgodnosci z dokumentacja projektowg przez rozebranie nawierzchni na

powierzchni okoto 0,1 m? na co drugim kilometrze, lecz nie mniej niz w dwoch miejscach w catosci odbieranego odcinka i

stwierdzenie wielkoSci, ksztaltu i jakosci brukowca oraz grubosci podsypki, jak réwniez makroskopowo - jakosci uzytego

materiatu.
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6.4.3. Wymagania dotyczgce przekroju poprzecznego
Przekroje poprzeczne sprawdza si¢ w 10 miejscach na kazdym kilometrze przez przylozenie szablonu profilowego.
Przekroje poprzeczne powinny by¢ tak wykonane, aby prze§wit miedzy dolna krawedzia szablonu profilowego a
powierzchnig nawierzchni nie przekraczat 20 mm.
W miejscach wygngczony’ch przez Inzyniera nalezy dokona¢ sprawdzenia spadku poprzecznego nawierzchni wedtug
ustalen 1. CZESC OGOLNA.
6.4.4. Wymagania dotyczgce Scistosci utozenia nawierzchni
Scisto$¢ utozenia brukowca sprawdza sig 2 razy na 1 km przez wytamanie od 1,5 do 2 m? brukowca i ponowne
zabrukowanie tym samym kamieniem. Scisto$¢ utozenia brukowca przyjmuije si¢ jako dostateczna, jesli przy ponownym
zabrukowaniu wytamanej nawierzchni zabraknie kamienia do zabrukowania nie wigcej niz 3% wytamanej powierzchni.
6.4.5. Wymagania dotyczgce dokladnosci ubicia nawierzchni
Doktadno$¢ ubicia nawierzchni sprawdza si¢ 5 razy na 1 km ubijakiem o masie od 25 do 35 kg, uzywanym do ubijania
brukowca. Przy sprawdzaniu doktadno$ci ubicia brukowiec nie powinien okazywaé¢ widocznych oznak osiadania pod
wplywem trzech uderzen ubijakiem.
6.4.6. Pozostale cechy i wlasciwosci wykonanej nawierzchni
Uksztattowanie o,si,w plan}e, rzedne wysokosciowe, szeroko$¢ nawierzchni i rowno$¢ nawierzchni nalezy wykona¢ wedtug
ustalen 1. CZESC OGOLNA pkt. 7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.5.1. Niewlasciwe cechy materiatow kamiennych
Wszystkie materiaty kamienne nie spetniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang
odrzucone. Jesli materialy kamienne nie spetniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca
wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.
6.5.2. Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni
Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre$lonych w
punktach 6.1 i 6.4 powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot o )
Ogolne zasady obmiaru robot podano w 1. CZESC OGOLNA pkt. 7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT . ’ ’ ’
Ogolne zasady odbioru robot podano w 1. CZESC OGOLNA pkt. 8. ODBIOR ROBOT.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci o )
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w 1. CZESC OGOLNA pkt. 9.1. Ustalenia ogélne.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? nawierzchni brukowcowej obejmuje:
— prace pomiarowe i oznakowanie robot,
— przygotowanie podloza,
— dostarczenie brukowca i innych materiatow,
— wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej,
— ustawienie kamieni oporowych,
— ulozenie brukowca,
— ubicie nawierzchni i zaklinowanie szczelin kruszywem lamanym bez zalewania spoin lub z wypelieniem spoin
zaprawa cementowo-piaskowa,
— przysypanie warstwa piasku lub zwiru,
— wykonanie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE o )
Przepisy zwiazane podano w 1. CZESC OGOLNA pkt. 10. PRZEPISY ZWIAZANE.
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B.01.07 PLANTOWANIE POWIERZCHNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
plantowaniem skarp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z plantowaniem
(wyrownywaniem) skarp wykopow gruntowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST . pkt 5. WYKONANIE ROBOT.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialdow podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 2. MATERIALY.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. SPRZET.

3.2. Sprzet do Scinania i uzupelniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien wykazaé sie mozliwosciag
korzystania ze sprzgtu do recznych robot ziemnych

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 4. TRANSPORT.

4.2. Transport materialéw

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 5. WYKONANIE ROBOT.

5.2. Scinanie skarp

Scinanie skarp (wyréwnywanie) moze by¢ wykonywane recznie, za pomoca topat lub sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2.
Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania skarp nalezy wywiez¢ na odktad. Miejsce odkladu nalezy uzgodnié¢ z
Inspektorem nadzoru.

5.3. Uzupelnianie skarp

W przypadku wystepowania ubytkéw (wglebien) i zanizenia w skarpach nalezy je uzupeli¢ materiatem o wlasciwos$ciach
podobnych do materiatu, z ktdrego zostaly skarpy wykonane i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.2. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupeklianych poboczy

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ pomiaréw §cinanych lub uzupetnianych skarp

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 Réwnos¢ podhuzna
co50m
3 RoOwnos¢ poprzeczna

6.3. Spadki poprzeczne skarp

Spadki poprzeczne skarp powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 1%.

6.4. Rownos¢ skarp

Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny przeswit pod tatg
nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanych robdt na skarpach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 8. ODBIOR ROBOT.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w A.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 9. PODSTAWA
PLATNOSCI.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 robdt obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— Scigcie skarp,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materialu uzupetniajacego,
— roztozenie materiatu,
— zageszczenie skarp,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata
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B.01.08 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP | ROWOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym skarp i rowow.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z trwalym powierzchniowym
umocnieniem skarp i rowow nastgpujgcymi sposobami:
— humusowaniem,
—  obsianiem,
— darniowaniem;
1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Réw - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wode.
1.4.2. Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przero$nietej i zwigzanej korzeniami roslinnosci trawiastej.
1.4.3. Darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, aby darnina w sposob trwaty
zwigzala si¢ z podlozem systemem korzeniowym. Darniowanie kozuchowe wykonuje si¢ na ptask, pasami poziomymi,
uktadanymi w rzedach rownoleglych z przewigzaniem szczelin pomigdzy poszczegdlnymi ptatami. Darniowanie w krate
(krzyzowe) wykonuje si¢ w postaci pasow darniny uktadanych pod katem 45°, ograniczajacych powierzchnie skarpy o
bokach np. 1,0 x 1,0 m, ktére wypelnia si¢ ziemig roslinng i zasiewa trawa.
1.4.4. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajgca co najmniej 2% cze$ci organicznych.
1.4.5. Humusowanie - zespo6l czynnosci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu do obudowy roslinnej, obejmujacy
dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i doggszczeniem.
1.4.6. Moletowanie - proces umozliwiajacy dogeszczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, przeprowadzany np. za
pomoca walca o odpowiednio uksztaltowanej powierzchni.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST
pkt 1.4.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt
2. MATERIALY.
2.2. Rodzaje materialow

— Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i rowow objetymi niniejszg ST sa:

— darnina,

— ziemia urodzajna,

— nasiona traw oraz ro$lin motylkowatych,

— szpilki, paliki i pale,
2.3. Darnina
Darning nalezy wycina¢ z obszarow potozonych najblizej miejsca wbudowania. Cigcie nalezy przeprowadzac przy uzyciu
specjalnych ptugdéw i krojow. Platy lub pasma wycietej darniny, w zaleznosci od gruntu na jakim beda uktadane, powinny
mie¢ szerokos¢ od 25 do 50 cm i grubos¢ od 6 do 10 cm.
Wycieta darnina powinna by¢ w krotkim czasie wbudowana.
Darning, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy uktadaé¢ warstwami w stosy, strong porostu do siebie, na wysokos¢ nie
wigkszg niz 1 m. UloZone stosy winny by¢ utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych darning
przed zanieczyszczeniem, najwyzej przez 30 dni.
2.4. Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czgéci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i
pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.
W przypadkach watpliwych Inspektor nadzoru moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna
odpowiada nast¢pujacym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:

frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
b) zawartos¢ fosforu (P2Os) > 20 mg/m?,
) zawartos$¢ potasu (K-0) > 30 mg/m?,
d) kwasowos¢ pH >55.
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2.5. Nasiona traw

Wybdr gatunkow traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢ stosowac¢ mieszanki traw

o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-R-65023:1999 i PN-B-12074:1998.

2.6. Szpilki do przybijania darniny

Szpilki do przybijania darniny powinny by¢ wykonane z galezi, zerdzi lub drewna szczapowego. Szpilki powinny by¢

proste, ostro zaciosane. Grubo$¢ szpilek powinna wynosi¢ od 1,5 do 2,5 cm, a dtugos¢ od 20 do 30 cm.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien wykazaé si¢ mozliwos$cig

korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— roéwniarek,

— ew. walcow gladkich, zebrowanych lub ryflowanych,

— ubijakéw o recznym prowadzeniu,

— wibratorow samobieznych,

— plyt ubijajacych,

— ew. sprzgtu do podwieszania i podciagania,

— cysterny z woda pod ci$nieniem (do zraszania) oraz we¢zy do podlewania (miejsc niedostgpnych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 4.

4.2. Transport materialéw

4.2.1. Transport darniny

Darning mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych przed obsypaniem si¢ ziemi

ro$linnej i odkryciem korzonkéw trawy oraz przed innymi uszkodzeniami.

4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem.

4.2.3. Transport materiatow z drewna

Szpilki, paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed

uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej

powinna si¢gac poza gorng krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypu od 15 do 25cm.

Grubos¢ pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosi¢ od 10 do 15 cm po moletowaniu i zaggszczeniu, w zaleznosci od

gruntu wystepujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywaé rowki

poziome lub pod katem 30° do 45° o glgbokosci od 3 do Sem, w odstepach co 0,5 do 1,0m. Utozong warstwe ziemi

urodzajnej nalezy zagrabi¢ (pobronowac) i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawa i ro§linami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowow poprzez obsianie nasionami traw i roslin motylkowatych polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:

- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadami Scickowymi za pomocg osprzgtu agrouprawowego, aby uzyskaé
zawarto$¢ czesci organicznych warstwy co najmniej 1%,

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roélin motylkowatych i bylin w iloci od 18 g/m? do 30

g/m?, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podtoza, wystawy oraz pochylenia skarp),

C) naniesieniu na obsiang powierzchnie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pkt 5.4) metodg mulczowania lub

hydromulczowania.

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

5.4. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna doraznie zabezpiecza przed erozja powierzchniowa do czasu przejecia tej funkcji

przez okrywe roslinna.

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna moze by¢ wykonana z biowldkniny, geosyntetykow, z plynnych osadow

$ciekowych, emulsji bitumicznych lub lateksowych np. metoda mulczowania lub hydromulczowania.

Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzchni¢ gruntu S$cidtki (np. sieczki, strozyn, trocin, substratu torfu) z

lepiszczem (np. emulsja asfaltows) w celu ochrony przed wysychaniem i erozja, w ilo$ci od 0,03 do 0,05 kg/m?.
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Zaleca si¢ wykonanie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej na wyprofilowanych skarpach, ktore jeszcze w stanie
surowym powinny by¢ niezwlocznie zabezpieczone przed erozja. Wilasciwe umocnienie skarp, przewidziane w
dokumentacji projektowej, powinno by¢ wykonywane w optymalnych terminach agrotechnicznych.

5.5. Darniowanie

Darniowanie nalezy wykonywa¢ wczesna wiosng do konca maja oraz we wrzesniu, a w razie koniecznosci w pazdzierniku.
Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinna by¢ doktadnie wyréwnana, a w uzasadnionych przypadkach pokryta
warstwg ziemi urodzajne;j.

W okresach suchych powierzchnie darniowane nalezy polewa¢ woda w godzinach popoludniowych przez okres od 2 do 3
tygodni. Mozna stosowac¢ inne zabiegi chronigce darf przed wysychaniem, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

5.5.1. Darniowanie kozuchowe

Darn uklada si¢ pasami poziomymi, rozpoczynajac od dolu skarpy. Pas dolny powinien by¢ oparty o element
zabezpieczajacy podstawe skarpy. W przypadku braku zabezpieczenia podstawy skarpy, dolny pas darniny powinien by¢
zaglebiony w dno rowu lub teren na glebokos¢ od 5 do 8 cm. Pasy darniny nalezy uktadac tak, aby Scisle przylegaty do
siebie, ale nie zachodzily na siebie. Powstale szpary nalezy wypemhi¢ odpowiednio przycigtymi kawatkami darniny.
Utozong darning nalezy uklepa¢ drewnianym ubijakiem tak, aby darnina od strony korzeni przylegata scisle do podtoza.
Wykonujac darniowanie pod koniec okresu wegetacji oraz na skarpach o nachyleniu bardzo stromym, ptaty darniny nalezy
przybi¢ szpilkami, w ilo$ci nie mniejszej niz 16 szt./m® i nie mniej niz 2 szt. na plat.

5.5.2. Darniowanie w krate

Umocnienie skarp przez darniowanie w krat¢ wykonuje si¢ na wysokich nasypach (powyzej 3,5 m). Darniowanie w krate
nalezy wykonywac¢ pasami nachylonymi do podstawy skarpy pod katem 45°, krzyzujacymi si¢ w taki sposdb, aby tworzyty
nie pokryte darning kwadraty (okienka), o wymiarach zgodnych z dokumentacjg projektowa i ST. Utozone w krate platy
darniny nalezy uklepac ubijakiem i przybi¢ do podtoza szpilkami.

Pola okienek powinny by¢ obsiane mieszanka traw spetniajaca wymagania PN-R-65023:1999.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci z ST, oraz na sprawdzeniu daty waznosci
$wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie poro$nigtych miejsc nie powinna by¢ wicksza niz 2% powierzchni obsianej
skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekraczaé¢ 0,2 m2 Na zaroénietej
powierzchni nie moga wystepowacé wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jakosci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest rowna i nie ma widocznych szczelin i obsunig¢, czy
poszczegodlne platy darniny nie wyrdzniaja si¢ barwa charakteryzujaca jej nieprzydatnos$¢ oraz czy szpilki nie wystaja
ponad powierzchnig.

Na powierzchni ok. 1 m? nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ przylegania poszczegdlnych ptatdw darniny do siebie i do
powierzchni gruntu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.1. Ogélne zasady obmiaru robot.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

—  m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umocnionych przez humusowanie, obsianie oraz darniowanie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 8. ODBIOR ROBOT.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 9. PODSTAWA
PLATNOSCL

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? umocnienia skarp i row6w przez humusowanie oraz obsianie obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie 1 wbudowanie materiatow,

— euporzadkowanie terenu,

— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1.PN-B-2074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni
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biowlokning. Wymagania i badania przy odbiorze
2.PN-B-2099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan
3.PN-R-5023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych
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B.01.09 PALISADY

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem palisad z kotkéw drewnianych.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie |.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z umocnieniem brzegdéw ciekow i
stabilizacjg koryta regulacyjnego i obejmuja:
- wymierzanie i wytyczanie robdét,
- wyréwnanie podtoza pod umocnienia,
- dostarczanie materiatow (doniesienie lub dowiezienie z miejsca sktadowania: wytadowanie i dostarczenie materiatéw z
jednostek ptywajacych),
- montaz i demontaz kleszczy,
- wbicie kotkéw i stupkow,
- obciecie gtéw kotkow lub stupkdéw.
zgodnie z lokalizacjg podang w Dokumentacji Projektowe;j.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z polskimi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w
1. CZESC OGOLNA 1.4. Okre$lenia podstawowe.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podanow 1. CZESC OGOLNA pkt 1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot.
2. MATERIALY
2.1.0gdélne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podanow 1. CZESC OGOLNA 2. MATERIALY
2.2. Materiaty do wykonania robét
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu przedmiotowych budowli, wg zasad niniejszej SST, s3:
— - kotki faszynowe d=10+12 cm o dtug. 100 + 130 cm,
— - stupki drewniane niekorowane, iglaste, d=12+14 cm o dtug. 2,0 m,
— -drewno iglaste tarte - potowizny,
—  Sruby ciesielskie.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano wl. CZESC OGOLNA pkt 3. SPRZET.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Do wykonania rob6t mozna stosowac mtoty drewniane lub pneumatyczne oraz pity reczne lub mechaniczne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w 1. CZESC OGOLNA pkt4. TRANSPORT
4.2. Transport materiatow
Transport materiatéw moze by¢ wykonany dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.
5. WYKONANIE ROBOT
Roboty wykonujemy w odwodnionym wykopie fundamentowym lub w czasie niskich stanéw wody rzece. Stupki lub kotki
nalezy wbijaé¢ w grunt Scisle obok siebie, na gtebokos¢ okreslong w dokumentacji projektowej.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podanow 1. CZESC OGOLNA pkt 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.2. Kontrola jakosci wykonania
Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonanej palisady z Dokumentacjg Projektowsq i
niniejszg A. Kontroli podlega trasa palisady, dtugos¢ kotkdw i rzedna gtéwek kotkéw tworzacych palisade.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podanow 1. CZESC OGOLNA pkt 7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest:1 m (metr biezgcy) wykonanej palisady.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w 1. CZESC OGOLNA pkt 8. ODBIOR ROBOT.
8.2. Zasady odbioru robot
Odbidr robét polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robét z Dokumentacja Projektowa
i wymaganiami okre$lonymi w mniejszej SST, sprawdzeniu dokumentédw wykonanych badan oraz wizualnej ocenie
wykonanych robét.
9. PODSTAWY PLATNOSCI
Cena | m umocnienia obejmuje:
—  prace pomiarowe,
— dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania,
— wykonanie palisady,
— uporzadkowanie terenu,
—  kontrole prawidtowosci wykonania robaét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
—  Zbior projektow typowych budowli regulacyjnych rzek i potokdéw. Cze$¢ I. Rzeki i potoki gérskie. CBSiPBW
,Hydroprojekt" Warszawa 1979
—  Faszyna wiklinowa BN-69/8952-30
—  Kamien do robét regulacyjnych i ubezpieczeniowych BN-76/8952-31
—  Kiszka faszynowa BN-69/8952-27
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B.02.01 WINYLOWA ZASTAWKA O ZAMKNIECIU SZANDOROWYM

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z budowa winylowej zastawki pigtrzacej o zamknieciu szandorowym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu prawidlowa instalacje
winylowej $cianki pigtrzacej wraz z montazem na niej ramy zamknigcia i belek szandorowych oraz montaz oczepu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
SST - ,,Wymagania Ogdlne” Okreslenia szczegdtowe podane w niniejszej SST:

Przelew — odcinek w $ciance pietrzacej przez ktory odbywa si¢ przeptyw wody (pomigdzy skrajnymi stupami z grodzic
Dhex).

Swiatlo zastawki — dtugo$é przelewu.

Poziom pigtrzenia — wysoko$¢ pomiedzy istniejacym dnem cieku a chwilowym, spigtrzonym zwierciadtem wody jaki
zostal osiggniety po przez zatozenie belek szandorowych w zamknieciu zastawki.

Maksymalna Poziom Pi¢trzenia (MPP) — maksymalna wysoko$¢ na jakag mozna bezpiecznie spictrzy¢ zwierciadto wody
na danej zastawce uzyskujac pozadany efekt projektowy.

Wysokos¢ zastawki — wysokos$¢ Scianki pigtrzacej mierzona od istniejgcego dna cieku do oczepu. W matych ciekach i
rowach zazwyczaj jest rowna ich gigbokosci.

Scianka pietrzaca — konstrukcja prostoliniowa, zazwyczaj prostopadta do cieku, skltadajaca si¢ z grodzic (brusow)
pograzonych w gruncie, stanowigca przegrode przeciwfiltracyjna i utrzymujacg roéznice pozioméw wody oraz gruntu po
jednej ze stron. Scianke pietrzaca dzielimy na odcinek przelewu i dwa przyczotki (lewy i prawy). Ciaglos¢ $cianki
zapewniona jest poprzez wzajemne polaczenie zamkow w brusach.

Grodzica winylowa (brus) — grodzica wykonana z twardego polichlorku winylu (PCV) o brzegach uksztattowanych w
zamki umozliwiajace potaczenie sasiadujacych ze sobg grodzic (bruséw).

Grodzica winylowa typu Dhex — grodzica typu Dhex wykonana z twardego polichlorku winylu (PCV) o budowie
komorowej zamknietej z brzegami uksztattowanymi w zamki umozliwiajace potaczenie sasiadujacych ze soba grodzic.
Scianka pigtrzaca powstata z grodzic typu Dhex tworzy po jednej ze stron plaszczyzne plaska.

Odcinek przelewowy — odcinek z grodzic typu Dhex na obu konicach zakonczony stupami o wysoko$ci zastawki. W
srodkowej czesci odcinka, gorna krawedz grodzic jest na poziomie dna cieku i dodatkowo zwienczona jest belkg progowa.
Stupy — skrajne grodzice odcinka przelewowego o wysokosci zastawki do ktéorych mocujemy za pomocg Srub
montazowych ram¢ zamknigcia szandorowego. W celu zwigkszenia sztywnosci grodzice dodatkowo wypelnione sa
mieszankg cementowo-piaskowa (o proporcji 1 do 4).

Przyczélek — odcinek (lewy i prawy) Scianki pigtrzacej wykonany z grodzic winylowych lub grodzic winylowych typu
Dhex (doboru grodzicy dokonuje projektant w zaleznos$ci od wysokosci pigtrzenia i warunkow gruntowych) ktérego
poczatek zaczyna si¢ od stupa przy przelewie a koniec jest zaglebiony w skarpie cieku lub rowu na dhugosci réwnej
maksymalnej wysokosci pigtrzenia.

Zamek — element grodzicy/brusa (gniazdo i zakonczenie kulowe), stuzacy do potaczenia sasiadujacych grodzic w ciagla
scianke oraz zapewniajacy szczelnos$¢ potaczenia.

Uszczelka — dodatkowy element zamka (stosowany i wbudowany dla indywidualnych rozwigzan) wykonany z miekkiego
PVC, stuzacy do natychmiastowego uzyskania pelnej szczelnos$ci potaczenia.

Lacznik — samodzielny element, stuzacy do tgczenia grodzic/brusa na rozgal¢zieniach trasy $cianki, np. pod katem
prostym, zapewniajac szczelno$¢ potaczenia.

Oczep — goérny element $cianki pigtrzgcej nadajacy estetyczny wyglad i stuzacy jako ostona i zabezpieczenie przed ostrymi
krawedziami grodzic. Dodatkowo oczep jako element konstrukcyjny jest potaczony z brusami $cianki pietrzacej za pomoca
$rub montazowych przez co spina calo$¢ przegrody. W szczegdlnych przypadkach (gdy spodziewane sa duze
odksztatcenia) oczep prowadzony jest na catej dtugosci zastawki (dwa przyczotki i ponad odcinkiem przelewowym).
Dodatkowo moze by¢ wzmacniany belka drewniang lub ksztattownikiem stalowym.

Belka progowa — element przykrywajacy brusy $cianki pigtrzacej na odcinku przelewowym w poziomie dna cieku. Belka
jest przytwierdzona do grodzic za pomoca $rub montazowych.

Rama zamkniecia szandorowego — element konstrukcyjny w ksztatcie litery ,,U” wykonany z zamknigtych profili
komorowych (PVC) sktadajacy sie z dwoch prowadnic pionowych i belki dolnej. Catos¢ jest trwale polaczona ze sobg i
stanowi jeden element. Rama zamknigcia jest mocowana do odcinka przelewowego $cianki pigtrzacej na catej swej
dtugosci za pomocg $rub montazowych. Dodatkowo po wykonaniu zastawki w celu zwigkszenia sztywno$ci prowadnice
wypetniane s3 mieszankg cementowo-piaskows.

Belki szandorowe — elementy wykonane z zamknigtych profili komorowych (PVC) umieszczane poziomo w ramie
zamknigcia, stuzace do regulacji rzednej pigtrzenia wody na zastawce.
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Sruby montazowe — elementy wykonane ze stalowych (klasa 4,8) pretow gwintowanych M12 skrecanych nakretkami plus
podktadka, w catosci zabezpieczonych antykorozyjnie poprzez ocynk galwaniczny.

Mieszanka cementowo-piaskowa — sucha mieszanka z cementu 32,5 i piasku phukanego o frakcji 0-2mm w proporcji 1 do 4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Wymogi formalne

Wykonawstwo winylowej zastawki pigtrzacej o zamknigciu szandorowym powinno by¢ zlecone przedsigbiorstwu
majacemu wlasciwe doswiadczenie w realizacji tego typu robdt i gwarantujagcemu wlasciwg jako$¢ wykonania.

1.5.2. Warunki organizacyjne

Przed przystapieniem do robot Wykonawca oraz Nadzor Techniczny powinni doktadnie zaznajomic si¢ z catoscia
dokumentacji technicznej oraz z projektem organizacji robot. Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach technicznych
nalezy wyjasni¢ z autorami poszczegdlnych opracowan przed przystapieniem do robot. Jakiekolwiek zmiany w
dokumentacji technicznej moga by¢ dokonywane w trakcie wykonawstwa, tylko po uzyskaniu akceptacji Inzyniera, a w
przypadku zmian dotyczacych zasadniczych elementow lub rozwigzan projektowych i mogacych mie¢ wplyw na:

- statecznos¢ dna i skarp,

- zmiang poziomoéw wod gruntowych,

- przyszla eksploatacje,

nalezy uzyska¢ dodatkowa akceptacje projektantow.

Wejscie w teren powinno by¢ poprzedzone robotami przygotowawczymi typu karczowanie oraz ustalenie i przygotowanie
dojazdu i miejsc sktadowania materialdw na terenie robot. Tyczenie umocnien i budowli inzynierskich jak i realizacja
dokumentacji powykonawczej jest po stronie ogdlnej obstugi geodezyjnej dla inwestycji.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania stosowania materialow

Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy do wykonania roboét

2.2.1. Zgodnos¢ materialow z dokumentacja projektowa i aprobatg techniczna.

Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST oraz z Aprobata
Techniczna.

2.2.2. Materialy do wykonania winylowej zastawki pi¢trzacej.

Do wykonania winylowej zastawki pigtrzacej mozna zastosowac nastgpujace materialy:

—winylowe grodzice typu Dhex z ktorych wykonuje si¢ sam odcinek przelewowy wraz ze stupami lub calg $cianke
pigtrzaca,

—ew. winylowe grodzice jesli w projekcie przewidziano wykonanie z nich przyczoétki Scianki pigtrzace;,

— ew. taczniki winylowe w miejscach rozgatezienia trasy Scianki pigtrzace;j,

— ramg¢ zamknigcia szandorowego,

— belki szandorowe,

— belke progowa,

— oczepy,

— $ruby montazowe do mocowania elementow zastawki,

— mieszank¢ cementowo-piaskowa o proporcji 1 do 4 do wypetnienia shupéw w odcinku przelewowym $cianki pigtrzacej
oraz prowadnic pionowych w ramie zamknigcia szandorowego,

— stupki i pale drewniane, stuzace do wyznaczania przebiegu $ciany pigtrzacej i jej montazu,

— bloczki betonowe B-6, stuzace w szczegodlnych przypadkach do utworzenia podbudowy pod prowadnicami ramy
zamknigcia szandorowego,

— inne materiaty, tj. materiaty pomocnicze jak linki, dodatkowe kantowki drewniane, prowadnice stalowe itp.

2.2.3. Winylowe elementy zastawki pietrzacej

Powierzchnia grodzic i profili powinna by¢ gtadka, a kolor szary lub uzgodniony z Zamawiajacym. Do wszystkich
wyrobow winylowych powinna by¢ dolaczona etykieta zawierajaca co najmniej nastgpujace informacje:

- nazwg¢ lub znak producenta

- nazwe wyrobu

- rok produkcji

Wiasciwosci fizyko-mechaniczne winylowych elementéw zastawek pigtrzacych powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w tabeli

Lp. | Wilasciwosci uzytkowe wyrobu Deklarowany poziom Jednostka
1. Gestos¢ 1400-1480 kg/m®

2. Udarno$¢ wg. Charpy’ego >30 kd/m?

3. Twardo$¢ Shore'a >75 Shore'aD
4. Temperatura migknienia wg Vicata >T7 °C

5. Wytrzymalo$¢ na rozcigganie >44 MPa

6. Modut sprezystos$ci przy rozciaganiu >2600 MPa

7. Modut sprezysto$ci przy zginaniu >2600 MPa
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8. Wytrzymatos$¢ na zginanie >65 MPa

9. Odporno$¢ na zmiane barwy 4 Skala szara
10. Odpornos¢ na zmiang udarnosci <30 %

11. Palno$é V-0 wg UL 94

*strzatka odniesiona do rozstawu podpdr lub utwierdzenia
Winylowe elementy zastawki pigtrzacej musza posiada¢ Aprobate Techniczng. W celu zapewnienia, iz dostarczane
wyroby beda posiadaty ta samg stalg jakos¢ w trakcie catego okresu dostaw, producent tych materiatdéw musi posiadaé
aktualny certyfikat systemu zarzadzania jakoscia wg Normy PN-EN ISO 9001:2008 lub rownowazny; Procedur¢ PRC-06
Kontrola jakosci; Procedur¢ PRC-03 Produkcja.
2.2.4. Pale i stupki drewniane
Pale i stupki, wykonane z drewna, stuzace do wyznaczenia trasy przebiegu Scianki pigtrzacej moga by¢ wykonane jako:
a) pale czolowe, o przekroju poprzecznym (Srednicy) i dlugosci (od 2,5 m do > 3,5 m) ustalonej w dokumentacji
projektowej, SST lub zaproponowane przez Wykonawce do aprobaty Inzyniera,
b) stupki o przekroju 10 x 10 cm i dtugo$ci od 150 cm do 180 cm, wbijane na obu koncach trasy $cianki pietrzacej z
grodzic winylowych.
2.2.5. Oczepy
Oczep chronigcy wierzch $cianki pietrzacej montujemy na przyczotkach $cianki pietrzacej lub jesli jest to wymagane
wzgledami konstrukcyjnymi lub uzytkowymi na catej dlugosci zastawki (dwa przyczotki i ponad odcinkiem
przelewowym). Powinien on by¢ wykonany z materiatu ustalonego w dokumentacji projektowej lub SST np. z profilu PVC
o nazwie Oczep290 lub indywidualnie zaprojektowanej konstrukeji. Moze on by¢ dodatkowo wzmacniany belka drewniang
np. o wymiarach 6x4cm lub ksztattownikiem stalowym o podobnych wymiarach (katownik, rura o przekroju
kwadratowym) lecz grubosci $cianki minimum 5Smm. Oczep jako element konstrukcyjny jest potaczony z brusami $cianki
pigtrzacej za pomocg Srub montazowych spinajac cato$¢ przegrody.
2.2.6. Sruby montazowe
Do mocowania i skrecania elementéw winylowej zastawki pietrzacej nalezy stosowaé elementy wykonane ze stalowych
(klasa 4,8) pretow gwintowanych M12 skrecanych nakretkami plus podktadka, w catosci zabezpieczonych antykorozyjnie
poprzez ocynk galwaniczny.
2.2.6. Mieszanka cementowo-piaskowa
Do wypetnienia dwoch skrajnych grodzic typu Dhex na odcinku przelewowym $cianki pigtrzacej tj. shupéw oraz prowadnic
pionowych w ramie zamknig¢cia szandorowego stosujemy sucha mieszanke cementowo-piaskowa o proporcji 1 do 4. Do
wytworzenia mieszanki stosujemy cement 32,5 oraz piasek ptukany o frakeji 0-2mm.
2.3. Skladowanie materialow
Winylowe elementy zastawki pigtrzacej nalezy sktadowaé w sposob zabezpieczajacy je przed zniszczeniem lub
uszkodzeniem w postaci dostarczonej z wytworni, tj. utozonych w ramkach zbitych deska przy pomocy gwozdzi z
ewentualnym spigciem tasma polietylenowg lub poliestrowa,
Winylowe elementy zastawki pigtrzacej nalezy sktadowac na plaskiej powierzchni, a w przypadku sktadowania dtuzszego
niz 6 miesigey zabezpieczy¢ przed bezposrednim dziataniem promieni UV.
Elementy drewniane nalezy sktadowa¢ na réwnym podtozu w sposob odizolowany od wilgoci, zanieczyszczen i
uszkodzen.
Elementy metalowe nalezy sktadowa¢ w sposob izolowany od podtoza gruntowego, zabezpieczone od wilgoci, chronione
przed korozja, zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.
Inne materiaty nalezy sktadowa¢ w pojemnikach fabrycznych dostarczanych na budowe, np. w workach, pudtach
kartonowych lub luzem w taki sposéb, aby nie ulegly mechanicznemu uszkodzeniu.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST —,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot,
Przy wykonywaniu robot Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania
ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
a) do instalowania grodzic w gruncie:
- miloty udarowe wibracyjne (z napegdem mechanicznym, pneumatycznym, spalinowym i hydraulicznym)
obstugiwane recznie wzglednie na wysiegnikach koparek lub dzwigow,
b) do robét pomocniczych:
- naktadki ochronne (ostony naktadane na szczyt grodzic), zabezpieczajace przed uszkodzeniem grodzic
przy ich wpedzaniu,
- zabezpieczenia zapewniajace utrzymanie pionu przy wpedzaniu i ograniczajgce boczne drgania grodzic
zastawki,
- prowadnice stalowe do instalowania grodzic zastawki w gruncie.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, SST, instrukcjach producentéw lub
propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT

4.1. Transport materialéw.

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne
w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

4.2. Transport winylowych elementéow zastawki pietrzacej

Elementy winylowe wchodzace w sktad zastawki pigtrzacej tj. winylowe grodzice (typu Dhex oraz inne), rama zamknigcia
szandorowego z belkami szandorowym oraz belke progowa i oczepy nalezy transportowaé w sposob zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniem lub zniszczeniem, zgodnie z wytycznymi producenta uwzgledniajacymi wymagania przepisow
obowiazujacych w transporcie drogowym i kolejowym przy przewozeniu tego typu wyrobow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST "Wymagania ogélne".

5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i sposéb wykonania robét powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
instrukcji producenta.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robdt obejmuja:

1. Roboty przygotowawcze.

2. Montaz odcinka przelewowego $cianki pigtrzacej tak aby plaszczyzna plaska jaka tworzy $cianka z grodzic typu Dhex
byta od strony wody gornej, czyli spictrzenia.

3. Montaz ramy zamknigcia szandorowego na grodzicach odcinka przelewowego od strony wody gorne;j.

4. Montaz $cianek przyczotkow z grodzic winylowych typu Dhex lub innych.

5. Wypetnienie skrajnych grodzic odcinka przelewowego - stupéw i prowadnic ramy zamknigcia szandorowego mieszanka
cementowo-piaskowa.

6. Montaz belki progowej i oczepow oraz belek szandorowych.

7. Roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan Inzyniera: ustali¢
lokalizacjg terenu robot, przeprowadzi¢ pomiary i obliczenia geodezyjne niezbgdne do szczegdétowego wytyczenia robot
oraz ustalenia danych wysokosciowych. Wykonawca na terenie prowadzenia robdt zarowno przygotowawczych (usunacé
przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog, ogrodzen itd. dokona¢ oczyszczenia terenu robot) jak i
montazowych odpowiada za ochron¢ wszystkich instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
Dokumentacji Projektowej dostarczonej przez Zamawiajgcego. Wykonawca zapewni ich wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie. Zaleca si¢, aby Wykonawca uzyskat od odpowiednich wtadz potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.

5.4. Montaz odcinka przelewowego $cianki pietrzacej z grodzic winylowych typu Dhex.

5.4.1. Whbijanie grodzic winylowych typu Dhex nalezy przeprowadza¢ zgodnie z zaleceniami producenta zawartymi w
instrukcji montazowej pamictajac o wytworzeniu z grodzic ptaszczyzny ptlaskiej od strony wody goérnej czyli spietrzenia
(dwie skrajne grodzice zwane slupami majg wysoko$¢ zastawki a pozostate wysokos¢ projektowanego progu zastawki)
5.4.2. Tolerancje montazowe odcinka przelewowego z grodzic winylowych typu Dhex.

Dopuszczalne odchylenie w zagtebieniu poszczegolnych grodzic dla odcinka przelewowego instalowanego technika
whbijania wynosi lcm, a odchylenie wzdtuz calej trasy przebiegu $cianki nie moze w zadnym miejscu przekracza¢ 1 cm na
jej dtugosci.

5.5. Montaz ramy zamknigcia szandorowego od strony wody gérnej.

5.5.1. Montaz ramy zamknigcia szandorowego polega na przykreceniu za pomoca $rub montazowych belki dolnej (po
jednej $rubie montazowej w osi kazdej grodzicy Dhex) oraz dwdch prowadnic w osi stupow czyli koncowych grodzic
winylowych typu Dhex ($ruby montazowe co 20cm na catej dlugosci prowadnic). Catos¢ montujemy od strony wody
gornej czyli od strony wody spigtrzonej gdzie $cianka tworzy ptaszczyzng plaska. W czasie montazu dodatkowo w osi pod
kazda z prowadnic nalezy wykona¢ podbudowe z zageszczonej mieszanki cementowo-piaskowej o grubosci 30cm i
wymiarach 40x25cm (w przypadku wysokich stanow wody i niemoznos$ci zaggszczenia podbudowy element ten mozna
zastapi¢ dwoma polozonymi na sobie bloczkami betonowymi typu B-6 o wym. 38x24x14cm kazdy z betonu B15 ktore
nalezy zastabilizowa¢ mieszanka cementowo-piaskowa).

5.5.2. Tolerancje montazowe ramy zamknigcia szandorowego.

Dopuszczalne odchylenie montazowe prowadnic zamknigcia w pionie nie moze przekracza¢ Smm a belki dolnej w
poziomie 2mm.
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5.6. Montaz $cianek przyczotkéw z grodzic winylowych lub grodzic typu Dhex.
5.6.1. Whbijanie grodzic winylowych lub grodzic winylowych typu Dhex nalezy przeprowadza¢ zgodnie z zaleceniami
producenta zawartymi w instrukcji montazowej. Z uwagi na konieczno$¢ zaglebienia skrajnych grodzic w catosci w
gruncie skarpy brzegowej, w uzasadnionych przypadkach moze zachodzi¢ koniecznos¢ stosowania mandreli.
5.6.2. Tolerancje montazowe $cianki przyczotkow z grodzic winylowych lub grodzic typu Dhex.
Dopuszczalne odchylenie w zagtebieniu poszczeg6élnych grodzic w $cianach przyczotkow instalowanych technikg whijania
wynosi 2cm, a odchylenie wzdtuz catej trasy przebiegu $ciany nie moze w zadnym miejscu przekracza¢ 3cmnalm
dhugosci scianki.

5.7. Wypelnienie stupéw w odcinku przelewowym oraz prowadnic w ramie zamkniecia szandorowego mieszanka

cementowo-piaskowg.

5.7.1. Po przykreceniu ramy zamknigcia szandorowego do skrajnych grodzic odcinka przelewowego nalezy wypehnic
poszczegodlne komory tych grodzicy w calosci sucha mieszanka cementowo-piaskows. Mieszanke nalezy wrzuca¢ do
komor sukcesywnie matymi porcjami bez dodatkowego zaggszczania az do wypehienia catosci. Dopiero ostatni 20-sto
centymetrowy odcinek wypehienia nalezy dodatkowo zaggsci¢ wytwarzajac na gornej krawedzi grodzicy powierzchnig
ptaska. Wypelianie prowadnic nalezy przeprowadzi¢ analogicznie jak wypetnianie stupéw (grodzic na odcinku
przelewowym).

5.8. Montaz belki progowej i oczepoéw oraz belek szandorowych.

5.8.1. Montaz belki progowej oraz oczepdéw polega na przykreceniu tych elementéw za pomoca $rub montazowych do
wykonanej $cianki pietrzacej tj. belki progowej do odcinka przelewowego przez $rodek kazdej jej grodzicy a oczepow
przez srodek co drugiej grodzicy $cianek przyczotkow. W przypadku oczepdw montowanych na catej dtugosci zastawki
zaleca si¢ przykrecenie go do kazdej grodzicy. W oczepach wzmacnianych belkg drewniang lub ksztaltownikiem stalowym
polaczenia z $rub montazowych musi taczyé wszystkie jego elementy. Po wykonaniu catej zastawki nalezy zatozy¢ belki
szandorowe w rame zamknigcia.

5.9 Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Do robdt wykonczeniowych naleza prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istniejacych warunkéw terenowych, takie jak:

- wykonanie catosci robot przewidzianych w projekcie zwigzanych z budowa zastawki,

- odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych, np. umocnien skarp, umocnien dna cieku lub rowu, obwatowan, ogrodzen itp.

- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot, z wyréwnaniem powierzchni i ew. robotami ziemnymi.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich roboty
beda wykonywane.

Wymagania przy wykonaniu wykopow zostaly opisane w polskiej normie

nr PN-B-06050/1999.

Cze$¢ wykopow nalezy wykonac recznie — zgodnie z przedmiarem robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(Krajowe oceny techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje wlasciwosci uzytkowych, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.),

— sprawdzi¢ zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowg (linia zabicia Scianki pigtrzacej zastawki winylowej, rzgdna
gornej krawedzi §cianki odcinka przelewowego — progu, rzedna gornej krawedzi Scianki przyczotkow),

— ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez
Inzyniera,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy kontrolowaé:

— Lokalizacje i zgodno$¢ granic terenu robot z dokumentacjg projektowg wg punktu 5 SST i dokumentacji
projektowe;j.

— Montaz $cianki odcinka przelewowego z grodzic Dhex wg punktu 5.4 SST.

— Montaz ramy zamknigcia szandorowego wg punktu 5.5 SST.

— Montaz Scianek przyczotkoéw z grodzic wg punktu 5.6 SST.

—  Woypetnienie grodzic stupéw oraz prowadnic ramy zamknig¢cia szandorowego wg punktu 5.7 SST.

— Montaz belki progowej i oczepow wg punktu 5.8 SST.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
Winylowe zastawki pietrzace ktore nie spelniajg wymagan podanych w odpowiednich punktach szczegdtowej specyfikacii,
zostang odrzucone.
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Wszystkie roboty, ktore wykazujg wigksze odchylenia od cech okre§lonych w pkt. 5 specyfikacji, powinny by¢ ponownie
wykonane przez Wykonawcg, na jego koszt.

Wszystkie roboty, ktdre stwarzaja zagrozenie bezpieczenstwa pracy lub moga takie zagrozenia stworzy¢ przy dalszych
pracach, powinny zosta¢ przerwane i ponownie wykonane przez Wykonawce, na jego koszt. Na pisemne wystapienie
Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg¢ za nie majaca zasadniczego wplywu na dalsze roboty oraz na cechy
eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest 1szt wykonanej winylowej zastawki pigtrzace; .

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w SST - ,,Wymagania Ogodlne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0gélne wymagania dotyczgce platnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

9.2.Platnosci — winylowa zastawka pietrzaca

9.2.1. Scianka pietrzaca (odcinek przelewowy oraz dwa przyczolki)

Podstawg ptatnoéci wykonania $cianki pietrzacej jest m? (metr kwadratowy) wykonanej $cianki. Cena wykonania robot
obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- whicie $cianki odcinka przelewowego z winylowych grodzic typu Dhex oraz wbicie $cianek przyczotkow z grodzic typu
Dhex lub innych ustalonych w dokumentacji projektowej, z wtasciwym zainstalowaniem jej w gruncie, w sposob
odpowiadajacy wymaganiom dokumentacji projektowej, szczegdtowej specyfikacji technicznej i instrukcji montazowej
producenta,

- przeprowadzenie pomiarow i badan, wymaganych w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej,

- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.

9.2.2. Zamkniecie szandorowe (rama zamknigcia oraz belki szandorowe)

Podstawa ptatnosci wykonania zamknigcia szandorowego jest szt. (jeden komplet) .

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- montaz ramy zamknigcia szandorowego i belek szandorowych, w sposob odpowiadajagcy wymaganiom dokumentacji
projektowej, szczegdtowej specyfikacji technicznej i instrukcji montazowej producenta,

- przeprowadzenie pomiarow i badan, wymaganych w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej,

- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.

9.2.3. Oczepy i belki progowe

Podstawa ptatnosci wykonania oczepu i belki progowej jest Imb (metr biezacy).

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- montaz oczepow i belki progowej, w sposob odpowiadajacy wymaganiom dokumentacji projektowej, szczegotowej
specyfikacji technicznej i instrukcji montazowej producenta,

- przeprowadzenie pomiarow i badan, wymaganych w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej,

- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 12063:2001: Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki szczelne.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci bierne;.

PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane. No$nos¢ pali i fundamentow palowych.

PN-81/B-03020 Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-83/B-03010 Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-EN 996:1998 Sprzet do palowania — Wymagania bezpieczenstwa.

PN-EN 1993-5:2007 (U) Eurokod 3 — Projektowanie konstrukcji stalowych — Czgs$¢ 5: Palowanie i grodze.

PN-EN 1997-1:2005 (U) Eurokod 7 — Projektowanie geotechniczne — Czes¢ 1: Zasady ogolne.

PN-EN 1997-2:2005 (U) Eurokod 7 — Projektowanie geotechniczne — Czg$¢ 2: Badania podioza gruntowego .

10.2. Inne dokumenty

- Materialy informacyjne producenta winylowych grodzic.

55



- Instrukcja montazowa.
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