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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
(SST)
BUDOWA NAPOWIETRZNEJ LINIl OSWIETLENIA ULICZNEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z budowa linii napowietrznej oswietlenia drogowego w zwigzku z realizacjg zadania:
BUDOWA NAPOWIETRZNEJ LINIl OSWIETLENIA ULICZNEGO

w miejscowosci BOGUSLAWICE gmina SKARYSZEW

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robo6t elektrycznych i obejmuig :
- montaz i ustawienie stupéw linii napowietrznezj oswietlenia
- podwieszenie przewoddw AsXSn 2x25 mm* linii napowietrznej oswietlenia
- montaz wysiegnikéw na stupach
- montaz opraw oswietleniowych
- nawigzanie do istniejagcych obwoddw oswietleniowych
Szczegotowy zakres robot ujeto w Przedmiarze Robét.
Wykonawca powinien skalkulowa¢ ewentualne dodatkowe roboty, ktére moga wynikng¢ w trakcie
budowy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wedtug zasad niniejszej SST s3 :

- stupy krancowe i przelotowo-krancowe z zerdzi wirowanych E10 o dtugosci 10,5m

- ustoje UO i UB1 dla gruntu $redniego

- osprzet przewodowy do zawieszenia i taczenia przewoddw izolowanych samonos$nych

- oprawy oswietlenia ulicznego 24 LED 50W , Il kl. ochronnosci , IP66, najwyzszej klasy
efektywnosci energetycznej (zgodnie z Ustawg o efektywnosci energetycznej z dnia 20.05.2016)
wbudowanym ochronnikiem przepieciowym min. 10 kV , sprawnosci zasilacza >95% , trwatosci
diod LED LM80 po 100000 h. , posiadajgca deklaracje zgodnosci WE na znak CE wystawiong
przez producenta, deklaracje ENEC lub inng rownowazna na potwierdzenie deklarowanych

parametréw

- wysiegniki rurowe

- ograniczniki przepie¢

- bednarka Fe/Zn 25x4 PN-89/H-92125

- pret stalowy miedziowany posiadajacy atest albo swiadectwo pochodzenia producenta

- przewody samonosne o izolacji z polietylenu usieciowanego uodpornionego na dziatanie promieni
ultrafioletowych AsXSn

- lakier asfaltowy wg BN-75/6144-01 do ochrony czesci podziemnych stupow

Odbiér materiatéw i urzgdzen na budowie
- Materialy takie jak zerdzie, przewody , osprzet nalezy dostarcza¢ na budowe wraz ze
Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego.



Skfadowanie materiatéw :

+ Skladowanie materiatéw i urzadzen powinno odbywaé sie zgodnie z zaleceniami
producentéw, w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu
sie wtasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikédw atmosferycznych Ilub
fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci
materiatéw i urzadzen oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

e Zaleca sie dostarczenie materiatbw na stanowiska montazowe bezposrednio przed
montazem w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego oraz sktadowania.

3. SPRZET

Do realizacji robét zgodnie z zatozong technologig nalezy uzywaé odpowiedniego sprzetu :

- Sprzet powinien odpowiadac ogdlnie przyjetym wymaganiom co do jakosci i wytrzymatosci.

- Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i by¢ stosowany zgodnie z przeznaczeniem i
zaleceniami producenta.

- Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego.

- Maszyny nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw
niezbednych do wykonania danego rodzaju robét. Na czas transportu materiaty nalezy zabezpieczy¢
przed przemieszczeniem w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

Zatadowanie i wytadowanie elementéw o duzej masie i znacznym gabarycie nalezy przeprowadzi¢
za pomocg dzwignic lub postugujac sie pomostem - pochylnig.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji na stanowisko montazu bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy
to szczegdlnie duzych i ciezkich elementéw

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Wykonawca powinien opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru harmonogram
robdt zawierajgcy miedzy innymi uzgodnione z uzytkownikiem sieci energetycznej okresy
wytgczenia napiecia niezbedne do wykonania prac ujetych w pkt. 1.3.SST.

Podczas wykonywania prac nalezy spetni¢ wymagania zawarte w uzgodnieniach z wtascicielami
przebudowywanych urzadzeh.

5.2. Montaz oswietlenia ulicznego .

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Trasowanie pod stanowiska stupow linii napowietrznej oswietleniowej powinno by¢ dokonane
metodami geodezyjnymi przez uprawniong jednostke geodezyjnag.

5.2.2. Roboty ziemne

Wykopy dla projektowanych stupdw linii napowietrznej nalezy wykonac zgodnie z wymaganiami
projektu .

5.2.3. Montaz stupéw

Stupy ustawione na stanowiskach powinny spetia¢ wymagania:
- stupy powinny sta¢ pionowo, z tym ze dopuszczalne odchylenie wierzchotka stupa od osi
pionowej moze byé¢:
r < 2h/300
gdzie : h - wysokos¢ czesci nadziemnej stupa,
Przy zasypywaniu wykopu ziemie zageszcza¢ warstwami co 20 cm do uzyskania wskaznika
zageszczenia co najmniej 1.

5.2.4. Montaz wysiegnikéw

Woysiegniki nalezy montowac na stupach stojgcych przy pomocy dzwigu i samochodu z
balkonem. Zaleca sie ustawianie pionu wysiegnika przy obcigzeniu go oprawa lub ciezarem
robwnym ciezarowi oprawy.

Wysiegniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z doktadnoscig + 2 stopnie do osi jezdni
lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w tuku.



5.2.5. Montaz opraw
Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywac¢ przy pomocy podnosnika.
Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy poditgczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia sie lampy).
Oprawy nalezy mocowac na stupach lub wysiegnikach w sposdb wskazany przez producenta
opraw, po wprowadzeniu do nich przewodoéw zasilajgcych i ustawieniu ich w potozeniu pracy.
Nalezy stosowac przewody kabelkowe 0 izolacji wzmocnionej z zytami miedzianymi o przekroju
zyly nie mniejszym niz 2,5 mm? oraz zacisk odgatezny z ostong bezpiecznikows , i wktadkami
bezpiecznikowymi 6A.
Oprawy powinny by¢ mocowane w sposéb trwaty, aby nie zmieniaty swego potozenia pod
wptywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatru .

5.2.6. Montaz instalacji przeciwporazeniowe;
Stupy powinny by¢ przystosowane do podtgczenia statej instalacji uziemiajacej. Widoczne czesci
uziemien powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg i 0znaczone zgodnie z przepisami.
Przed zasypaniem uzioméw nalezy sporzgdzi¢ plany ich rozmieszczenia z wymiarami. Wszystkie
potgczenia spawane i Srubowe w gruncie nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg lakierem asfaltowym
natozonym przynajmniej dwukrotnie.

5.2.7. Montaz ogranicznikow przepieé
Na ostatnim stupie obwodu oswietleniowego oraz przy potaczeniu przewoddw izolowanych i
gotych nalezy zainstalowaé¢ ograniczniki przepieé .
Nalezy wykonac ich uziemienie . Opornos$c¢ rezystancji uziemienia nie moze przekracza¢ 10 Q.

5.2.8. Podwieszanie przewoddéw
Przewody samonos$ne o izolacji z polietylenu usieciowanego typu AsXSn nalezy podwieszac
stosujac osprzet przewodowy firmy ENSTO lub réwnowazny o takich samych parametrach.
Dla projektowanych przewodéw stosowaé naprezenia 37,5 MPa i nacigg 263daN

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W trakcie wykonywania rob6t nalezy kontrolowac :

- wytyczenie lokalizacji wykopow dla kabli i stupdw na podstawie geodezyjnego szkicu
wyniesienia,

- wskaznik zageszczenia gruntu.

Po zakonczeniu robot nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

- zbada¢ zasadnicze wymiary, stan i jako$¢ elementéw linii okreslone w dokumentacji i przez
producentow,

- nalezy wykonac pomiary rezystancji uziemiajacej. .

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robo6t nalezy dokona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, Przedmiar Rob6t i
ewentualne dodatkowe ustalenia wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Dla montazu jednostkg obmiaru robot jest :

- 1 kilometr dla danego przekroju linii - dla linii napowietrznej

Dla demontazu jednostkg obmiaru jest :

- 1 kilometr dla linii napowietrzne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét
oraz ilosci tych robét , ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu .

Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek . Odbioru rob6t dokonuje Inspektor nadzoru .

Gotowosc¢ do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy .

W ramach odbioréw robét zanikajgcych nalezy skontrolowa¢ zgodno$¢ zamontowania elementow i
wykonania rob6t z dokumentacjg i przepisami, jakos¢é robét, ktdre ulegajg zakryciu i wpisa¢ wyniki kontroli do
Dziennika Budowy.

Wykonac¢ inwentaryzacje geodezyjng linii napowietrznej oswietleniowe; .



8.2. Odbiodr czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t dla zakresu robdt
okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym . Odbioru robét
dokonuje Inspektor nadzoru .
Przy dokonywaniu odbioru cze$ciowego nalezy:
- Sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych rob6t z umowa, dokumentacja, warunkami technicznymi
wykonania, normami oraz przepisami.
- Sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robét odpowiednimi protokotami préb
montazowych.
- Sprawdzi¢, czy obiekt spetnia warunki prawidtowej eksploatacji.
- Dokona¢ prébnego zatagczenia.
- Sporzadzi¢ protokét z odbioru, z podaniem wnioskow i ustalen.
- Zbadaé stan dokumentacji powykonawczej i zaakceptowac jg .
- Sporzadzi¢ dokumenty konieczne przy przekazywaniu linii i o$wietlenia.

8.3. Odbiory ostateczne koncowe

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu
oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy .

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy . Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosSciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw , wynikow badan i pomiaréw , ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacija projektowg i SST .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptfatnosci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiaréw pomontazowych.

Cena wykonania robot obejmuije :

- roboty pomocnicze i przygotowawcze, w tym geodezyjne wytyczenie wykopow,

— dostarczenie materiatow,

- wykonanie wykopow pod stupy

- odwodnienie wykopdw,

- przygotowanie podtoza

- utozenie bednarki Fe/Zn 20x4mm w wykopie oraz podigczenie jej do stupow itp.

- zabezpieczenie antykorozyjne fundamentow

- zasypanie wykopdw z zageszczeniem gruntu,

- ustawienie stupdw linii napowietrznej oswietleniowej

- montaz wysiegnikéw i opraw oswietleniowych

- podwieszenie przewodow

- montaz ogranicznikbéw przepie¢ i ich uziemienie

- doprowadzenie terenu do stanu wymaganego przez dokumentacje,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
Ceny te bedg petnym wynagrodzeniem za dostarczenie i utozenie wszystkich materiatow uzytych do
przebudowy i budowy linii kablowych i napowietrznych oraz robocizne, sprzet i wykonanie wszystkich
innych czynnosci niezbednych do nalezytego wykonania robét.



