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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
(SST)
BUDOWA KABLOWEJ LINH OSWIETLENIA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowa linii napowietrznej oéwietlenia drogowego w zwigzku z realizacjg zadania:

BUDOWA OSWIETLENIA PRZY MIEJSKO GMINNYM OSRODKU KULTURY
w MIEJSCOWOSCI SKARYSZEW

1.2. Zakres stosowania SS8T

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rohot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét elektrycznych i obejmujg :
- wykopy pod kable o$wietleniowe
- montaz i ustawienie slupdw oSwietlenia
- Wozenie rur ochronnych
- ulozenie kabli
- montaz wysiegnikow na siupach
- montaz opraw o$wietleniowych
- wykonanie uziemien
Szczegotowy zakres robét ujeto w Przedmiarze Robot.
Wykonawca powinien skalkulowa¢ ewentualne dodatkowe roboty, kiére mogg wynikngé w trakcie
budowy.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoé¢ ich wykonania oraz za zgodnos$C
z Dokumentacjg Projektowsg, SST i poleceniami Inspekiora Nadzoru.

2. MATERIALY
Materialami stosowanymi do wykonanta robdt wediug zasad ninigjszej SST sg :

+ fundamenty stupow oswietieniowych

+ rury do ochrony kabli posiadajgce atest albo $wiadectwo pochodzenia producenta

«  slupy oéwietlenia ulicznego posiadajgcy atest albo $wiadectwo pochodzenia
producenta

+  oprawy o$wietlenia ulicznego , najwyzszej klasy efektywnosci energetycznej
(zgodnie z Ustawg o efekiywnosci energetycznej z dnia 20.05.2016)

PARAMETRY KONSTRUKCYJNE

« budowa oprawy dwukomorowa (otwarcie komory osprzetu nie powoduje rozszczeinienia komory
optycznej)

« materiat korpusu — odlew aluminium malowany proszkowo

e montaz na wysiegniku lub stupie o $rednicy @48-60mm

» oOprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt pozwalajacy na montaz zaréwno na wysiggniku jak i
bezposrednio na slupie, a takze pozwalajacy na zmiane kata nachylenia oprawy w zakresie 0 do 10°
(montaz bezposredni) lub 0 do -15° (montaz na wysiggniku)

» budowa oprawy pozwala na szybkg wymiane ukladu optycznego oraz modulu zasilajacego

« stopien odpornoséci klosza na uderzenia mechaniczne - IK09

» szczelnosé komory optycznej — IP66
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szczelnosé komory elektrycznej — 1IP66

PARAMETRY ELEKTRYCZNE | FUNKCJONALNOSC

moc maksymaina uwzgledniajgce wszystkie straty — 40W, 55 W

zhamionowe napiecie pracy — 230V/50Hz

Ukiad zasilajacy umozliwiajacy zaprogramowanie co najmniej 5-ciu stopni autonomicznej redukcji
mocy i strumienia $wietinego bez zewnetrznego sygnalu sterujacego, zgodnie z ustalonym wczesniej
harmonogramem

ochrona przed przepigciami — 10kV

klasa ochronnoséci elektrycznej: 1l — zgodnie z projektem elektrycznym

PARAMETRY OSWIETLENIOWE | POTWIERDZENIA
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rodzaj zrédta $wiatta — LED 40W

minimalny strumien $wietiny zrédel Swiatla — 5800Im

zakres temperatury barwowej Zrodet swiatta — 2900-3300K

rodzaj zrédia Swiatta — LED 556W

minimalny strumien $wietiny zrédet $wiatia - 7900Im

zakres temperatury barwowej zrodel $wiatta —~ 3900-4300K

utrzymanie strumienia $wietinego w czasie: 80% po 100 000h (zgodnie z IES LM-80 - TM-21}

dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programie komputerowym pozwalajgcym wykonac
obliczenia parametrow o$wietleniowych

w przypadku zastosowania rozwigzan zamiennych nalezy dostarczy¢ zrodiowe pliki obliczeniowe
réznica danych fotometrycznych proponowanej oprawy réwnowaznej nie powinna by¢ wigksza nizt
5%

- skuteczno$¢ $wietina oprawy (razem ze stratami w ukladzie optycznym i zasilaczu) >120 Im/MW
oprawa posiada deklaracje zgodnosci WE | certyfikat akredytowanego osrodka badawczego
potwierdzajacy deklarowane zgodnosci, ENEC lub réwnowazne

kable YAKXS elektroenergetyczne o izolacji i powloce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 KV z zytami aluminiowymi o przekroju do 185mm?* | Hlosci zyt
1+4 wg PN-@3/E-90401 i PN-83/E-90400

Przewod z 2yla miedziang o przekroju do 185 mm’ na napiecie znamionowe
4501750 V o izolacji polwinitowej wzmocnionej wediug PN-87/£-90054.

wysiegniki rurowe

bednarka Fe/Zn 25x4 PN-88/H-82125

pret stalowy miedziowany posiadajgcy atest albo $wiadectwo pochodzenia
producenta

lakier asfaltowy wg BN-75/6144-01 do ochrony czeéci podziemnych stupow

Cdbidr materialdw i urzadzen na budowie
- Materialy takie jak szafy os$wietleniowe, zerdzie, kable , przewody , osprzet nalezy dostarczac
na budowe wraz ze Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru
technicznego.

Skiadowanie materialow :

e Skiadowanie materialow i urzadzen powinno odbywaé sie zgodnie z zaleceniami
producentéw, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu
sie wiasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikow atmosferycznych lub
fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania wynikajgce ze specjalnych wlasciwosci
materialéw i urzgdzen oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

o Zaleca sie dostarczenie materialdbw na stanowiska montazowe bezposrednio przed
montazem w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego oraz skiadowania.

3. SPRZET

Do realizacji rob6t zgodnie z zatozong technologia nalezy uzywac odpowiedniego sprzetu

- Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom ¢o do jakosci

i wylrzymalo$ci.

- Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i by¢ stosowany zgodnie z przeznaczeniem |
zaleceniami producenta.

- Maszyny mozna uruchomic¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego.

- Maszyny nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowolane.



4. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw
niezbednych do wykonania danego rodzaju robdt. Na czas transportu materialy nalezy zabezpieczy¢
przed przemieszczeniem w sposéb zapobiegajacey ich uszkodzeniu,

Zaladowanie i wyladowanie elementéw o duzej masie | znacznym gabarycie nalezy przeprowadzi¢
za pomocy d2wignic lub postugujac sie pomostem - pochylinia.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji na stanowisko montazu bezposrednio przed
montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewnegtrznego z magazynu budowy. Dotyczy
to szczegdinie duzych i ciezkich elementow

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogolne warunki wykonania robét

Wykonawca powinien opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru harmonogram
robot zawierajacy miedzy innymi uzgodnione z uzytkownikiem sieci energetycznej okresy
wytaczenia napiecia niezbedne do wykonania prac ujetych w pkt. 1.3.88T.

Podczas wykonywania prac nalezy spelni¢ wymagania zawarte w uzgodnieniach z wiascicielami
przebudowywanych urzadzeri.

5.2. Montaz oswietlenia ulicznego .

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Trasowanie pod stanowiska slupow oswietieniowych i kable powinno by¢ dokonane metodami
geodezyjnymi przez uprawniong jednostke geodezyjna.

5.2.2. Roboty ziemne

Wykopy dla projektowanych stupéw i kabli nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami projektu .

5.2.3. Montaz stupow

Stupy ustawione na stanowiskach powinny spelnia¢ wymagania:
— slupy powinny sta¢ pionowo, z tym ze dopuszczalne odchylenie wierzcholka stupa od osi
pionowej moze byc:
r < 2n/300
gdzie: h - wysckos¢ czesci nadziemnej stupa,
Przy zasypywaniu wykopu ziemie zageszcza¢ warstwami co 20 cm do uzyskania wskaznika
zageszczenia co najmniej 1.

5.2.4. Montaz wysiegnikow

Wysiegniki nalezy montowad na sfupach stojgcych przy pomocy dzwigu i samochodu z
balkonem. Zaleca sie ustawianie pionu wysiegnika przy obcigzeniu go oprawa lub cigzarem
rGWNYmM CigZzarowi oprawy.

Wysiegniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z dokiadno$cig + 2 stopnie do osi jezdni
lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w tuku.

5.2.5. Montaz opraw

Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywaé przy pomocy podnosnika.

Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy podigczy¢ do sieci | sprawdzic jej dziatanie
{(sprawdzenie zaswiecenia sie lampy).

Oprawy nalezy mocowac na slupach lub wysiegnikach w sposob wskazany przez producenta
opraw, po wprowadzeniu do nich przewodow zasilajqcych i ustawieniu ich w polozeniu pracy.
Nalezy stosowac przewody kabelkowe 0 izolacji wzmocnionej z zytami m|ed2|anym| 0 przekroju
zyly nie mniejszym niz 2,5 mm? oraz zacisk odgalezny z ostong bezpiecznikows , i wkiadkami
bezpiecznikowymi BA.

Oprawy powinny byé mocowane w sposob trwaly, aby nie zmienialy swego polozenia pod
wplywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatru .

5.2.6. Montaz instalacji przeciwporazeniowgj

Stupy powinny by¢ przystosowane do podiaczenia statej instalacji uziemiajacej. Widoczne czesc
uziemien powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg i oznaczone zgodnie z przepisami.

W wykopie wraz z kablem o$wietleniowym dla uziemienia stupow ulozy¢ bednarke Fe/Zn 25x4
wprowadzi¢ jg do sfupdw . Opornosé rezystancii uziemienia nie moze przekraczac 30 Q.
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Przed zasypaniem uzioméw nalezy sporzadzi¢ plany ich rozmieszczenia z wymiarami. Wszystkie
polaczenia spawane i $rubowe w gruncie nalezy zabezpieczy¢ przed korozjq lakierem asfaltowym
nalozonym przynajmniej dwukrotnie,

5.2.7. Uktadanie kabli
Projektowane kabie ukladaé w rowie kablowym na gigbokosci:
- 70 cm kable nN do 1 kV
- 1,0 m przepusty pod drogami
Kable uklada¢ na dnie rowu kablowego jezeli grunt jest piaszczysty; w pozostalych przypadkach
kable ukiadaé na warstwie piasku o grubosci co najmniej 10 cm. Po ulozeniu kabla przykry¢ go
warstwa piasku o grubosci 10 cm, nastgpnie warstwg rodzimego gruntu o grubosci 15 cm |
przykry¢ folig PCV z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego (kable nN) na calej diugosci rowu
kablowego . Pozostalg cze$¢ wykopu zasypaé¢ gruntem rodzimym ubijajgc go warstwami co 20
cm. Na kable nalezy natozy¢ opaski identyfikacyjne przy wprowadzeniu na stupy oraz na trasie co
10 m; opis na opasce powinien zawierac relacje kabla, przekrdj, wykonawce oraz rok ulozenia.
Przy wprowadzeniu kabla, do latarni i na slupy energetyczne pozostawi¢ zapas eksploatacyjny
normatywry .
Wszystkie kable na skrzyzowaniach z istnigjgcym i projektowanym uzbrojeniem podziemnym terenu
zabezpieczyé rurami polietylenowymi Np. AROT DVK 110, lub DVK 160
Przejscia kabli ped drogq i wjazdami wykona¢ przeciskiem w rurach AROT SRS 110(160) na
gtebokosci 1,0 m pod nawierzchnig drogi.
Rury powinny wystawaé na diugos¢ min. 50 cm z kazdej strony drogi poza krawedz kraweznika .
Konce rur przed lgczeniem nalezy pozbawié¢ ostrych zadzioréw mogacych zniszezy¢ kable ub
utrudni¢ wciaganie, a przed zasypaniem zabezpieczyé piankg poliuretanowg aby ziemia i kamienie
nie dostaly sie do wnetrza rur .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W trakcie wykonywania robot nalezy kontrolowac

- wytyczenie lokalizacji wykopow dla kabli i slupow na podstawie geodezyjnego szkicu
wyniesienia,

- wskaznik zageszczenia gruntu.

Po zakoficzeniu robét nalezy wykonad nastepujgce czynnosci:

- zbadaé zasadnicze wymiary, stan i jakos¢ elementéw linii okreslone w dokumentacji i przez
producentow,

— nalezy wykonaé¢ pomiary rezystanciji instalacji uziemiajgcej .

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt nalezy dokona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, Przedmiar Robot i
ewentualne dodatkowe ustalenia wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inspekiora
Nadzoru.

Dla montazu jednostkg obmiaru robot jest

- 1 kilometr dia danego przekroju linii - dla linii napowietrznej

Dla demontazu jednostka obmiaru jest :

- 1 kilometr dla linii napowietrznej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot
oraz ilosci tych robot , ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu .

Odhbior robst zanikajgeych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek . Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru .

Gotowosé do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy .

W ramach odbioréw robot zanikajacych nalezy skontrolowaé zgodno$é zamontowania elementéw i
wykonania rob6t z dokumentacja i przepisami, jakosc¢ robot, ktore utegajg zakryciu i wpisac wyniki kontroli do
Dziennika Budowy.

Wykona¢ inwentaryzacje geodezyjna linii napowietrznej oswietleniowej .



8.2. Odbidr czeSciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét dla zakresu robét
okrestonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym . Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru .
Przy dokonywaniu odbioru cze$ciowego nalezy:
~ Sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych robot z umowa, dokumentacja, warunkami technicznymi
wykonanta, normami oraz przepisami.
- Sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robot odpowiednimi protokotami prob
montazowych.
- Sprawdzic, czy obiekt speinia warunki prawidlowej eksploataci.
~ Dokonaé prébnego zalgczenia.
— Sporzgdzié protokd! z odbioru, z podaniem wnioskéw i ustalen.
- Zbadac stan dokumentacji powykonawczej | zaakceptowad jg .
- Sporzgdzi¢ dokumenty konieczne przy przekazywaniu linii i odwietlenia.

8.3. Odbiory ostateczne kolicowe

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do zakresu
oraz jakosci,

Calkowite zakonczenie robét oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy .

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy . Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw , wynikoéw badait | pomiaréw , ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacija projektowg i SST .

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawe platnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw pomontazowych.

Cena wykonania robét obejmuje :

~ roboty pomocnicze i przygotowawcze, w tym geodezyjne wytyczenie wykopow,

~ dostarczenie materiatdw,

— wykonanie wykopdw pod kable i stupy

- odwodnienie wykopow,

- przygotowanie podioza

- Ulozenie bednarki Fe/Zn 20x4mm w wykopie oraz podiaczenie jej do stupdw itp.

- zabezpieczenie antykorozyjne fundamentow

- zasypanie wykopdw z zageszczeniem gruntuy,

- ustawienie stupéw oSwietieniowych

— montaz wysiegnikow i opraw oswietieniowych

— utozenie kabili

- doprowadzenie terenu do stanu wymaganego przez dokumentacje,

- wykonanie pomiarow efektrycznych i fotometrycznych

— wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
Ceny te bedg peinym wynagrodzeniem za dostarczenie i ulozenie wszystkich materialéw uzytych do
budowy linii kablowych oraz robocizne, sprzet i wykonanie wszystkich innych czynnosci niezbednych do
nalezytego wykonania robot.



