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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

PROFILOWANIE
| ZAGESZCZANIE PODLOZA



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]Sa wymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z profilowaniem i zagzczaniem podi@ przy robotachna drogach wewgirznych gminy Rzgow.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rab6
jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@ do utaenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pit.1

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do profilowania podiza powinien wykaza sig mozliwoscia korzystania z
_nastpujacego spratu:
réwniarek; Irkynier mae dopyci¢ wykonanie profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
_ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spet nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Wymagania dotycece transportu materiatow podano w ST D-04.02.00412.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.



5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢ do profilowania i zagszczenia podita bezpérednio przed rozpogeziem
rob6t zwazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wstdejsze przysipienie do profilowania i zagzczania
podtaza, jest maliwe wytacznie za zgoalinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae odbyw# sie ruch budowlany, niezwkany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanieryta w planie i profilu powinny ky wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Apniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmazliwia¢ nachgniecie sznurkdw
lub linek do wytyczenia rob6t w odgiach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzore s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni poghonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanychganych podtaa. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane r@ne podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcknpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Izyniera, dowiec
dodatkowy grunt spetniaty wymagania obowrzujace dla gornej strefy korpusu, w dlt koniecznej do uzyskania
wymaganych radnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioa naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@m naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podim
nalezy kontynuowa do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lka#iek
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (Is)

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo cizki

Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagory podiaze uniemdaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrel zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podi® wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@Enego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno Eyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptainien on zabezpieczy
podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proeiozenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany
przez Irkyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktaddmikejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
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Po osuszeniu podia Irnzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
: €0 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
5 | Rzdne wysokéciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi w planié | co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad
6 S .
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zagszczenie, wilgotn@ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 Mm

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz +10
cmi-5cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaci podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrows tata zgodnie z normpBN-
68/8931-04 [4].

Nieréwndaci poprzeczne naky mierzyt 4-metrovy fata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigowinny by zgodne z dokumentacjprojektove z
tolerancy £+ 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej cce8j niz £ 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub wgej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokre&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.



7

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartei modutow odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztedc@krelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3]
nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad@ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami (profilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujvicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgich w
punkcie 6.2 powinny hiyynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego profilowania i gszrzania podim

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd88T i wymaganiami kiyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mwykonanego profilowania i zasgczania podiea
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
profilowanie dna koryta lub podia,
zag:szczenie,
utrzymanie podiza,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;j.

9.3. Zakres rob6t obgtych ptatnoscia

Zgodnie z dokumentagjprojektova roboty obejmuj: profilowanie i zagszczanie podia przy robotach na
drogach wewstrznych gminy Rzgow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghnawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.08.05

WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE



1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Siflwymagania dotycce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podigo podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie przy robotacha drogach wewirznych gminy Rzgow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rab6
jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaganych z wykonaniem
wyréwnania podbudowy:
a) kruszywami tamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
b) zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej géabaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania
jej nierbwndci w profilu poprzecznym i podimnym.

1.4.2.Pozostate okigenia s zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4 ov@©OST D-04.04.00 ,Podbudamiruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
OgobIne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanyechanicznie nals stosowa materiaty
spetniajice wymagania okione w:
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 2,
OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego Istabianego mechanicznie” pkt 2,
OST D-04.04.03 ,Podbudowazmzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”
pkt 2.

2.3. Sktadowanie materiatéw

Kruszywa uywane do robdt naky skladowa w zasiekach materiatowych na pogdicutwardzonym,
dobrze odwodnionym w warunkach zabezpiegaajh je przed zmieszaniem z innymi gatunkami krusizy
frakcjami.

Materiat w okresie skladowania nie seoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tamnmarsgabilizowanym mechanicznie Wykonawca
powinien dysponowasprztem okrélonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wynmsigaogdlne” pkt 3.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigjalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport kruszyw powinien spetdiswymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}@@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywaipmy spetnig wymagania okrdone w OST D-
04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilir@ga mechanicznie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy dowyréwnania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie

Przed przyapieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia padatbwy powinna zostaoczyszczona
z wszelkich zanieczyszciezgodnie z OST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skrojgievarstw konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszymgwidziana do wyréwnania powinna zdspazed
uktadaniem warstwy wyrdwnawczej zoskardowana nbhakas¢ 7 cm, co pozwoli na wkgiwe zwiazanie
wykonanej warstwy wyréwnawczej z istniej podbudow.

Prace pomiarowe powinny byykonane w sposob urdawiajacy wykonanie wyréwnania podbudowy
zgodnie z dokumentacprojektows.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wys@ania podbudowy powinny bywczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarnzasie robot przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposbdb zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powimmeazliwia¢ nacigniecie
linki do wytyczenia rob6t w odgbach nie wikszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najaistawt wzdhuz istniepcej podbudowy prowadnice w taki
sposob, aby wyznaczaly obesle warstve wyréwnawca podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice
winny by¢ ustawione stabilnie, w sposdb wyklucgaj ich przesuwanie siw czasie uktadania i zagzczania
kruszywa.

5.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkawyat odcinek prébny, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyraa@ ogoélne” pkt 5.

5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyrdwnawczej z kruszywa stabilanego mechanicznie nie o
by¢ po zagszczeniu mniejsza od napkszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawcza z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie ukladaistag:szcza wedtug zasad oklenych w OST D-04.04.02 ,Podbudowa z
kruszywa famanego stabilizowanego mechaniczniebpitaz OST D-04.04.03 ,Podbudowauzla
wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie” pkt 5

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w
OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego lstabianego mechanicznie” pkt 6 oraz OST D-04.04.03
.Podbudowa zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczni&t ¢

10
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6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania podbug@odano w
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbody

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania povi
gﬁ égodne z okrdonymi dla podbudowy w OST D-04.04.0®¢Pudowy z kruszyw. Wymagania ogolne”
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n7 (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego meichaie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, SST i wymaganiami lryniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalkdo robét ulegacych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naetitznie obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— transport materiatu na plac budowy,
— przygotowanie mieszanki,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizoywamechanicznieas
podane w OST D-04.04.00 ,,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 05.01.03a

NAPRAWA NAWIERZCHNI
Z ZUZLA PALENISKOWEGO

12



13

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej og6inej specyfikacji tecnigj (ST) 8 wymagania dotycze wykonania i odbioru
robét zwihzanych z wykonaniem naprawy nawierzchniuzla paleniskowego przy naprawie istaigjch
drég wewrtrznych naleacych do Gminy Rzgéw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robjék w pkt.
1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem i
odbiorem naprawy nawierzchnizezla paleniskowego, obejmigej naprawy czstkowe, naprawyrednie i
odnowe nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia zzuzla paleniskowego - nieulepszona nawierzchnia dregdktore] warstwacieralna jest
wykonana zuzla paleniskowego bezzycia lepiszcza lub spoiwa.

1.4.2. Remont czstkowy - naprawa pojedynczych uszkodlzgawierzchni (wybojow, kolein) o powierzchni do
okoto 5 .

1.4.3.Naprawasrednia - remont egtkowy z uzupetnieniem warstwy gérnej na odcinkaetickszymi jej ubytkami.

1.4.4. Odnowa nawierzchni - naprawa kapitalna po znaczoiaytku grubdci nawierzchni lub znacznej liczbie
wybojéw lub kolein, powodugych nieoptacaln& wykonania napraw estkowych lub naprawyredniej.

1.4.5. Pozostale okigenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagangolne" [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogd[t] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paudav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1.Zgodna¢ materiatéw z dokumentagcprojektows i aprobad techniczia

Materialy do wykonania naprawy nawierzchni powiroyg zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub SST.

2.2.2.7uzel paleniskowy

Zuzel paleniskowy mge pochodz z: zaktadow przemystowych (np. elektrowni, elekteptowni),
kottowni lokalnych, parowozowni itp. Najkorzystreze g§ zuzle pochodzce z wielkich zaktadéw przemystowych,
gdzie uywa sk zwykle jednego gatunku qgla, spalanego nitiwie doktadnie. Mniejsz wartg¢ map zuzle ze
zrédet zaopatrywanych w zde gatunki wgla, ktory nie spala sidoktadnie (np. parowozow kolejowych).

Zuzel paleniskowy meze by wykorzystany do budowy nawierzchni dopiero po epil resztek wgla,
powstaniu popiotu, unieszkodliwieniu wapna i siakd dokonuje si na haldzie, gdzie na skutek nawilgocenia,
zamraenia, odmraenia i wyschnjcia cz$¢ zuzla ulegnie rozpadowi (,zlasujees). Najkorzystniejszym okresem
skladowaniazuzla na hatdzie jest okres jesieni, zimy i wiosny. Bdowy nawierzchni natg pobierd zuzel bez
zanieczyszczeinnymi odpadami, np. grunterfmieciami, gruzem, odpadami chemicznymi, drewnastgzem itp.,
co mae spotyka sig na hatdach.

Zaleca si, abyzuzel paleniskowy byt:

- sktadowany na hatdzie, co najmniej przez 1 rok,
— przesiany przez sito o oczkach 2 mm i zawértzesci drobnych (popiotu) nie byta wksza od 15%,
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— przesortowany na frakcje drobniejsze od 15 mneksze od 15 mm,
— rozdrobniony (np. rozbity mtotem) w zakresiezgceh stopionych brykuzla, tak aby otrzym@az nich ziarna o
wielkosci 6+8 cm.

Zuzel paleniskowy powinien odpowiadlavymaganiom OST D-05.01.03a [4] oraz speinigymagania
wynikajace z ustawy o odpadach.
2.2.3.Inne materiaty

Do materiatéw innych stosowanych przy budowie rmaachni zzuzla paleniskowego maghalezec:
a) piasek gruboziarnisty lubwirek mapcy lepiszcze gliniaste lukelaziste,
b) woda stosowana przy watowaniu nawierzchnizfkaczysta woda z rzek, jezior, stawéw i innych mfiigdw
otwartych oraz woda studzienna i wodgmiwa; nie nalgy stosowa wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np.
$mieciami, r@linnoscia wodra, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.).

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” jkf 3.
3.2. Sprat stosowany do napraw nawierzchni

W zalenoici od zakresu robét oraz sposobu ich wykonania, &dghvca powinien wykaZza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— réwniarek, spycharek lub spitm rolniczego (glebogryzarek, bron, kultywatorévg spulchniania, rozktadania,
mieszania i profilowania,
- samochoddéw wywrotek, samochodow skrzyniowychgmikéw z przyczepami,
— przewanych zbiornikbw na wogl wyposaonych w uradzenia do rozpryskiwania wody,
— walcéw statycznych, gtadkich lub ogumionych, sarmdpgch lub doczepnych, walcéw wibracyjnych lub
ptytowych zagszczarek wibracyjnych,
— recznego sprgu do drobnych rob6t naprawczych, jak oskardy, tppabijarki reczne itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigjélne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Materiaty do naprawy nawierzchni mma przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem anmateriatami i nadmiernym zawilgoceniem
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ@0 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania rob6t przy naprawie nawierzctowipien by zgodny z dokumentagjtechniczn i
SST. W przypadku braku wystarczeych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. naprave nawierzchni,
3. roboty wykaiczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni roziia sk nastpujace sposoby wykonania robét:
- remont castkowy, obejmujcy napraw pojedynczych wybojow lub kolein,
- napraw sredna, obejmujca remont castkowy wybojow lub kolein oraz uzupetnienie warst@grnej na
odcinkach z wikszymi jej ubytkami,
- odnowe nawierzchni, obejmuaga naprave kapitalm z remontem cstkowym wybojow i kolein oraz uigniem
warstwy gérnej do petnej grub.

5.3. Zasady konserwacji nawierzchni

Zapobieganie exstym naprawom nawierzchni nieulepszonej wymagaastasj i stalej konserwacji w
okresie jej istnienia.
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Zapewnienie prawidlowego stanu nawierzchni, nezzaé od sposobu wykonania konstrukcji jezdni oraz
od pory roku powinno dotyc#yprzede wszystkim:
- nalezytego utrzymania profilu poprzecznego i padiego, w celu szybkiego odptywu wéd deszczowyctrdije
i korony drogi,
— utrzymania przeptywu wody w rowach przez likwidazanieczyszcze(zamulenia, zarastania trawozmycia),
tj. oczyszczenia rowdw, naprawiszkodzé i przywrécenie im pierwotnego ksztattu oraz spadiddiuznych,
- upratania reszteksniegu z drogi, w okresie wiosennym, w celu niehamoa odptywu z drogi wéd po
stopieniu i zapobiegania przed rozk@niem korpusu drogowego.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST ldkaea Inzyniera:
- ustali lokalizacy terenu robot,
- przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne nigrlme do szczegdtowego wytyczenia robdt oraz useleni
danych wysokéciowych.

Zaleca si korzystanie z ustabe OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezinym do wykonania robét
przygotowawczych.

5.5. Roboty ziemne

Ewentualne wyspujace towarzysazce roboty ziemne natg wykona& w spos6b zgodny z ustaleniami
dokumentacji projektowej, SST lub wskazaniamiyimiera przy korzystaniu z zaleceOST D-02.00.00 [3]
wiasciwych dla rob6t naprawczych nawierzchni oraz eétalbdanych w niniejszej specyfikacji.

5.6. Naprawa nawierzchni zzuzla paleniskowego
5.6.1.Remont castkowy nawierzchni zuzla paleniskowego

Naprawy czstkowe nawierzchni zuzla paleniskowego wykonujeesigdy na powierzchni jezdni utwarz
sie wyboje (doly) lub koleiny, ale gruké nawierzchni jest dostateczna do przeniesienidejgtego obcizenia
ruchem.

Remont czstkowy nawierzchni polega na:

— oczyszczeniu wyboju lub koleiny z btota i innychizczyszczg,

polaniu (zwikeniu) wod, naprawionej powierzchni,

— wzruszeniu dna wyboju lub koleiny (np. oskardenabggmi),

- utozeniu na dno wyboju lub koleiny warstwy dolnej o lggmym uziarnieniu np. #80 mm oraz warstwy gérnej
z zuzla o uziarnieniu np.230 mm, z tynmze zuzel powinien zawier@wigcej lepiszcza iizuzel wzyty do budowy
drogi, gdy pozwala to na uzupetnienie lepiszcza wyptukanagezdeszcze z goérnej warstwy nawierzchni,

- wyprofilowaniu powierzchni i dokladnym zesgczeniu ¢cznym ubijakiem lub plytow zag:szczarl
wibracyjm. Przy wikszym zakresie robét (np. z kilkkoma wybojami patoymi blisko siebie lub ditsz kolein)
do zagszczenia mana wy¢ lekkiego walca samojezdnego lub przyczepnego.

5.6.2.Naprawasrednia nawierzchni zuzla paleniskowego

Naprave srednia nawierzchni zzuzla paleniskowego wykonujeesigdy na powierzchni jezdni twarsie
wyboje lub koleiny, a grubé nawierzchni ulegta niewielkiemu zmniejszeniu nétkich odcinkach drogi. Naprawa
srednia mae by wykonywana w odgpie 12 lat.

W ramach napraw§redniej nawierzchni naky wykona:

— remont castkowy, zgodnie z zaleceniami punktu 5.6.1,
— uzupetnienie warstwyuzla w warstwie gérnej, zgodnie z zaleceniami purikéu3.

5.6.3.0dnowa nawierzchni zuzla paleniskowego

Odnowe (napravg kapitalry) nawierzchni zuzla paleniskowego natg wykon&, jesli:
— gruba¢ gérnej warstwy nawierzchni zmaleje de42cm,
— grubai¢ gornej warstwy jest jeszcze dostateczna, lecbdiaiotow (wybojéw) i kolein na diaszym odcinku jest
tak duza, ze przeprowadzenie naprawasikowych jest utrudnione i nieoptacalne.
Odnowa nawierzchni nie by wykonywana w odgpie 5-8 lat.
Przy odnowie nawierzchni trzeba wykoéralejno nasfpujace roboty:
1) oczysci¢ nawierzchng z blota,
2) zwilzy¢ wodg i wzruszy gorm warstwe, najlepiej bronami talerzowymi lub lekkimi zrywankai,
3) wypeinic wyboje i koleinyzuzlem o uziarnieniu 1580 mm oraz je zagcic,
4) rozcielic mieszank o uziarnieniu 230 mm w takiej iléci, aby po zawalowaniua¢znie ze star warstwa
uzyska pierwotry grubgce,
5) sprofilowa (najlepiej rowniark) rozicielonyzuzel oraz dokladnie go zawatowa
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Do walowania natey uzywa¢ walce samobige o masie 610 ton lub zespét walcéw przyczepnychudgp
0 masie 34 ton. Watowanie rozpoczynaesdd kravedzi i stopniowo przesuwaesku osi jezdni. Walowanie uvza
sie¢ za ukaiczone, gdy przed kotami gnimymi nie tworzy s fala i na watowanej nawierzchni brak wimgch
sladow kot walca.

W czasie watowania materiat powinien thigah wilgotnos¢ odpowiadagca wilgotnasci optymalne;.

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykadiczeniowe powinny hy zgodne z dokumentacj projektova i SST. Do robét
wykonczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istoyeh warunkéw
terenowych, takie jak:

- niezlzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéimoosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew, ew. rowow,
poboczy itp.,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganialogd [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@mw
(certyfikaty na znak bezpieazstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje zgodrici, ew. badania
materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),
— wykona: badania wtciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robotedéne w pkcie 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#&/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. Wyszczegolnienie robot CZQEt;)éI;ZVOSc Wartasci dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1 raz Tylko niezlgdna
nawierzchni powierzchnia
2 | Roboty przygotowawcze Ocenagia Wg pktu 5
3 | Wykonanie naprawy nawierzchni
(remontu castkowego, profilowania, Ocena cigta Wg pktu 5
naprawy kapitalnej, odnowy)
4 | Roboty wyka@czeniowe Ocena gita Wg pktu 5

Badania i pomiary w czasie rob6t powinny uvertiiiac zalecenia OST D-05.01.03a [4].
6.4. Badania wykonanych rob6t
Po zakaczeniu rob6t naley sprawdzt wizualnie:
- wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
- poprawng¢ profilu podiwnego i poprzecznego, nawujacego do pozostatej powierzchni jezdni i
umazliwiajacego sptyw powierzchniowy waéd.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-@00,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami kiyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiér tych rob6t powinien lyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymiigaogoéine” [1]
oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatroi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” ikt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmaprawy nawierzchni obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— przygotowanie podiam,
— dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustedpecyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

9.3. Zakres robdt obgtych ptatnoscia

Naprawa istniejcych drég wewetrznych naleéacych do Gminy Rzgow

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4, D-05.01.03a Nawierzchniazmzla paleniskowego

10.2. Inne materialy

5. Podeczniki i przepisy utrzymania drog
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 06.03.02

NAPRAWA POBOCZY GRUNTOWYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej o specyfikacji technicz(®8]) 1 wymagania dotycxe wykonania i odbioru
robét zwizanych z napraavpoboczy gruntowych przy robotacha drogach wewgirznych gminy Rzgéw.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rab6
jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zeanych zwykonaniem i
odbiorem naprawianych poboczy gruntowych, w zakresi
a) naprawy lokalnie uszkodzonych poboczy,
b) profilowania i uzupetniania zaren poboczy,
¢) scinania zawyonych poboczy lub wykonania rowkéw odptywowych grzawyone pobocze.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - & korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi pojazdu, umieszczenia
urzadzeh bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni, wykonana z gruntu odpowiedwvyrownanego i uksztattowanego w profilu popzgam

i podtuznym oraz zagszczonego.

1.4.2.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.3. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieieiz) gruntu pozyskanego w czasieinania
poboczy, a nie wykorzystywanego do ich uzupetnienia

1.4.4 Wskaznik zagiszczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg wzoru:
Is = pa/ Pds
gdzie: Pd - g:Stcs¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mg/m3)
Pds - maksymalna gstai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgosed optymalnej,
okreslona w normalnej prébce Proctora, zgodnie z PN-B814[1], shiaca do oceny zagzczenia gruntu
w robotach ziemnych, badana zgodnie z npBN-77/8931-12 [6].

1.4.5.Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntédw niespoistych, ok§lena wg
WZOoru:

U = o/ tho

gdzie: dgo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm)
010 - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimegoinaym gruntem poprawiagym skiad
granulometryczny i wikiwosci gruntu rodzimego.

1.4.7. Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudewv OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatléw stosowane na uzupeieniapoczy
2.2.1.Grunty

Na uzupetniania poboczy mpy¢ stosowane:
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rozdrobnione skaty,

zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],

- piaski, wg PN-B-11113 [3],

- zuzle wielkopiecowe wg PN-B-23004 [4] i inneuzle metalurgiczne ze starych hatd (nierozpadowe)
drobnoziarniste lub gruboziarniste po uprzednindroknieniu oraz zbadanize nie zawieraj zadnych elementéw
szkodliwych dlasrodowiska naturalnego. Zalecag sstosowaniezuzli, ktérych okres sktadowania wynosi co
najmniej 2 lata.

2.2.2.Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupetniania poboczy me by stosowana optymalna mieszanka gliniasto-piaskowansowym
sktadzie uziarnienia wedtug tablicy 1. Krzywa upiania mieszanki powinna posiadaziarnienie cigte i leze¢ w
obszarze okionym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej méeki gliniasto-piaskowe;j

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 | Zawartd¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10
2 | Zawartd¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 708%0
3 | Zawartd¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), % od12® 2
4 | Zawartg¢ frakcji towej (powyzej 0,002 mm), % od3do7
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Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiigito-piaskowej

2.2.3.Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniast@drowa powinna mié ramowy sktad uziarnienia wg tablicy 2, a jej
krzywa uziarnienia powinna posiadaziarnienie cigte i leze¢ w obszarze oké&onym na rysunku 2.

Tablica 2. Ramowy sklad uziarnienia optymalnej méeski gliniastozwirowej

20



21

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiggitozwirowej

2.2.4.Mieszanka gruntow z kruszywami odpadowymi

Do uzupetnienia poboczy moa réwnieg stosowd mieszank gruntu pobocza z:
- odpadami kruszywa tamanego (frakcji od 0 do 4; @b ®; od 0 do 12; od 0 do 16 mm),
- zuzlami paleniskowymi hutniczymi po zakozeniu procesu ich rozpadu (frakcja od 0 do 31,3.mm

2.2.5.Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych
Do uzupetnienia poboczy moa stosowadestrukt o granulacji od 0 do 16 mm.

2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materiaty wyszczegdlnione w pktach od 2.2.1 da2@winny mié odpowiednio zrénicowane frakcje,
a ich wskanik réznoziarnistgci powinien spetni@warunek wyraony wzorem:
U=dy/dig= 5
O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przpd&t materialu Wykonawca powinien sprawdzia
odcinku prébnym i uzyskazgod: Inzyniera na zastosowanie tego materiatu.

2.4. Woda
Nalezy stosowa wode odpowiadajca wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez badkboratoryjnych mzna
stosowa pitna wock wodochgowa.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” kt
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3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykazsic mozliwoscia
korzystania z nagbujacego sprztu:
zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do ewerinego spulchnienia gruntow,
- rowniarek do profilowania przekroju poprzecznegbqzy,
- écinarek poboczy,
- ladowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkunguu
- walcéw statycznych gtadkich i ogumionych wielokolmh lub walcow wibracyjnych do 5 ton,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

przewanych zbiornikow na wogl wyposaonych w uradzenia do roéwnomiernego i kontrolowanego
rozpryskiwania wody oraz w pompy do napetnianiamtikéw wod,

- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2.Srodki transportu do wykonania robét

Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowoBredki transportowe (np. samochody skrzyniowe,
samochody samowyladowcze lugniki z przyczepami). Preferuje ¢sstosowaniesrodkdw transportowych
samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zalazenia og6lne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsizybkie odprowadzenie wody z
jezdni i poboczy. Wewgtrzna krawdz pobocza i zewgtrzna kravedz jezdni powinny stanowijedm linie, a
spadek poprzeczny poboczy gruntowych powiniei lyekszy od spadku poprzecznego jezdni, np. o 2%.
Pochylenie podine poboczy powinno ldyzgodne z pochyleniem poditym jezdni.

Poboczele utrzymane, nieréwne, z #uiloscia kolein i zanken, ze znacznymi ubytkami gruntu, stanowi
nie tylko zagraenie dla ruchu, lecz rownieprzy$piesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a pirek
wihasciwego odptywu wody - nawadnia korpus drogowy iigamanos¢ konstrukciji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez payazv zwiazku z
czym ich n@nos¢ powinna umaliwia¢ przenoszenie obgien na nie wywieranych.

Remont poboczy stajecskonieczny ju przy ich zanieniu wikszym od 5 cm i zawaeniu powodujcym
zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przyapieniem do robét Wykonawca jest zobarany, w zalenosci od charakteru wykonywanej
naprawy, dokona
a) usungcia z naprawianych powierzchni zanieczys#ctakich jak gadzie, kamienie, ficie z drzew, skoszenia
trawy i chwastéw, a w razie wykonywanieinki poboczy, rownig pachotkdéw hdz innych elementéw, ktorych
usunicie czasowe nie spowoduje zaggnia dla bezpiecastwa ruchu drogowego. Usgnie pachotkow, stupkéw
kilometrowych, hektometrowych itp. lub innych elemt@v Wykonawca uzgodni z zgnierem,
b) wyznaczenia szerokoi pobocza i ustalenia kradzi korony drogi,
c) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkwiestdzenia zastoisk wodnych, przez wykopanie
rowkow odwadniajcych,
d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darnimyprzypadkach niezldnych przy wykonywaniucinki
poboczy,
e) spulchnienia powierzchni poboczy nalgkas¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla dobregoazamia
warstw,
f) spryskania wog powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernighego gruntu poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zggien w poboczach Wykonawca wykona rgmstjace roboty:
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a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy rbaias¢ od 2 do 3 cm (w obrysie uszkodzenia) oraz (w
przypadku konieczrigi) dokona nawilgocenia gruntu podé
b) wypetni ubytek gruntem oraz dokona jego ggzenia wibratorami ptytowymizado uzyskania wskaika
zagszczenia okrdonego wg BN-77/8931-12 [6], co najmniej 0,98 maksynego zagszczenia wg normalnej
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1],
¢) wyréwna naprawiane miejsce do spadku poprzecznggdrego ze spadkiem istrnjeggo pobocza.

Do napraw poboczy Wykonawca powinietyé jeden z materiatdw wyszczegélnionych w pkcie 2yty
grunt do naprawy powinien posiadailgotnos¢ optymalr i by¢ zaakceptowany przezayniera.

5.5. Wykonanie uzupetnienia i profilowania poboczy

Przed przyspieniem do wykonania uzupetnienia poboczy Wykonawg&ona czynnéci okreslone w
pkcie 5.3 niniejszej specyfikacji.

Na uzupetlnienie poboczy Wykonawcayje gruntow opisanych w pktach od 2.2.2 do 2.2Zgodglinionych
z Inzynierem. Wywany grunt powinien posiadaptymalr, wilgotnos¢.

Grunt powinien by réwnomiernie rozktadany na catej szerfdio pobocza oraz profilowany do
wymaganego spadku poprzecznego za pamieniarek.

Zageszczenie gruntu o optymalnej wilgotoo powinno by dokonywane za pomacwalcéw, ktérych
rodzaj Wykonawca uzgodni zdynierem. Zagszczenie gruntu natg prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Zagszczona powierzchnia powinnadydwna, posiadajednakowy spadek poprzeczny
zgodny ze spadkiem zadonym oraz nie posiadaladéw két od walcdw. Wskanik zag:szczenia uzupetnionych
poboczy powinien byzgodny ze wskaikiem zagszczenia podanym w pkcie 5.4.

5.6.8cinanie zawyzonych poboczy

Przed przyspieniem do scinania poboczy Wykonawca wykona czy#eio okrelone w pkcie 5.3
niniejszej specyfikaciji.

Wykonawca wykonagcinanie poboczy za pomsdcinarek poboczy lub rowniarek (mma wyé tez
innych maszyn, jak np. koparek frezejch, tadowarek, spycharek).

Samojezda$cinarky poboczy prag nalery wykona nasgpujaco:
- maszyna kompleksowécina pobocze (frezenslimakowym), taduje urobek przegmikiem tamowym na
srodek transportowy i oczyszcza nawierzefsuczotly, zgarniagc resztki gruntu na pobocze,

- nastpuje zagszczenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogumiofyb wibracyjnym.
Samojezda lub doczepa réwniarka, najczsciej scinanie pobocza nima wykon& nastpujaco:
- przy pierwszym przégiu réwniarki, praw strora drogi, z lemieszem ustawionym ukde, naspuje
odktadanie urobku wzdiukrawedzi jezdni,
- urobek zostaje zebrany tadowarkzatadowany na samowyladowczgodek transportu i wywieziony poza
obreb robot,
- przy drugim przejciu réwniarki nas{puje rozplantowanie pozostaéd gruntu po pracy tadowarki,
- pobocze zagszcza si walcem (jak pdcigciu poboczdcinarka),

- jezdnk oczyszcza giszczotly mechaniczg, np. zawieszanna cagniku.

W poblizu przeszkdéd na poboczu, utruda@jch prae sprztu mechanicznego (np. przy drzewach,
znakach drogowych, barierach ochronnych, nie gsyothi na czas rob6t pachotkach itp.), wszystkie deotoboty,
Zwigzane zecinaniem poboczy - natg wykona recznie.

Przy niewielkim zakresie rob6t, poboczez:mascinat recznie, stosujc do tego celu oskardy i topaty. W
odstpach od 5 do 10 m nalg wykona bruzdy, nadac im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy
odpowiedniego szablonu i libelli. Odcinki pobocz&edzy bruzdami mzna écinat ,na oko”. Krawedz pobocza i
skarpy naley przyci¢ do linii wedtug wycagnigtego sznura.

Przy scinaniu poboczy naly sprawdzé ich rownd¢ oraz wykond ich zagszczenie do wymaganego
wskaznika, okrélonego w pkcie 5.4. Przy zeggczeniu grunt powinien mievilgotnos¢ optymalr,.

Nadmiar gruntu uzyskanego ZzZeinania poboczy nahly odwiezé poza torowisko drogowe abz
wykorzysta do pokrycia ubytkéw w skarpach lub poboczach (rwikszych spadkach). demateriat uzyskany
zescigcia poboczy mee zawierd srodki chemiczne do zwalczansliskosci zimowej oraz zanieczyszczone pytly z
jezdni, wéwczas powinien lbynatychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wlasnymzadronym zgodnie z warunkami wydanymi przez
wiasciwe wtadze ochronyrodowiska,

- w zagkbieniach terenu pofmnych na niezytkach albo w innych miejscach, gdzie powolizadracé swoje
szkodliwe widciwosci w sposob nie zagrajacy srodowisku.

Sposéb i miejsce wywozu materiatu, uzyskanegdécaania poboczy, powinny Byokreilone w SST i
zaakceptowane przezzyniera.
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5.7. Wykonanie rowkéw odptywowych w zawgonych poboczach

Rowki odptywowe (odwadniage) w poprzek pobocza wykonuje,sjdy:

- istnieje dorana potrzeba uswgia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapzdmia sptywania wody
wzdtuz drogi, na pograniczu jezdni i zawgnego pobocza,
- nie przewiduje & w najblizszym czasie catkowitdginki zawyzonego pobocza.

Rowki odptywowe wykonuje siw miejscach pozwalagych na szybki i skuteczny sptyw wody z jezdni,
prostopadle lub ukmie do krawdzi nawierzchni. Przekréj poprzeczny rowka powinieyt trojkatny lub
trapezowy. Dno rowka powinno ndigpochylenie podine, co najmniej 1%. Rowki wykonujeesiecznie przy
uzyciu oskardéw i topat.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Po wykonaniu rob6t okéonych w pktach 5.4, 5.5 i 5.6 Wykonawca jest zob@any do usugcia
gruntu ze skarp, §& w trakcie robot grunt zostat tam przestiyioraz do ustawienia, usgtych na czas robot,
pachotkéw lub innych elementéw znajdeych sié na poboczu przed rozpagzem robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca jest zobamany do przeprowadzenia badgruntéw
proponowanych dozycia na uzupetnienia poboczy oraz opracowania skiateszanki optymalnej i uzyskanie
akceptacji layniera.

6.3. Czstotliwos¢ i zakres badai i pomiaréw

W czasie rob6t Wykonawca jest zobarany do:
- badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najjmaie dziennie,
- badania wilgotnéci gruntéw i mieszanki optymalnej co najmniej razeshnie,
- badania wskanika zagszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uzuigeych iscinanych poboczy,
- pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa rez$00 m,
- pomiaréw réwnéci podtwnej i poprzecznej poboczy co 50 matdtmetrovy.
Dopuszcza ginastpujace tolerancje:
- spadkéw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza niezeby mniejszy od 4% i wkszy od 7%,
- dla pomiaréw rownéci podtuznej i poprzecznej - préwit maksymalny pod tatnie mae przekrocz§ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
0Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow, wykonanych robét na poboczach jedt(metr kwadratowy) wykonanych robét.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-0@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgpjojektows, SST i wymaganiami kyniera, j&li
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamefitug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rrob6t przy naprawie poboczy obejmuije:
a) przy lokalnych naprawach poboczy:
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oznakowanie robot,

przygotowanie podim,

dowdz gruntu,

roztozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,
zag:szczenie gruntu i wyréwnanie powierzchni,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych,
roboty wykaiczeniowe,

przy uzupetnianiu poboczy:

oznakowanie robot,

przygotowanie podim,

dowdz gruntu,

rozscielenie gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dolentaci,
zag:szczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych,

roboty wykaiczeniowe,

przy $cinaniu poboczy:

oznakowanie robot,

przygotowanie podia,

wykonaniescinki poboczy,

odwdz nadmiaru gruntu,

zag:szczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych,
roboty wykaczeniowe.

9.3. Zakres robo6t obgtych ptatnoscia:
Roboty zwizane z naprasypoboczy gruntowych przy robotacha drogach wewgirznych gminy Rzgow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prdjektu

2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurghe do nawierzchni drogowycAwir i
mieszanka

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywair@he do nawierzchni drogowych; Piasek

4, PN-B-23004:1988 Kruszywa mineralne. Kruszywaiczte. Kruszywa zuzla wielkopiecowego
kawatkowego

5. PN-B-32250:1988 Materialy budowlane. Woda d@bétv i zapraw

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu.
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