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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

PROFILOWANIE
| ZAGESZCZANIE PODLOZA



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne€]Sa wymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwiazanych z profilowaniem i zagzczaniem podi@ przy robotachna drogach wewgirznych gminy Rzgow.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rab6
jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@a do utaenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pit.1

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do profilowania podia powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z
_nastpujacego spratu:
réwniarek; Irkynier mae dopyci¢ wykonanie profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
_ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spez nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Wymagania dotycece transportu materiatow podano w ST D-04.02.00412.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.



5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢ do profilowania i zagszczenia podita bezpérednio przed rozpogeziem
rob6t zwazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wstdejsze przysipienie do profilowania i zagzczania
podtaza, jest maliwe wytacznie za zgoalinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae odbyw# sie ruch budowlany, niezwkany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanieryta w planie i profilu powinny ky wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Apniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmazliwia¢ nachgniecie sznurkdw
lub linek do wytyczenia rob6t w odgiach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzore s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni poghonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanychganych podtaa. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane r@ne podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcknpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Izyniera, dowiec
dodatkowy grunt spetniaty wymagania obowrzujace dla gornej strefy korpusu, w dlt koniecznej do uzyskania
wymaganych radnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioa naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@m naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podim
nalezy kontynuowa do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lka#iek
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (Is)

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo cizki

Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagory podiaze uniemdaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrel zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podi® wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@Enego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno Eyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptainien on zabezpieczy
podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proeiozenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany
przez Irkyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktaddmikejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
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Po osuszeniu podia Irnzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
: €0 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
5 | Rzdne wysokéciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi w planié | co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad
6 S .
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zagszczenie, wilgotn@ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 Mm

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz +10
cmi-5cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaci podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrows tata zgodnie z normpBN-
68/8931-04 [4].

Nieréwndaci poprzeczne naky mierzyt 4-metrovy fata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigowinny by zgodne z dokumentacjprojektove z
tolerancy £+ 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej cce8j niz £ 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub wgej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokre&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.
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Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartei modutow odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztedc@krelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3]
nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad@ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami (profilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujvicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgich w
punkcie 6.2 powinny hiyynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego profilowania i gszrzania podim

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd88T i wymaganiami kiyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mwykonanego profilowania i zasgczania podiea
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
profilowanie dna koryta lub podia,
zag:szczenie,
utrzymanie podiza,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;j.

9.3. Zakres rob6t obgtych ptatnoscia

Zgodnie z dokumentagjprojektova roboty obejmuj: profilowanie i zagszczanie podia przy robotach na
drogach wewstrznych gminy Rzgow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghnawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.08.05

WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE



1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSffwymagania dotycege wykonania i odbioru rob6t
zwiagzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i paoatgo podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie przy robotaclna drogach wewgirznych gminy Rzgéw.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rab6
jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych z wykonaniem
wyréwnania podbudowy:
a) kruszywamitamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
b) zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gégbaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania
jej nieréwndaci w profilu poprzecznym i podinym.

1.4.2.Pozostate okidenia 5 zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4 ov@OST D-04.04.00 ,Podbudavgruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padenOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanyectranicznie naly stosowé materiaty
spetniajce wymagania okéone w:
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 2,
OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego lizalianego mechanicznie” pkt 2,
OST D-04.04.03 ,Podbudowarznzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”
pkt 2.

2.3. Sktadowanie materiatéw

Kruszywa uywane do robot naky sktadowa w zasiekach materiatowych na podicutwardzonym,
dobrze odwodnionym w warunkach zabezpiegaajh je przed zmieszaniem z innymi gatunkami krusizy
frakcjami.

Materiat w okresie skladowania nie seoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Do wykonania wyrownania podbudowy kruszywem tanmarsgabilizowanym mechanicznie Wykonawca
powinien dysponowasprztem okrélonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymgigeogolne” pkt 3.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigjalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport kruszyw powinien spetdiswymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}@@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywaipmy spetnig wymagania okrdone w OST D-
04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilir@ga mechanicznie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy dowyréwnania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie

Przed przyapieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia padtwy powinna zostaoczyszczona
z wszelkich zanieczyszciezgodnie z OST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skrojgievarstw konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszymgwidziana do wyréwnania powinna zdspazed
uktadaniem warstwy wyrdwnawczej zoskardowana nbhakas¢ 7 cm, co pozwoli na wkgiwe zwiazanie
wykonanej warstwy wyréwnawczej z istniej podbudow.

Prace pomiarowe powinny byykonane w sposob urdawiajacy wykonanie wyréwnania podbudowy
zgodnie z dokumentacprojektows.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wys@ania podbudowy powinny bywczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarnzasie robot przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposbdb zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powimmeazliwia¢ nacigniecie
linki do wytyczenia rob6t w odgbach nie wikszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najaistawt wzdhuz istniepcej podbudowy prowadnice w taki
sposob, aby wyznaczaly obesle warstve wyréwnawca podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice
winny by¢ ustawione stabilnie, w sposdb wyklucgaj ich przesuwanie siw czasie uktadania i zagzczania
kruszywa.

5.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkawyat odcinek prébny, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyraa@ ogoélne” pkt 5.

5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyrdwnawczej z kruszywa stabilanego mechanicznie nie o
by¢ po zagszczeniu mniejsza od napkszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawcza z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie ukladaistag:szcza wedtug zasad oklenych w OST D-04.04.02 ,Podbudowa z
kruszywa famanego stabilizowanego mechaniczniebpitaz OST D-04.04.03 ,Podbudowauzla
wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie” pkt 5

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w
OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego lstabianego mechanicznie” pkt 6 oraz OST D-04.04.03
.Podbudowa zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczni&t ¢

10
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6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania podbug@odano w
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbody

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania povi
gﬁ égodne z okrdonymi dla podbudowy w OST D-04.04.0®¢Pudowy z kruszyw. Wymagania ogolne”
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n7 (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego meichaie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, SST i wymaganiami lryniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalkdo robét ulegacych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naetitznie obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— transport materiatu na plac budowy,
— przygotowanie mieszanki,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizoywamechanicznieas
podane w OST D-04.04.00 ,,

11
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczr&] Y & wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie przy robotach
na drogach wewgirznych gminy Rzgow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nméchaie.
Ustalenia zawarteasv ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiédliog’ pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nmictrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmaosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowaradzyw. Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotysee robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knysXyymagania ogélne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-04.04.00
»,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fan@mngtabilizowanych mechanicznie powinnoéby
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenraveca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczaldiao
ziarnzwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00d{Rmlowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagani
ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \Wgamia ogolne” pkt
3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyege transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowauszyw. Wymagania ogoine”
pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-08@4#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@a powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalegy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.06dfudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP
od 20 do 30% lub powrgj 70%, szczegOtowe warunki i wymagania dla tagefibudowy okrdi SST, zgodnie z
PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,PodWada
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkaya odcinki probne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyrmaig ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyVymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéfid’6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w 5¥04.04.00
»,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddima z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowwydpno w ST D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.020dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawkruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04@@budowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogo6lne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,
sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,
zag:szczenie roztgonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

9.3. Zakres rob6t obgtych ptatnoscia:

Rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamansigbilizowanego mechanicznie przy

robotach na drogach wewgirznych gminy Rzgow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie zawarkgi zanieczyszcze
obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodpordc metod,

bezpdredni
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi zanieczyszcze
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawartci siarki metod
bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralndgci w bebnie Los

@

Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe.
Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgatlo nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nathgatlo nawierzchni drogowych.
Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy 2z kwmsz stabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia kamiennego

23.  PN-S-96035 Popioly lotne

15



24,
25.

26.
27.

28.
29.
30.

BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

16

Cement. Transport i przechowywani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamme ftamane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utnodbdksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyh

Drogi samochodowe. Pomiar réghnawierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiaedigodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wskéa zagszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D 05.02.01

NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclzniej (ST) 8 wymagania dotyege wykonania i odbioru
nawierzchni ttuczniowej przy naprawie drég wetvanych naleacych do Gminy Rzgow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych
z wykonaniem nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-9602G].
Nawierzchng ttuczniowa wykonuje s¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektoweyj:
- bezpgrednio na podtzu gruntowym przepuszczalnym,
- na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotertmiymi wzgkdnie na warstwie
odcinapcej - w przypadku podf@ nieprzepuszczalnego.

1.4. Okréslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia ttuczniowa - jedna lubggej warstw z ttucznia i klica kamiennego,
lezacych na podtau naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzaatych do
bezpdredniego przejmowania ruchu.

1.4.2 . Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pmechaniczne rozdrobnienie skat
litych, wg PN-B-01100 [1].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyrtgkunajmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje @rupy frakcji, charakteryzage s¢ ziarnami
ostrokrawgdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100

1.4.4. Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5 Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykite o wielka ziarn do 4 mm.

1.4.7.Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskameg/miku rozdrobnienia w
granulatorach tamanego kruszywa zwyktego, chargktgce s¢ chropowatymi powierzchniami
i foremnym ksztattem ziarn oggtionych krawdziach i naraach, o wielkdci ziarn od 0,075 mm
do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziarn do 2 mm.

1.4.9.Pozostate okidenia $ zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-05.02.00 ,Nawierzchtwearde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie tear
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan
OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszongméagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctinczniowej wg PN-S-96023 [20]

- kruszywo tamane zwykie - ttucée kliniec, wg PN-B-11112 [15],

- mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

- kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek
wg PN-B-11113 [16],

- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zatesci od kategorii ruchu, powinna bygodna z
wymaganiami normy PN-S-96023 [20].

Dla drég obcizonych ruchem:
- $rednim i lekkdrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
- lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub ligatunek 2.

Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,2 i 3

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia ikdia klasy Il'i 11l wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Il

1 |Scieralnég¢ w bebnie kulowym (Los Angeles
wg PN-B-06714-42 [13]:
a) po petnegj liczbie obrotow, % ubytku masy,

nie wiecej

niz: 35 50
- w thuczniu 40 50
- wklincu
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku

masy w stosunku do ubytku masy po petnej 30 35

liczbie obrotow, nie wicej niz:

2 | Nasiakliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], %

(m/m), nie wecej niz:

c) dla kruszyw ze skat magmowych| i 2,0 3,0
przeobraonych 3,0 5,0

d) dla kruszyw ze skat osadowych

3 [ Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-
06714-20 [11], % ubytku masy, niegeej niz:
e)dla kruszyw ze skat magmowych| i 4,0 10,0
przeobraonych 5,0 10,0
f) dla kruszyw ze skat osadowych

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg
zmodyfikowanej metody bezpeedniej, wg
PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15], nie

wigcej niz: 30 nie
- w Kklincu, nie bada| bada st
- w thuczniu Sie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia iktia gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]
19
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Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm
odsianych na mokro, % (m/m), nieqwej niz:

- w ttuczniu 3
- w klincu 4
b) zawart@¢ frakcji podstawowej w tluczniu Iub
klincu, % (m/m), nie mniej ui 75
c) zawart@¢ podziarna w tluczniu lub kKcu, %
(m/m), nie wecej niz: 15
d) zawart@¢ nadziarna w tluczniu lub Kcu, %
(m/m), nie wecej niz: 15
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych w ttuczniu lub 0.2
klincu, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie ¢gej ’

niz:

O

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-1
[8], % (m/m), nie wgcej niz:

- w tluczniu 40

- w klincu nie bada si

4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu
lub klincu wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy
nie ciemniejsza ui

wzorcowa

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drolgrgnulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla

Lp. Wiasciwosci miat ”g?:;ﬁgjki
granulowanej
1 | Zawart@¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B- 0.5 0.1
06714-12 [6], % (m/m), nie wcej niz: ’ ’
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22],
nie mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyijtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, wg
PN-B-06714-26 [12]. Barwa cieczy nie
ciemniejsza ri:

wzorcowa wzorcowa

4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7],
R 20 15
% (m/m), nie wgcej niz:

5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg nie 15
PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie mniejni | bada st

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

- uktadarek lub réwniarek do réaelania tlucznia,

- walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym majmniej 30 kN/m, ew. walcow
wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wikytggo co najmniej 18 KN/m lub ptytowych
zag:szczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym conmégj 16 kN/nf,

- przewanych zbiornikbw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonyeh urzdzenia do
rozpryskiwania wody oraz pomp do napetniania beezkabw wod.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-08MMNawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podtae pod nawierzchnittuczniowa powinno by przygotowane zgodnie z warunkami
0goIlnymi okrglonymi w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nigagdeone. Wymagania
ogolne” pkt 5.2.

Nawierzchnia tluczniowa powinna dytozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie
drobnych czstek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie syon, pod nawierzchai
ttuczniowa powinna by utozona warstwa odcinaga albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pahzy warstvg nawierzchni ttuczniowej a spoistym
gruntem podiea warstwy odcinagej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaasiek
drobnych, wyraony wzorem:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstay odcinajcej,
Dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiga.

Geotekstylia przewidziane daycia pod nawierzchaittuczniowa powinny posiada
aproba¢ techniczi wydar przez uprawniomjednostk. W szczeg6lnéci wymagana jest
odpowiednia wytrzymakié mechaniczna geotekstyliow, uniediwiajaca ich przebicie przez
ziarna tlucznia oraz odpowiednie \gavosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padto
gruntowego.

5.3. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na
3 dni przed rozpoeziem robét Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:
- stwierdzenia, czy spgz stosowany przy rozktadaniu i zggczaniu jest wkgiwy,
- okreslenia grubdci warstwy w stanie lknym, koniecznej do uzyskania wymaganej gaabo
warstwy zagszczonej,
- ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczagcego, koniecznej do uzyskania wymaganego
zag;szczenia warstwy.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatow oraz spgtu, jakie
beda stosowane do wykonywania nawierzchni.
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Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasl 400 do 800 fa diugsé nie
powinna by mniejsza ni 200 m.

Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu ddein
prébnego przez fiyniera.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie m® by po zagszczeniu
mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubi warstwy nawierzchni po zaggczeniu nie mae przekracza20 cm.
Nawierzchn¢ o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno lByrozktadane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu
uktadarki albo réwniarki. Grulso roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby
po jej zagszczeniu i zaklinowaniu aginicto gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego
gtadkiego, o nacisku jednostkowym nie mniejszyi3tl kN/m. Zagszczenie nawierzchni o
przekroju daszkowym powinno rozpac¢zsic od krawedzi i stopniowo przesuwgpasami
podtuznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozgosie od dolnej krawdzi i przesuwé
pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi. Dobor walca
gtadkiego w zalenosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobér walca gtadkiego w zatesci od twarddci ttucznia

Twardas¢ | wytrzymatas¢ nasciskanie Dopuszczalny nacisk kN/m
skaty, szerokdci tylnych két walca
z ktorej wykonano ttucze
Mig¢kka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zagzszczanie mina zakaczye, gdy przed kotami walca przestaic tworzy¢ fale, a
ziarno tlucznia o wymiarze okoto 40 mm pod naciskieota walca nie wttaczagwv
nawierzchng, lecz miadzy sig na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego mgleaklinowa ja poprzez stopniowe
rozsypywanie klica od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowade),075 do 4 mm przy
ciagtym zagszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadaegia niej od razu warstngorm) nie klinuje s¢, gdyz
niecatkowicie wypetnione przestrzeniegaizy ziarnami ttucznia powodayjepsze zwjzanie obu
warstw ze sofp Natomiast gorpwarstwe nalery klinowat tak dtugo, dopdki wszystkie
przestrzenie nie zostamwypetnione klhcem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapi@ kruszywo wod tak czsto,
aby byto stale wilgotne, co powodujes kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej
uktada szczelnie pod walcem.

Zagzszczenie mina uwaat za zakaczone, jéli nie pojawiap si¢ slady po walcach i
wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

Je&li dokumentacja projektowa, SST lubzimier przewiduje zamulenie gornej warstwy
nawierzchni, to naley rozsypé cienky warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skrapgo wod, i
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wcierat, w zaklinowam warstwe ttucznia, wytworzon paplk szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania naley przepyci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowyiny papka
zostata wessana wafpt warstwy. Waly walca natg obficie polewé woda, w celu uniknécia
przyklejania do nich papki, ziarn kba i ttucznia. Zamulanie jest zalazone, gdy papka
przestanie przenikav glab warstwy.

J&li nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy
dodawd réwniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa spitem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o
nacisku jednostkowym watu wibrgego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zggczarkami
wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniejKi/m?), zag:szczenie nalsy
przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcow gtadkich, lezzdkeapiania kruszywa
woda. Liczbe przegé sprztu wibracyjnego zalecacsustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni ppléba, aby byta ona stale
wilgotna. Nawierzchnia, @i nie byla zagszczana urgdzeniami wibracyjnymi, powinna by
rownomiernie zajedzana (dogszczona) przez samochody na catej jej szemko okresie od 2
do 6 tygodni, w zwizku z czym zalecasprzektadanie ruchu naade pasy przez odpowiednie
ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakai robot podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie whear
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstamgniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.
Badania te powinny obejmowavszystkie witaciwosci kruszywa okrdone w p. 2.3
niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot przy budowie nawierzchni ttucznipmadezy kontrolowa z
czestotliwaicia podara ponizej, nastpujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawakto zanieczyszcze obcych w kruszywie i zawadé ziarn
nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz naednej dzialce roboczej z tynie
méaksymalna powierzchnia nawierzchni przypaciajna jedno badanie powinna wyrio800
m-,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odpornd kruszywa na dziatanie mrozu - przy
kazdej zmianiezrodta pobierania materiatow.

Prébki naley pobierg& w sposob losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bigaco przekazywane #iynierowi.

Badania petne kruszywa, obejreg ocer wszystkich wiaciwosci okreslonych w p. 2.3
powinny by wykonane przez Wykonawa czstotliwoscia gwarantugca zachowanie jalii
robét i zawsze w przypadku zmiampdta pobierania materialdw oraz na polecenigriera.
Prébki do bada petnych powinny by pobierane przez Wykonawav sposob losowy w
obecndci Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien mierzyatychmiast po jej zagzczeniu, co
najmniej w dwoch losowo wybranych punktach nadej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej
niz w jednym punkcie na 400°mawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédaawierzchni nie powinny przekracza
+ 10%.
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Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powiyayrierzone i oceniane wedtug
zasad podanych w p. 6.2 OST D-05.02.00 ,Nawierzxhmarde nieulepszone. Wymagania
0golne”.

6.5. Pomiar n@gnosci nawierzchni

Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej natg wykon& ptyta o srednicy 30 cm,
zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar nafevykona: nie rzadziej ni raz na 3000 f lub
wedtug zalecg Inzyniera.

Nawierzchnia tluczniowa powinna spekhiaymagania dotyce ngnosci podane w
tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana 800s¢ nawierzchni ttuczniowe]

Minimalny modut odksztatcenia
Kategoria ruchu mierzony przy ayciu ptyty osrednicy
30cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkdredni isredni 100 170

Zagzszczenie nawierzchni tluczniowej naleuzna za prawidtowe wtedy, gdy stosunek
wtornego modutu odksztalcenia do pierwotnego moddksztalcenia, mierzonych przyyeiu

ptyty o $rednicy 30 cm, jest nie wkszy od 2,2 (1 : ML < 22).
6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wiciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetriap wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji zostanodrzucone. Jeli kruszywa, nie spetnigte wymaga zostal wbudowane,
to na polecenie kyniera, Wykonawca wymieni je na wtawe, na wiasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykaawnjeksze odchylenia cech
geometrycznych od okilwnych w punkcie 6.3.2 powinny byaprawione przez spulchnienie
lub zerwanie na calgruba¢ warstwy, wyrdwnane i powtérnie zgggczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Pongkonaniu nasipi ponowny
pomiar i ocena.

6.6.3.Niewtasciwa ngnos¢ nawierzchni

Jezeli naénos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfiine do zapewnienia wymaganefgnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawghka wtedy, gdy zarienie
nosnosci nawierzchni wynikto z niewkziwego wykonania przez Wykonawombot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-050MNawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-O5MMNawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghké 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riinawierzchni tuczniowej obejmuije:
- prace pomiarowe i oznakowanie robét,
- dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,
- roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),
- zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienteiwi zag;szczenie
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwizane podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarldalapszone.
Wymagania ogoélne” pkt 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 06.03.02

NAPRAWA POBOCZY GRUNTOWYCH

26



27
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej o specyfikacji technicz(®8]) 1 wymagania dotycxe wykonania i odbioru
robét zwizanych z napraavpoboczy gruntowych przy robotacha drogach wewgirznych gminy Rzgéw.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rab6
jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zeanych zwykonaniem i
odbiorem naprawianych poboczy gruntowych, w zakresi
a) naprawy lokalnie uszkodzonych poboczy,
b) profilowania i uzupetniania zaren poboczy,
¢) scinania zawyonych poboczy lub wykonania rowkéw odptywowych grzawyone pobocze.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - & korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi pojazdu, umieszczenia
urzadzeh bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni, wykonana z gruntu odpowiedwvyrownanego i uksztattowanego w profilu popzeam

i podtuznym oraz zagszczonego.

1.4.2.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.3. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieieiz) gruntu pozyskanego w czasieinania
poboczy, a nie wykorzystywanego do ich uzupetnienia

1.4.4 Wskaznik zagiszczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg wzoru:
Is = pa/ Pds
gdzie: Pd - g:Stcs¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mg/m3)
Pds - maksymalna gstai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgosed optymalnej,
okreslona w normalnej prébce Proctora, zgodnie z PN-B814[1], shiaca do oceny zagzczenia gruntu
w robotach ziemnych, badana zgodnie z npBN-77/8931-12 [6].

1.4.5.Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntédw niespoistych, ok§lena wg
WZOoru:

U = o/ tho

gdzie: dgo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm)
010 - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimegoinaym gruntem poprawiagym skiad
granulometryczny i wikiwosci gruntu rodzimego.

1.4.7. Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudewv OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatléw stosowane na uzupeieniapoczy
2.2.1.Grunty

Na uzupetniania poboczy mpy¢ stosowane:
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rozdrobnione skaty,

zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],

- piaski, wg PN-B-11113 [3],

- zuzle wielkopiecowe wg PN-B-23004 [4] i inneuzle metalurgiczne ze starych hatd (nierozpadowe)
drobnoziarniste lub gruboziarniste po uprzednindroknieniu oraz zbadanize nie zawieraj zadnych elementéw
szkodliwych dlasrodowiska naturalnego. Zalecag sstosowaniezuzli, ktérych okres sktadowania wynosi co
najmniej 2 lata.

2.2.2.Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupetniania poboczy me by stosowana optymalna mieszanka gliniasto-piaskowansowym
sktadzie uziarnienia wedtug tablicy 1. Krzywa umiania mieszanki powinna posiadaziarnienie cigte i leze¢ w
obszarze okionym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej mméeki gliniasto-piaskowe;j

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 | Zawartd¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10
2 | Zawartd¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 708%0
3 | Zawartd¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), % od12® 2
4 | Zawartg¢ frakcji towej (powyzej 0,002 mm), % od3do7
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Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiigito-piaskowej

2.2.3.Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniast@drowa powinna mié ramowy sktad uziarnienia wg tablicy 2, a jej
krzywa uziarnienia powinna posiadaziarnienie cigte i leze¢ w obszarze oké&onym na rysunku 2.

Tablica 2. Ramowy sklad uziarnienia optymalnej méeski gliniastozwirowej
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiggitozwirowej

2.2.4.Mieszanka gruntow z kruszywami odpadowymi

Do uzupetnienia poboczy moa réwnieg stosowd mieszank gruntu pobocza z:
- odpadami kruszywa tamanego (frakcji od 0 do 4; @b ®; od 0 do 12; od 0 do 16 mm),
- zuzlami paleniskowymi hutniczymi po zakozeniu procesu ich rozpadu (frakcja od 0 do 31,3.mm

2.2.5.Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych
Do uzupetnienia poboczy moa stosowadestrukt o granulacji od 0 do 16 mm.

2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materiaty wyszczegdlnione w pktach od 2.2.1 da2@winny mié odpowiednio zrénicowane frakcje,
a ich wskanik réznoziarnistgci powinien spetni@warunek wyraony wzorem:
U=dy/dig= 5
O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przpd&t materialu Wykonawca powinien sprawdzia
odcinku prébnym i uzyskazgod: Inzyniera na zastosowanie tego materiatu.

2.4. Woda
Nalezy stosowa wode odpowiadajca wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez badkboratoryjnych mzna
stosowa pitna wock wodochgowa.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” kt
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3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykazsic mozliwoscia
korzystania z nagbujacego sprztu:
zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do ewerinego spulchnienia gruntow,
- rowniarek do profilowania przekroju poprzecznegbqzy,
- écinarek poboczy,
- ladowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkunguu
- walcéw statycznych gtadkich i ogumionych wielokolmh lub walcow wibracyjnych do 5 ton,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

przewanych zbiornikow na wogl wyposaonych w uradzenia do roéwnomiernego i kontrolowanego
rozpryskiwania wody oraz w pompy do napetnianiamtikéw wod,

- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2.Srodki transportu do wykonania robét

Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowoBredki transportowe (np. samochody skrzyniowe,
samochody samowyladowcze lugniki z przyczepami). Preferuje ¢sstosowaniesrodkdw transportowych
samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zalazenia og6lne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsizybkie odprowadzenie wody z
jezdni i poboczy. Wewgtrzna krawdz pobocza i zewgtrzna kravedz jezdni powinny stanowijedm linie, a
spadek poprzeczny poboczy gruntowych powiniei lyekszy od spadku poprzecznego jezdni, np. o 2%.
Pochylenie podine poboczy powinno ldyzgodne z pochyleniem poditym jezdni.

Poboczele utrzymane, nieréwne, z #uiloscia kolein i zanken, ze znacznymi ubytkami gruntu, stanowi
nie tylko zagraenie dla ruchu, lecz rownieprzy$piesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a pirek
wihasciwego odptywu wody - nawadnia korpus drogowy iigamanos¢ konstrukciji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez payazv zwiazku z
czym ich n@nos¢ powinna umaliwia¢ przenoszenie obgien na nie wywieranych.

Remont poboczy stajecskonieczny ju przy ich zanieniu wikszym od 5 cm i zawaeniu powodujcym
zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przyapieniem do robét Wykonawca jest zobarany, w zalenosci od charakteru wykonywanej
naprawy, dokona
a) usungcia z naprawianych powierzchni zanieczys#ctakich jak gadzie, kamienie, ficie z drzew, skoszenia
trawy i chwastéw, a w razie wykonywanieinki poboczy, rownig pachotkdéw hdz innych elementéw, ktorych
usunicie czasowe nie spowoduje zaggnia dla bezpiecastwa ruchu drogowego. Usgnie pachotkow, stupkéw
kilometrowych, hektometrowych itp. lub innych elemt@v Wykonawca uzgodni z zgnierem,
b) wyznaczenia szerokoi pobocza i ustalenia kradzi korony drogi,
c) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkwiestdzenia zastoisk wodnych, przez wykopanie
rowkow odwadniajcych,
d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darnimyprzypadkach niezldnych przy wykonywaniucinki
poboczy,
e) spulchnienia powierzchni poboczy nalgkas¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla dobregoazamia
warstw,
f) spryskania wog powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernighego gruntu poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zggien w poboczach Wykonawca wykona rgmstjace roboty:
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a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy rbaias¢ od 2 do 3 cm (w obrysie uszkodzenia) oraz (w
przypadku konieczrigi) dokona nawilgocenia gruntu podé
b) wypetni ubytek gruntem oraz dokona jego ggzenia wibratorami ptytowymizado uzyskania wskaika
zagszczenia okrdonego wg BN-77/8931-12 [6], co najmniej 0,98 maksynego zagszczenia wg normalnej
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1],
¢) wyréwna naprawiane miejsce do spadku poprzecznggdrego ze spadkiem istrnjeggo pobocza.

Do napraw poboczy Wykonawca powinietyé jeden z materiatdw wyszczegélnionych w pkcie 2yty
grunt do naprawy powinien posiadailgotnos¢ optymalr i by¢ zaakceptowany przeziyniera.

5.5. Wykonanie uzupetnienia i profilowania poboczy

Przed przyspieniem do wykonania uzupetnienia poboczy Wykonawg&ona czynnéci okreslone w
pkcie 5.3 niniejszej specyfikacji.

Na uzupetlnienie poboczy Wykonawcayje gruntow opisanych w pktach od 2.2.2 do 2.2Zgodglinionych
z Inzynierem. Wywany grunt powinien posiadaptymalr, wilgotnos¢.

Grunt powinien by réwnomiernie rozktadany na catej szerfdio pobocza oraz profilowany do
wymaganego spadku poprzecznego za pamieniarek.

Zageszczenie gruntu o optymalnej wilgotoo powinno by dokonywane za pomacwalcéw, ktérych
rodzaj Wykonawca uzgodni zdynierem. Zagszczenie gruntu natg prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Zagszczona powierzchnia powinnadydwna, posiadajednakowy spadek poprzeczny
zgodny ze spadkiem zadonym oraz nie posiadaladéw két od walcdw. Wskanik zag:szczenia uzupetnionych
poboczy powinien byzgodny ze wskaikiem zagszczenia podanym w pkcie 5.4.

5.6.8cinanie zawyzonych poboczy

Przed przyspieniem do scinania poboczy Wykonawca wykona czy#eio okrelone w pkcie 5.3
niniejszej specyfikaciji.

Wykonawca wykonagcinanie poboczy za pomsdcinarek poboczy lub rowniarek (mma wyé tez
innych maszyn, jak np. koparek frezejch, tadowarek, spycharek).

Samojezda$cinarky poboczy prag nalery wykona nasgpujaco:
- maszyna kompleksowécina pobocze (frezenslimakowym), taduje urobek przegmikiem tamowym na
srodek transportowy i oczyszcza nawierzefsuczotly, zgarniagc resztki gruntu na pobocze,

- nastpuje zagszczenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogumiofyb wibracyjnym.
Samojezda lub doczepa réwniarka, najczsciej scinanie pobocza nima wykon& nastpujaco:
- przy pierwszym przégiu réwniarki, praw strora drogi, z lemieszem ustawionym ukde, naspuje
odktadanie urobku wzdiukrawedzi jezdni,
- urobek zostaje zebrany tadowarkzatadowany na samowyladowczgodek transportu i wywieziony poza
obreb robot,
- przy drugim przejciu réwniarki nas{puje rozplantowanie pozostaéd gruntu po pracy tadowarki,
- pobocze zagszcza si walcem (jak pdcigciu poboczdcinarka),

- jezdnk oczyszcza giszczotly mechaniczg, np. zawieszanna cagniku.

W poblizu przeszkdéd na poboczu, utruda@jch prae sprztu mechanicznego (np. przy drzewach,
znakach drogowych, barierach ochronnych, nie gsyathi na czas rob6t pachotkach itp.), wszystkie deotoboty,
Zwigzane zecinaniem poboczy - natg wykona recznie.

Przy niewielkim zakresie rob6t, poboczez:mascinat recznie, stosujc do tego celu oskardy i topaty. W
odstpach od 5 do 10 m nalg wykona bruzdy, nadac im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy
odpowiedniego szablonu i libelli. Odcinki pobocz&edzy bruzdami mzna écinat ,na oko”. Krawedz pobocza i
skarpy naley przyci¢ do linii wedtug wycagnigtego sznura.

Przy scinaniu poboczy naly sprawdzé ich rownd¢ oraz wykond ich zagszczenie do wymaganego
wskaznika, okrélonego w pkcie 5.4. Przy zeggczeniu grunt powinien mievilgotnos¢ optymalr,.

Nadmiar gruntu uzyskanego ZzZeinania poboczy nahly odwiezé poza torowisko drogowe abz
wykorzysta do pokrycia ubytkéw w skarpach lub poboczach (rwikszych spadkach). demateriat uzyskany
zescigcia poboczy mee zawierd srodki chemiczne do zwalczansliskosci zimowej oraz zanieczyszczone pytly z
jezdni, wéwczas powinien lbynatychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wlasnymzadronym zgodnie z warunkami wydanymi przez
wiasciwe wtadze ochronyrodowiska,

- w zagkbieniach terenu pofmnych na niezytkach albo w innych miejscach, gdzie powolizadracé swoje
szkodliwe widciwosci w sposob nie zagrajacy srodowisku.

Sposéb i miejsce wywozu materiatu, uzyskanegdécaania poboczy, powinny Byokreilone w SST i
zaakceptowane przezzyniera.
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5.7. Wykonanie rowkéw odptywowych w zawgonych poboczach

Rowki odptywowe (odwadniage) w poprzek pobocza wykonuje,sjdy:

- istnieje dorana potrzeba uswgia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapzdmia sptywania wody
wzdtuz drogi, na pograniczu jezdni i zawgnego pobocza,
- nie przewiduje & w najblizszym czasie catkowitdginki zawyzonego pobocza.

Rowki odptywowe wykonuje siw miejscach pozwalagych na szybki i skuteczny sptyw wody z jezdni,
prostopadle lub ukmie do krawdzi nawierzchni. Przekréj poprzeczny rowka powinieyt trojkatny lub
trapezowy. Dno rowka powinno ndigpochylenie podine, co najmniej 1%. Rowki wykonujeesiecznie przy
uzyciu oskardéw i topat.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Po wykonaniu rob6t okéonych w pktach 5.4, 5.5 i 5.6 Wykonawca jest zob@any do usugcia
gruntu ze skarp, § w trakcie robot grunt zostat tam przestiyioraz do ustawienia, usgtych na czas robot,
pachotkéw lub innych elementéw znajdeych sié na poboczu przed rozpagzem robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca jest zobamany do przeprowadzenia badgruntéw
proponowanych dozycia na uzupetnienia poboczy oraz opracowania skiateszanki optymalnej i uzyskanie
akceptacji layniera.

6.3. Czstotliwos¢ i zakres badai i pomiaréw

W czasie rob6t Wykonawca jest zobarany do:
- badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najjmaie dziennie,
- badania wilgotnéci gruntéw i mieszanki optymalnej co najmniej razeshnie,
- badania wskanika zagszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uzuigeych iscinanych poboczy,
- pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa rez$00 m,
- pomiaréw réwnéci podtwnej i poprzecznej poboczy co 50 matdtmetrovy.
Dopuszcza ginastpujace tolerancje:
- spadkéw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza niezeby mniejszy od 4% i wkszy od 7%,
- dla pomiaréw rownéci podtuznej i poprzecznej - préwit maksymalny pod tatnie mae przekrocz§ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
0Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow, wykonanych robét na poboczach jedt(metr kwadratowy) wykonanych robét.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-0@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgpjojektows, SST i wymaganiami kyniera, j&li
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiameftug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rrob6t przy naprawie poboczy obejmuije:
a) przy lokalnych naprawach poboczy:
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b)
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oznakowanie robot,

przygotowanie podim,

dowdz gruntu,

roztozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,
zag:szczenie gruntu i wyréwnanie powierzchni,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych,
roboty wykaiczeniowe,

przy uzupetnianiu poboczy:

oznakowanie robot,

przygotowanie podim,

dowdz gruntu,

rozscielenie gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dolentaci,
zag:szczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych,

roboty wykaiczeniowe,

przy $cinaniu poboczy:

oznakowanie robot,

przygotowanie podia,

wykonaniescinki poboczy,

odwdz nadmiaru gruntu,

zag:szczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych,
roboty wykaczeniowe.

9.3. Zakres robo6t obgtych ptatnoscia:
Roboty zwizane z naprasypoboczy gruntowych przy robotacha drogach wewgirznych gminy Rzgow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prdjektu

2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurghe do nawierzchni drogowycAwir i
mieszanka

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywair@he do nawierzchni drogowych; Piasek

4, PN-B-23004:1988 Kruszywa mineralne. Kruszywaiczte. Kruszywa zuzla wielkopiecowego
kawatkowego

5. PN-B-32250:1988 Materialy budowlane. Woda d@bétv i zapraw

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu.
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