SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Specyfikacja techniczna na wykonanie — przebudowa drogi gminne;j
Grabienice — M adroszki — Piaski, Gmina Rzgow, powiat koni  Aski,
woj. wielkopolskie,

zawiera pozej wymienione dokumenty

1. D-M-00.00.00Wymagania ogdlne - ogblna specyfikacja technicmitzioru
robét drogowych

2. D-01-00.00 Roboty przygotowawcze (odtworzenie trasynkiow
wysolkieiowych, usurgcie drzew i krzewdw, zdgie warstwy humusu,
i darniny, wyburzenia obiektéwdowlanych, rozbiorka elementow drog,
ogrodze przepustow)

D-02.00.01 Roboty ziemne
Korytowanie z profilowaniem i zagzczeniem podia
D-04.04.00 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mectzauigc
D-04.08.05 Wyréwnanie podbudowy kruszywem stab. mechmaméc
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego.
D-06.03.01. Scinanie i uzupetnianie poboczy

. D-07.02.01. Oznakowanie pionowe
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecznej (OST) & wymagania og6lne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA OST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi ola@wjaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumerefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagb6t na
drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogacfewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgagnuymagania ogélne, wspoélne dla robotebypgh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi mZ8DDP dla poszczegolnych asortymentow roboét
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogélnypbcyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robot, ustalenia dafyéavniez dla SST spormizanych indywidualnie.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w OST wymienione pogj okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catcg¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obistostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni [dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugas¢ mostu - odlegt miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw
tukowych z nadsypk- odlegtad¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnoe;].

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mori@awva) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana do usuRtia po jego zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaggatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stwacy do notowania zdardei okolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robét, przekazywania pobede innej korespondencji technicznej paeuiry
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesakedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykena), odpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
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1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulodhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntceu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shaacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikdw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamaudgapo,
niezkydne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwizanych z ocenjakaosci materiatow oraz robét.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentarpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkodiodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzgttych do przejmowania i rozkladania ofen od ruchu

na podtae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvg scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa #ga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniegej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni staca do przenoszenia ohgéen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen castek poditga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownymaraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania castek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powye;j.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod®ké - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjigsi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nj urzadzer oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieoréwnie obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy w@dzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zska jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.
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1.4.27.Podioe nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zaey pod nawierzchani do gkbokasci
przemarzania.

1.4.28.Podlae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaitolezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
Zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierzt dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - eleménbdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykitad dolina, bagno, rzekaksatadrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stamosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevsktadd sie z petnejsciany, stupdéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uporzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktosc¢ teoretyczna - odlegié migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfomigdzy zewmtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtk) osi podtanej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokd jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradochodnikéw mierzona wwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twogee czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dweejoi ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedstwziecia budowlanego, stanoagia odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczna, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie m@ polegé na
wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieazswo wszelkich czynnigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodt@ dokumentagj projektove, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.
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1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperdw, dzienmiéldwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadigiajacym podziat na dokumentacprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozyciji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektove oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczm) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kigWwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodno $¢€ robo6t z dokumentacj a
projektow g i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdakumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzg$¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nichs
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentaciji.

W przypadku rozbiemosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohawe kolejnéé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach og6lnydhOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyn
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieoici, wymiary podane na fgnie ss wazniejsze od wymiardéw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiats zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweinreéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektovs lub SST i
wplynie to na niezadowalgia jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie agzk\Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,potthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymisthiepcych obiektow
(jezdnie sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktua az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zderm drogi i organem zafdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania budowy. W zalaoici od potrzeb i pogpu roboét
projekt organizacji ruchu powinien &ya bieaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyasnkgdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatay
ten sposéb bezpiear#wo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dziei i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktdrych jest
to nieodzowne ze wzgllow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeaziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéaew miejscach i iléciach okrélonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycdktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktove.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdizie utrzymywad tymczasowe ugglzenia zabezpieczgie, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wdedhnesrodki nieztzgdne do
ochrony robo6t, wygody spoteczs@ i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje
teren budowy, w spos@b uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepd@zddw i maszyn pracigych przy realizacji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeew miejscach i iléciach okrélonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycdktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje Size jest whczony w
cere kontraktova.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredaie uniké& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikeych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb
innych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarbh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca hdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowspyssprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@nbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dila sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dospem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie aggeniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.
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Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobat techniczm wydary przez uprawniom
jednostlk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, apkaiczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mphyc¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgock na wycie tych materiatdw od wigiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonaweca iyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaosych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawigggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zafie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majpy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zama&rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonabezazwtocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orgetie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcedzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iagkzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéhip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawa a wigcicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wtaskai i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kkdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obci azen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowé sie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypogenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleeledne zezwolenia i
uzgodnienia od wkgiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee
polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powosglig
nadmierne obaienie osiowe niedtla dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w oldie terenu
budowy i Wykonawca drlzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Iayniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcglbie przestrzegaprzepiséw dotyczrych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz mpiehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orfazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagi@akreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
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1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca b edzie odpowiadat za ochron e robét i za wszelkie
materialy i urz gdzenia u zywane do robo6t od daty rozpocz ecia do daty
wydania potwierdzenia zako RAczenia robot przez In zyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoienmo byt
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaéjblgmenty byly w zadowalkajym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Je&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyriea to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpogZ roboty utrzymaniowe nie fdiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si @ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktaaansjakikolwiek sposéb zwazane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fycktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urdzer uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie
informowa® Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgustawiajc kopie zezwol# i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsiwania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez ktyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotap&onkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglakobowhzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolameny i przepisy s paistwowe lub odnoszsie do
konkretnego kraju lub regionu, mphy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevia@yowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclagzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdnice pomédzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami mushky¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedtazone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy feda uwazane za wiasrnigé Zamawiajicego.
Wykonawca zobovgzany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawe ustali wydhzenie czasu
wykonania rob6t i/lub wysoké kwoty, o ktdy nalezy zwickszye cerg kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sfirzransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.24&plecze
Zamawiajcego”.
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2. MATERIALY

2.1. ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstamjirierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegardédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob agly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatow zezrodet miejscowych vdczapc w tozrodia wskazane przez Zamaviieggo i jest zobowgeany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentzed rozpocgciem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi kgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentacg
zawierajica raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedvydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmani§itpaistwowe]j i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatéw
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydciaymateriatéw, dzigmwy i inne jakie oka sie
potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow
miejscowych kda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdb wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadovdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢&dzie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaty wyszczegdllnione w dokumentach umowy, chibaizyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacjardodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. MATERIALY NIE ODPOWIADAJ ACE
WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na fycie tych materiatéw do innych robétzrie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdét, w ktdrym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiguojozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadInzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem tego materiatu, albo w okresie giaym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie bademaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.
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2.5. PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE
MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydula one uyte do robdt,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalymwop jakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do
kontroli przez lityniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Iaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiav miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzamiera/Kierownika projektu.

2.6. INSPEKCJA WYTWORNI MATERIALOW

Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodldoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prahdteriatéw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidonej
partii materiatéw pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musa byé
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychegzi wytwdrni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalaacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRr

Wykonaweca jest zoboazany do aywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét. Spek uzywany do rob6t powinien dyzgodny z ofert
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przegniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfal
w wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwo$é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lsyniera/Kierownika projektu,
nie maze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@odkow transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfiigrowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkrgymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidziamn
UMoW4.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdosspetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskaéws i innych parametrow technicznyc$rodki
transportu nie spetigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytbowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikadzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratyiidnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,ctazgodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kiyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyezew planie i wyznaczenie wysos@
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami édreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosganusunégte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okae sk skutkiem b¢édu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsokprzez Iryniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich doktadn&.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
rob6t kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfome SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki
bada materiatdbw i robét, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod giba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKO SCI

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakd. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oké¢, zamierzony
sposéb wykonywania robo6t, rhdovosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t cavdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja$@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminowad¢ wykonania poszczegdlnych elementéw

robot,
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— system (spos6b i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jalm wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoiowadzenie badd,

— sposéb oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany spos6b i ferm przekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz udzer do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedquitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ueglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— sposb6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zalazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézaphc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia
niezlxdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robdt zestatliwoicia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu bé&daich czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tamedlkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zadi niedocagniccia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfiamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lfaaiateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. POBIERANIE PROBEK

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania praiygdatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodoldistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mie€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawg do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zadkeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budgz watpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
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Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym pedku koszty te pokrywa Zamawiay.

6.4. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @aadkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlawykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaia.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przaust
na pimie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bdzie przekazyw@ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami
bada jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaid.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. BADANIA PROWADZONE PRZEZ
INZYNIERA/KIEROWNIKA PROJEKTU

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania probek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraaWykonawca i producent materiatdw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozgz
Wykonawe;, poprzez midzy innymi swoje badania, ¢izie ocenia zgodnd¢ materiatdbw i robo6t z
wymaganiami SST na podstawie wynikdbw wtasnych hakiantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materialdw i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dei wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na witasnych badaniach przy ocenie zgéddnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektove i SST. Mae réwnie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostpnzez Wykonawe

6.7. CERTYFIKATY | DEKLARACJE

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecr®wa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczr, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumersy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.
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6.8. DOKUMENTY BUDOWY

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnwimowihzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budovey kavica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpugcymi przepisami [2] spoczywa ha
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechniky, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegoélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniacgk i harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zani@ych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsich ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediadone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowani&.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak stpumowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przepmzeast w sposéb aigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do ksgiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodobp lub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadah Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot. Winny gy
udostpnione na kade zyczenie lriyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nrpsiace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,

7.2.ST
Strona 16



¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla lzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&atacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irkyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgiki obmiaréw.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obamku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robétdilzie przeprowadzony z eztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. ZASADY OKRE SLANIA ILO SCI ROBOT |
MATERIALOW

Diugcsci i odlegiagici pomiedzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaego inaczej, okjosci beda wyliczone w nd jako
dtugas¢ pomna:ona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostapndostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. WAGI | ZASADY WA ZENIA

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aulzenia wagowe odpowiadae odngnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob eaigly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera/Kierownika projektu.
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7.5. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé
w przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfi@ lkda wykonane w spos6b zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzOr zostanie uzgodniony zyhlmerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH |
ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie §db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reatjizulegra zakryciu.

Odbiér robot zanikagpych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdoviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hammavagolnego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cezsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbioredzie przeprowadzony niezwiocznie,
nie p&niej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaoknydi powiadomienia o tym
fakcie Irzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia lkynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiav
konfrontacji z dokumentagijprojektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbiér czsciowy polega na ocenie H#oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiob6t dokonuje bynier/Kierownik
projektu.

8.4. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztego wykonania robét w odniesieniu do ichidio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaidoiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez fiyniera/Kierownika projektu zakmzenia robo6t i przycia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepozez Zamawiagego w obecnii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny jadaiowej na
podstawie przedtmnych dokumentéw, wynikéw batla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapakna realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t @agowych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsie jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji
i nie ma wekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggyo robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgiago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona

w trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentow umowy i ew. uzupetnigie lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],

opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robot wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nidéb
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimiz Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige xda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupahcych wyznaczy komisja.

N

Nook~w

8.5. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyabdétr zwikzanych z usumciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyciadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczbgt’o
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. USTALENIA OGOLNE

Podstaw pfatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaxa jednost& obmiarove
ustalon, dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavi ptatnaci jest wartdé¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lkdzie uwzgedniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sklade¢ s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymiaveewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
— wartgs¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

9.2. WARUNKI UMOWY | WYMAGANIA OGOLNE D-M-
00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oliome w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione wtmysie.

9.3. OBJAZDY, PRZEJAZDY | ORGANIZACJA RUCHU

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyfjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtateczeniem kopii projektu sgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuije:

(a) usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z p@fiejszymi zmianami).

. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiigz. U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

2

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
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SPIS SPECYFIKACJI

D - 01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH ........ 3
D-01.02.01 USUNECIE DRZEW | KRZAKOW ......ccocviiiieiiiieieeieeeeeeee e 10
D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY ..o 15
D-01.02.03 WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH ......cccoovereviiieree, 19
D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N

| PRZEPUSTOW ..ottt 24

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OSsT - ogélna specyfikacja techniczna
SST - szczegobtowa specyfikacja techniczna
GUGIK - Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii
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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)aswymagania dotycxce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktéysokaciowych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) zaeoaykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na
drogach miejskich i gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zganych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdr®gowe]j oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okovego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzaryiznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokasiciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, @rkrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzssiezusytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2 Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dbegjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarob6t ziemnych, wasiedztwie punktoéw zatamania trasy,
powinny mi& srednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugéood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktdw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isfaéej nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mmi
dtugcéci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRY

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. SPRZET POMIAROWY

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.

4.2. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALOW

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawigicego dane zawierge
lokalizacg i wspo6trzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiaatsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich klach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéwboczych. B¢dy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektoweg 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irnzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia lnyniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungitrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w sposOb wyramy i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i
wzor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktdw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaagisgo zostamzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia robonstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@deidiowe] realizacji rob6t nate do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNI§TC')W NYCH OSI TRASY
PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aze@aklowihzane do punktéw pomocniczych, pobmych
poza granig robét ziemnych. Maksymalna odlegtgpomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie itynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zaiee
od jego konfiguracii.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zadanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze vma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeslocze naley zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.
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Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujiwelacg podwdjra w nawizaniu do reperow gagtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. ODTWORZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagcprojektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasly w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 arpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca roboét zagpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezbmpoza granicrobot.

5.5. WYZNACZENIE PRZEKROJOW POPRZECZNYCH

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okétenie granicy robot), zgodnie z dokumenigojojektovy oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzemiatriow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naty stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegt&¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegké ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektowy.

5.6. WYZNACZENIE POLOZENIA OBIEKTOW MOSTOWYCH

Dla kazdego z obiektdw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okitajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétm@rzyczétkow i filaréw
mostéw i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajaka powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. KONTROLA JAKO SCI PRAC POMIAROWYCH

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wységiowych
nalezy prowadzé wedtug og6lnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostik obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektow jest&za obmiaru robt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpisfe na podstawie szkicéw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNSTI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” 9kt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatudgaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platndg¢ robdt zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesuv koszcie robot
mostowych.
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10. PRZEPISY ZWAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeisGtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)aswymagania dotycxce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z usugtiem drzew i krzakéw.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) zaeoaykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na
drogach miejskich i gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob4t zganych z usugciem
drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robét praggeawczych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigélne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZ

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. SPRZET DO USUWANIA DRZEW | KRZAKOW

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzakéw naky stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
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4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT PNI | KARPINY

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposéb nie powardujch uszkodze

5. WYKONANIE REDT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. ZASADY OCZYSZCZANIA TERENU Z DRZEW | KRZAKOW

Roboty zwizane z usurtciem drzew i krzakéw obejmawyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypaiie oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozost&bpo wykarczowaniu.

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokop@ninnych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powiniett bgzyszczony z drzew i krzakdw.

Zgoda na prace zw#ane z usurtciem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawiapgo.

Wycinkg drzew o wiaciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym,
ustalonym przez kyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktérych driest przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren naley oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawasbczeséci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypyraekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nafeczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina
gicbokasci do 60 cm poriej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w
punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniepca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona doi¢a, powinna by przez
Wykonawe; zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongwe powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

Pnie drzew i krzakdw znajdige st w pasie robét ziemnych, powinny bwykarczowane, za
wyjatkiem nas¢pujacych przypadkow:;

a) w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg radna terenu w tym miejscu
znajduje st co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinigytigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powysze odsipstwo od ogdlnej zasady, wymagrgj karczowania pni, nie ma zastosowanizelje
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu podspewe nasypu,

b) w obrbie wyokrglenia skarpy wykopu przecirggego st z terenem. W tym przypadku pnie powinnyby
$cigte réwno z powierzchaiskarpy albo potej jej poziomu.

Poza miejscami wykopoéw doty po wykarczowanych phinaley wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00R6boty ziemne”.
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Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzenienksi
w nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia rob6t w taki sposéb, aby drzewadstawiajice wartd¢ jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinnywykopane z din
ostraznoicia, w sposoéb ktéry nie spowoduje trwatych uszkdgdzenasipnie zasadzone w odpowiednim
gruncie.

5.4. ZNISZCZENIE POZOSTALOSCI PO USUNIETEJ ROSLINNOSCI

Sposbéb zniszczenia pozostaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Jereli dopuszczono przerobienie gatna ko drzewra za pomog specjalistycznego sptz, to sposéb
wykonania powinien odpowiadaaleceniom producenta spta. Niewyteczne pozostaiei po przerébce
powinny by usunite przez Wykonawgz terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanieshmnosci usunitej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma
obowiazek zadbé, aby odbyto si ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpiéstea i odpowiednich
przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, uradwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégiilo
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alboaspalw dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po
zakaczeniu spalania ogigpowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych sé czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub
jego przerwania, a nagromadzony materiat do spakmanowi przeszkedv prowadzeniu innych prac,
Wykonawca powinien usat go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w infegste zaakceptowane
przez Ireyniera, w ktorym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny liyusungte przez Wykonawgz terenu budowy. 3 pozostatdci
po spaleniu, za zgadnzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinny bge uktadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnactprzykryta warstwy
gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna bydpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostad po
spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadnieymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych
odbywa s¢ przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKSTI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. KONTROLA ROBOT PRZY USUWANIU DRZEW | KRZAKOW

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotdéw. Zsarzenie gruntu wypetniggego doty powinno spetnia
odpowiednie wymagania ollene w SST  D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarow robét zwazanych z usugciem drzew i krzakéw jest:
- dla drzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNGQI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCl
Ogdlne ustalenia dotypze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Ptatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
- wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieqgaha kor drzewra, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozost&bpo wykarczowaniu,
- zasypanie dotéw,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. przepisy zmane
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep ¥ st wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwizanych ze zdiciem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST) Zalecag siykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogach
miejskich i gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét zwanych ze zdgiem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramachét przygotowawczych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigélne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne” pkt

3.2. SPRZET DO ZDJECIA HUMUSU I/LUB DARNINY

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nag& st do
powtdrnego #ycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robét spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadiangportu na odlegdé wymagajca zastosowania
takiego sprztu.
Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego iycia, naley
stosowa:
— noze do cecia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
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- lopaty i szpadle.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigalne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT HUMUSU | DARNINY

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo poz@&wtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkdw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona tignsportowana w sposob nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROB OT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien bypczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do gmdejszego mycia przy umachianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw odaz innych czynnéci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poaviby¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgdhawy wygtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyipce dla prawidiowego wykonania robét, wadhie
moze stanowd zagraenie dla bezpiechstwa robdt (zmienna grubb warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowéareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychga Ireyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gtbokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, S@T
wskazana przez myniera, wedtug faktycznego stanu wgmdwania. Stan faktycznyetizie stanowit podstagv
do rozliczenia czynri@i zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadow@& w regularnych pryzmach. Miejsca skiadowania humpswinny by
przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przetkeayszczeniem, a ta& najedzaniem
przez pojazdy. Nie nalg zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadéw i bémxnio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. ZDJECIE DARNINY

Jezeli powierzchnia terenu w ollsie pasa przeznaczonego pod bugltnasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczaop do umocnienia skarp, dargimalery zdja¢é w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkaflze
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zdjiem darniny. Darnia nalezy cia¢ w regularne,
prostolitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgo boku okoto 0,30 metra. Grubo
darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia pozyskanej darniny. Zeli darnina przed powtornym
wykorzystaniem musi kiysktadowana, to zalecaegej roztazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca na
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takie rozt@enie darniny, to naly ja magazynowé&w regularnych pryzmach. W porze rozwojiélio darnirg

nalezy skiadowg w warstwach traw do dotu. W pozostalym okresie darginalery skladowa warstwami na
przemian traw do goéry i traw do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sic do powtérnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w SST lub przeziera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. KONTROLA USUNIECIA HUMUSU LUB/I DARNINY

Sprawdzenie jalii robét polega na wizualnej ocenie kompldtiaisungcia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne”  pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogéine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE,USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 rhiwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdlnogi lub odwiezieniem na odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamijej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep ¥ st wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwizanych z wyburzeniem obiektow budowlanych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST) Zaleca wiykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogadjgkich i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zeanych z wyburzeniem
obiektéw budowlanych, to jest:
- budynkoéw,
- budowli (mostéw, estakad, tuneli, zbiornik&gjan oporowych, przepustow),
- obiektéw matej architektury.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
MATERIALOW

Ogoblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. MATERIALY WYBUCHOWE

Materiaty wybuchowe powinny odpowiaflasymaganiom ustalonym w SST.
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3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT ZWI AZANYCH Z
WYBURZENIEM OBIEKTOW

Do wykonania robot zwzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych malstosowa:
spycharki,
tadowarki,
- dzwigi,
— mioty pneumatyczne,
a w razie potrzeby specjalistyczny sgirdo wyburzé i prac strzatowych.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW Z ROZBIORKI

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Wybdgrodka transportu zatg od
odlegtaici i warunkéw lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. CZYNNOSCI WSTEPNE

Roboty rozbiérkowe obejmajusunecie z terenu budowy wszystkich obiektéw budowlanywetstosunku
do ktorych zostato to przewidziane w dokumentaapjgktowe;.

Obiekty znajdujce si w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczone do wgsiani powinny by przez
Wykonawe; zabezpieczone przed uszkodzeniemell@biekty, ktére maj by¢ zachowane, zostamuszkodzone
lub zniszczone przez Wykonagycto powinny one b§ odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob
zaakceptowany przez Zamawieggo.

5.3. ROBOTY ROZBIORKOWE

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaoiientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej obiektow
przewidzianych do rozbiorki, #ynier maze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
bedzie okrdlony przewidziany odzysk materiatow.
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Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wylkoe z elementéw mbwych do powtérnego
wykorzystania powinny hiyyusuwane bez powodowaniacginych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaj
sie wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okébone w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Jezeli jest maliwe oraz dopuszczone przezzymiera spalenie nieprzydatnych elementéw uzyskanych
wyniku prac rozbiérkowych, niezbdne czynnéci nalery przeprowadz&z zachowaniem ustaleokreslonych w
OST D-01.02.01 p. 5.4.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST gt wlasndcia Wykonawcy, powinny by usuntte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) po usumritych obiektach budowlanych lub ich elementach, dmage s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektova beda wykonywane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@obnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;.

Doty, w miejscach gdzie nie przewidujg svykonania wykopow drogowych, nalewypetnic warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Jezeli obiekty budowlane przeznaczone do ustiai stanowd elementy waytkowanego uktadu
komunikacyjnego (mosty, estakady, tunele itp.) Whdwca mae przysipi¢ do roboét rozbidrkowych dopiero
po zapewnieniu odpowiedniego objazdu.

5.4. USUNIECIE KAMIENI | BLOKOW SKALNYCH

Duze kamienie i bloki skalne powinny &yusunite z powierzchni pasa rob6t ziemnych w e
wykopéw oraz w olybie nasypéw w przypadku, gdy wysdkdkamieni lub blokéw skalnych przekracza 1/3
wysokaci nasypu.

Jezeli wielkos¢ kamieni lub blokéw skalnych unierdawia ich usungcie bez wczéniejszego podzielenia
na mniejsze c&ci, a przewidziano w tym celuzycie materiatbw wybuchowych, Wykonawca ma olgask
zadba, aby roboty strzelnicze byly prowadzone przez @ees posiadacy wymagane kwalifikacje, przy
zachowaniu zasad bezpieageva okrélonych odpowiednimi przepisami oraz przy spetnienigtalé
zawartych w rozdziale SST D-02.00.00 ,Roboty zietnne

Doty (wykopy) po usuritych kamieniach i blokach skalnych powinny¢tmabezpieczone lub wypetnione
zgodnie z zasadami oktenymi w p. 5.3.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
WYBURZENIOWYCH

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiousunécia resztek budynkéw i
budowli, gruzu, kamieni i blokéw skalnych oraz spdaeniu uszkodze elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetlnigjego doly po ususiych kamieniach, blokach skalnych lub obiektach
budowlanych powinno spetriadpowiednie wymagania olklene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogoélne”  pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednosti obmiarows jest nf (metr szécienny) wyburzonych obiektéw budowlanych, ustyih kamieni
i/lub blokéw skalnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PtA TNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 irob6t obejmuije:
— rozebranie i wyburzenie obiektéw budowlanych,
- odwiezienie materiatu z rozbiorki,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,
- ewentualne zasypanie i z@gczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustycih obiektach,
— usunkcie kamieni i blokéw skalnych,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyere wykonania i odbioru
robét zwizanych z rozbiérkelementdéw drég, ogrodie przepustow.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST) Zaleca wiykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogadjgkich i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zeanych z rozbidrk
- warstw nawierzchni,
— kraweznikdw, obrzey i opornikéw,
- $ciekow,
- chodnikow,
- ogrodze,
— barier i poeczy,
- znakdéw drogowych,
— przepustoéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigélne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
MATERIALOW

Ogoblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. RUSZTOWANIA

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérce ppitéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur
stalowych w postaci:
— rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skfadgjych st z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég z
krawedziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),egen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
— rusztowa drabinowych, sktadagych sé z drabin (np. diugiei 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorychelalzh (np. 3,2 x 6,3 cm) uklada piomosty z desek,
— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowycddnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek
okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniaWwynp. z rur stalowyckrednicy 108 mm i &ownikow
45 x45 x5 mmi 70 x 70 x 7 mm), o wymiarach kKkat&oto 1,1 x 1,5 m,
— rusztowa z rur stalowyclirednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych §cznikami w ramownice i kratownice.
Rusztowanie naly wykona& z materiatdw odpowiadajych nasfpujacym normom:
- drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [#IN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] linmej zaakceptowanej przezzimiera,
— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inn2pakceptowanej przezzyniera.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. SPRZET DO ROZBIORKI

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementéw drdg, ogrodéei przepustéw mze by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:
— spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody egizarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
TRANSPORTU

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigalne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW Z ROZBIORKI

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. WYKONANIE ROBOT ROZBIORKOWYCH

Roboty rozbidrkowe elementéw drég, ogrofize przepustéw obejmaj usungcie z terenu budowy
wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgedai dokumentagj projektova, SST lub wskazanych
przez Ireyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier
moze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentaciji, w ktdrej zostanie ékmey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe miana wykonywaé mechanicznie lubecznie w sposob okény w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasiwem frezarek drogowych, nalespetné warunki
okreslone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robo6t rozbiérkowych przepustu agldokond:

— odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przednych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

— rozbicia elementow, ktérych nie przewidujez shdzysk&, w sposOb gczny lub mechaniczny z ew.
przececiem petow zbrojeniowych i ich odgtiem,

- demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. riementéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin i€@owym usungciu taw, wzgkdnie ostrénego rozebrania konstrukciji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zatoiu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziamycpowtérnego iycia (z zaprawy,
kawatkéw betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy niiwe do powtdérnego wykorzystania powinny doyisuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wlkasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st§ wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drogrodzé i przepustoéw znajdage s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjprojektovy beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nobnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopéw drogowych nake wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. KONTROLA JAKO SCI ROBOT ROZBIORKOWYCH

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni, ogrodze
przepustéw powinno spehdimdpowiednie wymagania ollene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”  pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, opornika, obrza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustoéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
c) prefabrykowanych betonowyckelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QQWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jejzycia, z ul@eniem na
poboczu,
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zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikéw:

odkopanie krawznikéw, obrzey i opornikbw wraz z wyciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

c) dla rozbiorkiscieku:

odstonkcie scieku,

reczne wygcie elementowiciekowych wraz z oczyszczeniem,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhiaskicelu ponownego jegozycia, z ul@eniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podia,

zatadunek i wywéz materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikéw:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatéw chodnikowych,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbi@rkcelu ponownego jegozuycia, z utgzeniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiérki ogrodze

demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach z zagczeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkielu ponownego jegazycia, z ut@zeniem w stosy
na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

uporadkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiérki barier i pagczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach wraz zegsagzeniem do uzyskaniaxsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkdw,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotow po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, umatiie,

ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementow przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zsgczeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
uporaidkowanie terenu rozbiorki.
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No

PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219
PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402

BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

Surowiec drzewny. Drewno tartaczmesig.

Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0go6lnego stosowania

Rury stalowe bez szwugriione i walcowane na
zimno ogoélnego przeznaczenia

Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

Ktowniki nieré6wnoramienne stalowe walcowane na
goraco

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okaglym i kwadratowym

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

3

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
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ROBOTY ZIEMNE
D-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE ...cooviveieiee e,
D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTY CH........ 10

NAJWANIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OSsT - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
IBDIM - Instytut Badawczy Drég i Mostow

7.2.ST
Strona 54



D-02.00.01
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikagchnicznej (SST) as wymagania dotycce
wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) zalécawvgkorzystanie SST przy zlecaniu robét na
drogach wojewodzkich, powiatowych i gminnych.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do trdbbddamentowych i zwzanych z wykonaniem
instalaciji.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejnau;
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub wmntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeothrogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i radnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakqgest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysosmjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdkgrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpdo matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod obhgeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego probki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; mapytrzymaldé na
sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkdéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésympotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania p&ey potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.15. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntdéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budomgsypéw oraz innych prac zwanych z tras
drogows.
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1.4.16. Wskanik zagiszczenia gruntu - wiellkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
wzoru:

I, =P
pds
gdzie:
Os - Qestaié objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], Ry
Pss - Mmaksymalna gptas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/m

1.4.17 Wskaznik roznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, ok§ena
wg Wzoru:

U= dﬂ
le
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dip - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélna wg
WZoru:

I, = E,
0 El
gdzie:
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszymizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtormgiocikzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
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2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
MATERIALOW

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. PODZIAL. GRUNTOW

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. ZASADY WYKORZYSTANIA GRUNTOW

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty panye do budowy nasypow mpfy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanawadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wybap nie kgdac nadmiarem oljosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac gpgh kontraktem, Wykonawca jest zobawany do
dostarczenia rownowaej obgtosci gruntdw przydatnych zerddet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypowreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terenéw na odklad haldo obowizkéw
Zamawiajcego, o ile nie okiono tego inaczej w kontrakcie.dynier maze nakazé pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzyddtnevynika jedynie z powodu zamarzoia lub nadmiernej
wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegélnienie| Jed- Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki | niewysadzinows atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |~ 9lina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zwezta,
. glina zwigzta,
- p_OSpo’rka - fumosz glina pylasta
- piasek gruby gI|r_1|as_ty. 2wiezta
- piaseksredni |- zwir gliniasty |- i it piaszczys-
- piasek drobny|— pospoétka ty, it pylasty
- suzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy - piasek gI!niasty
- pwi, pyt piasz-
czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
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it warwowy

Zawartgé

czastek %

< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
Kapilarngé

bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
Wskaznik

piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
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3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. SPRZET DO ROBOT ZIEMNYCH

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykéazaie mazliwoscia

korzystania z nagpujacego sprztu do:

odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grurigpycharki, zgarniarki, réwniarki, udzenia do
hydromechanizaciji itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tanocigi itp.),

sprztu zag:szczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
TRANSPORTU

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.

4.2. TRANSPORT GRUNTOW

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiriig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajnid srodkow
transportowych powinna By ponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegiexi transportu ponad wako zatwierdzone nie mi@ by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgzcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgzone odlegkxi nie zostaly wczaniej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. DOKEADNO SC WYKONANIA WYKOPOW |
NASYPOW

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinny dy
wigksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyckednych rob6t ziemnych nie me przekracza+
lcmi-3cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie o®r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalne nier6wioi na powierzchni skarp nie powinny przekracza 10 cm przy
pomiarze tat 3-metrova, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoe réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnasci skarp, powinny by okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. ODWODNIENIA PASA ROBOT ZIEMNYCH

Niezalenie od budowy urgdzei, stanowacych elementy systeméw odwadamjch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykofiarzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszhot ziemnych tak, aby zabezpietzy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowazek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadédwacatym okresie trwania robot spadki, zapewiuajprawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
whasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiajcego za te czyndoi, jak réwnie za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie woéd do istnaglych zbiornikéw naturalnych i wdzeh odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. ODWODNIENIE WYKOPOW

Technologia wykonania wykopu musi ustizvia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinrosppowa: w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek podioy i nadé& przekrojom
poprzecznym spadki, umlwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentagjbjektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieirmpenv by¢ mniejszy ni 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy hi2% w przypadku gruntow niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wplyw
kolejndsci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykeamia innych robét na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobét ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢é w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadz poza teren pasa robét ziemnych.
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5.5. ROWY

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢byykonane zgodnie z dokumentagrojektows i SST.
Szeroké¢ dna i gebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wgej niz + 5 cm.
Doktadna¢ wykonania skarp rowéw powinnadggodna z okrdona dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. BADANIA | POMIARY W CZASIE WYKONYWANIA
ROBOT ZIEMNYCH

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledantoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektow.
Szczego6ln uwag: nalezy zwréck na:
- whlasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wyskéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania rob6t

Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jdko wykonania robot ok&dono w pkcie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. BADANIA DO ODBIORU KORPUSU ZIEMNEGO
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢ali2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokmi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, tat o dlugadci 3 m i
ziemnego poziomic lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerolkwi dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow lukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktore buglavatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem erdnych w odsfpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wipliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag;szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego
Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
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6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wtej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o esej niz 10% wartgci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.ROwnai¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone #tmetrows, nie mog przekraczé 3 cm.
6.3.7.ROwnaG¢ skarp

Nieréwndaci skarp, mierzone tat3-metrovs, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych ni -3
cm lub +1 cm.

6.3.9.Zagzszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zalazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadkuntéw dla ktérych nie nima okréli¢ wskaznika
zag:szczenia naley okresli¢ wskaznik odksztatceniag] zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.5. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE
WYKONANYMI ROBOTAMI

Wszystkie materialy nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostam odrzucone. B materialy nie spetniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inyniera Wykonawca wymieni je na widwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, lzynier moze uzng wacdk za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres ikei& potracer za obnkong jakosé.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. OBMIAR ROBOT ZIEMNYCH

Jednostka obmiarawjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje esza wykonane zgodnie z dokumentagrojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatréci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

Zakres czynnézi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01, D-02002oraz
D-02.03.01 pkt 9.
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ONoorLON P

©

10.
11.
12.
13.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prapektow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

PN-1SO10318:1993  Geotekstylia — Terminologia

PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oododksztalcenia

nawierzchni podatnych i podita przez obezenie piyh
BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéa zagszczenia gruntu

10.2. INNE DOKUMENTY

Wykonanie i odbior rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towejj specyfiktaghnicznej (SST)aswymagania dotyce
wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskaligtyc

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) zlecahidt na drogach wojewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejnaujvykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4, OKRESLENIA PODSTAWOWE
Podstawowe okitenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
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2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podtze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i potsztywnych [12] poven
charakteryzowasie grup nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupygmaci,
nalezy podtaze doprowad#i do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektowSST.
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3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.
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4. TRANSPORT

Og6lne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 gkt
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ZASADY PROWADZENIA ROBOT

Ogollne zasady prowadzenia robét podano w SST DO021 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowfa stateczn& w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodgevynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph,podcécia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty azrym stopniu przydatrigi
do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w 8pasiiemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktagarstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkiad. O ilezynier dopyci czasowe skltadowanie odspojonych gruntow,zygjle
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE ZAGESZCZENIA |
NOSNOSCI GRUNTU

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyclbt@aemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wart&ci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigrh

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu i drog kategoria ruch{i kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gk;bokoépl od,201do 50 cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniag wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy
1.

Jereli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiagnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najgpodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o
ile nie @ okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dieptacji lrzynierowi.

Dodatkowo mana sprawd@ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych ndgtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztalceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. RUCH BUDOWLANY

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilag przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych & czynna¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére
nie spowoduyj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robdt ziemnych, wynikagych z niedotrzymania podanych pasey
warunkow obciza Wykonawe robét ziemnych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. KONTROLA WYKONANIA WYKOPOW

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzegiodndci z wymaganiami okigonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontraltzegdla uwag: nalery zwrdci na:
a) sposbb odspajania gruntdéw nie pogargaajch wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iggpzakaczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkcie 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Og0lne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100kD 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednosti obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0210pkb 8.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasymlilitad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
zag:szczenie powierzchni wykopu,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmigj,
rozplantowanie urobku na odkfadzie,
wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,
rekultywacg terenu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

A

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA
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04.00.00. PODBUDOWY

04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM |
ZAGESZCZANIEM PODLOZA.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaeghnicznej $ wymagania wykonania i odbioru robot
zwiazanych z profilowaniem i zggzczaniem podia w zwizku z przebudowdrogi .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowanajgkst dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicen
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1. wkresie podanym w punkcie 1.3.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszym SST dotyaonbdt zwhzanych z profilowaniem i zagzczaniem podia.
Czynndaci objete niniejszym SST:

e prace pomiarowe

» oznakowanie robé6t

e wykop koryta

e zaladunek i odwéz urobku

« profilowanie dna koryta do wymaganych dokumeni@cpjektova spadkow

e zagszczenie

« wykonanie wymaganych bailapomiarow

e uporzdkowanie terenu rob6t

1.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia @ zgodne z obowkujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami ganymi w SST D -
00.00.00.00. "Przepisy ogélne".

1.5. Ogd6lne wymagania dotycz gce robot

Ogodlne wymagania dotyaee robdt podano w SST D-00.00.00. Wykonawca robét pdpowiedzialny za
jakos¢ wykonywanych robét oraz ich zgodidoz dokumentagj projektowa, SST i poleceniami Kierownika
Projektu.

2. MATERIALY
Nie wysepuje.
3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyaeze sprztu podano w SST D-00.00.00. Do wykonania robozmaozastosowa

« spycharko koparki

e koparki

* samochody samowytadowce

e walce wibracyjne

e zagszczarki ptytowe
Sprzt powinien gwarantowa uzyskanie odpowiedniej jakm robo6t. Dobor sprgu powinien by
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
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4. TRANSPORT
Nie wystpuje

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne wymagania dotygze wykonania robét podano w SST D-00.00.00. szdeegdlokalizacje odcinkdéw,
na ktorych kda prowadzone roboty podaje dokumentacja projektowa.

5.1. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniarkta w planie i profilu musgby¢ wczeniej przygotowane
przez obstug geodezyjn i zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Obsluga geodezyjna powinna wyznatzwszystkie przégia uradzea obcych w poprzek wykonywanego
koryta. W obgbie tych przej¢ roboty naley prowadzt z dwa ostraznoécia pod nadzorem uprawnionego
przedstawiciela Wigiciela danego medium.

5.2. Profilowanie podto za

Przed profilowaniem dna koryta najesprawdzt czy istniejce rzdne terenu uniiwiaja uzyskanie po
profilowaniu rzdnych podiaa zgodnych z dokumentacprojektowy. Zaleca s aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm vigze nk projektowane radne podtaa. Jeeli powyzszy warunek nie
jest spetniony i wyspuja zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania Wykonawca
powinien spulchré podiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Kierownika Projektu, dowié dodatkowy grunt
spetniagcy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu w $lm  koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstw; do uzyskania wartgi wska&nika zagszczenia
Is=1.03. Jeeli rzedne podiaa przed profilowaniem nie wymagagiowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu to przed przygpieniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchginalezy dogesci¢ dla
uzyskania wymaganej wadm Is. Profilowanie podiza polega na nadaniu mu spadkéw podyich i
poprzecznych jakie wymaga dokumentacja projektowa.

5.3. Zageszczenie podio za

Bezpdgrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego dogszczania. Zagpzczanie nalgy
kontrolowa wg normalnej préby Proctora przeprowadzonejodnie z PN-B-04481 (metoda | lub II).
Wskaznik zag:szczenia naley okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Waskto wskanika zagszczenia do
gkebokasci 20 cm winna wynosi Is=1.03. W jeeli w podizu wysgpuje grunt gruboziarnisty. Kontrol
zag:szczenia podim naley oprz€ na metodzie obgien plytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtdrny
modut odksztalcenia wg PN-S-02205:1998 Zat. B. ktialiny pierwotny modut odksztalcenig B 60 MPa a
wtérny B = 120 MPa. Stosunek wtérnego do pierwotnego moddksztatcenia nie powinien przekraéza
2.2.

Wilgotnos$¢ gruntu poditéa przy zagszczaniu nie powinna #ai¢ sie od wilgotngci optymalnej. Odchylenie od
wilgotnosci optymalnej nie powinno przekra@ze gruntach niespoistyct?%

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zag eszczonego podio za

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczaniu powinno kiy utrzymywane w dobrym stanie. zédéi po
wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zagzczaniem podi@a nasipi przerwa w robotach

i Wykonawca nie przyspuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptainien on zabezpieczy
poditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praekzenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Kierownika Projektu. deli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu to
przed przysipieniem do uktadania podbudowy najedczeka do czasu jego naturalnego osuszenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00.

Réwna¢ podtuzng profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy¢ 4-ro metrow tata co 20 m na
kazdym pasie ruchu. Réwldoi poprzecza mierzy nalezy jak wyzej 1 raz na 100 m. Nieréwéd nie mog
przekracza 20 mm.

Spadki poprzeczne nale mierzyt co najmniej co 100 m. Spadki poprzeczne pzlipowinny by zgodne
z projektem z tolerangj+0.5%. Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych sztddtowania osi w planie
nalezy wykona w punktach gtéwnych tukdw.
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Rz¢dne wysokéciowe naley sprawdza co 100 m. Rénice pomgdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi
nie powinny przekraczatl cmi-2 cm

Szeroké¢ koryta naley sprawdzéa co 100 m. Nie mge sk ona ré&ni¢ od szerokéci projektowanej o vécej
niz+10 cmi-5cm.

O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej niez@dj niz +5 cm. Naley mierzy

co 100 m

Wskaznik  zagszczenia i wilgotn& gruntu naley kontrolow& 1 raz na dziennej dzialce robocze.
Wymagania podano w punkcie 5.3.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D&O0® Obmiar wyprofilowanego i zegczonego
podiaza dokonuje @i na budowie w . llos¢ - wg pozycji w $lepego kosztorysu”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00R6boty uznaje si za wykonane zgodnie
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Kierownika Projektu, z¢ wszystkie wyniki bad@
przeprowadzonych przy odbiorach okazab/zgjodne z wymaganiami.

Odbiér wyprofilowania i zagszczenia podia dokonywany jest na zasadach odbioru rob6t zpitikeh

i ulegapcych zakryciu i powinien hy przeprowadzony w czasie usfizviajacym wykonanie ewentualnych
napraw bez hamowania pgsti robot. Odbioru dokonuje Kierownik Projektu padstawie raportéw
Wykonawcy z bieacej kontroli robét, ewentualnych uzupehaigych bada i pomiaréw oraz ogbzin
warstwy. W przypadku stwierdzenia usterek KierowRiojektu ustali zakres wykonania robét poprawkohvy
lub poleci powtérzenie robdt wedlug zasad ékmeych w niniejszej specyfikacji. Roboty poprawione
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustaio z Kierownikiem Projektu.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogllne zasady platkoi podano w SST D-00.00.00. Zakres pidtnoza jednostk obmiarovws nalery
przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgipakaosci wykonanych robét. Cena jednostkowa obejmuje:

e prace pomiarowe

» oznakowanie robé6t

« profilowanie dna koryta do wymaganych dokumentaecpjektovs spadkéw

e zagszczenie

« wykonanie wymaganych bailapomiarow

« uporadkowanie terenu robét

10. NORMY | PRZEPISY

PN-B-04481 - Grunty budowlane. Badania prébek grunt

PN-B-04493 - Grunty budowlane. Oznaczanie kapilgghoiernej.

PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyana i badania.

PN-B-06714-17 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaizwilgotndci.

BN-75/8931-03 - Drogi samochodowe. Pobieranie pkd@rantéw do celéw drogowych i lotniskowych.
BN-68-8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i tat
BN-70/8931-05 - Oznaczanie wskdka ngnosci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych.
BN-77/8931-12 - Drogi samochodowe. Oznaczanie wska zagszczenia gruntu.
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04.02.01. WARSTWA ODSACZAJACA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaefihhicznej $ wymagania dotyee wykonania i odbioru
warstwy odcinajcej na odcinkach przebudowy poboczy i paséw ruadwatnego w zwizku przebudow drogi

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokampeaetargowy i kontraktowy przy zleceniu i lieacji
robo6t wymienionych w punkcie

1.3. Zakres robo6t obj etych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszym SST dotyanbdt zwhzanych z wykonaniem warsgwodsiczapcej. Zakres
robét obgtych niniejszym SST:

e prace pomiarowe

* oznakowanie robé6t

» dostarczenie materiatow

* rozcielenie piasku

e Zagszczenie

* rozcielenie geokompozytu

* rozcielenie geosyntetyku

e przykrycie geokompozytu i gesyntetyku piaskiem

e niezlxdne badania i pomiary

e utrzymanie wykonanej warstwy do czasu prag&nia do wykonywania naginych

1.4. Okre $lenia podstawowe

Grunty wysadzinowe - grunty o wskaku piaskowym poriej 25, tatwo tworazce soczewki lodowe i
wysadziny w okresie mrozéw: piaski gliniaste, glipiaszczyste i pylaste, pyly piaszczyste, pytyngliity
warwowe, gliny zwgzte pylaste i piaszczyste, ity, ity piaszczyste/igste.

Grunty watpliwe - grunty o wskaniku piaskowym od 25 do 35 o ograniczonej zdébnodo tworzenia
soczewek lodowych i wysadzin w okresie mrozéwesgi pylastezwiry gliniaste, pospoiki gliniaste, rumosze i
wietrzeliny gliniaste.

Grunty niewysadzinowe - grunty o wskéku piaskowym powsej 35 nie tworzce soczewek lodowych i
wysadzin w okresie mrozowwiry, pospoiki, piaski grubo-srednio- i drobnoziarniste oraz rumosze skalne
(nie gliniaste).

Pozostale oki&tenia @ zgodne z obowkzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjaqpodanymi
w SST. D-00.00.00. "Przepisy ogélne".

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce robét

Ogodlne wymagania dotyaee robdt podano w SST D-00.00.00. Wykonawca robét pdpowiedzialny za
jakos¢ wykonywanych robdt oraz ich zgodiéaz dokumentagj projektows, SST oraz z zaleceniami Kierownika
Projektu.

2. MATERIALY

Ogdblne wymagania dotygee materiatdbw podano w SST D-00.00.00. Wszystkiderrty wymienione w
niniejszym SST powinny spetdiavymagania wtéciwych norm przedmiotowych ajeli nie g normalizowane
to winny posiadéa aprobat technicza IBDIM oraz musz by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Materiatami na warstevodcinajica beda:

e piasek wg PN-B-11113

e geokompozyt o konstrukcji strukturalnej:
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* materiat nieprzepuszczalny — folia

e korytko mikroprzestrzenne odwadnieg

e geosyntetyk
Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu do zagkogvania aprobattechniczi zastosowanego
przez niego geokompozytu i geosyntetyku. $flaosci geokompozytu:

e odporna¢ na przebicie, nie mniej h2 kN

* wytrzymala¢ na rozciganie, nie mniej i

o wzdliz - 12,1 kN/m

e wszerz- 11,7 kN/m

e wydluzenie przy zerwaniu, nie mnieji

o wzdliz - 21,4 %,

e wszerz- 19,1 %

e umowny wymiar poréw g = 0,10 mm

« wodoprzepuszczalié prostopadta do ptaszczyzny geowtdkniny przy nacigkkPa

- 0,059m/sek
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e wodoprzepuszczaldé w ptaszczynie geowtdkniny przy nacisku 2 kPa 0,059
m/sek

« masa powierzchniowa, nie mnieprii000 g/m

e grubas¢ przy nacisku 2 kPa, nie mniegrs mm
Wiasciwosci geosyntetyku:

e geosyntetyk nietkany iglowany

« masa powierzchniowa, nie mniegri50+200 g/rh

e odporna¢ na przebicie, nie mniej h2 kN

« wytrzymald¢ na rozciganie, nie mniej it

o wzdhiz - 12,1 kN/m

e wszerz- 11,7 kN/m

e wydluzenie przy zerwaniu, nie mnieji

o wzdhiz - 21,4 %,

e wszerz- 19,1 %

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyaeze sprztu podano w SST D-00.00.00. Do wykonania robozmaozastosowa

« spycharko koparki

* walce wibracyjne

e zagszczarki ptytowe

e oraz sprzt zalecany przez Producenta geokompozytu
Sprzt powinien gwarantowa uzyskanie odpowiedniej jakm robo6t. Dobér sprgu powinien by
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. Transp@mosvic mog: dowolnesrodki
transportu zaakceptowane przez Kierownika Projektaz odpowiadare warunkom podanym w SST D-
00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne wymagania dotygeze wykonania robét podano w SST D-00.00.00.

5.1. Przygotowanie podio za

Podiaze gruntowe powinno [Bywykonane zgodnie z SST-04.01.01. "Koryto wraz pfifpwaniem i
zag:szczaniem podi@”.

5.2. Rozktadanie

Od km 611+995,00 do km 612+730,00 strona lewa warana wyprofilowanym i zagzczonym podigy wg

SST D-04.,01.01 razielic warstwe gr. 3 cm z piasku i ja zagri¢. Po zagszczeniu rozigy¢ geokompozyt o
konstrukcji strukturalnej wedtug zalectgej producenta. Geokompozyt ,vagna¢” na skarg zgodnie z
rysunkiem ,przekroje normalne” W miejscu wskazanymdokumentacji projektowej natg utozy¢ saczek
podiwzny wg SST D-03.03.01 nagmnie utazy¢ warstwe piasku grubéci 12 cm. Po zagszczeniu warstwy i
odebraniu przez Kierownika projektu sma przysipi¢ do uktadania nagbnych warstw konstrukcyjnych.

Na odcinkach ,w nasypie” (szczegotgviokalizacje podaje dokumentacja projektowa) po mefifpwaniu i

zageszceniun koryta nalerozcielic warstve gr. 10 cm z piasku. Po jej zggzczeniu rozigy¢ geosyntetyk
zgodnie z zaleceniami jego Producenta, acpast przykr¥ warstwg 5 cm z piasku. Warsiwnalezy zagscic

zgodnie z zaleceniami Producenta geosyntetyku.

5.3. Utrzymanie warstwy odcinajcej

Warstwa odcinaca po jej wykonaniu a przed uniem nasfpnej powinna b§ utrzymywana w dobrym
stanie. Koszt napraw wyniklych z nieddavego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00.
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6.1. Sprawdzenie cech geometrycznych warstwy

* ROwna¢ - nieréwndci podtuzne warstwy naley mierzy 4-ro metrowy tata co 20 metréw. Poprzeczne
mierzy¢ 1 raz na 100 m. Nie powinny one przekréczam.

e Spadki poprzeczne - powinny one ¢bygodne z dokumentacprojektova z tolerancy +0.5%.
Mierzy¢ co najmniej 1 raz na 100 m, dodatkowo we wszghthunktach gtéwnych tukéw poziomych.

e Rzdne wysokéciowe - naley je sprawdza& co 100 m. Rénice pomgdzy rzdnymi
wysokadciowymi zmierzonymi i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zel cm, -2 cm.

e Szeroké¢ - nalezy sprawdzé co najmniej 1 raz na 100 m. Nie meosk rézni¢ od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10cm, -5cm.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0@@@niar warstwy powinien dydokonany na budowie
w [m?] po ulazeniu i zagszczeniu. Obmiar nie powinien obejmaijakichkolwiek dodatkowo wykonanych
powierzchni nie wykazanych w dokumentacji progekej z wyptkiem powierzchni zaakceptowanych na
pismie przez Kierownika Projektu. 6 wg ,$lepego Kosztorysu".

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0@@lbior warstwy dokonany powinien dpa zasadach
odbioru robo6t zanikapych i ulegaicych zakryciu wg. zasad oktenych w SST. D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogdlne zasady ptatdo podano w SST D-00.00.00. Zakres ptdtnoza jednostk obmiarowa nalezy
przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgipakosci wykonanych robét. Cena jednostkowa obejmuje:

e prace pomiarowe

* oznakowanie robot

» dostarczenie materiatow

e rozcielenie piasku

e zagszczenie

* rozcielenie geokompozytu

* rozcielenie geosyntetyku

e przykrycie geokompozytu i gesyntetyku piaskiem

e niezlxdne badania i pomiary

e utrzymanie wykonanej warstwy do czasu prag&tnia do wykonywania naginych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-11113 - Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloenawierzchni drogowych. Piasek.

PN-B-04481 - Grunty budowlane. Badania prébek grunt

PN-B-06714-17 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaizwilgotndci.

BN-68-8931-02 - Drogi samochodowe. Oznaczenie modwaksztatcenia nawierzchni podatnych i paeio
przez obcizenie plyt.

BN-68-8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar résanaawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-05 - Oznaczanie wskdka ngnosci gruntu jako podiga nawierzchni podatnych.

BN-77/8931-12 - Drogi samochodowe. Oznaczanie wska zagszczenia gruntu.

Aprobata IBDIM zastosowania geokompozytu w budowwnie rogowym
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04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaeghnicznej $ wymagania wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRstijmych dotyczcych przebudowy drogi .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stosowanagket dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicen
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1. iaakresie punktu 1.3.

1.3. Zakres robo6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszym SST dotycavykonania rob6t  oczyszczenia i skropienia warstw
konstrukcyjnych. Czynnii objgte niniejszym SST:
e mechaniczne oczyszczenie zBaj warstwy z ewentualnym polewaniem wodub wyciem
Sprzonego powietrza
e reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#cze
e dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek
« skropienie warstwy lepiszczem w §tb podanej w dokumentacji projektowej lub uzgodmipa
Kierownikiem Projektu

1.4. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia g zgodne z obowgkujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami ganymi w SST D-
00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00. Wykonawca jedpowiedzialny za jakad
stosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t orech zgodnéé z dokumentagj projektova, SST oraz
poleceniami Kierownika Projektu.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygze materialtbw podano w SST D-00.00.00. Wszystkigerialy wymienione
w niniejszym SST powinny spehdiawymagania wiéciwych norm przedmiotowych a Zeli nie @
normalizowane to winny posiaélaprobat technicza IBDiIM oraz musz by¢ zaakceptowane przez Kierownika
Projektu. Do skropienia warstw najeuzy¢ emulsji asfaltowej kationowej:
* warstwa niebitumiczna zastosoigedniorozpadow
e warstwa bitumiczna zastosotvsezybkorozpadow
Wykonawca musi dostarcey Kierownikowi Projektu reprezentatywne probki dsjiuwraz z aprobat
technicza i wyniki bada laboratoryjnych. ll& rozkltadanej emulsji musi Byzgodna z wytycznymi
Producenta i zaakceptowana przez Kierownika Projekt
Ponizej podano tylko orientacyjne §oi emulsji dla warstw:
« niebitumicznej zastosowaemulsf; kationow sredniorozpadow w ilosci 0.5+0.7 kg/m asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji, (1.0+1.4 kg/emulsji)
+  bitumiczna wyréwnawcza zastosaivamulsg kationow szybkorozpadoww ilosci 0.3+0.5 kg/m
asfaltu po odparowaniu wody z emulsji. (0.6+1.0nk@/emulsji)
«  bitumicznej wizaca zastosowa emulsg kationows szybkorozpadow w ilosci 0.1+0.3 kg/mh
asfaltu po odparowaniu wody z emulsji. (0.2+0.6nkKgémulsji)
Emulsje asfaltowe kationowe musza speini@ymagania zawarte w zeszycie IBDIM nr 60/99 ,Wyge
techniczne. Drogowe kationowe emulsje rozpadoweAB®. Zastosowano nagtujace klasy emulsji:
e $redniorozpadow- klasy K2
e szybkorozpadow- klasy K1-50 lub K1-60
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3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00. Szczotka mechaniczbmrzk na wod,
szczotki eczne. Wskazane jest stosowanie szczotki mechagjidwuszczotkowej. Pierwsza ze szczotek
powinna by wykonana z twardych elementéw czysgoxch, druga winna posiaélamiekkie elementy
czyszcace i shzy do zamiatania.
Skrapiarka powinna &y wyposaona w uradzenia kontrolno-pomiarowe oraz mechanizmy reguecy
pozwalajice na sprawdzenie i regulowanie gpsfacych parametrow:;

« temperatury rozkltadanej emulsji

e cisnienia emulsji w kolektorze

» obrotow pompy dozafrej emulsje

» predkaoici poruszania giskrapiarki (szczegoélnie doktadny pomiar i wskaeamizakresie od 3 do 6

km/h)

« wysokdaici i dlugasci kolektora do rozktadania emuls;ji
Dla zachowania niezmiennej temperatury emulsjiagiarka musi posiadazbiornik izolowany termicznie. Nie
dopuszcza sistosowanie skrapiarek, ktérych kolektor jest wygaoay w dysze stikowe. Zalénosci pomiedzy
wydatkiem emulsji a nastawami regulowanych paraimetakich jak: cdnienie, obroty pompy, pdkos¢ jazdy
skrapiarki i temperatura emulsji mygsky¢ zawarte w aktualnych wynikach cechowania skrapi@krapiark
mozna uzndé za przydata do wykonywania skropienia, ZFeli odchylenia rozktadanej emulsji od §t
zalazonych mieszeg sig w przedziale £10% w kierunku podiaym i poprzecznym.

4. TRANSPORT
Ogolne zasady transportu podano w SST D-00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Mechaniczne oczyszczenie

Mechaniczne a w miejscach niedgstych dla maszyneczne oczyszczenie istniggj nawierzchni bitumicznej
- z blota, kurzu, ewentualnych materiatdw kamiermym okresie posypywania nawierzchni w zimie (przy
krawedzi jezdni).

5.2. Mechaniczne skropienie

Skropienie powinno bywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrmdarowanie wody z emuls;ji.
Orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi:

e €O najmniej 8 godziny przy ifgi 1.0+1.4 kg/m2 emulsji

e €O najmniej 2 godziny przy ifgi 0.6+1.0 kg/m2 emulsji

e co0 najmniej 0.5 godziny przy ai 0.2+0.6 kg/m2 emulsji

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotyaeze kontroli jakgci rob6t podano w SST D-00.00.00.

6.1. Badania przed przyst agpieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:
e przedstawd wyniki bada emulsji stosowanego do skropienia Kierownikowi jBktu do
zatwierdzenia
e pobr& i dostarczy do Laboratorium zamawigego reprezentatywne prébki celem sprawdzenia
zgodndci ich cech z wymaganiami SST
e przeprowadd prébne skropienie w celu oktenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki.

6.2. Badanie i kontrola w czasie robot

Ocena wizualna staransm wykonania oczyszczenia i skropienia. Ocena ejmpsvinna by oparta na ateie
producenta. Wykonawcatizie badat z kadej dostawy lepk& wg PN-C-04014 i zawarto lepiszcza. W czasie
prowadzenia robét badania sprawdzaj emulsji dla Kierownika Projektu wykonuje Labar@im
Zamawiajcego.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00. Jedaasikniarows jest [1 nf] (jeden
metr kwadrat) oczyszczonej i skropionej warstwy dtomkcyjnej i istniejgcej nawierzchni. Il& - wg ,$lepego
kosztorysu”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w SST D-00.00.00. Odbitotgowinien by dokonany
na zasadach odbioru rob6t zanikajich i ulegajcych zakryciu okrdonych w SST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogélne zasady ptatéa podano w SST D-00.00.00. Zakres piatigest [1 ni] oczyszczonej i skropionej
warstwy naley przyjmow& zgodnie z obmiarem i ocenjakosci wykonanych robét. Cena jednostkowa
obejmuje:
* mechaniczne oczyszczenie zBaj warstwy z ewentualnym polewaniem wodub uzyciem
Sprzonego powietrza
e reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#cze
« dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarak podgrzanie go do wymaganej temperatury
» skropienie warstwy lepiszczem w §lb podanej w dokumentacji technicznej lub uzgodajon
Kierownikiem Projektu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99, IBDIM - 1999
Warunki skropienia siatki podane przez jej Prodteen
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04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaeghnicznej $ wymagania wykonania i odbioru robot
zwigzanych z utéeniem podbudowy pomocniczej z kruszywa famanegob.gr20 cm stabilizowanego
mechanicznie w zwzku z remontem drogi krajowej nr 7 Warszawa — Kimkaa odcinku Ksiz Wielki —
Miechéw, km 611+085 + km 620+600

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowanajgkst dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicen
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1. wkresie podanym w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robo6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszym SST stanpwiymagania dotyegce rob6t zwizanych z wykonaniem warstwy
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego amgicknie. Czynnéi objete niniejszym SST:

e prace pomiarowe

* oznakowanie robot

e sprawdzenie podim

e przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recept

» dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania

e roziozenie mieszanki

e zag:szczenie roztzonej mieszanki

* przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej

e utrzymanie podbudowy w czasie robot.

1.4. Okre $lenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - to proces technologicpolegajcy na odpowiednim zagzczeniu kruszywa
0 wiasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymalnej.

Pozostale ok&enia @ zgodne 2z obowkujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjam
podanymi w SST D-00.00.00.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygze materialtbw podano w SST D-00.00.00. Wszystkigerialy wymienione

w niniejszym SST powinny speldiawymagania wigciwych norm przedmiotowych oraz muszy¢
zaakceptowane przez Kierownika Projektu. Materialorwykonania podbudowy pomocniczej powinn@ by
kruszywo tamane o uziarnieniu 0/31,5 mm uzyskane ppzekruszeniu np.: surowca skalnego, kamieni
narzutowych lub otoczakéw. Kruszywo powinno¢ljgdnorodne bez zanieczyszazebcych i bez domieszek

gliny.

2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa przyj nalezy jak dla podbudowy zasadniczej wg PN-S-06102.

2.2. Wiasciwo sci kruszywa
Wiasciwosci kruszywa - przyj¢ jak dla podbudowy zasadniczej wg PN-S-06102.

Tabela 1

Lp Wyszczegblnienie wtasciwosci Wartosci (* Badania wg

1 Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm nie wiecej niz 2+10 PN-EN 933-1:2000
2 Zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz 5 PN-EN 933-1:2000
3 Zawartos¢ ziaren nieforemnych, nie wiecej niz 35 PN-EN 933-4:2001
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Lp Wyszczegolnienie wiasciwosci Wartosci (* Badania wg
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, nie wiecej niz 1 PN-B-04481
5 Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metoda Il wg
PN-B-04481 30+70 PN-EN 933-8:2001
6 Scieralno$é¢ w bebnie Los Angeles: PN-EN 1097-2:2000
Scieralnos¢ catkowita po petiej liczbie obrotéw, nie wiecej niz 35
$cieralnos¢ po 1/5 petnej liczby obrotéw, w stosunku do ubytku
masy po petnej liczbie obrotéw, nie wiecej niz 30
7 Wskaznik piaskowy od 30 do 70 PN-EN 938-8:2001
8 Nasigkliwos¢, nie wiecej niz 3 PN-EN 1097-6:2002
9 Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, nie 5 PN-B-06714-19
wiecej niz
10 Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO3, nie wiecej niz 1 PN-EN 1744-1:2000
11 Wskaznik nosnosci wnos. mieszanki kruszywa, przy zageszczeniu PN-S-06102 zatacznik A
Is > 1,03 nie mniejszy niz: 120

(* zawarto$¢ w procentach obliczonych masowo

2.3. Woda.

Do zraszania kruszywa stosowaodg odpowiadajca warunkom podanym w normie PN-B-32250.

2.4. Zrédta materiatéow

Wszystkie materiaty ayte do budowy powinny pochodziylko zezrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Kierownika Projektu Wykonawca powinien dostar€zye p&niej niz 30 dni przed rozpoeziem robét wyniki
bada laboratoryjnych dcznie z projektowanrecepi oraz reprezentatywne prébki materialtdw. Materiggty
beda zaakceptowane przez Kierownika Projektuze|e wyniki bada wykaza zgodnd¢ cech materiatéw z
wymaganiami zawartymi w punkcie 2.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyaeze sprztu podano w SST D-00.00.00. Do wykonania podbudnalgy stosowa:
* mieszarki wyposane w uradzenia dozujce wod;, powinny zapewri wytworzenie jednorodnego
materiatu o wilgotnéci optymalnej.
e uktadarki kruszywa
e walce wibracyjne
e zagszczarki ptytowe.

4. TRANSPORT

Ogolne zasady transportu podano w SST D-00.00.00ymagania ogolne”. Transport kruszywa powinien
odbywa si¢ w sposdb przeciwdziakgy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu i nadraiau wysychaniu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000.

5.1. Przygotowanie podio za
Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST 04.04.01.00.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Wytwarza& ja w mieszarkach stacjonarnych zapewquggh otrzymanie jednorodnej mieszanki. Po
wyprodukowani powinna kiy od razu transportowana na miejsce wbudowania ve&@pgrzeciwdziatagy
segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Grubas¢ warstwy po zagszczeniu winna wyno&i20 cm. Warstwa powinna byagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych.
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5.4. Zageszczanie

Zageszczenie kontynuowado osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1.03 wg normalnej proby
Proctora - PN-B-04481 (metoda I1). Wilgoto kruszywa powinna kiyréwna wilgotndci optymalnej wg
normy jw. Odchylenie od wilgotrsei optymalnej nie powinno przekracza gruntach niespoistych 2%

5.5. Utrzymanie warstwy

Warstwa podbudowy po jej wykonaniu a przedzatiem nasipnej powinna b§ utrzymywana w dobrym
stanie. Wykonawca jest zobawany do przeprowadzenia napraw uszkodzonej warstskutek oddziatywa

czynnikow

atmosferycznych takich jak
niewtasciwego utrzymania warstwy ohgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Wykonawca opracuje i przedstawi do zatwierdzeniardéivnikowi Projektu ,Program Zapewnienia Jéid
(PZJ). Ogblne wymagania kontroli jada prowadzonych rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Vigeania

0golne” pkt. 6.

6.1. Badania przed przyst gpieniem do robét
Przed przyspieniem do wykonywania

opady deszcniegu i mroz. Koszt napraw wyniklych z

rob6t Wykonawca wykona baalanvszystkich materiatéw

przeznaczonych do wykonania podbudowy i przedstammiki tych bada Kierownikowi Projektu do
zatwierdzenia. Probki materiatdow przeznaczonychwgdonania podbudowy Wykonawca (lub na polecenie
Kierownika Projektu — Laboratorium Zamawieggo) pobiera i dostarcza do Laboratorium Zamawésjo
celem sprawdzenia zgodiwd cech z niniejszym SST.

6.2. Badania w czasie robot

Wykonawca powinien wykorapeiny zestaw badana budowie. Laboratorium Wykonawcy powinno¢by
wyposaone w niezbhdm aparatug i przyrzady pomiarowe umdiwiajace przeprowadzenie bad&ontrolnych
przewidzianych w niniejszym SST. Wyniki przeprowadych bada Wykonawca przedstawia do akceptaciji
Kierownikowi Projektu. Badania kontrolne jada materiatéw dla Kierownika Projektu wykonuje Labtorium
Zamawiajcego. Program badaraz ich czstotliwos¢ podano w tabeli 2 i 3.

Tabela 2

Lp | Zakres badan

Program badan

Badania wstepne

Badania w czasie budowy

Badania po wykonaniu
podbudowy

1 Badania dla kazdej 1/6

czesci powierzchni
podbudowy

Sprawdzenie wkasciwosci
materiatdw zgodnie z zakresem
badan niepetnych podanym w
normach wyrobu

sprawdzenie wtasciwosci
materiatdw zgodnie z zakresem
badan niepetnych podanym w
normach wyrobu

wymienione w Lp 1 kol.
3 i 4 na podstawie
dokumentéw budowy

2 sprawdzenie grubosci warstw sprawdzenie grubosci
podbudowy warstw podbudowy

3 sprawdzenie szerokosci sprawdzenie szerokosci
podbudowy podbudowy

4 sprawdzenie rzednych sprawdzenie rzednych
wysokosciowych osi, krawedzi | wysokosciowych osi,
podbudowy krawedzi podbudowy

5 sprawdzenie réwnosci w profilu | sprawdzenie réwnosci
podtuznym i przekroju w profilu podtuznym i
poprzecznym przekroju poprzecznym

6 sprawdzenie spadkow sprawdzenie spadkow
poprzecznych poprzecznych

7 sprawdzenie zageszczenia sprawdzenie

podbudowy

zageszczenia
podbudowy

8 Badania dla kazdego
zadania

wymienione w Lp.1 kol. 3

sprawdzenie wiasciwosci
materiatdw zgodnie z zakresem
badan petnych podanych w
normach wyrobu

wymienione w Lp.1 kol. 4

wymienione w kol. 3i 4
na podstawie
dokumentéw budowy

wymienione w Lp 1, kol 5
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Program badan

Lp | Zakres badan Badania wstepne Badania w czasie budowy Badania po wykonaniu
podbudowy
10 oznaczenie nosnosci
podbudowy
Tabela 3
Lp rodzaje badan Liczebnos$¢ prébek lub pomiaréw Metoda pobrania prébki lub
wyznaczenie miejsca pomiaru
1 Badania podtoza conajmniej w dwoch przekrojach na 1 km wg PN-B-04452, -04481
BN-75/8931/03
2 Badanie kruszywa wg PN-B-23004, -11112, 11113
3 Grubos¢ warstwy podbudowy conajmniej 3 punktach na dzialce roboczej wg dokumentac;ji projektowej
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m2
4 Szeroko$¢ podbudowy 10razy na 1l km
5 Rzedne wysokosciowe osi, zgodnie z Rozporzadzeniem MTIGM wg dokumentacji projektowej
krawedzi podbudowy Dz U. nr 43 poz. 430
6 Rownos¢ podtuzna w sposOb ciggly planografem albo co 20 m
tata na kazdym pasie ruchu
7 Rownos$¢ poprzeczna 10razy na 1l km
8 Spadki poprzeczne 10razy na 1 km wg dokumentac;ji projektowej
na odcinkach prostych
na odcinkach tukowych
9 Zageszczenie conajmniej w dwoch przekrojach na 1 km Instrukcji badan podtoza gruntowego
wskaznik zageszczenia budowli drogowych i mostowych Cz. 2
E2/E1 zatgcznik.

6.3. Badania dla uto zonej warstwy

6.3.1. Badania no snosci i zag eszczenia

Badania nénosci i zag:szczenia wykonanej podbudowy dla celéw odbiorczgcheprowadza Laboratorium
Zamawiagicego. Dla odbioru wykonanych odcinkéw podbudowyenalwykona& co najmniej po 2 badania
nosnosci i zag:szczenia. W szczeg6lnych przypadkach Kierownik éktoj decyduje o przeprowadzeniu
dodatkowych bada Minimalny modut odksztatcenia mierzony phy srednicy 30 cm:

E; = 100 MPa

E, = 180 MPa

E,

— < 2.2 (Badanie naley wykon& zgodnie z Instrukejbada podiaza gruntowego ¢ 2 zaheznik i w
2
oparciu o PN-S-02205 zat. B)
Za zgoda Kierownika Projektu badanie gsarzenia mze zosta przeprowadzone innym alternatywnym
urzadzeniem majcym mazliwos¢ wyznaczenia wskaika zagszczenia i modutu wtérnego.E

6.3.2. Pomiary cech geometrycznych

* Rowna¢ w profilu podhenym i przekroju poprzecznym nale mierzy¢ 4-ro metrovy fata wg BN-
68/8931-04 lub planografem zgodnie z BN-68/8931-&#ieréwndci  warstwy nie powinny
przekracz& 20 mm (wymagania jak dla podbudowy zasadniczej).

e Spadki poprzeczne - spadki te powinny lagodne z dokumentagprojektows z tolerancy +0.5%.

¢ Rzedne podbudowy - tice pomédzy rzdnymi wykonanej podbudowy i ¢dnymi projektowanymi
nie powinny przekracZatlcm i -2 cm. Rzdne osi podiinej jezdni i krawdzi sprawdza gico 20 m a
na odcinkach krzywoliniowych co 10 m. Wymaga, siby 95% zmierzonych rzednych warstwy nie
przekraczato dopuszczalnych odchiyle

e Szeroké¢ podbudowy - nie mi@ r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o £5 cm.

e Gruba¢ podbudowy - zgodnie z dokumentgapyojektows, odchyiki nie powinny przekracza2 cm.

Wyniki bada nalezy oceni& pod wzgkdem:

+ jakosci wbudowanych materiatow - wyniki batlanusza b¥ zgodne z wymaganiami pkt. 2

* zgodndci wihasciwosci geometrycznych i technologicznych wykonywanej rstiy konstrukcji
podbudowy z dokumentagcprojektows - wyniki badaé musza b¥ zgodne z wymaganiami SST
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0Q16A8nostk obmiarow jest [1 m2] (jeden metr
kwadrat) utaonej i zagszczonej podbudowy. Obmiar warstwy podbudowy posvinby dokonany na
budowie, llg¢ - wg ,slepego kosztorysu”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00R6boty uznaje si za wykonane zgodnie
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Kierownika Projektu, z¢d wszystkie wyniki bada
przeprowadzonych przy odbiorach okaza¥yzgjodne z wymaganiami.

Odbiér podbudowy dokonany powinien dpa zasadach odbioru robét zanikgch i ulegajcych zakryciu.
Badania nénoici i zag;szczenia do celéw odbiorczych przeprowadza LaboretnZamawiaicego.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogdlne zasady ptatéoi podano w SST D-00.00.00. Zakres ptdtioza [1 ni] warstwy podbudowy o
wymaganej grubii nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocenjakasci wykonanych robét. Cena
jednostkowa obejmuje:

e prace pomiarowe

e oznakowanie robét

e sprawdzenie podia

e przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recept

« dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania

e roziozenie mieszanki

e zagszczenie rozteonej mieszanki

e przeprowadzenie pomiaréw i bad#aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej

e utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102 - Drogi samochodowe. Podbudowy z krusstailizowanych mechanicznie.

PN-S-02201 - Drogi samochodowe. Nawierzchnie dragd®odziat, nazwy i okékenia.

PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne . Afania i badania

PN-B-11112 - Kruszywa mineralne. Kruszywa tamaneawaierzchni drogowych

PN-B-11113 - Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaoenawierzchni drogowych. Piasek.
PN-B-06714-01 - Kruszywa mineralne. Badania. Pddmizwy i okrélenia bada.

PN-B-06714-12 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozeazzawartéci zanieczyszczeobcych
PN-B-06714-26 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozeazzawartéci zanieczyszczeorganicznych
PN-EN 932- 1:1999 - Badania podstawowychsetaosci kruszyw. Metody pobierania prébek

PN-EN 933-1:2000 ,Badania geometrycznychdstaosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania

PN-EN 933-4:2001 ,Badania geometrycznychastaosci kruszyw.- Czs¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziarn-
Wskaznik ksztattu

PN-EN 938-8:2001 ,Badania geometrycznychdsiavosci kruszyw. Czs¢ 8: ocena zawargoi drobnych
czastek. Badanie wskaika piaskowego

PN-EN 1097-2:2000 ,Badania mechanicznych i fizyah whaciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odporndci na rozdrabnianie

PN-EN 1097-5:2001 - Kruszywa mineralne. Badaniad@zanie wilgotnsci.

PN-EN 1097-6:2002 ,Badania mechanicznych i fizgezmwtasciwosci kruszyw- Czs¢ 6: Oznaczanieggtosci
ziarn i nasikliwosci

PN-EN 1744-1:2000 ,Badania chemicznych $glaosci kruszyw. Analiza chemiczna.

BN-64/8931-02 - Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie piyt.

BN-70/8931-05 - Oznaczanie wskdka ngnosci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych.
BN-75/8931-03 - Drogi samochodowe. Pobieranie pkdrantéw do celéw drogowych i lotniskowych.
BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar rosenmawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 - Drogi samochodowe. Oznaczanie wska zagszczenia gruntu.

Instrukcji badé podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych CzaRaznik. GDDP - 1998
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrga 2 marca 1999 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. nr 48zp430)
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Aprobaty techniczne materiatow
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04.05.05. PODBUDOWA Z MIESZANKI MINERALNO
CEMENTOWEJ | STABILIZATORA EN-1
WYKONANA METOD A GLEBOKIEGO
RECYKLINGU.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaeghnicznej $ wymagania wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z mieszanki mineratementowej i stabilizatora EN-1 metod
gtebokiego recyklingu (MCEN-1) w zwkku z remontem drogi krajowej nr 7 Warszawa — Krakda odcinku
Ksigz Wielki — Miechéw, km 611+085 + km 620+600.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi doktirpezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatiga
robot wymienionych w punkcie 1.1. w zakresie podary punkcie 1.3.

1.3. Zakres robo6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejgwiszystkie czynn&i umazliwiajace i majce na celu wykonanie
podbudowy grubgi 35 + 40 cm z mieszanki mineralno cementowejabgizatora EN-1 metad giebokiego
recyklingu. Zakres robét ofdych niniejszym SST:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

* oznakowanie robot

e przygotowanie podia

e dostarczenie materialtdw podstawowych i pomocniczych

e opracowanie i zatwierdzenie recepty

* wykonanie gtbokiego recyklingu wraz z uktadaniem masy

« profilowanie powierzchni warstwy

e zagszczanie

e pielegnacja

e przeprowadzenie wszystkich wymaganych pomiaréwdabdaboratoryjnych

1.4. Okre $lenia podstawowe

Recykling geboki konstrukcji nawierzchni na miejscu — proceshtwlogiczny polegagy na wykonaniu
metod in situ warstwy podbudowy z mieszaniny destrukhateriatow starej podbudowy, stabilizatora EN-1,
cementu. Wymieszaniu przy sprzyeych warunkach atmosferycznych i z tak uzyskanejsaanki wykonaniu
warstwy podbudowy w jednym ggu technologicznym samobiies maszya frezupco — mieszajca i
uktadajca.

Mieszanka MCEN-1 — mieszanka sklaga sé z destruktu i warstw fgcych ponkej, wymieszana na zimno ze
stabilizatorem EN-1 i cementem w oflanych proporcjach i warunkach atmosferycznych

Koncentrat ROADBOND EN-1 — opatentowany wyréb CS&Hhnhology Inc. P.O.Box 1355, Weathford, Texas
USA jest ptynem barwy ciemnobursztynowej w waliiu pH>1 i gestasici 1,7 g/ni produkowanym w stanie
stezonym (sulfonowy ,D-Limonen” rozpuszczony w kwasiarkowym). Zawiera utleniacz, rozpuszczalnik i
naturalny dyspergator. Stosowany go#nie w rozciéczeniu z wod.

Roztw6r EN-1 — rozcigczony w wodzie w stosunku 1:200 + 1:500 w zat®ci od rodzaju i wilgotnéci
materiatdw poddanych recyklingowi.

Gestas¢ pozorna mieszanki MCEN-1 — stosunek masygatgonej mieszanki MCEN-1 do jej efmsci (wraz z
porami wewatrz ziaren i przestrzeniami guzy ziarnami) obliczony po doprowadzeniu mieszashkistanu
suchego.

Pozostate okidenia g zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami ganymi w
SST D-00.00.00. "Przepisy ogolne".
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1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Ogoblne wymagania dotygze robot podano w SST - D-00.00.00. Wykonawca t jesdpowiedzialny za
jakos¢é robét, zgodn& z dokumentagjprojektovs, SST i poleceniami Kierownika Projektu.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygee materiatdw podano w SST D-00.00.00. Wykonawgake od Przedstawiciela
Producenta pisemne potwierdzenie zgtoszenia (dolegwmna gimie) wyciasrodka EN-1 w ramach
wykonywanego zadania, do IBDIM w Warszawie.

2.1. Materiat recyklowany

Materialem recyklowanymdulzie:

» destrukt ze zniszczonych warstw mineralno - asfattd

e kruszywo wystpujace w istniejcej podbudowie.
W czasie recyklingu destrukt powiniendxpzdrobniony aby jego wymiar wynosit do 25 mm,ypczym
dopuszcza sido 5% nadziarna 25 +50 mm. Kruszywozady¢ zanieczyszczone ghrub innym gruntem
wysadzinowym (nie dopuszcza sizesci organicznych powsej 5%.

2.2. Cement portlandzki

Cement portlandzki klasy 32.5 (na wniosek Wykonawmye by klasy 42.5 przy pisemnej akceptacji
Kierownika Projektu)

2.3. Stabilizator ROADBOND EN-1

Ptynnysrodek w oryginalnych opakowaniach fabrycznych cepujaci 18.9 | w postaci koncentratu, ktéry
przed wyciem naley wg receptury rozcigezy¢ w wodzie

2.4. Woda

Woda odpowiadaga wymaganiom normy PN-B-32250. Bez hatiboratoryjnych mzna wy¢ wode
wodocihgows zdatry do picia (nie mineralizowa.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00. Praymijac do wykonania gbokiego
recykllngu Wykonawca musi dysponotvaastpujacym sprztem:
frezarko — mieszarka — samojezdna maszyna freaujmieszajca (na wymagan gtebokasé) i
uktadajca jednorods warstwe podbudowy w jednym ggu technologicznym
o rowniarki
e spycharki
e rozsypywarki cementu wypogane w ostony przeciwpylne ze szczelinami o reguloeyazerokéci
podawania cementu
» cysterny samochodowej jako przewmego zbiornika na wag posiadajcego maliwosé
regulowania i rownomiernego dozowania wody o kdptr@nej ilaici jej wyptywu
» cysterny samochodowej jako przewmego zbionika z roztworem EN-1 posiagago maliwosé
regulowania i rGwnomiernego dozowania roztworu atkmowane;j iléci jego wyptywu. Cysterq
naley wyposay¢ w przewod umgiwiajacy podawanie roztworu bezfrednio w miejsce
gtebokiego frezowania do recyklowanej mieszanki.
« walce stalowe wibracyjne i statyczne do gagzania roztoonej warstwy mieszanki
« walce ogumione do ostatecznegoesagzenia roztzonej warstwy mieszanki
« maite walce wibracyjne, zagzczarki ptytowe, ubijaki meczaniczne do zageszezeoziazonej
warstwy mieszanki w miejscach trudnodgstych
e szablony do profilowania warstwy
e sprztreczny
Dobdr sprgtu pod wzgidem typow i iléci powinien by zgodny z opracowanym PZJ zaakceptowanym
przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00.
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4.1. Materiaty sypkie

Do transportu materiatdw sypkich i workowanychywaé sprztu zaakceptowanego przez Kierownika
Projektu

4.2. Stabilizator
Do transportu Stabilizatora ROADBOND EN-iywat srodkéw transportu zalecanego przez jego Producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze wykonania robét podano w SST D-00.00.00. Przegsppieniem do robot
Wykonawca opracuje Plan Zapewnienia Jak¢PZJ), ktory hdzie obejmowat rownie,Projekt organizacji i
harmonogram robot” uwzefiniajacy wszystkie warunki w jakichdola wykonywane roboty. PZJ musi by
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

5.1. Projektowanie sktadu mieszanki

Za opracowanie recepty odpowiada Wykonawca. Przeaysppieniem do rob6t Wykonawca dostarczy
Kierownikowi Projektu w terminie z nim uzgodnionythe akceptacji opracowamecept. Przy ustalaniu sktadu
mieszanki naley miedzy innymi wzi¢ po uwag:
* zawartd¢ cementu portlandzkiego w granicach 3+4% (wykonaasstwa nie mge by za sztywna)
o stabilizator EN-1 powinien [y rozcieiczony w wodzie w zafeosci od aktualnej wilgotneci
naturalnej materiatdéw poddanych recyklingowi (reaczenie w granicach 1:300 + 1:400)
o okrssli¢ ilos¢ wody dla uzyskania optymalnej wilgou mieszanki
» zaleca si aby ilas¢ destruktu wynosita ok. 20+30% mieszanki
e ustalc czas niezidny dla umdliwienia zagcia reakcji chemicznych wywotanych dziataniem
stabilizatora EN-1

5.2. Wymagania dla mieszanki recyklowane]

Podstawowym kryterium jakoi mieszanki recyklowanejaswyniki bada nasnosci VSS wykonanej warstwy.
Dodatkowo nalgy sprawdzs:

e wytrzymalad¢ na sciskanie, przeprowadzone po 3 dniach przechowywandbek g=d= 8 cm w
warunkach powietrzno — suchych w zamgdpin pojemniku, lub przeprowadzone po 7 dniach
pielegnowania probek wg PN-S-96012, wytrzyniglopowinna st miescic w zakresie R =
R™=1,6+2,2 MPa

* wytrzymaladi¢ nasciskanie, przeprowadzone po 28 dniachggebwania prébek wg PN-S-96012 to jest
po przechowywaniu przez 14 dni w stanie powietrznsuchym i 14 dni w wodzie, wytrzymato
powinna by R™,g>2.5 MPa

« wskanik mrozoodpornéci wyrazony utamkiem dziegtnym kedacy stosunkiem wytrzymasgi R*%g
prébek poddanych 14 cyklom zamaamia i odmraania po 14 dniach od dnia ich wykonania do
wytrzymatadici R™g oraz prébek poddanych nasyceniu wquizez 14 dni po 14 dniach od dnia ich
wykonania; wskanik mrozoodporngci oznaczony na prébkaap-d= 8 cm wg. PN—S-96012 byt nie
mniejszy nk 0,7

5.3. Warunki atmosferyczne do prowadzenia robot

Prowadzenie robét musi odbyévaie przy suchej (stonecznej) pogodzie w temperatumsypej +5 °C, przy
minimalnej temperaturze powietrza wagil ostatnich 24 godzin powsj +5 °C. Nie dopuszcza i
przetwarzania nawierzchni podczas opadéw atmosfaygh oraz podczas wiatru (V>16 m/s). Po 3 dniach
pielegnacji wykonanej i zagzczonej warstwy, na wniosek Wykonawcy ruch teobgiokny mae by
dopuszczony lub mie by rozpoczte ukladanie nagpnych warstw konstrukcyjnych na zrecyklowanej i
zagszczonej podbudowie jeli roboty prowadzone bylty w cieptej, stonecznepazwietrznej pogodzie w
temperaturze powgj +15 °C i przy utrzymywaniu si takich warunkéw pogodowych. W przeciwnym
przypadku warstenalezy pielegnowa prze 7 dni.

5.4. Odcinek prébny

Kierownik Projektu podejmie decyzgzy Wykonawca ma wykoidadcinek prébny.
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5.5. Wykonanie gt ebokiego recyklingu

Lokalizacg miejsc prowadzenia rob6t oraz grégbowarstwy podaje dokumentacja projektowa.eliki
recykling kedzie wykonywany na jezdni, poboczach oraz pasachuipowolnego. Przed przypteniu do
recyklingu naley zfrezowa istniegce warstwy bitumiczne zgodnie z dokumeniagrojektova tak, ze
pozostata grubi@ warstw bitumicznych nie powinna przekra€ZkD cm. Zledny destrukt naley wykorzyst@
zgodnie z dokumentagjprojektova. Pozostat gruba¢ warstw bitumicznych (~10 cm) nale spulchné przez
frezowanie i wiczy¢ do procesu recyklingu ghokiego istniejcej podbudowy.

Grunt z podiga w trakcie recykolawnia istn. podbudowy reoby¢ pobierany przez dben frezucy i
wprowadzony do mieszanki MCEN-1.

Cement nalgy roztazy¢ réwnomiernie z niewielkim wyprzedzeniem odlegliowym i czasowym, aby mie
pewnag¢ ze odcinek ten zostanie wykonany w tym samym dnib fuzed pogorszeniem warunkow
atmosferycznych. Cement rozktdgdadoktadnécia £3% w stosunku do projektowanegazycia.

Dozowanie roztworu wodnego EN-1 wg recepty powioddywa& sic metoda bezpwedniego podawania do
recyklowanej mieszanki (naben frezujacy maszyny)

Mieszanie sktadnikéw nagiuje w trakcie gibokiego frezowania przy zachowaniu wilgotob optymalnej
mieszanki. Mieszanie nalg kontynuowa do uzyskania jednorodnego wydl mieszanej masy na calej
grubdci warstwy i na jej powierzchni.

Przetworzon warstwe po wstpnym wyréwnaniu przez frezarko-mieszark przed zagszczeniem nalgy
wyprofilowa¢ do wymaganych przez dokumentacje projektopochyleér poprzecznych i podimych przy
uzyciu szablonéw i rowniarki.

Profilowars, warstw naley pozostawd na czas niezfuiny dla umaliwienia zagcia reakcji chemicznych
wywotanych dziataniem stabilizatora EN-1 (czasnalery pod& w recepcie)

Recyklowam mieszank nalezy zag;szcz& sprztem podanym w PZJ przy wilgotém optymalnej do uzyskania
zag:szczenia 181,03 (mierzonego bezp@dnio po zagszczeniu wg BN-77/8931-12) albo badanie male
wykona po 3 dniach zgodnie z Instrukdpada podiaza gruntowego ag¢ 2 zahcznik i w oparciu o PN-S-
02205 zal. B)

5} <22
2
Za zgoda Kierownika Projektu badanie gsarzenia mze zostéa przeprowadzone innym alternatywnym
urzadzeniem majcym mazliwos¢ wyznaczenia wskaika zagszczenia i modutu wtérnego.E
Watowanie z ayciem walcow stalowych natg prowadzé z wiaczom wibracj, zwlaszcza w poatkowej fazie
zagszczania. Khcowe zagszczanie prowad&iwalcem ogumionym.

5.6. Spoiny robocze

Wykonawca opracuje sposéb patenia dzialek roboczych oraz pegenia podianego (w przypadku
prowadzenia robét ,potéwkami” drogi dla utrzymaiea przejezdnéci) i przedstawi go Kierownikowi Projektu
do akceptacji. Patzenie to musi byszczelne.

5.7. Pielegnacja wykonanej podbudowy

Po wykonaniu podbudowy w czasie intensywnego nasiomienia i wysokiej temperatury otoczenia male
rozpocac jej piekgnacje przez skrapianie wpgdrzez okres 3+7 dni.

5.8. Utrzymanie podbudowy

Warstw; podbudowy Wykonawcaghlzie utrzymywat w nalieytym stanie do czasu wenia nasfpnej warstwy
konstrukcyjnej. Jeeli Wykonawca bhdzie wykorzystywat podbudoaywecyklowan do ruchu technologicznego,
to zobowazany jest dokonana swoj koszt wszelkich napraw uszkafitej podbudowy spowodowanych przez
ten ruch. Koszt napraw i poprawek spowodowanychiexviasciwego pietgnowania i utrzymania warstwy
podbudowy obaizaja Wykonawe

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00.

6.1. Badania przed przyst agpieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca musi wyk@ndadania wszystkich materiatow twacgch
recyklowan, mieszank i przedstawd wyniki tych bada Kierownikowi Projektu do akceptaciji.
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6.2. Badania w czasie robot

Wykonawca winien wykona pelny zestaw bada na budowie. Laboratorium Wykonawcy winno ¢by
wyposaone w niezbhdma aparatug i przyrzady pomiarowe umdiwiajace przeprowadzenie bad&ontrolnych
podanych w niniejszym SST. Wyniki wykonanych badfstlykonawca przedstawia do akceptacji Kierownikowi
Projektu. Badania kontrolne dla Kierownika Projektykonuje laboratorium reprezendag Zamawiajcego.

Na kazdej dziennej dziatce roboczej powinny zaéspazeprowadzone badania i pomiary podane w Talllicy
Tablica 1

Lp. | Wyszczegdlnienie badan Czestotliwos¢ badan
na dziennej dzialce roboczej
1 Wilgotno$é mieszanki 2 prébki w réznych przekrojach
2 llo$¢ cementu w mieszance Pomiar grubosci warstwy co 50 m i wedtug
dokumentow zuzycia
3 llo$¢ roztworu EN-1 w mieszance wedtug dokumentéw zuzycia
4 Jednorodno$¢ mieszanki dozér ciagty
5 Grubosé zageszczonej warstwy mieszanki co50m
6 Zageszczenie warstwy mieszanki w 2 przekrojach
7 | Wytrzymatosé na sciskanie prébek @8 cm po 3 lub 7 dniach i po 28 dniach | 6 Probek
(R3 lub Rm7, i Rmzs)
8 Wytrzymatos¢ na sciskanie probek 8 cm poddanych cyklom zamrazania 3 probki
po 28 dniach (R*,g) dla oznaczenia wskaznika mrozodpornosci
9 Badanie cementu w razie zaistnienia watpliwosci
10 | Badanie wody dla kazdego watpliwego zrodta

Ze wzgkdu na wilasnéci stabilizatora EN-1 wszystkie probki do badzawierajce w swym skladzie ten
stabilizator musza ktypobierane do opakowa form plastikowych, lub do opakowa form metalowych z
powtoky izolacyjm (farba, folia)

* Wilgotnoé¢ mieszanki recykolwanej nalg sprawdzéa na probkach pobranych bezZpednio po
wymieszaniu sktadnikéw. Z kdej prébki naley wykona po 2 oznaczenia wg PN-B-06714-17.
Srednia arytmetyczna wynikow oznadzeilgotnosci powinna by zgodna z wilgotnécia optymaln
tej mieszanki oznaczonej zmodyfikowsametod, Proctora wg PN-B-04481. Dopuszczalna tolerancja
wilgotnosci 2% w stosunku do wilgotr$oi optymalne;j.

e Sprawdzenie iléci cementu w mieszance recyklowanej przeprowadzapsiez pomiar grubgi
roztozonej warstwy cementu przed maszyffrezarko-mieszar) i na podstawie dokumentow
potwierdzajcych wielkaé jego zuycia

+ Sprawdzenie iléci roztworu EN-1 w mieszance przeprowadza sia podstawie dokumentow
potwierdzagcych wielkagé jego zuycia.

» Sprawdzenie jednorodéa mieszanki polega na ocenie wizualnej dokigdnerymieszania wszystkich
sktadnikéw tej mieszanki, uzyskania jednolitegozaparwienia i nagzenia.

* Sprawdzenie gruldci warstwy naley wykona po zagszczeniu mieszanki przyzyciu zaostrzonego
wyskalowanego ffa lub przy ayciu przymiaru liniowego (tamy mierniczej). Grub@ warstwy nie
moze by mniejsza do podanej w dokumentacji projektowej.

e Sprawdzenie stopnia zgggczenia warstwy powinnoesprzeprowadz&abezpdrednio po ostatecznym
zawatowaniu warstwy. Badanie przeprowadzangy BN-77/8931-12 albo (wg punktu 5.5. niniejszego

SST) po 3 dniach plytVSS @30 cm wg BN-64/8931-02. Uzyskane wyniki maday¢ zgodne z
warunkami podanymi w punkcie 5.5. niniejszego SST.

« Sprawdzenie wytrzymadoi nasciskanie nalgy przeprowadzana prébkachp=d= 8 cm z mieszanki
pobranej bezpwednio po wymieszaniu wszystkich sktadnikéw ufornaoyech przez odpowiednie
zag:szczenie ubijakiem. Sposéb przechowywania prébelketrmony jest od terminu ich zgniatania w
prasie i zostat oké&ony w punkcie 5.2. niniejszego SST.

» Sprawdzenie mrozoodporé® nalezy przeprowadz& na probkachp=d= 8 cm z mieszanki pobranej
bezpdrednio po wymieszaniu wszystkich sktadnikéw ufornaomch przez odpowiednie zggczenie
ubijakiem. Sposéb przechowywania prébek i obliceemskanika mrozoodporniei zostato okréone
w punkcie 5.2. niniejszego SST.

» Sprawdzenie kontrole cementu portlandzkiego zostprnzeprowadzone w przypadkutpliwosci co
do jego jakéci. Badanie obejmuje oznaczenie cech wytrzygedovych, czasu vizania i zmiany
objetosci cementu wg wymageokreslonych wg PN-B-19701

e Badanie kontrolne wody zostanie przeprowadzone wypadku vgtpliwosci co do jej jakéci.
Wymagania okrédono w punkcie 2.4. niniejszego SST.

* Ponadto Wykonawcaghzie na bigaco sprawdzat:

e rownas¢ podiuzng
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e rownai¢ poprzecza
Uzyskane wyniki musgby¢ zgodne z wymaganiami SST i dokumenigmjojektows

6.3. Badania i wymagania dla wykonanej warstwy podb  udowy

Badania i pomiary dla celéw odbiorczych przeproveatlaboratorium Zamawiagego w zakresie 1 + 3 wg
Tablicy 2. Prébki do bada pobierze Wykonawca (lub za zgpdKierownika Projektu Laboratorium
Zamawiajcego) w obecnii Kierownika Projektu. Kierownik Projektu wskazujmiejsca poboru prébek.
Pozostale cechy utonej warstwy podbudowy wymienione w SST sprawdzaeléw odbiorczych Kierownik
Projektu. zakres badai pomiarow wykonanej warstwy oraz ich esiotliwos¢ przeprowadzania podano w

Tablicy 2

Tablica 2

Lp. | Wyszczegdlnienie badan Czestotliwos¢ badan

1 Réwnos¢ podtuzna warstwy w spos6b ciggly planografem na kazdym pasie ruchu

2 Nosnos¢ metodg obcigzenia plytg VSS w 6 puktach pasa ruchu na dtugosci catego odcinka

3 grubos¢ warstwy w 6 puktach pasa ruchu na dtugosci catego odcinka

4 Szerokos$¢ warstwy co 100 m

5 Roéwnos¢ poprzeczna warstwy co 100 m

6 Spadki poprzeczne warstwy nie rzadziej niz co 100 m oraz w punktach gtownych
tuku poziomego

7 Rzedne wysokosciowe warstwy i uksztattowanie osi w planie usytuowanie osi wedtug dokumentacji projektowe;j
oraz pomiar rzednych co 100 m oraz w puntach
gtéwnych tuku poziomego

8 Jednolito$¢ wygladu warstwy cala powierzchnia warstwy

9 Zigcza podiuzne i poprzeczne cala diugosc¢ zlaczy

* RoOwna¢ podiwzna — wykonana warstwa powinnacbgdwna w przekroju poditnym. Nierowndci
podiuzne wykonanej warstwy mierzone planografem nie pawiprzekracz&d12 mm. Badanie naty
przeprowadzi zgodnie z BN-68/8931-04. W miejscach niedpsych dla planografu, oraz za zgod
Kierownika Projektu zamiast pomiaru planografengdrdae rownéci podtuznej naley wykona przy
uzyciu taty czterometrowej i klina pomiarowego zgaslmi BN-68/8931-04. Wéwczas badanie zostanie
przeprowadzone co 10 m. Nieréwsgopodtwne nie powinny przekraczd 2 mm

« Roéwnai¢ poprzeczna - wykonana warstwa powinna kywna w przekroju poprzecznym. Nierévénd
poprzeczne wykonanej podbudowy mierzone czteromattata i klinem pomiarowym nie powinny
przekracza 12 mm. Badanie natg przeprowadzi co 20 m wg. normy BN-68/9831-04. kanalezy
przyktada& prostopadle do osi drogi

* Rzedne wysokéciowe podbudowy - rinice pomgdzy rzdnymi wykonanej podbudowy i ¢gdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm i -2 cm. Rgne osi podinej jezdni i krawdzi
sprawdza si co 20 m a na odcinkach krzywoliniowych co 10 m.ié&ga si, aby 95% zmierzonych
rzgdnych warstwy nie przekraczato dopuszczalnych oéghy

* Noénos¢ warstwy podbudowy metoda ohgénia statycznego (wg punktu 5.5. niniejszego SSyithp
VSS @30 cm naley przeprowadzi zgodnie z PN-S-02205 (aaknik B) po co najmniej 3 dniach od
utozenia warstwy. Wymagaesaby modut odksztalcenia Byt nie mniejszy i 200 MPa

e Spadki poprzeczne - spadki te powinny lgmgodne z dokumentagprojektows z tolerancy +0.5%.

¢ Rzedne podbudowy - tice pomédzy rzdnymi wykonanej podbudowy i ¢dnymi projektowanymi
nie powinny przekracza+lcm.

e Szeroké¢ podbudowy - nie mi@ r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o £5 cm.

*  Gruba¢ podbudowy - rzeczywista gruigopodbudowy powinna tgynie mniejsza od gruioi podanej
w dokumentacji projektowe;.

« Jednolité¢ wygladu warstwy polega na wizualnej ocenie powierzchadiudowy, jej ogdlnego
wygladu (brak rys, sgkan itp.) i jej zabarwienia.

»  Ztacza w podbudowie powinny Bywykonane w linii prostej prostopadle i réwnolegle osi drogi.
Ztacza powinny by catkowicie zwazane i jednorodne z powierzchnwarstwy a przylegage warstwy
powinny by w jednym poziomie.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0@60nostk obmiarow jest [nf] wykonanej warstwy
podbudowy. 1lé¢ wg ,$lepego kosztorysu”.
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8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét zwizanych z wykonaniem warstwy podbudowy dokonany p@mi by na zasadach odbioru
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu okrdonych w SST D-00.00.00. Roboty uznaje sa wykonane

zgodnie z dokumentagjprojektovs, SST i wymaganiami Kierownika Projektu,zgdi wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 datgila pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogélne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w SST D-00.00.00. Placie sza [1 Mi] wykonane;
warstwy. Zakres pfatroi za 1 M wykonanej warstwy podbudowy naleprzyjmowa zgodnie z obmiarem i
oceny jakosci rob6t. Cena jednostkowa obejmuije:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

e oznakowanie robét

e przygotowanie podia

e dostarczenie materialdw podstawowych i pomocniczych

e opracowanie i zatwierdzenie recepty

« wykonanie gtbokiego recyklingu wraz z uktadaniem masy

« profilowanie powierzchni warstwy

e zagszczanie

e pielegnacja

e przeprowadzenie wszystkich wymaganych pomiarowdebéaboratoryjnych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02201 - Drogi samochodowe. Nawierzchnie dragd®odziat, nazwy, okékenia.

PN-B-04481:1988 - Grunty budowlane. Badania prdrektu.

PN-S-96012:1997 — Podbudaowa i ulepszone pediayruntu stabilizowanego cementem
PN-B-06714-17:1977 — Kruszywa mineralne. Badanima@zenie wilgotnii.

PN-S-02205:1998 — Drogi samochodowe. Roboty zieMhganagania i badania.

PN-B-19701:1997 — Cement. Cement powszechnegihu Sklad, wymagania i ocena zgodcio
PN-B-32250:1988 — Materiaty budowlane. Woda do béioi zapraw.

BN-77/8931-12 — Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia gruntu.

BN-64/8931-02 — Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni i podéoprzez

obciazenie piyt

BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. pomiar rogaimawierzchni planografem i tat

BN-88/6731-08 — Cement. Transport i przechowywanie.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. nr 48zp430)

Aprobaty techniczne materiatéw

Warunki techniczne wykonania warstw podbudowy z széeki mineralno-cementowej i stabilizatora EN-1
(MCEN-1) DROCOMPLEX s.c. Katowice 2002

Ogolne Specyfikacje Techniczne GDDP z 1999 r. D041 - ,Podbudowa z mieszanki mineralno —
cementowo — emulsyjnej metpdecyklingu na miejscu”.

Warunki Techniczne Wykonania warstw podbudowy zsréeki mineralno - cementowo — emulsyjnej metod
recyklingu na miejscu. IBDIM W-wa 1999 r.

Instrukcja laboratoryjna i technologiczna stosoastabilizatora gruntéw EN-1 do celéw drogowych —
IBDiM, 1999 r.

.Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni PodatnyicRétsztywnych” IBDiM, GDDP, W-wa 1997 r.
Specyfikacja Techniczna podig podbudowy lub nawierzchni z gruntéw stabilizowelm cementem lub
popiotami lotnymi z dodatkiem ulepszaym EN-1 opracowana przez EnvTechPoland.
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04.07.01. PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaeghnicznej $ wymagania wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z uleeniem podbudowy zasadniczej z betonu asfaltowegziarnieniu 0/20 mm dotyazych
remontu drogi krajowej nr 7 Warszawa — Krakéw, migioku Kshz Wielki — Miechéw, km 611+085 + km
620+600.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi doktirpezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatiga
robot wymienionych w punkcie 1.1. w zakresie podary punkcie 1.3.

1.3. Zakres robo6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmwszystkie czynnéi umazliwiajace i majce na celu wykonanie
warstwy podbudowy zasadniczej dla ruchu KR5.
e warstwa gorna gruBoi 8 cm o uziarnieniu 0/20 mm
e warstwa dolna grubdgi 5 cm o uziarnieniu 0/16 mm
» warstwa dolna grudgi 7 cm o uziarnieniu 0/20 mm
Zakres robot olefych niniejszym SST (dotyczy wszystkich uktadanyerstw podbudowy):
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
e oznakowanie robét
e przygotowanie podia
» dostarczenie materiatdw podstawowych i pomocniczych
« wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania
e posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzadzex obcych
e obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem
e rozcielenie i zagszczenie mieszanki
e przeprowadzenie wszystkich wymaganych pomiaréwdabdaboratoryjnych

1.4. Okre $lenia podstawowe

Podbudowa z betonu asfaltowego - warstwae¢gagzonej mieszanki mineralno-asfaltowej, ktora otan
fragment nowej agci nawierzchni drogowej.

Beton asfaltowy - (BA) - mieszanka mineralno-agiath o0 uziarnieniu rownomiernie stopniowanym,zohoa i
zag;szczona

Podiae pod warstw asfaltowa - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej.

Pozostale okienia @ zgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami danymi w
SST D-00.00.00. "Przepisy ogélne".

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce robét

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w SST - D-00.00.00. Wykonawca t jesdpowiedzialny za
jakos¢ robét, zgodn& z dokumentagjprojektovs, SST i poleceniami Kierownika Projektu.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw podano w SST D-00.00.00. Materiatyter do produkcji betonu
asfaltowego powinny spetdiawymagania przedmiotowych norm azéd nie € normalizowane to winny
posiadé aprobat technicza IBDIM oraz musz by¢ zaakceptowane zaakceptowane przez Kierownika Rtoje
Zawartag¢ piasku tamanego w mieszance mineralnej powinnaog&rco najmniej tyle, ile wynosi zawatiod
piasku naturalnego. Zawagéto wypetniacza wapiennego powinna wyrogio najmniej tyle, ile wynosi
zawartg¢ pytow z odpylania w otaczarce.
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Tablica 1. Wymagania dla materiatow

Lp | Rodzaj materiatéw i nr normy Kategoria ruchu KR5
1 Kruszywo tamane zwykte i granulowane wg PN-B-11112 z litego surowca ze skak: kl. 1, 1l,gat. 1, 2
2 Grys i zwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego wg PN-S-969025 kl. I, 1l, gat. 1, 2
a) scieralnos¢ w bebnie kulowym: po petnej liczbie obrotéw - < 25 % - k.l lub < 35 % - kLI
po 1/5 petnej liczby obrotow - <25 % - kl.I lub <30 % - kl.I
b) nasigkliwos¢, % (m/m) -< 1,5 —kl.l: <25kl 1l
¢) mrozoodpornosé, % (m/m) -<2,5—kl.I: <5,0—kl. Il
3 Piasek wg PN-B-11113 gat.1.2.
5 Wypetniacz mineralny PN-S-96504 podstawowy
6 Asfalt drogowy wg PN- EN 12591:2002 (cechy wg GDDKIiA-BRI.3/211/8/02 z 30.12.02-tab.1) 35/50
Tablica 2. Wymagania dla warstwy podbudowy z betasfaltowego wg PN-S-96025
Lp. | Wiasciwosci Kategoria ruchu KR5
1 Uziarnienie mieszanki (krzywe uziarnienia wg normy PN-S-96025)
w-wa dolna gr. 5 cm 0/16 mm
w-wa gorna gr. 8 cm oraz w-wa dolna gr. 7 cm 0/20 mm
2 Modut sztywnosci petzania — dotyczy tylko fazy projektowania sktadu mieszanki >18
3 Stabilno$¢ wg. Marshalla w temp. 600C [kN] - prébki zageszczone 2x75 uderzen >11,0
4 Odksztalcenie probek wg. Marshalla w temp. 60°C [mm] 15+35
5 [Wolna przestrzen w probkach Marshalla, zageszczonych 2x75 uderzen [% v/v] 4.0+8.0
6 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probce Marshalla, [% ] <72
7 Grubosé warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej [cm]
w-wa gorna 8cm
w-wa dolna 5+7cm
8 [ Wskaznik zageszczenia warstwy [%0] >98
9 [ Wolna przestrzen w warstwie [v/V] 4,5+9.0
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. Sgirdo wykonanie nawierzchni:

* wytwodrnia stacjonarna o wydajfm 100 Mg/h z automatycznym dozowaniem sktadnikévagi i

termometry winny posiadeaktualneswiadectwo legalizaciji.

» ukfadarka mechaniczna do uktadania mieszanek niireeeessfaltowych typu zagzczanego

* walce gladkie i ogumione

« samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym
Dob6r sprztu pod wzgidem typdw i iléci powinien by zgodny z opracowanym PZJ zaakceptowanym
przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00.

4.1. Asfalt

Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024.

4.2. Wypetniacz

Wypetniacz luzem naky przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviasypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniac workowany méana przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgocenie i uszkodzeniem workéw.

4.3. Kruszywo

Kruszywo naley przewozé dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nade przewozé przykryty pokrowcem samochodami samowytadowczymi.
Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie piewiprzekracza2 godz z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00. Podivadmasadnicza z betonu
asfaltowego &dzie uktadana:
* warstwa dolna:
e gr.7cm
e gr.5cm
e warstwa gérna gr. 8 cm
Szczegotowe lokalizacje miejsc wykonania podbudovaz grubéci warstw podaje dokumentacja projektowa.

5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Za opracowanie recepty odpowiada Wykonawca. Przegsppieniem do rob6t w terminie uzgodnionym,
Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu do akeejitprojekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowejz
wyniki bada laboratoryjnych i prébki materiatéw pobranych vgdebecnéci.

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ hystalony na podstawie badg@rébek wykonanych wg
metody Marshalla, prébki powinny speléiaymagania porszej tablicy 2.

Wykonana warstwa podbudowy powinna spetvigmagania podane w powgzej tablicy 2.

5.2. Zardb probny.

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowjeist zobowizany do
przeprowadzenia w obec§w Kierownika Projektu kontrolnej produkcji w postarébnego zarobu. Tolerancje
zawartgci sktadnikow wzgidem skladu zaprojektowanego przy badaniu pojedymrbbki metod ekstrakcji
w % m/m podano wg. Tablicy 3
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Tablica 3

Lp. | Skiadniki mieszanki mineralno-asfaltowej Tolerancje dla ruchu KR5
1 Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # 20.0 + 2.0 [mm] +4.0
2 Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # 0.85 + 0.0075 [mm] +2.0
3 Ziarna przechodzace przez sito o oczkach #0.075 [mm] +1.5
4 Asfalt +0.3

5.3. Odcinek prébny
Kierownik Projektu podejmie decyzfzy Wykonawca ma wykodadcinek probny.

5.4. Wbudowanie i zag eszczenie warstwy z betonu asfaltowego

Warstwe podbudowy uktada sina podtau, ktére musi by wyprofilowane, rowne, suche. BeZpednio przed
utozeniem betonu asfaltowego po#komusi by oczyszczone i skropione na warunkach podanych W SS
04.03.01.

Powierzchnie boczne wlazéw, wpustéw itp.astzeh musz by¢ pokryte asfaltem albo toplitasma asfaltova.
Uktadanie mieszanki musi odbywaic w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych tj. przy suchejeptsj
pogodzie, w temperaturze poiej 5°C. Zabrania si uktadania podczas opaddéw atmosferycznych orazggiin
wiatru. Wykonawca jest zobowdany do oznakowania rob6t i ponosi odpowiedziginpa bezpieczestwo
ruchu na drodze.

Uktadanie mieszanki powinno odbytvasic w sposob cigly, bez przestojow, z jednostajrpredkoicia.
Uktadarka musi b§ wyposaona w ukiad z automatycznym sterowaniem géabavarstwy i utrzymywaniem
niwelety zgodnie z dokumentacprojektows. Temperatura mieszanki wbudowywanej niezendy nizsza
140F°C, musi by sprawdzana regularnie i utrzymywana w stopniu emnwliwiajacym przegrzanie i
jednoczénie pozwalajcym na prawidtowe razielenie i zagszczenie.

Ztacza powinny by catkowicie zwjzane a przylegage warstwy musgby¢ w jednym poziomie. Zcza w
nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle i prostopadie osi drogi. Zdcza w konstrukcji
wielowarstwowej musgby¢ przesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.

Pocatkowa temperatura zagzczenia nie m@ by nizsza nt 135C (dla asfaltu D35/50). Zagzczenie
nalezy rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni kurodkowi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00. Wykonawca zohpany jest do wykonania
petnego zakresu baflana budowie. Badania  kontrolne obejmugaly proces budowy od okresu
przygotowawczego (np. badania sprowadzonych naéder) poprzez etap budowy (produkcja i rozktadani
zag:szczanie). Badania dotyckazdej ukladanej warstwy.

6.1. Badania przed przyst agpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca musi wykéndadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnadésivej i przedstawi wyniki tych bada Kierownikowi
Projektu do akceptacii.

6.2. Badania w czasie robot

Wykonawca winien wykona petny zestaw bada na budowie. Laboratorium Wykonawcy winno ¢by
wyposaone w hiezhdm aparatug i przyrzady pomiarowe umdiwiajace przeprowadzenie bad&ontrolnych
podanych w niniejszym SST. Wyniki wykonanych badfdykonawca przedstawia do akceptacji Kierownikowi
Projektu. Badania kontrolne dla Kierownika Projekiykonuje laboratorium reprezerdop Zamawiajcego.
Czestotliwos¢ i zakres badai pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej podaje podano

w Tablicy 4.
Tablica 4
Lp. [Wyszczegdlnienie badan Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba badan na dziennej dziatce roboczej
1 Dozowanie sktadnikéw dozor ciagly - polega na wizualnej kontroli zgodnosci

dozowania sktadnikéw z zatwierdzong recepta

2 Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej pobranejna |1 prébka przy produkcji do 500 Mg

budowie
3 Wiasciwosci asfaltu - dla kazdej dostawy (cysterny)
4 Wiasciwosci wypetniacza dla kazdej dostawy
5 Wiasciwosci kruszywa (gatunek kruszywa) przy kazdej dostawie
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Lp. | Wyszczegdlnienie badan Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba badan na dziennej dziatce roboczej
6 Temperatura skltadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej dozér ciagly
7 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
8 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
9 Wiasciwosci prébek mieszanki mineralno-asfaltowej pobranej jeden raz dziennie

na budowie

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej pmlag wykonaniu ekstrakcji wg PN-67/S-04001.
Wyniki musz by¢ zgodne z receptiaboratoryja z toleranci okreslona w Tablicy 3 wg normy PN-S-

96025.

Badanie wiaciwosci asfaltu nalgy przeprowadzazgodnie z punktem 2 dla k@ej cysterny w zakresie

penetracji w 25C i temperatury ngknienia PiK.

Badanie wiéciwosci wypetniacza przeprowadzagodnie z punktem 2 na #de 100 Mg ziytego

materiatu.
Badanie wtaciwosci kruszywa przeprowadzaesizgodnie

Zz punktem 2 z estotliwosci podam w

tablicy powyzej. Badanie cech klasowych najeprzeprowadi w przypadku zmiany rodzaju kruszywa

lub w razie vatpliwosci.

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaléowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego n&zatae. Temperatura musi dygodna z

wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno - asfaltop@gga na kilkukrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odczytaniu temperatury. Doktagnpomiaru+20C. Temperatura musi dyggodna z

wymaganiami podanymi w recepcie.

Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceszealnej jej wyghdu w czasie

produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] naje okresla¢ na prébkach zagzczonych metad

Marshalla. Wyniki musgzby¢ zgodne z receptaboratoryjn.

6.3. Badania dotycz ace cech geometrycznych i wia sciwo sci warstw
nawierzchni

Badania i pomiary do celéw odbiorczych przeprowadaboratorium Zamawiagego. Probki do badagpobiera
Wykonawca lub za zgadKierownika Projektu laboratorium Zamawiaggo w obecriei Kierownika Projektu.
Kierownik Projektu wskazuje miejsce poboru prob@&obrane prébki dostarcza Kierownik Projektu do
Laboratorium Zamawiagego. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy nawierzchni
podaje tablica 5

Tablica 5

Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwos$¢ badan i pomiaréw

1 Szerokos$¢ warstwy (pomiar taSmag mierniczg) 10razy na 1l km

2 Rownos¢ podiuzna warstwy wg Dz. U. nr 43, poz.430 w spos6éb ciagly

3 Réwnosé poprzeczna wg Dz. U. nr 43, poz. 430 10razy nalkm

4 Spadki poprzeczne warstwy (* 10razy na 1l km

5 Rzedne wysokosciowe warstwy pomiar rzednych niwelacji podtuznej i poprzecznej
6 Uksztaltowanie osi w planie usytuowania osi wedtug dokumentacji budowy
7 Grubo$¢ wykonywanej warstwy 3 razy w osi i na brzegach warstwy co 25 m

8 Ztacza podiuzne i poprzeczne cala dlugos¢ ztgcza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cala diugos¢

10 | Wyglad warstwy cala powierzchnia warstwy ocena ciggta

11 | zageszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o diug. do 1 km

12 | Wolna przestrzeh w warstwie jw.

13 | Grubos¢ warstwy jw.

* - dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukéow
poziomych

Szerokdé¢ warstwy musi by zgodna z dokumentacjtechniczia z toleranci +5 cm. Szerok&
podbudowy nie ograniczonej kramikiem lub opornikiem musi yszersza od wej kladzionej

warstwy minimum 5 cm.

Rzedne wysokéciowe osi i krawdzi — dopuszcza siodchylenie —1, 0 cm. Wymagaesiaby 95 %
zmierzonych rgdnych warstwy nie przekraczato dopuszczalnych olgéhy
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Gruba¢ warstw mierzona w trakcie wykonywania podbudowyna probkach wywierconych z
podbudowy nie byta mniejszaznprojektowana.
Réwna¢ podiuzna nawierzchni naly mierzy¢ urzadzeniem profilometrycznym (aparatem APL) to
jest takim, ktére umdiwia rejestracje z kidem nie wgkszym nt 1 mm, profilu podlanego o
charakterystycznych diugoach mieszcxych sé w przedziale od 0,5 m do 50 m. Waidb IRI
oblicza s¢ nie rzadziej ni co 50 m. Wymagana rowéb podtwna jest okréona przez warci
wskaznika, ktorych nie mena przekrocz§ na 50% 80% 100% dtugo badanego odcinka
nawierzchni. Wartéci wskaznika dla podbudowy zasadniczejrsastpujace:

* 50% - <2,9 mm/m

e 80% - <4,8 mm/m

e 100% - <7,8 mm/m
Jezeli na odcinku nie mma wyznacz§ wiecej niz 10 wartdci IRI, to wartd¢ miarodajna bdaca
sumy wartgci $redniej Eg) i odchylenia standardowego DRQig+D nie powinna przekroczy
odpowiedniej wartéci dla 80% dtugéci badanego odcinka.
Za zgod Kierownika Projektu rowni& podituzna nawierzchni mena mierzy planografem zgodnie z
normy BN - 68/8931-04. Nieréwrigi nie mog by¢ wicksze nz 9 mm. Badanie zayciem faty i klina
wg BN -68/8931-04 stosujeesiv miejscach, w ktdrych nie ma diwosci zastosowania aparatu
profilometrycznego lub planografu. Pomiar wykonsigenie rzadziej ni co 10 m.
Rownai¢ poprzeczna badanie zgodne z Dz.U. nr 43, poz.pé8@nna by mierzona co 5 m a liczba
pomiaréw nie mge by mniejsza ni 20 przy stosowaniu metody réwnaim@j z wykorzystaniem laty i
klina. Wartgci odchylé wyrazone w mm, dla drogi klasy GR sastpujace:

e w liczbie 100% wszystkich pomiaréweil mm
Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukagbz by¢ zgodne z dokumentacprojektova,
Z tolerancy £0.5%.
Rzedne wysokéciowe warstwy musgby¢ zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancg +1 cm.
Os$ warstwy z planie musi ldyusytuowana zgodnie z dokumentgjojektows, z toleranci £5 cm.
Ztacza w nawierzchni mugzby¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi drogi.
Ztacza musz by¢ catkowicie zwazane a przylegage warstwy musgby¢ w jednym poziomie. Przy
wykonaniu nasfpnej warstwy zicza musz by¢ przesungte wzgkdem siebie o co najmniej 15 cm.
Krawedz warstwy bez opornikéw musgby¢ réwno obctte lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.
Wyglad warstwy musi mi&jednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszgzh
sig i spgkanych.
Zagzszczenie i wolna przestnzev warstwie musi by zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjnej i SST.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0@60nostk obmiarow jest [nf] wykonanej warstwy
podbudowy. 1lé¢ wg ,$lepego kosztorysu”.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét zwizanych z wykonaniem warstwy podbudowy dokonany p@mi by na zasadach odbioru
rob6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu okrédonych w SST D-00.00.00. Roboty uznaje ga wykonane

zgodnie z dokumentagjprojektows, SST i wymaganiami Kierownika Projektu,zgd wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 datgild pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrisi podano w SST D-00.00.00. Placi¢ sza [1 M| wykonanej
warstwy. Zakres ptatréoi za 1 mi wykonanej warstwy podbudowy zasadniczej mglprzyjmowa zgodnie z
obmiarem i ocemjakasci robét. Cena jednostkowa obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

oznakowanie robét

dostarczenie materiatow podstawowych i pomocniczych

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itj@nsport na miejsce wbudowania
posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzen obcych

obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem

rozscielenie i zagszczenie mieszanki

przeprowadzenie wszystkich wymaganych pomiarowdebéaboratoryjnych
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-96025 — Drogi samochodowe i lotniskowe. Naxdgknie asfaltowe. Wymagania.

PN-S-02201 - Drogi samochodowe. Nawierzchnie dragd®odziat, nazwy, okékenia.

PN-B-11112 - Kruszywo mineralne. Kruszywa tamanedwierzchni drogowych.

PN-B-11113 - Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaloenawierzchni drogowych. Piasek.
PN-S-96054 - Drogi samochodowe. Wypetniacz kamiedmynas bitumicznych.

PN-EN 12591: 2002 - Asfalty i produkty asfaltwetuBny do uktadania. Specyfikacje.

Pismo GDDKIiA-BRI.3/211/8/02 z dnia 30.12.2002 —exania stosowania podziatu klasyfikacyjnego
i wymaganych wiéciwosci asfaltow drogowych.

PN-C-04024 - Ropa naftowa i przetwory naftowe. Rekaie, znakowanie i transport.

PN-S-04001 - Drogi samochodowe. Mieszanki minerdlitomiczne. Badania.

BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. pomiar rogaimawierzchni planografem i tat
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. nr 48zp430)
Aprobaty techniczne materiatéw
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04.08.01. WYROWNANIE PODBUDOWY MIESZANKAMI
MINERALNO -ASFALTOWYMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaeghnicznej $ wymagania wykonania i odbioru robot
zZwiagzanych z uteeniem warstwy profilujcej i warstwy wyréwnawczej z betonu asfaltowegaz@rnieniu 0/16
mm dotycacych remontu drogi krajowej nr 7 Warszawa — Krakdwa,odcinku Ksiz Wielki — Miechéw, km
611+085 + km 620+600.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokiipezetargowy i kontraktowy przy zleceniu ilieacji
robot wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robo6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszym SST dotyanb6t zwizanych z utéeniem warstwy profilyjcej i warstwy
wyréwnawczej z betonu asfaltowego o uziarnien00hm. Zakres rob6t oddych niniejszym SST:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

* oznakowanie robét

e dostarczenie materialdw podstawowych i pomocniczych

* wyprodukowanie mieszanki zgodnej z zatwierdgpreez Irkyniera recept

e posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzex obcych

e transport mieszanki

* rozcielenie i zagszczenie mieszanki

e przeprowadzenie pomiaroéw i badiaboratoryjnych

e uporazdkowanie placu budowy

1.4. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne normami zwkanymi i okréleniami podanymi w SST D-00.00.00.

1.5. Ogole wymagania dotycz ace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkorobdt, zgodn& z dokumentagj projektows, SST i poleceniami
Inzyniera. Ogolne wymagania podano w SST D-00.00.00.

2. MATERIALY
wg SST 04.07.01.

3. SPRZET
wg SST 04.07.01.

4. TRANSPORT
wg SST 04.07.01.

5. WYKONANIE ROBOT
wg SST 04.07.01. Warstwvyrownawcz uktadd tacznie z podbudowz betonu asfaltowego

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
wg SST 04.07.01.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00Je@nostik obmiarows jest [Mg] wbudowanej
mieszanki mineralno-asfaltowej. #iowg ,$lepego kosztorysu".

8. ODBIOR ROBOT
wg SST 04.07.01.00.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady ustalania podstawy ptétngpodano w SST D-M-00.00.00. Ptacie sza [1 Mg] wykonanej
warstwy. Zakres piatdei za 1 Mg wbudowanej masy przy wykonaniu warstwyfifujacej i warstwy
wyréwnawczej natey przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakaosci robot. Cena jednostkowa obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

» oznakowanie robot

» dostarczenie materiatdw podstawowych i pomocniczych

* wyprodukowanie mieszanki zgodnej z zatwierdgpreez Irkyniera recept

e posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzex obcych

e transport mieszanki

* rozcielenie i zagszczenie mieszanki

e przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych

e uporazdkowanie placu budowy

10. PRZEPISY ZWIAZANE
wg SST 04.07.01.00.

7.2.ST
Strona 115



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

5

PODBUDOWY Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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D-04.04.00 )
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi&pT) a wymagania ogdlne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem podbudowy  z kruszyw statwianych mechanicznie.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA OST

Specyfikacja techniczna (SST)-zleca siykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadejskich i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zawanych z
wykonywaniem podbudoéw z kruszyw stabilizowanych haagcznie wg PN-S-06102 [21] i obejra$ST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stamtainego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiiz@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg agodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbud@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych[3

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wigciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganagoélne” pkt 1.4 oraz w SST dotygzch
poszczegodlnych rodzajéw podbudéw z kruszyw stadiienych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmtinego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@®go mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
MATERIALOW

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW
Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krasgtabilizowanych mechanicznie podano w SST
dotyczicych poszczegolnych rodzajow podbudéw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stamtainego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@®go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. WYMAGANIA DLA MATERIALOW

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazéé migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi nainys 1.

Frakcje
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metadstabilizacji mechaniczne;j

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérrma warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolm warstve)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mge przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

7.2.ST
Strona 119



Tablica 1.

Wymagania
Kruszywa Kruszywa Juzel
Lp. Wyszczego6lnienie naturalne tamane uee Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug

zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza [ nicza

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 | PN-B-06714

niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| do12 | do10| do12 | do10 | do 12 -15 [3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wicej niz 5 10 5 10 5 10 -15[3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wicej ni: 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wigcej niz (1

5 | Wska&nik piaskowy po picio-
krotnym zagszczeniu metagd 0d 30| 0d30 [ od30| od30 _ _ BN-64/8931

6 |Scieralng¢é w bebnie Los
Angeles

a) Scieralné¢ catkowita po)
peinej liczbie obrotéw, nig

wigcej niz 35 45 35 50 40 50

b) scieralndg¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nip -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nasikliwos$é, %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 ) . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), ni¢ - - - - 1 3 PN-B-06714
WiQCEj niz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazkéw siarki w
przeliczeniu na S %(m/m),| 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wigcej niz -28[9]

11 | Wskanik noSnosci Whe mie-
szanki kruszywa, %, nig
mniejszy nk:

a) przy zagszczeniud=>1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Materiat na warstw odsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje i
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstw odcinajca

Na warstw odcinajca stosuje i
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- mial wg PN-B-11112 [15],
— geowtoknirg 0 masie powierzchniowej povsj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wigiwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanvenarzzdnych efektéw ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przezyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
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Nalezy stosowéa wodk wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyotechanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypmsgych w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nboptymalnej,
b) réwniarek albo ukltadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
TRANSPORTU

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materiatbw powinien odb§waie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. PRZYGOTOWANIE PODLOZA

Podtaze pod podbudogvpowinno spetni@wymagania okrdone w SST ~ D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania agleprawdzé wzorem:

D15
d 85

<5 1)

w ktorym:
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D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodiolziarn warstwy podbudowy lub warstwy adsapce;,
w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podia, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mie by spetniony, naley na podiau utazy¢ warstwe odcinajca lub
odpowiednio dobrangeowtoknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek
gruntu, wyznacza siz warunku:

d
0 <12 2
O90
w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodz¥sziarn gruntu podia, w milimetrach,

Og - umowna érednica porow geowtokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga s¢ na
geowtdkninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno utiwiaé nacigniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. WYTWARZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszank kruszywa oscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblirfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnaébgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsidsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. WBUDOWYWANIE | ZAG ESZCZANIE MIESZANKI

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grédio takiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Gruhig pojedynczo ukladanej warstwy
nie mae przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnacébgoztozona w sposéb
zapewniajcy osiagniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktada esiz
wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw edaych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (netoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest asza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidamieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wasta,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagiszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpawiad& przyjetemu
poziomowi wskanika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. ODCINEK PROBNY

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpared
rozpoczciem robdt, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa jest wiwy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbo
warstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego iwska
zag:szczenia.
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Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd takich materialow oraz spiti do mieszania,
rozkladania i zagszczania, jakie dala stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasl 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpiiédonego przez
Inzyniera.

5.6. UTRZYMANIE PODBUDOWY

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna ky utrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboaviany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezuch.
Koszt napraw wynikltych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstaviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialtdw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiiciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
. . Maksymalna
l’)‘/gggqg;”da I-'gﬁ?@ powierzchnia
P 7i )
Lp. Wyszczegoblnienie bada dzialce robocze] Eggggsggﬁo
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh
. L dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszch|1

6.3.2.Uziarnienie mieszanki
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Uziarnienie mieszanki powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKena
pobierg w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane hynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleran€jLl0% -20%.
Wilgotnas¢ nalezry okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagnigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wediug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley
oprze& na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzmaz na 5000 fy lub wedtug
zaleca Inzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena& za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego moduituE, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E. < 22
Eq
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecém
Inzyniera.

6.4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE CECH
GEOMETRYCZNYCH PODBUDOWY
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w cgBli

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 |Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposéb cigty planografem alboco

2 | Rownai¢ podhena 20 m ta na kadym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe €0 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej
lecz nie rzadziej giraz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegnmaz ng

2000 nf
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na dde
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| | 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.R6wna¢ podbudowy

Nieréwndci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrova fata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhimpny by zgodne z dokumentacprojektovs,
Z toleranc = 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto
Os podbudowy w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej azeéj niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubg¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
z kruszywa d  Wskaznik o Minimalny modut odkszta
wskazniku | zagszczenial Mgksymalgtla( U*QC'G cenia mierzony ptyto
Wi NiE ls nie Sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % od pierwszego| od drugiego
z ° 40 kN S0 kN obcizenia B obcizenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE

WYKONANYMI ODCINKAMI PODBUDOWY

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

7.2.5T

Strona 125



Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwicksze odchylenia od okdlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakacsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszemydbudow
przez spulchnienie warstwy na pelgruba¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zagszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waogim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gkebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednighsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagikaiu tych robét nagbi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zaienie nénosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednosty obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektowa, SST i wymaganiami lkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtA TNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY

PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” 9kt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Zakres czynnéi objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmithnego mechanicznie,
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D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiiz@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &2zanie zawartei
zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&zanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a&@zanie wilgotnéci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporici
metod bezpdredna
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &2zanie zawartei
zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki
metod, bromowy
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie scieralngci w
bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamage nawierzchni
drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nah&ado nawierzchni
drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19. PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwsstabilizowanych
mechanicznie
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z tlucznia
kamiennego
23.  PN-S-96035 Popioty lotne
24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani
25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamnme famane do
nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieaska piaskowego
27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie piyt
28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat
29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar eéigi podatnych
ugieciomierzem belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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10.2. INNE DOKUMENTY
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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SPIS TRESCI

D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne&$ 1% 2 wymagania ogélne dotygee wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nahegd stabilizowanego
mechanicznie.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST)- Zaleca siykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadhjgkich i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego talwvanego mechanicznie.
Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagag@ime” pkt 1.3.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegaham@cznie - jedna lub wtej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvesna nawierzchni drogowej.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowaaszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusiVymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej auskywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie, powinna Bymieszanka piasku, mieszanki i/lulwiru, spetlniagca wymagania niniejszej
specyfikacji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej askywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie powinna bBbymieszanka piasku, mieszanki i/lubwiru z dodatkiem kruszywa tamanego,
spehiajca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo & mae pochodzi z przekruszenia ziariwiru
lub kamieni narzutowych albo surowca skalhego.
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Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaagbcych i bez domieszek gliny.

2.3. WYMAGANIA DLA MATERIALOW

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-0004.
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinta wymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywm&fyania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolragzyw. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0a0#odbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. PRZYGOTOWANIE PODLOZA

Przygotowanie podi@ powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST  D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. WYTWARZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00
-Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

Je&li dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy
WP od 20 do 30% lub povigj 70%, szczegbétowe warunki i wymagania dla takieflbudowy okrdi SST,
zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. WBUDOWYWANIE | ZAG ESZCZANIE MIESZANKI
KRUSZYWA

Ustalenia dotycxce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST -044.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. ODCINEK PROBNY

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkana odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wgamaia ogélne” pkt 5.5.

5.6. UTRZYMANIE PODBUDOWY

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w SST  D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 5.6.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kresaVymagania
0golne” pkt 6.

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania rogjol pkt 6.2.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardow kontrolnych w czasie rob6t podano w S304.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE CECH
GEOMETRYCZNYCH PODBUDOWY

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddtva z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 6.4.

6.5. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE
WYKONANYMI ODCINKAMI PODBUDOWY

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04.0£66budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednosti obmiarow, jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomnkruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04M4@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 8.

9. PODSTAWA P+AT NOSCI

9.1. OGOLNE,USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrfoi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentualmaprawe podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z reecep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozlozenie mieszanki,
— zagszczenie roztgonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥ywmagania ogdélne”
pkt 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

6

WYROWNANIE PODBUDOWY
KRUSZYWEM tAMANYM
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D-04.08.05

WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE
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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne&$T$ s wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podigo podbudowy kruszywem
stabilizowanym mechanicznie.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST)-  Zalecawikorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na droga@jgkich i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z
wykonaniem wyréwnania podbudowy:
a) kruszywamitamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
b) zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie.

1.4. OKREELENIA PODSTAWOWE

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej géabaktadana na istniggej warstwie w celu
wyréwnania jej nieréwnei w profilu poprzecznym i podiunym.

1.4.2.Pozostate okigenia s zgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fikd oraz w SST D-04.04.00
.Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjokt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ:CE MATERIASOW

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. MATERIALY DO WYKONANIA
WYROWNANIAPODBUDOWY KRUSZYWEM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanyecimanicznie naly stosowa materiaty
spetniajce wymagania ok&one w:
SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngdpkt 2,
SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanegolstabianego mechanicznie” pkt 2,
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2.3. SKLADOWANIE MATERIALOW

Kruszywa uywane do rob6t naly sktadowa w zasiekach materiatowych na podiautwardzonym,
dobrze odwodnionym w warunkach zabezpiegagih je przed zmieszaniem z innymi gatunkami krusizy
frakcjami. Materiat w okresie skladowania niezaailec zanieczyszczeniu.

3. SARZ

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZICE SPRZETU
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tanmarsgabilizowanym mechanicznie
Wykonawca powinien dysponowaprztem okrélonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZCE TRANSPORTU
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Transport kruszyw powinien spetdismymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. WYTWARZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywaipoy spetnigé wymagania okrdone w SST D-
04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizeaga mechanicznie” pkt 5.

5.3. PRZYGOTOWANIE POWIERZCHNI
PODBUDOWY DO WYROWNANIA
KRUSZYWEM STABILIZOWANYM

MECHANICZNIE

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia padtiwy powinna zosta
oczyszczona z wszelkich zanieczyszgzgodnie z SST D-04.03.01 ,0czyszczenie i skrapi@rarstw
konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszymzgwidziana do wyréwnania powinna zdsta
przed uktadaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowsngtbokas¢ 7 cm, co pozwoli na wikgiwe zwihzanie
wykonanej warstwy wyréwnawczej z istriej podbudow.
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Prace pomiarowe powinny &yykonane w sposob urdawiajacy wykonanie wyréwnania
podbudowy zgodnie z dokumentagrojektova.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wyséania podbudowy powinny Bywczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarozasie robo6t przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmeazliwiaé
nacagniecie linki do wytyczenia robét w odgiach nie wikszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najaistawt wzdtuz istniepcej podbudowy prowadnice w
taki sposéb, aby wyznaczaty ofmsle warstw wyrownawcz podbudowy w stanie niezegsgczonym.
Prowadnice winny byustawione stabilnie, w spos6b wyklucgaj ich przesuwanie giw czasie ukladania i
zag:szczania kruszywa.

5.4. ODCINEK PROBNY

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkergat odcinek probny, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymaaig ogolne” pkt 5.

5.5. WBUDOWANIE | ZAG ESZCZANIE KRUSZYWA

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabikanego mechanicznie nie
moze by po zagszczeniu mniejsza od najpiiszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyrownawca z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie uktada sag;szcza wedtug zasad oklenych w SST D-04.04.02
.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego ar@chnie” pkt 5 oraz SST D-04.04.03 ,Podbudowa z
zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie’pk

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywaaaego stabilizowanego mechanicznie” pkt 6 oraz
SST D-04.04.03 ,Podbudowazmzla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczni&t ¢

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania podbug@odano w
SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 6.

6.4.WYMAGANIA DOTYCZ ACE CECH
GEOMETRYCZNYCH WYKONANEGO
WYROWNANIA PODBUDOWY
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania

powinny by zgodne z okrdonymi dla podbudowy w SST D-04.04.0@¢Budowy z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 6.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednosti obmiarow jest n (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBO

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektowa, SST | wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH |
ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paldo robot ulegaicych zakryciu. Zasady
ich odbioru g okreSlone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ!CE PODSTAWY
PLATNOCECI

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1fwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naedtznie obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— transport materiatu na plac budowy,
— przygotowanie mieszanki,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji techniczne;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizomwamechanicznieas
podane w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyamggy ogoine” pkt 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

v

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
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1.WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznebT$ a1 wymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchbetonu asfaltowego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST)-zlegawsikorzystanie SST przy zlecaniu robét na
drogach wojewo6dzkich powiatowych i gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zawanych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego wg PN-S-
96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego mea wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyci potsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg po#szego
zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

kategoria ruchu Ilczbfogsliﬁ;);gsz%rggwych
KR1 212
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa pelypiacza mineralnego o oktenym skfadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposéb, spetnigga okrglone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfabdoutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czymtéra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& bfonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanwdd;; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioe pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do uémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wihasciwosci sa zgodne z receptiaboratoryjm.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pigaetu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robot.
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1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoblne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. ASFALT

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

2.3. POLIMEROASFALT

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje ctemnie asfaltu modyfikowanego polimerami,
to polimeroasfalt musi spetrdiavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobat technicza.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano
w tablicy 1i 2.

2.4. WYPELNIACZ

Nalezy stosowdé wypetniacz, speliagy wymagania okrfdone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].
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Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

L Rodzai materiatu Wymagania wobec materiatow
P- J w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR1lubKR 2| odKR 3doKR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg HN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeoboaych | kI I, II; gat.1,2 | Kl I, IY; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1l; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kL1, 1N -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego wa4l. I, Il; gat.1, 2 Kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, Podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenigtly z odpylania -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszanc
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej orazwhrcyty
i piaskowce bez ograniczeniadthowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatdw do warstwyzugej, wyrOwnawczej i wzmachigjej z betonu

asfaltowego
) ) Wymagania wobec materiatow w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznoéci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego K. 1 Il;gat.1,2 | kl. 1, 1% gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1l; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kL. 1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego Wkl I, Il; gat.1, 2 | k. I, 1P gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
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6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 AB,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w begbnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.
pylty z odpylania, popioty lotne z ¢gla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegy i za zgod
Inzyniera.

2.5. KRUSZYWO

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nafe stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skladowanie kruszywa powinno odbyiwasie w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamainkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. ASFALT UPLYNNIONY
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].

2.7. EMULSJA ASFALTOWA KATIONOWA

Nalezy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajace
wymagania okreslone w WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. SPRZET DO WYKONANIA NAWIERZCHNI Z
BETONU ASFALTOWEGO

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvedigo powinien wykaza
sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— wytwérni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
- walcow lekkich,srednich i cezkich ,
- walcow stalowych gtadkich,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych agdzen czyszczcych,
— samochod6éw samowytadowczych z przykryciem lub ¢esdmv.
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4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych modbywa sic w:

— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [18az w
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypelniacz

Woypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu matevialpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdéw.

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantieruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nélg przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimiew przekracz&a 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca sie stosowanie samochodéw termoséow z podwéjnymi Scianami skrzyni

wyposazonej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. PROJEKTOWANIE MIESZANKI MINERALNO-ASFA LTOWEJ

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emadno-asfaltowej oraz wyniki bafldaboratoryjnych
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poszczegolnych skfadnikéw i prébki materialdw poleraw obecnéci Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okredleniu jej wtasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaefmic sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadiaasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rgzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawacicasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleasci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartaé od 0 dolgod 0do 8
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0
asfaltu do 20 L“cf’ 1020!80 g‘: é’g O ldo20 |do20" |do16 |doi2.8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100( 90+100 100
16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 59:86 | 69+100 100 59:74 | 3862 70+88 | 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 | 54+67 | 30+50 63+80 66+89
6,3 4878 56+87 78+100 | 4860 | 22+40 55:70 57+75
4,0 40+70 45:76 60100 3950 2137 44+58 47+60
2,0 2959 35+64 4171 29:38 | 21+36 30+42 35+48
zawart@d¢

ziarn > 2,0 | (41:71) | (36+65) | (29:59) | (62:71) | (64+79) | (58:70) | (52:65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 | 20+35 18+28 25+36
0,42 1336 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 1224 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 714 11+15
0,075 5+10 711 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9

Orientacyjna

zawartaé

asfaltu w 5,0:6,5| 5065 | 5565 | 4556 | 4,354 | 4,8:6,0 | 4,8+6,5

MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maimej BA od 0 do 20 mm do warstwicieralnej
nawierzchni drogi o obgteniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierinej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do waystw
scieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm dostvay
scieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem nawierzchni drogi o ofsgeniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mahej BA od 0 do 20 mm do warstwicieralnej
nawierzchni drogi o obgteniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eriinej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o niggim
uziarnieniu) do warstwycieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 16 mm do warstwicieralnej
nawierzchni drogi o obgteniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 12,8 mm do warstwigieralnej
nawierzchni drogi o obateniu ruchem od KR3 do KR6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinier¢ lugtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelhimymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wizaca, wyrébwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maiimgch do warstwy wizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydi warstwy wazacej, wyréwnawczej i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunBatB. Sklad  mieszanki mineralno-
asfaltowe] powinien hy ustalony na podstawie badgrébek wykonanych wg metody Marshalla; prébki
powinny spetnid wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyrdbwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wihasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1llubKR2 | KR3doKR 6
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymagasi | > 14,0 £18)"
2 | Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w 2) )
temperaturze 60C, kN 2535 > 10,0
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 00d?,@,5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od1,5do 4,5 od 2,0 do 4,0
5 Wy|30e+n|en|e wolnej przestrzeni w prébka od 75.0 do 90,0 0d 78.0 do
jw., %
86,0
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od3,5d0o5,0 | od3,5do5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do5,0 | 0od4,0do5,0
od 0 mm do 20,0 mm od5,0do 7,0 | od5,0do7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do §,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym,
itp.

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy wiazacej, wyréwnawczej i

wzmacniagcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 | KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do20 | do16 | do12,8 | do25 do 20 16"
Przechodzi przez
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75100 | 87+100 100
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16,0 75+100 | 88+100 100 68+90 77+100 | 87+100

12,8 65+93 | 78+100 85+100 62+83 66+90 77+100

9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89

8,0 52+81 60+86 6284 50+69 50+75 60+83

6,3 47+76 53+80 55+76 4563 45-67 54+73

4,0 4067 42+69 4565 32+52 36+55 42+60

2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartdé

ziarn > 2,0 mm | (45:70) | (46:70) | (45+65) | (59:75) | (59+75) | (55+70)

0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 2033
0,42 13+30 14+28 18+38 1022 9+22 13+25
0,30 10+25 1124 15+35 8+19 7+19 10:21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8

Orientacyjna

zawart@¢ asfaltu w| 4,3:5,8 | 4,3:58 | 4,5:6,0 | 4,0:55 | 4,0:55 | 4,358
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydt warstwy wizacej, wyréwnawczej i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach do 13.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknemalnej BA od 0 do 20 mm do warstwy awgcej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknemalnej BA od 0 do 16 mm do warstwy awdcej,
wyréwnawczej i wzmachniagej nawierzchni drogi o olkegieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszamiieralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwyawicej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszamineralnej BA od 0do 25 mm do warstwy viizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o olgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszamineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy agicej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o olgieniu ruchem od KR3 do KR6
Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy wyréwnawcze
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nawierzchni drogi o obateniu ruchem od KR3 do KR6

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnokasfgch i warstwy wazacej, wyrOwnawczej oraz
wzmachiagcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
s wigzacej, wyrownawczej
Lp. Wiasciwosci i wzmacniajcej w zalenosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KR2| o d KR3 do KR 6
Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymagasi| > 16,0 £22)°
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >8,0 £6,0 =211,0
uderzé ubijaka, kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 5|0 0ddb, 8,0
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4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,
5 va\\fyp(J)/eOImenle wolnej przestrzeni w prébkg ng 65.0 do 80.d <750
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5 do 9,0 0d 4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instryc- zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA

2) dla warstwy wyréwnawczej

3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpm,

5.3. WYTWARZANIE MIESZANKI MINERALNO-
ASFALTOWEJ

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skltadnikéw, ich wysuszéanig/mieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i
zautomatyzowane oraz zgodne z regeptopuszcza gidozowanie olgjtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu
zmiany jego gstasci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5KIR6 dozowanie sktadnikéw
powinno by sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgnvynost: jedna dziatka elementarna wagi, waiiie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeeli jest przewidziane dodani@odka adhezyjnego, to powinien onc¢bgozowany do asfaltu w
sposo6b i wiléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb pmdni, z uktadem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z toleranep’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepndodaniu wypetniacza
uzyskata wiéciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wgcej
niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerafatmwej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaost:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 165 C,
-zD 100 od 130C do 166 C,
- z polimeroasfaltem -  wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. PRZYGOTOWANIE PODLOZA

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ bwyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.
Nierownaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyieksze od podanych w tablicy 7.
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Tablica 7. Maksymalne nieréwéa podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podlze pod warstw
scieralm WiazaCg | wzmacniagca
1 | Drogi klasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwroi poditaza @ wieksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyréwna

poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.
Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, f@@d naley skropt emulsp
asfaltow lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z

emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.
Powierzchnie czotowe kraymikow, wtazéw, wpustow itp. uszizer powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoviap uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Podize do wvkonania warst llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. 7 mieszankiwgetonu asfaltow\:avyo z emulsji lub uptynniacza z asfalfu
9 uptynnionego, kg/fm
Podlae pod warstw asfaltove
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0
2 | Podbudowa z kruszywa stabilizowang¢go
mechanicznie 0d 0,5d0 0,7
3 | Podbudowa z chudego betonu Ilub gruntu
stabilizowanego cementem 0d03do05
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowdtej
powierzchni 0d02do05

5.5. POLACZENIE MIEDZYWARSTWOWE

Kazda utozorng warstwe nalezy skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed dkeniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaknia mgdzywarstwowego, w ikei ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoviglp uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z

Lp. Pohczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/m

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza llib 0d 0,3do 0,5
wzmachiajca

3 | Asfaltowa warstwa wizaca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynod@arowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygatzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy ilgci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragggaczarki.

7.2.ST
Strona 159



5.6. WARUNKI PRZYSTAPIENIA DO ROBOT

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8 C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8
cm. Nie dopuszcza eiuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrpodiazu, podczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru X\L6 m/s).

5.7. ZAROB PROBNY

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowizany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance okita sk wykonupc ekstrakaj.

Tolerancje zawartei sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wetgm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaftm sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prabktody ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe dd

Lp | Skfadniki mieszanki mineralno-asfaltowe] nawierzchni drég o kategorii ruchy
KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Ziarna pozostagre na sitach o oczkagh
mm: 50 4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0
2 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkach # m +30 +20
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 - - o
3 |Ziarna przechodre przez sito o oczkag
#0,075mm £2,0 1
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. ODCINEK PROBNY

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpared
rozpoczciem robdt, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy ayty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedegagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grgbiowarstwy,

— okreslenia potrzebnej iléci przef¢ walcéw dla uzyskania prawidlowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitz, jakie lzda stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Iyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mege przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwaodcinka
prébnego przez hyniera.

5.9. WYKONANIE WARSTWY Z BETONU A SFALTOWEGO

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadask wyposaona w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektow.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnariysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyivaie bezzwiocznie zgodnie ze schematem ptzeyalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 12%C,
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- dla asfaltu D 100 12aC,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalgy rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utgonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno By réwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepéma asfaltowo-kauczukowv Sposob wykonywania @tz
roboczych powinien hyzaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénhadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstatmwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej
podano w tablicy 11.
6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej gomlea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryjra z tolerancy okreilong w tablicy 10. Dopuszcza i
wykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralsfaltowej
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Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki I
: . dozér cagly
mineralno-asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng- . S
. . P jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytwaorni

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie witaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego naczatae. Temperatura powinna ¢byzgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltoped¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna &ggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocaig@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreSla¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b zgodne z receptiaboratoryjn.

6.4. BADANIA DOTYCZ ACE CECH GEOMETRYCZNYCH |
WELASCIWOSCI WARSTW NAWIERZCHNI

z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szerokéc warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km
2 | Robwnd¢ podiizna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m
3 | Réwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadziefico 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaci 1 km
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5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar knych niwelacji podtianej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug

Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubd¢ warstwy 2 probki z kedego pasa o powierzchni do 3000

6
7
8 | Zlacza podhine i poprzeczne cala diugozlacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena giffa
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥dego pasa o powierzchni do 3000 nf
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroke¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektows, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dgzersza z Kalej strony co najmniej o grub®warstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak 7i5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nierownaci podtwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego migrasg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place \/Vgrstwa W.ar.stwa Warstyvg
scieralna wigzaca | wzmacniajca
1 | Drogiklasy A, Si GP 4 6 9
2 | DrogiklasyGiZz 6 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmdwnkach prostych i na tukach powinny¢by
zgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hiyyzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie z dokumentgapjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci + 10 %. Wymaganie
to nie dotyczy warstw o grubo projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgno+5 mm i warstwy o
grubdci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztacza podhine i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kyprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmagta powinny
by¢ catkowicie zwazane, a przylegeg warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do 5
mm ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éniednolita tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszexych sg¢ i spekanych.
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6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny byc¢ zgodne z
wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty wuznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-
96025:2000[10] daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” 9kt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizaciji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredlzi urzdzen obcych i krawznikéw,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywamane do nawierzchni
drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienkch
drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznewla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakue
i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirave

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty ymplione AUN do nawierzchni
drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badaas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Woypetlniacz kamienny do mas
bitumicznych

10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefad.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowied nawierzchni planografer

i tatg

10.2. INNE DOKUMENTY

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltyovwe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt
54, IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Woytyczne techniczne oceny jdkb gryséw i zwirébw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawi@rechni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego oekszonej odpornii na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modulu sztywaiomieszanek mineralno-bitumicznych metogetzania pod
obciazeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tBDiM, Warszawa, 1995

17.Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).

18.INFORMACJA AKTUALIZACYJNA O ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA
PN-EN 12591:2002 (U)

Niniejsza aktualizacja OST zostala wprowadzona do stosowania przez Generalna Dyrekcje
Drég Krajowych i Autostrad pismem nr GDDKiA-BRI 3/211/3/03 z dnia
2003-09-22.

1. Podstawa zmian

W 2002 r. decyzj prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zagtatygta, metod notyfikaciji
(bez ttumaczenia), do stosowania w Polsce norm&RN:2591:2002 (U), okéajace metody badai
wymagania wobec asfaltéw drogowych.

Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale raftawym niz dotychczasowa norma PN-C-
96170:1965.

Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (4)dostpne w Polsce od posgtku 2003 r.
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Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniew# dotychczas stosowanej normy PN-C-96170:1965.

chwila

przywotania

w

dokumentach

kontraktowych

normy

PN-C-96170:1965 ma ona zastosowanie, pod warunkiemyskania asfaltu produkowanego wg PN-C-

96170:1965.

2. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltégyRN-EN 12591:2002 (U) w OST, wydanych przez
GDDP w 2001 r., uwzgbniajacych zatgenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pdalych i
potsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997

ogkr~wnpE

D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-gnej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.

Niniejsza informacja dotyczy rowrdeinnych OST uwzgldniajacych roboty z wykorzystaniem

lepiszcza asfaltowego.

3. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), InstyBadawczy Drog i Mostéw w
porozumieniu z GenerajnDyrekcp Drég Krajowych i Autostrad uaktualnit zaleceniabdou lepiszcza
asfaltowego do mieszanek mineralno-asfaltowych atgfogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
potsztywnych”, ktory byt podstamopracowania OST wymienionych w punkcie 2.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek mirefaltowych wedtug przeznaczenia mieszanki
i obciazenia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zat. Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy do Tablica A 50/70 35/50 35/50
podbudowy
35/50
Beton asfaltowy do DE30 A,B,C 35/50
oWy Tablica C 50/70 DESO A,B,C | DE30 A,B,C
warstwy wizacej DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno-
asfaltowe do warstwy 50/70 50/70
scieralnej (beton Tablica E DE80 A,B,C | DE30 AB,C DDEESSAABBg
asfaltowy, mieszanka DE150 A,B,C | DESO0 A,B,C s
SMA, mieszanka MNU)

Uwaga:* - do cienkich warstw

Oznaczenia:

KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchrugatnych i potsztywnych,

SMA
MNU
35/50
50/70
DE, DP

- mieszanka mastyksowo-grysowa,
- mieszanka o nieggitym uziarnieniu,
- asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpsijiacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,
- asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpsijiacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,
- polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyegne techniczne. Polimeroasfalty drogowe.

Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszat@97

4. Wymagania wobec asfaltow drogowych

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), InstyBadawczy Drog i Mostéw w
porozumieniu z GenerajrDyrekcpp Drég Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdawvosci dla asfaltéw z
dostosowaniem do warunkow polskich - tablica 2.
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Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wtwosci asfaltbw drogowych o penetracji od X201 mm do
330x0,1 mm wg PN-EN 12591:2002 (U) z dostosowaniem dounkéw polskich

Lp. Wihasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania | 20/3d 35/5p 50/40 70/1d0  100/{50 160[2260/330

WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE

PN-EN
1 | Penetraciaw 2 | 0,1mm 1426 20-30| 35-50| 50-7Q 70-100 100-1%0 160-420 250-B30
Temperatura o PN-EN i |
2 micknienia C 1427 55-63| 50-58| 46-54  43-51 394 35-4B 30-38
Temperatura zaptor | PN-EN
3 | nu, nie mniej ni C 22592 240 240 230 230 230 220 220

Zawartag¢ sktadni-
4 |kéwrozpuszczal- | % m/m | PN-EN | g9 | 99 | o9 99 99 99 99
nych, nie mniej ri 12592

Zmiana masy po

5 | starzeniu (ubytek | % m/m | PN-EN 0,5 0,5 0,5 0,8 0,8 1,0 1,0
lub przyrost) nie 12607-1
wigcej niz
Pozostata penetra-

6 | cja po starzeniu, % PN-EEN | 55 | 53 | 50 46 43 37 35
nie mniej ni. 1426
Temperatura mk-

7 | nienia po starzeniy,  °C PN-EEN | 57 | 52 | 48 45 41 37 32
nie mniej ni. 1427

WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

Zawartaé 0

8 | parafiny, % PN-EN | 55 | 220 | 22 2,2 2,2 2,2 2,2
nie wiecej niz 12606-1
Wzrost temp. nak-

9 | nienia po starzeniu,  °C PN-EN 8 8 9 9 10 11 11
nie wiecej niz 1427
Temperatura tamli- Nie

10 | wosci, nie wiccej °c PN-EN | o | 5 -8 -10 12 .15 .16
niz 12593 resla

sie
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

8

SCINANIE | UZUPEENIANIE POBOCZY
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SCINANIE | UZUPEENIANIE POBOCZY

SPIS TRESCI
L WSTEP. ...ttt ettt ettt ettt ettt en et en s 3
2. MATERIALY o 4
TS o o ) LSOO TP PUPPPTR 4
Rl o NN S = ] = PSP 4
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt ettt 5
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ...ttt ettt 5
7. OBMIAR ROBOT ..ottt 6
8. ODBIOR ROBOT .....oiviiiiiicieiieieieee et seeea ]
9. PODSTAWA PLATNOWECH ...cviiiieiiie ittt eaeeee e e et e e e e e eaeanaeenes 7
10. PRZEPISY ZWIAZANE ....ooeiiieiieiii ettt 7
NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY
OSsT - ogélna specyfikacja techniczna
SST - szczegobtowa specyfikacja techniczna
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyere wykonania i odbioru
robét zwizanych z&cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST)- zaleca wiykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogadhjgkich i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aaanych zecinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zaminych poboczy.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Pobocze gruntowe - e korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi pojazdow,
umieszczenia usdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzada jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy polmne poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
MATERIALOW

Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetieniamppppodano w OST  D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchrjeuntowa naturalna”.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt

3.2. SPRZET DO SCINANIA | UZUPELNIANIA POBOCZY

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t okélnych w niniejszej SST powinien wykazaig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterericinarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
- ‘fadowarek czotowych,
- walcow,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
TRANSPORTU

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej OST, nima korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. SCINANIE POBOCZY

Scinanie poboczy me by wykonywane gcznie, za pomagtopat lub sprztem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowad#i od krawedzi pobocza do kraguzi nawierzchni, zgodnie z
zalazonym w dokumentac;ji projektowej spadkiem poprzeoczny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczamania poboczy naky wywiezé na odklad. Miejsce odktadu
nalezy uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdlo wilgotnaci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsio najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfiél-B-04481 [1].

5.3. UZUPELNIANIE POBOCZY

W przypadku wyspowania ubytkéw (wgbien) i zanienia w poboczach nale je uzupein
materialem o wiciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyogab wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaneeglzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotngci optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstvg materiatu uzupetniagego w postaci
mieszanek optymalnych olktenych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa maboa’. Wilgotndg¢
optymalry i maksymaln gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek mglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-
B-04481 [1].

Zagzszczenie ulponej warstwy materiatu uzupetriapgo naley prowadzé od krawedzi poboczy w
kierunku krawdzi nawierzchni. Rodzaj spitu do zagszczania musi yzaakceptowany przez Ayniera.
Zagzszczona powierzchnia powinna dyowna, posiada spadek poprzeczny zgodny z zaloym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiadldow po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinegnost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodi&lzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badaniantgmu proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny skiaszanki wedlug ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe”, OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowaunalna”.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhicyg 1.
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Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwosé¢ bada
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki
W|Igotn(_}s<_: _ optymalna mieszanki 2 probki
uzupetniagcej

3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wécigtym 2 probki

poboczu
4 | Wskanik zag:szczenia nacinanych lub
uzupetnianych poboczach

2razynalkm

6.4. POMIAR CECH GEOMETRYCZNYCH SCINANYCH
LUB UZUPEELNIANYCH POBOCZY

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zaiazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarégeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rownd¢ podiuzna co50m

3 | RGwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektovs, tolerancy £ 1%.

6.4.2.R6wna¢ poboczy

Nieréwndci podiwne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrowy wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE,USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” 9kt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— Sciecie poboczy i zagszczenie podiaa,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,
- rozlozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmwyjne
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i at
BN-77/8931-12 Oznaczenie wghika zagszczenia gruntu.

wnN e

10.2. INNE MATERIALY

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogouleoty ziemne.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

9

OZNAKOWANIE PIONOWE
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepT$ a1 wymagania dotycce wykonania i odbioru
oznakowania pionowego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST) Zaleca wiykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogadjgkich i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zawanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego si@swego na drogach, w postaci:
— znakéw ostrzegawczych,
- znakéw zakazu i nakazu,
— znakéw informacyjnych, kierunku, miejsco$edi znakdéw uzupetniagych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2.Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierz&tdrego umieszczana jest $éeznaku. Tarcza nie
by¢ wykonana z rénych materiatléw (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub sktadana.

1.4.3.Lico znaku - przednia €%¢ znaku, stuaca do podania téei znaku. Lico znaku m@ by wykonane jako
malowane lub oklejane (fali odblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczeg6lnych (znak z
przejrzystych tworzyw syntetycznych) lico znakuzmdy¢ zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktérego lico wykne jest z materiatdbw zwyklych (lico nie
wykazuje wigciwosci odblaskowych).

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wyk@zwitasciwosci odblaskowe (wykonane jest z
materiatu o odbiciu powrotnym - wspotdroym).

1.4.6.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wygsiik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jest zarc
znaku, wraz z elementami gheymi do przymocowania tarczyr(by, zaciski itp.).

1.4.7. Znak drogowy przewietlany - znak, w ktorym wewatrzne zrodto $wiatta jest umieszczone pod
przejrzystym licem znaku.

1.4.8.Znak drogowy éwietlany - znak, ktorego lico jestwietlanezrodiemswiatta umieszczonym na zewrz
znaku.

1.4.9.Znak nowy - znak zytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miescy od daty
produkcji.

1.4.10.Znak wytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwamez okres ditszy niz 3 miesice od
daty produkciji.

1.4.11.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.
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1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
MATERIALOW

Ogl6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. APROBATA TECHNICZNA DLA MATERIALOW

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktéry nie ma normy, musi posigda
aproba¢ technicza wydamy przez uprawnion jednostk. Znaki drogowe powinny mée certyfikat
bezpieczastwa (znak ,B”) nadany przez uprawnipjednostk.

2.3. MATERIALY STOSOWANE DO FUNDAMENTOW
ZNAKOW

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczakow mog by¢ wykonywane jako:
- prefabrykaty betonowe,
-z betonu wykonywanego ,,na mokro”,
— z betonu zbrojonego,
— inne rozwjzania zaakceptowane przezyniera.
Klasa betonu powinna byzgodna z dokumentagcjprojektows. Beton powinien odpowiada
wymaganiom PN-B-06250 [1].

2.3.1.Cement

Cement stosowany do betonu powinien¢ lgementem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadgj
wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiadgmaganiom PN-B-06712 [3]. Zalecaesi
stosowanie kruszywa o marce niegzej ni klasa betonu.

2.3.3.Woda
Woda do betonu powinna byodmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3236].
2.3.4.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinnysfosowane fi przewiduje je dokumentacja projektowa,
SST lub wskazania #yniera. Domieszki chemiczne powinny odpowiaeaymaganiom PN-B-23010 [5].

W betonie niezbrojonym zalecae sstosowa domieszki napowietrzage, a w betonie zbrojonym
dodatkowo domieszki uplastyczniaeg lub uptynnigce.

2.3.5.Prety zbrojenia
Prety zbrojenia w fundamentach z betonu zbrojonegoipoyvodpowiadd wymaganiom PN-B-06251 [2].

2.4. KONSTRUKCJE WSPORCZE
2.4.1.0go6lne charakterystyki konstrukcji
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Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych rglevykona® zgodnie z dokumentacprojektova i SST,
a w przypadku braku wystarczaaeych ustalé, zgodnie z propozygj Wykonawcy zaakceptowanprzez
Inzyniera.

Konstrukcje wsporcze nioa wykona z ocynkowanych rur lub gtownikbw wzgkdnie innych
ksztattownikOw, zaakceptowanych przezyniera.

Wymiary i najwaniejsze charakterystyki elementéw konstrukcji wsgej z rur i kitownikéw podano
w tablicy 1i 2.

Tablica 1. Rury stalowe okgte bez szwu walcowane na goo wg PN-H-74219 [9]

Srednica Grub&t Masa 1 m Dopuszczalne odchyiki
Zewrgtrzna scianki kg/m srednicy grubagci
mm mm zewrgtrznej scianki
44,5 od 2,6 do 11,0 Od 2,69 do 9,09
48,3 od 2,6 do 11,0 Od 2,93 do 10,01
51,0 od 2,6 do 12,5 Od 3,10 do 11,9
54,0 od 2,6 do 14,2 Od 3,30 do 13,9
57,0 od 2,9 do 14,2 Od 3,87 do 15,0
60,3 od 2,9 do 14,2 Od 4,11 do 16,1
63,5 od 2,9 do 16,0 Od 4,33 do 18,7
70,0 od 2,9 do 16,0 Od 4,80 do 21,3
76,1 od 2,9 do 20,0 Od 5,24 do 27,7 +1,25% +15%
82,5 od 3,2 do 20,0 Od 6,26 do 30,8
88,9 od 3,2 do 34,0 Od 6,76 do 34,0
101,6 od 3,6 do 20,0 Od 8,70 do 40,2
102,0 od 4,0 do 12,0 0Od 9,67 do 26,6
108,0 od 3,6 do 20,0 0d 9,27 do 43,4
114,0 od 4,0 do 14,0 0Od 10,9 do 34,5
1143 od 3,6 do 20,0 0Od 9,83 do 46,5
121,0 od 4,0 do 16,0 Od11,5do 41,4

Tablica 2. Ktowniki rownoramienne wg PN-H-93401 [18]

Wymiary Grubdgé Masa 1 m Dopuszczalne odchyiki
Ramion ramienia katownika diugcici grubaci
mm mm kg/m ramienia ramion
40 x 40 od4do5 Od 2,42 do 2,97 t1 +04
45 x 45 od 4do5 Od 2,74 do 3,38 t1 0,4
50 x 50 od 4 do 6 Od 3,06 do 4,47 15 +0,5
60 x 60 od5do 8 Od 4,57 do 7,09 15 +0,5
65 x 65 od6do9 Od 5,91 do 8,62 +15 +0,5
75 x 75 od5do9 Od 5,76 do 10,00 +1,5 +0,5
80 x 80 od 6 do 10 Od 7,34 do 11,90 +15 +0,5
90 x 90 od6do 11 Od 8,30 do 14,70 +15 +0,5
100 x 100 od 8 do 12 Od 12,20 do 17,80 +2 +0,6
2.4.2.Rury

Rury powinny odpowiada wymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub é@jnnormy
zaakceptowanej przezAyniera.

Powierzchnia zewgirzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywawad w postaci tusek,egniec,
zwalcowa i naderwa. Dopuszczalne asnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu
wytwarzania, mieszeze st w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny bg obcicte réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byty dostarczane o dieiprch:

— doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszezadithytg + 10 mm,
- wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dtégodoktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazkke
cigcie i z dopuszczalnodchytlg dla calej diugéci wielokrotnej, jak dla diugii doktadnych.
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Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie pawiprzekraczal,5 mm na 1l m
diugdici rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych preemy (np. R 55, R 65,
18G2A): PN-H-84023-07 [15], PN-H-84018 [12], PN-H&.9 [13], PN-H-84030-02 [16] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujeegjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkach lub luzem wzgtinie w opakowaniu
uzgodnionym z Zamawiagym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotyczyednic 31,8 mm i
wigkszych i grubéci scianek 3,2 mm i wikszych) lub na przywieszkach metalowych (dotygzgdnic i
grubasci mniejszych od wyej wymienionych). Cechowanie na rurze lub przywdespowinno co najmniej
obejmowa: znak wytwdrcy, znak stali i numer wytopu.

2.4.3.Ksztattowniki

Ksztattowniki powinny odpowiada wymaganiom PN-H-93010 [17]. Powierzchnia ksztalida
powinna by charakterystyczna dla procesu walcowania i woldawad jak widoczne tuski, gniecia,
zwalcowania i naderwania. Dopuszczalne usungte wady przez szlifowanie lub diutowanie z tyde
obrobiona powierzchnia powinna railmgodne wygicia i zaokaglone brzegi, a grul§é ksztattownika nie mee
zmniejszy sie poza dopuszczairdolm odchytie wymiarows dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny by obckte prostopadle do osi wzdidoej ksztattownika. Powierzchnia kodw
ksztattownika nie powinna wykazywazadzizn, rozwarstwig pekniec i sladéw jamy skurczowej widocznych
nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz ndieviasngci mechaniczne wedtug PN-H-
84020 [14] - tablica 3 lub innej uzgodnionej stalormy pomegdzy Zamawiagcym i wytwora.

Ksztattowniki mog by¢ dostarczone luzem lub w azkach z tymze ksztattowniki o masie do 25 kg/m
dostarcza sitylko w wiazkach.

Tablica 3. Podstawowe wiasiod ksztattownikéw wedtug PN-H-84020 [14]

. . . , Wytrzymala¢ na roz-
Granica plastyczrigi, MPa, minimum dla wyrobow ciaganie, MPa, dla wy-

o grubgci lub $rednicy, w mm robéw o grub. lutired.

Stal W mm
0d40 | 0d65 | Od80 | od 100 ] od 150 od 100
d040 | 4665 | do80 | Do 100/ do 150 | do 200 | 942190 | 4o 200

St3w| 225 215 205 205 195 185 od 360 | od 340
do 490 | do 490
St4wW| 265 255 245 235 225 215 od 420 | od 400
do 550 | do 550

2.4.4 Elektrody lub drut spawalniczy

Jeli dokumentacja projektowa, SST Ilub zimier przewiduy wykonanie spawanych pmizea
elementdéw, to elektroda powinna speénimymagania BN-82/4131-03 [26] lub PN-M-69430 [22}zglednie
innej uzgodnionej normy, a drut spawalniczy powingpetnigé wymagania PN-M-69420 [21], odpowiednio dla
spawania gazowego acetylenowo-tlenowego lub inzegiceptowanego przezzimiera.

Srednica elektrody lub drutu powinna wynosiotowe grubdci elementéwdczonych lub 6 do 8 mm,
gdy elementydczone g grubsze i 15 mm.

Powierzchnia elektrody lub drutu powinnaclzysta i gtadka, bez rdzy, zgorzeliny, brudu lotasdw.

Do kazdej partii elektrod lub drutéw wytworca powinienstarczy zawiadczenie, w ktérym podane
sa nastpujace wyniki bada: ogledziny zewrtrzne, sprawdzenie wymiarow, sprawdzenie skladunitenego,
sprawdzenie wytrzymadoi na rozciganie, sprawdzenie pakowania oraz stwierdzenie ragod wiasnaci
elektrod lub drutéw z norm

Elektrody, druty i pgty powinny by przechowywane w suchych pomieszczeniach wolnych od
czynnikow wywotuacych korozg.

2.4.5.Powloki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnejkeywej na konstrukcjach stalowych, powinna ona
by¢ z cynku o czysti nie mniejszej ri 99,5 % i odpowiadawymaganiom BN-89/1076-02 [25]. Minimalna
grubas¢ powtoki cynkowej powinna hiyzgodna z wymaganiami tablicy 4.
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Powierzchnia powtoki powinna byednorodna pod wzgllem ziarnistéci. Nie maze ona wykazywa
widocznych wad jak rysy,ginigcia, pzcherze lub odstawanie powtoki od pazio

Tablica 4. Minimalna grubié powtoki metalizacyjnej cynkowej natanej na dziatanie
korozji atmosferycznej wedtug BN-89/1076-03]2

Agresywnd¢ korozyjna Minimalna grubé¢ powtoki, pum,
atmosfery przy wymaganej trwakei w latach
Wedtug PN-H-04651 [8] 10 20
Umiarkowana 120 160
Cigzka 160 M 200 M
M - powtoka pokryta dwoma lub wksz liczba warstw powtoki malarskiej

2.4.6.Gwarancja producenta lub dostawcy na konsteulsiporca

Producent lub dostawcaddej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéw esaczanych na innych
obiektach lub konstrukcjach (wiadukty nad drodtadki dla pieszych, stupy lataritp.), takze elementéw
stuzacych do zamocowania znakéw na tym obiekcie lub kaksji, obowinzany jest do wydania gwarancji na
okres trwatéci znaku uzgodniony z odbiarc Przedmiotem gwarancijia smasciwosci techniczne konstrukciji
wsporczej lub elementéw moagjch oraz trwaté zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawhzyzakazu, nakazu i informacyjnych o
standardowych wymiarach oraz w przypadku element$wacych do zamocowania znakéw do innych
obiektow lub konstrukcji - gwarancja by wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukegporczej
dla znakéw drogowych bramowych i wyghikowych gwarancja jest wystawiana indywidualnia #dazdej
konstrukcji wsporcze;j.

2.5. TARCZA ZNAKU

2.5.1. Trwalcs¢ materiatow na wplywy zewgtrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targzznaku, a take sposéb
wykonczenia znaku, mugavykazywa petrn odporndé na oddziatywanidwiatta, zmian temperatury, wptywy
atmosferyczne i wysgpujace w normalnych warunkach oddziatywania chemiczve tym korozg
elektrochemiczy) - przez caly czas trwadoi znaku, okréony przez wytwaore lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgmainy jest przy dostawie okétiet, uzgodnion z odbiora, trwatasé
znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, ae¢akdostpni¢ nazyczenie odbiorcy:
a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczegotowe o ewentualnych ograniczeniaclhseows@niu znaku,
¢) instrukcg utrzymania znaku.

2.5.3.Materialy do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy zndkagowego &
- blacha stalowa,
— blacha z aluminium lub stopéw z aluminium,
— inne materiaty, np. sklejka wodoodporna, tworzywymtstyczne, pod warunkiem uzyskania przez prodacent
aprobaty techniczne;j.

2.5.4.Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grabioco najmniej 1,0 mm powinna byabezpieczona przed korgzj
obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolityggm Dopuszcza si stosowanie innych sposobow
zabezpieczenia stalowych tarcz znakéw przed kerog). przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywami
syntetycznymi pod warunkiem uzyskania aprobatyri@zmej dla danej technologii.
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Nie dopuszcza sistosowania stalowych tarcz znakow, zabezpieczopyobd korozj jedynie farbami
antykorozyjnymi.

Krawedzie tarczy powinny by zabezpieczone przed korazfarbami ochronnymi o odpowiednigj
trwalosci, nie mniejszej i przewidywany okresaytkowania znaku.

Wytrzymatc¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna tmiejsza ni 310 MPa.

2.5.5.Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinngé lodporna na korogjw warunkach zasolenia.
Wymagane grubii:
- z blachy z aluminium dla tarcz znakdéw wzmocnionymizettoczeniami lub osadzonych w ramach co
najmniej 1,5 mm,
-z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najmai€j mm.
Powierzchnie tarczy nie przykryte fgllub farbami powinny by zabezpieczone przed korezprzy
zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z tworzgztucznych.
Wytrzymata¢ dla tarcz z aluminium i stopdw z aluminium powinmgnosk:
— dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osadzbnyeamach, co najmniej 155 MPa,
- dlatarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.

2.5.6.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi byéwna i gladka - bez odksztafcptaszczyzny znaku, w tym pofatdoiivavgied,
lokalnych wgniecé lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwmkanie, pofatdowanie
itp.) nie ma:e wynosé wigcej niz 1,5 % najwgkszego wymiaru znaku.

Krawgdzie tarczy znaku mugdyé rowne i nieostre. Znieksztalcenia krgizi tarczy znaku, pozostate
po tloczeniu lub innych procesach technologicznydbyym tarcza ta (w znakach drogowych sktadanych -
segmenty tarczy) byta poddana, mubg¢ usungte.

Tarcze znakéw drogowych skladanych mogy¢ wykonane z modutowych ksztattownikow
aluminiowych lub odpowiednio uksztattowanych segtéenstalowych. Dopuszczagsstosowanie modutowych
ksztattownikdw z tworzyw syntetycznych lub sklejgkpdoodpornej, pod warunkiem uzyskania odpowiedniej
aprobaty technicznej. Szczeliny gdzy ssiednimi segmentami znaku sktadanego nie aniog wicksze od
0,8 mm.

2.6. ZNAKI ODBLASKOWE
2.6.1.Wymagania dotycce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonujeesiz zasady przez oklejenie tarczy znaku materialem
odblaskowym.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetnfawymagania okrdone w
aprobacie technicznej.

2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe ayte do wykonania lica znaku powinny wykazyimgeine zwizanie z tarcz znaku
przez caty okres wymaganej trwétdznaku. Niedopuszczalng kbkalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczenia
lub odstawanie folii na kragdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Spos6éb pajczenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien uniemiwiaé jej odhczenie od tarczy
bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub ob#gzeznakdéw na folii odblaskowej, technologia maloveaani
lub klejenia oraz stosowane w tym celu materialyipoy by¢ uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynaSiod 7 do 10 lat, w
zaleznosci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna d&ydéwna i gtadka, nie magna niej wysipowa lokalne
nierbwndci i pofatdowania. Niedopuszczalne jest wgpsiwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zarébwno na
powierzchni jak i na obrzach tarczy znaku.

Doktadnd¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére mqmpwst& przy
nanoszeniu farby na odblaske@wowierzchng znaku, nie byty wiksze ni:

- 2 mm dla znakéw matychsrednich,
— 3 mm dla znakéw diych i wielkich.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblagkozes¢ znaku nie powinny hy wieksze w

kazdym kierunku ni:
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- 2 mm dla znakéw matychsrednich,
- 3 mm dla znakow diych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie
moze wystpowa: wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniacherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1
mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest wypmiwanie jakichkolwiek zarysovigoowierzchni znaku.

W znakach gytkowanych na kadym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 >m
dopuszcza sido 2 usterek jak waej, o wymiarach nie wkszych ni 1 mm w kadym kierunku. Na
powierzchni tej dopuszczaestlo 3 zarysow@a o szerokéci nie wiekszej niz 0,8 mm i catkowitej diugei nie
wigkszej nz 10 cm. Na catkowitej diugai znaku dopuszczagshie wigcej niz 5 rys szerok&i nie wickszej ni
0,8 mm i dtugéci przekraczajcej 10 cm - pod warunkienae zarysowania te nie znieksztatcapgsci znaku.

W znakach #ytkowanych dopuszcza esirowniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie
przekraczajcej 6 mni kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku matego lgkedniego, oraz
o powierzchni nie przekraczagj 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej nz 8 na kadym z fragmentow
powierzchni znaku diego lub wielkiego (wdczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie mag znieksztalca tresci znaku - w przypadku wygbowania takiego
znieksztalcenia znak musibhezzwiocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gpymivanie jakichkolwiek rys, sgjajacych przez warste
folii do powierzchni tarczy znaku. W znakachiytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalrm p
warunkiem,ze wystpujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekgoselkosci okreslonych ponkej.

W znakach #iytkowanych dopuszczalne jest wymbwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co
najwyzej dwaéch lokalnych ognisk korozji o wymiarach niezgkraczajcych 2,0 mm w kadym kierunku na
powierzchni kadego z fragmentdw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. Wkaoh nowych oraz w znakach
znajdupcych sg w okresie wymaganej gwarangfadna korozja tarczy znaku nie #eowystpowa.

Wymagana jest taka wytrzymatopolaczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgtiu tarczy o
90° przy promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi bgbezpieczona mataviarba nieodblaskow barwy
ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspotczynnidmihancji 0,08 do 0,10 - wedlug wzorca starnmego
zahkcznik do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowyd8]. Gruba¢ powtoki farby nie mae by mniejsza
od 20pm. Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminium letstali cynkowanej ogniowo i cynkowanie to jest
wykonywane po uksztattowaniu tarczy - jej keglwie mog pozosté niezabezpieczone farlochronn.

2.7. ZNAKI NIEODBLASKOWE

2.7.1.Wymagania dotycce powierzchni i barwy znaku nieodblaskowego

Znaki nieodblaskowe (znaki nieodblaskowe zwykte)gnby¢ wykonane jako malowane lub oklejane
folia, z materiatdw nie wykazagych odbicia powrotnego (wspétdieego). Nie dopuszczaesiuzywania na
znaki drogowe nieodblaskowe (zwykte) materiatovofescencyjnych.

2.7.2.Warunki podstawowe dla farb i folii nieodblaskowych

Folie i farby uyte do wykonania znaku muswykazywda petne zwizanie z podigem (powierzchni
tarczy znaku) przez caly czas wymaganej tré@tanaku. Niedopuszczalnes sv szczegolnéci lokalne
niedoklejenia, odklejeniagpherze, ztuszczenia lub odstawanie farby lub faikrawedziach lica znaku oraz na
jego powierzchni.

2.7.3.Warunki dodatkowe dla farb nieodblaskowych

Powierzchnia farby na licu znaku nowego must dnolita - bez lokalnych szczelin lukekmiec.
Niedopuszczalneadokalne nieréwnéci farby oraz czstki mechaniczne zatopione w warstwie farby.

Gruba¢ farby lica znaku nie m@ by mniejsza od 5@um. Grubdg¢ farby na tylnej stronie znaku nie
moze by mniejsza od 2.
2.7.4.Warunki dodatkowe dla folii nieodblaskowych

Sposoéb paiczenia folii z powierzchritarczy znaku powinien uniemlovia¢ jej odklejenie od podia
bez jej zniszczenia.

Krawedzie folii na obrzeach tarczy znaku, jak réwriérawedzie folii, symboli, napiséw, obramowa

itp. musz by¢ tak wykonane i zabezpieczone, by zapewniona tgralnd¢ znaku przez peten okres jego
trwatosci.

2.7.5.Wymagania jakéciowe dla znakéw malowanych
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Powierzchnia lica znakdw drogowych malowanych mmgi réwna i gtadka; niedopuszczalne jest
wystepowanie na nim jakichkolwiek fragmentow nie pokgfyfarks. Struktura powierzchniowa warstwy farby
nie maze sprzyjé osadzaniu na niej zanieczysztzagb czstek kurzu.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 xm nie mae
wystepowa wiecej niz jedna lokalna usterka w postaci zarysowa szerokéci nie wigkszej od 0,8 mm i
diugdsci nie wigkszej nz 8 mm. Niedopuszczalne jest wysbwanie jakichkolwiek innych usterek, w tym
pecherzykéw, rozlegtych zarysowa wyczuwalnych nieréwniei farby - na powierzchni tarczy znaku.
Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek ognisk korozji na licu znakub na tylnej stronie tarczy
znaku.

W znakach gytkowanych w okresie wymaganej trwétdoznaku na kadym z fragmentdéw powierzchni
znaku o wymiarach 4 x 4 cm dopuszczadm trzech usterek o charakterze wskazanymejvgraz do jednej
powierzchniowej usterki lokalnej ¢pherzyki itp.) o wymiarach nie wkszych od 2 mm. Na calkowitej
powierzchni znaku dopuszczg siie wigcej niz 8 zarysowa szerokéci nie wigkszej nk 0,5 mm i diugéci nie
przekraczajcej 8 cm, jeeli ich gkbokas¢ nie skga do podiga lub nie wecej niz 5 zarysowa o diugaci
przekraczajcej 10 mm, lecz nie wkszej od 10 cm, jeli ich gkbokads¢ siega do podiaa oraz do giciu ognisk
korozji o wymiarach nie przekracaaych 4 mm w kadym kierunku w znakach matychiednich lub 6 mm w
znakach diych i wielkich - pod warunkienze te zarysowania lub ogniska korozji nie znieksztattresci
znaku.

Wady w postaci nieréwrai konturéw rysunku znaku, ktére mpgowst& przy nanoszeniu farby na
lico znaku, nie mogprzekracza 1l mm dla znakéw matychsrednich oraz 2 mm dla znakéwzdeh i wielkich.

Niedopuszczalne jest wygtowanie zaciekéw o wymiarach ¢kszych nk 2 mm w znakach matych i
srednich oraz 3 mm w znakachzyeh i wielkich w kadym kierunku.

2.7.6.Wymagania jakéciowe dla znakéw oklejanych

Powierzchnia tarczy znaku oklejanego musi ldwna i gtadka; nie magna niej wys¢gpowat lokalne
nieréwndaci i pofatdowania.

W znakach nowych na kdym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie
moze wystpowa wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (niewielkie zarysowania ogdkci nie wigkszej nk 8 mm
itp.) o wymiarach nie wkszych nt 1 mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest wamiwanie
jakichkolwiek rozlegtych zarysowiaoraz pojedynczych rys diszych od 8 mm na powierzchni znaku.

W znakach gytkowanych w okresie wymaganej trwétdoznaku na kadym z fragmentdéw powierzchni
znaku o wymiarach 4 x 4 cm dopuszczadd 2 lokalnych usterek jak vugj, o wymiarach nie wkszych od 2
mm w kadym kierunku. Na kadym z tych fragmentow dopuszcza dpb 3 zarysowao szerokéci nie wigkszej
niz 0,8 mm i catkowitej diugei nie wigkszej ni 10 cm. Na catkowitej powierzchni znaku dopuszdzang
wigcej niz 5 zarysowa szerokdci nie wigkszej nz 0,8 mm i dlugéci przekraczajcej 10 cm lecz nie wkszej
od 20 cm - pod warunkieme zarysowania te nie znieksztatchgsci znaku.

W znakach #ytkowanych w okresie wymaganej trwétd dopuszcza siréwniez lokalne odklejenia
folii o powierzchni nie przekraczajej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku
matego lubsredniego, oraz o powierzchni nie przekrageaj 10 mm kazde w liczbie nie wikszej ni 8 na
kazdym z fragmentéw powierzchni znakuzggo lub wielkiego (wiczapc znaki informacyjne) o wymiarach
1200 x 1200 mm lub na catkowitej powierzchni zngkieli powierzchnia ta jest mniejsza od 1,44 m

Zarysowania i oderwania folii nie mggnieksztatcatresci znaku - w przypadku wygbowania takiego
znieksztalcenia znak musibpezzwlocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gpmtvanie jakichkolwiek zarysowia sigajacych przez
warstwe folii do powierzchni tarczy znaku. W znakackytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalod p
warunkiem,ze wystpujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekgosielkosci okreslonych w dalszym
ciagu.

Zachowana musi ldyco najmniej identyczna doktadsiorysunku znaku, jak dla znakéw malowanych
(pkt 2.7.5).

W znakach nowych folia nie me wykazywa zadnych znamion odkleje rozwarstwid,
zanieczyszcze itp. miedzy poszczegélnymi warstwami folii lub licem i tagcznaku. Niedopuszczalne jest
wystepowanie jakichkolwiek ognisk korozji zaréwno na pekzchni jak i na obrzech tarczy znaku.

W znakach #ytkowanych dopuszczalne jest wymbwanie po okresie wymaganej gwarancji co
najwyzej dwaéch lokalnych ognisk korozji o wymiarach niezgkraczajcych 2,0 mm w kadym kierunku na
powierzchni kadego fragmentu znaku o wymiarach 4x4cm.

W znakach nowych oraz w znakach znajdygh st w okresie wymaganej gwarancji nie #eo
wystgpowa zadna korozja tarczy znaku.
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Wymagana jest taka wytrzymatopokczenia folii z tarcz znaku, by po zgtiu tarczy o 90 przy
promieniu tuku zgicia do 15 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Zabronione jest stosowanie folii, ktére moby¢ bez calkowitego zniszczenia odklejone od tarczy
znaku lub od innej folii, na ktérej zostaty nakleg

2.7.7.Tylna strona znakéw nieodblaskowych

Tylna strona tarczy znakéw musidgabezpieczona matawarba nieodblaskow barwy ciemno-szarej
(szarej neutralnej) o wspotczynniku luminancji 0,88 0,10 - wedlug wzorca stanaeego zajcznik do
sInstrukcji o znakach drogowych pionowych” [28]. @ras¢ powtoki farby nie mae by mniejsza od 2Qum.
Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminium lub i synkowanej ogniowo i cynkowanie to jest
wykonywane po uksztaltowaniu tarczy - jej keglmie mog pozosta niezabezpieczone farbochronma. W
przypadkach wycinania tarczy znaku z blachy stajawakowanej powierzchniowo - kraxgzie tarczy naley
zabezpiecz§ odpowiedm powtoka przeciwkorozyjq.

2.8. ZNAKI PRZE SWIETLANE

2.8.1.Wymagania ogdlne dotygze znakéw przavietlanych

Znaki drogowe przZavietlane wykonuje si jako uradzenia, ktorych integralnym sktadnikiem jest
oprawa @wietleniowa wbudowana w znak - osteta licem znaku z materiatu przepuszazaposwiatto.

Oprawa 6éwietleniowa wbudowana w znak musi dyoznaczona znakiem bezpiefigeva ,B”
wydanym przez uprawniarjednostk.

Znak drogowy przavietlany musi mié umieszczone w sposéb trwaly oznaczenia przewidzizan
tabliczce znamionowej wedtug ustalenia punktu foaadto oznaczenie oprawy: a) r@m znamionowego
zasilania, b) rodzaju pdu, c) liczby typu i mocy znamionowejodet swiatta, d) symbolu klasy ochroném
elektrycznej oprawy wbudowanej w znak, e) symb@lstopnia ochrony odporém na wnikanie wilgoci i ciat
obcych.

Rowna¢ i gladkas¢ powierzchni znaku i doktadgé rysunku znaku dla znakéw péegetlanych naley
przyjmowa jak dla znakéw nieodblaskowych (pkt 2.7).

2.8.2.Lico znaku przéwietlanego

Lico znaku powinno by tak wykonane, aby nie wygtowaly niedoktadnéci w postaci pcherzy,
peknie¢ itp. Niedopuszczalne aslokalne nieréwnéci oraz castki mechaniczne zatopione w warstwie
przewietlane;.

2.9. ZNAKI OSWIETLANE

2.9.1.Wymagania og0lne dotygze znakdw éwietlanych

Znaki drogowe fwietlane wykonuje sijak znaki nieodblaskowe. Ze znakiem spona jest w sposéb
sztywny oprawa éwietleniowa, éwietlajaca w nocy lico znaku. Oprawa umieszczona jest mangiez znaku.

Je&li dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wyaoie znaku z materiatdw odblaskowych, znak
musi spetnia dodatkowo wymagania okdlene w punkcie 2.6.

Oprawa éwietleniowa znaku musi ldy oznaczona znakiem bezpieageva ,B” wydanym przez
uprawnion jednostk.

Oznaczenia na tabliczce znamionowej oprawy mapetnig wymagania okrdone w punkcie 2.8.1.

2.9.2.Rodzaj powierzchni znaku

Wymagania dotyee powierzchni znaku ustalaggak dla znakéw nieodblaskowych (pkt 2.7), a w
przypadku wykonania znaku z materiatéw odblaskowyjetk dla znakow odblaskowych (pkt 2.6).
Warunki wykonania lica znaku ustala sidpowiednio jak dla znakéw nieodblaskowycnh (pkt) 2

2.10. ZNAKI EMALIOWANE

Znaki drogowe emaliowane modyé stosowane pod warunkiem uzyskania aprobaty tezhejc
Trwatos¢ znaku emaliowanego, w tym rownigwatos¢ jego barwy nie mze by mniejsza od 15 lat.
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2.11. MATERIALY DO MONTA ZU ZNAKOW

Wszystkie ocynkowaneaé¢zniki metalowe przewidywane do mocowaniactizly sol, elementow
konstrukcji wsporczych znakow jakruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bez
peknieé, naderwa, rozwarstwi@ i wypuktych karbow.

taczniki mogi by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikaaszanych lub paletach, w
zaleznosci od ich wielkdci.

2.12. PRZECHOWYWANIE | SKEADOWANIE
MATERIALOW

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dla guignh znakéw drogowych powinien ®y
przechowywany zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Kruszywo do betonu nalg przechowywd w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywanicimhlas.

Prefabrykaty betonowe powinny dyskladowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnimony
podiazu. Prefabrykaty naly uktada na podkiadach z zachowaniem grzgu minimum 10 cm midzy
podiazem a prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalenatriatow dziatajcych
korodupco i w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniami

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. SPRZET DO WYKONANIA OZNAKOWANIA
PIONOWEGO

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vigkasic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
— koparek kotowych, np. 0,15%ub koparek gsienicowych, np. 0,25 n
— zurawi samochodowych o adigu do 4 t,
- ewentualnie wiertnic do wykonywania dotéw pod slupkgruncie spoistym,
- betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na robkr
- $rodkow transportowych do przewozu materiatow,
- przewanych zbiornikéw na wog
— sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
TRANSPORTU

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
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4.2. TRANSPORT MATEFx"IALOW DO PIONOWEGO
OZNAKOWANIA DROG

Transport cementu powinien odbyivsic zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsic zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstruksjporczych znakdéw, powinny byrzewaone
srodkami transportowymi w warunkach zabezpiegagih je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie
prefabrykatow narodkach transportu powinno bgymetryczne.

Transport znakOéw, konstrukcji wsporczych i spuz (uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien s¢
odbywa srodkami transportowymi w spos6b uniettiwriajacy ich przesuwanie siw czasie transportu

i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w OST D&MB0.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Przed przysipieniem do robét naky wyznaczy:
- lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub
pasa awaryjnego postoju,
- wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;.
Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw nalezabezpieczy w taki sposob, aby w czasie trwania i
odbioru robdt istniata midiwos¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.
Lokalizacja i wysoké¢ zamocowania znaku powinny dggodne z dokumentacprojektow.

5.3. WYKONANIE WYKOPOW | FUNDAMENTOW DLA
KONSTRUKCJI WSPORCZYCH ZNAKOW

Sposéb wykonania wykopu pod fundament znaku pi@ymypowinien b§ dostosowany do gbokasci
wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego spwz Wymiary wykopu powinny hy zgodne z dokumentag]
projektows lub wskazaniami lzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny bywvykonane w takim okresie, aby po ich za&peniu mana byto
przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich robét fundamentcwy

5.3.1.Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed uteniem prefabrykatu natg wyrowna i zag:sci¢. Wolne przestrzenie ruzy
scianami gruntu i prefabrykatem najewypelnic materialem kamiennym, np. &tiem i doktadnie zagci¢
ubijakami gcznymi.

Jezeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, tangdpowierzchnia prefabrykatu powinnacby
réwna z powierzchaipobocza lub bywyniesiona nadetpowierzchng nie wiecej niz 0,03 m.

5.3.2.Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych ddanmcowania znakéw wielkowymiarowych (znak
kierunku i miejscowséci), wykonywane z betonu ,na mokro” lub z betonugjbnego nalgy wykona zgodnie z
PN-S-02205 [24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartyghzbrozpartych natey wykonywa zgodnie z
dokumentagj projektovs, SST lub wskazaniami hgniera. Wykopy naley zabezpieczy przed naptywem wod
opadowych przez wyprofilowanie terenu ze spadkiemodiwiajacym tatwy odplyw wody poza teren
przylegajcy do wykopu. Dno wykopu powinno byyréwnane z dokfadrégia £ 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gnualezy usuraé i miejsce wypetri do spodu
fundamentu betonem klasy B 15. Ptaszczyzny boaznéafmentow stykage st z gruntem naliey zabezpieczy
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izolacja, np. emulsj kationows. Po wykonaniu fundamentu wykop nafezasypa warstwami grubgci 20 cm z
doktadnym zagszczeniem gruntu.

5.4. TOLERANCJE USTAWIENIA Z NAKU PIONOWEGO

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wgsiiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych,
powinny by wykonane zgodnie z dokumentagjonowg i SST.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
— odchyika od pionu, nie wtej niz £ 1 %,
— odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, niegeij niz + 2 cm,
— odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od kradzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego
postoju, nie wgcej nz + 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegid umieszczenia znaku zgodnie z
Instrukcp 0 znakach drogowych pionowych [28].

5.5. WYKONANIE SPAWANYCH Zt ACZ ELEMENTOW
METALOWYCH

Ztacza spawane elementow metalowych powinny odpowiaganaganiom PN-M-69011 [20].

Wytrzymatcé zmeczeniowa spoin powinna wynésod 19 do 32 MPa. Odchytki wymiaréw spoin nie
powinny przekracza+ 0,5 mm dla spoiny gruoi do 6 mm i 1,0 mm dla spoiny o grubc powyzej 6 mm.

Odstp w zhczach zakltadkowych i nakladkowych, peadey przylegajcymi do siebie ptaszczyznami
nie powinien by wiekszy niz 1 mm.

Ztacza spawane nie powinny ndigvad wikszych ni podane w tablicy 5. hynier maze dopuycié
wady wiksze nk podane w tablicy j@i uzna,ze nie maj one zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne
znaku pionowego.

Tablica 5. Dopuszczalne wymiary wad wcach spawanych, wg PN-M-69775 [23]

Rodzaj wady Dopuszczalny wymiar wady, mm

Brak przetopu 2,0
Podtopienie lica spoiny 15
Porowatd¢ spoiny 3,0
Krater w spoinie 15
Wklesniecie lica spoiny 15
Uszkodzenie mechaniczne spoiny 1,0
Réznica wysokdci sasiednich  wgtbien

i wypuktosci lica spoiny 3,0

5.6. KONSTRUKCJE WSPORCZE

5.6.1.Zabezpieczenie konstrukcji wsporczej przed najeieman

Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych bramowydh Wwysignikowych jedno lub dwustronnych,
jak réwniez konstrukcje wsporcze znakéw tablicowych bocznychpowierzchni wikszej od 4,5 M gdy
wystepuje maliwo$¢é bezpdredniego najechania na nie przez pojazd - mbsz zabezpieczone odpowiednio
umieszczonymi barierami ochronnymi lub innego rgalzeizadzeniami ochronnymi lub przeciwdestrukcyjnymi,
zgodnie z dokumentacprojektowa, SST lub wskazaniami fgniera. Podobne zabezpieczenie malstosowa
w przypadku innych konstrukcji wsporczych, gdy wchgnie na nie w wkszym stopniu zagva
bezpieczastwu wytkownikdéw pojazdéw, ri najechanie pojazdu na batiejesli przewiduje to dokumentacja
projektowa, SST lub kynier.

5.6.2.Latwo zrywalne zicza konstrukcji wsporczej

W przypadku konstrukcji wsporczych, nie ostgpch barierami ochronnymi - zaleca; Stosowanie
tatwo zrywalnych lub tatwo roze€zalnych przekrojow, ztzy lub przegubow o odpowiednio bezpiecznej
konstrukcji, umieszczonych na wysdgkood 0,15 do 0,20 m nad powierzchtgrenu.
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W szczegllIngi - zaleca s stosowanie takich przekrojow,azky lub przegubéw w konstrukcjach
wsporczych nie ostogiych barierami ochronnymi, ktére znajdugic na obszarach zekszonego zagrenia
kolizyjnego (ostrza rozgetien drog hcznikowych, zewstrzna strona tukéw drogi itp.).

tatwo zrywalne lub tatwo rogtzalne zicza, przekroje lub przeguby powinnyéhtpk skonstruowane i
umieszczone, by znak wraz z konstraukegporca po zerwaniu nie przewracakgia jezdng. Wysokaé czesci
konstrukcji wsporczej, pozostatej po aciteniu gornej jej agci od fundamentu, nie me by wieksza od 0,25
m.

5.6.3. Zapobieganie zagteniu uytkownikbw drogi i terenu przyleglego przez
konstrukej wsporca

Konstrukcja wsporcza znaku musi¢bywykonana w sposéb ogranicaey zagraenie uytkownikow
pojazdéw samochodowych oraz innyctytkownikow drogi i terenu do niej przylegtego pragjechaniu przez
pojazd na znak. Konstrukcja wsporcza znaku musewag mozliwosé fatwej naprawy po najechaniu przez
pojazdy lub innego rodzaju uszkodzenia znaku.

5.6.4.Tablicowe znaki drogowe na dwdéch stupach lub podglor

Przy stosowaniu tablicowych znakéw drogowych (dnegkazéw tablicowych, tablic
przeddrogowskazowych, tablic szlaku drogowego,i¢addhjazdéw itp.) umieszczanych na dwéch stupadh lu
podporach - odlegkd miedzy tymi stupami lub podporami, mierzona prostopatth przewidywanego kierunku
najechania przez pojazd, nie mobyt mniejsza od 1,75 m. Przy stosowaniwghksizej liczby stupéw i dwa -
odlegla¢ miedzy nimi mae by mniejsza.

5.6.5.Poziom go6rnej powierzchni fundamentu

Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku wdamencie betonowym lub innym podobnym -
pozadane jest, by gorna ¢& fundamentu pokrywata sz powierzchni pobocza, pasa dziglego itp. lub byla
nad t powierzchn¢ wyniesiona nie wicej niz 0,03 m. W przypadku konstrukcji wspmyrch,
znajdupcych si poza koroa drogi, gorna ogs¢ fundamentu powinna Bywyniesiona nad powierzchnterenu
nie wigcej niz 0,15 m.

5.6.6.Barwa konstrukcji wsporczej

Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych pionowychsmumieé barwe szag neutralm z tym, ze
dopuszcza sibarwe naturala pokry¢ cynkowanych. Zabraniaesstosowania pokiykonstrukcji wsporczych o
jaskrawej barwie - z wytkiem przypadkéw, gdy jest to wymagane gahrymi przepisami, wytycznymi lub
warunkami technicznymi.

5.7. POLACZENIE TARCZY ZNAKU Z KONSTRUKCJ A
WSPORCZA

Tarcza znaku musi By zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposéb uokéwiajacy jej
przesungcie lub obrét.

Materiat i sposéb wykonania pekenia tarczy znaku z konstrukajsporca musi umdaliwiaé, przy
uzyciu odpowiednich narzlzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cadses uytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktorych wpsia czste przypadki dewastacji znakow, zaleca si
stosowanie elementowagiznych o konstrukcji unienmitiwiajacej lub znacznie utrudnigjej ich rozhczenie
przez osoby niepowotane.

Tarcza znaku skladanego musi wykazgyweetrs integralné¢ podczas najechania przez pojazd w
kazdych warunkach kolizji. W szczegollim - zaden z segmentéw lub elementéw tarczy nigemsk od nigj
odlaczat w sposéb powoduagy naraenie kogokolwiek na niebezpiedmstwo lub szkod.

Nie dopuszcza sizamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w spaspmagaicy bezpéredniego
przeprowadzenié&ub mocujcych przez lico znaku.

5.8. TRWALOSC WYKONANIA ZNAKU PIONOWEGO

Znak drogowy pionowy musi By wykonany w sposob trwaty, zapewniey petn czytelnaé
przedstawionego na nim symbolu lub napisu w catinesie jego #ytkowania, przy czym wpltywy zewetrzne
dziatapce na znak, nie magpowodowa znieksztalcenia téei znaku.
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5.9. URZADZENIA ELEKTRYCZNE NA KONSTRUKCJI
WSPORCZEJ

Przy umieszczaniu na konstrukcji wsporczej znalkagowego jakichkolwiek uegzea elektrycznych -
obowizuja zasady oznaczania i zabezpieczania tychadzeh, okreSlone w odpowiednich przepisach i
zaleceniach dotyezych uradzen elektroenergetycznych.

5.10. ZRODLO SWIATLA ZNAKU PRZE SWIETLANEGO |
ZNAKU O SWIETLANEGO

Zrédto swiatta naley wykona zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowejT 3% wskazaniami
Inzyniera, jako:
- lampy fluorescencyjne barwy dziennej lub chtodraldsi
— wysokopezne lampy rgciowe o poprawionym wspétczynniku oddawania barw,
- lampy metalo-halogenowe.

5.11. WARUNKI DLA OPRAWY O SWIETLENIOWEJ
ZNAKU PRZE SWIETLANEGO

Oprawa whbudowana w znak powinna speiniaymagania PN-E-06314 [7] z naptjacymi
uzupetnieniami i zmianami:
— sposbéb paiczen lica znaku z tareg znaku w formie komory, w ktdrwbudowana jest oprawa, powinien
zastpi¢ stopier IP-53 ochrony od wptywu czynnikéw zewtrenych,
— komora statecznika powinna zape&vod najmniej stopigeochrony IP-23,
- sprawnd¢ swietlna uktadu nie powinna bymniejsza ni 0,4,
- karta katalogowa m@ nie zawier& krzywych rozsytiwiattosci, wykresow sprawnigi i izoluks,
— w oznaczeniu musi ldypodany rok produkcji.

5.12. WARUNKI DLA OPRAWY O SWIETLENIOWEJ
ZNAKU OSWIETLANEGO

Oprawa @wietlajaca znak powinna spetdia wymagania PN-E-06314 [7] z nagujacymi
uzupetnieniami i zmianami:
— oprawa powinna ky zbudowana jako zamkia, o stopniu ochrony IP-53 dla komory lampowejoi ¢
najmniej IP-23 dla komory statecznika,
- dla opraw zawieszanych na wysékobponiej 2,5 m klosz oprawy powinien bywykonany z materiatdw
odpornych na uszkodzenia mechaniczne,
- karta katalogowa oprawy me nie zawier& wykresuswiattosci i wykresu sprawrgei,
— W 0znaczeniu oprawy musi bypodany rok produkgciji.
Oprawa éwietleniowa stanowica integrala cze$¢ znaku éwietlanego umieszczana jest przed licem
znaku i musi b§ sztywno i trwale zwizana z tarczznaku.

5.13. TABLICZKA ZNAMIONOWA ZNAKU

Kazdy wykonany znak drogowy oraziga konstrukcja wsporcza musi migbliczke znamionow z:
a) nazwy, markg fabryczm lub innym oznaczeniem uraawiaj acym identyfikacg wytworcy lub dostawcy,
b) dat produkgciji,
c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) daty ustawienia znaku.

Zaleca sj, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczychwierata rownieé miesikc i rok
wymaganego przegillu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej masay¢ wykonane w sposéb trwaty i wymay, czytelny w
normalnych warunkach przez caly okregthowania znaku.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. BADANIA MAT,ERIALC')W DO WYKONANIA
FUNDAMENTOW BETONOWYCH

Wykonawca powinien przeprowadZiadania materiatéw do wykonania fundamentéw betgb ,na
mokro”. Uwzgkdniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowyehwniosek Wykonawcy, kynier
moze zwolnt go z potrzeby wykonania batenateriatow dla tych robot.

6.3. BADANIA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

6.3.1.Badania materiatdw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budanaprobat techniczi lub z deklaragj zgodndci wydary
przez producenta powinny bgprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniayéw.
Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikow powinna Byzgodna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Cgstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producentéw

Ocena

Lp. Rodzaj badania Liczba bada Opis bada wynikéw bada

1 Sprawdzenie od5do 10 Powierzchrg zbada
powierzchni bada z wybra- nieuzbrojonym okiem. Do ew.
nych losowo sprawdzenia gbokasci wad Wyniki bada
elementow w  uzy¢ dostpnych narzdzi (np.  powinny by
kazdej dostar-  liniatéw z czujnikiem, zgodne z
czonej partii suwmiarek, mikrometrow itp. wymaganiami
wyrobéw lica- Przeprowadzi uniwersalnymi punktu 2
2 Sprawdzenie cej do 1000 przyrzadami pomiarowymi lub
wymiaréw elementow sprawdzianami (np. liniatami,
przymiarami itp.)

W przypadkach budzych watpliwosci mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie $aiavosci
dostarczonych wyrobow i materialéw w zakresie wyatggodanych w punkcie 2.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robét nalesprawdzé:
- zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentagrojektovy (lokalizacja, wymiary, wysokad
zamocowania znakéw),
— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgpdmunktem 2 i 5,
- prawidtowas¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
— poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkfeB
— poprawnd¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgednpunktem 5.4.
W przypadku wykonania spawanyclhcz elementdéw konstrukcji wsporczych:
— przed ogtdzinami, spoin i przylegajce do niej elementy¢zone (od 10 do 20 mm z4dej strony) nalgy
doktadnie ocz§ci¢ z zanieczyszczeutrudniajcych prowadzenie obserwaciji i pomiarow,
- ogledziny zhczy naley przeprowadd wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powgkszeniu od 2 do 4
razy; do pomiar6w spoin powinny bgtosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalneirspmierze,
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- w przypadkach wtpliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndatozmgczeniowej
spoin, zgodnie z PN-M-06515 [18],

- zlacza o wadach wiekszych niz dopuszczalne, okreslone w punkcie 5.5, powinny by¢
naprawione powtornym spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkami obmiarowymas
a) szt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnych orazskukcji wsporczych,
b) m? (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakow pozostatych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. ODBIOR OSTATECZNY

Odbidr robét oznakowania pionowego dokonywany festzasadzie odbioru ostatecznego.
Odbidr ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wynikow
pomiardw i bada jakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.

8.3. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbioru pogwarancyjnego najedokon& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGC')LNE,USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowani@ivego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— wykonanie fundamentéw
— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
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- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY
1. PN-B-06250 Beton zwykly
2. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytiyu. Sktad, wymagani
i ocena zgodrizi
5.  PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacfkieslenia
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betnaapraw
7. PN-E-06314 Elektryczne oprawswaetlenia zewntrznego
8. PN-H-04651 Ochrona przed korpzKlasyfikacja i okrélenie agresywn<ei
korozyjnejsrodowiska
9. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane gmaco ogoélnego
zastosowania
10. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwwggiione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia
11. PN-H-82200 Cynk
12. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podegonej wytrzymatéci. Gatunki
13.  PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paetgmiowego i ulepszania
cieplnego. Gatunki
14. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggine przeznaczenia.
Gatunki
15. PN-H-84023-07 Stal oldlenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
16. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahaveglania. Gatunki
17. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naagor
18. PN-H-93401 Stal walcowanaat€wniki réwnoramienne
19. PN-M-06515 Rwignice. Ogoélne zasady projektowania stalowych ajéw
nosnych
20. PN-M-69011 Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych.
Podziat i wymagania
21. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali
22.  PN-M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otd do spawania i
napawania. Ogoélne wymagania i badania
23. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadlidoziaczy spawanych. Oznaczanie klasy
wadliwosci na podstawie ogtizin zewrtrznych
24. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen#@gania i badania
25. BN-89/1076-02 Ochrona przed korpzjPowtoki metalizacyjne cynkowe i
aluminiowe na konstrukcjach stalowych #eliwnych.
Wymagania i badania
26. BN-82/4131-03  Spawalnictwo.¢®y i elektrody ze stopéw stellitowych igiy z
zeliw wysokochromowych do napawania
27. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

10.2. INNE DOKUMENTY

28.Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom Is&@dy stosowania znakow i ydzeir bezpieczastwa
ruchu. Zat. nr 1 do zagdzenia Ministra Transportu i Gospodarki Maegk dnia 3 marca 1994 r.
(Monitor Polski Nr 16, poz. 120).
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