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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhtecznej (SST)swymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkigysokaciowych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) zalecaykorzystanie SST przy zlecaniu robét na
drogach miejskich i gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktdéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzaryiznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokdaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwatly, aakrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposo6b utatwiaicy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzeiezusytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1.Punkty gtdéwne trasy - punkty zatamania osi trasmkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkaijokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gegrobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mi& srednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugéood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i
dtugaéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt

3.2. SPRZET POMIAROWY

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej dokladid pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
0Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.

4.2. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALOW

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawierge
lokalizacg i wspéitrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny yvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperdoboczych. Bédy te powinny by usunite na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rglne terenu istotnie #6ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno bygmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzednych terenu podanych w dokumentac;ji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazuna pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkty¥rednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostanzniszczone przez Wykonawc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz@esé konieczne do dalszego prowadzenia robdipstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@daidtowej realizacji robét natg do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW NYCH OSI TRASY
PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmkowizane do punktéw pomocniczych, paobmych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtgpomigdzy punktami gltdwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowe;j i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeslgocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez4yniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtujniwelacg podwdjra w nawikzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtejwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.
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5.4. ODTWORZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawaeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasly w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 arpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robo6t zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezbmpoza granicrobot.

5.5. WYZNACZENIE PRZEKROJOW POPRZECZNYCH

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okétenie granicy robot), zgodnie z dokumenitgojojektovy oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriatriow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naleéy stosowa w przypadku nasypow o wysoda@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegt&¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegké ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektova.

5.6. WYZNACZENIE POLOZENIA OBIEKTOW MOSTOWYCH

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okitajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgrzyczétkow i filaréw
mostéw i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajaka powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.
Polazenie obiektu w planie nalg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. KONTROLA JAKO SCI PRAC POMIAROWYCH

Kontrole jakosci prac pomiarowych zweanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych
nalezy prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektow jest&za obmiaru robt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.

8.2. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaste na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedkfadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” 9kt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie ulatudgaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Pfatng¢ rob6t zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestuy koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiuGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

N

Noo,~®
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USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW
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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhtecznej (SST)swymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zazanych z usugciem drzew i krzakéw.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) zalecaykorzystanie SST przy zlecaniu robét na
drogach miejskich i gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z usugciem
drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robot praggeawczych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigélne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. SPRZET DO USUWANIA DRZEW | KRZAKOW

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzakéw naly stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usurgicia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
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4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.

4.2. TRANSPORT PNI | KARPINY

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartg¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposob nie powagtujch uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. ZASADY OCZYSZCZANIA TERENU Z DRZEW | KRZAKOW

Roboty zwizane z usurtciem drzew i krzakéw obejmawyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypatie oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozost&dopo wykarczowaniu.

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokop@ninnych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powiniett bgzyszczony z drzew i krzakdw.

Zgoda na prace zw#ane z usurtciem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawiapgo.

Wycinkg drzew o wiaciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym,
ustalonym przez kyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktérych driest przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren naley oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawasbczeséci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypyraekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nafeczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina
gtebokasci do 60 cm poriej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w
punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniepca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona doi¢sa, powinna by przez
Wykonawe; zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongwe powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

Pnie drzew i krzakdw znajdige st w pasie robét ziemnych, powinny bwykarczowane, za
wyjatkiem nasgpujacych przypadkow:

a) w obrbie nasypow - jgeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i ista@g rzdna terenu w tym miejscu
znajduje st co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinigtigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powysze odsipstwo od ogdlnej zasady, wymagrgj karczowania pni, nie ma zastosowanizelje
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu podspewve nasypu,

b) w obrebie wyokiglenia skarpy wykopu przecingego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny by
$cigte réwno z powierzchaiskarpy albo potej jej poziomu.

Poza miejscami wykopoéw doty po wykarczowanych phinaley wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00R6boty ziemne”.
Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemsi

w nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robdt w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartd¢ jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w czasie robot.

Strona 12 z 30



Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinnywykopane z din
ostraznoscia, w sposéb ktdry nie spowoduje trwatych uszkdgzenastpnie zasadzone w odpowiednim
gruncie.

5.4. ZNISZCZENIE POZOSTALOSCI PO USUNIETEJ ROSLINNOSCI

Spos6b zniszczenia pozostaliopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Jereli dopuszczono przerobienie gatna ko drzewra za pomog specjalistycznego sptzi, to sposéb
wykonania powinien odpowiadaaleceniom producenta spta. Niewyteczne pozostaiei po przerébce
powinny by usunite przez Wykonawgz terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanieshmnosci usunétej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca ma
obowiazek zadbé, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigstea i odpowiednich
przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, uradwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégiilo
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alboaspalw dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po
zakaczeniu spalania ogiepowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych sé czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub
jego przerwania, a nagromadzony materiat do spaanowi przeszkedv prowadzeniu innych prac,
Wykonawca powinien usat go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w infegste zaakceptowane
przez Iryniera, w ktorym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny liyusungte przez Wykonawgz terenu budowy. 3 pozostat@ci
po spaleniu, za zgadnzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinny bge uktadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna ldyprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta warstwy
gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna Bydpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostda po
spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadnieymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych
odbywa s¢ przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. KONTROLA ROBOT PRZY USUWANIU DRZEW | KRZAKOW

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunicia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotoéw. Zsarzenie gruntu wypelniggego doty powinno spetnia
odpowiednie wymagania oklene w SST  D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednosti obmiarows rob6t zwiazanych z usugciem drzew i krzakdw jest:
- dladrzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Ptatnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha koe drzewra, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozost&dopo wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. przepisy zwi gzane
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne$ P st wymagania dotyexce wykonania i odbioru
robot zwizanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST) Zalecg siykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogach
miejskich i gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t awanych ze zdgiem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramaahot przygotowawczych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigélne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[rkt 1.5

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Og6Ine wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt

3.2. SPRZET DO ZDJECIA HUMUSU I/LUB DARNINY

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj st do
powtérnego mycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robdét ziemnych - w miejscaclziggrawidtiowe
wykonanie robét spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkungportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprztu.
Do wykonania rob6t zwezanych ze zdgciem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego ycia, naley
stosowa:
— noze do cécia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT HUMUSU | DARNINY

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybd&rodka transportu zatg od odlegiéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtérnego zastosowania, powinna ona trsgnsportowana w sposéb nie powadyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &ypczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do riejszego #ycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdw otz innych czynnéi okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poaviby¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spypthawy wyatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wypce dla prawidlowego wykonania robdt, wadhie
moze stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubd warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowéareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdjaé z powierzchni catego pasa robo6t ziemnych oraz mydéh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychgm Irzyniera.

Grubag¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokadici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, S&T
wskazana przez myniera, wedlug faktycznego stanu wysbwania. Stan faktycznyglzie stanowit podstagv
do rozliczenia czynri@i zwiagzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowé& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony prze@ayszczeniem, a tak najedzaniem
przez pojazdy. Nie natg zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i béeganio po nich, aby
unikma¢ zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. ZDJECIE DARNINY

Jezeli powierzchnia terenu w oldrie pasa przeznaczonego pod bugtnasy drogowej jest pokryta darain
przeznaczom do umocnienia skarp, dargimalery zdja¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkatlze
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zdjiem darniny. Darnig naley cia¢ w regularne,
prostokitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugd boku okoto 0,30 metra. Grukd
darniny powinna wynogéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia pozyskanej darniny. Zeli darnina przed powtornym
wykorzystaniem musi kiysktadowana, to zalecaegej roztazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca na
takie roziaenie darniny, to naly ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojélio darnire
nalezy sktadowa w warstwach traw do dotu. W pozostatym okresie darainalezy sktadow#& warstwami na
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przemian traw do goéry i traw do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowani@e powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnirg nie nadajca sig do powtdrnego wykorzystania najeusuraé¢ mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w SST lub przeziera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.

6.2. KONTROLA USUNI ECIA HUMUSU LUB/I DARNINY

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasunécia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania og6lne”  pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogéine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE,USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 mwykonania rob6t obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzddnogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamijej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne$ P st wymagania dotyexce wykonania i odbioru
robot zwizanych z wyburzeniem obiektow budowlanych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST) Zaleca wiykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadbjgkich i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wyburzeniem
obiektow budowlanych, to jest:
- budynkoéw,
— budowli (mostéw, estakad, tuneli, zbiornik&ejan oporowych, przepustéw),
— obiektéw matej architektury.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigélne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. MATERIALY WYBUCHOWE

Materiaty wybuchowe powinny odpowiatlewymaganiom ustalonym w SST.
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3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT ZWI AZANYCH Z
WYBURZENIEM OBIEKTOW

Do wykonania robdt zwrzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych pplgtosowa:
spycharki,
tadowarki,
- dzwigi,
- mioty pneumatyczne,
a w razie potrzeby specjalistyczny sirdo wyburzé i prac strzatowych.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW Z ROZBIORKI

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Wybdgrodka transportu zatg od
odlegtdci i warunkéw lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. CZYNNOSCI WSTEPNE

Roboty rozbiérkowe obejmajusunecie z terenu budowy wszystkich obiektéw budowlanywehstosunku
do ktérych zostato to przewidziane w dokumentajgktowej.

Obiekty znajdujce st w pasie robo6t drogowych, nie przeznaczone do wsiani powinny by przez
Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzeniemeli@biekty, ktére maj by¢ zachowane, zostamuszkodzone
lub zniszczone przez Wykonagycto powinny one by odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez Zamawieggo.

5.3. ROBOTY ROZBIORKOWE

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaoiientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej obiektow
przewidzianych do rozbiorki, #iynier maze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
bedzie okrélony przewidziany odzysk materiatow.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wylkoe z elementéw mbwych do powtérnego
wykorzystania powinny hiyyusuwane bez powodowaniacginych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaj
sig wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce oké&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera.
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Jezeli jest maliwe oraz dopuszczone przezzymiera spalenie nieprzydatnych elementéw uzyskanych
wyniku prac rozbiérkowych, niezldne czynnéci nalezy przeprowadz&z zachowaniem ustalekreslonych w
OST D-01.02.01 p. 5.4.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st§ wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) po usumritych obiektach budowlanych lub ich elementach, dmage s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektova beda wykonywane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nbnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe.

Dotly, w miejscach gdzie nie przewiduje svykonania wykopdw drogowych, nalewypetnic warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacza&go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Jezeli obiekty budowlane przeznaczone do ustiai stanowd elementy waytkowanego uktadu
komunikacyjnego (mosty, estakady, tunele itp.) Whdwca mae przysipi¢ do robét rozbidrkowych dopiero
po zapewnieniu odpowiedniego objazdu.

5.4. USUNIECIE KAMIENI | BLOKOW SKALNYCH

Duze kamienie i bloki skalne powinny byusungte z powierzchni pasa rob6t ziemnych w edie
wykopOw oraz w olgbie nasypéw w przypadku, gdy wysagkdkamieni lub blokéw skalnych przekracza 1/3
wysokaci nasypu.

Jezeli wielkos¢ kamieni lub blokéw skalnych unierdawia ich usungcie bez wczéniejszego podzielenia
na mniejsze c&ci, a przewidziano w tym celuzycie materiatow wybuchowych, Wykonawca ma olbgask
zadba, aby roboty strzelnicze byly prowadzone przez @ees posiadacy wymagane kwalifikacje, przy
zachowaniu zasad bezpieigeva okrélonych odpowiednimi przepisami oraz przy spetnienistalé
zawartych w rozdziale SST D-02.00.00 ,Roboty zietnne

Doty (wykopy) po usuritych kamieniach i blokach skalnych powinny¢tmabezpieczone lub wypetnione
zgodnie z zasadami oktenymi w p. 5.3.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
WYBURZENIOWYCH

Sprawdzenie jaki robot polega na wizualnej ocenie komplétiousunicia resztek budynkéw i
budowli, gruzu, kamieni i blokdw skalnych oraz spdazeniu uszkodze elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetlnigjego doly po ususiych kamieniach, blokach skalnych lub obiektach
budowlanych powinno spetiamdpowiednie wymagania oktene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”  pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wyburzonych obiektéw budowlanych, ustyih kamieni
i/lub blokow skalnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogéine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLA TNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 mrobét obejmuije:
- rozebranie i wyburzenie obiektéw budowlanych,
- odwiezienie materiatu z rozbiérki,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,
- ewentualne zasypanie i zsgczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustyeh obiektach,
— usunkcie kamieni i blokéw skalnych,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Tp& wymagania dotyexce wykonania i odbioru
robot zwizanych z rozbidrk elementéw drég, ogrodie przepustow.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST) Zaleca wiykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadbjgkich i
gminnych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych z rozbiodrk
- warstw nawierzchni,
— kraweznikdw, obrzey i opornikéw,
- $ciekow,
- chodnikow,
- ogrodze,
— barier i poeczy,
- znakdéw drogowych,
- przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. RUSZTOWANIA

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérce ppistéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur
stalowych w postaci:
- rusztowa koztowych, wysokeéci od 1,0 do 1,5 m, skladggych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég z
krawedziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),egen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
— rusztowa drabinowych, sktadagych sé z drabin (np. diugiei 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérychelalzzch (np. 3,2 x 6,3 cm) uktada giomosty z desek,
— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowyadnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek
okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowani@wynp. z rur stalowyckrednicy 108 mm i &ownikéw
45 x 45 x5 mmi 70 x 70 x 7 mm), o wymiarach kiatéoto 1,1 x 1,5 m,
— rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych §cznikami w ramownice i kratownice.
Rusztowanie naly wykon& z materiatdéw odpowiadggych nastpujacym normom:
— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [FIN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] linmej zaakceptowanej przezzimiera,
— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inn2pakceptowanej przezzyniera.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne” pkt

3.2. SPRZET DO ROZBIORKI

Do wykonania robét zwrzanych z rozbiork elementéw drég, ogrodéei przepustéw mize by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,

- ‘fadowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE
TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW Z ROZBIORKI

Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. WYKONANIE ROBOT ROZBIORKOWYCH

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrofize przepustow obejmuj usuniécie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgedai dokumentagj projektowa, SST lub wskazanych
przez Irkyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, gnier
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie gkamy przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw@ mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastaswswn frezarek drogowych, najespetnt warunki
okreslone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robo6t rozbiérkowych przepustu agldokond:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przesoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewidujez shdzyské&, w sposéb gczny lub mechaniczny z ew.
przeckciem petéw zbrojeniowych i ich odgciem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. riementéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin i€@owym usungciu taw, wzgkdnie ostrénego rozebrania konstrukciji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zZadoiu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziamlcipowtornego iycia (z zaprawy,
kawatkéw betonu, izolaciji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wlkasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST gt wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usuntte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw drogrodzé i przepustdéw znajdage sé w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nobnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujg svykonania wykopow drogowych nale wypetnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczaigo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. KONTROLA JAKO SCI ROBOT ROZBIORKOWYCH

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robot rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodze
przepustow powinno spehdi@dpowiednie wymagania oktene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne”  pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostl obmiarows rob6t zwhzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
dla kraweznika, opornika, obrze, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
dla znakoéw drogowych - szt. (sztuka),
dla przepustow i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®-(metr szécienny),
c) prefabrykowanych betonowyckelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jejzycia, z ut@zeniem na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,
- wyroéwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
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zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbioérki,
wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorkiscieku:

odstonkcie scieku,

reczne wygcie elementowiciekowych wraz z oczyszczeniem,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidskicelu ponownego jegozycia, z ul@eniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podia,

zatadunek i wywéz materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatéw chodnikowych,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbi@rkcelu ponownego jegozycia, z utgzeniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

e) dla rozbiorki ogrodze

demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach z zagczeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkielu ponownego jegazycia, z ut@zeniem w stosy
na poboczu,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporadkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiérki barier i pagczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotéw po stupkach wraz zegsagzeniem do uzyskaniaxsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

uporadkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, umatiie,

ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementow przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zsgczeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
uporzdkowanie terenu rozbiorki.
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PopPE

o

No

PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219
PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402

BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

Surowiec drzewny. Drewno tartaczihesig.

Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

Tarcicadtiasta ogbélnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0go6lnego stosowania

Rury stalowe bez szwuggiione i walcowane na
zimno ogo6lnego przeznaczenia

Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okggtym i kwadratowym

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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