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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot ST 6.0

1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacii

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace dostawy i montazu wyposazenia statego rozbieralnego dia
zadania: ,Zagospodarowanie przestrzeni publicznej w centrum wsi w Wiéniewie na terenie czesci dziatki o nr ewid.71,
obreb Wisniewo, gmina Wagrowiec”

1.2 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, s3 zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i
okresleniami zawartymi w ST 0.0 — Wymagania ogélne.

1.3 Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)

Grupy Klasy Kategorie Opis
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
45200000-9 budowlanych lub ich czeéci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej
45212140-9 | Obiekty rekreacyjne

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW
Wyrobami stosowanymi przy wykonaniu robdt bedacych przedmiotem niniejsze] specyfikacii sa:

»

HUSTAWKA POJEDYNCZA "GNIAZDO"

Grupa wiekowa G- 14 lat

Wysokost swobodneqgo upadku <= 15m
Przestrzen minimaina2,3x75m
Maksymalna wysokost 2.4 m

Mogi konstrukryjne wykonane z drewna klejonego o przekmeju min.

90 x 90 mm, malowanego lakierchejca, zackraglonego na krawedziach.

Belka pozioma ze stali ocynkowane), malowane) proszkowo. Kotwy
ynkowane ogniowo, fancuch kalibrowany ocynkowany, zamocowany

na tulejach samosmarujacych, bezohsiugowych.

Siedzisko hustawki wokonane Z Iin

Fundamentowanie wg specyfikac)i wybranego producanta,
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2

BUJAK

Grupa wiekowa 0- ¢ lat

Wysokost swobodnego upadku <= 0,60 m
Przestrzen minimalna 3,50 m
Maksymalna wysokost 1,00 m

Glownym elementem konstrukcyjriym jest spreZyna o srednicy 200mm,

wysokosci 400mm, zabetonowana w gruncie za pomaca ocynkowanej
ogniowo kotwy.

Konstrukcia siedziska wykonana z tworzywa HDPE.
Fundamentowanie wg specyfikacji wybranego producenta.
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ZESTAW ZABAWOWY

Grupa wiekowa 3- 14 lat

Wysokost swobodnego upadku <= 1,20 m
Przestrzen minimaina 820 x 7,20 m
Maksymalna wysokosé 3,50 m

W skiad zestawu wchodza;

- baikenik 182t

- drabinka pichowa 1szt.,

- mostek lukowy, di. ok. 230cm - 1571,

- rura strazacka wys. ok. 90cm- 1szt,

- schody wejsciowe wys. ok. S0cm- 152t

- wieZa bez dachu z podesiem na wys. 35cm- 1s2t.,

- wieza bez dachu z podestem na wys. 90cm- 25zt

- wieza z dachem z podestem na wys. 90cm- 1szt,

- Zjezdzalnia wys. 90cm, alugost shzgu ok. 240cm- 15zt

Stupy podstawy wykonane z drewna Klejonego rojwarstwowo,

0 przekroju 90xS0mm, malowanego lakierobejca, zackraglonego
na krawedziach. Elementy pofaciowe Z tworzywa HDPE.
Podesty oraz mostek antyposlizgowe. Porecze i balustrady
wykonane ze stali ocynkowane], malowane] proszkowo.

Slizg zjezdzalni wykonany ze stali nierdzewnej

Kotwy wykonane ze stali ocynkowane) kapielowo, Zabetonowane.

Zaslepki z tworzywa sztucznego.

Funcamentowanie wg specyfikac)i wybranego producenta.
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ST 6.0

STOL DO TENISA

Betonowy stol do tenisa stolowego z siatkg metalowa,
do postawienta na utwardzonym gruncie lub go
wkopania. Rozmiar blatu- 152x274em. wysokost- 76cm.

Blat stolu wykonany = wysckogatunkowego betonu

2 hruszywem ozdobnym, sZlifowany | lakierowany
Siatka do gry w tenisa stolowego, wykonana z blachy
stalowe, perforowanej ¢ gr.=3mm- ocynkowana

ogniowo. Krawed2ie blatu zabezpieczone listwa aluminiowa,

Zapobiegajaca odbiciom. Wszysthie elementy stalowe
w konsirukci ocynkowane cgniowo
2571 bewnowych fundameniow podporowych.

Fundamentowanie wg specyfikac) wybranego producenta.
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TWISTER + WAHADLO
Grupa wiekowa 7+ lat

Konstrukcja wykonana ze stali ocynkowane], malowane; proszkowo
Kotwy stalowe ocynkowane,

Pochwyty powlekane guma,

Zaslepki z tworzywa szfucznego.

Elementy ruchome na lnyskach samosmarowalnych, bezobiugowych

Fundamentowanie wg specyfka) wybranego producenta.

7

WYCIAG GORNY + WYCISKANIE
fdia niepetnosprawnych/

Grupa wiskowa 7+ lat

Konsirukcja wykonana ze sial ocynkowane|, malowane] proszkowo.
Katwy stalows ocynkowans

Pochwyty powiekane guma.

Zaslepkl = tworzywa sZiucznego.

Elementy ruchome na loZyskach samesmarowalnych, bezoblugowych

Fundameniowanie wg specyfikaji wybranego producenta.
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Lampa solarna led

Lampa solarna led o wysokosci do 5,5 m. Stup ze stali ocynkowanej malowany proszkowo.

Maksymalna wysoko$¢ zrédta swiatla od poziomu terenu 5,40 m.

Oprawa IP65

Zrédio $wiatta led o mocy oprawy ok.40W, sprawno$¢ oprawy min.195 Im/W, barwa $wiatta 4000K — $wiatlo
biate naturalne.

Autonomiczny czas $wiecenia min.50h.

Min.8 modutdw fotowoltanicznych monokrystalicznych.

Akumulator 12,8V 48Ah litowo-zelazowo-fosforanowy

Fundamentowanie wg wytycznych wybranego producenta.
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» Autonomiczna stacja naprawcza

Siup wykonany z profila zamknietego 150x150mm,

ze stali ocynkowanej ogniowo o dlugosc do 3,0m,
malowany proszkowo RALT016. Stacja wyposazona

w panel fotowolaiczny o mocy min. 150W.

Aumulator zelowy o pojemnosci min. 60Ah.
Whudowany kompresor wraz z manometrem,

zasilany z akumulatora, uchwyt do podnoszenia roweru,
oraz zestaw uniwersainych kluczy rowerowych.

Stup wyposazony w oswietlenie fed.

Fndamentowanie wg speeyfikacj wybranego producenta.
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» ‘tawka
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LAWKA Z BETONU ARCHITEKTONICZNEGO
iprzekroj, skala 1:50/

Lawka wykonana ze zbrojonege betonu architektonicznege
prefabrykowana Siedzisko z krawedziakdw o przekroju
Sxbem, 3x impregnowanych przeciw korozy biologicznej,
siedzisko z drewna lisciastego, heblowanego, mocowanego
mechaniczme do konstrukc)i lawki.
> kosz na $mieci okragly metalowy ocynkowany z okladzing z drewna impregnowanego metodg prozniowo-
ci$nieniowa, montowany do podioza, wklad wyjmowany, wys.70 cm, $rednica 40 cm, poj.35l,

> stojak na rowery 2-stanowiskowy, stalowy ocynkowany, malowany proszkowo, mocowany do podfoza

» regulamin placu zabaw: plansza z regulaminem na dwoéch stupkach osadzonych w gruncie, rozwigzanie
systemowe.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spelnienie wymagan iloéciowych i jakosciowych wyrobow dostarczanych na
plac budowy oraz za ich wtasciwe skltadowanie i wbudowanie.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kidry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ i srodowisko wykonywanych robét.

Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowa¢ sprawne technicznie $rodki transportu.

Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ robGt i wiasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniac
wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE MONTAZU ELEMENTOW WYPOSAZENIA
Montaz wszystkich elementéw wyposazenia cisle zgadnie wedlug wskazan wybranego producenta.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR ELEMENTOW WYPOSAZENIA ORAZ ICH MONTAZU

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materialdw, sprzetu i $rodkéw transportu podano w ST 0.0
+~Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robot, materialow i urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci rob6t (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
placem budowy.
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Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane,

W zaleznosci od rodzaju robot i warunkow wystepujacych na budowie odbiér konstrukeji z drewna moze byc
przeprowadzony czgsciowo w trakcie robét (odbiér miedzyoperacyjny) oraz po zakonczeniu robot.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogédine zasady i wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdine”.

Obmiar robot okresla iloéé wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

llo$¢ robét oblicza sie wedtug pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem
wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegaja akceptacii Inspektora nadzoru i musza
posiadac wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostki obmiarowe:

W szt mierzy sig:

»  Urzadzenia zabawowe, lawki, kosze na $mieci

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét i ich przejecia podand w ST 0.0 ,Wymagania ogdine”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujacymi Normami
Technicznymi (PN, EN-PN).

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogdline zasady dotyczace platnosci pedano w specyfikacji ogéinej ST 0.0.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacjg odniesienia jest:

1. Slwz

2. umowa zawarta pomigdzy Wykonawcg a Zamawiajacym wraz z harmonogramem robdt, zatwierdzona przez
Zamawiajacego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

3.  normy

4. aprobaty techniczne

5. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji

1=

Normy:

Urzgdzenia zabawowe wykonane zgodnie z normg PN-EN 1176:2009
. Instrukcje montazu wybranych producentéw

. WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - ITB

‘3

2
3
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.,

10



