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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotycgre odtworzenia
(wyznaczenia) trasy i jej punktow wyscakiowych oraz wznowienie i stabilizacja pasa
drogowego w zwizku z przebudow drogi dojazdowej do gruntow rolnych we wsi Potuty
gm. Wagrowiec.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokarnperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot zwanych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz pzémia obiektow iaynierskich i granic pasa drogowego
i obejmup:
* wyznaczenie trasy i punktow wysakmowych w terenie rowninnym
Nalezy wykon&, w ramach pomiaru powykonawczego, szkic przebgrgnic
prawnych z ich stabilizagjw terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodnieorm
BN-67/6744-09) #&wiadkami betonowymi tych znakéw wykonanymi zgodnie
z zahczonym rysunkiem (rys. nr 1) nie rzadziej aDOm.
Warunki wykonania szkicu:
1. Granie zastabilizowd znakami granicznymi i swiadkami betonowymi
osadzonymi na granicy kopca granicznego od stremygrznej pasa drogi.
2. Szkic naley sporadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
3. Szkic powinien zawieka
nazwe wojewddztwa, gminy, olbu
w tytule napis: ,Szkic przebiegu granic prawnyclsgpdrogowego
kilometraz pocatkowy i koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizaciji
punkty graniczne wraz z numeracjodzajem stabilizacji
miary od krawdzi jezdni do punktu granicznego
linie graniczne z miarami czotowymi
grunty pozostagce w dniu 31 grudnia 1998 r. we wiadaniu SkarbusRea,
nie stanow4ce ich wtasnéci, a zagte pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia
13 padziernika 1998 r. Przepisy wprowadgsg ustawy reformugge
administrag} publiczry, Dz. U. nr 133 z 1998 r.)
I. opis skrzgowan i rzek
j. szczegOly sytuacyjne stgce do identyfikacji poteenia punktow granicznych
w terenie w zaggu po 10 m od granic pasa drogowego
- krawgdzie jezdni
- 0$ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu koavjezdni
- stupki hektometrowe z opisem
- przepusty
- pocatek i koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne)
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- ogrodzenia trwate i chodniki
- $wiadki punktow referencyjnych
- pojedyncze drzewa
- kontury l&ne
- stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkamii knajdupce sé
w odlegtaci do 10 m od granicy pasa
- numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych okaarunki ich
granic
4. Do szkicu nalgy dolgczyc:
- wykaz wspotrzdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadi,
- map ewidencyjma,
- wypisy z rejestrow gruntdw dla wszystkich dziatek pasie
drogowym,
- odbitke istniegcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu
Ponadto jako zatznik do pomiaru powykonawczego nalesporadzic wykaz zmian
gruntowych jako dokument potrzebny do wprowadzenigan w operacie ewidencji gruntow
dotyczcych sposobuaytkowania (dytek rolny lub 18ny na drodze).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Punkty gtéwne trasy — punkty zalamania osi trasmkty kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2. Swiadek punktu granicznego — stupek z betonu C2(BEjony 4 petami @10
pomalowanymi nazotto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY koloru czgo
o wymiarach 12x12x100 cm (w tym 50 cm w gruncie).

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne (betonowe) stabilizoevev punktach granicznych pasa
drogowego.

1.4.4 Okrelenia podane w niniejszej STa szgodne z obowkzujagcymi normami
oraz DokumentagjProjektov.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za zgodito

z Dokumentagj Projektow, ST i poleceniami lzyniera. Ogolne wymagania dotycze robot
podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Wyroby budowlane (materiaty)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce wyrobow budowlanych

Ogdblne wymagania dotygze wyrobow i materiatbw podano w ST D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.
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2.2.Wyroby budowlane (materiaty) do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowdé pale drewniane z gwdziami

o dtugaci okoto 0,5 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggjj nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

Pale drewniane umieszczone poza granbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw naje stosowd paliki drewnianesrednicy
od 0,05 do 0,08 m i dtugoi okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isigie]
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m

»Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowarazotto z czarnym napisem,
wykonany z betonu C20/25 zbrojonego étami @ 10.

,Swiadki” drewniane powinny miedtugas¢ okoto 0,5 m i przekrdj prostakny.

Do tymczasowej stabilizacji granic pasa nglezy¢ pali drewnianych @ 10-15 cm
i dtugaosci 1,5-1,7 m oznaczonych na czerwono.

Do trwalej stabilizacji granic pasa drogowego mgpleuzy¢é geodezyjnych
ogranicznikow betonowych z krzgm na goérnej poziomej ptaszéme.

2.3. Wymagania
Wyroby musz by¢ wolne od spkan, wykruszé i ubytkbw oraz mié gtadkie
powierzchnie bezladow po gcherzach powietrznych.

Tolerancja wymiaréw elementéw betonowych = 1 mmetdd winien mié
nasikliwos¢ ponizej 5% oraz mrozoodporiéi wodoszczelng zgodry z PN-88/B-06250.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00.

3.2. Sprat do wykonania robot

Roboty zwjzane ze stabilizagji oznaczeniem gtdwnych elementow trasy oraz rojpdtz
punktow wysokéciowych Igda wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zwdane

Z wytyczeniem oraz okéniem wysokéciowym powyszych elementéw trasy wykonywane
beda specjalistycznym spefem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu roieddOlity

lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, tatgmy stalowe, szpilki).

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtdwnypbwinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagagi@ne".

36



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.01.01

4.2. Transport materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tr@a przewoz dowolnymi srodkami transportu
W pozycji poziomej zabezpieczone przed przemiesienase i uszkadzaniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M.Q0@QWymagania ogolne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obayzujgcymi Instrukcjami GUGIK
(od1do 7).

Dane dotycgzce osnowy geodezyjnej poziomej i wysé&owej oraz punktow granicznych
nalezy pobra& z Powiatowego €odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznejddnie
z obowgzujagcymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kagfigzne - tylko jednostka
wykonawstwa geodezyjnego uezgtaszaroboty i pobierd materiaty z PODGIK).

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
I uprawnienia. Wykonawca zoboyziany jest przedioy¢ Inzynierowi do akceptacji kopi
wymaganych uprawniegeodetéw.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie riniag si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztatltowanie terenu w takim rejonie niewpino by
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wykonawca powinien
natychmiast poinformowalnzyniera o wszelkich lglach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i reperéw nabocznych.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynilgae z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezyimera, zostayn wykonane
na koszt Zamawiagfego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznacza,ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obgj Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazpjna pomiarach Wykonawcy, nie mpdgy¢é rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przeziera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkppsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia odteggce w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dbavigtowej realizacji robot naikg
do obowjzkéw Wykonawcy.
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Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagego zostan zniszczone przez
Wykonawe;, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego pdaenia robot, to zostane
odtworzone staraniem i na koszt wykonawcy.

5.3.Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wsokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtébwne pony by zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uyciu pali drewnianych lub stupkédw betonowych, a z@akdowhzane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobét ziemnych Maksymalna odlegto
pomiedzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegi& miedzy reperami roboczymi wzdirasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw.

Repery robocze natg zalayé poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygezych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state
na stabilnych, istniggych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw,
repery robocze natg zalay¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztahiww
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzajosiadanie, zaakceptowany
przez Irkyniera.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji
po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagujniwelacg podwdjry w nawizaniu
do reperéw pastwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigctaj wyrane
I jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4.Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne m.in. pobrane 2z Powiatowego ¢dwz Dokumentacji Geodezyjno -
Kartograficznej, przy wykorzystaniu sieci poligoagi pastwowe] albo innej osnowy
geodezyjnej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtdbwnych i w punktachsrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniayydscz nie rzadziej ni
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacii
projektowej nie mge by wigcksze od 5 cm. Razne niwelety punktow osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najerzy¢ materiatbw wymienionych w pkt. 2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zapi je
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odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgaormpoza granig robot.
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysasypoéw i wykopow
na powierzchni terenu (olélenie granicy robot),
b) wyznaczenie kraedzi jezdni.

Powyzsze roboty powinny ky wykonane zgodnie 2z dokumentacjprojektowy
oraz w miejscach wymaggych uzupetlnienia dla poprawnego wykonania robot
I w miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczenia kraydzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowéd w przypadku nasypow o wysaod@ ponad 1 m
oraz wykopow gibszych nt 1 m. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owm. Odlegié¢ ta,
co najmniej powinna odpowiadl@dstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentapyojektows.

5.6. Wyznaczenie potenia obiektéw inzynierskich

Dla kazdego z obiektow mostowych (przepustow) ngleyznaczy jego potaenie
w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu i punktow wysal@owych, zastabilizowanie ich
w sposob trwaty
b) wytyczenie punktéw okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, wlotow
i wylotéw
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

5.7. Wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego

Wznowienie granic jaki stabilizacja granic mustbhyykonana przez geodetiprawnionego.
W ramach zaméwienia nalgwykona:
e wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,
« trwale zastabilizowapunkty graniczne,
»  okaz& granie wiascicielom nieruchomgxi przylegagcych do pasa drogowego,
* wykon& operat techniczny zawiegay:
—wykaz wspotrezdnych punktow granicznych pasa drogowego uktadd&6y”
i ,20007,
— szkice wyniesienia z wymiarowaniem,
— map; wsktgows z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.
Podstaw prawry do wykonania powiszych czynnéci jest Ustawa z dn. 17.05.1989 r.
Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 240).
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Stabilizacg punktéw granicznych natg wykona stupkami geodezyjnymi betonowymi
(z krzyzem). W linii granicznej w odlegkai do 1 m nalgy przy stupku granicznym wkopa
swiadka punktu granicznego (oklenego w p. 1.4.2). W przypadkach gdy nie jestzim@m
trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznym, esgl zasgpi¢c go innym elementem
zamocowanym w podim (np. pet stalowy, rurka). Taki punkt nalg opisa& oraz sporgzdzi¢
szkic topograficzny ok&ajacy jego potaenie.

Przed rozpoaxiem rob6t na drodze, Wykonawca musi odtwomqgs drogowy

I zastabilizowd do kotkami drewnianymi (opisanymi w p. 2.2), dasua zakaczenia robot.
Po zrealizowaniu rob6t drogowych, na etapie wykoaya inwentaryzacji geodezyjnej
Wykonawca musi dokomgatrwatej stabilizacji punktow granicznych pasa. Bego celu
nalezy uzy¢ znakow wyej opisanych.

5.8. Operat do stabilizacji graniczy pasa drogowego

Operat musi b§wykonany przez geodgtiprawnionego.

5.8.1. Opis
e Opis powinien zawieka
o tytul,

* nazw inrdrogi,
* dak wykonania,
e kto wykonat,

e Opis obiektu,

e problemy.

5.8.2. Zajczniki (czs$¢ mapowa)

* wykaz wspotrzdnych zastabilizowanych punktéw granicznych,

e mapy wsggowe z wrysowam grani@ i zaznaczonymi rodzajami znakow
zastabilizowanych w punktach granicznych wraz zogwaficznym usytuowaniem
swiadkow,

»  protokoty z okazania punktéw granicznych ydigielom nieruchomsi przylegtych
do pasa drogowego z gexonymi granicami (szkice).

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania og@lne

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy
I punktow wysokéciowych naley prowadz¢é wg ogolnych zasad okdlenych w instrukcjach
I wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzanie rob6t pomiarowych

Sprawdzanie robot pomiarowych nalerzeprowadzi wg nasgpujacych zasad:
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a) & drogi naley sprawdzt na wszystkich zatlamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co hajmniej co 200 m na prostych,

b) robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugo
budowanego odcinka,

C) wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzé tasmg i szablonem z poziomic
co najmniej w 5 miejscach na ddym kilometrze oraz w miejscach budych
watpliwosci.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00@OV@ymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punkiéywsokaciowych w terenie
jest km (kilometr) wyniesionej i zastabilizowanej trasy wraz punktami granicznymi
z ich stabilizagj w terenie.

W/w jednostka uwzghnia elementy skladowe robét obmierzane wedtugdhngdnostek.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne”.

Odbiér robot zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@ge na podstawie szkicow
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotunkwmli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. Podstawa ptatndéci
9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST D-M.00.00.00."Wymagania
ogolne”.
Zgodnie z DokumentagjProjektov nalery wykona:
* wyznaczenie trasy i punktow wysakiowych w terenie réwninnym z trwat
stabilizacj.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej rob6t obejmuije:
— wyznaczenie trasy i punktow wysakiowych w terenie réwninnym,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wység&iowych,
- odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punkt@sokaciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie parametrow tukoéw poziomych i pionowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach aitarystycznych trasy
na podstawie wtasnych pomiaréw wykonanych woiEg w terenie,
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— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyytyezeniem dodatkowych
przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroreh iprzed zniszczeniem
I 0znakowanie utatwigfe odszukanie i ewentualne odtworzenie,
— wyznaczenie konturéw obiektowzynierskich,
— zakup, dostarczenie i wytadowanie wyrobow i matéwa
— zakup i dostarczenie wszystkich niedhych sktadnikow produkcji,
— oznakowanie robot,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,
— wyznaczenie punktéw granicznych pasa drogowegoe@prmzpoczciem robot
tymczasowych)
— wyznaczenie osi wlotu i wylotu oraz punktow wysé&iowych przepustow i prz&j
dla zwierat,
opracowanie szkicu przebiegu granic prawnych stabilizacy w terenie, w tym:
- szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1000 w formacie A-3,
zbroszurowany z niwoscig wypinania,
- wykaz wspotrzdnych punktéw granicznych (plik w formacie txt),
- mapa ewidencyjna,
- wypis z rejestru gruntéw dla wszystkich dzialek asig drogowym,
- odbitka istniejcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formade,
- wykaz zmian gruntowych,
- trwate wyznaczenie granic pasa drogowego zastabiirmm znakami
granicznymi iswiadkami betonowymi, odlegéci migdzy znakami nie mag
by¢ diuzsze ni 100 m.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inyeisGUGIK-1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK-1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK-1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB}1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUM83.

Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kaafagme (Dz. U. Nr 240)
PN-88/B-06250 Beton zwykty

Oznakowanigwiadkami punktéw granicznych pasa drogowego — @olexZ-cy Dyrektora
Generalnego Drég Krajowych i Autostrad — pismo GDABZ1.j$-4200/33/07 z dn.
01.06.2007 r.
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(napis wyttoczony)

PAS DROGOWY

(Rys.1)
Swiadek punktu granicznego,

pomalowany nadtto z czarnym napisem,

wykonany z betonu B-25 zbrojonego
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