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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N
| PRZEPUSTOW
CPV: Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

11




1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycge wykonania

i odbioru robot rozbiérkowych elementéw drég w gzaku z przebudow drogi gminnej we
wsi Kobylec na dziatce nr 188.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokarnperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycwykonania robot rozbiérkowych
i obejmup:

- Regulacja pionowa: wtazéw kanatowych,

- Regulacja pionowa: krateiciekowych ulicznych,
- Regulacja pionowa: zaworéw wodggowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa godne z obowgzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami oraz SpecyfikacpD-M.00.00.00.”"Wymagania ogoélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za zgodito

z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami liayniera. Ogolne wymagania dotycze robot
podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Wyroby budowlane (materiaty)

2.1. Ogolne wymagania dotycrce wyrobéw budowlanych

Ogodlne wymagania dotygeze wyrobow budowlanych (materiatow), ich pozyskivean
i skladowania, podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagargalne”.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
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4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagagiarme".

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiaty uzyskane z rozbiorki megby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
zaakceptowanymi przez4yniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérigmve

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne".
6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania og@lne

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiorkowych
Kontrola jakdci robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robot
rozbiérkowych.

Kontroli podlega rownig prawidtowa¢ transportu i skladowania materiatdbw uzyskanych
podczas rozbiorki.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00@OV@ymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarws
- sztuka dla regulacji studzienek.

W/w jednostki uwzgldniajg elementy skiadowe robot obmierzane wedtug inngdmgstek.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne".
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9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrdei podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne”.

Platnd¢ za jednostk poszczegollnych asortymentéw robét rozbiérkowycmignzanych
w jednostkach wyszczegolnionych w punkcie 7 nizigjsST zgodnie z Dokumentacj
Projektovg, obmiarem robot i oc@rjakosci wykonania robot.

Zgodnie z DokumentagjProjektow nalery wykona:

- Regulac pionows: wkazéw kanatowych,
- Regulac pionowg: krateksciekowych ulicznych,
- Regulac pionowy: zaworow wodocigowych.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania robét obejmuje:

- oznakowanie robat,

- rozbidrki i prace zwjzane z regulagj

- wywo0z gruzu,

- zagospodarowanie odpaddéw,

- wywo0z materiatow i gruzu na sktadowisko Wykonawcy,
- transport.
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