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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1.WSTEP

1.1.Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej
Przedmiotem specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przewodem ttocznym,
przepompownia Sciekow oraz budowa sieci wodociagowej wraz z
przytaczami wody w miejscowosciach Kliczkowy, Gorki, Borsk i Wdzydze
Tucholskie w Gminie Karsin.

1.2.Zakres stosowania szczegolowej specyfikacji technicznej
Szczegodlowa specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy realizacji umowy na roboty zwiazane z
wykonaniem zadania.

1.3. Zakres robot objetych szczegoltowq specyfikacjq techniczng
1.3.1.Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej obejmuja wymagania
ogo6lne i zasady prowadzenia robot zwiazanych z budowa sieci kanalizacji
sanitarnej wraz z przylaczami i przewodem ttocznym, przepompowniami $ciekéw
w miejscowosciach Kliczkowy, Gorki, Borsk i Wdzydze Tucholskie w gminie
Karsin oraz budowa sieci wodociagowej wraz z przylaczami w miejscowosci
Borsk i Wdzydze Tucholskie w Gminie Karsin tj. w obiekcie bedacym
przedmiotem
- wyznaczenie trasy i punktow wysokos$ciowych
- kanalizacja sanitarna @ 200 PCV — wymagania ogdlne
- przykanaliki sanitarne ¢ 160 PCV
- studnie rewizyjne betonowe @ 1200 lub teleskopowe @ 400 PCV
- wodociag @ 901 160 PE
- przytacze wodociagowe O 32-75 PE
- przepompownie $ciekOw z pompami zatapialnymi — 2 szt.
- przewdd ttoczny @ 63, 110; 125; 160 1 180 PE
1.3.2. Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajace 1 majace na celu odtworzenie w terenie lokalizacji
projektowanych studni rewizyjnych i Sciekowych zgodnie z dokumentacja
projektowa.
1.3.3. Odtworzenie trasy, punktow wysokosciowych i osnowy
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza: sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i
wysokos$ciowego punktow gtownych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,
uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami, wyznaczenie przekrojow
poprzecznych z ewentualnym wyznaczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem.
1.3.4. Zasady wykonania prac pomiarowych
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa
oraz zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami G.U.G.iK OS trasy nalezy
wykona¢ nie rzadziej niz co 50 m oraz z punktach charakterystycznych
zaleznych od uksztattowania terenu. Dopuszczalne odchylenie od
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne punktow



nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do dokumentacji
projektowej. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajace wymagane w tym zakresie uprawnienia.

1.3.5. Inwestycja obejmuje wykonanie zakresu robot:

roboty ziemne : - wykopy rgczne,
- wykopy mechaniczne
transport nadmiaru urobku
transport piasku — kruszywa do wymiany gruntu
montaz kolektora sanitarnego, studni rewizyjnych, przykanalikow,
montaz sieci wodociagowej, przyltaczy
budowg przepompowni $ciekoOw z pompami zatapialnymi
przewod tloczny

1.4.0kreslenia podstawowe

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw
oraz ruch pieszych wraz z wszystkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi
z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunig¢ty od jezdni dla
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona i
posiadajaca niezbgdne uprawnienia, do kierowania budowa, robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu

Dziennik budowy - /zeszyt — ksiazka/ opatrzony pieczecia organu wydajacego
pozwolenie na budow¢ z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania
wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania  zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomigdzy inzynierem, wykonawca i projektantem.
Ksigga obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami sluzacy do wpisania przez Wykonawceg obmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczen, szkicéw 1 ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
Ksigdze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacjami technicznymi , zaakceptowanymi
przez Inzyniera

Niweleta — wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie
pionowego przekroju w osi drogi.
Odpowiednia /bliska/ zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonanych robdt z

dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony —
z przecig¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
rob6t budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony
do umieszczania w nim drogi oraz drzew i1 krzewdéw. Pas drogowy moze
réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacych ludzi 1 $rodowisko przed uciazliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Podloze grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gltebokosci
przemarzania.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdaca autorem
dokumentacji projektowej
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Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy

Rysunki — czg$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke 1 wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

Zadanie budowlane — czg$¢ przedsigwzigcia  budowlanego, stanowiaca
odrgbna calo$¢ konstrukcyjna lub technologiczna, samodzielnego spelnienia
przewidywanych funkcji techniczno — uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonaniu robdt zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu,

Pozostale definicje zostaty zawarte w warunkach ogo6lnych umowy.

1.4.1.0kreslenia podstawowego zwiqzane 7 wykonaniem zadania inwestycyjnego

kanalizacja sanitarna —sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do
odprowadzenia $ciekow bytowych

przykanalik — przewo6d przeznaczony do potaczenia instalacji wewnetrznej w
budynku z zewngtrzna siecia kanalizacji sanitarne;j

studzienka kanalizacyjna — studnia rewizyjna — na kanale nie przetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidlowej eksploatacji kanatow

studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na osi kanatu
w planie, na zalamaniach, spadku kanatu oraz na odcinkach prostych
wodociag, sie¢ dostarczajaca wode¢ zdatna do spozycia poprzez przytacza do
budynkow

kanat tloczny — jest to rurociag z rur polietylenowych taczony za pomoca
zgrzewania doczotowego, prowadzacego $cieki, taczacy 2 odcinki sieci ze
soba wraz z urzadzeniami odcinajacymi i zabezpieczajacymi

przepompownia — obiekt budowlany podziemny przeznaczony do
zlokalizowania pomp, stuzacy do przetlaczania sciekow.

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami
Inzyniera.
1.5.1.Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz z dokumentacja projektowa i uzgodnieniami
W niej zawartymi, pozwolenie na budowe, dziennik budowy. Na wykonawcy
spoczywa odpowiedzialno$¢ za zniszczone znaki geodezyjne. Wykonawca
odtworzy i utrwali je na wlasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa zawiera rysunki i dokumenty, zgodnie z wykazem
podanym w zataczniku do protokotu przekazania placu budowy.
Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupehienie
dokumentacji projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca
sporzadzi brakujace rysunki i SST na wilasny koszt i przedtozy je Inzynierowi
do zatwierdzenia.
1.5.3.Zgodnos¢é robét 7 dokumentacjq projektowq i szczegotowq specyfikacjq
techniczng
Dokumentacja projektowa i szczegdtowa specyfikacja techniczna oraz
dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia
cze¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa



obowiazujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow
obowiazuje nastepujaca kolejnos$¢ ich waznosci w umowie.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btgdéw lub opuszczen w dokumentach
umownych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory
dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa

i specyfikacja techniczna. Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w
specyfikacji technicznej bgda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego podziatu tolerancji. Cechy
materiatlow 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku gdy materiaty lub
roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub specyfikacja
techniczna 1 wptlynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementow budowli, to takie
materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy w robotach prowadzonych pod ruchem

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w sposob okreslony w specyfikacji technicznej , w okresie trwania
realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i postgpu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak:
zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp. Zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapor
1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane
przez Inzyniera. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie
przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem oraz przez
umieszczenie w miejscach i ilo$ciach okre§lonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych.
Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie
podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony w ceng umowna.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot

wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca begdzie:

- utrzymywac¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej

- wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i
norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwos$ci spotecznej 1 innych, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu, lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny
wglad na:



a/ lokalizacje¢ miejsc postojowych sprz¢tu, magazynow, sktadowisk,
ukopdéw i drog dojazdowych
b/ srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i cieckéw wodnych pytami lub
substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
- mozliwos$cia powstania pozaru
Wykonawca bgdzie utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez
wody stojacej
1.5.6.0chrona przeciwpoiarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bgdzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy,
wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie budowy, w
pomieszczeniach zaplecza budowy oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i z zabezpieczone przed dostgpem osdb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel
Wykonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe
promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty Aprobate
Techniczna wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca
brak szkodliwego oddziatywania tych materialdéw na srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po
zakonczeniu ich szkodliwo$¢ zanika /np. materiaty pylaste/ moga by¢
uzywane pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli Wykonawca uzyl materiat szkodliwy dla otoczenia
zgodnie z specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.8.0chrona wtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wiadz bgdacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe
czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie
przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z
nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez



Zamawiajacego.
1.5.9.Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca
ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprze¢t 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i
zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie umownej.
1.5.10.0chrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inzyniera.
Wykonawca bgdzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa
lub jej elementy byty w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczac roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11.8tosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez
wladze centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w
jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow, wytycznych podczas prowadzenia
robot. Wykonawca bedzie przestrzegac¢ praw patentowych 1 bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposob ciagly bedzie
informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen
1 inne odnos$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogolne
Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej. Wykonawca przedstawi
przed rozpoczgciem robot szczegodtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow 1
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera. Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrodia nie
oznacza, ze wszystkie materiaty z danego zrddta uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczanego zrodta w sposdb
ciagly spetniaja wymagania specyfikacji technicznej w czasie postepu robot.
W przypadku nie zaakceptowania materiatu ze wskazanego zrodta lub jego
niezgodnos$ci z dokumentacja projektowa, Wykonawca jest zobowiazany
przedstawi¢ do akceptacji Kierownika projektu materiaty z innego zrodta lub
zamienne. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej



zmieniony bez zgody Kierownika projektu. Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym
znajduja sig¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaptaceniem za
wykonang pracg.

Humus 1 naktad czasowo zdjety z terenu wykopow 1 miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji
terenu po ukonczeniu robdt. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana
przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera. Jezeli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatow do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt
tych materialow zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

2.2. Zastosowane materialy

2.2.1 Przepompownia sciekow

- parametry techniczne, rozwiazanie konstrukcyjne, materialowe i budowa
przepompowni powinny by¢ zgodne z projektem technicznym,

- wszelkie odstepstwa od dokumentacji projektowej (w tym proponowanie innych
niz wymienione w dokumentacji technicznej pomp, armatury, itp.) musza by¢
poprzedzone obliczeniami wraz ze szczegoétowymi rysunkami technicznymi
uzgodnionymi przez Projektanta w formie pisemnej i dotaczonymi do oferty
przetargowej,

- w przypadku proponowania innych réwnowaznych rozwiazan niz
wymienionych w dokumentacji projektowej Wykonawca uzyska wczesniejsza
pisemna akceptacj¢ od projektanta w oparciu o zestawienie z wykazem
elementéw zamiennych (podac typ i1 producenta dla wszystkich zamiennych
elementow, zataczy¢ wymagane atesty, §wiadectwa, karty katalogowe oraz
DTR). Zgode projektanta nalezy dotaczy¢ do oferty przetargowe;,

- przepompownie $ciekdw nalezy wykonac jako kompletne, w petni
zautomatyzowane, kompaktowe urzadzenie

Rozwigzania konstrukcyjne

wszystkie spoiny powinny by¢ wykonane w technologii wiasciwej dla stali
kwasoodpornej (metoda TIG, przy uzyciu glowicy zamknigtej do spawania
orbitalnego w ostonie argonowej lub automatu CNC), przy czym wykonane spawy
powinny by¢ na zyczenie udokumentowane wydrukiem parametréw spawania,
piony ttoczne wewnatrz pompowni powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

piony tloczne powinny by¢ laczone koinierzami ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1,

trojnik orlowy zapewniajacy minimalne straty hydrauliczne, powinien by¢
wykonany ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1, zastosowany do
potaczen rurociagéw ttocznych pomp

prowadnice pomp powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-
EN 10088-1,

w przypadku prowadnic o dlugosci powyzej 3 m, w celu usztywnienia konstrukcji,
stosuje si¢ taczniki posrednie prowadnic, wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301
wg PN-EN 10088-1,

wszystkie potaczenia Srubowe (Sruby, nakretki, podktadki) powinny by¢ wykonane
ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie elementy kotwiace konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy powinny
by¢ wykonane sa w catosci ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
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armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe kolierzowe z kula gumowana powinny
by¢ pokryte trwalq farba epoksydowa odporna na dziatanie §ciekow,
armatura odcinajaca - zasuwy odcinajace klinowe kolnierzowe migkkouszczelnione
z klinem gumowanym, pokryte trwata farba epoksydowa odporna na dziatanie
sciekow,
zasuwy powinny by¢ zamontowane na poziomym odcinku rurociagdéw tlocznych,
aby umozliwi¢ ich otwieranie i zamykanie z poziomu terenu bez konieczno$ci
wchodzenia do komory pompowni (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U.
93.96.438),
obstuge zasuw z poziomu terenu powinien umozliwia¢ specjalnej konstrukcji
przegub wykonany catkowicie ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
wszystkie uszczelki dla potaczen kotlierzowych powinny by¢ wykonane z gumy
odpornej na dziatanie §ciekow,
drabinka powinna umozliwia¢ zejs$cie na dno zbiornika i posiada¢ szeroko$¢ zgodna
z normg PN-80 M-49060 (co najmniej 30 cm), wykonana ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,
pompownia powinny by¢ wyposazona we wlaz prostokatny, zapewniajacy
swobodny montaz i demontaz pomp (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U.
93.96.438), (gorne uchwyty prowadnic pomp znajduja si¢ w §wietle wiazu),

wlaz powinien by¢ wykonany ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
zabezpieczony zamkiem patentowym przed otwarciem przez osoby niepowotane,
wymiar wlazu i jego lokalizacja na ptycie obudowy powinny umozliwia¢ swobodny
montaz i demontaz pomp zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438,
wlaz powinien by¢ wyposazony w blokade uniemozliwiajaca samoczynne jego
zamknigcie w trakcie obstugi pompowni,

w celu uniemozliwienia pojawienia si¢ roéznych potencjalow i niebezpiecznych
napie¢ na przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy
silnikow pomp), powinny by¢ zastosowane potaczenia wyrownawcze,

przewod wyréwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym
podlaczeniem do gléwnej szyny ekwipotencjalne;.

Rozdzielnia sterujaca

obudowa powinna by¢ metalowa, malowana proszkowo i posiada¢ stopien ochrony

nie mniejszy niz IP 65,

powinna posiada¢ znak CE,

wyposazenie rozdzielni sterujace;j:

- sterownik mikroprocesorowy wspotpracujacy z sonda do ciaglego pomiaru

zwierciadla $ciekow,

- rozlacznik gtowny,

- zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,

- zabezpieczenie przeciazeniowe dla kazdej pompy,

- dla mocy silnikow <5,5 kW po jednym styczniku do zalaczenia kazdej z pomp
(polaczenie bezposrednie), a dla mocy silnikow pomp >5,5 kW — po trzy
styczniki (przetacznik gwiazda- trojkat),
przetaczniki pracy pomp: tryb automatyczny —z kontrola suchobiegu, tryb reczny
z kontrola suchobiegu,

wylaczniki zabezpieczenia termicznego silnikow pomp (w zalezno$ci od

wyposazenia pompy),

grzatka z termostatem.

Sterownik mikroprocesorowy powinien umozliwiaé¢
- wysytanie komunikatéw pod wybrane numery telefonow stacjonarnych i



komorkowych powiadamianie uzytkownika, - (urzadzenie wyposazone w modem
GSM)
- zabezpieczenie przed dostgpem do danych osob niepowotanych,
- sterowanie praca pomp z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci zataczania i
wytaczania pomp (przetaczanie pomp po kazdym cyklu pracy),
- zadawanie poziomoOw zalaczania i wylaczania pomp z poziomu terenu poprzez zmiang
nastaw sterownika,
- kontrola poziomu maksymalnego $ciekow w zbiorniku (przepetienie),
- kontrola poziomu minimalnego $ciekow w zbiorniku (suchobieg),
- ciagly pomiar poziomu $ciekdw w zbiorniku z wykorzystaniem sondy z wyj$ciem
pradowym 4-20 mA,
- rejestrowanie czasu pracy pomp,
- kontrola otwarcia/zamknigcia drzwi rozdzielni sterujace;.
- wbudowany interfejs RS232 do podtaczenia modemu stacjonarnego lub GSM
- archiwizowanie danych charakteryzujacych prace urzadzenia w okresie co najmniej 1
tygodnia (czasy pracy pomp, liczba cykli, pobor pradu, zuzycie energii elektrycznej,
czestotliwos¢ wiaczeh pomp)
- posiada znak CE.
Pompy
pompy powinny by¢ tak dobrane aby jedna z nich zapewniata 100% wymagana
wydajnos$¢, a druga stanowila jej 100% czynna rezerwe,
korpus pompy z zeliwa jest zabezpieczony trwata farba epoksydowa, odporna na
korozyjne oddzialywanie $ciekow
silniki pomp musza posiada¢ obudoweg o stopniu ochrony przynajmniej IP68
pompy powinny posiada¢ zabezpieczenie termiczne umieszczone w komorze
silnika,
pompy powinny by¢ wyposazone w tancuch wykonany ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,
Obudowa pompowni $ciekéw (beton B45)- wymogi
— wykonana z elementéw prefabrykowanych z betonu o klasie nie nizszej niz B45,
wodoszczelnego (W8), mato nasiakliwego (ponizej 4%) i mrozoodpornego (F-50),
— betonowe elementy powinny by¢ wykonane zgodnie z norma DIN4034 czes¢ 1,
— posiada¢ aprobate techniczna lub znak CE ,
— dno komory nalezy wyprofilowa¢ (max. 0,5:1, min. 1:1) tak aby nie osadzaty si¢ w
zadnym jego miejscu piasek 1 zawiesiny,
— element denny musi by¢ wykonany jako monolit, o0 wysokosci uzytecznej 500 lub
1000 mm,
— poszczegblne elementy obudowy powinny by¢ taczone ze soba przy uzyciu
specjalnego kleju do betonu lub na uszczelki,
— otwory pod rurociagi i przej$cia kablowe powinny by¢ wykonane jako szczelne,
— S$rednica obudowy  zapewnia mozliwo$§¢ swobodnego montazu pomp oraz
wyposazenia wewngtrznego pompowni
Serwis - wymogi
- zapewnienie wyposazenia urzadzenia w modem komunikacyjny na okres 1 roku z
przejeciem na Wykonawce optat zwiazanych z eksploatacja modemu w tym okresie
(aktywacja telefonu, oplaty abonamentowe, oplaty za przekaz danych
- zapewnienie obstugi serwisowej w odlegtosci co najwyzej 100 km od miejsca
zabudowania.

Wymagania ogolne
— wszystkie opisy na urzadzeniu powinny by¢ wykonane w jezyku polskim,
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— wszystkie komunikaty wyswietlane przez sterownik powinny by¢ w jezyku polskim,
— kazde urzadzenie powinno posiada¢ dokumentacj¢ techniczno-ruchowa DTR w
jezyku polskim,

— urzadzenie powinno posiada¢ deklaracj¢ zgodnosci z norma PN-EN 752-6,
— rozdzielnia sterujaca powinny by¢ zgodna z dyrektywami:

o 73/23/EEC — wyposazenie elektryczne do stosowania w okreslonym

zakresie napigc¢
o 89/336/EEC — zgodnos$¢ elektromagnetyczna.

2.2.3 Kanalizacja sanitarna i przykanaliki

- rury kanalizacyjne zewngtrzne o Srednicy 160 PCV stosowane przy budowie
przykanalikoéw

- rury kanalizacyjne zewngtrzne o $rednicy 200 PCV

- kregi betonowe prefabrykowane zastosowane na studnie rewizyjne o $rednicy
120 cm 1 wysokosci krggu 60 cm z betonu klasy B 25

- studzienki rewizyjne teleskopowe @ 400 PCV

- pierScienie zelbetowe prefabrykowane o S$rednicy 60 cm powinny byc¢
wykonane z betonu wibrowanego klasy B 20 zbrojone stala StOS

- plyty zelbetowe prefabrykowane powinny mie¢ grubo$¢ 151 cm 1 byc
wykonane z betonu wibrowanego klasy B 20 zbrojonego stala StOS

- plyty fundamentowe zbrojone powinny posiada¢ grubos¢ 15 cm i byc
wykonane z betonu klasy B 15

- wlazy zeliwne na studniach w drogach typu cigzkiego, klasy D400, osadzone
na podmuréwce z cegly kanalizacyjnej. Wlazy musza by¢ wyposazone w
wktadke amortyzacyjna i posiada¢ zabezpieczenie /zamek lub blokadg/
wlazy w terenach nie utwardzonych nalezy obrukowac¢ kostka ,,polbruk™

- kruszywo na podsypke¢ z tlucznia lub zwiru, uzyty na podsypke materiat
powinien odpowiada¢ wymaganiom stosownych norm np. PN-B-06712[7],
PN-B-11111[3], PN-B-11112[4]

- beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-
62/6738-07[17]

- zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501[7]

2.2.4 Kanat tloczny
- rurociag ttoczny z rur ci$nieniowych PE © 63;110;125;160 1 180
Przewody nalezy podda¢ odpowiednim prébom szczelnosci.
Tras¢ oznakowa¢ w ziemi tasma ostrzegawcza utozona ca 30 cm powyzej
gornej krawedzi przewodu. Laczenie rur PE poprzez zgrzewanie elektrooporowe

2.2.5 Wodociqg i przylgcza
- sie¢ wodociagowa z rur @ 90-160 PE
- przylacza wodociagowe z rur @ 32-75 PE

2.2.6 Zakres robot objetych niniejszym projektem:
Miejscowosé Kliczkowy
Sie¢ wodociagowa

PVC @ 160 mm — 935,5 mb
Przylacze wodociagowe stal. @ 25 mm—  106,4 mb
Miejscowosé Borsk




Sie¢ wodociagowa
PVC © 160 mm — 2.228,3 mb
PE@O90mm - 3.683,4mb

PE de 63 mm - 153,9 mb
Przylacza wodociagowe

PE de 90 mm - 4,8 mb
PE de 50 mm — 17,0 mb
PE de 40 mm — 261,1 mb

PE de 32 mm — 1367,5 mb

Miejscowos¢ Wdzydze Tucholskie

Sie¢ wodociagowa
PVC 0 160 mm — 2.312,90 mb

PE@90mm - 1.963,60 mb

Przylacza wodociagowe

PE de 40 mm — 778,80 mb
PE de 32 mm — 406,40 mb
stal. @ 25 mm — 113,00 mb

Miejscowosé Kliczkowy i Gorski

Kanalizacja sanitarna

- sie¢ kanalizacji grawitacyjnej PVC 0 200 mm — 3292,7 mb
- przylacza kanalizacji sanitarnej PVC © 160 mm — 1418,9 mb

- sie¢ kanalizacji sanitarnej ttocznej:

PE de 180 mm — 2733,7 mb
PEde 160 mm - 593,2mb
PEde 110 mm - 785,0 mb
PEde 90mm- 367,5mb

Przepompownie $ciekow — szt. 3 (PS-1; PS-2; PS-3)

Miejscowos¢ Borsk

Kanalizacja sanitarna

— sie¢ kanalizacji grawitacyjnej PVC © 200 mm — 3912,7 mb
— przylacza kanalizacji sanitarnej PVC @ 160 mm — 1276,7 mb
— sie¢ kanalizacji sanitarnej ttoczne;j:

PE de 160 mm -
PE de 125 mm -
PE de 90 mm -
PE de 63 mm -

Przepompownie sciekow — szt. 4 (PS-4; PS-13; PS-6; PS-15)

Ttocznia $ciekow - szt. 1 (PT-5)

Miejscowosé Wdzydze Tucholskie

Kanalizacja sanitarna

1164,5 mb
585,9 mb
763,1 mb
889,4 mb

— sie¢ kanalizacji grawitacyjnej] PVC @ 200 mm — 3.054,60 mb
— przylacza kanalizacji sanitarnej PVC @ 160 mm — 1.372,10 mb
— sie¢ kanalizacji sanitarnej ttocznej:



PE de 125 mm - 1610,90 mb

PE de 110 mm - 1200,50 mb

PE de 63 mm - 793,40 mb
Przepompownie $ciekow — szt. 6 (PS-7; PS-8; PS-9; PS-10; PS-11; PS-12)

2.3.Przechowywanie i skliadanie materiatow
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy
beda one potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zniszczeniem,
zachowaly swoja jakos$¢ 1 whasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera. Miejsce czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
Materiaty drogowe na plac budowy winny by¢ dostarczone i1 sktadowane w
paletach.

Rury PCV skladowane w stertach nalezy umiesci¢ na réwnym podtozu,
na drewnianych fatach przy zastosowaniu bocznych wspornikéw drewnianych.
Rury o réznych przekrojach nalezy sktadowa¢ oddzielnie. W stercie nie
powinno si¢ znajdowa¢ wigcej niz siedem warstw do wysokos$ci max. 1 m.
Elementy prefabrykowane moga by¢ sktadowane poziomo lub pionowo. Kregi
mozna sktadowaé poziomo / w pozycji wbudowania/ do wysokosci 1,8 m. Przy
pionowym sktadowaniu nalezy stosowac¢ podktady 1 kliny podobnie jak przy
sktadowaniu rur — pierwsza warstwa na podktadach drewnianych,
zabezpieczajac klinami umocowanymi do podktadéw pierwszych i ostatni
element warstwy przed przesunigciem. Pokrywy Zelbetowe nalezy sktadowaé
poziomo.

Cement, materialy izolacyjne, ksztattki, uszczelki oraz inne drobne elementy
nalezy sktadowa¢ w magazynie zamknig¢tym. Kruszywa tj piasek i pospotke
nalezy sktadowa¢ w pryzmach. Zaleca si¢ sktadowanie materiatow
umozliwiajacy dostegp do poszczegdlnych asortymentow.

Kruszywo nalezy sktadowaé na utwardzonym i odwodnionym podtozu w
sposOb zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
rodzajami i frakcjami kruszyw.

2.4.0dbior materialow na budowie
Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze §wiadectwem jakos$ci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego oraz wymaganymi atestami
i certyfikatami.
Dostarczone materialy na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta oraz przeprowadzi¢ ogledziny
dostarczonych materiatow. W razie stwierdzenia wad lub powstania
watpliwosci ich jakos$ci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom
okreslonym przez Kierownika projektu.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow 1 ilosci jak réwniez winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera, ktoremu nalezy dostarczy¢ kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to



wymagane przepisami.
Sprzet shuzacy do wykonania robot ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy.
3.1.Sprzet do wykonania kanalizacji sanitarnej i sieci wodociagowej oraz

przepompowni §ciekdw 1 montazu urzadzen:
Wykonawca przystgpujacy do budowy powinien dysponowac nast¢pujacym
sprzgtem:

- zuraw budowlany samochodowy

- koparka przedsigbierna

- spycharka gasienicowa lub kotowa

- sprzet do zageszcezenia gruntu

- wyciagarka mechaniczna

- beczkowo6z

- wibromtot spalinowy do 4 kW

- pompa wysokoci$nieniowa hydrauliczna, elektryczna 250 atm

- spawarka elektryczna do 500A

- zespOt pradotworczy, przeno$ny

- samochdd dostawczy, skrzyniowy 1 samowytadowczy

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktdére nie wptyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci
przewozonych materiatow. Liczba i rodzaj srodkéw transportu powinna
zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznej, w terminie przewidzianym kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
obowiazujacym przepisom beda na polecenie Inzyniera usunigte z terenu
budowy.

Wykonawca bedzie na biezaco usuwac na koszt wlasny wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

Rury jak i kregi betonowe nalezy transportowaé w sposob zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniami. Na samochodach nalezy stosowac podktadki
zabezpieczajace materialy prze przesuwaniem i przetaczaniem pod wptywem sit
bezwladnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdu.

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportu,
ktore nie spowoduja segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki,
zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajacej granice
okreslona w wymaganiach technologicznych.

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08[16]

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne zasady wykonania robot
- Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, za
jakos$¢ zastosowanych materiatow, oraz za wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej. Do
wyjasniania watpliwo$ci nalezy kazdorazowo powiadamia¢ Inzyniera.
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- Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za doktadne wytyczenie w planie
1 wyznaczanie wysoko$ci wszystkich elementéw robot, zgodnie z
wymiarami i rzednymi, okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi przez Inzyniera, na pis$mie, wpisem do dziennika budowy.
Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytaczaniu lub wyznaczaniu robot, zostana poprawione przez
Wykonawce, na koszt wlasny. Sprawdzenia wytyczenia robot lub
wyznaczenia ich wysokos$ci przez Inzyniera, nie zwalnia Wykonawce od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.

- Decyzje Inzyniera, dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatoéw 1
elementéw robot, musza by¢ oparte na wymaganiach , sformutowanych w
umowie, dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej, a takze w
obowiazujacych normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji, Inzynier
uwzgledni wyniki badan materiatow 1 robdt, rozrzuty, normalnie wystepujace
w produkcji i podczas badania materialow, doswiadczenie z przesztosci,
wyniki badan polowych oraz inne wyniki, mogace wptywa¢ na rozwazana
decyzje.

- Polecenia Inzyniera beda wykonywane w czasie przez niego wyznaczonym,
pod grozba zatrzymania robot. W razie nie dotrzymania terminu skutki
finansowe ponosi Wykonawca.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale
oznaczy je w terenie za pomoca kotkéw osiowych, kotkéw swiadkow i kotkoéw
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilo$ci reperdw statych,
Wykonawca wbuduje repery tymczasowe / z rzednymi sprawdzonymi przez
stluzby geodezyjne/ a szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze
InZynierowi.

5.3. Roboty ziemne
Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane.
Metody wykonania robot — wykopu /rgcznie lub mechanicznie / powinny by¢
dostosowane do gtebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzegtu mechanicznego.
Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do
ktérych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie
$cian 1 uszczelnienie stykow. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego
glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez
Wykonawce na odktad. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze
Spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu
Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 20 cm.
Zdjgcie pozostawionej warstwy 20 cm gruntu powinno by¢ wykonane
bezposrednio przed utozeniem przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy
Wykonawca wykona recznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.

5.4. Przygotowanie podloZa
W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo — piaszczystych 1 piaszczysto —
gliniastych podtozem jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna
wykopu. W gruntach nawodnionych / odwadnianych w trakcie robot/ podtoze
nalezy wykona¢ z warstwy thucznia lub zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do
20 cm tacznie z utozonymi saczkami odwadniajacymi. Dla przewodéw o



srednicy powyzej0,50 m, na warstwie odwadniajacej nalezy wykonac
fundament betonowy, zgodnie z dokumentacja projektowa lub SST.

W gruntach skalistych, gliniastych lub stanowiacych zbite ity nalezy wykonac
podtoze z pospoiki, zwiru lub thucznia o grubosci od 15 do 20 cm.
Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z okresleniami w SST.

5.5. Roboty montazowe
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki 1 glgbokos¢
posadowienia rurociagu powinny spetniaé¢ ponizsze warunki:

najmniejsze spadki kanatléw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne
predkosci przeptywu tj od 0,6 do 0,8 m/s.

Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:
- dla kanaléw o $rednicy do 0,4m— 3 %,
- dla kanatow i kolektoréw przelotowych — 1%, / wyjatkowo dopuszcza si¢

spadek 0,5 %,

Najwigksze dopuszczalne spadki wynikaja z ograniczenia maksymalnych
predkosci przeptywu.

glebokos¢ posadowienia powinna wynosi¢ w zaleznosci od stref
przemarzania gruntow, od 1,0 m do 1,3 m /zgodnie z Dziennikiem
Budownictwanr 1 z 15.03.1971r./

Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi konieczno$¢ odpowiedniego
ocieplenia kanatlu. Ponadto nalezy dazy¢ do tego, aby zaglebienie kanatu
na koncoéwce sieci wynosito minimum 2,5 m w celu zapewnienia
mozliwo$ci ewentualnego skanalizowania obiektow potozonych przy
kanale.

5.6. Rury kanatowe
Potaczenia kanatow stosowac nalezy zawsze w studzience lub w komorze /
kanaty o $rednicy do 0,3 m mozna taczy¢ na wpust lub poprzez studzienke
kryta — $lepa. Kat zawarty migdzy osiami kanatoéw doptywowego 1
odplywowego — zbiorczego powinien zawiera¢ si¢ w granicach od 45 do 90 °
Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 0°C. Przed zakoficzeniem dnia
roboczego badz przed zej$ciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce
utozonego kanahu przed zamuleniem.

5.7.Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu
przykanalikow nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zalaman w planie i pionie / z
wyjatkiem tukéw dla podiaczenia do wpustu bocznego w kanale lub do

syfonu przy podtaczeniach do kanatu ogolnosptawnego/.

przekroj przewodu przykanalika wynosi 0,16 m

dhugos$¢ przykanalika od studzienki $ciekowej /wpustu ulicznego/ do kanatlu
lub studzienki rewizyjnej potaczeniowej nie powinna przekracza¢ 24 m
wlaczenie przykanalika do kanalu moze by¢ wykonane za posrednictwem
studzienki rewizyjnej, studzienki krytej /tzw $lepej/ lub wpustu bocznego.
Spadki przykanalikéw powinny wynosi¢ od min. 20 %, do max 400 %, z tym,
ze przy spadkach wigkszych od 250 %, nalezy stosowac rury zeliwne

kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu
zbiorczego,
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- wlaczenie przykanalika do kanalu powinno by¢ wykonane pod katem min. 45°
max. 90° /optymalnym 60°/
- wlaczenie przykanalikow z dwéch stron do kanatlu zbiorczego poprzez wpusty
boczne powinny by¢ usytuowane w odlegtosci min. 1,0 m od siebie.

5.8. Studnie rewizyjne
sktadaja si¢ z nastepujacych czesci:
- komory roboczej
- komina wlazowego
- dna studzienki
- wilazu kanatowego
- stopni zlazowych
Komora robocza powinna mie¢ wysoko$¢ min. 2,0 m. W przypadku studzienek
ptytkich /kiedy glebokos¢ utozenia kanalu oraz warunki uksztattowania terenu nie
pozwalaja zapewni¢ ww. wysokos$¢/ dopuszcza si¢ wysokos¢ komory roboczej
mniejsza niz 2,0 m
Przejscia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy obudowac i uszczelni¢
materialem plastycznym ustalonym w dokumentacji projektowe;.
Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z krggéw betonowych lub zeliwnych o
$rednicy 0,80 m wg BN-86/8971-08[20]. Posadowienie komina nalezy wykona¢
na plycie zelbetowej przejsciowej w takim miejscu aby pokrywa wilazu
znajdowata si¢ nad spocznikiem o najwigkszej powierzchni.
Studnie plytkie moga by¢ wykonane bez komindéw wilazowych, woéwczas
bezposrednio na komorze roboczej nalezy umiesci¢ ptyte pokrywowa, a na niej
skrzynke wtazowa wg PN-H-74051[9].
Dno studni nalezy wykona¢ na mokro w formie plyty dennej z wyprofilowana
kineta. Kineta w dolnej czesci / do wysokosci rownej potowie $rednicy kanatu/
powinna mie¢ przekrdj zgodny z przekrojem kanalu, a powyzej przedhuzony
pionowymi $ciankami do poziomu maksymalnego napeinienia kanatu. Przy
zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinna mie¢ ksztalt tuku stycznego do
kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany $rednicy kanatlu powinna ona
stanowi¢ przejscie z jednego wymiaru w drugi.
Dno studni powinno mie¢ spadek co najmniej 3%, w kierunku kinety.
Studnie usytuowane w korpusach drogi /lub innych narazonych na obcigzenia
dynamiczne miejscach/ powinny mie¢ wilaz typu cigzkiego wg PN-H-74051-
02[11]. W innych przypadkach mozna stosowa¢ wtazy typu lekkiego wg PN-H-
74051-01[10].
Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nia réwny, natomiast
na trawniku, zielencu gérna krawedz wlazu powinna znajdowac si¢ na wysokosci
min. 5 cm ponad poziom terenu.
W S$cianie komory roboczej oraz komina wlazowego nalezy zamontowaé
mijankowo stopnie ztazowe w dwodch rzedach, w odlegtosciach pionowych 0,30 m
1 w odlegtosci poziomej osi stopni 0,30 m

5.9. Izolacje
Rury betonowe i1 zelbetowe uzyte do budowy kanalizacji powinny by¢
zabezpieczone przed korozja zgodnie z zasadami zawartymi w ,,Instrukcji
zabezpieczenia przed korozja konstrukcji betonowych” opracowanej przez
Instytut Techniki Budowlanej w 1986r.
Zabezpieczenie rur kanatowych polega na powleczeniu ich zewngtrznej i
wewngetrznej powierzchni warstwa izolacyjna asfaltowa, posiadajaca aprobatg



techniczna , wydana przez upowazniona jednostke. Dopuszcza si¢ stosowanie
innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.

W s$rodowisko stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki
nalezy zabezpieczy¢ przez zagruntowanie izolacja asfaltowa oraz trzykrotne
posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na goraco wg PN-C-96177[8]
W $rodowisku silnie agresywnym / z uwagi na r6znorodnos¢ i bardzo duzy
przedziat nat¢zenia czynnika agresji/ sposob zabezpieczenia rur przed korozja
Wykonawca uzgodni z Inzynierem

5.10.Montaz przepompowni sciekow
Prefabrykowane przepompowanie $ciekow nalezy zamontowa¢ w wykopie
wykonanym przy uzyciu sprz¢tu mechanicznego po uprzednim odwodnieniu,
zgodnie z zalozeniami projektowymi oraz wytycznymi producenta.

5.11. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie
Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm
Material zasypkowy powinien by¢ rOwnomiernie uktadany i zaggszczany po
obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosic¢
0.97. Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow winien by¢
zgodny z dokumentacja projektowa lub uzgodniony przez Wykonawcg z
Inzynierem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Program Zapewnienia jakosci /PZJ/
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do
aprobaty Inzyniera Programu Zapewnienia Jako$ci, w ktérym przedstawi on
zamierzony sposob realizacji robot, swoje mozliwosci techniczne, kadrowe, 1
organizacyjne, gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami i ustaleniami
przekazywanymi przez Nadzor.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a/ cze$¢ ogbdlna opisujaca:
- organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania

poszczegbdlnych elementow robot,

- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

problemy BHP,

- system /sposob i procedure/ proponowanej kontroli i sterowania jako$cia
wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiarow i kontroli, laboratorium
Wykonawcy,

- sposOb oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis
pomiarow, a takze wyciaganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym.

b/ czg$¢ szczegodtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania na
budowie i urzadzenia pomiarowo — kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania w



czasie transportu,

- sposob 1 procedur¢ pomiarow 1 badan prowadzonych podczas dostaw
materialdbw, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych
elementow robot,

- sposOb postgpowania z robotami i materiatami nie odpowiadajacymi
wymaganiom.

Jezeli Specyfikacja Istotnych Warunkow Zamowienia nie wprowadza
koniecznosci przedlozenia PZJ, wszystkie powyzsze zagadnienia beda oméwione i
zapisane w trakcie przekazania terenu budowy.

6.2.Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jako$¢ robot. Wykonaweca jest
odpowiedzialny za petna kontrolg robdt 1 jako$¢ materiatow,
laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia, niezbedne do
pobierania probek 1 badan materiatéw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatléw oraz
robot, z czestotliwoscia zapewniajaca mozliwos¢ stwierdzenia, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznej 1 obowiazujacych normach.
Inzynier projektu musi mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu inspekcji. Wszystkie koszty zwiazane ze
zorganizowaniem i przeprowadzeniem badan ponosi Wykonawca.

6.2.1.Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonaweca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli
prowadzonych robdt w zakresie i z czgstotliwos$cia okreslona w
niniejszej SST 1 zaakceptowana przez Inzyniera.
W szczeg6lnosci kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie rz¢dnych zatozonych taw celowniczych w nawiazaniu do
podanych punktéw wysokos$ciowych z doktadnoscia do 1 cm
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda
- badanie 1 pomiary szeroko$ci, grubosci 1 zaggszczenia wykonanej warstwy
podtoza z kruszywa mineralnego lub betonu
- badanie odchylenia osi kolektora
- sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodow 1
studni
- badanie odchylenia spadku kolektorow
- sprawdzenie prawidlowos$ci ulozenia i uszczelnienia przewodow
- badanie wskaznikéw zaggszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
- sprawdzenie rzgdnych posadowienia studni rewizyjnych i pokryw wtazowych,
- sprawdzenie zabezpieczen przed korozja,
6.2.2.Dopuszczalne tolerancje i wymagania
- odchylenie odleglosci krawegdzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej niz +- 5 cm
- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m
- odchylenie grubos$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ +- 3 cm
- odchylenie szerokosci warstwy podloza nie powinno przekroczy¢ +- 5 cm
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- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego
kolektora od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna
przekroczy¢ +- Smm

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie
powinno przekracza¢ — 5 % projektowanego spadku /przy zmniejszonym
spadku/ 1 + 10 % projektowanego spadku / przy zwigkszonym spadku/,

- wskaznik zaggszczenia zasypki wykopoéw okreslony w trzech miejscach na
dlugosci 100 m powinien by¢ zgodny z obowiazujacymi normami w tym
zakresie,

6.3.Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Inzynier musi mie¢ mozliwos$¢ udziatu w
pobieraniu probek.

6.4.Badania i pomiary
Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z
wymaganiami norm. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzajach 1 terminie pomiaru lub
badan, a po wykonaniu wyniki wpisze do dziennika budowy.
Koszt wykonania niezb¢dnych pomiaréw i1 badan powinien by¢
uwzgledniony w cenie jednostkowej kazdej pozycji, ktorej dotyczy.
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania
materiatdéw do betonu i1 zapraw 1 ustali¢ receptg.

6.5.Raporty 7 badan
Wykonawca powinien przekazywac Inzynierowi kopie raportow z
wynikami badan nie pdzniej niz w terminie okre§lonym w programie
zapewnienia jakoSci.

6.6.Badania prowadzone przez Iniyniera
Dla celow kontroli Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i1 badania materialéw w zrédle ich wytwarzania. Inzynier
moze pobiera¢ probki materialdow 1 prowadzi¢ badania niezalezne od
Wykonawcy, na swoj koszt. I w przypadku stwierdzenia, ze wyniki badan
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub sam zleci
niezaleznej jednostce powtorne lub dodatkowe badania na koszt Wykonawcy.

6.7.Atesty jakosci materialow i urzqdzen
Kazda partia materialow dostarczona do robot musi mie¢ atest okreslajacy
jej cechy. Materiaty posiadajace atesty moga by¢ badane w dowolnym
czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wiasciwosci to takie
materiaty lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.8. DOKUMENTY BUDOWY
do dokumentow budowy zalicza sig:
- dziennik budowy
- ksigga obmiaréw
- dokumentacje¢ projektowa wraz z pozwoleniem na budoweg
- protokot przekazania terenu budowy
- protokoty odbioru robdt zanikajacych



dokumenty badan laboratoryjnych
protokoty z narad

6.8.1.Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym

obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawceg w okresie od przekazania

Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na

Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane na biezaco i
powinny dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia

oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy musi by¢ zaopatrzony w jego datg
dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem imienia i
nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy musza by¢ czytelne,
dokonane trwala technika w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty musza by¢
oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy oraz Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisa¢ w szczegdlnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu / placu budowy,
datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej
termin rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot,
przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach
uwagi 1 polecenia Inzyniera
daty zarzadzenia o wstrzymaniu robot z podaniem powodu
zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu oraz
czgsciowych 1 koncowych odbiorow robot
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy
stan pogody i1 temperatur¢ powietrza / dla robdt, na ktére maja wptyw warunki
pogodowe
zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w
dokumentacji projektowe;j
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych / pomiarowych, dokonanych przed i
w trakcie wykonywania robot
dane dotyczace sposobu wykonania zabezpieczenia robot
dane dotyczace jakosci materiatbw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem kto je przeprowadzal, wyniki prob
poszczegbdlnych elementow budowli z podaniem kto je przeprowadzat
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy,
wymagaja pisemnego ustosunkowania si¢ przez Inzyniera. Decyzje Inzyniera
wpisane do dziennika budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajgcia stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do zajgcia stanowiska.
Projektant nie jest strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

6.8.2.Ksiega Obmiaru
Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementow robdt. Obmiary wykonanych robot



przeprowadza si¢ w sposob ciagty, w jednostkach przyjetych w przedmiarze
robdt i wpisuje si¢ do ksiggi obmiaru.
6.8.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow, orzeczenia, receptury robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy musza by¢ gromadzone wg zalecen
programu zapewnienia jakosci /PZJ/. Stanowia one zalacznik do protokotu
odbioru.
6.8.4 Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych, nastgpujace
dokumenty:
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego
- protokoty przekazania terenu budowy
- umowy cywilno — prawne
- protokoty odbioru robot
- protokoty z narad
- korespondencja na budowie
6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy, w
miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z
dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy begda zawsze dostgpne dla Inzyniera 1
przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0gdlne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robot, zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacja techniczna, w jednostkach ustalonych
w przedmiarze robot.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieni Inzyniera o
zakresie obmierzonych robot i terminie obmiaru, co najmniej trzy dni przed
tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru. Jakikolwiek
btad lub przeoczenie w ilo$ciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie
indziej w specyfikacji technicznej, nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Blgdne dane zostana poprawione wg instrukcji
Inzyniera, przekazanej] Wykonawcy na pismie.
Obmiar gotowych robot powinien by¢ przeprowadzany z czgsto$cia wymagana
w celu uruchomienia miesi¢cznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy, lub w innym
czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2.Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi charakterystycznymi
elementami powinny by¢ obmierzone poziomo, wzdtuz linii osiowej i wyrazone
w metrach. Jesli specyfikacja techniczna wtasciwa dla danego rodzaju robot,
nie wymaga tego inaczej, objetosci nalezy wyliczy¢ w m?, jako dhugos¢
pomnozona przez $redni przekrodj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo,
nalezy wazy¢ w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami specyfikacji.
Powierzchnia utozonych warstw nawierzchni winna by¢ wyrazona w metrach
kwadratowych.



7.3.Urzqdzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robot,
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy
dostarcza Wykonawca. Jezeli urzadzenia te lub sprzet, wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca winien posiada¢ wazne swiadectwo legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinien Wykonawca utrzymywac w
dobrym stanie przez caty okres trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waZenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe, odpowiadajace
wymaganiom specyfikacji. Musza one w sposob ciagly umozliwiaé
zachowanie doktadnych pomiarow.

7.5.Czas przeprowadzania obmiarow
Obmiary powinny by¢ przeprowadzane przed cz¢sciowym lub koncowym
odbiorem robot, a takze w przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach
lub zmiany Wykonawcy robot. Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiar robodt podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczenia
powinny by¢ wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objgtosci zaleca si¢ uzupetnic
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w zatacznikach ksiggi obmiaru. W
razie braku miejsca, szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego
zatacznika do ksiggi obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogélne
Odbior robot powinien by¢ przeprowadzony w miar¢ mozliwosci w czasie
umozliwiajacym dokonanie napraw wadliwie wykonanej czg$ci lub catosci
robdt, bez hamowania ich postgpu w przypadku robot zanikajacych lub
ulegajacych zakryciu.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
szczegotowaq specyfikacja techniczng 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania daly wyniki pozytywne.

8.2.Rodzaje odbioru robot
Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inzyniera przy udziale Wykonawcy:
- odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
- przejecie odcinka robot lub czegsci
- odbior koncowy,
- odbior ostateczny.

8.2.1.0dbior robot zanikajqcy i ulegajqcych zakryciu
Przedmiotowy odbidr polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbior taki bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.
Odbioru robdt dokonuje Inzynier, moze by¢ w obecnos$ci autora projekt.



Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem InZyniera.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie nie poézniej jednak niz trzy dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.
Jakos$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia InZynier na podstawie
dokumentow, zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w
parciu o przeprowadzone pomiary w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna i uprzednimi ustaleniami.

8.2.1.1. Przy budowie odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe wykonania rur kanatowych i przykanalika
- montaz zbiornikdw przepompowni
- wykonane studnie rewizyjne
- wykonane komory
- wykonana izolacja
- zasypany, zaggszczony wykop

Odbioér robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym

wykonanie korekt 1 poprawek, bez hamowania ogolnego postgpu robot.

Dhugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi powinna by¢ mniejsza od 50

m

8.2.2.0dbior czesciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie iloSci 1 jakosci wykonanych czg$ci robot
oraz ich zgodnosci z dokumentacja projektowa, wraz z ustaleniami naleznego
wynagrodzenia. Odbioru czgsciowego dokonuje si¢ wg zasad odbioru
koncowego.

8.2.3.0dbior koncowy
Odbioér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci oraz zgodno$ci z dokumentacja projektowa.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do koncowego odbioru powinna
by¢ stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera i
Zamawiajacego. Odbior koncowy nastapi w terminie ustalonym w umowie.
Odbioér koncowy dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikow badan
1 pomiarow, zgodno$ci ich z dokumentacja projektowa, specyfikacja
techniczna i umowa. W toku odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z
realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6ot uzupetniajacych
1 rob6t poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajacych komisja przerwie swe czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢
wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentach nieznacznie odbiega
od wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej z
uwzglednieniem tolerancji 1 jesli nie ma to wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach Zamowienia.

8.2.4.0dbior ostateczny

Przedmiotowy odbidr polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w



okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny begdzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego. Po
podpisaniu przez Inzyniera Swiadectwa Wypehienia Gwarancji,
Wykonawca przedktada Inzynierowi Stwierdzenie Ostateczne, po czym w
ustalonym terminie Inzynier winien wystawi¢ Zamawiajacemu Koncowe
Swiadectwo Platnosci.

8.3. Dokumenty do przyjecia konncowego odbioru robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru rob6t jest protokot
koncowego odbioru robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac
nastgpujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami i1 z aktualnymi

uzgodnieniami.
- specyfikacje techniczna

- uwagi 1 zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- dziennik budowy, ksiggi obmiaru

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen zgodnie z programem

zapewnienia jakosci i specyfikacja techniczna
- atesty jako$ciowe wbudowanych materialow

- opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wynikow badan i pomiaréw
zataczonych dokumentéw do odbioru, a wykonanych zgodnie z programem

zapewnienia jakosci,
- sprawozdanie techniczne

- dokumentacj¢ geodezyjna powykonawcza — inwentaryzacyjna z wszystkimi
danymi technicznymi dotyczacymi ilo$ci — potwierdzonymi przez geodete
- os$wiadczenie Kierownika budowy o zgodnosci obiektu — budowli

wszystkimi wymaganiami i udzielonym pozwoleniem na budowe

- o$wiadczenia Kierownikow robdt o zgodnosSci robdt branzowych z

wymaganiami
Sprawozdanie techniczne bgdzie zawieraé:
- zakres i lokalizacj¢ wykonanych robdt

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej

przekazanej przez Zamawiajacego
- uwagi dotyczace warunkow realizacji robot
- date rozpoczecia i zakonczenia robot

W przypadku gdy komisja uzna, ze roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot.  Wszystkie zarzadzone przez komisj¢  roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy

komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce



za jednostke¢ obmiarowa ustalona dla danej pozycji przedmiaru robot.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie okreslone dla tej
roboty.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

9.2.1.robocizng bezposrednia
9.2.2.warto$¢ zuzytych materiatow,
9.2.3.warto$¢ pracy sprze¢tu wraz z kosztami jednorazowymi / sprowadzenie
sprzetu na plac budowy 1 z powrotem, montaz i demontaz na
stanowisku pracy/.
9.2.4.koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza koszty ogolne budowy i
koszty dzialalno$ci gospodarczej: ptace personelu i kierownictwa
budowy, pracownikoéw nadzoru 1 laboratorium, koszty urzadzenia i
eksploatacji zaplecza budowy w tym ewentualne doprowadzenie wody,
energii, drog dojazdowych itp., koszty dotyczace oznakowania robot,
wydatki dotyczace BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za
dzierzawe placow i1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot,
ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy.
9.2.5.zysk zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogacych wystgpowaé w czasie realizacji robot i w okresie
gwarancyjnym,
9.2.6.podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Do cen
jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w
wycenionym przedmiarze robot jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania
dodatkowej zaptaty za wykonanie robot objgtych ta pozycja kosztorysowa za
wyjatkiem wydatkow omowionych w warunkach umowy.

10. TABLICE INFORMACYJNE

Wykonawca dostarczy i zamontuje na terenie budowy tablicg informacyjna,
ktora powinna zawierac:

okreslenie rodzaju robot budowlanych oraz ich adres

numer pozwolenia na budowe oraz nazwe, adres i numer telefonu wiasciwego
organu Nadzoru Budowlanego

nazwe, adres i numer telefonu Inwestora

nazwe, adres 1 numer telefonu Wykonawcy Generalnego i podwykonawcow
robot budowlanych

nazwisko i1 imig oraz numer telefonu Kierownika budowy, robot, Inzyniera,
Projektanta

numery telefonéw alarmowych

numer telefonu Okrggowego Inspektora Pracy

Napisy na tablicy informacyjnej wykonuje si¢ w sposob czytelny i trwaty, na
sztywnej ptycie koloru zéttego, literami i cyframi koloru czarnego, o wysokosci co
najmniej 4 cm. Tablicg informacyjna umieszcza si¢ w widocznym miejscu od
strony drogi publicznej lub dojazdu do takiej drogi, na wysoko$ci nie mniejszej
niz2 m



11. WARUNKI BEZPIECZENSTWA NA BUDOWIE

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2002r.

- Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 2002r. stanowiacym rozporzadzenie wykonawcze
do art. 21a Prawa Budowlanego przed rozpoczgciem budowy Kierownik
udowy zobowiazany jest do sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia na budowie.

12. PRZEPISY ZWIAZANE

- Warunki kontraktu
- Dane kontraktu

Przyjmuje sig, ze Wykonawca jest doktadnie zapoznany z tre$cig oraz
wymaganiami przepisOw Prawa Budowlanego oraz Polskich Norm zwigzanych
z wykonywaniem prac objetych umowa m.in.

BN-83/8836-02 - Roboty ziemne z zanikowe dla sieci wodociagowe;j
z przylaczami

PN-82/B-10725 - Wodociagi, przewody zewngtrzne.
Wymagania i badania przy odbiorze

PN-92/B-01706 - Zaglebienia przewoddéw wodociagowych

PN-81/B-10725 - Proby szczelnosci

BN-82/9192-06

PN-62/B-09700 - Oznakowanie wodociagu i armatury

PN-B-02864 - Ochrona przeciwpozarowa

PN-71/B-02710 - Kanalizacja zewngtrzna. Przekroje poprzeczne
zamknigte kanatow $ciekowych

PN-84/B- 10735 - Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze

PN-87/B-01070 - Sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna

PN 90/B-02711 - Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne.
Wymagania przy odbiorze

PN-C-89207:1997 - Rury ci$nieniowe z polipropylenu

PN-C-89210-2:1998 - Poziome bezcisnieniowe przewody kanalizacyjne

Wymagania przy odbiorze
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