OPIS TECHNICZNY

., Przebudowa drogi gminnej w miejscowosci Kaliszkowice Kaliskie "

1. Przedmiot inwestycji

Przedmiotem opracowania jest przebudowa drogi gminnej w miejscowosci
Kaliszkowice Kaliskie, gm. Mikstat.

Zakres robot przewidziany niniejszym projektem obejmuje: budowe nawierzchni
jezdni polegajaca na wykonaniu nawierzchni z betonu asfaltowego, na podbudowie z kruszywa
tamanego i podtoza z gruntu stabilizowanego mechanicznie. Odwodnienie jezdni odbywac¢ si¢
bedzie do rowu otwartego zlokalizowanego po jednej stronie jezdni. Dlugosé
przebudowywanego odcinka to 900 mb.

2. Stan istniejacy

Pas drogowy dla odc. Il $redniej szerokosci 6-8 m. Droga gminna przewidziana w
drugim etapie jest droga o nawierzchni gruntowej i przewidziana jest do przebudowy na drogg
utwardzong o nawierzchni z betonu asfaltowego, szeroko$ci 4 m, z pochyleniem poprzecznym,
w kierunku rowu odwadniajacego. W obszarze budowanej drogi wystepujg krzewy, ktore nalezy
usung¢ dla umozliwienia wykonania rowu
W pasie drogowym oraz jego sgsiedztwie wystgpuje uzbrojenie w postaci sieci energetyczne;j
(napowietrznej i podziemne;j), sieci telekomunikacyjnej, gazowej 1 wodociagowej.
Teren sasiadujacy z pasem drogowym stanowia w przewazajacej wigkszosci pola uprawne,
wystepuje rowniez zabudowa zagrodowa.

3.Stan projektowany
Projektuje si¢ przebudowe drogi gminnej w Kaliszkowicach Kaliskich wg uktadu pokazanego
na planie sytuacyjnym projektu zagospodarowania terenu. Przebudowa drogi zawiera si¢ w
granicach paséw drogowych drogi gminnej. Pobocza odc. 11-go z kruszywa tamanego
stabilizowanego o szerokosci 0,25-0,50 m oraz rowach jednostronnych o pochyleniu skarp o
nachyleniu 1:1.

3.1. Lokalizacja inwestycji
Obreb ewid.: Kaliszkowice Kaliskie, dziatka: 873,

3.2. Parametry techniczne

- klasa drogi: droga dojazdowa: D

-grupa nosnosci: G1

-warunki wodne: dobre

-jezdnia jednopasmowa dwukierunkowa

-pochylenie jednostronne 2% do $cieku w kierunku rowu
-predkos¢ projektowa: 30 km/h

-jezdnie o szerokosciach 4 m z betonu asfaltowego,
-rowy przydrozne, jednostronne i dwustronne.

3.3. Konstrukcja warstw
Doboru konstrukcji warstw dokonano w oparciu o obowigzujace normy i przepisy oraz
Wymagania Techniczne WT GDDKIA:

1. Konstrukcja jezdni
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konstrukcja jezdni:
- warstwa $cieralna grub. Scm beton asfaltowy AC 11W 50/70 wg PN-EN 13108-1.
Nawierzchnie asfaltowe i wg WT-2,
- gorna warstwa podbudowy grub. 5 cm z kruszywa tamanego 0/31,5 stabilizowana mechanicznie wg
PN-EN 13285. Mieszanki niezwigzane i wg WT-4,
- dolna warstwa podbudowy grub. 18 cm z kruszywa tamanego 0/63 stabil. mechanicznie wg PN-EN
13285. Mieszanki niezwigzane i wg WT-4

3.4. Odwodnienie
Odwodnienie projektowanej drogi zapewnia si¢ poprzez nadanie spadkéw podluznych i
poprzecznych. I odprowadzane wdd do projektowanych i istniejacych rowdw przydroznych.

4.Technologia wykonania robot
Roboty drogowe rozpocza¢ od robot przygotowawczych. Dokonaé wytyczenia trasy drogi a
nastgpnie przej$¢ do wykonania robot ziemnych zwigzanych z usuni¢gciem humusu i
przesunieciem urobku. Roboty =ziemne nalezy wykonywaé wg PN-S-02205. Drogi
samochodowe. Roboty ziemne wymagania i badania.
Podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wykona¢ z mieszanki 0/63 o
gr 18 cm i1 warstwe gorng z mieszanki 0/31,5 gr. 5 cm uktadanej uktadarka mechanicznie.
Wymagania w zakresie geometrycznym wg PN-S-06102. Drogi samochodowe. Podbudowy z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie, za§ wymagania technologiczne wg PN-EN 13285.
Mieszanki niezwigzane. Wymagania Techniczne oraz wg WT-4. Mieszanki niezwigzane do
drég krajowych. Podbudowe spryskaé emulsja asfaltowa w ilosci 0,7 kg/m?. Podbudowa winna
by¢ szersza od nawierzchni wg rysunkéw szczegotowych. Nawierzchnia uktadana calg
szerokoscig jezdni z mieszanki mineralno-asfaltowej betonu asfaltowego, wykonana wg normy
PN-EN 13108-1. Nawierzchnie asfaltowe dla KR3 oraz wg WT-1 Kruszywa do mieszanek
mineralno-asfaltowych i wg WT-2. Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych.
Pobocza utwardzone kruszywem tamanym 0/31,5 grubo$ci 5 cm na szeroko$¢ 0,25- 0,50 m i
zaggszczone przy uzyciu walca lub zageszczarek.
Wszystkie materialty stosowane na wykonanie budowy ulic musza posiada¢ atesty i
dopuszczenie do stosowania. Badaniami inspektora nadzoru nalezy obja¢ wszystkie roboty
ulegajace zakryciu w zakresie zgodno$ci z normami i sztuka inzynierska.

5.0pinia geotechniczna
Podstawa prawna: Rozporzadzenie MTBiGM r w sprawie ustalenia geotechnicznych
warunkoéw posadawiania obiektow budowlanych DzU z 27.04.2012 r. poz. 463. W ramach prac
terenowych odwiercono otwory badawcze dla stwierdzenia warunkéw gruntowo-wodnych.

Dla istniejgcych warunkow gruntowo-wodnych zgodnie z Rozporzadzeniem MSWiA ustalono:
- proste warunki gruntowe § 4 ust 3.1.

— pierwsza kategoria geotechniczna § 7 ust 1 C.

Zgodnie z Rozporzadzeniem MTiGM z 2.03.1999 r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie przyjgto: -warunki wodne podioza
dobre, grupa no$nosci G1

6. Urzadzenia obce

Istniejgcg sie¢ uzbrojenia terenu nalezy zlokalizowa¢ metodg probnych przekopéw, a na
czas wykonywania robot montazowych zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Wszystkie przejscia



wykona¢ zgodnie z lokalizacja jak na planie sytuacyjnym i profilu o parametrach wedtug
uzgodnien branzowych. Przy wykonywaniu robot w obrgbie istniejgcego uzbrojenia
podziemnego terenu, roboty nalezy wykonywaé recznie z zachowaniem normatywnych
odleglosci.

W przypadku kolizji poprzecznych na istniejacych przewodach energetycznych nalezy
zamontowac na calej szeroko$ci wykopu rury ochronne dwudzielne RHDPE.

7. Dane ogodlne

Catos$¢ robot wykonywac zgodnie z warunkami technicznymi wykonywania robot,
normami i przepisami.
Wytyczenia projektowanych elementéw nalezy dokona¢ poprzez uprawniong jednostke
geodezyjna.
Przed przystgpieniem do robot nalezy powiadomi¢ przedstawicieli instytucji, ktore sa
wlascicielami poszczegdlnego uzbrojenia terenu.
Nalezy przestrzega¢ minimalnych odlegtosci od sieci wodociggowych, kanalizacji, przewodow
elektroenergetycznych i telekomunikacyjnych oraz stupow i znakow geodezyjnych.
Napotkane przeszkody i urzadzenia zabezpieczyé przed uszkodzeniem oraz zaznaczy¢ na
planach powykonawczych.
Teren robot odpowiednio oznakowac i zabezpieczy¢, w pasie drogowym roboty wykonywac
zgodnie z wymogami stuzb drogowych. Teren po robotach doprowadzi¢ do stanu pierwotnego0.
Wraz z postgpem robot nalezy dokonywac odbioru robot zanikowych na otwartych wykopach,
przez inspektora nadzoru oraz dokona¢ powykonawczych pomiaréw geodezyjnych
(inwentaryzaciji).



