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INSTALACJE WEWNETRZNE ELEKTRYCZNE

1. CZESC OGOLNA

11 Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem specyfikacji sg roboty zwigzane z wykonaniem instalacji
elektrycznej wewnetrznej budynku OSP w zwigzku z rozbudowa i przebudowg
budynku OSP w Kaliszkowicach Kaliskich 13.

Catosc robot wykona¢ zgodnie z zatozeniami norm PN-IEC 60364 , PN-HD

60364, PN-EN 62305, N-SEP E 001, N-SEP E 002, N-SEP E 004 oraz wiedzy

technicznej. Przy wykonywaniu robot montazowych nalezy przestrzegac

przepisdw organizacji, bezpieczenstwa i higieny pracy a szczegdlnosci:

a) zabezpieczy¢ z zasadami BHP wykopy przy prowadzeniu prac ziemnych,

b) zabezpieczy¢ strefy niebezpieczne zgodnie z zasadami BHP przy
wykonywaniu robét na dachu budynku,

c) prace na wysokosci winni wykonywaC pracownicy ze stosownymi
uprawnieniami.

1.2 Zakres robét

1.2.1 Wykonanie instalacji elektrycznej wewnetrznej

+ W istniejacej rozdzielnicy zabudowaé 2 zabezpieczenia nadpradowe oraz
wytacznik réznicowopradowy o czutosci 30mA

« montaz korytek PCV trudnopalnych

* ufozenia przewoddw w korytkach

* montaz osprzetu instalacyjnego w budynku

+ montaz cyfrowego detektora gazu

+ montaz uktadu sterowania wentylatorem

* wykonanie prac kontrolno-pomiarowych i uruchomienie instalacji

1.2.2 Wykonanie instalacji odgromowej budynku
» wykonanie uziomu poziomego i poftgczenie z istniejgcym uziomem
otokowym
* uzupetnienie instalacji odgromowej w czesci naziemne;

1.2.2 Prace towarzyszace

demontaz istniejgcych instalacji instalacyjnych i odgromowej,

* wyznaczenie tras korytek PCV

» przygotowanie podtoza pod montaz korytek i osprzetuprzewodow i
osprzetu

* wykonanie robét zabezpieczajgcych

2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow



-« wyroby budowlane powinny by¢ dopuszczone do stosowania przy wykonywaniu
rob6t budowlanych zgodnie z ustawg o wyrobach budowlanych z dn. 16.4.2004 r.
tj. z pdzniejszymi zmianami posiada¢ oznakowanie CE lub znakiem budowlanym
lub znajdowaé sie w wykazie K.E. zawierajgcym wyroby majace niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

+ zakupione wyroby musza mie¢ jednoznaczng identyfikacje wyrobu (nazwe
producenta, typ, symbol surowca dane znamionowe, date produkcji, nr partii),
 transport wyrobéw nalezy przeprowadzi¢ w sposéb uniemozliwiajacy ich

uszkodzenie w opakowaniach fabrycznych,

» magazynowanie i przechowywanie wyrobéw nalezy przeprowadzi¢ w sposob
uniemozliwiajgcy ich uszkodzenie zgodnie z zaleceniami producenta,

+ kazda partia wyrobéw przeznaczona do wykorzystania na budowie powinna
posiada¢ wystawiong przez producenta deklaracje potwierdzajgca ich zgodnosc¢ z
obowigzujacymi normami i przepisami.

2.1 Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn
Wykonawca powinien posiada¢ urzadzenia i sprzet niezbedny do wykonania robot
instalatorskich w ilo§ci zapewniajacej bezkolizyjng realizacje harmonogramu robot.

2.2 Wymagania dotyczace srodkow transportu

Wykonawca powinien posiadac $rodki transportu niezbgdne do wykonania robot
instalatorskich w iloci zapewniajgcej bezkolizyjng realizacjg harmonogramu
robot.

Srodki transportu powinny spetia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego Wykonawca rob6t bedzie usuwat na biezaco i na wiasny koszt
wszelkie zanieczyszczenia i szkody spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych, dojazdach i placu budowy.

2.3 Wymagania dotyczace instalatorow

Wykonawca powinien posiadac¢ instalatoréow elektrykéw niezbgdnych do wykonania
robét instalatorskich w iloSci zapewniajacej bezkolizyjng realizacje harmonogramu
robét. Instalatorzy powinni posiada¢ wymagane przepisami kwalifikacje i uprawnienia
do wykonywania robdt.

2.4 Wymagania dotyczace wykonania instalacji
Roboty instalacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z:

«  "Warunkami technicznymi Jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie"
D.U.75z dn. 15.06.2002 z pdzZniejszymi zmianami,

» PN-IEC 60364 "Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych",

- PN-HD 60364 "Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych", ,Instalacje
elektryczne niskiego napiecia”

»  PN-EN 62305 ,Ochrona odgromowa”

- Rozporzadzenie MPIPS z dn.26.09.1997 r. w sprawie szczegolnych przepisow
BHP (Dz. U. Nr 129/97 poz.844 (t].169/2003 poz. 1650 ),

- Rozporzadzenie MG z dn.28.03.2013r r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy instalacjach i urzadzeniach elektroenergetycznych( Dz.U. 2013
poz.492).

Rozporzgdzenie Ml z dn.6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy



podczas wykonywania robot budowlanych(Dz.U. Nr 47/03 poz.401)

3.1Wytyczne do wykonania robét:

3.1.1.Tablica rozdzielcza
W garazu nalezy zainstalowac rozdzielnice R3 do sterowania wentylatorem.

3.1.2.Ukladanie przewodow
Instalacja bedzie wykonywana przewodami kabelkowymi typu YDYpzo o
napieciu znamionowym izolacji 450/750V o euroklasie Eca i o iloci zyt:
« instalacja o$wietleniowa i wentylatoréw 3,4x1,5 mm?,
« instalacja gniazd wtyczkowych 3x2,5 mm?

3.1.3.0sprzet instalacyjny
W pomieszczeniach zastosowac osprzet o [P min. 44 .

3.1.4.0prawy oswietleniowe

Typy opraw o$wietleniowych podano na planie instalacji. Dopuszcza sie oprawy
innych producentéw o parametrach lepszych i nie gorszych od zastosowanych
opraw. W przypadku zmiany opraw Wykonawca przedstawi obliczenia natezenia
oswietlenia dla zastosowanych opraw.

3.1.5.Instalacja detekcji gazu CO2

Do zataczania wentylatora w przypadku przekroczenia stezenia dwutlenku wegla
zaprojektowano cyfrowy detektor gazu CO2 WG-8R.EG . Detektor potgczyé zgodnie
z DTR urzgdzenia

3.1.6. Instalacja ochrony przeciwporazeniowej

Instalacje w budynku wykona¢ w uktadzie TNS . Jako ochrone od porazen przy
uszkodzeniu projektuje samoczynne wytaczenie zasilania z zastosowaniem
wytacznikéw nadmiarowopradowych. Jako ochrone uzupetniajgca nalezy
zastosowac wytaczniki réznicowopradowe o czutosci 30mA

3.1.7 Instalacja odgromowa
Zwod poziomy na dachu oraz przewody odprowadzajgce nalezy wykona
drutem stalowym ocynkowanym o przekroju 50mm2. Ztacza kontrolne umiesci¢ w
na wys. ok. 1,4m. Uziom wykonac jako poziomy z bednarki cynkowanej 25x4 lub
preta stalowego o Srednicy 10mm. Uziom poziomy uktada na gtebokosci ok. 0,8m
Potgczenia uziomu wykonac jako spawane. Miejsca spawania pomalowac farbg
antykorozyjng .Wymagana wypadkowa rezystancja uziemienia powinna by¢



mniejsza niz 10om. Projektowany uziom potgczy¢ z uziomem istniejgcego budynku

4. Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i rob6t budowlanych

4.1. Kontrola wykonania robot
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonanych robét za ich zgodnosé z dokumentacjg projektowa i wymaganiami
specyfikacji technicznej, specyfikacji istotnych warunkéw zaméwienia oraz
poleceniami inspektora nadzoru. Inspektor nadzoru sprawdza zgodnos¢
wykonania rob6t z projektem:
« zgodno$¢ zastosowanych metod i $rodkow technicznych z ogdlnymi i

szczegotowymi dla danego systemu i wyrobu,

« zgodno$é z dokumentacjg tras rozprowadzenia instalacji,
« poprawno$¢ montazu,
+ rodzaj zastosowanych przewoddw, osprzetu urzadzen,
« sposob skladowania i przechowywania przewodow, osprzetu i urzadzen.

4.2. Badania odbiorcze
Do obowigzkéw wykonawcy nalezy przeprowadzenie badan i odbioréw
technicznych czesciowych dla robot zanikajgcych.
Sprawdzenie instalacji nalezy wykonac¢ zgodnie z PN HD 60364-6 : 2008 oraz z
PN EN 62305, N SEP-E-001, N SEP-E-002.
Przy odbiorze technicznym nalezy sprawdzic:
« zgodnos¢ wykonania robét z projektem,
+ atesty oraz certyfikaty zainstalowanych urzgdzen,
» zgodno$¢ dostarczonych protokétéw z wymaganiami zawartymi w wyzej
wymienionych normach.

5. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
Po zakonczeniu robét instalacyjnych nalezy dokonaé obmiaru powykonawczego
instalacji w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zapewni wykonawca.

6. Odbiér robot budowlanych
6.1. Etapy odbioréw
+ odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
» odbior czesciowy,
 odbidr koncowy,
« odbiér pogwarancyjny.
6.2. Wymagania i badania przy odbiorze
Przy odbiorze technicznym nalezy sprawdzic:
» zgodno$¢ wykonania robot z projektem,
« zgodno$¢ z dokumentacija tras rozprowadzenia instalacji,
« wykona¢ pomiary z zakresu ochrony przeciwporazeniowej.
Do odbioru wykonawca przedstawia protokoty z wynikami pomiaréw, badan i
regulacji do akceptacji inspektorowi nadzoru.



6.3. Odbior techniczny czesciowy
Dotyczy robdt zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu. Wykonawca przedstawia
wyniki badan dla odbieranego odcinka instalacji. Dokonanie w/w odbioru
zostanie potwierdzone spisaniem protokotu odbioru czesciowego lub
dokonaniem wpisu do dziennika budowy.

6.4 Odbior koncowy
Do odbioru wykonawca przedstawia:

+ obmiar wykonanych robét zgodny z dokumentacjg projektowg .dokonany
przez wykonawce i wpisany do ksigzki obmiaréw. Obmiar rob6t zanikajgcych
przeprowadza sie w czasie ich wykonania,

« protokoty sprawdzenie instalacji zgodnie z PN HD 60364-6 : 2008 oraz z PN
EN 62305, N SEP-E-001, N SEP-E-002.

» aktualng dokumentacje powykonawcza

» certyfikaty bezpieczenstwa oraz atesty materiatdbw i urzadzen
wykorzystanych do wykonania przedmiotowych robét,

« metryke oraz protokoty z wynikami pomiaréw powykonawczych rezystancji
uziomoéw instalacji odgromowej,

Gotowos¢ do odbioru koricowego wykonawca zgtasza pisemnie w dzienniku

budowy.

Inspektor nadzoru potwierdza pisemnie gotowo$¢ do dokonania odbioru

koncowego. Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez

zamawiajgcego w obecnosci wykonawcy robét.

W przypadku wykonania robét z usterkami lub dostarczenia niekompletnej

dokumentacji do odbioru komisja wyznacza termin ponownego odbioru

koncowego.

6.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonania robdét zwiazanych z
usunieciem wad stwierdzonych w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

7. Rozliczenie robot
Sposéb rozliczenia roboét tymczasowych i towarzyszacych - zasady pfatnoéci
ustala umowa pomiedzy wykonawca i zamawiajgcym.

8. Dokumenty odniesienia
Podstawa wykonania instalacji elektrycznej wewnetrznej:
projekt instalacji elektrycznej wewnetrznej,
+ specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét instalacji elektrycznej
wewnetrznej i oswietlenia terenu,
« przedmiar robdt,
« kosztorys ofertowy.

Przepisy zwiazane:

«  "Warunkami technicznymi Jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie"
D.U.75z dn. 15.06.2002 z pdzniejszymi zmianami,
»  PN-IEC 60364 "Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”,



PN-HD 60364 "Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”, ,Instalacje
elektryczne niskiego napiecia”

PN-EN 62305 ,Ochrona odgromowa”

Rozporzgdzenie MPIPS z dn.26.09.1997 r.w sprawie szczegdlnych przepiséw
BHP (Dz. U. Nr 129/97 poz.844 ().169/2003 poz. 1650 ),

Rozporzadzenie MG z dn.28.03.2013r r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy instalacjach i urzgdzeniach elektroenergetycznych( Dz.U. 2013
poz.492).

Rozporzadzenie Ml z dn.6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robo6t budowlanych(Dz.U. Nr 47/03 poz.401)
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