Branza Nr egz. Data:

Drogowa 1 grudzien 2020
Inwestor:
Gmina Goscieradéw
23-275 Goscieradow
Zamierzenie:

Przebudowa drogi wewnetrznej dojazdowej do gruntow rolnych w m.
Goscieraddow Plebanski gm. Goscieradéw na dziatce o nr 487 na odcinku
dtugosci 0,360 km

Stadium:
Specyfikacja techniczna wykonanie i odbioru robét

Kody CPV

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty
ziemne
45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drég

L okalizacja robot:

- Wojewoddztwo: Lubelskie

- Powiat: Krasnicki

- Gmina: Goscieradow

- jednostka ewidencyjna: Goscieradow Obreb: 0005 Goscieradow Plebarski
- dziatka o nrew. 487 ( Istniejacy pas drogowy drogi wewnetrznej )
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D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robét przy robotach pn:
Przebudowa drogi wewnetrznej dojazdowej do gruntéw rolnych w m. Goscieradéw Plebariski gm.

Goscieradéw na dziafce o nr 487 na odcinku dfugosci 0,360 km

2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w p. 1.1.
3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

D-00.00.00 Wymagania ogolne, str. 2
D-01.01.01 Roboty pomiarowe -odtworzenie trasy drogi str. 7
D-02.00.01 Roboty ziemne — wymagania ogolne str. 9
D-02.01.01 Wykonanie wykopéw w gruntach nie skalistych str. 14
D-02.01.02 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem potoza str. 16
D-02.01.03 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie str. 19
D-04. 03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych str. 22
D-03.01.01 Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych str. 24

II. Podstawowe pojecia

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

- Mijanka - poszerzenie jezdni o okreslonej odpowiedniej diugosci i szerokosci, stuzace wymijaniu sig

dwoch pojazdow na drodze jednopasmowe;.

- Skrzyzowanie - przeciecie, potaczenie lub rozwidlenie drdg, tacznie z powierzchniami utworzonymi
przez takie przecigcia, potaczenia lub rozwidlenia.

- Obiekt mostowy - budowla przeznaczona do przeprowadzenia drogi, ciggu rowerowego lub
pieszego. szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub innego rodzaju komunikacji nad
przeszkoda terenowg. Zalicza sig tu:

most, wiadukt, estakade, ktadke, przepust.

- Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia
ciekow, szlakéw wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez nasyp drogi.

- Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona i skarpami drogi.

- Korona drogi - jezdnia z mijankami oraz poboczami.

- Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

- Pas ruchu - podtuzny pas jezdni wystarczajacy dla ruchu jednej kolumny pojazdow wielosladowych.

- Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przyjmowania i rozktadania obciagzen od

ruchu na podloze i do zapewnienia dogodnych warunkéw dla ruchu.

- Warstwa scieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposredniemu oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

- Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. W
przypadkach wzmacniania istniejacq nawierzchnig uwaza si¢ za podbudowg.

- Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

- Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu W
optymalnej wilgotnosci kruszywa o whasciwie dobranym uziarnieniu. Warstwa z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi
warstwe nosng nawierzchni drogowej.

- Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania lub do
glebokosci, na ktorej wystepuja naprezenia rowne 0,1 napreZen istniejacych na styku podtoza z
nawierzchnia.

- Podtoze ulepszone - wierzchnia warstwa podioza wykonana z gruntu lub materiatu spelniajacego
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wymagania dotyczace podioza nie wysadzinowego.

- Konstrukcja nawierzchni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia, stuzacych do
przejmowania i rozkladania obcigZzen i zapewniajgca dogodne warunki do ruchu pojazdéw.

- Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

- Nawierzchnia gruntowa ulepszona - nawierzchnia wykonana z gruntu ulepszonego mechanicznie
lub chemicznie.

- Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia odporna w duzym stopniu na dziatanie ruchu i
wplywdéw atmosferycznych, nie przystosowana do szybkiego ruchu samochodowego. Do tej grupy
zalicza sie nawierzchnie thuczniowe, zwirowe, zuzlowe itp.,

- Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia odporna na dzialanie ruchu i wplywow
atmosferycznych z gdorng warstwa $cieralng zamykajaca, przystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego (nawierzchnie bitumiczne, betonowe itp.).

- Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru

- Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzegdowy
dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

- Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

- Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Inwestora ( Zamawiajgcego) , upowazniona do
kontrolowania rob6t ido wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu (

umowy)
IIl. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnoé¢ z przedmiarem robot i
poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym przez Zamawiajacego przekaze Wykonawcy teren budowy wraz z
przedmiarem robét oraz jeden egzemplarz ST.

2. Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob okreslony w D-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakorczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

3. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej, podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace
na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczeg6lny wzglad na:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwo$cia powstania pozaru.

4. Ochrona przeciwpoiarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegad przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeinieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

6. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot do odbioru robdt.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

IV. MATERIALY

1. Zrédla uzyskania materiatéw

Zrédia uzyskania materialéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robot. Nie pozniej niz trzy tygodnie przed zaplanowanym uzyciem jakichkolwiek
materialtdw przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie
éwiadectwa badan laboratoryjnych oraz reprezentatywne probki do zatwierdzenia przez przedstawiciela
Zamawiajacego.

2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnoénych wladz na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek #rédet miejscowych wlaczajac w to Zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ przedstawicielowi Zamawiajacego wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrodta.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelienie wymagan iloéciowych i jakosciowych materialow z
jakiegokolwiek Zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatéw do roboét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopéw, ukop6w i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane
w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoficzeniu robét.

3. Przechowywanie i skiadowanie materialéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wiasciwos¢ do robdt i byly dostgpne do
kontroli przez przedstawiciela Zamawiajacego.
Miejsca czasowego skladowania materialéow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach

uzgodnionych z przedstawicielem Zamawiajgcego

V. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST,

Liczba i wydajno$é¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wiasno$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

V1. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosei przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych..

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

VIL WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z przedmiarami rob6t, wymaganiami ST, oraz poleceniami

przedstawiciela Zamawiajacego.
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Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang,
jesli wymagaé tego bedzie przedstawiciel Zamawiajacego, poprawione przez Wykonawceg na wiasny koszt.
Polecenia przedstawiciela Zamawiajacego beda wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego Wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytuhu ponosi
Wykonawca.

VIII. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Zasady kontroli jako$ci robdt

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong jakos¢
robét.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za peina kontrolg robét i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST

2. Dokumenty robot

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawee w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strona umowy i nie ma uprawnieft do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z element6w robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiarow.

(3) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1)) nastgpujace dokumenty:

protokoty przekazania terenu budowy,

protokoty odbioru robét,

protokoly z narad i ustalen,

IX. OBMIAR ROBOT

1. Ogdine zasady obmiaru robdt

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z przedmiarem robot 1 ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.

2. Zasady okreslania ilosci robdt i materialow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m?® jako dhugosé
pomnozona przez $redni przekréj.

Tloéci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.
3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym Iub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
X. ODBIOR ROBOT

1. Rodzaje odbioréw robdt

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czgéciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.
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2. Odbidr robot zanikajqcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoéci wykonywanych robot,

ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robét zanikajgcych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.

3. Odbior czesciowy

Odbiér czeéciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robédt. Odbioru czesciowego robot

dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokonuje przedstawiciel

Zamawiajgcego ( Inspektora Nadzoru).

4. Odbidr ostateczny robot

4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosei i

wartosci.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjgtych w trakcie odbiorow robat

zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupehiajacych i robét

poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach

nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji kosztorysowej i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma

wiekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac

pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

- geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupemiajacych wyznaczy komisja.

4.5. Odbidr pegwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidr ostateczny robdt”.

XI. PODSTAWA PEATNOSCI

1. Ustalenia ogdine

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla

danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnodci jest wartos¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania skiadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji

kosztorysowej

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

2. Warunki umowy i wymagania ogdlne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje

wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

Przebudowa drogi wewnetrznej w m. Goécieradéw Plebariski na dzialce o nr 487 na odcinku dtugosci 0,360 km



D-01.01.01 ROBOTY POMIAROWE - ODTWORZENIE TRASY DROGI

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy przy:

Przebudowa drogi wewnetrznej dojazdowej do gruntéw rolnych w m. Goscieradoéw Plebariski gm.
Goscieraddw na dziafce o nr 487 na odcinku dtugosci 0,360 km

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét zwiazanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogi.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodza:
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego osi trasy i punktéw wysokosciowych,

uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie W sposdb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt IV

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoZdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢
érednice od 0,15do 0,20 m idlugosé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci
okolo 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od
0,04 do 0,05 m.
..Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okolo 0,50 m i przekr6j prostokatny.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt . V
3.2. Sprze¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:

teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

faty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow wysokoéciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymagane;
doktadnosci pomiaru.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1, Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt .VII

4.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora o wszelkich biedach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Przebudowa drogi wewnetrznej w m. Goscieraddw Plebanski na dziatce o nr 487 na odcinku dtugosci 0,360 km
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Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.
4.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy
Punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow
betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych.
Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokos$ciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy.
4.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreélonej w dokumentacji projektowe;j.
O$ trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
4.5, Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopéw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.
Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw glebszych niz 1 metr.
Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy.
Odleglosé ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentacjg projektowa.
5. OBMIAR ROBOT
5.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czgscig obmiaru robét mostowych.
5.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
8. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,

Przebudowa drogi wewnetrznej w m. Goscieraddw Plebariski na dziatce o nr 487 na odcinku dtugosci 0,360 km



D-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST ) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét przy:
Przebudowa drogi wewnetrznej dojazdowej do gruntéw rolnych w m. Goscieradow Plebariski gm.
Goscieradow na dziatce o nr 487 na odcinku dtugosci 0,360 km
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmuja:
- wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
- wykonanie wykopow w gruntach skalistych,
- budowe nasypow drogowych,
- pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.
1.4. Okreélenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego Iub z gruntu
antropogenicznego speiniajaca warunki statecznos$ci i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze¢s¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.
1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzgdnej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.4.4, Nasyp niski - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktdrego wysokos¢ jest zawarta w granicach od | do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.
1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktorego glebokosé jest mniejsza niz 1 m.
1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego gtebokos¢ przekracza 3 m.
1.4.10 Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy sie
znacznym dlugotrwatym osiadaniem pod obciazeniem.
1.4.11 Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.
1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktorego
probki nie wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej;
maja wytrzymatos$c na éciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych
albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, pofozone w obrebie pasa robot
drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot
drogowych.
1.4.15. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac
zwigzanych z trasa drogowa.
1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okredlona wg wzoru: gdzie:
d - gestos¢ objgtosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 , (Mg/m3),
ds - maksymalna ggstos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/m3).
1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgca zaggszezalno$é gruntéw niespoistych,
1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoruw: Ip= E;/E;

Przebudowa drogi wewnetrznej w m. Goscieradow Plebariski na dziatce o nr 487 na odcinku dtugosci 0,360 km
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gdzie:
El - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badane;j
warstwy zgodnie z PN-5-02205:1998 ,
E2 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej
warstwy zgodnie z PN-5-02205:1998
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w D- 00.00.00 Wymagania ogélne
2. materialy (grunty)
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Og6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w D- 00.00.00
Wymagania ogdlne
2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow.
Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy
stanowia nadmiar objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.
Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objgtosci robot
ziemnych, zostaly za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem,
Wykonawea jest zobowiazany do dostarczenia rownowaznej objeto$ci gruntéw przydatnych ze zrodet
wiasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.
Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w D- 00.00.00 Wymagania ogdlne,
powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad.
Zapewnienie terenéw na odkiad nalezy do obowiazkow Zamawiajacego, o ile nie okredlono tego inaczej
w kontrakcie. Inzynier moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérych czasowa
nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.
Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-5-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegdinienie Jed- Grupy gruntow
whadciwosci nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe

1 Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty piasek pylasty matlo wysadzinowe
iwir zwietrzelina gliniasta glina piasz- czysta zwiezla,
pospdtka rumosz gliniasty glina zwiezla, glina pylasta
piasek gruby 2wir gliniasty zwiezta
piasek dredni pospotka gliniasta it, # piaszczys-ty, i pylasty
piasek drobny bardzo wysadzinowe
zuiel nierozpadowy piasek gliniasty

pyl, pyt prasz-czysty
glina piasz- czysta, glina, glina

pylasta
it warwowy
2 Zawartosc czastek
12 0,075 mm %
120,02 mm 15 od 15 do 320 30
3 od 3do 10 1210
3 Kapilarnos¢ bierna
Hin m 11,0 1,0 1 1,0
4 Wskaznik piaskowy
WP 135 od 25 do 35 425

3. sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w D- 00.00.00 Wymagania ogolne
3.2. Sprzet do robot ziemnych
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Wykonawea przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z naste;pumcego sprzetu do:

odspajania i wydobywania gruntow (narzg¢dzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia
do hydromechanizacji itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w D- 00.00.00 Wymagania ogolne

4.2. Transport gruntow

Wybdr §rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosc
érodkéw transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materialu). Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci
zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczenn Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za
transport, o ile zwiekszone odleglosci nie zostaly wczedniej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera.
5. wykonanie robot

5.1. Og6lne zasady wykonania robdt

Ogéblne zasady wykonania robét podano D- 00.00.00 Wymagania ogdlne

5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykople lub nasypie, od osi w wykopie lub nasypie od osi
projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz 10 cm Roznica w stosunku do projektowanych rzq;dnych
robot zlemnych nie moze przekraczac + 1 cm i-3 cm. Szerokos¢ gornej pow:erzchm korpusu nie moze
r6znié sie od projektowanejo wiecej niz 10 cm a krawgdzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych
zalaman w planie. Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% .
Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ 10 cm przy pomiarze 3
metrowg latg albo powmny byé spelnione inne wymagania dotyczace nierdwnosci, wynikajqce ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy. W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci
powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji
projektowej i ST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujgtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢
urzadzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych
tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek
takiego wykonywania wykopdw i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie
trwania robét spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrwala
nieprzydatno$é, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami
przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te
czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt. Odprowadzenie wéd do istniejacych zbiornikow
naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi
instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w Kierunku podnoszenia sig
niwelety. W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku
gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢
ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykonywania innych robot
na speienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot
ziemnych. Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy
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Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST.
Szeroko$é dna i gleboko$é rowu nie moga réznic si¢ od projektowanej o wigcej niz 5 cm. Dokladnose
wykonania skarp rowéw powinna by¢ zgodna z okreslong dla skarp wykopow ST
6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D- 00.00.00 Wymagania ogdlne
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektows.
Szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkow wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot
Czynnosci wechodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robét okreslono w D- 00.00.00
Wymagania ogdlne
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwo$é oraz zakres badar i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

| Minimalna czestotliwosc badari | pomiardw

1 Pomiar szerokosci korpusu ziemnego Pomiar tasmg, szablonem, tatq o dtugosci 3 m i poziomica lub niwelatorem, w
odstepach co 200 m na

2 Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punktach gléwnych luky, co 100 m na fukach o R 2 100 m to 50 m
natukachoR [ 100 m

Pomiar rzednych powierzchni korpusu || oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
ziemnego

Pomiar spadku podiuznego powierzchni || Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w punktach
korpusu lub dna rowu watpliwych

Badanie zageszczenia gruntu Wskainik zageszczenia okreélad dla kaidej ulozonej warstwy lecz nie rzadziej
niz w trzech punktach na 1000 m’ warstwy

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ sig od projektowanego o wigcej niz 10 cm

6.3.3. Szerokos¢ dna rowdw

Szerokoéé dna rowéw nie moze réznié si¢ od projektowanego o wigcej niz 5 cm

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rozni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm
lub +1 em.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze réznié si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownosc korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrows, nie moga przekracza¢ 3 cm.
6.3.7. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone lata 3-metrowa nie mogg przekraczac¢ 10 cm
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6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podhizny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze

dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszezenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntow dla ktérych nie mozna okresli¢c wskaznika
zageszezenia nalezy okreéli¢ wskaznik odksztalcenia 10, zgodnie z normg PN-S-02205:1998

6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 516
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uznac¢ wade za nie majaca zasadniczego wplywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos¢ potracen za obnizong jakosc.

7. obmiar roboét

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w D- 00.00.00 Wymagania ogdlne

7.2. Obmiar robdt ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. odbidr robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano D- 00.00.00 Wymagania ogdlne

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. podstawa platnosei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w D- 00.00.00 Wymagania ogélne .

10. przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntéow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
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D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej j specyfikacji technicznej (ST ) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopdédw w gruntach nie skalistych przy:

Przebudowa drogi wewnetrznej dojazdowej do gruntow rolnych w m. Goscieradow Plebariski gm.
Goscieradoéw na dziatce o nr 487 na odcinku dtugosci 0,360 km

1.2, Zakres stosowania ST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
budowy lub modemizacji drég i obejmuja wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreélenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. materiaty (grunty)

Material wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podloze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych
powinien charakteryzowaé si¢ grupa nosnosci G1. Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy nosnosci, nalezy podioze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacja projektowa
i8T.

3. sprzet

Ogdblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 3.

4. transport

Ogélne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 4.

5. wykonanie robot

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w ST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawcg. Wykonawca
powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga
zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntow, nalezy
je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zaggszczenia i nosnosci gruntu

Tablica 1. Minimalne warlosci wekainika zageszczenia w wykopacn i miejscach zerowych rabot ziemnych

Minimalna wartosc Is cla:

Strefa auiostrad inaych drag

e

korpasu ‘drég kategcria ruchu KR3- J§ kategeria ruchu <R1-KRZ
ekspresowych KR6

Gdrna warstwa o grubosci 20ecm I 1,03 1,co 1,60 ~H

SRS
I..UC

Na gleookosci od 20 co 5C cm o¢ powierzenni

rcbot ziemnych 1.c0 0,97

T

Dodatkowo mozna sprawdzié¢ no$nos$¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na podstawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998
5.3. Ruch budowlany
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Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych t¢ czynno$é budowlana. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow,
ktére nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

6. kontrola jakosci robdt

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopoéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrécié na:

sposob odspajania gruntdow nie pogarszajgcy ich wlasciwosci, zapewnienie statecznosci skarp,
odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robodt i po ich zakonczeniu, dokladnos¢ wykonania
wykopdw (usytuowanie 1 wykonczenie), zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedhig
wymagan okreslonych w pkcie 5.2.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m3 (metr szeScienny) wykonanego wykopu.

8. odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-02.00.01 pkt 8.

9. podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,

- przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zaggszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

- rozplantowanie urobku na odkladzie,

- wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacje terenu.

10. przepisy zwigzane

Spis przepiséw zwigzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D-02.01.02 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem profilowania i zageszczaniem podloza gruntowego przy:

Przebudowa drogi wewnetrznej dojazdowej do gruntéw roinych w m. Goscieradow Plebariski gm.
Goscieradow na dziatce o nr 487 na odcinku dfugosci 0,360 km

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i
profilowaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzchni jezdni.

1.4. Okreélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne™ I11

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- spycharka o mocy min 75 KM

- rowniarka samojezdna o mocy min 75 KM

- zageszczarki plytowe

- walce gumowe

-walcéw wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwoéci gruntu podtoza.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt VII.

4.2. Warunki przystapienia do robo6t

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio
przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza, jest mozliwe
wylacznie za zgoda Inspektora , w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwiazany bezposérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

4.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaftowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ na krawedzi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

4.4. Profilowanie i zage¢szczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora, dowiezé
dodatkowy grunt spehiajacy wymagania obowiazujgce dla gomej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych 1 zagedci¢é warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Profilowanie podloza nalezy wykona¢ recznie. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub
w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora
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Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podloza nalezy
kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia nalezy okreéla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podloza (1)
Strefa Minimalna wartos¢ I; dla:
korpusu Ruch mnigjszy

od ciezkiego

Gdrna warstwa o grubosci 20 cm | 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podtoza 0,97

W  przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okreslié¢ pierwotny i
wtérny modul odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtémego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosei optymalnej z tolerancja od -
20% do +10%.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2 Czestotliwo$¢é oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza

Lp. | Wyszczegblnienie badan | Minimalna czgstotliwo$é
i pomiaréw badan i pomiarow

1 Szerokosé koryta 10 razy na 1 km

2 Réwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

3 Rzgdne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég

6 Uksztattowanie osi  w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
planie i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7 Zageszczenie, wilgotno$¢ |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy

5.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podloza nie moze réznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i
-5 cm.

5.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

5.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja +
0,5%.

5.5. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okre$lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien byé
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ pordwnanie wartosci moduléw odksztalcenia, to wartosé
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie
powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podloza powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

5.6. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre$lonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zaggszezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt X.
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6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie ptyta

4.  BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar rownosci  nawierzchni
planografem i tata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Przebudowa drogi wewnetrznej w m. Goscieraddw Plebariski na dziatce o nr 487 na odcinku dtugosci 0,360 km
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D-02.01.03 PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO STABILIZOWANEGO

MECHANICZNIE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonywaniem dwuwarstwowej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
gruboséci 30 cm przy realizacji robot pn:
Przebudowa drogi wewnetrznej dojozdowej do gruntéw rolnych w m. Goscieraddéw Plebariski gm.
Goscieradoéw na dziatce o nr 487 na odcinku dfugosci 0,360 km
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przy zlecaniu i realizacji wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt zwigzanych z wykonywaniem
dwuwarstwowej podbudowy z mieszanki kruszyw o uziarnieniu 31,5/63 mm, stabilizowanego mechanicznie
grubosci tacznej 30 cm
1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt Il
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w ST D-00.00.00
., Wymagania ogélne” pkt IV. Mieszanka z kruszywa tamanego na bazie thucznia kamiennego o uziarnieniu
31,5/63 mm, speliajaca wymagania PN-S- 06102;1997 dla podbudowy zasadnicze]
2.2. Rodzaje materialéw
Materiatem do wykonania podbudowy powinno by¢ kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakdéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedhig PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziamienia
do goérnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze
przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.
2.3.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa tamane
Lp. | Wyszczegodlnienie Badania
wiasciwosci Podbudowa wedhug
zasadnicza
1 Zawarto$¢ ziam mniejszych | od 2 do 10 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) -15 [3]
2 Zawarto$¢ nadziamna, | 5 PN-B-06714
% (m/m), nie wigcej niz -15 [3]
3 Zawartos¢ ziamn nieforemnych | 35 PN-B-06714
%(m/m), nie wigcej niz -16 [4]
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie| |
wigcej niz
5 Wskaznik piaskowy po pigcio- | od 30 do 70 BN-64/8931
krotnym zaggszczeniu metoda -01 [26]
I lub IT wg PN-B-04481, %
6 Scieralno$¢ w bgbnie Los
Angeles
a) scieralnos¢ calkowita po
pelnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 35
b) $cieralnos¢ czgsciowa po PN-B-06714
1/5 pelnej liczby obrotéw, nie -42 [12]
wigcej niz 30
7 Nasiakliwosé, %(m/m), nie |3 PN-B-06714
wiecej niz -18 [6]
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8 Mrozoodpornosg, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamraza- |5 -19[7]
nia, %(m/m), nie wigcej niz

9 Rozpad krzemianowy i zela- PN-B-06714
zawy lacznie, % (m/m), nie | - -37[10]
wiecej niz PN-B-06714

-39 [11]

10 | Zawarto$¢ zwiazkow siarki w PN-B-06714

przeliczeniu na SOs, %(m/m), | 1 -28 [9]

nie wiecej niz
1} Wskaznik no$nosci Wy mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:

a) przy zaggszezeniu Is = 1,00 | 80 PN-S-06102
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 | 120 [21]
3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczgce sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne™ pkt V.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- rowniarka samojezdna o mocy min 75 KM

- mechaniczny rozscietacz do kruszyw

- samochody samowyladowcze o tadownosci do 24 ton

- walce wibracyjne stalowe

- walce ogumowane

4. TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt VI.

4.1 Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materialow powinien odbywa¢ sig zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt VIL

5.2. Przygotowanie podloza

Warstwa kruszywa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych czastek gruntu do
utozonej warstwy kruszywa.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o mozliwie jednakowej grubosci, takiej, aby jej

ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢
rozlozona w sposob zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartoéci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$é mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszanke nalezy osuszyc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt VIII

6.1.1 Gruboé¢ podbudowy

Grubosé podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz: + 10%,

6.2. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.2.1. Niewlasciwa grubos¢ warstwy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe wykonanej
warstwy. Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia
gleboko$é, zgodnie z decyzja przedstawiciela Zamawiajacego, uzupemione nowym materiatem o odpowiednich
wiaéciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych roboét nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne™ pkt X.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsg jest m2 wykonanej podbudowy .

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

rozlozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,

utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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D- 04, 03. 01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni w ramach zadania:

Przebudowa drogi wewnetrznej dojazdowej do gruntdw rolnych w m. Goscieradéw Plebariski gm.
Goscieraddw na dziatce o nr 487 na odcinku dtugosci 0,360 km

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest czescig dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wykonanie nastgpujacych robot:

a/ mechaniczne oczyszczenie podbudowy

b/ skropienie podbudowy emulsja asfaltowa

1.4 Okre§lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogé6lne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét oraz ich
zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Na dozoru.

Ogoélne wymagania dotyczace robét podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne™.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Kazdorazowo rodzaj uzytego do wbudowania w konstrukcje budowli drogowej materialu powinien uzyskac
akceptacje Inspektora Nadzoru w oparciu o przedstawione przez Wykonawce atesty, wyniki badan
laboratoryjnych.

Dopuszczenie materiatu do uzycia winno znalez¢ potwierdzenie w dokumentach budowy.

2.2. Materialy stosowane do skropienia nawierzchni

Do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni nalezy uzy¢ emulsje asfaltowa kationowa éredniorozpadowg K2 —
70 o wiasciwosciach zgodnych z BN-71/6771-02. Za zgoda Inspektora Nadzoru mozna dopusci¢ uzycie asfaltu
drogowego D-200 lub D-300 o wlasciwosciach zgodnych z PN-65/C-96170.

Orientacyjne zuzycie emulsji do skropienia wynosi 0,5 - 0,8kg/m2, a asfaltu drogowego D-200 lub D-300 - 0,4
kg/m2

3. SPRZET

3.1. Sprzet do czyszczenia warstw nawierzchni

Do czyszczenia warstw nawierzchni nalezy uzywac szczotek mechanicznych. Zaleca si¢ uzycie urzadzen
dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna z twardych elementéw czyszczacych i stuzy¢ do zdrapywania
oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy.

Druga szczotka powinna posiadaé migkkie elementy czyszczace i stuzy¢ do zamiatania.

Zaleca sie uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace. Do czyszczenia warstw niezbedne sg takze
sprezarki, zbiorniki z wodg oraz szczotki reczne.

3.2. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne , pozwalajgce na sprawdzenie i regulowanie nastgpujacych parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza

- cisnienia lepiszcza w kolektorze

- predkoéci poruszania sie skrapiarki

. - wysokosci i dlugosei kolektora do rozkfadania lepiszcza

- ilodci lepiszeza.

Zbiornik na lepiszcze powinien by¢ izolowany termicznie, tak aby bylo mozliwe zachowanie statej temperatury
lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie lepiszcza z tolerancjg 10% od ilo$ci zatozonej.

4. TRANSPORT

Do transportu lepiszczy nalezy uzywaé autocystern posiadajacych izolacje termiczna, zaopatrzonych w urzadzenia
grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostgpem wody.

Cysterny przeznaczone do transportu lub skladowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny

zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni
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Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby woda pod cisnieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywac
szczotek recznych. W razie potrzeby na terenach niezabudowanych bezposrednio przed skropieniem warstw
powinna by¢ czyszczona z kurzu, przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.2. Skropienie warstw nawierzchni

Skropienie warstwy mozna rozpoczaé po odbiorze przez Inspektora Nadzoru oczyszczenia warstwy. Powierzchnia
przed skropieniem powinna by¢ czysta i sucha.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostgpnych
recznie / za pomoca weza z dysza rozpryskowa/.

Skropienie powinno by¢ réwnomierne a ilo$¢ lepiszcza powinna by¢ réwna iloéci zatozonej z tolerancjg +_10%.
Jezeli do skropienia zostala uzyta emulsja asfaltowa to na skropiona warstwe mozna uktadac¢ nastepng po 8
godzinach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Sprawdzenie skropienia nawierzchni

Ocena zastosowanych lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta.

Kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza zaleca si¢ przeprowadza¢ wedtug metody podanej w opracowaniu

., Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Jednorodnos¢ skropienia
nalezy sprawdzi¢ wizualnie

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy oczyszczonej i skropionej podbudowy lub nawierzchni. Obmiar robét
polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt. Obmiar robét obejmuje roboty objete umowa oraz dodatkowe
nieprzewidziane, ktérych potrzebe wykenania uzgodniono w trakcie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

Podstawa do oceny jakosci i zgodnosci robot z dokumentacja projektowa sa badania 1 pomiary prowadzone w
czasie realizacji obiektu jak i po zakonczeniu robdt oraz ogledziny wizualne dokonane podczas odbioru. Odbioru
rob6t dokonuje si¢ jak robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu zgodnie z ST D.00.00.00. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z ST jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

llo$¢ zakonczonych i odebranych robot przez Inspektora Nadzoru okreslonych wedlug obmiaru zostanie optacona
wedtug cen jednostkowych za m2 okreslonych w kosztorysie ofertowym.

Cena jednostkowa 1m2 obejmuje:

- mechaniczne oczyszczenie podbudowy oraz reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,

- zakup i transport lepiszcza, napehienie skrapiarki oraz ewentualne jego podgrzanie,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- sprawdzenie ilosci i rownomiernosci wydatku lepiszcza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN- C-04014 Oznaczanie lepkosci wzglednej lepkosciomierzem Englera.

2. PN- C-04021 Oznaczanie temperatury migknienia metods ,, Pier$cien i kula”.

3. PN- C-04132 Przetwory naftowe. Pomiar ciagliwosci asfaltow.

4. PN- C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow.

5. BN-71/6771-02 Asfaltowe emulsje kationowe.

10.2 Inne dokumenty

1. ,Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie iloéci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”

2. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. IBDiM-1994 Zeszyt 60
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D-04.01.01 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z

wykonywaniem warstwy wyrdéwnawczej 1 $cieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego przy wykonywaniu robot

pn::

Przebudowa drogi wewnetrznej dojazdowej do gruntdw rolnych w m. Goscieradéw Plebariski gm.

Goscieradow na dziafce o nr 487 na odcinku diugosci 0,360 km

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem

warstwy wyréwnawczej i §cieralnej i obejmuja:

a/ wytworzenie betonu asfaltowego 0/11 1 0/16 dla ruchu KR 1-2, wedtug PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-
asfaltowe — Wymagania — Czeé¢ 1: Beton asfaltowy oraz WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010.

b/ wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego

¢/ odbior wykonanej nawierzchni.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczgce robét

Nawierzchnia z betonu asfaltowego powinna by¢ wykonywana zgodnie z dokumentacja techniczna, ustaleniami

zawartymi w niniejszej specyfikacji i odpowiednimi normami. Wykonawca odpowiedzialny jest za jakosé

wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego.

Og6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania odno$nie materialéw niezb¢dnych do wykonania warstwy wyréwnawczej grubosci 4 cm z

betonu asfaltowego 0/16W i warstwy §cieralnej grubosci 4 cm z betonu asfaltowego 0/11S dla ruchu KR 1-2

Materialy uzyte do wykonania warstwy wyréwnawczej i $cieralnej z betonu asfaltowego winny odpowiada¢

wymaganiom obowiazujacych norm:

a/ Lepiszcze asfaltowe

Do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwe wyréwnawcza i $cieralng dla ruchu KR1-2 nalezy

stosowac asfalt D 50/70 — wedlug normy PN-EN 12591 Asfalty 1 produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltow

drogowych. Kazda dostawa asfaltu musi by¢ zaopatrzona w atest producenta, ktéry nalezy przedlozy¢

Inspektorowi Nadzoru.

W celu poprawienia przyczepnosci asfaltu drogowego do kruszywa nalezy dodaé srodek adhezyjny. Srodek

nalezy stosowac zgodnie z warunkami podanymi na $wiadectwie dopuszczenia do stosowania w budownictwie

drogowym. Najkorzystniejszym sposobem dozowania $rodka jest dodawanie go do asfaltu przy pomocy

automatycznego dozownika wprowadzajacego $rodek do lepiszcza bezposrednio przed otoczeniem kruszywa w

mieszalniku otaczarki.

Dopuszczalny czas ogrzewania asfaltu w maksymalnej temperaturze ktéra dla asfaltu 50/70 wynosi 1800 C nie

powinien przekracza¢ 6 godzin

b/ Wypeliacz mineralny

Do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych otaczanych na goraco nalezy stosowa¢ wypetniacz spetniajacy

wymagania okreslone w normie PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych oraz WT-1 Kruszywa 2008.

Czes$¢ 2, Tablica 3.3. Dopuszcza si¢ stosowanie pyléw z odpylania kruszyw.

¢/ Kruszywa mineralne

Do mieszanek mineralno-bitumicznych nalezy stosowac kruszywa wedhug normy PN-EN 13043 | Kruszywa do

mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach™ oraz WT-1 Kruszywa 2008,

Czesé 2, tablice 3.1, 3.2

Kruszywo powinno mie¢ jednorodne wlasciwosci i sklada¢ sie z ziaren wytrzymatych, mrozoodpomnych, bez

zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2, Wytworzenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Recepta laboratoryjna okreslajaca skiad mieszanki mineralno-asfaltowej, opracowana przez Wykonawc¢ powinna

by¢ dostarczona do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru przed rozpoczgciem produkcji mieszanki. Wytwarzanie

mieszanki mineralno-asfaltowej powinno odbywac si¢ w wytworni zapewniajgce utrzymanie wymaganej jakosci

mieszanki oraz ciagtosci ukiadania warstw.

Poszczegdlne skiadniki mieszanki mineralnej powinny by¢ dozowane wagowo, przy uzyciu wagi sterowanej

automatycznie z dokladnoscia + 2,0 % w stosunku do wagi sktadnika.
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Nie dopuszcza sie sterowania recznego odwazania skladnikéw. Wytwérnia powinna by¢ wyposazona w specjalne
zespoly zapewniajace prawidlowe suszenie i podgrzanie sktadnikéw mieszanki. Przy wytwoérni powinny
znajdowaé sie zbiorniki gotowej mieszanki zapewniajace mozliwos¢ sktadowania mieszanki.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna mieéci¢ si¢ w przedziale od 140 do 1800 C dla asfaltu

50/70
2.3. Podstawowe wymagania dotyczgce mieszanki mineralno-asfaltowej w warstwie wyréwnawczej i

scieralnej.
Rodzaj mieszanki: beton asfaltowy 0/16 mm do warstwy wyréwnawczej i 0/11 mm dla warstwy Scieralnej dla

ruchu KR 1-22.(AC 16 Wi .(AC11S8))
Krzywe uziarnienia mieszanek mineralnych niezaleznie od wielkoéci ziaren kruszywa powinny si¢ miescié

wewnatrz granicznych krzywych uziarnienia. Wymiar najgrubszych ziaren kruszywa nie powinien przekracza¢ 1/3
gruboéci wykonywanej warstwy po jej zaggszczeniu.

Tabela 1. Krzywe graniczne uziarnienia dla mieszanki mineralnej 0/11 do warstwy $cieralnej dla KR 1-2

Sito kwadratowe mm Przechodzi przez sito %
16,0 100
11,2 90 - 100
8,0 70 - 90
2,0 45 - 60
0,125 8§-22
0,063 6-12
Zawarto$c¢ lepiszcza, wzor (2) Bmin 6,4

Tabela 2. Wymagane wlaéciwosci betonu asfaltowego 0/16 i 0/11 mm do warstwy wyréwnawczej i $cieralnej dla
ruchu KR 1-2

Wiasciwoéé Warunki zageszcezenia Metoda i warunki badania diaAC11S
wg PN-EN 13108-20 Wymagania dlaACle W
Zawartos¢ wolnych C.1.2, ubijanie PN-EN 12697-8, p.4 Vmin 1,0
przestrzeni 2x50 uderzen Vmax 3,0
Wolne przestrzenie C.1.2, ubijanie PN-EN 12697-8, p.5 VFB min 75
wypetnione lepiszczem 2x50 uderzen VFB max 89
Zawarto$¢ wolnych C.1.2, ubijanie PN-EN 12697-8, p.5 VMA min 16
Przestrzeni w mieszance 2x50 uderzen
mineralne;j
Odpornoé¢ na dziatanie C.1.2, ubijanie PN-EN 12697-12, ITSR 90
wody 2x25 uderzen przechowywanie w 400 C
z jednym cyklem zamrazania
badanie w 150 C

3. SPRZET

3.1. Wytwornia mieszanek bitumicznych.

Wytwoérnia powinna by¢ zlokalizowana w poblizu prowadzonych robét lub w takiej odlegtosci aby czas transportu
od zaladunku do roztadunku nie przekraczat 2 godzin.

Wydajnos¢ wytwdrni musi zapewniac zapotrzebowanie na mieszanke dla danej budowy. Wytwaérnia musi byé
wyposazona w urzadzenia do automatycznego sterowania produkcja. Zaleca si¢, aby wytwoérnia posiadata
zasobnik do czasowego przechowywania gotowej mieszanki.

3.2. Ukladarka

Uktadanie mieszanki moze odbywac si¢ jedynie przy uzyciu mechanicznej ukladarki o wydajnosci skorelowanej z
wydajnoécia wytwdmi i posiadajacej nastepujace wyposazenie:

- automatyczne sterowanie pozwalajace na ulozenie warstwy zgodnie z zalozona niweleta oraz gruboscia

- podgrzewana ptyte wibracyjna do wstgpnego zageszczania.
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3.3. Walce do zaggszczania

Do zageszczania mieszanek mineralno-bitumicznych mozna stosowa¢ nastgpujace rodzaje walcow

- walce gladkie stalowe statyczne trzywalowe $rednie

- walce gladkie stalowe dwuwalowe wibracyjne lekkie

- walce ogumione cigzkie o regulowanym cis$nieniu w oponach.

Walce musza by¢ wyposazone:

- w system zwilzania walcow przy uzyciu plynow w celu niedopuszczenia do przyklejania si¢ mieszanki

- w fartuchy oslonowe kot przy walcach ogumionych w celu utrzymania temperatury

- we wskazniki wibracji czestotliwosci drgan przy walcach wibracyjnych.

4. TRANSPORT

Do transportu mieszanek mineralno-asfaltowych mozna uzywaé wylacznie samochodéw wywrotek.

Wewnetrzne powierzchnie skrzyni samochodéw nalezy spryskac w niezbgdnej ilosci érodkiem zapobiegajacym
przyklejanie sig¢ mieszanki.

Samochody musza by¢ wyposazone w plandeki, ktorymi przykrywa si¢ mieszanke w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do uk}adania mieszanki Wykonawca zobowigzany jest do opracowania sposobu organizacji
ruchu drogowego, oznakowania odcinka rob6t i ponosi odpowiedzialnosé za bezpieczefistwo ruchu na drodze.
5.1 Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe asfaltowa na calej powierzchni powinno by¢ réwne, nosne, czyste bez pozostatosci luznego
kruszywa. Jezeli nierdwnosci poprzeczne podtoza pod warstwe $cieralna sa wigksze niz 9 mm mierzone ata 4 m
to nalezy wyréwnac podioze. W celu lepszego polaczenia ukladanej warstwy z podtozem nalezy skropi¢ podioze
emulsja asfaltowa wedlug PN-EN 12808. Do faczenia warstw zaleca sig¢ stosowanie emulsji asfaltowych
szybkorozpadowych kationowych, wytworzonych z asfaltu 70/100 lub twardszego w ilosci 0,1-0,3 kg/m2 czystego
asfaltu. W przypadku stosowania emulsji asfaltowej do skropienia podioza z warstwy niezwigzanej lub zwiazanej
hydraulicznie nalezy uzy¢ emulsje wolnorozpadowa. Do skropienia podbudowy z gruntu stabilizowanego
cementem nalezy zastosowac

skropienie w ilodci 0,3-0,7 kg/m2 czystego asfaltu.

5.2. Ukladanie warstw nawierzchni

Uktadanie warstw nawierzchni powinno odbywac¢ sig¢ w sposéb zmechanizowany, przy uzyciu ukladarek ze
sterowaniem elektronicznym, plytg wibracyjna do wstepnego zageszczania i urzadzeniem do podgrzewania
uk}adarki. Sposob ukladania winien gwarantowaé otrzymanie warstw o jednolitym wygladzie i jednorodnych
wlasciwosciach. Przed rozpoczeciem pracy ukladarke nalezy podgrzac.

Uktadanie mieszanki musi odbywac sie w sposdb ciagly, bez przestoi, z jednostajna predkoscia okoto Zm/min.
Ukladarka powinna by¢ stale zasilana w mieszankg tak, aby zasobnik uktadarki nie pozostawat pusty. Nalezy
dazyé do uktadania mieszanki na calg szeroko$¢ nawierzchni /przy zastosowaniu odpowiedniej szerokosci
roboczej uktadarki/ lub dwoch ukladarek pracujacych jedna za druga w odstepie okoto 15m po to, aby unikna¢
powstawania zimnej spoiny podiuznej. Jezeli nie da si¢ unikna¢ takiej spoiny, to przed przystgpieniem do
ukladania przyleglego pasa nalezy spoing przygotowac¢ przez odcigcie okolo 10 cm mieszanki utozonej wzdiuz
spoiny i posmarowanie pionowej krawedzi asfaltem. Ukladanie nowego pasa nalezy wykonywa¢ tak, aby z obu
stron spoiny, warstwy przylegajace byly na jednym poziomie. Podobnie postepuje si¢ z wykonaniem
poprzecznego polaczenia sasiednich dziatek roboczych.

Robocze spoiny podiuzne w kolejnych warstwach bitumicznych powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie o co
najmniej 15 cm, poprzeczne - co najmniej 1 m. W miejscach, gdzie nie jest mozliwe ukladanie zmechanizowane,
mieszanka moze by¢ roztozona regcznie.

Przed ulozeniem nawierzchni stykajace sie z nig powierzchnie wszystkich urzadzen obcych powinny by¢
posmarowane asfaltem.

5.3. Zageszczanie warstw nawierzchni

Wymagane zageszczenie warstw nalezy uzyskac przy uzyciu walcéw statycznych, ogumionych i wibracyjnych.
Co najmniej jeden z walcow powinien by¢ wyposazony w urzadzenie do obcinania krawedzi gorgcej mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

Wybér rodzaju walcow do zageszczenia zalezy od grubosci warstwy, wymaganego stopnia zaggszczenia i
wielkosci produkeji otaczarki.

Sposdb zageszezania powinien zapewniac uzyskanie wlasciwego i jednorodnego zaggszczenia ktore dla AC 11 S,
dla ruchu KR 1-2 powinno by¢ > 98 % a zawarto$¢ wolnych przestrzeni powinna by¢ w przedziale 1,0-4,0 %
(v/v). Zageszczanie zaleca sie rozpoczyna¢ przy temperaturze mieszanki okoto 130 stopni Celsjusza, aby unikna¢
spekan, ktore moga wyniknaé przy wyzszych temperaturach.

Watowanie na jezdniach o przekroju daszkowym rozpoczyna sig¢ od krawedzi, przesuwajac si¢ pasem podiuznym
w strone osi jezdni. Na spadkach jednostronnych - od nizszej do wyzszej krawedzi.
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Na walowana warstwe nalezy najezdza¢ kolem napedowym w celu uniknigcia sfalowan nawierzchni. Manewry

walca nalezy przeprowadza¢ plynnie na odcinku juz zageszczonym. Jakikolwiek postdj walcéw na ukladane;

warstwie jest zabroniony.

Zageszczenie w miejscach niedostepnych dla walcéw nalezy wykona¢ przy uzyciu malych zageszczarek.

Temperatura mieszanki dostarczanej na budowg powinna wynosi¢ dla asfaltu D50/70 - od 140 do 180 oC

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania kontrolne w czasie prowadzenia robot

Skiad mieszanki powinien by¢ okreslany codziennie na minimum jednej prébce pobranej z wytwérni.

a/ Dopuszcza si¢ odchylke zawartosci asfaltu rowna = 0,5 % w stosunku do recepty laboratoryjne;.

Na kazdym odcinku, gdzie odchylki wyznaczone na podstawie codziennych badan przekroczg 1,2 % - warstwa

bedzie zerwana i wymieniona na koszt Wykonawcy.

b/ W zakresie uziarnienia kruszywa dopuszcza si¢ nastgpujace odchylki od recepty laboratoryjnej:

- dla wypefniacza / ponizej 0,063 mm /£ 3 %

- dla frakcji pozostajacej na sicie 2 mm = 8 % .

¢/ Zawartos¢ wolnych przestrzeni w probee Marshalla pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze
przekroczy¢ od zaprojektowanej + 2,0 %

¢/ Kontrola temperatury

Kontrole temperatury mieszanki nalezy prowadzi¢ dwukrotnie:

- na wytworni

- na érodku transportowym na budowie - bezposrednio przed wytadowaniem do zasobnika ukladarki.

6.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zageszczenie warstwy powinno by¢ badane na co najmniej w dwoch prébkach z kazdej dziatki roboczej.

Wskaznik zageszczenia oblicza si¢ przez poréwnanie ggstosci pozomej probki wycigtej z nawierzchni do ggstosci

pozornej éredniej wzorcowej probki zageszczonej wg. metody Marshalla i wyrazonej w procentach.

Wskaznik zageszczenia dla warstwy $cieralnej na drodze o ruchu KR 1-2 nie powinien by¢ mniejszy od 98 %.

6.3. Wymagania dotyczace grubo$ci warstwy nawierzchni.

Grubosé warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ najp6zniej 24 godzin po jej wykonaniu w co najmniej dwéch

losowo wybranych miejscach, na kazdej dziennej dziatce roboczej. Dopuszcza sig tolerancjg grubosei warstwy +

10 % grubosci.

6.4. Wymagania dotyczace uksztaltowania sytuacyjno-wysoko$ciowego warstw nawierzchni.

a/ Réwnosc.

Powierzchnia nawierzchni powinna byé réwna i uksztaltowana zgodnie z dokumentacja techniczng. Nieréwnosci

podhuzne nalezy mierzy¢ planografem w sposéb ciagly. Nieréwnosci poprzeczne mierzy si¢ tata co 100 m.

Nierdwnosci warstw nawierzchni dla ruchu KR 1-2 dla warstwy $cieralnej nie powinny przekracza¢ 9 mm.

b/ Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja + 0,5 %. Mierzy si¢ je za pomoca faty i

poziomicy co 50 m oraz w punktach gtéwnych ukow.

¢/ Rzedne wysoko$ciowe warstw nawierzchni.

Réznice miedzy rzednymi wysokosciowymi warstw nawierzchni a rzgdnymi projektowanymi nie powinny

przekraczaé + 1 cm. Rzedne wysokoéciowe nalezy sprawdzaé co 50 m w osi jezdni i na jej krawedziach.

d/ Uksztaltowanie osi warstw nawierzchni.

04§ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm.

Polozenie pozostalego asfaltu osi nalezy sprawdza¢ w punktach gléwnych trasy i w innych punktach

rozmieszczanych co 50 m.

e/ Szeroko$¢ warstw nawierzchni.

Szeroko$¢ warstw nawierzchni nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz+ 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostks obmiarowa jest metr kwadratowy o okre$lonej grubosci. Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego

zakresu robot. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowa oraz dodatkowe nieprzewidziane, ktérych potrzebe

wykonania uzgodniono w trakcie trwania robot,

8. ODBIOR ROBOT

Podstawa do oceny jakosci i zgodnosci robot z dokumentacja projektowa sa badania i pomiary prowadzone w

czasie

realizacji obiektu, jak i po zakoriczeniu robdt oraz ogledziny wizualne dokonane podczas odbioru

Rodzaj i zakres badan kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wykonanej z niej warstwy:

- uziarienie mieszanek mineralno-bitumicznych

- zawartos¢ lepiszcza

- gesto$c i zawarto$¢ wolnych przestrzeni w prébee

- wskaznik zageszczenia

- rowno$¢ nawierzchni
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- spadki poprzeczne nawierzchni

- grubodé

Jezeli dokonane pomiary odbiegaja od dopuszczalnych odchytek to nalezy dokona¢ potracen zgodnie z WT-2 p. 9.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ilo$¢ zakonczonych i odebranych robét, okreélonych wedhug obmiaru zostanie oplacona wedlug cen
jednostkowych za 1m2 warstwy nawierzchni o okre$lonej grubosci, okreslonych w kosztorysie ofertowym z
uwzglednieniem potracen za niewlasciwa gruboéé, skiad, zageszczenie, rownosc.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltéw drogowych

2. PN-EN 13808 Zasady klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych

3. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach.
4. PN-EN 933-1 Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie skladu ziarnowego — Metoda
przesiewania.

5. PN-EN 933-10 Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw — Ocena zawartosci drobnych czastek —
Uziarienie wypelniaczy.

6. PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco-
Czgéc¢ 1: Zawartos¢ lepiszcza rozpuszezalnego

7. PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badai mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco-
Cze$¢ 2: Oznaczanie skladu ziarnowego

8. PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco-
Czeg$¢ 8: Oznaczanie zawartosci wolnej przestrzeni

9. PN-EN 12697-10 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco-Czesc 10: Zageszczalnosé

10. PN-EN 12697-34 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco-Czg¢é¢ 34: Badanie Marshalla

11. PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cze$¢ 1: Beton asfaltowy

12. BN-70/ 8931-09 Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczenie stabilnosci i odksztalcenia mas mineralno
bitumicznych.

13. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci planografem i lata.

14. WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na

drogach
15. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych
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