INWESTOR: GMINA GOSCIERADOW

Specyfikacja Techniczna
Wykonania i Odbioru Robot

»~Uzupetnienie infrastruktury rekreacyjne; i spoteczno-kulturalnej
w Wolce Goscieradowie” (na dziatce nr 1/1 0).

2019-06-10




SST WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

»Rozbudowa infrastruktury rekreacyjnej i spoteczno -
kulturalnej w Wélce Goscieradowskiej”

SST- A010-ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

A011-CPV-71315300-2 roboty pomiarowe

A012- CPV-77211400-6 usuwanie krzewow
AD013- CPV-45112210-0 zdjecie humusu

A014- CPV-77312000-0 koszenie skarp i poboczy

ST




1. WSTEP
1.1.Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST)sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot przygotowawczych na
zadaniu:,,Rozbudowa infrastruktury rekreacyjnej i spoleczno -
kulturalnej w Wélce Goscieradowskiej”.
1.2.Zakres stosowania SST: Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest
stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1., okreslajacy standard jako$ciowy robot.
1.3.Zakres robét objetych SST: Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujag
wszystkie czynnosci umozliwiajgce imajace na celu wykonanie nastepujacego
zakresu robot:
1.3.1. roboty pomiarowe przy robotach ziemnych
1.3.2. reczne $cinanie i karczowanie zagajnikéw i krzakéw
1.3.3. koszenie skarp (brzegéw) zbiornika wodnego i pasa przylegtego
1.4.Okreslenia podstawowe: Okreslenia uzyte w niniejszej SST sg zgodne z
obowigzujacymi normami, wytycznymi i czeScig ogélng specyfikacji
technicznej (ST).
1.5.0gélne wymagania dotyczace robét: Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodno$¢ z dokumentacja, SST i
poleceniami inspektora nadzoru.
2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW
2.1.Dla robot materialami s3: paliki drewniane 0,7cm (kotki pomiarowe), bez
wymagan specjalnych.
3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
3.1.Pomiary przy robotach ziemnych liniowych: Roboty pomiarowe nalezy
wykonywaé po usunieciu zagajnikéw oraz wykoszeniu porostow i wywiezieniu
wszystkich odpadéw z terenu robot. Nalezy wykonywaé nastepujace
czynnosci:
3.1.1. sprawdzenie i uzupetnienie tyczenia osi trasy dodatkowymi punktami,
3.1.2. niwelacje kontrolng reperédw i osi trasy, zatozenie reperéw przy

budowlach,
3.1.3. niwelacje kontrolng przekroi poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem

dodatkowych przekroi,
3.1.4. wyznaczenie zataman, obryséw, nie rzadziej niz co 10 m,

3.1.5. wyznaczenie krawedzi skarp,

3.1.6. zabezpieczenie osi trasy przez wyniesienie jej poza obreb robot,
wykonywanie pomiaréw biezgcych w miarge postgpu robot, wytyczenie
usytuowania budowli i umocnien,

3.1.7. wyr6b kotkéw pomiarowych i zatozenie reperéw w czasie budowy,

3.1.8. sporzadzanie szkicow roboczych z pomiaréw,

3.1.9. biezgce przekazywanie wynikéw pomiaréw inspektorowi nadzoru.

3.2.Reczne $cinanie i karczowanie zagajnikéw i krzakéw: Sposéb wykonania
$cinania dowolny - mozna uzy¢ pity motorowej z tym, ze nalezy:



3.2.1. odnies¢ na odlegto$¢ do 50 m dragowine gatezie i krzaki, z utozeniem w
stosy,
3.2.2. wykarczowac¢ pniaki z odniesieniem poza granice robot do 50 m i utozy¢
w stosy, po czym wywiezé na odl. do 1km. Teren oczysci¢ z resztek,
ktore nalezy wywiez¢é na wysypisko.
3.3.Koszenie skarp i pasa przyleglego do zbiornika: Sposéb wykonania
koszenia dowolny z tym, ze nalezy:
3.3.1. porosty wygrabic¢ i ztozy¢é w kopki, po czym wywiez¢,
3.3.2. teren oczysci¢ z resztek, ktore nalezy wywiez¢é na wysypisko odpadéw.
3.4.Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej: Nalezy wykonywac¢ przed rozpoczeciem
witasciwych robot ziemnych nastepujgce czynnosci:
3.4.1. wykosi¢ istniejgcy porost
3.4.2. kultywatorowa¢ teren na ktérym bedg wykonywane roboty ziemne.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT: Wymagania dla robot przygotowawczych
podano niniejszej SST. Kontrola jako$ci polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robot. Za uszkodzenie drzew nie przeznaczonych do usuniecia
odpowiada Wykonawca robot. Drzewa powinny by¢ chronione przed zagrozeniem
- zabezpieczone przed ruchem pojazdéw, robotami ziemnymi, uszkodzeniami
korzeni i ich odstanianiem, deskami zwigzanymi drutem w dwéch ptaszczyznach.

5. OBMIAR ROBOT: Ogdlne zasady obmiaru robot. Jednostkami obmiarowymi sa;
5.1. pomiarowe liniowe- [1 km] trasy zbiornika mierzonej wzdtuz brzegu,
5.2.przy obmiarach powierzchni [1ha]
5.3.Scinanie i karczowanie zagajnikéw, krzakéw okresla sie w 1 ha, przy czym

porost gesty okresla sie 3000 szt./ha drzewek i krzakéw na powierzchni 1ha.
5.4.Koszenie skarp rowow i pasa przylegtego do zbiornika okre$la sie na 1m2 z
okresleniem jako porost gesty i twardy do ktérego zaliczamy: chwasty, osty,
turzyce, szuwary i sity.
5.5.1losci poszczegdlnych robot podane sa w przedmiarach robot.

6. ODBIOR ROBOT: Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom -
odbioru robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, ktére podano w specyfikacji —
cze$é ogdlna. Zgtoszenie i odbior nalezy wpisac¢ do dziennika budowy.

7. PODSTAWA PLATNOSCI: Zasady ogblne podano w specyfikacji technicznej —
cze$é ogodlna. Ptaci sig za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami okreslonymi
w ST i odebrane przez Inspektora nadzoru na podstawie bezusterkowego
protokotu odbioru czesciowego lub koricowego robot i wystawionej faktury.

8. DOKUMENTY ZWIAZANE
8.1.Przepisy zwigzane podane w punktach w specyfikacji technicznej — czes¢

0golna,
8.2.Katalogi Naktadow Rzeczowych.
8.3.Szczegotowa specyfikacja techniczna w zakresie melioracji szczegotowych.

Warszawa1979r.

UDROZNIENIE ROWU



SST -B010-ROBOTY ZIEMNE | ODWODNIENIE WYKOPOW
B011 CPV-45112000-5 -wykopy

B012 CPV-45111240-2-odwadnianie wykopow

B013 CPV-45246000-3-roboty regulacyjne i odmulanie
B014 CPV-45232451-8-umocnhienie skarp, humusowanie

1.

WSTEP
1.1.Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST)sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych zadania

pn.,,Rozbudowa infrastruktury rekreacyjnej i spoteczno — kulturalnej w

Woélce Goscieradowskiej”

1.2.Zakres stosowania SST: Szczegétowa specyfikacja techniczna jest
stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1. ustalajgcy standard jako$ciowy robot.
1.3.Zakres robot objetych SST

1.3.1. Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce imajgce na celu wykonanie nastepujgcych robot ziemnych i
odwodnieniowych:

1.3.1.1. odmulenie i roboty regulacyjne rowu
1.3.1.2. wykopy pod budowle
1.3.1.3. obsianie terenu
1.4. Okreslenia podstawowe: Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z
obowigzujacymi normami i wytycznymi oznaczaja:

1.4.1. odkltad - nasyp uformowany z gruntu usunietego z wykopu i
przeznaczonego do pozniejszego wykorzystania np. do zasypania
wykopu po jego zabudowaniu, do wyréwnania terenu lub rozplantowania,

1.4.2. odwodnienie tymczasowe - tymczasowe obnizenie zwierciadta wody
gruntowej, zwykle na okres robot lub wykonania budowli,

1.4.3. nachylenie skarpy - jest to nachylenie spadu skarpy w stosunku do
poziomu

1.4.4. plantowanie - jest to wyréwnywanie terenu, skarp, dna rowu do
wymaganego wymiaru w projekcie (niwelacja),

1.4.5. kategoria gruntu - stopien trudnosci urabiania gruntu w ztozu.

1.5.0gdélne wymagania dotyczace roboét: Wykonawca robot jest

odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnos¢ z dokumentacjg, SST i

poleceniami Inspektora nadzoru. Przed przystgpieniem do robot ziemnych

powinny byé wykonane roboty przygotowawcze wyszczegolnione w punktach

SST ,,Roboty przygotowawcze “.

1.6.Obsiew po rozplantowaniu, na skarpach: mieszanki traw (nasiona) 200
kg/ha. Wymagania w/w materiatéw okre$lajg normy i wytyczne:PN-B-

12074:1998. Umacnianie i zadarnianie powierzchni, Warunki techniczne

wykonania i odbioru robot w zakresie melioracji szczegotowych. Ministerstwo

Rolnictwa. Warszawa 1979r., PN-R-65023:1999., Materiat siewny. Nasiona

roélin rolniczych,PN-93/C-87007/02 - Nawozy sztuczne wapniowe. Podziat,

oznaczenia, wymagania. Wytyczne ,Mieszanki na faki i pastwiska trwate"



wydane przez IMUZ Warszawa 1988r.Wymagany jest atest i deklaracja
zgodnosci z normami.

1.7. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU: Wymagania
specjalne dotyczgce sprzetu dla robot objetych SST nie wystepujg. Jest to
sprzet ogélnodostepny. Wymagania ogdine podano w specyfikacji technicznej
— cze8¢ ogdlna. Wykonawca powinien dysponowaé¢ sprzetem w ilosci
zaleznym od niego, gwarantujgcymi dotrzymanie termindw.

1.8. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU: Wymagania ogélne dotyczgce
Srodkéw transportu podano w specyfikacji technicznej —cze$é¢ ogodina.
Wymagania specjalne nie wystepuja, jednakze obowigzuja przepisy o ruchu
drogowym i bhp.

1.9.WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT:
Zasady ogblne wykonania robot podano w punkcie specyfikacji technicznej —
cze$¢ ogdlna. Przed przystgpieniem do robot ziemnych nalezy wykonaé
roboty przygotowawcze w szczegolnosci pomiary geodezyjne.

1.10. Roboty ziemne - zasady szczegdétowe: wykopy skarpy rowu nalezy
wykonywa¢ koparkg na odkfad obustronnie z recznym rozplantowaniem

gruntu
i % i Rozplantowanie ziemi, plantowanie skarp rowdéw, humusowanie:

Masy ziemne z wykopow nalezy uzy¢ do wykonania watéw, podwyzszenia
terenu, na wyznaczonym pasie dziatki, do zasypki budowli. Ziemie urodzajng
wczesniej zdjeta z terenu prac, nalezy rozscieli¢ spycharkg i rozplantowag,
wyréwnujgc. Rozscielenie ziemi urodzajnej (humusowanie) nalezy takze
wykonaé¢ (narzuci¢) na skarpach nasypéw i terenu przy ciggach pieszo
jezdnych gruboscig 10 cm przy pomocy koparki, po czym powierzchnie skarp
nalezy splantowac recznie $cinajgc wypuktosci, stale sprawdzajac rownosé
skarp i pochylenie (spadek) za pomocg trojkata skarpiarskiego i faty z
uwzglednieniem grubosci umocnien.

1.92. Obsiew traw po rozplantowaniu: Zagospodarowanie terenu obejmuje

catos¢ prac - wszystkie czynnosci zwigzane z przygotowaniem terenu,
wysiewem nawozéw i nasion traw w ilosciach podanych w dokumentagii.
Nalezy przeprowadzi¢ frezowanie, a nastepnie talerzowanie terenu, lub tylko
talerzowanie. Wszelkiego rodzaju nieréwno$ci terenu powinny by¢
wyréwnane za pomocg wioki i bron zebatych. W obnizenia terenowe grunt
dowieziony z wykopu i rozplanowany. Przygotowanie mieszanki nasion traw
dokonuje sie przez mieszanie gatunkéw - 200 kg/ha. Siewu dokonuje sig
recznie lub mechanicznie. Nasiona powinny by¢ umieszczone na gtebokosc
0,5cm, na glebach cigezkich do 3cm na glebach lekkich. Nasiona powinny
odpowiadaé normie PN-R-65023: 1999 - Materiat siewny. Nasiona roslin
rolniczych. Wykonanie robot, kontrole jakosci i odbiér okreslajg,Warunki
techniczne wykonania i odbioru robot w zakresie melioracji szczegétowych".
Ministerstwo Rolnictwa, Warszawa 1979r.oraz norma PN-B-12099: 1997.
Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan. taczna
powierzchnia nie poro$nietych miejsc nie powinna przekraczaé 2%
powierzchni obsianej, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zasianych
miejsc nie powinien przekraczac 0,2m2.



2 KONTROLA JAKOSCI WYKONANYCH ROBOT.
2.1.0golne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji technicznej —

czesc ogoina

2.2.W szczegolnosci nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania z projektem i

wymaganiami szczegotowymi SST, normami i wytycznymi powotanymi w

SST. Nalezy sprawdziC:

2.2.1. roboty pomiarowe wszystkie rzedne, usytuowanie, przekroje,

2.2.2. przygotowanie terenu do robot,

2.2.3. doktadno$¢ wykonania jak: szeroko$é dna, spadek podtuzny dna,

2.2.4. pochylenie i rownos¢ skarp,

2.2.5. szeroko$¢ gorg,

2 2.6. naruszenie naturalnej struktury gruntu w dnie i na skarpach,

2.2.7. rowno$é rozplantowania, grubo$¢ warstwy, spadki,

2.2.8. zageszczenie warstw gruntu przy zasypaniu wykopu i podwyzszeniu
terenu s,

2.2.9. odmulenie dna przed odbiorem robot.

2.2.10. Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia od cech
podanych w SST pkt. 5.1. powinny by¢é ponownie wykonane przez
Wykonawce na jego koszt.

2 3. Obmiar robét: Ogélne zasady obmiaru robot podano specyfikacji technicznej

— czest ogbina Jednostkami obmiarowymi s3a;

-wykopy, [1 m3] gruntu w stanie rodzimym,
-rozplantowanie urobku [1 m2],

- plantowanie skarp [1m2],

- odmulenie ciekéw [1 mb.] mierzone po osi,
-obsiew traw [1 ha]

3. ODBIOR ROBOT
3.1.Wszystkie roboty podlegaja zasadom podanym w specyfikacji technicznej —

czes$¢ ogodlna.

3.2.Roboty uznaje si¢ za zgodne z wymaganiami jezeli wszystkie pomiary i
badania daty wyniki pozytywne.

4. PODSTAWA PLATNOSCI: Ustalenia ogoine dotyczace podstawy ptatnosci
podano w specyfikacji techniczne; —czesé ogdina. Wymagania specjalne zostang
okreslone w umowie migdzy Zamawiajacym, a Wykonawca robot.

5. PRZEPISY ZWIAZANE
5.1.Warunki techniczne wykonania i odbioru robot w zakresie melioracji

szczegotowych.- Ministerstwo Rolnictwa. Warszawa 1979r.

5.2 Warunki techniczne wykonania i odbioru. Roboty ziemne. Warszawa 1994r.-

PN-B-06050: 1999. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

5.3. PN-B-04452: 2002. Grunty budowlane. Badania polowe.

5.4. PN-88/B-04481. Badania probek gruntu.

5.5. PN-B-12095: 1997. Urzadzenia wodno - melioracyjne - Nasypy. Wymagania i
badania przy odbiorze.



5.6.PN-B-12099: 1997. Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody

badan.
5.7. Wytyczne pt. ,Mieszanki na taki i pastwiska trwate". Wydanie Il - IMUZ 1988r.

5.8 PN-R-65023: 1999. Materiat siewny. Nasiona roélin rolniczych.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

»Rozbudowa infrastruktury rekreacyjnej i spoteczno — kulturalnej w Wolce
Gosécieradowskiej, gm. Goscieradéow”

Branza: drogowa

Kod CPV: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonania nawierzchni drég

Adres obiektu: Woélka Goscieradowska Gm. Goscieradow
(dziatka o nrew 1/10)

Zamawiajacy: Gmina Goscieradow

Adres: 23-275 Goscieradow




D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

11. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
ogblne dotyczace wykonania i odbioru robét ,Rozbudowy infrastruktury
rekreacyjnej i spoteczno — kulturalnej w Wélce Goscieradowskiej”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia w niniejszej specyfikacji obejmujg

D-00.00.00 Wymagania ogolne, str. 2
D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych, str. 13
D-03.00.01 Podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie str. 16
D-05.03.05 Nawierzchnie z betonu asfaltowego str. 23
D-06.01.01 Umocnienie skarp i poboczy poprzez humusowanie, obsianie str. 31

14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy
cato$¢ techniczno-uzytkowg (droge) albo jego cziéc stanowigcg odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny ?ob|ekt mostowy, korpus ziemny, wezef).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni,
przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw
oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana,
przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz
zdarzen i okolicznos$ci zachodzgcych w toku wykonywania roboét.

1.4.6. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu,

1.4.8 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.9 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong
drogi i skarpami rowow.

1.4.11 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Rejestr obmiaréw - zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg
potwierdzeniu przez Inzyniera.
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1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane
przez Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb
zwigzanvch z ocena iako$ci materiatow oraz robot.
1.4.14. Niaierialy - wszelkie iwoizywa niezbedne do w''kuiiciiia obuo, zgodne 2
dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowanymi przez
Inzyniera.
1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i
rozktadania obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne
warunki dla ruchu.
Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podtoze. Podbudowa moze sktadaé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.
Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ sie z jednej lub dwboch warstw.
Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji
no$nych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i
przenikaniem podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajacg lub
odcinajaca.
Warstwa mrozoochronng - warstwa, ktérej gtdbwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
1.4.16 Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie
pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego,
1.4.17. Obiekt mostowy - most wiadukt, estakada, tunel, kitadka dla pieszych i
przepust.
1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio
utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
1.4.19 Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z
dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z

przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.
1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu

przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze roéwniez obejmowacé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze — cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania
sie pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do
ruchu pieszych, do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.4.21 Podioze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
gtebokosci przemarzania

1.4.23. Podioze ulepszone - goérna warstwa podioza” lezgca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i
wiasciwego wykonania nawierzchni

1.4.24. Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem
dokumentac;ji projektowej.

1.4.26. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia
drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w
planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia, _

1.4.27. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigetej obudowy
konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypami
korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.28. Przeszkoda naturalna - element $Srodowiska naturalnego, stanowiacy
utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.
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1.4.29. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp,
1.4.30. Przetargowa dokumentacia projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej,
klOla wskacue ivkalizacje, charakterystyke 1| wymiaiy  coichiu Deugeego
przedmiotem robét.
1.4.31. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrocenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.32. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w
kolejnosci technologicznej ich wykonania
1.4.33 Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca
odrebng cato$é konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego
spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac
na wykonywaniu rob6t zwigzanych z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koricowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat
na dokumentacje projektowa: Zamawiajacego, sporzadzong przez Wykonawce.
1.5.3. Zgodnoéé robét z dokumentacja projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$é umowy, a wymagania wyszczegolnione w
choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w
catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obowigzuje
kolejno$é ich waznosci wymieniona w ,0géinych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatdw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i
wykazywaé zgodno$é z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pemni zgodne z dokumentacjg
projektowy lub SST i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to
takie materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy,

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
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Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy,
w sposob okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego roboét.
Przed przystgpieniem do 10uul vVynGiiawca pizedsiawl Inzymerowi w pizypadiu
wystapienia takiej koniecznoéci, do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzgdem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu
robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez
Inzyniera.
Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposéb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych . przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ Dbedzie
zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
Ze jest wigczony w cene umowna.
1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie: utrzymywac
teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;.
Wykonawca jest zobowigzany podejmowaé kroki majgce na celu stosowanie sig do
przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwo$ci dla osob lub wtasno$ci spotecznej i
innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu tub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na: lokalizacje baz,
warsztatbw, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i drég dojazdowych, Srodki
ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami tub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
- mozliwos$cig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywac¢ sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okre$lonego odpowiednimi przepisami.
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Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na $rodowisko.
Malenaty, kiore sg szkouiiwe dla otoczenia (yiko W CZasle 10LUL, « pO zakonczeiliu
robét ich szkodliwo$é zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych
materiatéw od wiasciwych organdw administracji panstwowej.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Wykonawca.
1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedgcych wiascicielami tych urzadzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umieéci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowq
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majg by¢é wykonane w zakresie przetozenia
instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i
wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét, O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane
wladze (zarzadcow sieci lub instalacji) oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego,
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w
spos6b ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i
tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaC przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnoéci Wykonawca ma obowigzek
zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg i sg uwzglednione w cenie umowne;j,
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakoriczenia robot (do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty
w zadowalajgcym stanie przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego.
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Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb
zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w spos6b ciggly bedzie informowac Inzyniera
o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoler i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materiatow

Zrédta uzyskania materiatdbw powinny byé wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robét. Nie poézniej niz trzy tygodnie przed
zaplanowanym uzyciem jakichkolwiek materiatbw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz reprezentatywne prébki do zatwierdzenia
przez Inzyniera. Badania laboratoryjne, ktérych wyniki bedg stanowity podstawe do
zaakceptowania materiatéw przez Inzyniera wykona Laboratorium wskazanie przez
Inwestora, W przepadku nie zaakceptowania przez Inzyniera materiatlu ze
wskazanego zrodta. Wykonawca przedstawi materiat z innego zrodta.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrodta nie oznacza, ze wszystkie materiaty
z tego zrédta bedg przez Inzyniera dopuszczone do wbudowania.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzié na biezaco badania w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego Zrédta w sposéb ciagly
beda spetniaty wymagania SST.

Receptury przewidziane do zastosowania przy wykonawstwie robot, przed ztozeniem
do akceptacji Inzyniera powinny by¢ pozytywnie zaopiniowane przez Laboratorium
Drogowe.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek Zrédet miejscowych wigczajac w to zrodia
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zzrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatow * jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, ukopdw i miejsc pozyskania
piasku i zwiru bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji
terenu po ukornczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazar Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy. Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie
zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatéw
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Wytwérnie materiatbw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materiatbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych
kontroii bedzie poustawg akceptac) okreslone] partn matenatow fou wegiguci
jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, bedg
zachowane nastepujgce warunki:

Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatéw w przeprowadzania inspekcji,

Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni,
gdzie odbywa sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji umowy,

2.4 Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzynier Je$li Inzynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdbw do innych robot niz te dla ktérych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatdbw zostanie przewartoSciowany przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty. Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg
one potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly
swojg jakos¢ | wtasciwos¢ do robét i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera,
Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, Sprzet uzywany
do robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym \\ SST. PZJ lub projekcie organizaciji
rob6t zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wiasnosciag Wykonawey lub wynajety do wykonania robét ma byc¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrom $rodowiska i przepisami dotyczgacymi jego uzytkowania,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet,
po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do

robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,

ktére nie wptyng niekorzystnie na jakosé wykonywanych robdt i witasciwosci
przewozonych materiatow.
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Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach pubiicznych pojazdy vedg spetniaC wymagania dolyczgec
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczainych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu

budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowsg oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, wymaganiami SST PZJ, projektu organizacji robét oraz
poleceniami Inzyniera,

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robdét zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez
Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu roboét zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badain materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do$wiadczenia z
przeszitosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony
sposoéb wykonywania robdot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowsg, SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) cze$¢ ogolng opisujaca;

organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét, bhp.,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementéw robot, system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania
jakoscig wykonywanych robot, wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i
kontroli  (opis laboratorium wtasnego Ilub laboratorium, ktéremu Woykonawca
zamierza zleci¢ prowadzenie badan), sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw
badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujgcych, a takze
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wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) cze$¢ szczeqdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

wykaz 1naszyn |1 urzadcen sw0suwanych na budowie £ ol parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia
pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilos¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwos$ci w czasie
transportu,

sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robét...
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem t wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli wigczajgc personel laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatow oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgdaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatbw oraz robét z
czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okre$lone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z
umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.
Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.
Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg
tak powazne, ze mogg wptynaé ujemnie na wyniki badan. Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badann materiatéw
ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek
Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do badan.
Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek
Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.
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Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inzvniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowanv
pizez Inzynierd,

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST.
stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadani Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportdw z wynikow badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakoéci i zatwierdzenia. Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatébw u Zrodta ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie oceniaé zgodno$¢ materiatéw i robot z wymaganiami SST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢c badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy
sg hiewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie
wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robdt z
dokumentacjg projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych, deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polskg Normag lub

aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dia ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg

objete certyfikacjg okreslong w pkt | i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST.
kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w
sposoéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badarn wykonanych przez niego. Kopie wynikéw
tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiai}7, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy
do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowiazujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
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Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyc przebiegu
rob6t, stanu bezpieczeristwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy,
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opairzony datg jego dokonania, podpisen
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposérednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokument beda oznaczone
kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegélnoSci: date przekazania
Wykonawcy terenu budowy, dale przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji
projektowej, uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw rob6t, terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych
elementow robot, przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i
przyczyny przerw w robotach, uwagi i polecenia Inzyniera, daty zarzadzenia
wstrzymania robét, z podaniem powodu, zgloszenia i daty odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw robodt,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi, zgodnoéé¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w
dokumentacji projektowej, dane dotyczace czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych)
dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét, dane dotyczace sposobu
wykonywania zabezpieczenia robot, Dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania
probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
wyniku préb poszczegéinych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robdt.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robét.
(2) Rejestr obmiarow
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementow robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie
w sposéb ciaglty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatowy
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w’ programie zapewnienia
jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny byé
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych wpunktach (1) - (3)
nastepujgce dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego, protokoty przekazania terenu
budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne, protokoty
odbioru robét, protokoty z narad i ustalen, korespondencjg na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowa odtworzenie w formie przewidzianej prawem,
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Wszelkie dokumenty budéw bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera na piSmie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okresélania ilosci robét i materiatéw

Dtugoéci i odlegtosci pomigedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo

wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST witasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m® jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajag badarn atestujgcych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagty
zachowanie dokfadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robét, a takze

w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania

Obmiar robé6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w
sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami

umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardw, ktoérego wzor
zostanie uzgodniony z Inzynierem

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
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W zaleznosci od ustalert odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru: odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, odbiorowi
cze$ciowemu, odbiorowi ostatecznemu, odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajdcysh | ulegajgcycii Zakiyciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowos$é danej czeéci robo6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakoé¢ i ilos¢ robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wyrokéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robét dokonuje sig¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$sé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera

Odbior ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badar i pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodnoséci wykonania robét z dokumentacjg projektowag i SST.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania robét uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot
uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty: dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy, szczegbétowe
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specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne), recepty i ustalenia technologiczne, dzienniki budowy i rejestry obmiaréow
(orvainaty), wyniki pomiaréow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
zgodne z SST, | cw. [TZJ, dckiaiacje zgodnosci lub ceityhikaly zgodnosci
wbudowanych materiatébw zgodnie z SST i ew. PZJ, opini¢ technologiczng
sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ, rysunki (dokumentacije) na
wykonanie robo6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokét) odbioru i przekazania tych
robot wiascicielom urzadzen, geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci
uzbrojenia terenu, kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczaftowo podstawa ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentac;ji projektowe;.

Ceny jednostkowe Iub kwoty ryczattowe robdt beda obejmowaé: robocizne
bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

wartos¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami, koszty posrednie, zysk
kalkulacyjny i ryzyko, podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych
zawartych w D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach,
a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje (w przypadku wystapienia takiej koniecznosci):
dostarczenie kopii projektu organizacji ruchu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robdt, ustawienie tymczasowego
oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
optaty/dzierzawy terenu, przygotowanie terenu, konstrukcje tymczasowej
nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,
tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatet, utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje: usunigcie
wbudowanych materiatdbw i oznakowania, doprowadzenie terenu do stanu
pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89. péz. 414 z

pozniejszymi zmaianami). Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy
informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r, p6z. 29 z pdzniejszymi zmianami). Ustawa z dnia
21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14. p6éz, 60 z pozniejszymi

zZmianami).
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych ,Rozbudowa infrastruktury rekreacyjnej i spofeczno -
kulturalnej w Wélce Goscieradowskiej, gm. Goscieradow

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu
odtworzenie w terenie przebiegu planowanych urzadzen drogowych i rekreacyjnych.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodzg:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych
osi trasy i punktéw wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb ufatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine"
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materiatow

Ogéine wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z
gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci
okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sgsiedztwie punktéw
zatamania trasy, powinny mie¢ érednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7
m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od
0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki" powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne pkt 3.
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3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet: teodolity lub tachimetry,
- miwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow wysokoSciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania roboét

Ogéline zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 .Wymagania ogdlne” pkt
9

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
GUGIK (od I do 7).

Przed przystagpieniem do robét Wykonawca powinien uzgodni¢ z Zamawiajgcym
lokalizacje i wspoéirzedne punktéw gtéwnych tras oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegotowego
wytyczenia robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te
powinny by¢ poprawione.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacii
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia sie od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera oraz dokonac
stosownych korekt. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera, Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza,
ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktoére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposOb wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i Wzér tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek
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zaniedbania a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
nalezg do vbuwigenow VVykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe tras i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowanie w
sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych.
Zamawiajacy powinien zatozy¢é robocze punkty wysokoSciowe (repery robocze)
wydiuz osi trasy.

Repety robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét. Jako repety robocze mozna
wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy. O ile
brak talach punktéw. repeiy robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z teka doktadnoscig, aby $redni btad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje¢ podwojng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji paristwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe;.

Os$ tras powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej
niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz Scm.

Do utrwalenia osi tras w terenie nalezy uzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg
robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopoéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjg
projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupeinienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowac dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw giebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ migdzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaftowania terenu oraz geometrii
trasy. Odlegto$é ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdline zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6ét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogoline" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢c wedtug ogdinych zasad okreSlonych w
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instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi
w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) i m? odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czgscig obmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robét

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej,
ktére Wykonawca przedkfada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogoéine" pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km (1m?) wykonania robét obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami, wyznaczenie dodatkowych punktéw
wysokosciowych, wyznaczenie przekrojow poprzecznych z  ewentualnym
wytyczeniem dodatkowych przekrojow, zastabilizowanie punktow w sposob trwaty,
ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne

odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gitowny Urzad
Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2, Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

NSO A
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D - 03.00.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
ogdlne dotyczace Wzmocnienia istniejacej podbudowy i nawierzchni kruszywem
tamanym stabilizowanym mechanicznie przy wykonywaniu ,Rozbudowy
infrastruktury rekreacyjnej i spoleczno - kulturalnej w Wolce
Goscieradowskiej”

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt
zwigzanych z wykonywaniem wzmocnienia podbudéw i nawierzchni z ttucznia
kamiennego.

Podbudowe i nawierzchnie z tlucznia kamiennego wykonuje sig, zgodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji budowlanej, jako: - podbudowe zasadnicza.
1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego - cze$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca
sie z jednej lub wigcej warstw nos$nych z tlucznia i mieszanki sortowane;j.

1.3.2. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.2.
1.5. Ogdlne wymagama dotyczace robot

Ogblne wymagania dotyczace robé6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

pkt 1.3.

2. MATERIALY

2.1. Og6ine wymagania dotyczace materiaiéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
SST D-M- 00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia, wg PN-S5-96023
[9], sa:

- kruszywo tamane zwykte: ttuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8],

- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-
11112 [8]:

- mieszanka sortowana od 0 mm do 31,5(32) mm,

Inzynier moze dopuséci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane
sposrod wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostang okreslone
w SST.

Jako$é kruszywa powinna byé zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],
okreslonymi dla:

- klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,
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Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowac

kruszywo gatunku co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 ninieiszej specyfikacii

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia i klinca, wg PN-B-11112 [8]

Lp. | Wihasciwosci Klasa I
i Scieralnoéé w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:

a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie wigcej niz:

- w ttuczniu 35

- w klincu 40

b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku

do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nie wigcej niz: 30

Nasigkliwo$é, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wigce]

niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 2,0

b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0

Odporno$é na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], %

ubytku masy, nie wiecej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 4.0

b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0

Odporno$¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej

metody bezposéredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112

[8], % ubytku masy, nie wigcej niz:

- w klincu 30

- w tluczniu nie bada
sie

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia i klinca w zalezno$ci od warstwy podbudowy
ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Podbudowa
jednowarstwowa
lub podbudowa
zasadnicza

1. Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]

a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych

na mokro, % m/m, nie wiecej niz:

- w tluczniu 3

- w klincu 4
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie

mniej niz: 75
- w ttuczniu i w klincu

c¢) zawarto$¢ podziarna, % m/m, nie wiecej niz: 15
- w thuczniu i w klincu

d) zawarto$¢ nadziarna, % m/m, nie wigcej niz: 15
- w thuczniu i w klincu

Zawarto$é zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-

12 [1], % m/m, nie wigcej niz:

- w ttuczniu i w klincu 0,2
Zawartosé ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16

[3], % m/m, nie wiecej niz:

- w tluczniu 40
- w klincu nie bada sie

Zawarto$é zanieczyszczen organicznych, barwa
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cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz:

wzorcowa (

i

2.4. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢

studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego
powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

1. réwniarek do wykonanie robot ziemnych lub ukiadarek kruszywa do rozktadania
ttucznia

2. rozécietacz mechaniczny do roztozenia mieszanki sortowanej,

3. walcéw statycznych gtadkich do zageszczania kruszywa grubego,

4. walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania
kruszywa grubego klincem,

5. szczotek mechanicznych do usuniecia nadmiaru klinca,

6. walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich do koricowego dogeszczenia,

7. przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzgdzenia do rozpryskiwania

wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczgce transportu

Ogéine wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoine” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéline zasady wykonania rob6t

Ogoélne zasady wykonania robét podano w SSTD00.00.00 ,Wymagania ogélne”pkt 5
5.2. Przygotowanie podioza

Podtoze pod podbudowe tluczniowg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST
,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza”.

Podbudowa tluczniowa powinna by¢ utozona na poditozu zapewniajgcym
nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie
spoistym, pod podbudowa tluczniowa powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca lub
wykonane ulepszenie podioza.

W przypadku zastosowania pomiedzy warstwg podbudowy ttuczniowej a spoistym
gruntem poditoza warstwy odcinajgcej albo odsaczajgcej, powinien by¢ spetniony
warunek nieprzenikania czastek drobnych,wyrazony wzorem:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej albo

odsaczajacej,
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d85 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.

Podbudowa powinna byé wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie
z dokumentacjg

projektowg luu wedtug zalecen inzyniera, < tolerancjani okiesionym w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesnie;
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny

sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub
linek do

wytyczenia robét w odstgpach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$é warstwy podbudowy z ttucznia nie moze by¢ po zageszczeniu
mniejsza od 1,5- krotnego wymiaru najwiekszych ziarn ttucznia. Maksymalna
grubo$é warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze przekraczaé 20 cm.
Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé¢ w dwoch warstwach.
Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu uktadarki albo réwniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggneta grubosc
projektowang.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m.
Zageszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sig od
krawedzi i stopniowo przesuwaé sie pasami podtuznymi, czesciowo nakiadajacymi
sie w kierunku osi jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpocza¢ sig od dolnej krawedzi i przesuwac si¢ pasami
podiuznymi, cze$ciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gérnej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa
grubego nalezy roziozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania
kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowa zageszczarkg wibracyjng o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2. Grubos¢ warstwy luznego kruszywa
drobnego powinna byé¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego
zostaly wypetnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozkiadania i
wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo
drobne przestanie penetrowac warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usung¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchnie od 3 do
emm.

Nastepnie warstwa powinna byé przywatowana walcem statycznym gtadkim o
nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robét, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek
prébny w celu:

- - stwierdzenia czy sprzet budowlany do rozktadania i zageszczania kruszywa jest
wiasciwy,

- - okreslenia grubos$ci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania
wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu,

- - ustalenia liczby przejéé sprzetu zageszczajgcego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzyé takich materiatdw oraz sprzetu do
rozktadania i zageszczania, jakie bedg stosowane do wykonania podbudowy.
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Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 m2 do 800 m2, a dtugos¢
nie powinna by¢ mniejsza niz 200m.
Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
VWykciiawca mouze przystgpic do wykonywama podbudowy pu Zaakceptowaniu
odcinka probnego przez Inzyniera.
5.5. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg
Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania
podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéline zasady kontroli jakosci robét

Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badarn Inzynierowi w
celu akceptaciji.

Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w pkt 2.3
i tablicach 1 i 2 niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badar i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3.Czestotliwo$é oraz zakres badan przy budowie podbudowy z ttucznia
kamiennego

Lp. Czestotliwo$¢ badan
Wyszczegolnienie badan Minimalne Maksymalna
iloéci badan na | powierzchnia
dziennej podbudowy
dziatce na jedno
roboczej badanie (m2)
1. Uziarnienie kruszyw
2. | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych w
3. kruszywie 2 600
Zawartos$c¢ ziarn nieforemnych w kruszywie
1. | Scieralno$¢ kruszywa
2 Nasigkliwo$¢ kruszywa 6000
3. Odporno$¢ kruszywa na dziatanie mrozu i przy kazdej zmianie zrodta
4. | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych pobierania materiatéw

6.3.2. Badania wtasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobieraé w sposob losowy z rozfozonej warstwy, przed jej
zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
Badania petne kruszywa, obejmujace ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w
pkt 2.3 powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czestotliwoscig gwarantujacg
zachowanie jakosci robét i zawsze w przypadku zmiany zrodta pobierania
materiatow oraz na polecenie Inzyniera. Prébki do badan petnych powinny byc
pobierane przez Wykonawce w sposob losowy, w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace no$nosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.
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Tablica 4. Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z ttucznia
kamiennego

Lp. Wyszczegoinienic badan i pomiaréow | Minimaina cz¢siotliwosé |
pomiaréw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

Réwnos¢ podtuzna w sposob ciggly planografem

albo co
20 m tatg na kazdym pasie
ruchu

3. Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4. Spadki poprzeczne®) 10 razy na 1 km

5. Rzedne wysokosciowe co 100 m w osi jezdni i na jej
krawedziach

6. Uksztattowanie osi w planie™®) co 100 m

7. Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach
na
kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m2
Przed odbiorem: w 3 punktach,
lecz
nie rzadziej niz raz na 2000 m2

8. Nos$no$¢ podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowanie osi w planie nalezy
wykonac¢ w punktach

gtownych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$é podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od
szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w
dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem,
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [11].

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé: - 12 mm dla podbudowy
zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowa z tolerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokos$ciowe podbudowy

Roznice pomiedzy rzednymi wysokoéciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekraczaé + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi w planie

0$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej
0 wigcej niz 3 cm

dla autostrad i drog ekspresowych lub o wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.
6.4.7. Grubos$¢ podbudowy

Grubos$é podbudowy nie moze réznic sig¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,

6.4.8. No$nos¢ podbudowy

Pomiary no$noéci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spetnia¢ wymagania dotyczace no$nosci, podane
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w tablicy 5.
Tablica 5. Wymagania no$noéci podbudowy zasadniczej w zaleznosci od kategorii

ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony

Kategoria ruchu przy uzyciu
ptyty o $rednicy 30 cm (MPa)

| I

Pierwotny M E Witorny ME
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko sredni i $redni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptyta o $rednicy
30 cm, powinien by¢ wiekszy od 50 MPa.

Zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtdrnego
modutu odksztatcenia M 1l E do pierwotnego modutu odksztatcenia M | E jest nie

wigkszy od 2,2.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie
naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy.
Jezeli szeroko$é podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz
5 cm i nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien
na wiasny koszt poszerzyé podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing
grubo$é, do potowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego
pobocza), dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gtgboko$¢, zgodnie z decyzjg
Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny
koszt. Po wykonaniu tych robo6t nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy.
Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewtasciwa nosno$¢ podbudowy

Jezeli nosnosé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez
Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nosnosci podbudowy wynikio z niewlasciwego wykonania robét przez
Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéline zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttucznia
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kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady oubioru robot podano w 551 D-0u.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt &.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST DM-00.00.00
~"Wymagania ogoine”pkt9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy ttuczniowej obejmuje:

- - prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- - oznakowanie robot,

- - przygotowanie podtoza,

- - dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- - roztozenie kruszywa,

- - zageszczenie warstw z zaklinowaniem,

- - przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okre$lonych w specyfikacji
technicznej,

- - utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skfadu ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornos$ci

metodg bezposrednig
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci

zanieczyszczen organicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie

Los Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia
kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztafcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie piytg

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownoséci nawierzchni planografem
i fata.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.
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D - 06.01.01 UMOCNIENIE SKARP | ROWOW PRZEZ HUMUSOW ANIE,
OBSIANIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét /wigzanych z wykonywaniem umocnienia skarp
przy wykonaniu ,Rozbudowy infrastruktury rekreacyjnej i spoteczno -
kulturalnej w Wélce Goscieradowskiej, gm. Goscieradéw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z plantowaniem skarp nasypéw oraz humusowanie i obsianie trawa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Row - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodeg.

1.4.2. Humus - ziemia roslinna (urodzajna).

1.4.3. Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia
dobrego wzrostu trawy.

144 Pozostate okreélenia podstawowe sg /.godne z obowigzujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami i / definiciami podanymi w SST D-00.00.00
"Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.4.5. Prefabrykat - element wykonany w zaktadzie przemystowym, ktory po
zmontowaniu na budowie stanowi umocnienie rowu lub $cieku.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w SST D-00.00.00 .Wymagania ogoélne" pkl 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i rowoéw objetymi niniejszg SST sg;
- nasiona traw,

2.3. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw nalezy dostosowa¢ do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca sie stosowaé mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spefniajace
wymagania PN-R-65023 [9.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogélne" pkt 3. 3.1 Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- sprzet reczny,

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogoline” pkt 4.

4.2, Transport materiatéw
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4.2.1. Transport nasion traw
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczaiacych je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robé6t

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogéine"
pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno byé wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej
krawedzi. Warstwa humusu powinna sigga¢ poza gorna krawedz skarpy i poza
podn6ze skarpy nasypu (wg.opisu).

Grubosé pokrycia ziemig roélinng powinna wynosi¢ od 10 do 15 cm w zaleznosci od
gruntu wystepujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy
mozna wykonaé rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o gigbokosci od 15 do 20
cni, w odstepach co 0,5 do 1,0 m. Utozong warstwe humusu nalezy lekko zagescic¢
przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie nasionami traw

Obsianie powierzchni skarp i rowéw trawg nalezy wykonywac w odpowiednich
warunkach atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni.

Przed przystapieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.

Duze powierzchnie terenéw (wysokie nasypy, gtebokie wykopy) pozbawione Ziemi
roslinnej obsiewa sie bez ich uprzedniego humusowania, w nizej podany sposob:

- powierzchnie skarpy i rowu bezposrednio po wysianiu na niej trawy skrapia sie
woda, przykrywa pocigta stomg w ilosci ok. 400 g/m?, a nastepnie skrapia emulsjg
asfaltowg lub asfaltem uptynnionym, w iloci ok. 400 g/m?;

- powierzchnie skarpy i rowu po wysianiu trawy pokrywa sie gruntem poprzez
lekkie grabienie powierzchni skarpy.

W okresie suszy nalezy systematycznie zraszaé wodg obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ~Nymagania
ogolne" pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z
SST, oraz na sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéline zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine"” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiaréwa

Jednostkg obmiarowa jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowdéw umocnionych przez

humusowanie, obsianie

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 8.
Roboty uznaje sie¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji

wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
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Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne" pkl 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonama Im“ umocnienia skarp 1 fowow piZze humusowdiis, owsanie,
ptytami azurowymi obejmuje:
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- pielegnacja spoin,
- uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.
- przeprowadzenie badani pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

10.2. Inne materiaty

12. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne.

13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa,

1979.
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CPV 45223800 - 4 Montaz i wznoszenie gotowych konstrukgii

CPV 45260000 - 7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukgji
dachowych i inne podobne roboty specjalistyczne

CPV 45261000 - 4 Wykonywanie pokry¢ i konstrukcji dachowych oraz
podobne roboty

CPV 45421000 - 4 Roboty stolarskie

CPV 45211320 - 8 Roboty budowlane w zakresie altan

1. Wstep
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét. Specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robét dla zadania: ,,Rozbudowa
infrastruktury rekreacyjnej i spoteczno - kulturalnej w Wolce

Goscieradowskiej” SST obejmuje wykonanie nastepujacych robot:
wykonanie altany i matej architektury (tawki, stoty, kosze na Smieci).
1.2.Dzialy, grupy, klasy i kategorii robét budowlanych. Dia robét objetych

przedmiotem zamoéwienia zgodnie ze Wspdlnym Stownikiem Zamoéwien

(CPV), mozna wyr6zni¢ nastepujace dziaty, grupy i klasy: Kod CPV

1.2.1. 45223800 -4 Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcii;

1.2.2. 45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcii
dachowych i inne podobne roboty specjalistyczne;

1.2.3. 45261000-4 Wykonywanie pokry¢é i konstrukcji ~ dachowych
oraz podobne roboty;

1.2.4. 45421000-4 Roboty stolarskie;

1.2.5. 45211320-8 Roboty budowlane w zakresie altan

2. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn Wykonawca jest zobowigzany
do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakosé i $rodowisko wykonywanych robét. Rodzaje sprzetu uzywanego
do robét ciesielskich pozostawia sie do uznania Wykonawcy, po uzgodnieniu
z zarzadzajacym realizacjg umowy. Sprzet zmechanizowany i pomocniczy
podlegajacy przepisom o dozorze technicznym, eksploatowany na budowie,
powinien posiada¢ dokumenty uprawniajace do jego eksploatacji. Powinien
on mieé trwaly i wyrazny napis okreslajacy jego dopuszczalny udzwig, no$nos¢
lub jeszcze inne dane dla jego prawidiowosci i bezpiecznej eksploatacii
na budowie. Przecigzenie sprzetu zmechanizowanego i pomocniczego ponad
dopuszczalne obcigzenie robocze jest zabronione. Jakikolwiek sprzet, maszyny
lub narzedzia nie gwarantujagce zachowania wymagarn jakosciowych robot
zostang przez zarzadzajacego realizacjg — umowy zdyskwalifikowane
i niedopuszczone do robot.

3. Wymagania dotyczace $rodkéw transportu: Do transportu materiatow, sprzetu
budowlanego i urzadzen stosowac sprawne technicznie $rodki transportu. Srodki
transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane
do transportu danego rodzaju materiatu, elementow lub konstrukcji. W czasie
transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materialy w sposéb wykluczajacy
zmiane ich wiasciwoéci technicznych lub uszkodzenie. Zatadunek i roztadunek
materiatéw na $rodki lub urzadzenia transportowe powinny by¢é w zasadzie
mechaniczny. Zatadunek reczny powinien by¢ dokonywany w przypadkach
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uzasadnionych i istotnie potrzebnych. Przemieszczanie materiatow lub konstrukcji
na budowie powinno by¢ dokonywane przy pomocy taczek, wozkow i dzwigow
lub innymi urzadzeniami nie powodujacymi ich uszkodzenia. Materiaty i elementy
z drewna powinny byé skladowane na poziomym podtozu utwardzonym.
Elementy powinny byé sktadane w pozycji poziomej na podktadkach
rozmieszczonych w taki sposob, aby nie powodowaé ich deformacji. Odlegtosc¢
sktadowanych elementéw od podioza nie powinna by¢ mniejsza od 20cm.
taczniki i materialy do ochrony drewna nalezy sktadowa¢ w oryginalnych
opakowaniach w zamknietych pomieszczeniach magazynowych,
zabezpieczajacych przed dziataniem czynnikéw atmosferycznych.

. Wymagania dotyczace wykonania konstrukcji drewnianych
4.1.Zalecenia ogdlne: Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg
techniczng przy udziale srodkéw, ktére zapewnig osiggnigcie projektowane;
wytrzymatosci, uktadu geometrycznego i wymiarow konstrukciji.
4.2.Montaz elementéw i wymagania: Przekroje i rozmieszczenie elementow
powinno byé¢ zgodne z dokumentacja techniczng. Dopuszcza si¢ nastepujace
odchytki montazowe:
4.2.1. wrozstawie belek i elementéw: do 1cm w osiach;
4.2.2. wdtugosci elementu do 10mm;
423. w wysokosci do 5mm. Elementy drewniane konstrukcji stykajace
sie z betonem powinny byé w miejscach styku odizolowane jedng
warstwag papy.

. Wymagania dotyczace obmiaru robét
5.1.0bmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami

umowy. lloéé robét oblicza sie wedtug sporzadzonych pomiaréw z natury,

udokumentowanych operatem powykonawczym z uwzglednieniem wymagan

technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksigdze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robot

podlegaja akceptaciji Inspektora nadzoru i muszg posiada¢ wazne certyfikaty

legalizacji.

. Odbiér robét

6.1.0go6Ine warunki odbioru robét. W zaleznosci od rodzaju robét i warunkéw
wystepujacych na budowie odbior konstrukcji drewnianych moze
by¢ przeprowadzony czesciowo w trakcie wykonywania rob6t oraz
po zakonczeniu robot. Przekroje i rozmieszczenie elementéw powinny
byé¢ zgodne z dokumentacja techniczng. Do odbioru robot powinna
byé przediozona dokumentacja techniczna. Podstawag oceny technicznej
konstrukgji drewnianej jest sprawdzenie jakoéci: - wbudowanych materiatow;
6.1.1. wykonania elementéw przed ich zmontowaniem;
6.1.2. gotowej konstrukciji.

6.2.Badanie materiatow przewidzianych w projekcie lub ninigjszej ST
do wykonania konstrukcji drewnianej powinno by¢ dokonane przy dostawie
tych materiatéw. Ocena jakosci materiatéw przy odbiorze konstrukc;i powinna
byé dokonywana poérednio na podstawie zaswiadczen z kontroli,
stwierdzajacych zgodnoéé uzytych materiatéw z wymaganiami dokumentacji
technicznej oraz odpowiednich norm.

6.3.Badanie elementéw przed zmontowaniem powinno obejmowac:
6.3.1. sprawdzenie wykonania potaczen,



6.3.2. sprawdzenie wymiaréw wzornikéw (szablondéw) i konturow oraz
wymiaréw poszczegéinych elementéw konstrukcji za pomocg pomiaru
tasma lub inng miarg stalowa z podziatka milimetrowa i stwierdzenie
jej zgodnosci z dokumentacjg techniczng oraz wymaganiami podanymi
W niniejszej ST.

6.3.3. Odbiér koricowy: Odbiorem koricowym powinny by¢ objete roboty
ciesielskie catkowicie zakonczone. Do odbioru korncowego wykonawca
obowigzany jest przedstawi¢ nastepujgce dokumenty:

6.3.3.1. dokumentacje techniczng obiektu;

6.3.3.2. protokot odbioru lub zapis w dzienniku budowy stwierdzajacy
prawidtowo$é wykonania robét poprzedzajacych roboty
ciesielskie;

6.3.3.3. protokoly badan kontrolnych lub za$wiadczenia (atesty) jakosci
uzytych materiatow;

6.3.3.4. zapisy w dzienniku budowy dotyczace wykonani robot;

6.3.3.5. pisemne uzasadnienie odstepstw od dokumentaciji.

6.4. Badania konstrukcji przy odbiorze koricowym.

6.4.1. Odbiér koncowy zakoriczonych konstrukcji ciesielskich polega
na sprawdzeniu: zgodno$ci konstrukcji z dokumentacjg techniczng
i wymaganiami warunkéw technicznych; prawidiowosci ksztattow
i wymiaréw gtéwnych konstrukcji,

6.4.1.1. prawidlowosci oparcia konstrukcji na podporach i rozstawu
elementow sktadowych;

6.4.1.2. prawidtowoéci wykonania ztaczy miedzy poszczegolnymi
elementami konstrukcji;

6.4.1.3. dopuszczalnych odchylek wymiarowych oraz odchylen
od kierunku poziomego i pionowego;

6.4.2. Jezeli wszystkie przeprowadzone sprawdzenia dadzg wynik
pozytywny, nalezy uzna¢ wykonanie robét ciesielskich za wiasciwe.
W przypadku, gdy chociaz jedno ze sprawdzen da wynik ujemny, nalezy
uznaé cato$é robét ciesielskich, albo tylko ich czes¢ za wykonane
niewtasciwe.

6.4.3. W razie uznania catoéci lub czesci robét ciesielskich za niewlasciwe
nalezy ustali¢, czy stwierdzone odstgpstwa od postanowieri dokumentaciji
i wymagan warunkéw technicznych zagrazaja bezpieczeristwu budowli
lub uniemozliwiajg jej uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem.

6.4.4. Konstrukcje ciesielskie zagrazajace bezpieczenstwu  budowli
lub uniemozliwiajace jej uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem powinny
byé rozebrane oraz ponownie wykonane w sposéb prawidtowy
i przedstawione do odbioru. Konstrukcje niespetniajace wymagan
opisanych w warunkach technicznych, lecz uznane za pewne
konstrukcyjnie i umozliwiajace  uzytkowanie budowli  zgodnie
z jej przeznaczeniem, moga byé przyjete po obnizeniu kosztorysowej
wartoéci robot o wielkosé ustalong komisyjnie dla danego przypadku.

7. Podstawa ptatnosci
7.1.0g6lne wymagania dotyczace ptatnoéci podano w ST - ,Wymagania ogdine”.
Platnosé nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot,
w oparciu o wyniki pomiaréw i badan, zgodnie z warunkami zawartej umowy.

Najwazniejsze normy:



7.1.1. PN-ISO 3443-8 Tolerancje w budownictwie.
7.1.2. PN-B-03150:200/Az2:2003  Konstrukcje  drewniane.  Obliczenia

statyczne i projektowanie.

7.1.3. PN-EN 844-3:2002 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy
ogoine dotyczace tarcicy.

7.1.4. PN-EN 844-1:2001 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy

og6lne wspolne dla drewna okragtego i tracicy.

7.1.5. PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami
wytrzymatosciowymi.

7.1.6. PN-ISO 8991:1996 System oznaczania czes$ci faczonych.

7.1.7. Instrukcje producentow

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem
polskim.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

. ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI TRAWIASTEJ

»Uzupetnienie infrastruktury rekreacyjnej i spoteczno-kulturalnej w Wolce
Goscieradowskiej” na dziatce nr 1/10

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z zatozeniem i pielegnacja zieleni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Humusowanie terenu ziemia urodzajna, rekultywacja terenu, obsianie terenu trawg
1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania i za zgodno$¢
z specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.4.1 Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wiasciwosci zapewniajgce roslinom
prawidtowy rozwoj.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

2.2. Rodzaje materiatow

Ziemia urodzajna powinna posiada¢ nastepujgce charakterystyki:
— nie moze by¢ zagruzowana

— nie moze by¢ przero$nieta korzeniami

— nie moze byc¢ zasolona lub zanieczyszczona chemicznie

Pod nawierzchnig trawiastg nalezy utozy¢ warstwe gleby uprawnej gr. 15+20cm
Gleba musi by¢é oczyszczona, odchwaszczona i wyréwnana z zachowaniem




odpowiednich spadkow powierzchni. Gleba pod nawierzchnig trawiastg - piaszczysta
glina zawierajgca 10+15% substancji organicznych (humusu) o matej zawartosci itu
oraz pH okoto 6.

Do gleby ciezkiej nalezy doda¢ srednio ostrego, gruboziarnistego piasku (podany jest
dodatek wegla drzewnego), do gleby chudej nalezy doda¢ torfu lub ziemi lisciowe;.
lis¢ piasku powinna zapewnia¢ odpowiednia przepuszczalno$¢ gruntu. W razie
potrzeby mieszanke torfowo — ziemng o stosunku 2:1 lub 2:2 ukiada si¢ w srodku
warstwy gleby, na glebokosci co najmniej 5 cm od powierzchni — nigdy na wierzchu
lub pod spodem. Gleba musi zawiera odpowiedni ilosci wilgoci oraz substancji
odzywczych. Nalezy zastosowa¢ mieszanke traw charakteryzujacych sie
umiarkowanym tempem wzrostu i odpornoscia na udeptywanie (mieszanka traw
dywanowych).

2.3 Nasiona traw

Nalezy zastosowaé mieszanke trawnikowg. Gotowa mieszanka traw powinna miec
oznaczony procentowy skiad gatunkowy, klasg, numer normy wg. ktdrej zostata
wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogolne”
3.2. Sprzet

Wykonawca przystepujgcy do wykonania murawy stadionu powinien wykazaé
sie mozliwoscig korzystania co najmniej z nastepujgcego sprzetu:

- frezarka do réwnego usuwania warstwy gleby -0-5cm,

- réwniarka laserowa do precyzyjnej niwelacji terenu — ptyty stadionu,
- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikow,

- glebogryzarek, ptugdw, kultywatordw, bron do uprawy gleby,

- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikéw,

- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej,
koparki),Siewniki do siewu trawy ,

- inne maszyny niewymienione do przygotowania, uprawy, obsiania i pielegnacii
murawy trawiastej,

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania
ogolne”



4.2. Transport materiatow

Korzystajgc z drog publicznych Wykonawca winien spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
pojazdu i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,Wymagania ogélne”

5.2 Zasady wykonywania trawnikow

teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony wolny od gruzu i zanieczyszczen
obrzeza powinny znajdowac sie min. 3 cm nad terenem

teren powinien by¢ splantowany i wyrbwnany

ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowna warstwa

przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem
watem kolczatka lub zagrabi¢

siew powinien by¢ wykonywany w dni bezwietrzne

wysiew traw 1 kg/30m2 — mechaniczny wysiew krzyzowy" (wzdtuznie i
poprzecznie),

przykrycie nasion przez grabienie lub watowanie z kolczatkg

dopuszcza sie rowniez nastepujacy sktad mieszanki trawnikowej

e zycica trwatg 40-50%.
e wiechlina tgkowa 25-30%.
e kostrzewa czerwona 5-10%.

e kostrzewa trzcinowa 15-20%.

6. WYMAGANIA DOTYCZACE KONTROLI JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

— oczyszczeniu terenu z gruzu i zanieczyszczen

— prawidtowego uwatowania terenu

— zastosowanej mieszanki traw sportowych

— rownosc podioza do 5 cm mierzona na 5 metrach dtugosci



— przepuszczalno$¢ podtoza 6 I/m na minut

6.2. Dokumentacja, ktorg wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia
w trakcie realizacji i odbioru robét:

Swiadectwa jakosci, atesty, kwalifikacje materiatu siewnego
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa:

Jednostka obmiarowa jest m2( metr kwadratowy) trawnika

Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej powierzchni trawnika o okreslonych
parametrach technicznych

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie SST i wymaganiami inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Wszelkie wymiary Wykonawca zobowigzany jest sprawdzi¢ na budowie. Cena oferty
powinna zawiera¢ wszystkie koszty dostaw i robot: tgcznie ze wszystkimi wydatkami,
ktére moga by¢ potrzebne na pokrycie wydatkow zwigzanych z realizacjg
zamowienia. Sposoéb rozliczenia jak i okres gwarancji na wykonane roboty zawarty
zostanie w umowie.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawca nastepuje
po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 metra kwadratowego wykonania robot obejmuje:

— roboty przygotowawcze: pomiary geodezyjne w celu wiasciwego
wyprofilowania ptyty stadionu,

— roboty ziemne: mechaniczne frezowanie istniejacej murawy stadionu,
wyprofilowanie terenu pfyty w celu uzyskania optymalnych spadkow,
oczyszczenie terenu, dow6z ziemi urodzajnej, precyzyjne rozscielenie ziemi
urodzajnej,

— zaktadanie trawnikow

— podlewanie

— jednokrotne koszenie trawnikéw

uporzadkowanie terenu

10. PRZEPISY ZWIAZANE



Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN)
i branzowe (BN), w tym w szczegdlnosci:

45.21.22.00-8 Roboty budowlane w zakresie obiektéw sportowych.
45.11.00.00-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki ob. bud, rob. ziemne
45.10.00.00-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45.20.00.00-9 Roboty bud. w zakresie wznoszenia ob. bud.

45.11.27.10-5 Roboty w zakresie ksztaftowania terenéw zielonych

PN-91/B-06716/Az1:2001Kruszywa mineralne. Piaski i zwiry filtracyjne. Wymagania

techniczne
PN-ISO 3443-8 Tolerancje w budownictwie. Kontrola wymiarowa robét budowlanych

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczania gruntow;
Katalog Typowych Nawierzchni Trawiastych Boisk Sportowych;



Il. ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

,Uzupetnienie infrastruktury rekreacyjnej i spoteczno-kulturainej w Wolce
Goscieradowskiej” na dziatce nr 1/10

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
z betonowej kostki brukowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ét na drogach miejskich
i gminnych.

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

Betonowa kostke brukowg stosuje sie do nawierzchni:

- drog (ulic) lokalnych i dojazdowych, zwtaszcza w strefie zamieszkania,

- przystankow autobusowych, peronéw i ciagdw pieszo-jezdnych,

- placéw ulicznych, parkingdw, wjazdéw do bram i garazy, placéw zabawowych,
- chodnikéw, alei spacerowych, Sciezek, pasazy,

- §ciezek rowerowych,

oraz do umocnienia skarp, paséw dzielgcych drég, sciekow, rowdw, schodéw, matej
architektury drogowej, elementéw miejsc obstugi podroéznych itp.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania
1.6. Betonowa kostka brukowa

1.6.1. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym

Betonowa kostka brukowa powinna posiadaé aprobate techniczng, wydang przez
uprawniong jednostke .




Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym
w aprobacie technicznej, a w przypadku braku wystarczajgcych ustalen, powinna
mie¢ charakterystyki okreslone przez odpowiednie procedury badawcze IBDIM,
zgodne z ponizszymi wskazaniami:

1) ksztatt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta,
z dopuszczalnymi odchytkami od wymiaréw:

- dlugosc i szerokos¢ £ 3,0 mm,

- grubos¢ + 5,0 mm,

2) wytrzymato$é na $ciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz:
- 50 MPa, dla klasy ,50",

- 35 MPa, dla klasy , 35",

3) mrozoodporno$é: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3%roztworze
NaCl lub 150 cyklach zamrazania i rozmrazania metodg zwykfg, powinny
by¢ spetnione jednoczesnie nastepujgce warunki:

- probki nie powinny wykazywac peknieé i zarysowan powierzchni licowych,

- tgczna masa ubytkow betonu w postaci zniszczonych naroznikow i krawedzi,
odpryskow kruszywa itp.

nie powinna przekracza¢ 5% masy probek nie zamrazanych,

- obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do prébek niezamrazanych
nie powinno by¢ wieksze niz 20%,

4) nasigkliwos$¢, nie powinna przekracza¢ 5%,

5) $&cieralno$¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okre$lona stratg wysokosci,
nie powinna przekraczac wartosci:

- 3,5 mm, dla klasy ,507,
-4 .5 mm, dla klasy , 35",

6) szorstkos¢, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester)
powierzchni licowej gornej,

sprawdzona wahadtem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz 50 jednostek SRT,

7) wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementéow nie powinny miec rys, peknigec
i ubytkdw betonu, krawedzie elementéw powinny by¢ réwne, a tekstura i kolor
powierzchni licowej powinny by¢ jednorodne.

1.6.2. Sktadowanie kostek



Kostke zaleca sie pakowac¢ na paletach. Palety z kostkg moga by¢ sktadowane
na otwartej przestrzeni, przy czym podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

1.7. Podbudowa: na podbudowe nalezy stosowaé atestowang mieszanke kruszyw
tamanych frakcji 0-31,5mm, gr. w-wy po zageszczeniu 20,0cm.Kruszywo winno
spetnia¢ wymagania stosownych norm.

1.8. Materiaty na podsypke i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala inaczej, to nalezy stosowac
nastepujgce materiaty:

a) na podsypke piaskowg pod nawierzchnie

- piasek naturalny wg PN-B-11113:1996 [2], odpowiadajgcy wymaganiom
dla gatunku 2 lub 3,

- piasek tamany (0,075+2) mm, mieszanke drobng granulowang (0,075+4) mm albo
miat (0+4) mm, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-11112:1996 [1],

b) na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnie

- mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajgcego
wymagania dla gatunku 1 wg PNB-11113:1996 [2], cementu powszechnego uzytku
spetniajgcego wymagania PN-B-19701:1997 [4] i wody odmiany 1 odpowiadajgcej
wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],

c¢) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce piaskowej

- piasek naturalny spetniajacy wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,
- piasek tamany (0,075+2) mm wg PN-B-11112:1996 [1],

d) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

- zaprawe cementowo-piaskowg 1:4 spetniajacg wymagania wg 2.3 b),

e) do wypetniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-
piaskowej

- do wypetnienia gornej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowacC piasek
spetniajgcy wymagania stosownych norm,

1:8 z materiatbw spetniajacych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat
zaakceptowany przez Inzyniera.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania
po dostarczeniu na budowe, powinno odbywa¢ sie na podtozu rownym, utwardzonym
i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem
i Zzmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.



Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [6].

2. SPRZET

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01,Wymagania ogdine”
2.2 Sprzet do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sie:

a) recznie, zwtaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajgcych (uktadarek), sktadajacych
sie z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia
z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia; urzgdzenie to, po skonczonym
uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki,
szlifierki z tarczg).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowac zageszczarki wibracyjne
(ptytowe) z wykladzing elastomerowa, chronigce kostki przed Scieraniem
i wykruszaniem narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiadac
wymaganiom wiasciwych OST, wymienionych w pkt. 5.4 lub innym dokumentom
(normom PB i BN, wytycznym IBDiM) wzglednie opracowanym SST
zaakceptowanym przez Inzyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac betoniarki
lub z betoniarni stacjonarnej.

3. TRANSPORT
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
3.2. Transport materiatéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe mogg by¢ przewozone na paletach - dowolnymi §rodkami
transportowymi po osiagnieciu przez beton wytrzymato$ci na $ciskanie co najmniej
15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.

Jako $rodki transportu wewnatrzzakladowego kostek na $rodki transportu
zewnetrznego moga stuzy¢ wozki widtowe, ktérymi mozna dokonac zatadunku palet.
Do zatadunku palet na $rodki transportu mozna wykorzystywa¢ rowniez dzwigi
samochodowe.



Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi,
zabezpieczajgcymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie
zaleca sie uktada¢ do 10 warstw kostek (zaleznie od grubosci i ksztattu), tak aby
masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozgdane jest, aby palety
z kostkami byty wysytane do odbiorcy $rodkiem transportu samochodowego
wyposazonym w dzwig do za- i roztadunku.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogolne zasady wykonania robot
4.2. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa, moze
obejmowaé utozenie warstwy $cieralnej z betonowej kostki brukowej na:

a) podbudowie z mieszanek kruszyw famanych frakcji 0-31,5mm, gr. tgcznej w-
wy po zageszczeniu 23,0cm;
b) podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej oraz podbudowie,

4.3. Podbudowa i podsypka

Rodzaj podbudowy i podsypki i jej grubo$¢ powinny byé zgodne z dokumentacjg
projektowa.

Jesli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej to grubos¢ podsypki powinna
wynosi¢ po zageszczeniu 3+5 cm,

Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny
przekraczac¢ + 1 cm.

Podsypke piaskowg nalezy zwilzy¢ woda, réwnomiernie rozscieli¢ i zagescic lekkimi
walcami (np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi w stanie wilgotnoSci
optymalnej.

Podsypke cementowo-piaskowg stosuje sie z zasady przy wystepowaniu podbudowy
pod nawierzchnig z kostki. Podsypke cementowo-piaskowg przygotowuje
sie w betoniarkach lub betoniarni stacjonarnej, a nastgpnie rozsciela si¢ na
uprzednio zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
- wytrzymatoséci na $ciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa.

W praktyce, wilgotno$é uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po Scisnigciu
podsypki w dtoni podsypka nie rozsypywata sie i nie byto na dioni sladow wody,
a po naciénieciu palcami podsypka rozsypywata si¢. Rozscielenie podsypki
cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3



do 4 m. Rozscielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie
wilgotnym, lekki walcami (np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi.

Jedli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej
to po zawatowaniu nawierzchni nalezy jg pola¢ woda w takiej ilosci, aby woda
zwilzyta cata grubo$¢ podsypki. Rozscielenie podsypki z suchej zaprawy moze
wyprzedzac uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoin zaprawg musi by¢ zakornczone
przed rozpoczeciem wigzania cementu w podsypce.

4.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych
4.4 1. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca
sie wykonywa¢ przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +50C. Dopuszcza
sie wykonanie nawierzchni jesli w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach
od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sg przymrozki kostke nalezy
zabezpieczy¢ materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papg
itp.).

Nawierzchnie na podsypce piaskowe] zaleca sie wykonywa¢ w dodatnich
temperaturach otoczenia.

4.4.2. Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢é wykonana z elementéw o jednakowej
grubosci. Na wiekszym fragmencie roboét zaleca sie stosowac kostki dostarczone
w tej samej partii materiatu, w ktérej niedopuszczalne sg rézne odcienie wybranego
koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Uktadanie reczne zaleca sie wykonywac na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza
skomplikowanych pod wzgledem ksztattu Ilub wymagajacych kompozycji
kolorystycznej uktadanych deseni oraz réznych wymiarow i ksztattow kostek.

Uktadanie kostek powinni wykonywac¢ przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca sie wykonywaé na duzych powierzchniach o prostym
ksztaicie, tak aby uktadarka mogta przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce
ich utozenia z wymagang doktadnoscig. Kostka do uktadania mechanicznego nie
moze mie¢ duzych odchytek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana
przez producenta, tj. utozona na palecie w odpowiedni wzér, bez dotozenia potowek i
dziewiatek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo
drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraty do siebie. Uktadanie mechaniczne
zawsze musi by¢ wsparte praca brukarzy, ktérzy uzupetniajg przerwy, wyrabiajg tuki,
dokfadaja kostki w okolicach studzienek i kraweznikow.



Kostke ukftada sie okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz
po procesie ubijania podsypka zageszcza sie.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej
(np. studzienek, wtazow itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do & mm powyzej
powierzchni tych urzgdzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek Sciekowych
(Sciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna
uzywaé elementy kostkowe wykoniczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewiagtek,
majgcych wszystkie krawedzie réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku
potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupetnia sie kostka
cieta, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami tnacymi (przycinarkami,
szlifierkami z tarczg itp).

Dzienng dziatke roboczg nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sie
zakonczyé prowizorycznie okoto potmetrowym pasem nawierzchni na podsypce
piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki utozonej na state.

Przed dalszym wznowieniem robot, prowizorycznie utozong nawierzchnig
na podsypce piaskowej nalezy rozebrac i usung¢ wraz z podsypka.

4.4 3. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zageszczarki wibracyjnej
(ptytowej) z ostong z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac
walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku
jej srodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnosci
powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymieni¢
na kostki cate.

4.4.4. Spoiny

Szerokos$¢ spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3
mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopaditosciennych kostek brukowych zaleca si¢ aby
osie spoin pomiedzy dituzszymi bokami tych kostek tworzyly z osia drogi kat 45°,
a wierzchotek utworzonego kata prostego pomiedzy spoinami miat kierunek odwrotny
do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypetnic:

a) piaskiem, jesli nawierzchnia jest na podsypce piaskowej,



b) zaprawg cementowo-piaskowa, jesli nawierzchnia jest na podsypce cementowo-
piaskowej.

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu
go w spoiny na sucho lub, po obfitym polaniu woda - wmieceniu papki piaskowe]
szczotkami wzglednie rozgarniaczkami z piérami gumowymi.

Zaprawe cementowo-piaskowa zaleca sie przygotowaé w betoniarce lub betoniarni
stacjonarnej, w sposob zapewniajacy jej wystarczajgcg ptynnosc.

Spoiny mozna wypeti¢ przez rozlanie zaprawy na nawierzchnig¢ i nagarnianie
jej w szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z pidrami gumowymi. Przed
rozpoczeciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona wodag.
Zalewa powinna catkowicie wypetni¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowg nalezy zabezpieczy¢ przed
zalaniem nig szczeliny dylatacyjne, wkiadajac zwiniete paski papy, zwitki z workow
po cemencie itp.

Po wypetnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowa nawierzchnige nalezy starannie
oczy$ci¢;, szczegolnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i z réznymi
deseniami ukfadania.

4.5. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnie na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionymi piaskiem mozna
oddac¢ do uzytku bezposrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi
zaprawg cementowo- piaskowa, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa
wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywac jg w stanie wilgotnym
przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze $redniej otoczenia
nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chfodniejszej) nawierzchni¢ nalezy
oczysci¢ z piasku i mozna oddac do uzytku.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli roboét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggna¢ zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materiatéw oraz robot.



Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy lub Inspektor nadzoru moze
zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdbw oraz robot
z czestotliwoécia zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie
z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor
nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadaj 3 wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekgji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wptyngé ujemnie na wyniki badan,
Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca

5.2. Badania wykonanych robot

Tabela - Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw i Sposéb sprawdzenia

1 Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nawierzchni, kraweznikow, obrzezy, sciekow -
Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu, prawidtowosci desenia, kolorow
kostek, spekan, plam, deformacji, wy-kruszen, spoin i szczelin

2 Badanie potozenia osi nawierzchni w planie - Geodezyjne sprawdzenie pofozenia
osi co 25 m i w punktach charakterystycznych

3 Rzedne wysokosciowe, réwnos¢ podiuzna i poprzeczna, spadki poprzeczne
i szerokosé - Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystycznych



4 Rozmieszczenie i szerokosé¢ spoin i szczelin w nawierzchni, pomiedzy
kraweznikami, obrzezami, $ciekami oraz wypetnienie spoin i szczelin

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw
lub dzienniku budowy.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagana do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym
w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru .

6.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni
z betonowej kostki brukowej. Jednostki obmiarowe robét towarzyszacych budowie
nawierzchni z betonowej kostki brukowej (podbudowa, obramowanie itp.) sg ustalone
w odpowiednich SST.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST
i wymaganiami Inspektor nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wyniki
pozytywne.

7.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu - Odbiorowi rob6t zanikajgcych
i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,
- wykonanie podbudowy,
- wykonanie faw (podsypek) pod krawezniki, obrzeza, Scieki itp.

- wykonanie podsypki pod nawierzchnig,



- wypetnienie szczelin dylatacyjnych.
8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Cena jednostki obmiarowe;

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robo6t,

- przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie podsypki,

- ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

- utozenie i ubicie kostek,

- wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
- pielegnacje nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej
technicznej,

- odwiezienie sprzetu.

specyfikacji



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

. ROBOTY W ZAKRESIE ELEMENTOW WYPOSAZENIA

,Uzupetnienie infrastruktury rekreacyjnej i spoteczno-kulturalnej w Wodlce
Goscieradowskiej”.

1. WSTEP
2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW
2.1.Wszystkie materiaty, urzadzenia, urzgdzenia lub narzedzia muszg by¢ nowe,
wolne od wad, kompletne i by¢ przystosowane do celu jakiemu maja stuzyc.
2.2.Elementy gotowe

2.2.1. Pitkochwyty, ogrodzenie.

Pitkochwyty wys.3m wysokosci, wysokosci - 80x80mm, malowane
chlorokauczukiem, kolor zielony RAL 6005. Siatka polipropylenowa
bezweztowa - 8x8 cm, grubos¢ 5mm (kompletne) 120,0 mb.

Ogrodzenie terenu wys. 1,5m wykonac¢ z siatki stalowej gr. 3mm na stupkach
stalowych z rur o ér. 76/3.5 mm o rozstawie 2.4 m obsadzonych w cokole
betonowym fi 25x100cm (kompletne) - siatka ocynkowana gr.drutu 3mm, 3
druty naciagowe; - stupki koncowe oraz dodatkowo co 50m wzmocnic
odbojem skosnym

2.2.2. Lawki, kosze, inne:

tawki parkowe z oparciem z prefabrykatéw zelbetowych - obudowa drewniana
siedzeniowa (wg. opisu i szkicdw tawki) — 25 szt.

tawki parkowe bez oparcia z prefabrykatow zelbetowych - obudowa
drewniana siedzeniowa, wg. opisu fawki (wg. opisu i szkicow tawki) — 25 szt.

Kosze parkowe z prefabrykatow zelbetowych z wktadem ze stali nierdzewnej —
(wg. opisu i szkicu) — 10 szt.

2. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zarbwno w miejscu tych
robét, jak réowniez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych. Sprzet uzywany
do transportu i montazu urzgdzen musi by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym
i gotowosci do pracy, musi spetnia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace
jego uzytkowania.

Do dostawy i montazu urzadzen mozna wykorzysta¢ nastepujacy sprzet:



- ciggnik kotowy,

- przyczepa skrzyniowa,

- samochéd skrzyniowy,

- zuraw/podnosnik,

- koparko-tadowarka, samobiezna,

- inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
4. TRANSPORT MATERIALOW.

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi $srodkami transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych
materiatow.

llo$¢ $rodkdw transportu musi zapewnic terminowo$¢ wykonania robot.
Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych.

Korzystajac z drég publicznych Wykonawca winien spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
pojazdu i innych parametréw technicznych a na terenie inwestycji w sposob
nie narazajgcy na uszkodzenie istniejacych obiektéw oraz nawierzchni.

Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na whasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania ogodlne.
Wykonawca jest odpowiedzialny za:
- prowadzenie robot zgodnie z umowa,
- jakos$¢ uzytych materiatéw i wykonywanych robét,

- zgodnos¢ robot z dokumentacija projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami
Inspektora nadzoru,

- za peing obstuge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich elementéow robot
okreslonych w dokumentacji projektowe;,

- nastepstwa btednego wykonawstwa oraz wytyczenia robot zostang poprawione
przez Wykonawce w terminie wskazanym przez Inspektora Nadzoru,

- polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robét beda wykonywane
przez Wykonawce w terminie wskazanym przez inspektora pod grozbg



wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji
ponosi Wykonawca.

Wykonawca zglosi z wyprzedzeniem Zamawiajacemu do akceptacji projekt
organizacji i harmonogram robot.

5.2. Kontrola jakosci robét.
5.4. Ogélne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot.
Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w ST B - 00.

"Kontrola jakosci robot

Pitkochwyty: sprawdzenie jakosci dostarczonych materiatbw, ich ilosci
i kompletnosci a takze zgodnosci parametréw okreslonych w dokumentacji
i przedmiarze robot, sprawdzenie poprawnosci ich zamontowania itp.

Lawki, kosze itp.: sprawdzenie jakosci dostarczonych obiektow, ich ilosci
i kompletnosci a takze zgodnosci parametrow okreslonych w dokumentacji
i przedmiarze robét, sprawdzenie poprawnosci ich zamontowania itp.

5.5. Odbior robot .
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano we wzorze umowy.

Odbiodr ostateczny (koncowy).

Catkowite zakornczenie robdt oraz gotowosé do odbioru koncowego bedzie
stwierdzone przez wykonawce wpisem do dziennika budowy oraz pisemnie
zgodnie z zapisami umowy z Wykonawca. Odbioru ostatecznego dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru
i Wykonawcy oraz innych Przedstawicieli.

5.6. Odbior pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad jak w odbiorze ostatecznym.



Wykonanie koryta, profilowanie i zageszczenie
podtoza

1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru wykonania robét ziemnych (koryta), profilowanie i zageszczenie podtoza.

1.2.Zakres zastosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robé6t

1.3.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem Kkoryta przeznaczonego do utozenia konstrukgji
nawierzchni kostki i nawierzchni trawiaste;.

1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3a zgodne z  obowiazujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami

2. Materiaty
Nie
wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujac do wykonania koryta i profilowania podfoza powinien
wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— koparko-tadowarki, rowniarki lub spycharek uniwersalne z ukosnie ustawianym
lemieszem,

— Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z
zastosowaniem innego sprzetu do prawidtowej realizacji przedmiotu umowy;

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych;

— samochody ciezarowe samowytadowcze (wywrotki) do transportu urobku.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu



Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogélne”

5. Wykonanie robét

5.1.0golne zasady wykonania robot

OgobIne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogoélne”

5.2.Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania robét ziemnych oraz profilowania |
zageszczenia podtoza przed rozpoczeciem rob6t zwigzanych z wykonaniem warstwy
nawierzchni.

5.3.Wykonanie koryta — robét ziemnych

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania terenu w planie i profilu powinny
byé

wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Rozmieszczenie palikdbw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 metréw.
Rodzaj sprzetu a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w
ktorym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia. Grunt z urobku
powinien by¢ wykorzystany do wykonania nasypu ciggu pieszo-jezdnego ozn. 1-2 -
zgodnie z ustaleniami Dokumentacji i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odkfad w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.4. Profilowanie i zageszczenie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic,
czy istniejagce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po  profilowaniu
zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w
podtozu przewidzianym do profilowania. Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na
gtebokos¢ zaakceptowanag przez Inspektora Nadzoru, dowiezé dodatkowy grunt
spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania
wskaznika zageszczenia. Do profilowania podtoza nalezy stosowac réwniarki. Sciety
grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposdb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Bezposrednio po profilowaniu podtoza
nalezy przystgpi¢ do jego zageszczenia. Zageszczenie podioza nalezy kontynuowac
do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 1,00 dla gornej warstwy o
grubosci 20 cm i 0,98 na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z PN-S-02205. W przypadku, gdy
materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podtoza wedtug
PN-S-02205. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicenia 10) nie



powinien by¢ wiekszy niz: 2,2 przy wymaganej wartosci Is 2 1,0, 2,5 przy wymagane;
wartosci Is < 1,0 Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna byc¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie podtoza nie jest wystarczajgce, to
Wykonawca powinien spulchni¢ gérng warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci
optymalnej i powtdrnie zagescic.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podfoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi do uktadania warstwy
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

Rownosc profilowanego podtoza

Nieréwnosci podituzne i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg
zgodnie z normg BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢é 4-metrowa tata., nie moga przekraczac 20
mm.

5.6. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne i profilowanego podfoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa z tolerancja + 0,5 %.

5.7. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.



STANOWISKA WEDKARSKIE Z ZELBETOWYCH
ELEMENTOW PREFABRYKOWANYCH TYPU ,L”

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace

wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem stanowisk wedkarskich z
zelbetowych elementow

prefabrykowanych typu ,L"

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawowy dokument
przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem

Stanowisk wedkarskich z zelbetowych elementéw prefabrykowanych typu ,L" o wys.
3,0x1,8x 1,2m. (zgodnie z przedmiarem robét — lub o wymiarach zblizonych danego
producenta).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami

podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéIne”

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogo6ine wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robé6t wg Wspoélnego Stownika
Zamowien CPV:

Grupa robdt: 452 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii
komunikacyjnych i

elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei, wyréwnywanie terenu

Klasa robot: 4526 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i
inne podobne roboty

specjalistyczne

Kategoria rob6t 45262 Specjalne roboty budowlane inne, niz dachowe

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST D-00.00.00

Wymagania ogolne”

2.2. zelbetowe elementy prefabrykowane

Stanowisko  wedkarskie nalezy wykonaé z _Zelbetowych  elementéw
prefabrykowanych spetniajagcych wymagania

ujete w Rozporzadzeniu MTIGM z 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny

odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U. nr 63 z 3 sierpnia
2000r.).

Klasa betonu w elementach prefabrykowanych min. B 30. Zbrojenie

elementéw — stal zgodnie z obliczeniami statycznymi i wymogami producenta
elementow.



Ksztatt i wymiary zelbetowych elementéw prefabrykowanych powinny by¢ zgodne z
dokumentacja. Odchytki wymiarowe prefabrykatow powinny odpowiada¢ PN-B-02356
[4] wedtug 7 klasy:

Wymiar elementu, mm Tolerancja wymiaru, mm

od 300 do 900 10

od 900 do 3000 12

od 3000 do 9000 16

Powierzchnie elementéw powinny by¢ gtadkie, bez rakéw, pekniec i rys. Dopuszcza
sie drobne pory o

gtebokosci do 5 mm jako pozostatosci po pecherzykach powietrza i wodzie.

Elementy nalezy skfadowac na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym podtozu.
Poszczegbine

rodzaje elementdéw powinny by¢ sktadowane oddzielnie.

Warunkiem dopuszczenia do stosowania _zelbetowych elementéw
prefabrykowanych w budownictwie

drogowym jest spetnienie wymogow ustawy o wyrobach budowlanych.

2.3. Kruszywo stabilizowane cementem

Materiat wg SST 04.05.01. ,Podbudowa i ulepszone podtoza z gruntu lub kruszywa
stabilizowanego

cementem”.

2.4. Materialy izolacyjne

Do izolacji muréw oporowych mozna stosowac nastepujgce materiaty:

a) lepik asfaltowy stosowany na zimno wg PN-B-24620 [29],

b) roztwoér asfaltowy do gruntowania powierzchni $cian przed utozeniem wiasciwej
powtoki izolacyjnej wg PNB-

24622 [30],

c) lepik asfaltowy z wypetniaczami stosowany na gorgco wg PN-B-24625 [31],

d) asfaltowa emulsje kationowa do gruntowania powierzchni wg BN-71/6771-02 [54],
e) emulsje asfaltowa wg BN-82/6753-01 [53],

f) kit asfaltowy uszczelniajgcy wg PN-B-30175 [33],

g) pape asfaltowa na tekturze budowlanej wg PN-B-27617 [32],

h) pape asfaltowa termozgrzewalna na osnowie z wiékniny/tkaniny szklanej lub
poliestrowej wg BN-87/6751-04

[52],

i) inne materialy izolacyjne posiadajgce aprobate techniczna wydana przez
uprawniona jednostke.

Zastosowane materiaty izolacyjne musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania muréw oporowych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania muru oporowego powinien wykazac sie
mozliwoscig

korzystania z nastepujacego sprzetu:

- koparek,

- sprzetu do roztadunku i wbudowania _zelbetowych elementdéw prefabrykowanych,
- zageszczarek ptytowych wibracyjnych,

- ubijakow recznych i mechanicznych.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne”

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport elementéw prefabrykowanych

Transport powinien odbywaé sie samochodami o gabarytach dostosowanych do
prefabrykowanych

$cianek. Sktadowanie elementéw powinno odbywac sie w pozycji wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogblne zasady wykonywania robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”

5.2. Zasady wykonywania stanowisk wedkarskich

Mur oporowy nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.
Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ do akceptacji Inzynierowi szczegotowe
rozwigzania projektowe z

wymaganiami odbioru robét dla brakujgcych w dokumentacji projektowej elementow
stanowisk.

Stanowiska wedkarskie z Zelbetowych elementéw prefabrykowanych posadowiony
bedzie bezposrednio na

podbudowie z kruszywa stabilizowanego cementem o Rm = 5 MPa grubosci 10 cm.
Warunki posadowienia

powinny spetnia¢ wymagania normy PN-83/B-03010.

Roboty ziemne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06050 [11].

Gérna warstwa gruntu w dole fundamentowym powinna pozostac o strukturze
nienaruszonej.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw wykopu wynoszg:

- w planie + 10 cmi- 5 cm,

- rzedne dna wykopu £ 5 cm.

Nadmiar gruntu z wykopu nalezy odwiez¢ na miejsce odktadu lub rozplantowac w
poblizu miejsca

budowy.

5.4. Izolacja

Izolacje nalezy wykona¢ na powierzchni betonowej pionowej od strony wody.

Jesli w dokumentaciji projektowej, SST lub w instrukcji producenta prefabrykatow nie
okreslono

sposobu wykonania izolacji, to mozna ja wykona¢ poprzez dwu lub trzykrotne
natozenie na powierzchnie $ciany

ptynnych materiatow izolacyjnych okreslonych w pkt 2.4.

Kajda warstwa izolacji powinna tworzy¢ jednolita, ciggta powtoke przylegajgca do
powierzchni sciany

lub do uprzednio utozonej warstwy izolacji. Wystepowanie ztuszczen, spekan,
pecherzy itp. wad oraz stosowanie uszkodzonych materiatow rolowych jest
niedopuszczalne. Warstwa izolacji powinna by¢ chroniona od uszkodzen
mechanicznych.



Materiaty (stosowaé materiaty dopuszczone do stosowania na obiektach mostowych)
i sposob
wykonania izolacji musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania stanowisk z elementéw prefabrykowanych:

- odchylenie krawedzi od linii prostej: nie wiecej ni_ 10 mm/m i nie wigcej ni_ 20 mm
na 10 m,

- odchylenia powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego: nie wigcej ni_ 6 mm,
6.5. Kontrola izolacji muru oporowego

Izolacja przeciw wilgotnosciowa powinna by¢ sprawdzona przez ogledziny i by¢
zgodna z wymaganiami

punktu 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST |
wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

UWAGA OGOLNA .

Wszystkie nazwy wiasne i marki handlowe elementéw budowlanych, systemow
i wyposazenia, zostalty uzyte w niniejszym opracowaniu w celu okreslenia
odpowiedniego standardu wykonania.

Wykonawca ma prawo wnioskowac¢ o zastosowanie rozwigzan zamiennych, nie
obnizajacych tego standardu . Wprowadzone zmiany nie moga pociggac
za sobg zwiekszenia kosztow inwestycji ani zmieni¢ idei projektu. Wykonawca
moze uzyskaé akceptacje rozwigzan zamiennych przez projektanta, jednak
musi to by¢ poprzedzone pozytywna opinig Inspektora Nadzoru.

Wszelkie zmiany muszg uzyska¢ akceptacje Inwestora. Jezeli zastosowane
rozwiazania zamienne wiaze si¢ z konieczno$cia wprowadzenia zmian
w dokumentacji, strona wnioskujaca ponosi peitng odpowiedzialno$é



za dokonanie tych zmian, zwigzang z tym koordynacje miedzybranzowa oraz
uzyskanie niezbednych uzgodnien i pozwolen.



