Zakycznik Nr 7

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE

TECHNICZNE
Zamawiajcy: Powiatowy Zarzad Drog w Etku
ul. Kolonia 1
19-300 Etk
Zadanie: ~Wykonanie cienkiego dywanika z mieszanki mineralneemulsyjne;j

uktadanej na zimno w cigu drogi powiatowej nr 1943N na odc. Turowo -
Kile”






SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - M - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacihtécznej (SST) s wymagania ogélne dotygeze wykonania i
odbioru rob6t drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stanowi ofmyjica podstaw opracowania szczegoélowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgniraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gagh.

1.3. Zakres robot oftych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuymagania dotyege wykonania robot w zakresie:

- wykonanie cienkich dywanikow z mieszanki minecaBmulsyjnej ukladanej na zimno.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naleéy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldzy budynkiem, stanowty cala¢ techniczno-aytkows (drog)
albo jego cgé¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczomyruthu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzwe
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (momtava) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoaruchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayidzeana do usugcia po jego zakéczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodniezowizujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.5. Jezdnia - e%¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przezkdwawe, upowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chkami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasamehcymi
jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nasidini wraz ze sposobem ich pcgenia.
1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub taegzwykopu, ktdra jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowow.
1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie dragm w celu utgenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Rejestr obmiaréw - akceptowany przezmiera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laborataribadawcze, zaakceptowane przez Zamauw&gjo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezime do wykonania robot, zgodne z dokumentagjojektovs i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgglych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana beegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca lepsze roziaenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa sdga do wyrOwnania nierowdoi podbudowy lub profilu istnigfej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stgca do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa nie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad& si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag¢éz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen cazastek podiga. Maze zawierd warstve
mrozoochrong, odgiczajca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnymareem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dniat



mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefivsienia przenikania cgtek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie priygana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenchu
publicznego na okres budowy.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodito- zgodnéé¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjamijedli
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robot budowlanych.

1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgramigzymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi
oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy iroréwnie obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze - e& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywask pojazdéw, umieszczenia
urzadzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgda jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podtge - grunt rodzimy lub nasypowy,zigey pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.21. Podiee ulepszone - gérna warstwa pagtp lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkieegeiia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, wmiéor
pisemnej, dotycxce sposobu realizacji robét lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna kyrfina lgdaca autorem dokumentaciji projektowej.

1.4.24. Przedsivziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmania drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznycly tkgslanie i przekroju poditnym) istniecego padczenia.
1.4.25. Przepust - obiekty wybudowane w formie zaigikj obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych
ciekdw wodnych pod nasypami korpusu drogowego latruchu kotowego, pieszego.

1.4.26. Przeszkoda naturalna - elem@&mdowiska naturalnego, stane@ay utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.27. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stegoe utrudnienie w realizacji zadania budowlanegoprmykiad
droga, kolej, ruroaig itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa eséczdokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.29. Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mosgaw Mae sktadd si¢ z petnejsciany, stupow lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komor.

1.4.30. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.31.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.4.32. Tunel - obiekt zaghiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjd ruchu pieszego.

1.4.33. Zadanie budowlane -c¢éz przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odegbng calas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-gytkowych. Zadanie mie
polega& na wykonywaniu robét zwranych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodité@ dokumentagj projektows, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajicy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyyiy lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz
reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dekitacji projektowej i dwa komplety SST. Na Wykongwc
spoczywa odpowiedzialidé za ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili edbikaacowego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawdtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przedmiar robét przekazany przez Zamayzego.



1.5.3. Zgodne&¢ robét z dokumentagj projektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyngmzekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy
stanowj cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @ jednym z nich $ obowizujgce dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadiozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow
obowigzuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,0gdlnych warunkach umowy”. Wykonzav nie mae
wykorzystywa bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu wimi natychmiast
powiadomé Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i popraw@k.przypadku rozbienosci opis wymiaréw
wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszysthiykonane roboty i dostarczone materiabggpzgodne z
dokumentagj projektovy i SST. Dane okidone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei
docelowe, od ktorych dopuszczalng adchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementéw budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywiazgodndé z okra&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mog przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadkdy materiaty lub roboty nieeddg w pemni
zgodne z dokumentagjprojektovg lub SST i wplynie to na niezadowajeg jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostanzasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponewra koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagdly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieobwyd w sposob okgony w D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktada zak@éczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Przed papieshiem
do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzbowatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdern drogi i
organem zamgzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@emwbo6t w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pospu robot projekt organizacji ruchu powinienc¢bgktualizowany przez Wykonawma
biezagco. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostareaynstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygdwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsdajw ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stadeunwki widocznéci w dziea i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgdw bezpieczstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gmzenia
zabezpieczafe kyda akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Fakt pgiestia do rob6t Wykonawca obwi
publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru pragz umieszczenie, w miejscach
i illosciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggm ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inspektora. Tablice informacyjnecdy utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie przez caly okres realizacii
robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie madiedebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamakiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawvaealizacji kontraktu za do
zakaiczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawca adosy, zainstaluje i dozie utrzymywd tymczasowe
urzadzenia zabezpieczge, w tym: ogrodzenia, pgeze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorodszelkie
inne srodki niezlzdne do ochrony robét, wygody spotecgcioi innych. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony zzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggm ktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjnedlp utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu bydoie podlega odbnej zaplacie i przyjmuje gize jest whczony w
cerg umowrsy.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykanczania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbtejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepisdw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradZe unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrioi
spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w ¢asttvie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgldl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovégdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarm substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwgarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie utrzymywad sprawny spra
przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanierebaz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynapojazdach. Materialy tatwopalneda sktadowane w
sposOb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpiee przed dogpem o0séb trzecich. Wykonawceadzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangzapem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t afiraez personel
Wykonawcy.



1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia. Nie dopuszczaesizycia
materiatdw wywotugcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym od dopuszczalnego, ollmnego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadawwte do robot bdg miaty aprobat techniczig wydary przez
uprawniory jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow dnadowisko.
Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpaiczeniu robét ich szkodlivéd zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagdachnologicznych wbudowania. zidi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawizy powinien otrzymézgod: na wycie tych materiatow od wiaiwych
organ6w administracji pastwowej. Jeeli Wykonawca uyt materialtdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wtasnéi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadgdicych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xamemasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i asizea w czasie trwania budowy. Wykonawca zobgmainy jest umigci¢ w
swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju rob6t, ktére majy¢ wykonane w zakresie przefenia
instalacji i uradzer podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgzia
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychaiasfi Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektidedzoru i
zainteresowane wtadze oragdzie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca dolzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wakwa instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyclprzez Zamawiagego.

1.5.9. Ograniczenie obgten osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na é przy transporcie materiatéw i wypasmia
na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie nightite zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowyegowo
tadunkéw i w sposob gty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzdtajazdy i tadunki
powodupce nadmierne obgtenie osiowe nie ¢tla3 dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odie
terenu budowy i Wykonawcaetizie odpowiadat za naprgwvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy. W
szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelai@jch odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie

utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia
0so6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnibrigpieczastwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty
zwigzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrgbnej zapfacie i g uwzgkdnione w cenie
umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremob6t i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robo6t od daty
rozpoczcia do daty zakczenia robdt (do wydania potwierdzenia zidaenia przez Inspektora Nadzoru). Wykonawca
bedzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoigirmo by prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowadgin stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrnea to na polecenie tgniera powinien rozpog# roboty
utrzymaniowe nie pfniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowaniegdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobovizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralméjscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore s w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenmdtoWykonawca &dzie przestrzegapraw patentowych idulzie

w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich vagal prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb gty bedzie informowé& Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtajkopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1.7r6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na jeden tydzigprzed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiekematow przeznaczonych do robét
Wykonawca przedstawi szczegodtowe informacije dafyezproponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiedniwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie partii mialidv z danegozrédia nie oznacza automatycznie
wszelkie materiaty z danegmnddta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobaaany jest do prowadzenia bada
w celu udokumentowaniage materialy uzyskane z dopuszczonegidta w sposéb ggly spetniaj wymagania
SST w czasie pogbu robét.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wiacicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wgczapc w tozrédta wskazane przez Zamavdieggo i jest zobowzany dostarcay
Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozmmem eksploatacjizrodta. Wykonawca przedstawi
dokumentagj zawierajca raporty z bad@ terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted
wydobycia i selekcji do zatwierdzenia InspektoroMadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzigkha@a spetnienie
wymaga ilosciowych i jakdgciowych materiatéw z jakiegokolwiekr6dta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w
tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne kbszwigzane z dostarczeniem materiatéw do rob6t. Humasikiad
czasowo zdjte z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniaskiei zwiru bedg formowane w haldy i wykorzystane
przy zasypce i rekultywacji terenu po ukaeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty p&aye z wykopéw na
terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych wuho&ntach umowydulg wykorzystane do robét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inspektora Nadzoru. Z wytkiem uzyskania na to pisemnej
zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nigldie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaly wyszczegodlnione w dokumentach umdsksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdérni materiatow

Wytwérnie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoruels sprawdzenia zgodém
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krétateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wynik tych kontroli kedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzellem jakdci. W
przypadku, gdy Inspektor Nadzoredzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda zachowane nagtujgce warunki:

a) Inspektor Nadzoru dulzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatléw wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru duizie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjpwy.

2.4. Materialy nie odpowiadgje wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadlz zlozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoréli espektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych materiatow
do innych robot, i te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtanialéw zostanie przewadtiowany przez
Inspektor Nadzoru. Kaly rodzaj rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykaaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadgerdo czasu gdy dola one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty gakaos¢ i whasciwos¢ do robét i byty dosfpne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadmmateriatéw édg zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zdynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiguinozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimera o swoim zamiarze co najmniej 1 tydzigzed uyciem
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to wymagane dla batlgrowadzonych przez Inspektora Nadzoru.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. sprzet

Wykonawca jest zobowrany do aywania jedynie takiego spywi, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robdt. Spez uzywany do robo6t powinien iy zgodny z ofe Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaanizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypditeku ustale w takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzdriczba i wydajnéé sprztu hedzie gwarantowa
przeprowadzenie robo6t, zgodnie z zasadamistkmgmi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidnzyniera w
terminie przewidzianym umayw Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robdt ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzkopie dokumentow potwierdzgych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisaeaelddokumentacja projektowa lub SST



przewidup mozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmspektora
Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego ataxmgp przed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji
Inspektora Nadzoru, nie e by pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzmaszyny, urgdzenia i
narzdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zogtqunzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiélodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych roboét i wkkiwosci przewaonych materiatow. Liczb&rodkéw transportu dulzie zapewnia
prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidozyniera, w
terminie przewidzianym umayw Przy ruchu na drogach publicznych pojazdylabspetnid wymagania dotyexe
przepis6w ruchu drogowego w odniesieniu do dopudrgzh obcizen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych obain na osie mog by¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwé na bieigco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z umow oraz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rob6t
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca piomalpowiedzialng za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokgi wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramizgdnymi okr&lonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez Inspektora Nadzoru. Ngsttwa jakiegokolwiek kldu spowodowanego
przez Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgangesli wymaga tego ledzie Irzynier, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robotviybnaczenia wysokai przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialig za ich doktadn@. Decyzje Inspektora Nadzoru dotgce akceptaciji lub
odrzucenia materiatéw i elementéw robdidip oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentatiowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decizfipektor Nadzoru
uwzgkdni wyniki bada&a materiatow i robot, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam
kweste. Polecenia Inspektora Nadzorgdh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgcpod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyjptunosi Wykonawca.

6. kontrola jakosci rob6t

6.1. Program zapewnienia jakd

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektdadzoru programu
zapewnienia jakii, w ktdrym przedstawi on zamierzony spos6b wykeenyia rob4t, maliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwaranage wykonanie robét zgodnie z dokumendgojojektovs, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora.
Program zapewnienia jakw bedzie zawieré:
a) cz$¢ 0go6ln opisupcs:

organizac wykonania robét, w tym terminy i spos6b prowadaembot,
e organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
e bhp,,
« wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,
» wykaz 0s6b odpowiedzialnych za j&ko terminowd¢ wykonania poszczeg6inych elementow robét,
e system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalo wykonywanych robét,
* wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagshego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie baad,
e spos6b oraz formm gromadzenia wynikdbw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesidrnologicznym, proponowany sposéb
i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru
b) czs¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robot:
 wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,
e rodzaje i ilég¢ srodkdéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipjsiczy,
kruszyw itp.,
» sposO6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przediuitia wiasciwosci w czasie transportu,
e sposo6b i procedampomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanigdze,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytamia mieszanek i wykonywania poszczegélnych ehtdwe
robot,
* sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jaki robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazorg jakosé robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robo6t i jakgci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i



bada materiatéw oraz robo6t. Przed zatwierdzeniem systkamtroli Inspektor Nadzoru me zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj. Wykonawca bdzie
przeprowadza& pomiary i badania materiatbw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokuraejnprojektowej i SST. Minimalne wymagania co dikesu
bada i ich czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gy zostaly one tam okilene,
Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jésinieczny, aby zapewhiwykonanie rob6t zgodnie z umew
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzofwiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy
posiadai wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaivyymaganiom norm okg&jacych
procedury bada Inspektor Nadzorudazie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inspektor Nadzoruebizie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhéiod badawczych.
Jezeli niedocignicecia te lgda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do rob6t badanych materiatéw i dépiuie do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatlow. Wszystkie koszty zmane z
organizowaniem i prowadzeniem badaateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca; stosowanie statystycznych metod pobierania probgéetych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mday¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla
Inspektor Nadzoru dulzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektdadzoru
Wykonawca bdzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materialy nie zostamprzez Wykonawg usunégte lub ulepszone z wihasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengtewek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiagjcy. Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykogalo badé wykonywanych przez Inspektora Nadzordd
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakweypiy przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed tppegsiem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminienfaou lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badangkonawca
przedstawi na gimie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami b@agak najszybciej, nie piej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadod Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane
Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych

6.6. Badania prowadzone przezyniera

Dla celdw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniongtjdo dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatowanédta ich wytwarzania i zapewniona megdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatéw. Inspekidadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontnabot
prowadzonego przez Wykonagycbedzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikow bada dostarczonych przez Wykonagvdnspektor Nadzoru me pobierd probki materiatow i prowadéi
badania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykomawab zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych baifilealbo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow

i rob6t z dokumentagjprojektovg i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrhyub dodatkowych bada
pobierania probek poniesione zogtgnzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru ni® dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1) certyfikat na znak bezpieazstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodté z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2) deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

e Polsky Nornyg lub

» aprobag techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie & objcte
certyfikacp okreslong w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi SST. W przypadku materiatdéw, dla ktérych.vdekumenty s
wymagane przez SST, ida partia dostarczona do robd&¢dhie posiadé te dokumenty, okéajace w sposédb
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe rpyszsiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badseds dostarczone przez
Wykonawe Inspektora Nadzoru. Jakiekolwiek materialy, kidie spetiaj tych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy nie ¢@lzie nie jest wymaganym dokumentem.

(2) Rejestr obmiaréw



Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadsj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza & sposob aigly w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodn&i materialéw, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badaMykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakizi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny liyudosg¢pnione na kade zyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rasijace dokumenty:
a) protokoly przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robot,

d) protokoly z narad i ustate

e) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowglstrawsze dogpne dla Izyniera i przedstawiane do wglu na
zyczenie Zamawiarego.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru ratmionuje Wykonawca po pisemnym powiadomienityihiera o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru,namniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmidrds
wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiekydbtlub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia \&glawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane
zostan poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru nénpé. Obmiar gotowych roboételzie przeprowadzony z
czestascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawé Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okedania ilosci robét i materiatow

Dlugosci i odlegitagci pomidzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowej. J&li SST wigciwe dla danych robét nie wymagaigo inaczej, objosci beda wyliczone w nfi jako dugdé
pomnaona przezredni przekroj. llgci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,edag wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urgdzenia i spregt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Urzdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli urzzgdzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia
pomiarowe bda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaanboét.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gmizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST dlzie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary tkeda przeprowadzone przed géziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé w przypadku
wystepowania dhiaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zankgch przeprowadzaeiw czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaesprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiarazo
nieodzowne obliczeniagda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Wyyngkomplikowanych powierzchni
lub obgtosci bedsg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymikagcie rejestru obmiaréw. W razie braku
miejsca szkice magby¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. odbiér robo6t

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,



c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych rob6t, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegmakryciu. Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w
czasie umgiwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego pagiu robét. Odbioru
rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotééaanej czsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem demtzka
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Z8ad Odbior bdzie przeprowadzony niezwilocznie, nie
pozniej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi powiadomienia o tym fakcie
Inspektora Nadzoru. Jakbi ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaleikumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektowy, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici rob6t. Odbioru cgciowego robét dokonuje i
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdliebdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiodr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzettggo wykonania robot w odniesieniu do ichsdlip jakasci i
wartaici. Catkowite zakaczenie rob4t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadonem na gimie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbior
ostateczny robét nagti w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przezzimiera
zakaczenia robo6t i przgcia dokumentéw, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.2. Odb ostatecznego robét dokona
komisja wyznaczona przez Zamawi@@go w obecnii Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty
dokona ich oceny jakociowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafia pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnéci wykonania rob6t z dokumentagprojektovy i SST. W toku odbioru ostatecznego rob6t komisjpazna
sie z realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikaiych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniggych i robo6t poprawkowych. W przypadkach niewykaaamvyznaczonych robot
poprawkowych lub robét uzupetnigiych w warstwiescieralnej lub robotach wykezeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W ypadku stwierdzenia przez komisjze jakaé
wykonywanych robét w poszczegdélnych asortymentaehmacznie odbiega od wymaganej dokumentpopjektovy i
SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdstwo ruchu,
komisja dokona pojcen, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaggo robot jest protokét odbioru ostatecznego trobd
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowénastpujace dokumenty:

1) dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

2) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),

3) recepty i ustalenia technologiczne,

4) rejestry obmiarow (oryginaty),

5) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, iew. PZJ,

6) deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatléw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7) opinig technologicza sporzdzory na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom uradzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgpgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongwgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rolMszystkie
zarzdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupelnigp lkeda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robawpetniajcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawizanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnydubiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzgtinieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestany robot”.

9. podstawa ptatndci

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarove ustalon dla danej
pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wyamych ryczaltowo podstawptatngci jest wartéé¢ (kwota)
podana przez Wykonawav danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa otk ryczattowa pozycji kosztorysowej



bedzie uwzgédniat wszystkie czynnai, wymagania i badania sktadeg sé na jej wykonanie, okétone dla tej roboty

w SST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkdub kwoty ryczattowe robotedla obejmowd:

« robocizre bezpdredni wraz z towarzysgecymi kosztami,

« wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,

e wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

» koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

« podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagé warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vetagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazd6w i organizagihu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzodpowiednimi instytucjami projektu organizacjichu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopijghta Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robdét,

b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

c) opflaty/dziegawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowsi drenau,

f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazd6w i organizaajchu obejmuje:

a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwazane

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane(O%r 89, poz. 414).

2) Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1985p0z. 29).

3) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).



D-05.03.19 Cienkie warstwy na zimno

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwijzanych z wykonaniem renowacji nawierzchni bitumajzmpolegajgcej na uszorstnieniu i
uszczelnieniu cienk warstwg z mieszanki mineralno-emulsyjnej, o uziarnienigghim 0/8 na zimno w trzech
warstwach grubii do 3,0 cm (typu ,slurry seal”), gdzie najmnigsgrubdéé warstwy nie mee by mniejsza ni
wymiar maksymalnego ziarna w mieszanceeliestan remontowanej nawierzchni tego wymagaayabezeprowadzi
dodatkowe skropienie kationgvemulsj asfaltovs modyfikowarsy C60BP3ZMwg. PN-EN 13808:2010 [1]

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stardntdument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem i
odbiorem uszczelniggej i uszorstniajcej cienkiej warstwy nawierzchni z mieszanki miieoaemulsyjnej na zimno,
wykonywanej na nawierzchni drég powiatowych, ktdngowodu matej zawaroi lepiszcza lub zaprawy bitumicznej s
nadmiernie porowate i nieszczelne, lub ktére z phwoadmiaru lepiszcza lub zaprawy bitumicznej naipzchni
warstwy S$cieralnej, hdz z powodu wypolerowania ziaren grysu, wykazupieodpowiednie wkeiwosci
przeciwpglizgowe.

Warstwy z mieszanek mineralno-emulsyjnych na zimmamy by¢ stosowane rowniedo wypetniania kolein
oraz w celu poprawy jednorodim tekstury i estetykicieralnej warstwy nawierzchni, a takjako warstwyscieralne
nawierzchni drég.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejimuj

- wyremontowanie ubytkéw, wybojow orazekan i otwartych spoiny
- oczyszczenie podia i ewentualne skropienie emulspodyfikowary

- wykonanie cienkiej warstwy do gr. 3 cm migszamineralno — emulsyj) o uziarnieniu agtym 0/8 na zimno
dwuwarstwowo \-wa wyrdwnawcza i dwie w-wgieralnej),

- badania kontrolne,

- obmiar i odbior wykonanych robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralno-emulsyjna na zimno - spdewna i ukladana na zimno
mieszanka kruszywa, wody, emulsji asfaltowepdatkow.

1.4.2. Podlae - element nawierzchni, na ktérym wykonywana @@shka warstwa z mieszanki mineralno-emulsyjnej.
W przypadku uszczelntienawierzchni, podizem jest najcgciej warstwascieralna z mieszanki mineralno-asfaltowej.
Podiaze powinno posiadaodpowiedna nosnosé, pochylenie oraz wyremontowane ubytki, wyboje osggkania i
otwarte spoiny.

1.4.3. Czas otwarcia do ruchu - czas od momentwan@ warstwy mieszanki mineralno-emulsyjnej do motme
poddania jej dziataniu ruchu drogowego.

1.4.4. Rozpad mieszanki mineralno-emulsyjnej - okres nigadalnego procesu, w czasie ktérego zachodzi
koalescencja emulsiji.
Koalescencja emulsjigézenie s} kropelek asfaltu w wksze krople) jest fagrozpoczynajca nieodwracalny
proces rozpadu emulsji, zachadyg w obecnéci kruszywa i prowadcy do catkowitego wydzielenia asfaltu z emulsji.
Po rozpadzie mieszanki mineralno-emulsyjnej:

- nie jest maliwe jej mieszanie,
- bibuta lekko dodinicta do nawierzchni nie plamigsi

1.4.5. Czas rozpadu mieszanki mineralno-emulsyjnej (pmiggzaniu jej sktadnikow) - czas uptywey od momentu
utozenia jej na podtzu do momentu zakezenia jej rozpadu.

1.4.6. Pozostate okgtenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pld.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.



2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pwav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

Wszystkie stosowane do robdt materiaty winny posiadt deklaracje lub certyfikat zgodndici z Polsla
Normga (dla materiatéw, dla ktérych nie ustanowiono Polsiej Normy - deklaracje lub certyfikat zgodnosci z
Aprobata Techniczrg wydana przez uprawniong jednostke notyfikowang).

2.2. Mieszanka mineralno-emulsyjna

Mieszanka mineralno-emulsyjna przeznaczona n&kieievarstwy uszczelnigge i uszorstniace wytwarzane i
wbudowywane na zimno powinna posiad&ajowy Certyfikat Zaktadowej Kontroli Produkajia zgodné¢ z normy
PN-EN 12273 [2] wydany przez jednostki do tego woriane.

Mieszanka mineralno-emulsyjna powinna spetmigmagania okrdone w przepisach i normach:

- kohezja wg PN-EN 12274-4 [3]
Warstwy nawierzchni wykonane z mieszanki mineranmilsyjnej powinny speinda wymagania okrdone w
przepisach i normach:

- pomiar gebokasci makrotekstury wg PN-EN 13036-1 [4]

2.3. Dodatki specjalne

Jako dodatki do regulowania konsystencji i czaspadu emulsji w mieszance mineralno-emulsyjnegugeo
sie:

cement portlandzki klasy 32,5 lub 42,5 wedlug PN-EN-1[5], ew. wapno suchogaszone-hydratyzowan®M«EN

459-1[6], wilasci od 0,5 do 2,0%,

- regulator, tj. chemicznyrodek powierzchniowo czynny, reguay konsystengj mieszanki i jej stabilni& do czasu
utozenia i wyprofilowania w przeznaczonym miejscu. Ratar powinien odpowiadawymaganiom okrdonym
przez producenta. l§6 dodawanego regulatora okie sk na podstawie baddaboratoryjnych mieszanki ustalonej
w recepcie roboczej zytych materiatow.

Regulator natey przechowywé w pojemnikach w sposéb zabezpiegzgjgo przed zanieczyszczeniem.

2.4. Woda

Jako wody zarobowej w mieszankach mineralno-ennysh naley stosowd wode pitng lub odpowiadajca
wymaganiom stawianym wodzie do produkcji betonu Rig-EN 10087].

2.5. Kruszywo

Do wykonania mieszanki mineralno-emulsyjnej na zimaley stosowd kruszywo grube frakcji 5-8 mm i frakcji 2-5
mm. Kruszywa powinny odpowiadavymaganiom normy PN-EN 13043 [8] oraz wymaganicamwartym w WT-1
2010, Tablica 26[9]

Kruszywa grube iywane do wytworzenia mieszanki mineralno-emulsyjmajsz by¢ czyste, pozbawione
zanieczyszczeorganicznych.

Kruszywa przeznaczone do mieszanek mineralno-emytdy mog by¢ matowo wilgotne, lecz nie madoy¢ mokre
(nieociekagce wody).

2.6. Uziarnienie mieszanki mineralno-emulsyjnej

W mieszance mineralno-emulsyjnej rnglestosowd kruszywo o uziarnieniu ggtym od O do 8mm, gdzie
frakcja od 2 do 8mm powinna spel@iymaganie zawarte w pkt. 2.5.
Wymagania dotycce uziarnienia mieszanki mineralnej oraz zawaitlepiszcza w mieszance mineralno-emulsyjnej w
tablicy 11 2.

Tablica 1. Wymagania dotygze uziarnienia mieszanki mineralnej

Krzywe graniczne mieszanki mineralnej 0/8

Sito [mm] Dolna krzywa graniczna Gorna krzywa graniczna
<0,063 4 10

0,5 14 26
1 24 40
2 38 56
4 58 80

5,6 75 100
8 88

11,2 100




Tablica 2. Wymagania dotygze zawartéci lepiszcza wytconego w mieszance mineralno-emulsyjnej. Badareya
wykona zgodnie z PN-EN 12274-2[10]

Lp. Wiasciwosci Mieszanka 0 do 8mm

Zawartag¢ asfaltu wydzielonego z emulsji, Po
m/m w stosunku do calej mieszanki mineralpo- 5,5-6,5
emulsyjnej

* Jesli podstawowym zadaniem warstwy z mieszanki mimeyamulsyjnej jest uszczelnienie istaieggo porowatego i
zwytego podiaa (istniejcej nawierzchni) dopuszcza; giodwyzszenie zawartei asfaltu w mieszance do max. 2 %
m/m.

Zalecane krzywe dobrego uziarnienia podano na kysin
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Rys. 1. Krzywa dobrego uziarnienia mieszanki od@anm

Sktad wyprodukowanej i wbudowanej w nawierzehmiieszanki mineralno-emulsyjnej nie powinien odbiegd
zaprojektowanego sktadu o waitowieksze nk podano w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne odchylenia mieszanki mineramulsyjnej od zaprojektowanego sktadu

Lp. Cecha Dopuszczalne odchylenie
1 | Zawartd¢ asfaltu +0,5%
2 | Zawartd¢ ziarn mniejszych od 0,063 mm +0,0%
3 | Zawartd¢ ziarn od 0,063 do 2,0 mm +0,0%
4 | Zawartg¢ ziarn wikszych od 2,0 mm 4Eznie
! +0,0%
Z nadziarnem)

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
Nalezy uzy¢ sprawny technicznie zestaw sgitz
- maszyna - kombajn do wykonania mieszanek na zinmoaszietaczem
wyposaonym w uktad mieszalnikddlimakowych lub topatkowych,
- szczotka mechaniczna (zamiatarka),
- zestaw oznakowania robot.



3.2. Urzadzenie do rozktadania mieszanki mineralno-emulsyjrje

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy nawierzchni z mieszanki enéno-emulsyjnej powinien
wykaza si¢ mozliwoscig korzystania ze specjalnej maszyny (kombajnu) s@oej, spetniajcej rok wytwérni i
rozktadarki o zasilaniu ggtym (rys. 2) wyposzonej w:

- zasobnik gtéwny na materialy odbierane z samochaduzbiornikami: kruszywa, emulsji, cementu (lubpwa),
dodatkow (regulatorow) i wody,

- mieszalnik o dziataniu ggtym, wyposaony w co najmniej dwa mieszadta o pochylonych tkaelh,

- ukiadark, o raznej szerokéci uktadania,
z mazliwoscig biezgcego komputerowego odczytuzzgia materiatow.

Mieszalnik
Uktadarka

L

\('%@] Nowa warstwa

~

« Kierunek jazdy

Rys. 2. Schemat wdzenia do rozktadania mieszanki mineralno-emulgyjne

Urzadzenia dozujce powinny podawaw odpowiednich proporcjach kruszywo, cement (lupno), wod z
ewentualnymi regulatorami chemicznymi i emelldp mieszalnika, gdzie sktadniki ulegayymieszaniu.

Po otwarciu wylotu mieszalnika mieszanka mineranulsyjna powinna liypodawana w sposobagty do
ciggnionej za mieszalnikiem uktadarki kazelajgcej mieszank na podiau.

Skrzynkowa ukfadarka me mie rézng szerokd¢ robocz, dostosowamndo potrzeb.

Szczeliny w uktadarce nade tak ustawd, aby mieszanka mineralno-emulsyjna (ktéra posiemtzssystenc
plynnego szlamu) zostasgiggnicta (umieszczonymi w skrzyni) listwami gumowymi lstalowymi zgodnie z profilem.
Przy wbudowywaniu mieszanek od 0 do 8 mm koniecigst by rozktadarka byta wypasma w kilka listew
sciggajacych, ktérych potgenie w ptaszczinie pionowej jest ustawiane w zaf@ici od wymaganej gruldoi warstwy.
Skrzynka rozkftadarki powinna byvyposaona w system mieszalnikéélimakowych, ktére przemieszczanieszanin
w kierunku poprzecznym i zapobiegggj rozsegregowywaniuesi

3.3. Szczotka mechaniczna

Szczotka mechaniczna jest wykorzystywana w precesykonywania warstwy z mieszanki mineralno-
emulsyjnej dwukrotnie:
- do oczyszczenia warstwy nawierzchni, na ktorej viglfe s cienlg warstwe z mieszanki,

- do usuwania lnych ziaren kruszywa (nie zyganych z lepiszczem) po wykonaniu warstwy, wskajaste
stosowanie urdzer dwu- lub trzy- szczotkowych. Jedna ze szczotel/kimpierwsza) powinna kéywykonana z
twardych elementéw czyszgz/ch i stizy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszeylegagcych do
czyszczonej warstwy. Druga powinna postadeementy czyszeze mekkie i stwyé do zamiatania, a po wykonaniu
warstwy uszorstniggej do usuwania niezeganych ziaren kruszywa.

W procesie czyszczenia nawierzchni powstaje zazayydwe pylenie, co mie by ucigzliwe zaréwno dla
operatora, jak i otoczenia dlatego wymagane jagivanie szczotek wyposanych w uradzenie odpylajce.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport emulsji, cementu, wapna i regulatoréwip@n odbywa si¢ zgodnie z warunkami technicznymi
produktéw.

Woda mae by dostarczana wodagiem lub przewenymi zbiornikami wody.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiglaaiimiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.



5.2. Prace wsepne

Zamawiajicy w terminie ustalonym w dokumentacji przetargowegekazuje, a Wykonawca przejmuje plac
budowy za pomagprotokétu.

5.3. Oznakowanie odcinka robét

Ze wzgkdu na specyfik robét przy wykonywaniu cienkiej warstwy mineralapwlsyjnej na zimno,
Wykonawca w sposéb szczegolny jest zola@amy do przestrzegania postanawEawartych w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne" pkt. 1.5.4. a dotycych zasad zachowania bezpigttwa ruchu drogowego w czasie
prowadzenia robot. Znaki powinny dpdblaskowe, czyste | w razie potrzeby czyszczodeawiane lub wymienione
na nowe. Schemat oznakowania robot Wykonawca uigadorganem Zamgzapcym ruchem/uwzgdniajgcy
zastosowanie takich wdzen jak :

- znaki z pulsujcymi $wiattami ostrzegawczymi na pojazdach wykaeygch roboty, pachotki drogowe, tymczasowe
bariery ochronne itp. oraz wprowadzenie w raziezeity ruchu wahadtowego za porm@ygnalizatorovéwiatet lub za
pomog pracownikéw sygnalistdw odpowiednio przeszkolonych

5.4. Warunki atmosferyczne

Temperatura otoczenigrédnia dobowa) powsgj 5 °C, przy braku tendencji spadkowej temperatury (ermaira
zalecana 20C — 25°C). Temperatura nawierzchni poirey 5 °C, przy braku tendencji spadkowej temperatury. Nie
dopuszcza siprzystpienia do robét podczas opaddw atmosferycznychyi wydciggu doby wystpuja temperatury
ujemne.

5.5. Odcinekprébny
Wykonawca wykona odcinek probny co najmniej w tyamgm dniu przed rozpoeziem robét, w celu:

stwierdzenia czyayty sprz:t jest wigciwy,

okreslenia grubéci warstwy mieszanki, koniecznej do uzyskania wyamay w Dokumentacji Projektowej gruimd

warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatdw oraz sptm, jakie ledg stosowane do wykonania dywanika.
Odcinek prébny powinien lyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspekt@agos¢ odcinka prébnego
powinna wynosi co najmniej 20 m dla kalej z warstw.
Wykonawca mee przysipi¢c do wykonania warstwy wyrownawczej lufrieralnej po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez Inspektora.

5.6. Przygotowanie istniegcego podiga (nawierzchni) do ut@enia cienkiej warstwy z mieszanki mineralno-
emulsyjnej

Podtaze na ktérym ma kiyutozona cienka warstwa z mieszanki mineralno-emulsypogjinno by dostatecznie mocne,
nosne i rbwne.
Powierzchnia istnigcej nawierzchni powinna Bystarannie oczyszczona zzhych ziaren i cazstek nawierzchni,
zanieczyszcze obcych i pytébw. Czyszczenie powierzchni powinndpdat sie z wyciem szczotki mechanicznej i
moze by przeprowadzone na mokro.

Bezparednio przed ulzeniem cienkiej warstwy z mieszanki mineralno-emulsy powierzchnia podia
moze by wilgotna. Naley natomiast usué wszelkie zastoiska wody i kaie.

Rozwarte pknigcia i otwarte spoiny robocze powinnydwyszczelnione (wg OST D-05.03.15 ,Naprawa (przez
uszczelnienie) podimych i poprzecznych ggan nawierzchni bitumicznych”).

Wszelkie uradzenia (wlazy, kratki, zasuwy) powinny byabezpieczone (zastete lub zaklejone tang
ochronmn) w celu zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem.

5.7. llos¢ warstw mieszanki mineralno-emulsyjnej
Nalezy wykona dwie warstwy: wyréwnawegi $cieralm
5.8. Wytwarzanie mieszanki
Mieszanka mineralno-emulsyjna jest wytwarzana n&jsou wbudowania w kombajnie samatmigm
spetniajcym role wytwérni i rozktadarki.
Kruszywo o dobranym uziarnieniu umieszczavsizbiorniku maszyny.

Z oddzielnych zbiornikbw system dozay podaje w ustalonych proporcjach do mieszalnikaulsje
asfaltowy, wock, stabilizator i inne dodatki, gdzie zosgtajoktadnie wymieszane.



5.9. Wykonanie warstwy z mieszanki mineralno-emulggej

Do wbudowania mieszanki mineralno-emulsyjnejzme przysipi¢ po spetnieniu warunkéw odpowiedniego
przygotowania podita, wymaganego oznakowania i w sprzyggch warunkach atmosferycznych.

Po ustaleniu parametréw dozowania skladnikéw icliomieniu urgdzenia na pocgku odcinka robét
rozpoczyna si wytwarzanie i jednoczesne wbudowywanie mieszanki.

Z mieszalnika maszyny, mieszanka o konsystenejtej sptywa grawitacyjnie do skrzyni uktadarki. ¢Ru
postpowy maszyny z pdkoscia od 3 do 6 km/h umidiwia roziozenie mieszanki warstwo zataonej grubdci i
szerokdci w zaleznosci od szerokéci skrzyni. W trakcie uktadania mieszanki nie pominvysepowa przypadki
segregacji sktadnikéw mieszanki.

Robocze spoiny podine i poprzeczne, ktérych nie da sinikng¢, musa by¢ bardzo starannie wykonane, aby
unikng¢ wad w miejscu ich pgtzenia.

Przy dwuwarstwowym uktadaniu mieszanki mineralnmitsyjnej naley przestrzegg by poszczegdlne #tza
byly przesungte wzgkdem siebie.

Emulsja asfaltowa ulega rozpadowi vagi kilku minut po wytworzeniu mieszanki mineralnoxgdsyjnej,
przez kontakt z powierzchnkruszywa. Kropelki wyticonego asfaltugtza sie i tworzg btonke lepiszcza na kruszywie,
ktéra otacza kruszywo i skleja je ze goBroces rozpadu mieszanki mineralno-emulsyjnejipiew nasipi¢ dopiero po
jej wbudowaniu. Charakteryzujezsin wydzieleniem wody z mieszanki.

Utozorng warstwe mozna oddé do ruchu, gdy tylko mieszanka mineralno-emulsyjiegnie rozpadowi (w
utozonej warstwie) i nagpi catkowite sklejenie giziaren mineralnych, co napuje zwykle w okresie od 30 do 40
minut. Czas otwarcia jezdni do ruchu wynosi od 38uindo 2 godzin. Peinstabilnég¢ oshgga utczona warstwa po
catkowitym odparowaniu wody. Warstwa z mieszanknenalno-emulsyjnej, wytworzonej i rozlonej na zimno, nie
wymaga zagszczenia.

W strefie skrzyowan, odcinkéw tukéw poziomych, odcinkbw hamowania zyspieszania,dopuszczae Si
posypanie utponej warstwy suchym piaskiem tamanym wsdbod 0,5 do 1,0 kg/fn Celowe jest te czasowe
ograniczenie pdkosci ruchu pojazdéw po wykonanych warstwach do 40hknd okres od 1 do 3 dni (w zatesci od
warunkéw atmosferycznych). Przed ugerem znaku ograniczeniaguatkosci ruchu konieczne jest oczyszczenie jezdni
z luznych ziaren kruszywa gytego do posypywania) przyyciu szczotki mechaniczne;.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przystawieniem do rob6t Wykonawca powiniekodet :
a) sprawdzenia stanu istnigegj nawierzchni
b) sprawdzenia jakii dostarczonych materiatéw tj.:

- badania kontrolne kruszywa - dotysprawdzenia jego wdaiwosci
zgodnie z wymaganiami ST oraz oceny podrkatgodnéci ze
swiadectwem jakéci wystawionym przez producenta,

- badania kontrolne emulsji - dotycgprawdzenia jej wkziwosci na
zgodnéc z zahcznikiem krajowym NA PN-EN13808

0.2.1 Kohezja mieszanki mineralno-emulsyjnej
Badania kohezji mieszanki mineralno-emulsyjnej aaleykona wg. PN-EN12274-4.

Wartas¢ kohezji mieszankk20kg * cm po 30 minutach.
Czestotliwos¢ badania: przy kalej zmianie partii emulsji i zmianie mieszanki mizee;.

6.3. Badania w czasie rob6t
Tablica B.6 PN-EN12273

0.4. Badania po wykonaniu robét
Tablica B.7 PN-EN12273

6.4.1. Makrotekstura

Pomiar gtbokasci makrotekstury naleg przeprowadzi zgodnie z norm PN-EN 13036-11. Wyniki uzyskanych
pomiaréw w zalenosci od kategorii ruchu powinny spetdiponizsze wymagania:
KR3-KR6>0,6 mm



Pomiar gébokasci makrotekstury naly wykona& po zakaéczonym okresie piegnacji odcinka i usugtiu luznego
kruszywa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M@O®,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostiy obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej cienkiej warstwy z szanki mineralno-
emulsyjnej.

W odniesieniu do warstwy wyréwnawczej jedngstkomiaru maée by kilogram wbudowanej mieszanki
mineralno-emulsyjnej w nawierzcleni

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagirojektova, SST i wymaganiami byniera, jéli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- przygotowane podi® w zakresie usugtia uszkodze nawierzchni istnigjcej (podiaa), tj. ubytkéw, wybojow,
peknigé itp.,
- oczyszczone podie (istniejca nawierzchnia) z fmych ziaren, cgstek, zanieczyszcaeobcych, pyléw oraz
zastoisk wodnych i kasy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy z mieszanki mineralno-emulsyjnej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatdw i spta na budowy,

- wykonanie warstwy z mieszanki mineralno-emulsyjmgpdnie z dokumentagjprojektovg, SST i ewentualnie
zaleceniami layniera,

- pomiary i badania laboratoryjne,
- odtransportowanie spgi z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

. PN-EN 13808:2010

. PN-EN 13075-2:2009
. PN-EN 12274-4:2003
. PN-EN 13036-1:2010
. PN-EN 197-1:2002/A3
. PN-EN 459-1:2003

. PN-EN 1008:2004

. PN-EN 13043:2004

. PN-EN 12273
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D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizanego mechanicznie
(uzupetnienie do wyréwnania)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyere wykonania i odbioru rob6t zawanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stavilanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowka fokument w pogbowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na wykonanie robét zgdaanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknig dotycz zasad prowadzenia i odbioru rob6t gzenych z

wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego staibwWemego mechanicznie. Zakres robot przy wykonaniu

podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego méchaie obejmuje wykonanie warstwy:

- wyréwnawczej o parametrach jak dla warstwy pomamjicd/31,5mm o grub. do 10 cm pod nawierzehni
mieszanki mineralno-emulsyjnej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegnechanicznie— jedna lub wicej warstw zagszczonej

mieszanki, ktéra stanowi warsfwosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny, polegey na odpowiednim zagzczeniu w optymalne;j

wilgotnoéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Podbudowa pomocnicza- warstwa zapewnigga przenoszenie olgenia z podbudowy zasadniczej na

podiaze. Podbudowa pomocnicza meosktada sie z kilku warstw o ranych wi&ciwosciach.

1.4.4. Podbudowa zasadnicza~ warstwa zapewnigga przenoszenie oheenia z warstw wiej lezacych na

podbudow pomocnicz lub podiae.

1.4.5. Mieszanka niezwjzana— ziarnisty materiat o okénym sktadzie ziarnowym (d+D), ktéry jest stosowalo

wykonywania podiga ulepszonego oraz konstrukcji nawierzchni drogowej

Okreslenia podstawowe stosowane w niniejszej Szczegpt®@pecyfikacji Technicznejagszgodne z obowizujagcymi,

odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podami w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbpnamkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D.M.00.00.00 ,Wymagania
0go6lne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngtabilizowanych mechanicznie, powinno¢biyruszywo

tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowcanslal litego lub kruszywo naturalne kruszone, uzyskw

wyniku przekruszenia kamieni narzutowych i otoczaakdv ktérym procentowa zawad ziaren o powierzchni
przekruszonej lub tamanych oraz ziaren catkowieiekmglonych wg PN-EN 933-5 powinna dkategorii nie niszej

niz:

- dla podbudowy zasadniczej&so,

- dla podbudowy pomocniczej&izo

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Widciwosci kruszywa
Wymagania dla kruszywa przeznaczonego do wytwaszarieszanek niezezanych do podbudowy przedstawiono

w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla kruszywa przeznaczonegeydwarzania mieszanek niezmanych
Punkt w Wiasciwosé Wymagane wigciwosci kruszywa | Odniesienie
PN-EN (kategorie wedlug PN-EN 13242)| do tablicy w
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13242 podbudowa podbudowa | PN-EN 13242
pomocnicza KRZ zasadnicza KR1
4.1.+4.2. | Zestaw sit # 0,063;0,5; 1; 2; 4; 5,61B2; 16; Tabl. 1.
22,4; 31,5; 45; 56; 631 90
4.3.1. Uziarnienie wg PN-EN 933-1, kategoria nie Ge, Gg, Ga G:80/20,Gg80, Tabl. 2.
nizsza nk Deklarowane GA75
4.3.2. Wartéci graniczne i tolerancje uziarnienia GTcNR GT:20/15 Tabl. 3.
kruszywa grubego na sitachgpednich wg PN-
EN 933-1, odchylenie nie wksze nk wg
kategorii
4.3.3. Tolerancje uziarnienia kruszywa drobnego i GTNR, GTg10, Tabl. 4.
kruszywa o ¢jglym uziarnieniu wg PN-EN 933- GTANR GTA20
1, odchylenie nie wksze nk wg kategorii
4.4. Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN 933-3 Flnr Flso Tabl. 5.
a) wskanik ptaskaci, kategoria nie wisza ni
lub b) wskanik ksztattu wg PN-EN 933-4, Shr Sk;s Tabl. 6.
kategoria nie wysza nk
4,5, Kategorie procentowych zawaitbziaren Cnri70 Curiso Tabl. 7.
0 powierzchni przekruszonej lub tamanych
oraz ziaren catkowicie zaalglonych w
kruszywie grubym wg PN-EN 933-5
4.6. Zawartc¢ pylu wg PN-EN 933-1 foekiarowana foekiarowana Tabl. 8.
a) w kruszywie grubym
b) w krUSZyWie drOb”ym fDekIarowana fDekIarowana Tabl. 8.
5.2. Odporné& na rozdrabnianie kruszywa grubego LAs LAs Tabl. 9.
wg PN-EN 1097-2, kategoria nie wsza ni
5.3. Odporné nascieranie kruszywa grubego wg Mpenr Mpe/ss Tabl. 11.
PN-EN 1097-1
5.4, Gestas¢ wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 albo|9 Deklarowana Deklarowana
5.5. Nasikliwos¢ wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8| WA, Deklarowana WA, .Deklarowana
albo 9
6.2. Siarczany rozpuszczalne w kwasie wg PN-EN ASr ASr Tabl. 12.
1744-1
6.3. Calkowita zawartg siarki wg PN-EN 1744-1 S\R S\R Tabl. 13.
6.4.3. Sktadniki rozpuszczalne w wodzie wg PN-EN  Brak substancji szkodliwych w
1744-3 stosunku d@rodowiska wg
odrebnych przepisow
6.4.4. Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich, jak: drewno,
szkio, plastik, mogcych pogorsz§
wyrob kaacowy
7.2. Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3, SB A8 SB A8 Tabl. 15.
wg PN-EN 1097-2, kategoria nie ¢gej niz [%]
7.3.3. Mrozoodporni na frakcji kruszywa 8/16 wg Fio F7 Tabl. 18.
PN-EN 1367-1, kategoria nie wgza ni
Zalgcznik C| Sktad materiatowy Deklarowany Deklarowany

2.3.2. Uziarnienie mieszanki

Krzywa uziarnienia mieszanki niezyganej, okrélona wedlug PN-EN 933-1 powinnaz& miedzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia olanymi w WT-4 i podanymi w tablicy 2.

Krzywa uziarnienia powinna lyciagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérnej

krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza 2/3
grubaici warstwy ukltadanej jednorazowo.
Tablica 2. Krzywe graniczne pola dobrego uziarrdenieszanki

Wymiar oczek sit #, mm

mieszanka mineraln

zasadnicza 0/31,5 mm

a podbudowa

mieszanka mineralna podbudowa

pomocnicza 0/31,5 mm

Przechodzi przez sito:

% m/m

% m/m

63
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45 100 100
31,5 90+ 100 90+ 100
16 55+ 85 55+ 85
8 35+ 68 35+ 68
4 22+ 60 22+ 60
2 16+ 47 16+ 47
1 9=+ 40 9+40
0,5 5+ 35 5+35
0,063 0+9 0+9
2.3.3. Widciwosci mieszanki niezvgizanej
Mieszanka niezwizana, po 5-krotnym rozdrobnieniu w aparacie Pracioowinna spetntawymagania podane w
tablicy 3.
Tabliga 3. Wymagane wdaiwosci mieszanki niezvgzanej
Punkt w Wiasciwosé Wymagane wigciwosci mieszanki | Odniesienie
PN-EN niezwigzanej przeznaczonej do: | do tablicy w
13285 podbudowy podbudowy | PN-EN 13285
pomocniczej KR2 zasadniczej KR1
4.3.1. Uziarnienie mieszanki niezyganej 0/31,5 0/31,5 Tabl. 4.
4.3.2. Maksymalna zawagbpytu, kategoria nie UFy, UFy Tabl. 2.
wyzsza nk
4.3.2. Minimalna zawartg pytow LFnr LFnr Tabl. 3.
4.3.3. Zawarté nadziarna, kategoria niezsza ni 0OCy 0OCy Tabl. 4. 6.
4.4.1. Uziarnienie krzywa krzywa Tabl.. 5.1 6.
uziarnienia wg | uziarnienia wg
rys. 6.8. rys. 6.11.
4.4.2. Tolerancja przesiewu — poréwnanie z warito Gs Gs Tabl. 7.
S deklarowana przez dostawc
4.4.2. Jednorodr6é uziarnienia — rénice w Gg Gg Tabl. 8.
przesiewach
4.5, Wrazliwo$¢ na mréz; wskanik piaskowy [%], -
nie mniejszy ni:
- W nasypie SE; SEy
- w wykopie SEs SEyp
Wskaznik plastycznéci Ip [%] nie wigkszy niz 0+6 0+6 -
- Odpornd¢ na rozdrabnianie (dotyczy frakcji LA4o LA4o -
10/14 odsianej z mieszanki) wg PN-EN 10972,
kategoria nie wysza ni
- Odpornd¢ nascieranie (dotyczy frakcji 10/14 Deklarowana Mpe/zs -
odsianej z mieszanki) wg PN-EN 1097-1,
kategoriaMpg
- Mrozoodporné¢ wg PN-EN 1367-1, jako F, F, -
wartas¢ srednio waona, kategoria nie wgza
niz
- Wartas¢ CBR [%)] po zagszczeniu wg metody 60 80 -
Proctora do wskaika zagszczenia
wymaganego dla danej warstwy, przy energii
0,59 J/cmi moczeniu w wodzie 96 h, co
najmniej
- Zawartg¢ wody w mieszance zagzczanej, [% 80+100 80+100 -
(m/m)], wedtug wilgotnéci optymalnej metogl
Proctora

2.3.3. Woda do zraszania kruszywa
Nalezy stosowé wodk spetniajca wymagania PN-EN 1008.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” gusk
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3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyebichanicznie powinien wykazaie

mozliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyp@sgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewdi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnboptymalnej,

- rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walébracyjne.

Sprzt powinien zosté zaakceptowany przez Inspektora.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagi@me” punkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpiepzgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiglaaiimiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatéw powinien odbésia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogélne” punkt 5.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacjigikborganizacji i harmonogram robét, uwadshiajgce wszystkie
warunki w jakich ledzie wykonywana podbudowa z kruszywa tamanegolstatvanego mechanicznie.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podiaze pod podbudow powinno spetni@ wymagania okrdone w ST D.02.01.01. ,Wykonanie wykopow”, ST
D.02.03.01. ,Wykonanie nasypow”.

Przed wykonaniem podbudowy wszelki koleiny gkkiie miejsca podiza oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiednio
zagszczone lub wykazage odchylenia wysokgiowe od zataonych rzdnych powinny by naprawione przez
spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzeszanie do osgniecia wilgotndgci optymalnej, powtdrnie
wyréwnane i zagszczone.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenigdualiub szpilek powinno unidiwia¢ nacikgniccie sznurkéw lub
linek do wytyczenia robot w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszarkach
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczn@ zapewnienia jednorodéc nie
dopuszcza si wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghinyrakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna ldy od razu transportowana na miejsce wbudowania w $pkséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkiadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej ostateczna gruéqgo
zag:szczeniu byta réwna grubd projektowanej. Gruhié pojedynczo uktadanej warstwy nie seoprzekracz&20cm
po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna¢bypziozona w sposOb zapewnaly osignigcie wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych.

Jezeli podbudowa skiada ¢siz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana
i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwedmzh wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej
nastpnej warstwy mée nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.

Wymagany wskanik zag:szczenia warstwy wynosi Wz 1,03.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiadwilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda lixtéMiat nadmiernie nawilgocony, powinien zéstsuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. z& wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest #sza od optymalnej o 20% jej wasto,
mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wadth, mieszank nalery osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wedtug BN-77/8931-12 powiniepovdada& przyjetemu poziomowi wskanika
NOSNOSCI.
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5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym stanie. zidi
Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnspektora, gotogpodbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane ptezezuch. Koszt napraw wyniklych z niedg¢avego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbdlimankt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawé wyniki tych bada Inspektorowi w celu akceptacji materiatlow. Badaeigpowinny obejmowawszystkie
wiasciwosci okreslone w punkcie 2 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robé6t

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 4.
Tablica 4. Cestotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyabchmanicznie

Czestotliwosé badain
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna Ii_czba _ Maksymalna powierzc_hnia
badan na dziennej podbudowy przypadajaca
dziatce roboczej na jedno badanie (M)
1. | Uziarnienie mieszanki
2. | Wilgotnai¢ mieszanki 2 600
3. | Zagszczenie warstwy 1 prébka na 1000 m
4. | Badanie wigciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2. Prdlatézy pobierd w sposob
losowy, z roziaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada powinny by na bigaco przekazywane
Inspektorowi.

6.3.3. Wilgotné¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadélavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 (metoda 1), z tolerangci10%, -20%. Wilgotn& nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osjgniccia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeproveade badania jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrotagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien
plytowych, wedtug BN-64/8931-02 i nie rzadziej maz na 5000 f lub wedtug zaledelnspektora.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego moduiu E
do pierwotnego modutu odksztatcenigj&st nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5. Widciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wkaciwosci okreslonych w punkcie 2.
Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inspektora.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy
Tablica 5. Czstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusziamanego stab. mechanicznie

Lp. | Wyszczegblnienie bada i pomiaréw Minimalna czestotliwosé pomiarow
1. | Szerokéé podbudowy co 100 m
2. | Réwnda¢ podiwna co 20 m fatna kadym pasie ruchu
3. | Réwnd¢ poprzeczna co 100 m
4. | Spadki poprzeczne
a) na odcinkach prostych co 100 m
b) na odcinkach tukowych €0 najmniej w 5 miejscach kdego tuku
5. | Rzdne wysokéciowe w przekrojach podanych w Dokumentacji Prajeld], nie rzadziej
jak co 100 m
6. | Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

24



7. | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach nal&pdziatce roboczej, lecz ni
rzadziej nk raz na 400 M

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziejak na 2000 f

D

8. | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwéch przekrojach nazkie 1000 rh
- ugiecie spezyste co najmniej w 10 punktach naide 1000 rh
6.4.2. Szerok& podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mie r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokgi warstwy wyej lezacej
o wartcg¢ wskazan w Dokumentacji Projektowe;.

6.4.3. Réwné&¢ podbudowy

Nieréwnaici podhwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tata, zgodnie z BN-68/8931-04. Nier6wsw poprzeczne
podbudowy naley mierzy¢ 4-metrove fats. Nierébwndci podbudowy pomocniczej nie mpgrzekracza 2 cm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetipoy by¢ zgodne z Dokumentagjz tolerancj + 0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i projektowanymi nie powinny pkzacz& +1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie nae by przesunjta w stosunku do osi projektowanej c;eéj niz £5 cm.
6.4.7. Grubé&¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy pomocniczej nie rm® sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz +10%, -15%.
6.4.8. N@nos¢ podbudowy

Nosnos¢ podbudowy okrdona przez jednz metod:

— modut odksztatcenia wedtug BN-64/8931-02 powinnatyodna z podanw tablicy 6,
— ugiecie spezyste wedtug BN-70/8931-06 powinnadzgodna z podarnw tablicy 6.
Tablica 6. Cechy podbudowy

Mieszanka Wymagane cechy podbudowy
kruszywa Wskaznik Maksymalne ugiecie Minimalny modut odksztatcenia
0 wskazniku Wne | zageszczenia sprezyste pod kotlem, mm | mierzony ptyta o $rednicy 30 cm, MPa
nie mr?|ejszym Isnie od pierwszego od drugiego
niz, % mniejszy niz 50 kN obciazenia E obciazenia E
60 1,00 1,60 60 120
80 1,00 1,40 80 140

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwicksze odchylenia od ok§lenych w punkcie 6.4. powinny by
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddatcici co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie gszrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepgdbudow przez spulchnienie warstwy
na peta grubc¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dokenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2. Niewldciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weEm grubéci, Wykonawca wykona naprgwpodbudowy.
Powierzchnie powinny lynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni gichokas¢, zgodnie
z decyzj Inspektora, uzupetnione nowym materialem o odpdmieh wigciwosciach, wyréwnane i ponownie
zag:szczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkiu tych robdt nagpi ponowny pomiar i ocena grufm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkiz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej rwsci, zalecone przez Inspektora.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcaltpalowy tylko wtedy, gdy zaienie nénosci podbudowy
wyniklo z niewtagciwego wykonania robot przez Wykonawgsodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00®/@ymagania ogolne” punkt 7.
25



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr szécienny) wyréwnania z kruszywa tamanego stabilizasganmechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru robé6t podano w ST D.M.00@MBymagania ogélne” punkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje siza zgodne z DokumentgcProjektovs, ST i wymaganiami Inspektora,zgdi wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 aafgiki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” prék
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m wykonanego wyréwnania nale przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jakorob6t w oparciu
0 pomiary i wyniki bada laboratoryjnych:

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualna naprawa pad}o

— opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszdakszywa,

— dostarczenie mieszanki kruszywa na miejsce wbudiayan

- roziozenie mieszanki zgodnie z zatg grubdcia, szerokdcia i profilem z zachowaniem projektowanej niwelety,
— zagszczenie rozloonej mieszanki, dowdz wody do zagczenia,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.PN-EN 932-3 Badania podstawowych $eiaosci kruszyw — Czs¢ 3: Procedura i terminologia uproszczonego opisu
petrograficznego

2.PN-EN 932-5 Badania podstawowych §giaosci kruszyw — Czs¢ 5: Wyposaenie podstawowe i wzorcowanie
3.PN-EN 933-1 Badania geometrycznychéamtaosci kruszyw — Cegs¢ 1: Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania

4.PN-EN 933-3 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Czé¢ 3: Oznaczanie ksztattu ziaren za pomoc
wskaznika ptaskdci

5.PN-EN 933-4 Badania geometrycznychéatavosci kruszyw — Czé¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren — wahil ksztaitu
6.PN-EN 933-5 Badania geometrycznychdmtavosci kruszyw — Czs¢ 5: Oznaczanie procentowej zawadiziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenkatamania kruszyw grubych

7.PN-EN 933-8 Badania geometrycznychdetavosci kruszyw — Czs¢ 8: Ocena zawarfai drobnych castek — Badania
wskaznika piaskowego

8.PN-EN 933-9 Badania geometrycznychéatarosci kruszyw — Czs¢ 9: Ocena zawarfoi drobnych castek — Badania
bickitem metylenowym

9.PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu — Specyfikaafaerania prébek, badanie i ocena przydatneody
zarobowej do betonu, w tym odzyskanej z procesd@alydcji betonu

10.PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznytdgciwosci kruszyw — Czs¢ 1: Oznaczanie odporid na
scieranie (mikro-Deval)

11.PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznytgciwosci kruszyw — Czé¢ 2: Metody oznaczania
odporngci na rozdrabnianie

12.PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznytdgciwosci kruszyw — Czs¢ 6: Oznaczaniegptaici ziaren

i nasgkliwosci

13.PN-EN 1367-1 Badania vitawosci cieplnych i odporngéei kruszyw na dziatanie czynnikdw atmosferycznych —
Cz$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKud

14.PN-EN 1367-2 Badania vitawosci cieplnych i odpornéei kruszyw na dziatanie czynnikdw atmosferycznych —
Czé¢ 2: Badanie w siarczanie magnezu

15.PN-EN 1367-3 Badania vitawosci cieplnych i odporngéei kruszyw na dziatanie czynnikdw atmosferycznych —
Czé¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej meigatowania

16.PN-EN 1744-1 Badania chemicznych detevosci kruszyw — Cgs¢ 1: Analiza chemiczna

17.PN-EN 1744-3 Badania chemicznych detevosci kruszyw — Czs¢ 3: Przygotowanie wyggow przez

wymywanie kruszyw
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18.PN-EN 13242 Kruszywa do niezwanych i hydraulicznie zwkanych materiatdéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym
19.PN-EN 13285 Mieszanki niezyziane — Specyfikacja

20.PN-EN 13286-1 Mieszanki niezygane i zwazane spoiwem hydraulicznym. €2 1: Laboratoryjne metody
oznaczania referencyjneggfaici i wilgotnasci. Wprowadzenie, wymagania ogdlne i pobieranidopko
21.PN-EN 13286-2 Mieszanki niezygane i zwazane spoiwem hydraulicznym. €2z 2: Metody okrélania g:stasci

i zawartgci wody. Zagszczanie metadProctora

22.PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwane i zwjzane spoiwem hydraulicznym. €# 47: Metoda badania do
okreslenia kalifornijskiego wskanika ngnosci, natychmiastowego wskaika ngnaosci i pecznienia liniowego
23.PN-ISO 565 Sita kontrolne — Tkanina z drutucbtaperforowana i blacha cienka perforowana elekemicznie —
Wymiary nominalne oczek

24.PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébektgrun

25.BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooatiksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie plyt

26.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédennawierzchni planografem i tat

27.BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiagé&igiodatnych ugiciomierzem belkowym

28.BN-77/8931-12 Oznaczenie wghika zagszczenia gruntu

29.PN-S-02205 Roboty ziemne. Wymagania i badania
10.2. Inne dokumenty

30.WT-4 2010. Mieszanki niezgydane do drég krajowych. Warszawa 2010.
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmy pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
32.,Instrukcja badapodiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDP&9
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D.04.08.05 Wyrownanie podbudowy kruszywem tamanyntabilizowanym mechanicznie
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyere wykonania i odbioru rob6t zawanych
z wykonywaniem wyréwnania poprzecznego i padigo podbudowy kruszywem stabilizowanym mechangzni

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigarobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckang dotycz zasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem
wyréwnania poprzecznego i podhego podbudowy kruszywami tamanymi stabilizowangmechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyréwnawcza warstwa o zmiennej grubd ukladana na istniggej warstwie w celu wyréwnania
jej nieréwndaci w profilu poprzecznym i podiunym.

Pozostate okienia podstawowe gs zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogo6ine” onazST D.04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie” punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoélne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbjnakt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdblne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanST D.M.00.00.00 ,Wymagania
0go6lne” punkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym chamicznie naley stosowd materialy spetniace
wymagania okrédone w ST D.04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamarggbilizowanego mechanicznie” punkt 2.

2.3. Sktadowanie materiatéw

Kruszywa uywane do robdt nakly sktadowa w zasiekach materiatowych na podio utwardzonym, dobrze
odwodnionym w warunkach zabezpiegzsich je przed zmieszaniem z innymi gatunkami krusizfrakcjami.
Materiat w okresie sktadowania nie pgoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” gusk
3.2. Sprat do wykonania robét

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem lamanstabilizowanym mechanicznie Wykonawca powinien
dysponowa sprztem okrélonym w ST D.04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamarngtgbilizowanego mechanicznie”
punkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagi@me” punkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport kruszyw powinien spehdiavymagania okrdone w ST D.04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie” punkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.M.Q0@ANVymagania ogdine” punkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywa ipow spetnié wymagania okrdone w ST D.04.04.02
~Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amdchnie” punkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyrownaa kruszywem stabilizowanym mechanicznie

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia paottiwy powinna zostaoczyszczona z wszelkich
zanieczyszcze zgodnie z ST D.04.03.01 ,,Oczyszczenie i skrogewvéarstw konstrukcyjnych” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny éywykonane w spos6b umdviajacy wykonanie wyréwnania podbudowy zgodnie z
dokumentagj projektovy.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wyr@ania podbudowy powinny Bywczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie rpbdaz Wykonawg

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w e¢dach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenikgualiub szpilek powinno unitiwia¢ nackgnigcie linki do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy nateustawt wzdhuz istniepcej podbudowy prowadnice w taki sposéb, aby
wyznaczaty ondcisle warstve wyrownawca podbudowy w stanie niezeggzczonym. Prowadnice winny bystawione
stabilnie, w spos6b wykluczgayy ich przesuwanie gw czasie uktadania i zesgczania kruszywa.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabiianego mechanicznie nie peoby po
zagszczeniu mniejsza od napkiszego wymiaru ziarna w kruszywie. WarstwvyrOwnawcz z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie uktade sizagszcza wedlug zasad oklenych w ST D.04.04.02 ,Podbudowa z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczniekpbn

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbdlimankt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w ST
D.04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabiimeego mechanicznie” punkt 6.

6.3. Badania w czasie robé6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyrdwnania podbug@odano w ST D.04.04.02
.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego am@chnie” punkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyrzch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania paowby zgodne
z okre&lonymi dla podbudowy w ST D.04.04.02 ,Podbudowaraskywa ftamanego stabilizowanego mechanicznie”
punkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00®/@ymagania ogolne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego mechaie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@MBymagania ogélne” punkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami Inspektora,zgli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtughkp 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyrdwnania podbudowy naléo robét ulegacych zakryciu. Zasady ich odbioryg s
okreslone w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdéine” punkt.8.2

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine” pLék
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym nagitznie obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— transport materiatu na plac budowy,

— przygotowanie mieszanki,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane z wykonaniem wyrownania kruszywem stabilizowarmechanicznie gsspodane w ST
D.04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilmeego mechanicznie” punkt 10.
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