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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji jest otemie wymaga dotyczcych wykonania

i odbioru robét rozbiérkowych oraz przygotowawczyelzakresie remontu pomieszczenia kottowni
w budynku Zespotu Szkdét w Garbnie.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja stosowana jest jako dokument przeteygwzy zlecaniu i realizacji robot olglenych
w pkt 1.1. ,Przedmiot Specyfikacji”

1.3 Zakres robot objetych Specyfikach
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robot zezanych z wykonaniem
nastpujacych prac w zakresie remontu pomieszczenia kottewbudynku Zespotu Szkot w Garbnie:
» Zabezpieczenie fajibudowlan miejsc w obgbie wykonywanych prac;
» Demonta istniegcej stolarki okiennej i drzwiowej wraz z parapetamewretrznymi i
zewrgtrznymi;
e Usunkcie luznych, niezwgzanych fragmentow tynku i posadzki
* Rozbiérka fragmentu posadzki w pomieszczeniachtdnykh zaprojektowano studzienk
schiadzajca

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikagjizgodne z obowizujagcymi Polskimi Normami i
Specyfikacy ST- 00 ,Wymagania Ogodlne”. Wykonawca jest odpowiathy za jaké¢ stosowanych
materiatéw i wykonywanych robot oraz za ich zgodnorysunkami, specyfikagjoraz zaleceniami
Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dadgezrob6t podano w Specyfikacji ST- 00 ,Wymagania
Ogodlne”.

2 MATERIALY
Nie przewiduje si odzysku materiatow z rozbiérki do ponownego wbudbia.

3 SPRZET

Wykonawca przyspujacy do robot powinien wykazeasic mazliwoscig korzystania z maszyn, spta i
urzadzen gwarantugcych osagniecie wymaganej jakiei robot.

4 TRANSPORT
Materiat wynost r¢cznie, taczkami do kontenerow na gruz.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca zobowizany jest do wykonania rob6t zgodnie z DokumentBepjektova oraz niniejsz
Specyfikacy Techniczn.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakavykonywanych robét, ktéra musi odpowigdaymaganiom
podanym w niniejszej Specyfikacji Technicznej andasciwym Polskim Normom Budowlanym.
Wykonawca zobowizany jest do wykonywania robot w sposéb bezpiecaigypowodujcy zagraenia
dla 0sob biggcych udziat w budowie oraz dla os6b postronnyclodnie z warunkami BHP), a tad
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majc na uwadze niepogorszenie stanu obiektow igiryeh i prae w uzytkowanym budynku
mieszkalnym, wielorodzinnym. Wykonawca zobgeany jest do prowadzenia rob6t na podstawie
opracowanego przez siebie i zaakceptowanego paea’iajcego projektu organizacji i
harmonogramu rob6t -o ile uzgodnienia z Inwestongrstanowi inaczej.

5.2 Szczegotowe wymagania dotygze wykonywania prac

Obszar prac rozbiorkowych powiniendwyygrodzony i zabezpieczony przed dp&m osob
postronnych.
Wykonywane prace natg rozpocaé¢ kolejno wg harmonogramu wceej uzgodnionego z
uzytkownikiem, w tym:
» Istniejgce instalacje koliduge z miejscami robot rozbiorkowych najeostraznie zdemontowa
(odpig¢) i zabezpieczy przewody, wydczniki pradu oraz puszki elektryczne;
* W uzgodnieniu z Zamawigiym — naley wykonywa kolejno w pomieszczeniacheatow
cieplnych prace w zakresie:
- demontau drzwi;
- demontau czsci stolarki okiennej wraz z parapetami zetvanymi i wewrgtrznymi — wg
dokumentaciji projektowe,;.
- rozbidrki fragmentu posadzki w pomieszczeniaclktévych zaprojektowano studzienk
schiadzajcs
» Materiat rozbiérkowy usuwiana biegco. Materiaty z rozbiorki- drzwi oraz okna — po
uzgodnieniu z Inwestorem zutylizotdo pracach rozbiérkowych teren pogpaz. Uwaga:
Prace gténe naley wykonywa w godzinach uzgodnionych zytkownikiem/administratorem.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakaci wykonywanych robot ok&onych niniejsz dokumentag powinna
obejmowd:
* Wiasciwe zabezpieczenie miejsca rozbiodrki i trasy wymeomsa materiatdw z rozbiorki;
o Zakres prac przewidzianych do rozbiérek;
» Usunkcie materiatu rozbiorkowego;
» Utylizacja materiatu rozbiérkowego;
» Spratniecie terenu prac.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru jest:
- m3 — dla materialtéw usuwanych i utylizowanych

8 ODBIOR ROBOT

Odbior kadego etapu powinien bypotwierdzony wpisem do Dziennika Budowy*. Odbialakonuje
Inspektor Nadzoru na podstawie zgtoszenia Wykonawcy
*QO ile uzgodnienia z Inwestorem nie stangwiaczej

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ptatnagci za wykonany element naleprzyjmowa zgodnie z harmonogramem rzeczowo-
finansowym®*.

*O ile uzgodnienia z Inwestorem nie stangwiaczej
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10 PRZEPISY ZWI AZANE
* Rozporadzenie ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanighU. nr 47, poz. 401);
e Dz.U. z 2002r. nr 75 poz. 690 Warunki techniczrenapowinny odpowiadabudynki i ich
usytuowanie z p@n. zmianami.



