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D. 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z
wykonaniem rozbiorki elementéw drég przy realizacji inwestycji: ,,Budowa chodnikéw przy drogach powiatowych Nr
07315 Nowa Wies - Grzebsk - Brzozowo od km 2+900,00 do km 3+568,00 i Nr 07314 Chmielewo - Grzebsk od km
6+715,00 do km 6+860,00".

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu rozbidrki istniejacych elementow drog wg
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreélenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST. DM.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.5.

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt.3

3.2.  Sprzgt stosowany do rozbiorki
Do wykonania robét zwigzanych z rozbidrka nalezy stosowac:
frezarki,
pily,
miloty pneumatyczne,
spycharki,
tadowarki i samochody ci¢zarowe samowytadowcze do transportu gruzu,
inny sprzgt zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
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4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt.4

4.2. Transport materiatu z rozbiorki
Materiaty pochodzace z rozbidrki stanowia witasnos$¢ Inwestora za wyjatkiem elementdéw organizacji ruchu i powinny by¢
usunigte bezzwlocznie po zakonczeniu robot rozbidrkowych poza Teren Budowy.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.5

5.2. Rozbidrka istniejacej nawierzchni

Rozbidrce podlega istniejaca nawierzchnia na odcinkach wskazanych w Dokumentacji Projektowe;.

Warstwy nawierzchni nalezy usunaé przy zastosowaniu sprz¢tu wymienionego w pkt. 3 lub wskazanego przez Kierownika
Projektu. Roboty rozbidrkowe nalezy prowadzi¢ w taki sposob aby krawedz rozbieranej nawierzchni na styku z istniejaca byta
pionowa i prostopadta do osi drogi, nie moze by¢ postrzgpiona.
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5.3. Rozbidrka istniejacych chodnikéw - nie wystgpuje

Prace rozbidérkowe polegaja na rozebraniu istniejacego chodnika z ptyt betonowych na odcinkach wskazanych w Dokumentacji
Projektowej. Prace te nalezy wykona¢ w sposob rgczny.

5.4. Rozbidrka istniejacych kraweznikow betonowych, kamiennych i obrzezy - nie wystepuje

Prace rozbidérkowe polegaja na mechanicznym lub recznym rozebraniu istniejacych kraweznikéw betonowych 15x30 cm na
tawie betonowej, kraweznikow kamiennych oraz obrzezy betonowych 25x8 cm wzdluz budowanego chodnika zgodnie z
Dokumentacja projektowa.

Wykonawca zobowiazany jest do przekazania nieodptatnie wszystkich materiatdéw pochodzacych z rozbidrki i dostarczenie ich
do wskazanego przez Kierownika Projektu miejsca sktadowania.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.6

6.2. Kontrola prawidlowo$ci wykonania robot
Sprawdzenie jakosci robot rozbidrkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
¢ Dokumentacja Projektowa w zakresie kompletnosci wykonanych robot,
¢ wymaganiami podanymi w pkt. 5 niniejszej specyfikacji.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdélne” pkt.7

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
¢ 1 m (metr) rozbiorki kraweznikow
¢ 1 m (metr) rozbiorki obrzezy
¢ 1 m? (metr kwadratowy) rozbiorki chodnikow
¢ 1 m? (metr kwadratowy) rozbiorki nawierzchni

8. Odbior robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli
wszystkie pomiary i badania , z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnoSci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt.9

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j:

a) Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:
¢ wyznaczenie zakresu i oznakowania robot,
rozbidrke nawierzchni (warstw bitumicznych i podbudowy), petnej konstrukcji przepustow pod zjazdami,
zatadunek i odwiezienie materiatlow z rozbiorki poza Teren Budowy,
wyréwnanie podloza,
uporzadkowanie terenu rozbiorki,
odwiezienie sprzgtu i oznakowania.
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10. Przepisy zwigzane

10.1. Nie wystgpuja.




