SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjisymagania ogélne wspélne dla poszczegélnych
wymaga wykonania i odbioru robét drogowych w ramagitzebudowy drogi dojazdowej do gruntow
rolnych — Strzyzowiec (dz. nr 328 dr. obeb Strzyzowiec, gmina Wiah).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje techniczne stanavazes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy aleia
i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogélne, wspdlne dla robotetpgh
szczego6towymi specyfikacjami technicznymi, dla pzggolnych asortymentdéw robét drogowych:

D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
D.01.00.00 Roboty przygotowawcze
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysétiowych
D.01.02.01 Usurcie krzakow
D.01.02.04 Rozbioérka przepustu
D.01.02.04 Rozbiérka podbudowy ttuczniowej
D.01.02.02 Zdjcie warstwy humusu
D.04.00.00 Podbudowy
D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podi@a
D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kolkstyjpnych
D.04.04.00 Wymagania ogdlne
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiinego mechanicznie
D.04.02.01 Warstwy odszapce
D.05.00.00 Nawierzchnie
D.05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D.06.00.00 Roboty wykéczeniowe
D.06.04.01 Rowy
D.07.00.00 Uradzenia bezpieczéstwa ruchu
D.07.02.01 Oznakowanie pionowe
D.09.01.01 Zielé

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pongj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego @& stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, azet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lusumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleghet miedzy zewrtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku mostow
lukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdne;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudigb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mori@wa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczeneuchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywizeana do usugtia po jego zakiczeniu.



1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspiatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, skmcy do notowania zdardei okoliczngici zachodzcych w toku wykonywania robdt,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekamja polecg i innej korespondencji technicznej
pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszktatenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danykontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwoa), odpowiedzialna za nadzorowanie
rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbdhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktdra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowéw.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shiacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robot w formie wylidgze
szkicow i ew. dodatkowych zgznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamaudepo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich iadpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatdow oraz robét.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa nieztne do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektovy, i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododrny dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozktadania olpen od
ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana be&epaio oddzialywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwg scieralm a podbudow, zapewnigca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa siga do wyrownania nierowdoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podie.
Podbudowa mee skiada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornagécz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniafa, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wodpzmi przenikaniem estek podiga. Maze
zawierg& warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnym areein jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania castek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniZgej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunkeldka dla pieszych i przepust.



1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodié - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseinu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwiazanych z ri urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy imoréwnie obejmowd teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gtizen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - o&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapadw, umieszczenia
urzadzeh organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zstia jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podiee nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzdey pod nawierzchai do gkbokdici
przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piajldezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unabiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Ilayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ghkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geouomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzena technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaay utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatarowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢lokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévisktada sic z petnejsciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych, np. sknzykomor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (fyskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomigdzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiejo osi podtinej, obejmuje calkowit szerokéc¢
konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghiny
rodzajow ruchu oraz szerad chodnikdw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wyiczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dewegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inma droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.



1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebra catas¢ konstrukcyjma
lub technologiczsy, zdolma do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mae
polega na wykonywaniu rob6t zwzanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochran
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakovykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynniei
na terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtaz dokumentagj projektova, ST i
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigmawnymi i administracyjnymi, lokalizagji
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow, dzienniddwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety ST.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadigiajacym podziat na dokumentagprojektova:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktdre stanawiprzetargow dokumentag projektowa oraz
projektovs dokumentagj wykonawca (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kioWWykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;j.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkadekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowviczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich §
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dmlentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohowe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydhOgoinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzp
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na gimie & wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetialls zgodne z dokumentacprojektova i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za warti docelowe, od
ktérych dopuszczalneasodchylenia w ramach olkilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementéw budowli muaawykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektova lub ST
i wplynie to na niezadowalga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasipione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie agzkWykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pngchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaistniejcych
obiektéw na terenie budowy, w okresie trwania mzadji kontraktu, ado zak@czenia i odbioru ostatecznego
robot.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urmizenia zabezpieczgie takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewggay
ten sposéb bezpiears#wo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzieir i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wadzenia zabezpieczgje leda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegenw miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cere kontraktov.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie ntavaealizacii
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeddie utrzymywad tymczasowe urglzenia zabezpieczaje, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsedhnesrodki niezlzdne do
ochrony robét, wygody spoteczéw i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrolldi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdigzddw i maszyn pracigych przy realizacji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Ilaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegenw miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cere kontraktov.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieg¢sdo przepiséw i norm
dotyczicych ochronyérodowiska na terenie i wokot terenu budowy orad#te unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynidaych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychagtpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag bedzie miat szczegoélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémogdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

3) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarm substancjami toksycznymi,
4) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
5) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvapyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesza@nbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne d¢fla sktadowane w sposOb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgseém osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpnearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie aegéniu wiekszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robo6t bda mialy aprobat techniczm wydam przez
uprawniory jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na
srodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a gzakaiczeniu roboét ich
szkodliwag¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zédi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgock na uwycie tych materiatdw od wigiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie smecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj



1.5.8.0chrona wiasrgei publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladagaeych wigcicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamjacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetygminstalacji i urgdzeh w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zaram rozpocgzcia robot. O
fakcie  przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Kéhawca bezzwlocznie  powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladz@z kgdzie z nimi wspotpracowat dostarczej
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraflykonawca bdzie odpowiada& za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtaha powierzchni ziemi i ugdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezaesgacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejsiesiztwie budowy, spowodowane jego dziatéimp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawg a wigcicielami nieruchom&i i dotyczicych korzystania z wtaséa i drog
wewretrznych. Jednate, ani Ireynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa sic do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdw i wypasaia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszethezledne
zezwolenia i uzgodnienia od wkwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dulzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkéw zostaly usgte z
terenu budowy. Pojazdy powodag nadmierne obgienie osiowe nie dmla dopuszczone ndwiezo
ukonczony fragment budowy w ofdsie terenu budowy i Wykonawcaedrie odpowiadal za napraw
wszelkich robot w ten sposdb uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowi@z nie spetniapych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oréz zhpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrkane z wypetieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
robét od daty rozpogzia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robét przez hyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanisimmo byt
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djelementy byty w zadowakgym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Je&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpogZ roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczrkore g w jakikolwiek spos6b zwzane z
wykonywanymi robotami i &dzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tpdstanowié podczas
prowadzenia robot.



Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionycliap w
odniesieniu do spetu, materiatdw lub urdzen uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb
ciagly bedzie informowé& Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,zgulstawiajc kopie
zezwold i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty gpstwvania, obcizenia i wydatki wynikte z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wygkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania prajektiub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Ré6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasse konkretne normy i przepisy, ktére
spelnig majp materialy, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgdab obowazywa
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wyparku gdy powotane normy i przepisy gaistwowe
lub odnosz sig do konkretnego kraju lub regionu, moby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce réwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera/Kierownika projektu. Rdice pomedzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami mubyg¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedt@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkrygte terenie budowy dola uwazane za wlasnig
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa
zgodnie z jego poleceniami. z#i w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta
op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robo6t i/lub wysékdkwoty, o ktdg nalezy zwiekszye cere kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpiec&zyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sz
transport oraz inne wdzenia towarzysgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B4aplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrmkaxgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do roboét, Wykonawca przedstavyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegérddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rowniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel wiscicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie
materiatéw zezrédet miejscowych widczapc w to zrédta wskazane przez Zamawiieggo i jest zobowrzany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacii
zrodia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajica raporty z bad@terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagmzez siebie metedvydobycia
i selekcji, uwzgtdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admaifitpaistwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych
materiatéw pochodgych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydchymateriatow, dziemwy i inne jakie okza
sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaematdw
miejscowych bda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekulgwacji terenu po ukiczeniu
robot.



Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop®@a terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdl wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyb® uzyska na to pisemn zgocd:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na aycie tych materiatdbw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to
koszt tych materialdw zostanie odpowiednio przesgarbwany (skorygowany) przez agniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz Sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

J&li dokumentacja projektowa lub ST przewigupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powimad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem tego materiatu, albo w okresie ziaym, jgli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezedoy¢ pézniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydula one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaaliyoswop jakaos¢ i wkasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatoedab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwugow miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwolrnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodém stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prahkteriatdbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $disvosci. Wyniki tych kontroli keda stanowt podstaw do akceptacji
okreslonej partii materiatéw pod wzedlem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytwérni, musz
by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialtdw w czasie przeprowadzanizekgp
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,
¢) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké& wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien Byzgodny z
oferty Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanymeprirvzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustaléh w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidobyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawi& lub wymienia& sprz:t niesprawny.



Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdupozliwo$é wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacjprzed uyciem sprztu. Wybrany spre, po akceptacji layniera/Kierownika
projektu, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw
umowy, zostam przez Irryniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktre nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robo6t i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfiiprowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkrg/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaclyimiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdspetni& wymagania dotycze przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@ws i innych parametréw technicznycBrodki
transportu nie spetnige tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtlowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragbidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, zh izgodné¢ z dokumentagj projektova,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robétacpwanym przez Wykonawcoraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgwnywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyézew planie i wyznaczenie wysokm
wszystkich elementdéw robét zgodnie z wymiaramiedreymi okre&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na @inie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaon wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostarusunete przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wafkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgstikprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakw za ich doktadng:.

Decyzje Ityniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatéw i robdét, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kweste.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny lbywykonywane przez Wykonawow czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jalcd W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okggé,
zamierzony sposob wykonywania robét, awosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumentggjojektovs, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jai@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebdt,

— organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

— system (sposéb i proceddrproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych
robot,



- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie bad,

— sposéb oraz formgromadzenia wynikéw badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wyckhganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposéb i §oprzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techpiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ueglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wayzania
mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementdét;o

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigma¢
zalazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢ézapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkzdne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroltylmier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialdbw oraz robét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidaekumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu béadaich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedlkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiad@awazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniecia te rda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i
dopuci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunete
i stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewniona mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekedsa dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr2@/ykonawg do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaabkeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcatizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgorzez
Wykonawe usunite lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkich bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimngrzypadku koszty te pokrywa Zamawizj.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi lkyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykomawc
przedstawi na gimie ich wyniki do akceptacji iyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wigami
bada jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngckez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwane, Wykonawca i producent materialtdbw powinien
udzieli¢ mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegzez
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, ¢zie ocenida zgodnd¢ materialtdw i robét z
wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych Isaklantrolnych jak i wynikow badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprobki materiatéw i prowadgibadania niezalmie
od Wykonawcy, na swoj koszt. zii wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédmoaterialdw
i rob6t z dokumentagj projektovs i ST. Maze rownie zleck, sam Ilub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych Ibadéezalenemu laboratorium. W takim przypadku
calkowite koszty powtérnych lub dodatkowych bada pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,
«deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polsks Normg lub
— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidrolskiej Normy,
jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumersy wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, oketajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone
przez Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowiazujacym Zamawiaicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obbwacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na biaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska stbhowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechnilq, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa® w szczegélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
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- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofgk i
harmonogramoéw robdét,
— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdllnych elementéw robot,
— przebieg robo6t, trudrioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgzprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,
- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robot zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych [
ostatecznych odbioréw robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotycgce jakdci materiatldw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowedab przedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si
Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgl Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.
Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy
robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprdmea s¢ w sposob ceigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynilkidan Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&tio Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostpnione na kade zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sface
dokumenty:
a) pozwolenie na realizagigadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojmatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy etla zawsze dogpne dla ldyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robé6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&ntacy
projektovs i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
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Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduesaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiatunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obgxkiu ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane
zostan poprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na fhie.

Obmiar gotowych roboét dolzie przeprowadzony z e¢ztcscia wymagam do celu miesicznej
ptatncci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkseym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dhugasci i odlegtasici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

J&li ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w i jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo,e¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdabzaakceptowane
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadiulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedaa przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiad@ge odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob eigly zachowanie doktadoi wg norm
zatwierdzonych przez igniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wygpowania dtuszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblicz leda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mduy¢ dofaczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
g) odbiorowi robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu,
h) odbiorowi czéciowemu,
i) odbiorowi ostatecznemu,
i) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdd i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjizulegra zakryciu.

Odbioér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu hdzie dokonany w czasie umdwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagdinego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbior ¢bzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pfiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi
powiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika projektu.
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Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czciowego
robot dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdbirobét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegcedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaidomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakczenia robét i przygicia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznag&zprzez Zamawiagego w obecnii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja dadbajaca roboty dokona ich oceny jakaiowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania robét z dokumentagprojektove i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zaposiaa realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikapych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t
uzupetniagecych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aakowych lub rob6t uzupetnigych w
warstwie $cieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjspe jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndekiacy projektowa i ST z uwzgédnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pheEEzéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

k) dokumentag projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkewesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

I) szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekumentdw umowy i ew. uzupetnigie lub
zamienne),

m) recepty i ustalenia technologiczne,

n) dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

0) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

p) deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnézi wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

g) opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badigopomiaréw zaiczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STJ,PZ

r) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraggeh (np. na przetenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, $wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazaniych rob6t
wilascicielom uradzen,

s) geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

t) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegimaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglsd
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimig Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelnige keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavieggo.

Termin wykonania rob4t poprawkowych i robét uzuniehcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyobot zwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetaw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczbgt'o

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oiome w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgfami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:

(g) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(h) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(i) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(i) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

(k) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

(I) Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&201 r. w sprawie dziennika budowy, monta
i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N88, poz. 1555).

(m) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr(f@z. U. Nr 14, poz. 60 z pgoiejszymi
Zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSF wymagania dotycice wykonania
odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktémysokdciowych w ramach
przebudowy drogi dojazdowej do gruntdéw rolnych — &zyzowiec (dz. nr 328 dr. obgb Strzyzowiec,
gmina Wilen).

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowasst jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w kil

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuyznaczenie:
*0si trasy na dtugsci
eroboczych punktéw wysokoiowych

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz pogtkowy i kohcowy
punkt trasy.

1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej STa zgodne z obowkzujacymi normami oraz dokumentaci
techniczna.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektova, ST i poleceniami inyniera. Ogélne wymagania dotyce podano w ST D-M.00.00.00
-~Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednig; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dlugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaiej nawierzchni bolce stalowdeednicy 5 mm i
dtugcéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt

16



3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwyych naley stosowd nastpujacy sprz:i:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadyed pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatlow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiaicego dane zawierge
lokalizacg i wspoétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wénzyniera o wszelkich ktach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéeboczych. Bidy te powinny by usunite na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektowejas
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
roznig sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinng zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji
przez Irkyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wyni@g z ré&nic rzdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ednych rzeczywistych, akceptowane przezyiera, zosta® wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i
wzOor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejgo zostam zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostapone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne mitawidlowej realizacji rob6t nate do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pawy by zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@ldownzane do punktdw pomocniczych,
potozonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odle§to pomiedzy punktami gtownymi na
odcinkach prostych nie me przekracza 500 m.
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Zamawiajcy powinien zatay¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuwosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metrOéw, natomiast w terenie falistym i gérskippwinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze nalegy zalary¢é w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stafoh, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzgj
osiadanie, zaakceptowany przezymera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢c z taka doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujiwelacg podwdjra w nawihzaniu do reperéw matwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektow oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog. Rdne
niwelety punktéw osi trasy nate wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zapt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okétenie granicy robét), zgodnie z dokumengagjrojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerii@trow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw ghbszych
niz 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglbta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektova.

5.6. Wyznaczenie pofzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmoprzyczotkow i
filarbw mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtgela powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z dokladnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@3lpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys&diowych
nalezy prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jestitia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu ztoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwe@s Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.

N

Nook~w
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.01

USUNIECIE KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogd6lnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyegce wykonania i
odbioru robét zwizanych z usugtiem krzakow w ramach zadania pmzébudowa drogi dojazdowej do
gruntow rolnych — Strzyzowiec (dz. nr 328 dr. obgb Strzyzowiec, gmina Wia). .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammijaca podstaw opracowania szczegoélowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatrprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
usuniciem krzakow, wykonywanych w ramach robét przyg@aczych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaeia ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprat do usuwania krzakow

Do wykonywania rob6t zwzanych z usurciem krzakéw naley stosowa:
b) pity mechaniczne,

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalie” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Karpirg oraz gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

20



5.2. Zasady oczyszczania terenu z krzakow

Roboty zwizane z usurciem krzakéw obejmuajwyciecie i wykarczowanie krzakow, wywiezienie
karpiny i gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyminlv oraz ewentualne spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu.

Teren pod budow drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinie bgzyszczony z krzakow.

Zgoda na prace zw#ane z usugciem krzakOw powinna ldyuzyskana przez Zamawiaggo.

W miejscach dokopow i tych wykopéw, z ktorych gryest przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren naly oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa i usury¢ korzenie tak, aby zawaid czsci
organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudavamasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren najeoczyici¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na
gicbokasci do 60 cm poriej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypu,vwsjatkiem przypadkow
podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istnieaca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona daiga, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzenienrzellerodlinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongwo powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w
sposOb zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.

5.3. Usungcie krzakow

Pnie krzakéw znajdage st w pasie robo6t ziemnych, powinny bwykarczowane, za wyfkiem
nastpujacych przypadkéw:
*w obrebie wyokmrglenia skarpy wykopu przecin@ego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny by

$ciete rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phinaley wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.0QR6boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalg tymczasowo zabezpieazyprzed gromadzeniem
sie w nich wody.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jalk@i robdt polega na wizualnej ocenie komplétiousungcia ralinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotdw. Zsmrzenie gruntu wypetnigjego doly powinno speinia
odpowiednie wymagania oklene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy robdt zwihzanych z usugtiem krzakéw jest:
a) dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikapych 1 ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.04
ROZBIORKA PRZEPUSTOW
1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyegce wykonania i
odbioru robét zwizanych z rozbidrk przepustu w ramach zadania preé¢budowa drogi dojazdowej do
gruntow rolnych — Strzyzowiec (dz. nr 328 dr. obgb Strzyzowiec, gmina Wia).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obammijaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokuatrprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readji
robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t aganych z rozbidrk
przepustu betonowego,

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaeia ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwrzanych z rozbiork przepustow mie by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
tadowarki,
zurawie samochodowe,
samochody gzarowe,
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koparki.
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawjéliee” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsérodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe przepustéw obejmujusunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, ST lub wskazanych przezamiera.

Jeli dokumentacija projektowa nie zawiera dokumentagjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Zgnier
moze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmy przewidziany
odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okény w ST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy niiwe do powtdrnego wykorzystania powinnyduysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie ataje wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié
je na miejsce oki&one w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST s$tsig Wlasndcia Wykonawcy, powinny by usunete z
terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbiérce przepustdéw jdomce sté w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W
szczegOInéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujec swykonania wykopdéw drogowych nale wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypenigjego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni, ogrofize
i przepustow powinno spetdadpowiednie wymagania oktene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(VBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy rob6t zwazanych z rozbiorkelementéw drég jest:
dla przepustéw i ich elementow
a) prefabrykowanych betonowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.@QWymagania ogolne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczfesig.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni
3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagcgo
0golnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne
7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco
8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG — PODBUDOWA
TLUCZNIOWA
1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teckanig (ST) § wymagania dotycze wykonania i
odbioru robét zwizanych z rozbidrk elementow drég — podbudowa tluczniowa w ramachaaiad pn.
zadania pn. Rebudowa drogi dojazdowej do gruntéw rolnych — Stzyzowiec (dz. nr 328 dr. obeb
Strzyzowiec, gmina Wleh).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jak&udhent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ag@nych z rozbiork
warstw podbudowy,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okstenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaaia ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwrzanych z rozbiork elementéw drég, nie by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,
tadowarki,
samochody gizarowe,
koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélwe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano wOST D-M-@0® ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmujsunicie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, ST lub wskazanych przezzmiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentameyientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, 2gnier
moze polect Wykonawcy sporgzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmey przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbidérkowe mima wykonyw# mechanicznie w sposéb okleny w SST lub przez kyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesiewm frezarek drogowych, nale spetné
warunki okrglone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplgtriavykonanych robét rozbiérkowych .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova robét zwazanych z rozbiérkelementow drdg jest:
- dla podbudowy - fm(metr kwadratowy),
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczfesig.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni
3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagcgo
0golnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne
7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco
8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teckanig (ST) § wymagania dotycze wykonania i
odbioru rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu z poboczy drogi i projektowgeefdni w ramach
zadania pn. Rebudowa drogi dojazdowej do gruntéw rolnych — Stzyzowiec (dz. nr 328 dr. obeb
Strzyzowiec, gmina Wleh).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jak&udhent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét .

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych ze zdgiem
warstwy humusu z poboczy drogi, jezdni wykonywanw ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okstenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaaia ogolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i darniny

Do wykonania robét zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu i darniny nie nagaj st do

powtdrnego mycia naley stosowa:

erowniarki,

espycharki,

stopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robot spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,

*koparki i samochody samowytadowcze - w przypadiamgportu na odlegéé wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélwe” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwransportem
samochodowym. Wybdkrodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-QQQ0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogv drogi w pasie robo6t ziemnych, w miejscach dokopidéw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powiniett bgzyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dofmiejszego ycia.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhal wyatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wozspace dla prawidiowego wykonania robot, wadie
moze stanowé zagraenie dla bezpiechstwa robdt (zmienna grukb warstwy humusu, asiedztwo
budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robdt, jako uzupetnienie prac wykeanyych
mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanycheaar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zaka od gtbokcici jego zalegania, wysokoi nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powitnyd zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
SST lub wskazana przezzymiera, wedtug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktycznyelzie stanowit
podstaw do rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by
przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przedezayszczeniem, a ta&
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w czasie intensywnych opadoéw i béminio
po nich, aby uniksgt zanieczyszczenia ghirlub innym gruntem nieorganicznym.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtriaisungcia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\M@ymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclaniej (ST) 8 wymagania dotycze wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemzagszczaniem podia
gruntowego w ramach zadania pmzébudowa drogi dojazdowej do gruntéw rolnych — Stzyzowiec
(dz. nr 328 dr. obrgb Strzyzowiec, gmina Wieh).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jak&udhent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét .

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetwia konstrukcji nawierzchni i obejmujvykonanie koryta jezdni
i poboczy.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.1

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykazéa sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fhkie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopycié
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

b) koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamiaskich koryt),

¢) walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkt nie ma:e spowodowa niekorzystnego wplywu na wieiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalie” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow
Wymagania dotycce transportu materiatéw podano w ST D-04.02.00402.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoegziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witiejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podim,jest maliwe wytacznie za
zgodh Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwzany bezptrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowarkaryta w planie i profilu powinny hywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przezzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmenazliwiaé
nacikgniccie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w agistch nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrai jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdt alym zakresie. Sposéb wykonania musi¢ by
zaakceptowany przezayniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nadyb odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejice rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podida. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wsze nk projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtja zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigrukehnic podiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez
Inzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetigy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w $lm
koniecznej do uzyskania wymaganyclkduaych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai
wskaznika zagszczenia, okrgéonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangzlreyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagpzczanie
podiaza naley kontynuowa do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy
1. Wskanik zag:szczenia naley okreila¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia podta (1)

Minimalna wartd¢ I, dla:

Strefa Autostrad i drég Innych drog
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo cizki od ckzkiego
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm o
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoyg podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania

zagszczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢

pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pogdo wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.
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Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancjy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, pimwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad pnzeazenie folii lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Irnzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zmgczenia
koryta i wyprofilowanego podia podaje tablica 2.

Tablica 2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmiG

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podtwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczna 10razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczné 10razy na 1l km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i

5 | Rzdne wysokéciowe

6 planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Cd. tablicy 2
7 Zageszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrrésiziej nk
gruntu podtaa raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uks$atehnia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vécej
niz +10 cmi-5cm.

6.2.3.Rowna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podhwne koryta i profilowanego podita naley mierzy 4-metrove tata zgodnie z
normy, BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndaci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrow tata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektowa
z toleranc + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe
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Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz £ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukzeej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod#o okr&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia,
to wartag¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrélonych zgodnie z norm BN-
64/8931-02 [3] nie powinna Bywieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagpzczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotgé gruntu
podiaza powinna b§ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rsich
w punkcie 6.2 powinny kynaprawione przez spulchnienie dglgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchniewigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®T i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodwdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obaizenie ptyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénho nawierzchni
planografem i fat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej | specyfikacji techniczn§T) s wymagania dotyce wykonania i
odbioru oczyszczonych i skropionych warstw korgtyjnych, ktére naley wykona w ramachzadania pn.
Przebudowa drogi dojazdowej do gruntéw rolnych — Stzyzowiec (dz. nr 328 dr. obeb Strzyzowiec,
gmina Wilen).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jak&udhent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét .

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycgrowadzenia robot przy oczyszczeniu i
skrapianiu warstw konstrukcyjnych nawierzchni jezdsbejmup :
e skropienie podbudowy ttuczniowej asfaltem wsd00,5 kg/m2

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreilenia podstawowe podane w niniejszej specyfikaci zjodne z obowzujacymi,
odpowiednimi normami i ST D-M-00.00.00.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz za zgod§io z Dokumentagj
Projektow, ST i poleceniami lzyniera.

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &akcyjnych nawierzchnias
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2],

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-9g27.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp.

Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)

1.

Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6
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Doktadne zuycie lepiszczy powinno liyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyhniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i oliinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgse¢m wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczamagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych Iadlbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwiggpodano
dla zbiornikow stalowych.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lecego, ze wzgddu na tworzenie i na duej
powierzchni cieczy ,kaucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe] nal@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt

3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien agg sic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

— szczotek mechanicznych,

zaleca € wycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinné Wwykonana z
twardych elementow czyszgz/ch i shizy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszgaeylegajcych do
czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiadekkie elementy czyszaee i stizy¢ do zamiatania.
Zaleca si uizywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,
- sprzarek,
— zbiornikéw z wod,
— szczotek¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuwzywa¢ skrapiarlg¢ lepiszcza. Skrapiarka powinna dy
wyposa&ona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych
parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

- cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozuafej lepiszcze,

- predkaéci poruszania giskrapiarki,

— wysokasci i dlugdsci kolektora do rozktadania lepiszcza,
- dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien ¢byzolowany termicznie tak, aby bylo rmiove
zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerapej 10% od ildgci zalazone).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalime” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog, by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagrych
izolacjg termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczomyzed
dostpem wody.
5. wykonanie rob6t
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
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5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmad cénieniem. W miejscach trudno deghych
naley wywat szczotek gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudostangezpérednio przed
skropieniem warstwa powinnadgczyszczona z kurzu przyyciu spkzonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatoczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzemasipi¢ dopiero
po wyschngciu warstwy, z wyatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy nmi@ rozpoca¢ sie po akceptacji przez iyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna byskrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach
trudno dosfpnych ecznie (za pomacweza z dysa rozpryskowy).

Temperatury lepiszczy powinny r@¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufZ
1. Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
2. Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

Przed ulgéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Mykwca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob4dt Wykonawca powinien przeprowadzidbne skropienie warstwy w
celu okrélenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i eSlania wymaganej iléci lepiszcza w
zaleznasci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gieaia.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dyoparta na atestach producenta z tym, Wykonawca powinien
kontrolowa dla kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robét

A Kontrolowane Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza e,
wihasciwosci wedtug normy
1. Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéad skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowad@ kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wedtug metody podanej w
opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczéoiei rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar peneti@sfpltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigkigN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdb rozkladanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeeprz
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z tiee2-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanej (ST) § wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét zwranych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jak&udhent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych haatgcznie wg PN-S-06102 [21] i obejra$T:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statithnego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibom@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg agodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentaciji projektowej, jako podbudgwomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych]3

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczrolegapcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wtéciwie dobranym uziarnieniu.
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1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganagoélne” pkt 1.4 oraz w ST dotyazych
poszczegolnych rodzajow podbudow z kruszyw staiwienych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statiinego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie,

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z knwsgiabilizowanych mechanicznie podano w
ST dotycacych poszczegoinych rodzajéw podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statliinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olflena wediug PN-B-06714-15 [3] powinnaz& migdzy
krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia podaumya rysunku 1.
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Rysunek 1.

Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonygboabudowy
wykonywane metadstabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@vzasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbuda@vwpomocnicz (dolmn warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyciagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczogjarnienia nassiednich sitach. Wymiar najgkszego
ziarna kruszywa nie nie przekracza2/3 grubdci warstwy ukladanej jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetntawymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1.

| | Wymagania |
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Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegblnienie naturaine tamane Zuzel Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza

1 | Zawarté¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do10| do12 | do10| do12 | do10 | do12 -15[3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wicej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
9%(m/m), nie wécej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
wigcej niz

5 | Wskanik piaskowy po gicio-
krotnym zagszczeniu metag od30| od30 | od30| od30 _ R BN-64/8931
I lub Il wg PN-B-04481, % do70| do70 | do70| do70 -01 [26]

6 |Scieralng¢é w bebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catkowita po|
petnej liczbie obrotéw, nig
wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralnég¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nip -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zania: 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krz_emlanowyzela— _ -37[10]
ze.\wy.b((.:.znle, % (m/m), ni¢ - - - - 1 3 PN-B-06714
wigcej niz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazkéw siarki w,
przeliczeniu na S§ %(m/m),| 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wiecej niz -28[9]

11 | Wskanik nosnosci wWnes mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni:

a) przy zagszczeniud> 1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Material na warstwodsiczapaca

Na warstw odsiczapca stosuje si:

*zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
epiasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstevodcinajca

Na warstw odcinajica stosuje i

i) piasek wg PN-B-11113 [16],

k) miat wg PN-B-11112 [15],
I) geowtdknire 0 masie powierzchniowej povsj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wkziwosci kruszyw stosuje i
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

— wapno wg PN-B-30020 [19],

— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],

— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianayzzdnych efektow
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przeyniera.

Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda

Nalezy stosowd wode wg PN-B-32250 [20].
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyolechanicznie
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

c) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypassych w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotoboptymalnej,

d) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

e) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélie” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiepagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magdeni, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyinsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materialtdbw powinien odbywsiec zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
0Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podiae pod podbudowpowinno spetni& wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania fyiaprawdzt wzorem:

<5 (1)

w ktérym:
D;s-wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodPol ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&2io&iarn gruntu podia, w milimetrach.
Jeeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podigu utozy¢é warstwe odcinajca lub
odpowiednio dobran geowloknirg. Ochronne wigciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnych
czastek gruntu, wyznaczagsz warunku:

d
=0 <12 )
090

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodz¥/bziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Ogp - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiade@ wymiarom frakcji gruntu zatrzynmuga s¢ na
geowtdkninie w ildci 90% (m/m); warté parametru & powinna by podawana przez producenta
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowanipodbudowy powinny by wcze&niej
przygotowane.
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Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w egdlach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno ufiwia¢ nacigniecie sznurkoéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oicisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlifiakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnattyd razu transportowana na miejsce wbudowania isfasob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta rowna grubo projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej
warstwy nie maee przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaé byztozona w
spos6b zapewnigy oshagniecie wymaganych spadkéw i ednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
sktada st z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona
z zachowaniem wymaganych spadkéw gdrych wysokéciowych. Rozpoczeie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadailgotnaosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(fnetoda I1). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta osuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJeilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza
od optymalnej o 20% jej wardoi, mieszanka powinna byzwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgottomieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej
wartgici, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagsszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpawiaddé przyjetemu
poziomowi wskanika na@nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca hdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest obosziany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane peezuch.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robé6t i przedstagviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania te
powinny obejmowéawszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badlapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada

. ) Maksymalna

g/llglmalng liczba] bo\ierzehnia
Lp. Wyszczeg6lnienie bada ;_m} na dzienne! podbudowy pray-
ZlaiCe roboczej padaja(ca najedno

badanie (rf)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh
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dla kazdej partii kruszywa i przy|

4 | Badanie wiciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkezya
pobierg w sposéb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlawilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda ll)pletancy +10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic a2 do osignigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdzé wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontratag:szczenia
nalezy oprzeé na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzmaz na 5000 f
lub wedtug zaleageInzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutlE, do pierwotnego modutu odksztalcertta jest nie wigkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badé petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawaev sposéb losowy w obecfm
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyrzach cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna ogstotliwos¢ pomiaréw

1 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na1 km

2 | Rownse poduna e
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe €co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie* co 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce robocze]
lecz nie rzadziej niraz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejzniaz na

2000 nf
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke
1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nazde 1000 m
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*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikéw szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokgi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.R6wnas¢ podbudowy

Nieréwndgci podiwne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy fata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwngci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove fata.

Nieréwngci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukadwiqmy by zgodne z dokumentacj
projektovs, z tolerancgj+ 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgaito
Os podbudowy w planie nie nae by przesunita w stosunku do osi projektowanej czeéj niz £ 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vdcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
¢) modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinBi@ zgodny z podanym w tablicy 4,
d) ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa d  Wskanik ‘ | . M_inimglny modut odksztaﬁ-
wskazniku | zagszczenia Ma syma(;ule( u*mue cenia mierzony ptyto srednicy
Wo i ls nie sprzyste pod kotem, mm 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od p_ierw;zego od _drug_iego
obciazenia i obciazenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaawjeksze odchylenia od okilenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniewigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerébioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom i@y lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy

42



podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubadé do potowy szerokii pasa ruchu, doienie
materiatu i powtdrne zagzczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubg¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wergim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstng
odpowiedny giebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkou tych robét nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawazdhudowy tylko wtedy, gdy zarenie
naosnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilianego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, ST i wymaganiami leyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeiiyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie zawartai
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotn4ci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie nagkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporsci
metody bezpdredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie zawartci

zanieczyszczeorganicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie zawartci siarki
metody bromowva

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealdo nawierzchni
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15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

drogowych Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamade nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nathealdo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kwsstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa iie@ehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieimka piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie uhiododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obearzenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiaedigiodatnych ugiciomierzem
belkowym

Oznaczanie wsghika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\Sa wymagania ogdlne dotygee wykonania i
odbioru robo6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanegabilizowanego
mechanicznie, ktére zostamwykonane w ramach zadania pmzébudowa drogi dojazdowej do gruntow
rolnych — Strzyzowiec (dz. nr 328 dr. obeb Strzyzowiec, gmina Wie).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jak&udhent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zawanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staiwieanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego méchde - jedna lub wiej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvesna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczmjegapcym na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wtéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowaaszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude ST
D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tantdngtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenigvweca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

45



Kruszywo powinno speintawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyexe sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \Agamia
ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyerce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowauszyw. Wymagania
0golne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-08®M4Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Przygotowanie podi@a powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycace rozktadania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podivado
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wyile® odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyrmaig ogoélne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robé6t i przedstatviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatbw. Badania te
powinny obejmowéa wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt.2.3 niniejszej ST

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6ow.
Czstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszy stabilizowanyclchanicznie.

Czestotliwos¢ bada

L. Wyszczegolnienie bada
p.
Minimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia podbudowy
dziennej dzialce roboczej przypadajca na jedno badanie (m2)
1. | Uziarnienie mieszanki
2 600
2. | Wilgotnds¢ mieszanki
3. | Zagiszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m2
4. | Badanie wigciwosci | dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

kruszywa wg tab.1, pkt.2,3,2
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6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt.2.3. PrébKezya
pobierg& w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlawilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda ll)pletancy +10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagzszczenie kadej warstwy powinno odbywasic a2 do osignigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdzé wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontratag:szczenia
nalezy oprzeé na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzmaz na 5000 f
lub wedtug zaleageInzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutlE, do pierwotnego modutu odksztalcertta jest nie wigkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny by pobierane przez Wykonawev sposdb losowy w obecfm
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotygzch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwo$¢ pomiarow
1 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwndé podizna w -sposob qgly planografem albo co 20 maata
kazdym pasie ruchu
3 | Rbwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
6 | Uksztaitowanie osi w planie* co 100 m
7 | Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 Mm
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegmiaz na 2000
8 | Nasnos¢ podbudowy:

- modut odksztalcenia co najmniej w dwéch przekrojach nazke 1000 m
co najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
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Na jezdniach bez kradmikéw szeroké¢ podbudowy powinna léywicksza od szerokgi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazaa w dokumentacji projektowej.

6.4.3.Rowna¢ podbudowy

Nieréwnaci podhwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tats.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukachwiqmy by zgodne z dokumentacj
projektows, z toleranci+ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto
Os podbudowy w planie nie mie byt przesurgta w stosunku do osi projektowanej ceéj niz + 5 cm.
6.4.7.Grubad¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mee st rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
a) modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinBi zgodny z podanym w tablicy 4,
b) ugigcie sprzyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa d  Wskaznik o Minimalny modut odksztat-cenia mierzony
wskazniku | zag:szczenia Maksymalne ugicie ptyta 0 $rednicy 30 cm, MPa
: . sprzyste pod kotem, mm
W NiE Is nie
mniejszym | mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego obeienia B
pierwszego
obcizenia
E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaawjeksze odchylenia od oldlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbakasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniemwigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy
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podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubadé do potowy szerokii pasa ruchu, doienie
materiatu i powtdrne zagzczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubg¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wergim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstng
odpowiedny giebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkou tych robét nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawazdhudowy tylko wtedy, gdy zarenie
naosnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilianego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Og0llne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, ST i wymaganiami leyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekatyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartei
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie nasgkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporgci
metod; bezpdredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartei

zanieczyszczeorganicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki
metod, bromowa

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
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14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

— Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygitsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealdo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamade nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealdo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kwsstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa iieaehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieimka piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie umiododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obearzenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiaedigiodatnych ugiciomierzem
belkowym

Oznaczanie wghika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn€] S wymagania dotyczce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z wykonaniem warstwdsiczapce, ktére naley wykona& w ramach zadania pn.
Przebudowa drogi dojazdowej do gruntdw rolnych — Stzyzowiec (dz. nr 328 dr. obgb Strzyzowiec,
gmina Wilen).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jak&uohent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem warstw odszapcych , stanowicych czs¢ podbudowy pomocnicze;j.

1.4. Okre&dlenia podstawowe

Okreilenia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og#lpkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem stosowanym do wykonania warstwagsdapacych jest piasek.
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zaleznaoscia:

Dys

<5
dss

gdzie:
D;5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvely odsgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% zianmngu podiaa.
Piasek do warstw odszapcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].
3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy oaszapcej powinien wykazésic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
- rowniarek,
- walcow statycznych,
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- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélie” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiepagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magédeni, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podiae gruntowe powinno spehdavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

Warstwy odsczapca powinny by wytyczone w spos6b uniliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektowa, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezymiera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno ufiwia¢ nachkgnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gré&io przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw ¢daych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lanego
kruszywa powinna kiytaka, aby po jej zagzczeniu oagnieto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje wy&oie warstwy odcinagej o grubdci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglavykona dwuwarstwowo. Rozpoezie ukltadania kadej
nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez #yniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacisiywa nalgy przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kfcowym wyprofilowaniu warstwy odcingej naley przystpi¢c do jej
zagszczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od kravedzi i stopniowo
przesuwd pasami podinymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagpzczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku #mglerozpoczynad od dolnej krawdzi i przesuwa pasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej krawdzi.

Nierowndci lub zagkbienia powstate w czasie zggczania powinny iywyréwnywane na bigco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie ldunigcie materiatlu, a2 do otrzymania réwnej
powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcéw warstwa ogtzapca powinna by zag:szczana piytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalgy kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejituge PN-B-04481 [1]. Wskanik zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odcinajca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej préby Proctora, koatmaEgszczenia nalgy
oprz&€ na metodzie obgien plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérneggierwotnego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerang;j
od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotnigé kruszywa jest wisza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo naty osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gigotnaos¢
kruszywa jest nisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i
réwnomiernie wymiesza
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5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwieaodajce;.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohigia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvaiszystkie
wihasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zagczenia
warstwy odsczapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada [
bada i pomiaréw pomiaréw
1 | Szerokéc¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podtwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczné 10razyna 1l km
. co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drag
5 | Rzdne wysokéciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 |Uksztattowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drog
planie” ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 | Grubg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziet rz
na 400 A
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000
8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecazaglziej nk raz
wilgotnasé kruszywa na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwWNaG¢ warstwy

Nieréwnaci podiwzne warstwy odgcfzajacej naley mierzy¢ 4 metrowy tata, zgodnie z normpBN-
68/8931-04 [7].

Nieréwnaci poprzeczne warstwy odcinagj naley mierzy¢ 4 metrovy tata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy a@dgapcej na prostych itukach powinnybygodne z dokumentac]
projektows z tolerancy + 0,5%.

53



6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokgciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ceéj niz = 5 cm.
6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna b§zgodna z okrdona w dokumentaciji projektowej z tolerancil cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzghow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twmeash, naley
mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod verim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wtéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Poomgkiu tych robét nagbi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zag;szczenia warstwy odszapcej, okréglony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegsporéwnanie wartei modutow
odksztalcenia, to war§é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrglonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley badad wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgch
w p. 6.3, powinny b§ naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniewigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odszapcej.
8. ODBIOR ROBOT
0Og0llne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugaltho nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane wawierzchni
drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzablo nawierzchni
drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodudksztatcenia
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nawierzchni podatnych i podita przez obaizenie ptyh

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdéseno nawierzchni
planografem i fat
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclaniej (ST) 8 wymagania dotycze wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchbetonu asfaltowego w ramach
zadaniapn. Przebudowa drogi dojazdowej do gruntdw rolnyb — Strzyzowiec (dz. nr 328 dr. obgb
Strzyzowiec, gmina Wilad).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jak&udhent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem warstwyscieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000.

Nawierzchng z betonu asfaltowego mea wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6
wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podgth i pétsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg
ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu
kategoria ruchu Ilczbfogsll(ﬁzgzszlzr;gwych

KR1 >12
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa pelpiacza mineralnego o oklenym skiadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedniiloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposob, spemnigta okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfafioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czykt@a poprawia adhegjsfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywawod;; moze
by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioe pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do uémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.
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1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wiasciwosci sa zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (egdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pragyztu i uzyskiwanych parametrow
technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, woae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudole.

1.4.11. Pozostate oki&tenia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” k4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowd asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].
W zalenosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w
tablicy 11 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jereli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje stemoie asfaltu modyfikowanego polimerami,
to polimeroasfalt musi spetdiavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobat technicza.

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu
podano w tablicy 1 i 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniacy wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.

Przechowywanie wypetniacza powinnottagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstergralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagan-ia \{vqbec materie_l_léw W
zalezndéci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboamych | Kl. I, II; gat.1, 2 Kl 1, 11Y; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 11; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kI 1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wa@l. I, Il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
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6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenigty z odpylania, -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES80 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80

bez ograniczenia ifziowego
-preferowany rodzaj asfaltu

-tylko pod wzgkdemscieralndgci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;

gat. 1
-tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z  nyimi
kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce

Tablica 2. Wymagania wobec materiatbw do warstwyzugej, wyréwnawczej
wzmachniajcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatéw w zah@sci od
Lp. Rodzaj materiatu kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. I, II; gat.1, 2 k.1, 0 gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. Kkl I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, II; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] k.1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnip
rozdrobnionego surowca skalnego wdKl. I, IlI; gat.1, 2 k.1, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 AB,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralndgci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza siosowanie wypetniacza innego pochodzenia, ny. pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laborategy i za zgoglinzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowd kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivasic w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyaminkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
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2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiej wymagania okéone w
WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
b) uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
c) skrapiarek,
d) walcow lekkichsrednich i ceézkich ,
e) walcow stalowych gtadkich ,
f) walcédw ogumionych,
g) szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
h) samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagialioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

i) cysternach kolejowych,

i) cysternach samochodowych,

k) bebnach blaszanych, lub innych pojemnikach stalowgalakceptowanych przezzmiera.
4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozt¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM]b8az w
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypelniacz

Wypetiacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany nmmma przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdow.

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yseritami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego néale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieirpex przekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca si stosowanie samochoddéw termosOw z podwdjnya@nami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przyspieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy

Inzynierowi

do akceptacji

wykonania badakontrolnych przez Inwestora.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe] paleg:

I) doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

m) doborze optymalnej ikei asfaltu,

n) okreleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikdw z zal@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaetic sii w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

projekt skladu mieszanki enaino-asfaltowe;j
laboratoryjnych poszczegoélnych sktadnikow i probkaterialow pobrane w obecdimd Inzyniera do

oraz wyniki

bafia

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawddicasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiveej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawadm asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartce od 0 dol§od 0 do 8
asfaltu ((j)(()j 2% lubod O |lubod O gg 200 gg ZOG) gg 106 od 0do1238
do 12,8 |do 6,3
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100| 90+100 100
16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100 87+100
9,6 59+86 | 69+100 100 5974 | 38+62 70+88 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 | 54+67 | 30+50 | 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 | 48+60 | 22+40 | 55+70 57+75
4,0 40+70 45+76 60+100 | 3950 | 21+37 | 44+58 47+60
2,0 29+59 35+64 41+71 29+38 | 21+36 | 30+42 35+48
zawartge
ziarn > 2,0 | (41+71) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70) (52+65)
0,85 20+47 26+50 2752 20+28 | 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 | 17+30 1220 18+27
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 | 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 1325 7+12 12:24 8+15 1217
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 7+14 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9
Orientacyjna
zawartge
asfaltu w 5,0¢6,5 | 50+6,5 | 556,5 | 4,5:5,6 | 4,3+5,4 | 4,8+6,0 4,8+6,5
MMA, % m/m
1) mieszanka o uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgwe

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralndj@&l 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warsteieralnej
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem nawierzchni drogi o ofsgeniu ruchem KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralBgj od 0 do 20 mm do warstwécieralnej nawierzchni
drogi o obcizeniu ruchem od KR3 do KR6

Rys.5 .Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki nafrej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o niggym
uziarnieniu) do warstwycieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys.6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki naiej BA od 0 do 16 mm do warstwicieralnej
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem od KR3 do KR6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢bwstalony na podstawie badaprobek
wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powinny spéwymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
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Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmsmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6
do 8.

5.2.2.Warstwa wazaca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy wizacej, wyréwnawczej i

wzmachniagcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtesfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngh warstwy wazacej, wyréwnawczej i

wzmacniajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunk@eh3. Sktad mieszanki mineralno-
asfaltowej powinien by ustalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody Marshalla; prébki
powinny spetnia wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z

betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

i warstwy

Lp. Wiasciwosci scieralnej z BA w zatenosci od kategorii
ruchu
KR 1lub KR 2 KR3doKR 6
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga i >14,0 £18)Y
2 | Stabilné¢ prébek wg metody Marshalla |w 2) )
temperaturze 60C, kN 5,5 210,0
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 00dd,@,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % viv od 1,5do 4,5 od 2,0do 4,0
5 J}(’Vvyp)()2+n|en|e wolnej przestrzeni w prébka 0d 75.0 do 90,0 0d 78,0 do 86,0
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0 od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0 od 5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do 5,0

2)
3)
4)

projektowania sktadu MMA
prébki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fa

specjalne warunki, olgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowartom,

cy

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy whzacej, wyrdwnawczej i

wzmachniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtesfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalesci od kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
0d 0 0d 0 0d 0 od 0 od 0 od 0 do 18
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20
Przechodzi przez
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 | 87+100 100
16,0 75+100| 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 | 78+100 | 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+86 62+84 50+-69 50+75 6083
6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73
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4,0 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartge
ziarn > 2,0 mm | (45+70)| (46+70) | (45+65) | (59+75) | (59+75) (55+70)
0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 1022 9+22 13+25
0,30 10+25 1124 15+35 8+19 7+19 10+21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu w| 4,3+5,8 | 4,3+5,8 4,5:6,0 4,0:5,5 4,0:5,5 4,3+5,8
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfach i warstwy wizacej, wyréwnawczej
oraz wzmachiagej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy wiacej,
Lp. Wiasciwosci wyrownaweze| | wzmachieg) W
zaleznosci od kategorii ruchu
KR1 lub KR 2 od KR3 do KR 6
Modut sztywnéci pelzania’, MPa nie wymaga si >16,0 £22)Y
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >8,0 £6,00 =211,0
uderzé ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0 do 5/0 oddb, 3,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,
5 va\\:yp(J)/iInlenle wolnej przestrzeni w prébkg ng 65.0 do 80,0 <75.0
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 =>98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 0od 4,5do 9,0
-oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instaj& - zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko fazy
projektowania sktadu MMA
-dla warstwy wyréwnawczej
-specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowartom,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lukagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skftadnikéw, ich wysuszerniewymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineocafsfaltowej.

Dozowanie sktadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i
zautomatyzowane oraz zgodne z regePbpuszcza sidozowanie ohgjtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu
zmiany jego @stasci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 #&6 dozowanie
sktadnikéw powinno by sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania skfadnikébw mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wellie
przeptywomierza, lecz nie wgej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jereli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb fredni, z uktadem termostatowania,
zapewnigjcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyigosi
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-dlaD 50 od 145C do 165 C,

-dlaD 70 od 140C do 160 C,
- dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minergmadodaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna &y
wyzsza o wecej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerasfatimwej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaost:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 165C,
-z D 100 od 130C do 166 C,
- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiaa

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnod byyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podla powinna by sucha i czysta.
Nieréwnaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyigksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwéa podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podlze pod warstw
scieralrg WiazaCa | wzmacniajca
1 | Drogiklasy A, Si GP 6 9
2 |Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwroi podiaza s wieksze od podanych w tablicy 7, pogéo naley
wyréwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozleeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@d naley skropt emulsp
asfaltow lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane§6b asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe krawmikéw, wlazéw, wpustow itp. uedlzer powinny by pokryte asfaltem
lub materialem uszczelniggym okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowep
uptynniacza z asfaltu uptynnionego

. . llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
Podlae do wykonania warstwy . .
Lp. . : lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego
Z mieszanki betonu asfaltowego kg/r?
Podiae pod warstw asfaltovg
1 | Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa 0d 0,7do 1,0
2 Podbud_owa_ z kruszywa stabilizowanggo 0d 0.5 do 0.7
mechanicznie
3 Pod_b_udowa z chudego betonu lub gruntu 0d 0.3 do 0.5
stabilizowanego cementem
4 NaV\_/lerzchma asfaltowa o chropowatej 0d 0.2 do 0.5
powierzchni

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozong warstve nalery skroptt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed akniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaknia midzywarstwowego, w ilici ustalonej w ST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowd) uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. Pokczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyrownawcza b od 0,3do 0,5
wzmacniagca
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| 3 | Asfaltowa warstwa wizaca | od 0,1do 0,3 |

Skropienie powinno kiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradgarowanie wody
lub ulotnienie uplynniacza; orientacyjny czas watzenia wynosi co najmniej:
a) 8h przy iléci powyzej 1,0 kg/mi emulsji lub asfaltu uptynnionego,
b) 2h przyiléci od 0,5 do 1,0 kg/fremulsii lub asfaltu uptynnionego,
c) 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia raargtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy gruba > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubci
< 8 cm. Nie dopuszczaesiuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrgodiazu, podczas
opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru >(¥6 m/s).

5.7. Zarob prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowjzany
do przeprowadzenia w obecdwadlInzyniera kontrolnej produkciji.
Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance olte sk wykonupc ekstraka.
Tolerancje zawartei sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowe] watgm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaétm skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prdbktod, ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do

Lp.| Skfadniki mieszanki mineralno-asfaltowe nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 |Ziarna pozostafe na sitach o oczkaghmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; +5,0 +4,0
2,0

2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # m

0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 30 £20
3 |Ziarna przechode przez sito o oczkaq

#0,075mm *20 *15
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek probny

Jezeli w ST przewidziano koniecz&dwykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpired
rozpoczciem robét, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
— stwierdzenia czyzyty sprzt jest wiaciwy,
— okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej géasbwarstwy,

— okreslenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawca zyje takich materiatbw oraz spitw, jakie keda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawadcinka
prébnego przez lyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnaé¢bwbudowywana uktadask wyposaona w uktad z
automatycznym sterowaniem grgbop warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& Ipyzsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyiwsic bezzwiocznie zgodnie ze schematem ptzejalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wynd@shie mniej ng:

- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
-dlaasfaltu D 100  12QC,
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- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.
Zagszczanie nalg rozpocaé¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia uteonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesurngte wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zkcza powinny b§ catkowicie zwiizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
Ztacze robocze powinno ByrOéwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylegéma asfaltowo-kauczukosv Sposéb wykonywania
ztacz roboczych powinien léyzaakceptowany przeziyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nahrer-asfaltowe]j i przedstagvivyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6éw w czasie wytwarzania mieszanki minesedsfaltowej
podano w tablicy 11.
6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej galena wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny kiyzgodne z receptiaboratoryjma z tolerancj okreslona w tablicy 10.
Dopuszcza siwykonanie badainnymi rGwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie whéciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw podczas wytwarzania mieszanki mineralno

asfaltowej
Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce
roboczej
1 | Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikdw mieszanki S
. . dozor cagty
mineralno-asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- . S
: . - jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni
Ip.1iIp.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wkciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nate okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralstaltowej
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Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanegotaazarce. Temperatura powinna¢kggodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnejTi S

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqredgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadng¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w ST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocevimialnej jej wyghdu w
czasie produkciji, zatadunku, roztadunku i wbudowyiaa

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreilac na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wiaiwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km
2 | Rowna¢ podtwna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m
3 | Rbwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej o 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedtug
6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m
8 | Zlacza podiane i poprzeczne cata diugoziacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo
10 | Wyghd warstwy ocena gita
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ddego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokeé¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinnac¢byggodna z dokumentagi
projektova, z tolerancgg +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawiermth powinna by szersza z Kalej strony co
najmniej o grub& warstwy na niej potoonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.RO6wnas¢ warstwy

Nierowndci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzay BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nieréwigowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa | Warstwa wzmacniaga
Lp. Drogi i place . .
scieralna wigzaca
1 | Drogiklasy A, SiGP 4 6 9
2 |DrogiklasyGiZ 6 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15
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6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodwinkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny biyyzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentgpjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubimia projektovs, z toleranci = 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o gruloi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgno+5 mm i warstwy o
grubaci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny b¥ catkowicie zwizane, a przylegae warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad 3do 5
mm ponad ich powierzchfii Warstwy bez opornikbw powinny by wyprofilowane a w miejscach gdzie
zaszta konieczrig obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien ¢nigednolia tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusacych st i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie
Zagszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0dlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowq jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwaklisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenitggjojektova i ST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN6S82%:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywamane do nawierzchni
drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturelne do nawierzchni
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drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznexwla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znako®
i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygiroe

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty yapione AUN do nawierzchni
drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody #hadaas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

69



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -06.04.01

ROWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Sa'wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow w ramaeldania pn. Rebudowa drogi
dojazdowej do gruntéw rolnych — Strzyzowiec (dz. nr 328 dr. obeb Strzyzowiec, gmina Wiah).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakkudmnt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
oczyszczaniem, pogbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.RO6w przydrany - réw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - row odprowadzgjy wodck poza pas drogowy.

1.4.4.Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Materiaty nie wysipuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonywania robét remontowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
*koparek podsbiernych,
eurzadzen kontrolno-pomiarowych,
ezagzszczarek pitytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej ST, mima korzystd z dowolnychsrodkéw
transportowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nafe uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1]:
- dla rowu przydrénego w ksztalcie:
a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db35l:1,3, gtbokas¢ od
0,30 m do 1,20 m liczona jakozrtica poziomow dna i aszej kravedzi gornej rowu;
b) trojkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylesi@rpy wewatrznej
1:3, nachylenie skarpy zewtnznej od 1:3 do 1:10, ghokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica
poziomow dna i riszej kravedzi gornej rowu;
c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kresizie gérne wyokiglone
tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nacmyeskarpy wewetrznej 1:3, a skarpy zewtrznej
od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakozmica poziomow dna i nszej kravedzi
gornej rowu;
— dla rowu odplywowego - ksztalt trapezowy, sze&kdna co najmniej 0,40 m,gfokas¢ minimum
0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zatamaniachyttaki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.
Najmniejszy dopuszczalny spadek padiyirowu powinien wynogi0,2%; w wyjtkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekragzggh 200 m - 0,1%.
Najwickszy spadek podhmy rowu nie powinien przekracza
- przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty@0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagtzgo z remontowanych rowow i skarp rglevywiezé poza obgb
pasa drogowego i rozplantoéver miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposo6b zniszczenia pozostadiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.1.1.Spadki podtiane rowu

Spadki podtane rowu powinny by zgodne z dokumentacprojektowvs, z toleranci £ 0,5% spadku.
6.1.2.Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu

Szerokac i gighokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentagcprojektows z toleranci £ 5 cm.
6.1.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp nalgy sprawdza szablonem. Prwit miedzy skarp a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaoty ziemne
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-07.02.01

OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej veymagania dotycice wykonania i odbioru
oznakowania pionowego w ramach zadania pmefudowa drogi dojazdowej do gruntéw rolnych —
Strzyzowiec (dz. nr 328 dr. obgb Strzyzowiec, gmina Wia).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jak&udhent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego st@®go na drogach.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporcze;j.

1.4.2.Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzgidrego umieszczana jest $§éeznaku. Tarcza
moze by wykonana z rénych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub
sktadana.

1.4.3.Lico znaku - przednia €%¢ znaku, staaca do podania téei znaku. Lico znaku mi@ by wykonane
jako malowane lub oklejane (faliodblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegdlnych (znak z
przejrzystych tworzyw syntetycznych) lico znakuzmdy¢ zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktérego lico wykne jest z materialdw zwyklych (lico nie
wykazuje whaciwosci odblaskowych).

1.4.5.Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykjgzutasciwosci odblaskowe (wykonane jest z
materiatu o odbiciu powrotnym - wspétdroym).

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wgsik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jest
tarcza znaku, wraz z elementamizaltymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).

1.4.7. Znak drogowy prz@wietlany - znak, w ktdorym wewvetrzne zrédto swiatta jest umieszczone pod
przejrzystym licem znaku.

1.4.8. Znak drogowy éwietlany - znak, ktorego lico jestswietlane zrédiem swiatta umieszczonym na
zewmntrz znaku.

1.4.9.Znak nowy - znak tytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miescy od
daty produkcji.

1.4.10.Znak wytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwarez okres ditszy niz 3 miesice
od daty produkcji.

1.4.11.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi posigda
aprobat techniczm wydara przez uprawniog jednostl. Znaki drogowe powinny mide certyfikat
bezpieczastwa (znak ,B”) nadany przez uprawnipjednosti.

2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakoéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakéw mog by¢ wykonywane jako:
prefabrykaty betonowe,
Z betonu wykonywanego ,na mokro”,
Z betonu zbrojonego,
inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.
Klasa betonu powinna byzgodna z dokumentacjprojektowa. Beton powinien odpowiada
wymaganiom PN-B-06250 [1].

2.3.1.Cement

Cement stosowany do betonu powiniert lmgmentem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadgj
wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowdadgmaganiom PN-B-06712 [3]. Zaleca si
stosowanie kruszywa o marce niesziej ni klasa betonu.

2.3.3.Woda
Woda do betonu powinna byodmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-B-32456].
2.3.4.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny¢bgtosowane i przewiduje je dokumentacja
projektowa, SST lub wskazaniazymiera. Domieszki chemiczne powinny odpowiadaymaganiom PN-B-
23010 [5].

W betonie niezbrojonym zaleca sstosowd domieszki napowietrzage, a w betonie zbrojonym
dodatkowo domieszki uplastyczriag lub uptynniajce.

2.4.2.Rury

Rury powinny odpowiada wymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub épmormy
zaakceptowanej przezAyniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewwtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,ggnige,
zwalcowa i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu
wytwarzania, mieszeze st w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obckte réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o diatpch:

doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszezadithytia £ 10 mm,
wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych diégodoktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm na
kazde ckcie i z dopuszczainodchytia dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugii doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1
m diugaci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych prmemy (np. R 55, R 65,
18G2A): PN-H-84023-07 [15], PN-H-84018 [12], PN-HL9 [13], PN-H-84030-02 [16] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujeegjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkach lub luzem wzgtinie w opakowaniu
uzgodnionym z Zamawiggym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotycZyednic 31,8 mm i
wiekszych i grubéci scianek 3,2 mm i wakszych) lub na przywieszkach metalowych (dotyémsdnic i
grubaci mniejszych od wiej wymienionych). Cechowanie na rurze lub przywéespowinno co najmniej
obejmowd: znak wytworcy, znak stali i numer wytopu.

2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwalos¢ materiatdw na wplywy zevatrzne
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Materialy wyte na lico i tarcg znaku oraz pakzenie lica znaku z targznaku, a take sposéb
wykonczenia znaku, mugzwykazywa petrm odpornd¢ na oddziatywanieswiatta, zmian temperatury,
wplywy atmosferyczne i wyspujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicametyfn korozg
elektrochemiczy) - przez caly czas trwatoi znaku, okréony przez wytwore lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obsgmainy jest przy dostawie ok, uzgodnion z odbiora,
trwatos¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, agalkdostpni¢ nazyczenie odbiorcy:
a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczegétowe o ewentualnych ograniczeniacbhsewsgniu znaku,
¢) instrukcg utrzymania znaku.

2.5.3.Materialy do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy znatagdwego s:

blacha stalowa,

blacha z aluminium lub stopéw z aluminium,

inne materialy, np. sklejka wodoodporna, tworzywmatstyczne, pod warunkiem uzyskania przez prodacent
aprobaty techniczne;j.

2.5.4.Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grgbioco najmniej 1,0 mm powinna byabezpieczona przed
korozja obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitygm. Dopuszcza si stosowanie innych
sposobow zabezpieczenia stalowych tarcz znakéwdpkaeozp, np. przez metalizowanie lub pokrywanie
tworzywami syntetycznymi pod warunkiem uzyskanieohpty technicznej dla danej technologii.

Nie dopuszcza sistosowania stalowych tarcz znakow, zabezpieczomyzled korozj jedynie
farbami antykorozyjnymi.

Krawedzie tarczy powinny by zabezpieczone przed korg@Zprbami ochronnymi o odpowiedniej
trwatosci, nie mniejszej rii przewidywany okresaytkowania znaku.

Wytrzymaig¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna tmpiejsza ni 310 MPa.

2.5.5.Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinnay¢ bodporna na korozj w warunkach
zasolenia.
Wymagane grubiei:
z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocnionyrzettoczeniami lub osadzonych w ramach co
najmniej 1,5 mm,
z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najm@i€) mm.
Powierzchnie tarczy nie przykryte foliub farbami powinny b§ zabezpieczone przed korezgrzy
zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z tworzatucznych.
Wytrzymata¢ dla tarcz z aluminium i stopdw z aluminium powinmgnost:
dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osadzbrycamach, co najmniej 155 MPa,
dla tarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.

2.5.6.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi Byrowna i gltadka - bez odksztafc@taszczyzny znaku, w tym pofatdofya
wgie¢, lokalnych wgniecg lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwikanie,
pofatldowanie itp.) nie me wynost wigcej niz 1,5 % najwgkszego wymiaru znaku.

Krawgdzie tarczy znaku muszby¢ réwne i nieostre. Znieksztalcenia krglzi tarczy znaku,
pozostate po tloczeniu lub innych procesach teduictnych, ktérym tarcza ta (w znakach drogowych
sktadanych - segmenty tarczy) byta poddana, mhgz usungte.

Tarcze znakéw drogowych sktadanych molgy¢ wykonane z modutowych ksztattownikow
aluminiowych lub odpowiednio uksztattowanych segtaen stalowych. Dopuszcza esistosowanie
modutowych ksztattownikdw z tworzyw syntetycznyelb Isklejki wodoodpornej, pod warunkiem uzyskania
odpowiedniej aprobaty technicznej. Szczelingdriy sisiednimi segmentami znaku sktadanego niearay)
wieksze od 0,8 mm.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotyczce powierzchni odblaskowe;j

Znaki drogowe odblaskowe wykonujegsz zasady przez oklejenie tarczy znaku materialem
odblaskowym.
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Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetniawymagania okrdone w
aprobacie technicznej.

2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe zyte do wykonania lica znaku powinny wykazyiwpeine zwizanie z tarcz
znaku przez caly okres wymaganej trwatoznaku. Niedopuszczalne tokalne niedoklejenia, odklejania,
zluszczenia lub odstawanie folii na krglziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposo6b palczenia folii z powierzchai tarczy znaku powinien unierdoviaé¢ jej odkczenie od
tarczy bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub ob#geznakéw na folii odblaskowej, technologia
malowania lub klejenia oraz stosowane w tym celtenmty powinny by uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynasiod 7 do 10
lat, w zalenosci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna dyoéwna i gtadka, nie magna niej wystpowa lokalne
nierbwnaci i pofatdowania. Niedopuszczalne jest vepstwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno na
powierzchni jak i na obrzach tarczy znaku.

Doktadnd¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére ragmwsta& przy
nanoszeniu farby na odblaskpwowierzchng znaku, nie byly wiksze ni:

2 mm dla znakéw matychsrednich,
3 mm dla znakéw diych i wielkich.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblagkezes¢ znaku nie powinny iy wigksze w
kazdym kierunku ni:

2 mm dla znakéw matychsrednich,
3 mm dla znakéw diych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentdw powierzchni znaku o wymiarach 4 &m nie mae
wystepowa wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zalamaniacherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm
w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wggsiwanie jakichkolwiek zarysowigpowierzchni znaku.

W znakach gytkowanych na kadym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 xm
dopuszcza sgido 2 usterek jak wgj, o wymiarach nie wkszych nz 1 mm w kadym kierunku. Na
powierzchni tej dopuszczagsilo 3 zarysow@ o szerokéci nie wigkszej niz 0,8 mm i catkowitej diugi nie
wigkszej nz 10 cm. Na catkowitej dlugei znaku dopuszczagshie wiecej niz 5 rys szerok&i nie wickszej
niz 0,8 mm i dlugéci przekraczajcej 10 cm - pod warunkienig zarysowania te nie znieksztatc#jesci
znaku.

W znakach #ytkowanych dopuszcza esirowniez lokalne uszkodzenie folii 0 powierzchni nie
przekraczajcej 6 mni kazde - w liczbie nie wikszej niz pie¢ na powierzchni znaku matego lgkedniego,
oraz o powierzchni nie przekraczegj 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej n 8 na kadym z fragmentéw
powierzchni znaku diego lub wielkiego (wiczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie mag znieksztalca tresci znaku - w przypadku wygbowania takiego
znieksztalcenia znak musibipezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gp®ivanie jakichkolwiek rys, sjajacych przez
warstwe folii do powierzchni tarczy znaku. W znakachytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalne
pod warunkiemze wystpujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekgowielkosci okreslonych
ponizej.

W znakach gytkowanych dopuszczalne jest wysbwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym,
co najwyzej dwoch lokalnych ognisk korozji o wymiarach niegkraczajcych 2,0 mm w kadym kierunku
na powierzchni kadego z fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. Wkaoh nowych oraz w znakach
znajdupcych sg w okresie wymaganej gwarangadna korozja tarczy znaku nie #eonvystpowet.

Wymagana jest taka wytrzymatopofaczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgciu tarczy
0 90 przy promieniu tuku zgicia do 10 mm wzadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych must bgbezpieczona matawarba nieodblaskow
barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspotodgn luminancji 0,08 do 0,10 - wedlug wzorca
stanowicego zajcznik do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowycf28]. Gruba¢ powtoki farby nie
moze by mniejsza od 2@m. Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminium lelstali cynkowanej ogniowo
i cynkowanie to jest wykonywane po uksztattowamitcty - jej krawdzie mog pozosta niezabezpieczone
farba ochronn

2.11. Materialy do montazu znakow

Wszystkie ocynkowaneadzniki metalowe przewidywane do mocowaniagaizy sol elementow
konstrukcji wsporczych znakéw jakuby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gladkie, bez
peknie¢, naderwa, rozwarstwié i wypuktych karbow.

taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach, w
zalezndéei od ich wielkdci.
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2.12. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dlaqguignh znakéw drogowych powinien by
przechowywany zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Kruszywo do betonu natg przechowywd w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywamcinklas.

Prefabrykaty betonowe powinny bgktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniony
podiazu. Prefabrykaty nafy uktada na podkiadach z zachowaniem grgéu minimum 10 cm midzy
podiazem a prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalaatdriatéw dziatajcych
korodupco i w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Roboty ziemne zwizane z ustawieniem oznakowania pionowegamaovykona recznie lub przy gyciu
dowolnego sprgu mechanicznego zaakceptowanego przeyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalime” pkt 4.
4.2. Transport materialdw do pionowego oznakowanidrog

Transport cementu powinien odbyingie zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsic zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstrukefporczych znakéw, powinny by
przewaone s$rodkami transportowymi w warunkach zabezpiegapih je przed uszkodzeniami.
Rozmieszczenie prefabrykatow f§radkach transportu powinno dgymetryczne.

Transport znakéw, konstrukcji wsporczych i gpuz(uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien sg
odbywd srodkami transportowymi w spos6b unietfiwiajacy ich przesuwanie giw czasie transportu i
uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-MPOMO ,Wymagania ogodlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t naly wyznaczy:
lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od kravedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub
pasa awaryjnego postoju,
wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.
Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw nglezabezpieczy w taki sposob, aby w czasie
trwania i odbioru rob6t istniata mliwo$¢ sprawdzenia lokalizacji znakéw.
Lokalizacja i wysoké& zamocowania znaku powinny dygodne z dokumentacprojektovs.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukdj wsporczych znakow

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku pi@gowpowinien by dostosowany do
gkebokasci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sfwz Wymiary wykopu powinny by zgodne z
dokumentagj projektowy lub wskazaniami lzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny bywykonane w takim okresie, aby po ich zagpeniu mana
byto przysapi¢ natychmiast do wykonania w nich robét fundamenidwy

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - stupki, stupy, wygsiki, konstrukcje dla tablic
wielkowymiarowych, powinny b§wykonane zgodnie z dokumentagjonows i SST.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
odchyika od pionu, nie weej niz + 1 %,
odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieagiej niz £ 2 cm,
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odchylka w odlegtéci ustawienia znaku od kraezi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego
postoju, nie wicej niz £ 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegio umieszczenia znaku zgodnie z
Instrukch o znakach drogowych pionowych [28].

5.5. Pohczenie tarczy znaku z konstrukcy wsporcz

Tarcza znaku musi Byzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposéb umiéwiajacy jej
przesungcie lub obrét.

Materiat i sposéb wykonania paizenia tarczy znaku z konstrukeysporca musi umaliwiaé, przy
uzyciu odpowiednich naexizi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez callyes uytkowania
znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wpsia czeste przypadki dewastacji znakéw, zaleca si
stosowanie elementéwaziznych o konstrukcji unienitiwiajacej lub znacznie utrudnigiej ich rozhczenie
przez osoby niepowotane.

Tarcza znaku sktadanego musi wykaz§veetn integralnd¢ podczas najechania przez pojazd w
kazdych warunkach kolizji. W szczegokw - zaden z segmentéw lub elementéw tarczy nigersk od niej
odlaczat w sposéb powoduagy naraenie kogokolwiek na niebezpiedstwo lub szkoe.

Nie dopuszcza si zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposymagajcy
bezpdredniego przeprowadzenieub mocujcych przez lico znaku.

5.6. Trwato$¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi KBywykonany w sposob trwaly, zapewniey petrn czytelndé
przedstawionego na nim symbolu lub napisu w cahkresie jego #ytkowania, przy czym wplywy
zewrgtrzne dziatajce na znak, nie magpowodowa znieksztatcenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazda konstrukcja wsporcza musi migbliczlke znamionow z:
a) nazw, markg fabryczrm lub innym oznaczeniem uradwiaj acym identyfikacg wytwoércy lub dostawcy,
b) dat produkciji,
c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) dat ustawienia znaku.

Zaleca si, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczy@wierata réwni¢ mieshc i rok
wymaganego przegilu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej maiday¢ wykonane w sposéb trwaly i wynay, czytelny w
normalnych warunkach przez caly okregtdowania znaku.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t nalesprawdzé:

zgodnad¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentaprojektova (lokalizacja, wymiary, wysokd
zamocowania znakow),

zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodrpunktem 2 i 5,
prawidtowas¢ wykonania wykopdw pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
poprawnd¢ wykonania fundamentow pod stupki zgodnie z punkfedy
poprawnd¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgedn punktem 5.4.

W przypadku wykonania spawanychc elementow konstrukcji wsporczych:
przed ogtdzinami, spoin i przylegajce do niej elementya¢zone (od 10 do 20 mm z 4dej strony)
nalezy doktadnie oczéci¢ z zanieczyszczeutrudniajcych prowadzenie obserwacji i pomiaréw,
ogledziny zczy naley przeprowaddi wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powgkszeniu od 2 do 4
razy; do pomiardw spoin powinny bgtosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalneirspmierze,
w przypadkach wtpliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzymataznmgczeniowej
spoin, zgodnie z PN-M-06515 [18],
zlacza o wadach wkszych né dopuszczalne, okilwne w punkcie 5.5, powinny bynaprawione
powtérnym spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymas
a) szt. (sztuka), dla znakow konwencjonalnych orazskuikcji wsporczych,
b) m? (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakévepstatych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

8.2. Odbiér ostateczny

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

Odbiér robdt oznakowania pionowego dokonywany f@stasadzie odbioru ostatecznego.
Odbiér ostateczny powinien dydokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie
wynikéw pomiaréw i bad@jakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego naledokona po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06250

2. PN-B-06251

3. PN-B-06712

4. PN-B-19701

5. PN-B-23010

6. PN-B-32250

7. PN-E-06314

8. PN-H-04651

9. PN-H-74219
10. PN-H-74220
11. PN-H-82200
12. PN-H-84018
13. PN-H-84019
14. PN-H-84020
15. PN-H-84023-07
16. PN-H-84030-02
17. PN-H-93010
18. PN-H-93401
19. PN-M-06515
20. PN-M-69011
21. PN-M-69420
22. PN-M-69430
23. PN-M-69775
24. PN-S-02205
25. BN-89/1076-02
26. BN-82/4131-03
27. BN-88/6731-08

Beton zwykty

Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do betonu zwytte

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgoécio

Domieszki do betonu. Klasyfikacgkieslenia

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Elektryczne opraw§voetlenia zewntrznego

Ochrona przed korgZlasyfikacja i okrélenie agresywrizi korozyjnej
srodowiska

Rury stalowe bez szwu walcowangargco ogolnego zastosowania

Rury stalowe bez szwaggiione i walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia

Cynk

Stal niskostopowa o podsgonej wytrzymaléci. Gatunki

Stal niestopowa do utwardzania paefeiowego i ulepszania cieplnego.
Gatunki

Stal niestopowa konstrukcyjna oggfdngrzeznaczenia. Gatunki

Stal oldlenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

Stal stopowa konstrukcyjna. &ahaveglania. Gatunki

Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

Stal walcowanaatdwniki r6wnoramienne

Rwignice. Ogolne zasady projektowania stalowychajéw nasnych

Spawalnictwo. fiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania

Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali

Spawalnictwo. Elektrody stalowe ot do spawania i napawania. Ogélne
wymagania i badania

Spawalnictwo. Wadlidozlaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkigicna
podstawie ogidzin zewrtrznych

Drogi samochodowe. Roboty ziemnan#gania i badania

Ochrona przed korpZPowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowychzeliwnych. Wymagania i badania

Spawalnictwo.d®y i elektrody ze stopow stellitowych igly z zeliw
wysokochromowych do napawania

Cement. Transport i przechowyeani
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10.2. Inne dokumenty

28. Szczegodtowe warunki techniczne dla znakow nal@yv drogowych oraz ugdzen bezpieczastwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogaclatacznik do nru 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia
2003r.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -09.01.01

ZIELE N PRZYDROZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyegce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z zatzeniem i pietgnach zieleni drogowej w ramach zadania pmzébudowa
drogi dojazdowej do gruntéw rolnych — Strzyzowiec (dz. nr 328 dr. obeb Strzyzowiec, gmina Wieh).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakkudmnt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
zaktadaniem i piegnach trawnikéw na terenie ptaskim i na skarpach

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Zieleh przydrazna - réliny umieszczane w pasie drogowym oraz wokot i rezystkich elementach
infrastruktury drogowej.

1.4.2.Ziemia rodzima (gleba) — wierzchnia warstwa gruptaghodzca z terenu przeznaczonego do budowy
drogi.

1.4.3.Ziemia urodzajna (gleba urodzajna) wierzchnie warsgjruntu, posiadaga wiaciwosci zapewniajce
roslinom prawidtowy rozwaj.

1.4.4. Humusowanie — zesp6t czynimd przygotowujcych powierzchri gruntu do obudowy #innej,
obejmujcy naniesienie ziemi urodzajnej z jej wyréwnaniettoggszczeniem.

1.4.5.Pozostate oki#enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.[1]

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.[1]
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.[1]
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2.2. Ziemia urodzajna (gleba urodzajna)

Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadaastpujace
charakterystyki:

— ziemia rodzima - powinna Byzdjeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczaych 2 m wysokéci; w OST D-01.02.02 [2] podano ogdlne wymagania dl
ziemi urodzajnej dotyaze zdejmowania, sktadowania i ponowneggaia na terenie budowy

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona fec ppudowy - nie mze by zagruzowana,
przerdgnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chereicz

— posiadé maozliwos¢ zapewnienia niezldnych do rozwoju skladnikbw mineralnych poszczegdin
gatunkom rélin

2.3. Nasiona traw

Nasiona traw najeZciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioimg&h gatunkéw.
Gotowa mieszanka traw powinna éi@znaczony procentowy skiad gatunkowy, klasimer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana oraz zdgkhkietkowania.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pKi]
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidliee” pkt 4.[1]

4.2. Transport nasion traw i nawozéw mineralnych

Nasiona traw i nawozéw mineralnych podczas traraptalery zabezpieczy przed zawilgoceniem
lub zbryleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.[1]

5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycce wykonania trawnikéw

Wymagania dotyege wykonania rob6t zwkanych z trawnikamiasnasgpujace:

— teren pod trawniki musi lyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien b§ obnizony w stosunku do
gazonow lub kraeznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajma (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2
do 3 cm),

- przy zakladaniu trawnikow na gruncie rodzimym kgamik powinien znajdow& sig 2 do 3 cm nad
terenem,

— teren powinien by wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna byrozicielona rowm warstwa i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemnalezy watowa walem gtadkim, a potem walem - kolczatlub
zagrabt,

— siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

— okres obsiewu - najlepszy okres wiosenny, najp) do potowy wrzénia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewamevslosci od 1 do 4 kg na 1003nchybaze SST przewiduje
inaczej,

- na skarpach nasiona traw wysiewaaevslosci 4 kg na 100 i chybaze SST przewiduje inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub walem kolczagk

— po wysiewie nasion ziemia powinnadywatowana lekkim watlem w celu ostatecznego wyréwanan
stworzenia dobrych warunkéw dla padginia wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie
kolczatky, mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,
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— mieszanka nasion trawnikowych #goby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w ST.
— Termin wysiewu — najlepszy to kwiedignaj oraz od kaca padziernika do kéca wrzdénia; przy
sprzyjapcych warunkach atmosferycznych zaktadanie trawnik@éna realizowa w innych okresach.

5.2.2.Piekgnacja trawnikéw

Najwazniejszym zabiegiem w pigjnacji trawnikéw jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa ggiie wysoké¢ okoto 10 cm i wykonane
na wysokéc 4-5 cm,

- nastpne koszenia powinnyebdbywa w takich odsipach czasu, aby wysodtrawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysé&iol0 do 12 cm i wykonane na wysgkd-7 cm,

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikdw powinné lykonane z 1-miestznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw klioratych Polski megna przypé¢ pierwsza potowe
pazdziernika),

— w przypadku braku wzrostéw nalewykona dosiewy traw przy zastosowaniu tej samej mieszanki

— koszenia trawnikdbw w catym okresie mighacji powinny si odbywa czesto i w regularnych odgpach
czasu, przy czym estas¢ koszenia i wysoki ciecia, naley uzalenia¢ od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie ngleusuwd recznie; srodki chwastobdjcze o selektywnym
dziataniu naley stosowa z dwa ostraznoscia i dopiero po okresie 6 miesy od zataenia trawnika.

Trawniki wymagai nawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgci roku. Mieszanki
nawozOw nalgy przygotowywd tak, aby trawom zapewhisktadniki wymagane w poszczego6lnych porach
roku:

— wiosm, trawnik wymaga mieszanki z przeviaagotu,

— od potowy lata natey ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawgenie nie powinno zawieéaazotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6. [1]
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polegaspaawdzeniu:

— 0cCzyszCzenia terenu z gruzu i zanieczysacze

- okreslenia iloici zanieczyszcze(w ),

— pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwatk,

- wymiany gleby jatowej na ziemiurodzajm z kontroh grubdci warstwy rozcielonej ziemi,

— ilosci rozrzuconego kompostu,

- prawidlowego uwatowania terenu,

— daty wanosci i $wiadectwa wartéci siewnej mieszanki nasion traw

- zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,

— (gestaici zasiewu nasion,

- prawidlowej czstotliwosci i wysokaici koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

— okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

- dodatkowe dosiewania trawy w miejscach o zbyt madsfasci wykietkowanych traw.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:

- prawidtowego pokrycia traavpowierzchni przeznaczonej pod trawniki (trawnikizlizw. ,tysin”),

— obecndci gatunkéw niepgadanych (chwastow).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoéine” pkt 7 [1].
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogoélne” pkt 8 [1].
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne. Okres
gwarancyjny liczony jest od daty odbioru ostategmimwestyciji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. ST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogolne”
2. ST D-01.00.00 »Roboty przygotowawcze”.
3. ST D-09.01.02 ,=Utrzymanie zieleni przydnej”

Niniejsza specyfikacja zostata opracowana w opascipecyfikacji opracowanw 1998 r. przez Brarowy
Zaktad Ddawiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp.ox. 03-802 Warszawa, ul.
Skaryszewska 19, tel./fax (0-22) 818-58-29
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