SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

ST1.01

ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA 1 ROZBIORKI
PRZYGOTOWAWCZE I ROZBIORKOWE

CPV -45110000-1



1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru rob6t rozbiérkowych i przygotowawczych.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie rozbidrek wystepujacych w obiekcie.
W zakres tych robot wchodza: ST1.01. - Rozbiorki
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z doku-
mentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

2.1. Dla rob6t wg ST1.01 materialy nie wystepuja

3. Sprzet

3.1. Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny, sprzet

4. Transport
Transport materiatéw z rozbiorki srodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ 1 oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

5.2. Roboty rozbidrkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003
r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych.

5.2.1. Stolarka okienna
(1) Elementy stolarki i $lusarki wywiez¢ na sktadowisko
(2) powstaty po rozbiorkach gruz wywiez¢ na sktadowisko.

6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dla robot rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.3.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sa:
1) Im2 powierzchni podtog, posadzek , stolarki okiennej,
2) Im3 objetosci rozbiodrek, przebié, wykué, wykopow.



8. Odbior robot

Wszystkie roboty objete ST1.01. podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych;

9. Podstawa platnosci

Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora Nadzoru, mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegolowe

10.1. Tlo$ci robot rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora
Nadzoru.




