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D - M- 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikagji technicznej (ST) sa wymagania dotyozgee swykonania i odbioru robét drogowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujacy podstawe realizagji robdt na drogach gminnych w gminie Barandw, po. grodziski.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarfe w niniejszej specyfikacji obejmujs wymogenia ogblne, wspélne dla robdt objetych specyfikagjami technicznymi dla
poszezegolnych asortymentéw robdt drogowyeh.

1.4, Okreslenin podstawowe

Uzyte w ST wymienione poniej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nestepujaco:

14,1, Droga - wydziclony pas terenu przeznaczony de ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

14.2.  Inspektor Nadzoru — csoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawigjaeego, o kidre] wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawea), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

14.3.  Jezdnia - czgéc korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

14.4. Kierownik budowy - csoba wyznaczona przez Wykonaweg, upowainiona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

14.5. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgoymi jezdnie.
1.4.6.  Konstrukeja nawierzchni - ukdad warstw nawierzehni wraz ze sposobem ich polaczenia.

14.7.  Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$é wykopu, ktdra jest ograniczona korona drogi 1 skarpami rowéw.

14.8.  Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

1.4.9. Ksigtka obmiardw - akceptowany pizez Inspektora Nadzom zeszyt z ponumerowanymi stronami, shazaoy do wpisywania przez
Wykonaweg obmian dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicdw i ew. dodatkowych zalacznikdw. Wpisy w ksiazce obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora Nadzonu.

1.4.10. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inspekiora Nadzoru.

1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw slazacych do przejmowania i rezkladania obeigZenn od ruchu na podiofe gruntowe i
zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.12. Pas drogowy - wydzielony liniami graniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszezanis W nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen
oraz drzew i kezewéw, Pas drogowy moze rownie obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzef chronigcych
ludzi i $rodowisko przed ucigzliwoéciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.13. Pobocze - cz¢sé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszezenia urzqdzen organizacii i bezpieczenstwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzqes jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzehni.

1.4.14, Podlore nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezeoy pod nawierzelnig do glebokosci przemarzania,

1.4.15. PodloZe ulepszone nawierzehni - géma warsiwa podioza, lezqea bezposrednio pod nawierzehnia, ulepszona w celu umozliwienia
przejgeia ruchu budowlanego 1 wiafciwego wykonania nawierzchni.

1.4.16, Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazene Wykonawcy przez Inspektorn Nadzomi, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

L4.17. Przetargowa dokumentacja projektowa - czefé kiéra wskaruje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obicktu bedgcego
przedmiotem robot.

1.4.18. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkeji ferenom naruszonym w ezasie reelizacji
zadania budowlanego.

1.4.19.  Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolgjnosei technologicznej ich wykonania,

1.4.20. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajgcego dia wykonania na nim robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakeie
jako tworzage czgdé terenu budowy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawon jest odpowiedzialny za jako$é wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnofci na terenie budowy, melody uyte przy
budowie oraz za ich zgodno§¢ z dokumentacja projektows, ST i poleceniami Inspekiora Nadzom.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajaey w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawey teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspolrzedne punktéw glownych irasy oraz reperdw.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnoéé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowyeh do chwili adbiom ostatecznego robot.
Uszkodzone Iub zniszezone znaki geodezyjne Wykonawea odtworzy i utrvali na wlasny koszt.

1.5.2, Zgodno$é robotz ST

ST i wszystkie dodatkowe dokumenty preekazane Wykonawey pizez Inspektora Nadzoru stanowia czgéé umowy, a wymagania okre§lone w
choéby jednym z nich sq obowiazujace dla Wykonawey tak jakby zawarte byly w calej dokumentacii.

Wykonawca nie moe wykorzystywaé bledow lub opuszezefi w dokumentach Kontraktowych, a o ioh wykryeiu winien natychmiast
powiadomié Inspektora Nadzoru, kidry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienoéei, wymiary podane na pismie sq wainiejsze od wymiardéw okreflonych na podstawie odezytu ze skali rysunku.
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Wizystkie wykonane roboty i dostarczone niaterialy bedy zgodne 2 dokumentacjg projektows ST.

Dane okreslone w ST beds uwazone za wartosei docelowe, od ktdrych dopuszezalne sy odohylenia w ramach okreflonego przedziaku
tolerancji. Cechy materialéw i elementow budowli musza wykazywaé zgodnoéé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekraczaé dopuszezalnego przedzialn toleraneji.

W przypadka, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjy projektows [ub ST i wplynie to na niezadowatajgeq jakodé
c¢lementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontewe (;,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istnicjacych obicktéw (jezdnie, §eiezki rowerowe, ciagi
piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacii kontraktu, az do
zakoficzenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi
i organem zarzadzajaeym ruchem, projekt organizacii ruchu i zabezpieczenia robSt w okresie trwania budowy. W zaleznoéoi od potrzeb i
postgpn robdt projekt organizacii rachu powinien byé na biezaco aktualizowany przez Wykonaweg. Kaida zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga ketdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal wszystkie tymezasowe urzadzenia zabezpicozajgce
takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawceze, sygnaly, itp., zapewnisjac w ten sposéb bezpicozenistwo pojazddw i pieszych.

Wykonawea zapewni stale warunki widocznosei w dziefi i w nooy tych zapér i znakdw, dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledéw
bezpieczefistwa.

Wiszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przystapienia do robtt Wykonawea obwiesei publioznie przed ich rozpoczeciem wsposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru,

Koszt zabezpieczenia terenn budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng kontrakiows,

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczqee ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania i wykaiiczania robét Wykonawea bedzie:

a) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepiséw 1 norm dotyczgeych ochruny srodowiska na terenie
i wokol ferenu budowy oraz quzic unikaé uszkodzen [ub ucigzliwofoi dla aséb lub dobr pnbl:cmych i innych, a wynikajacych z
nadmmmego halasu, wibracji, zanieczyszezenia lub innych przyozyn powstalyoh w nastepsiwie cho sposobu dzialania.

Stosujae sig do tych wymagen bedzie mial szozegdlny wzglad na:

1} lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, skiadowisk, ukopdw i drog dojazdowych,

2} $rodki ostroinosci i zabezpieczenia przed:
a) zanjeczyszcueniem zbiomikdw i ciekow wodnyoh pytami lub substancjami toksyeznymi,
b) zanieczyszezeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoioig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca begdzie przestrzegns przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawen bgdzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisdw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszezeniach biurowych, migszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach,

Materialy latwopalne bgds skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpicczone przed dostepem oséb trzecich.
Wykonawca begdzie odpowicdzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly s3 szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszozone do uZycia,

Nie dopuszcze sig uZycia matedaléw wywolujacych szkodliwe promieniowanic o sigreniu wigkszym od dopuszezalnego, ckreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyle do robot bgds mialy aprobatg techniczng wydang przez uprawniony jednostke, jednoznscznie
okreélajacy brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na $rodowisko.

Materialy, ktére sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste)
moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagah technologicznych whudowsnia. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uwxycie tych materialéw od wladciwych organdw administracji panstwowej.

1.5.8. Ochrona wiasnoéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wladz bgdacych wladcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawinjqeego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiadciwe oznaczenie i zabezpicczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieécié w swoim harmonogramie rezerwe czasowsq dla wszetkiego rodzaju robét, ktére maja byé wykonane
w zakresie przelorenia instalacji 1 urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié Ispektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczgeia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych imstalueji Wykonawen bezzwlooznie powindomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowane wiadze oraz bgdzie z nimi wspolpracowal dostarczajge wszelkiej pomoey potrzebnej przy dokonywaniu napraw,
Wykonawea begdzie odpowiadad za wszelkic spowodowane przez jego dzialonia uszkodzenia instalacii na powierzehni ziemi i urzgdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach destarczonych mu przez Zamawiajgeego.

Jekeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowsg micszkaniows, Wykonawea bedzie realizowaé roboty w sposéb powodujney
minimalne niedogodnosei dla mieszkafoéw. Wykonawea odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwic
budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inspektor Nadzoru bedzie na biekgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawes a wlaicicielami nieruchomosci
i dotyczgoych korzystania z wlasnoéei i drég wewngtrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru ani Zamawisjaey nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie oboiazett osi pojazddw

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcic materialéw i
wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawea uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i vzgodnienia od wlasciwych wiadz co do przewozu
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nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inspektora Nadzoru. Inspektor
Nadzoru moe polecié, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaly usunigle z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmieme
obcigZenie osiowe nie beda dopuszezone na $wiezo ukoficzony fragment w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
napraweg wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzor,

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podozas realizacji robdt Wykonawea bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpicczefistwa 1 higieny pracy.

W szczegblnosei Wykonawea ma obowigzek zadbag, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach njebezpiecznych, szkodliwysh dla
zdrowia oraz nie spelinjacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawea zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzqdzenia zabezpieezajace, sosjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zysia
i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa publicznego.

Uznaje sig, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nic podlegajny odrebnej zaplacie i sg uwzglednione
w cenie kontraktowej.

1.5.11, Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawea bgdzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczgoia do daty
wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Inspektora Nadzom.

Wykonawca bedzie utrzymywas roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powirno byé prowadzone w taki sposob, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajaeym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego,

1.5.12. Stosowanie sig¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzqdzenia wydane przez wladze centralne i misjscowe oraz inne przepisy, regulaminy i
wytyczne, kidre sg w jakikolwiek sposéb zwinzane z wykonywanymi robotami i bgdzie w pelni edpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowien podozas prowadzenia robdt.

1.5.13. Révwnowano$é nom i zbiordw przepiséw prawnych

Gdzickolwick w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, kidre speiniaé majq materialy, sprzet i inne towary
oraz wykonane i zbadane roboty, bedy obowiazywas postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i
preepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sq panstwowe lub odnoszg
si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewnigiace révmy lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspekiors Nadzoru.
Réznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza byé dokiadnie opisane przez Wykonawce i
przediczone Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia,

2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick materialéw przeznaczonych do robot, Wykonawea przedstawi
Inspektorowi Nadzore do zatwierdzenia, szezegblowe informacje dotyczace proponowanego #rédla wytwarzania, zomawienia Iub
wydobywania tych materialéw jok réwnicz odpowicdnie swiadectwa badaft laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzenie partii materinléw z danego Zrodla nie oznaoza sutomatycznie, 2e wazelkie materialy z danego Zrédla uzyskajg zatwierdzenie,
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badafi w oclt wykazania, Ze materialy uzyskane z dopuszezonego Zrodla w sposéb ciggly
spelniajy wymaganis ST w czasie realizacji robét.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajsee wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez
Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujq si¢ nie zbadene i nie zankeeptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczae si¢ z jego nie przyjgeiem, usunigeiem i niezaplaceniem

2.5, Przechowywanie { skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skfadowane materialy, do czasu gdy beda one uiyte do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszezeniami, zachowaty swoja jakoté | wia§eiwosei 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skiadowsnia materialow bgda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w migjscach uzgodnionych z Inspektorem
Nadzoru Iub poza terenem budowy w micjscach zorganizowanych przez Wykonaweg i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru,

3. SPRZET

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, kiory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakodé wykonywanych
robdt. Sprzgt uzywany do robdt powinien byé zgedny z oferty Wykonawoy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilofei
wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robdt, zaakeeptowanym przez Inspektora Nadzorn; w przypadku braku ustolen w
wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien byé uzgodniony i zaakeeptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno§é sprzeta powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru.,

Sprzet bedacy wilasnofeis Wykonawey lub wynajsty do wykonania robét ma byé ulrzymywany w dobrym stanie i gotowosei do pracy.
Powinien byé zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyezacymi jego uzytkowania.

Wykonawea dostarezy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uwizytkowania i badad
okresowych, fam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzgt jak rdwniez naprawind lub wymieniad sprzet niesprawny.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujqce zachowania wamnkéw umowy, zostana przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
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4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, kidre nie wplyna niekorzystnie na jakosé wykonywanych
robot § wlasciwo$ol przewozonych materialéw.

Liczba $rodkéw transporfu powinna zapewniaé prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreSlonymi w ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym umows,

Przy ruchu na drogach pubhcznych pojazdy beda spehniaé wymagania dotyczqce przepisdédw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszezalnych naciskow na of i innych paramef.mw technicznyoh. $rodki transportu nie spehniajaee tych warunkéw moga byé dopuszezone
przez Inspektora Nadzon, pod warnnkiem przywrécenia stanu pierwotnego uiytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawey.
Wykonawea bedzie usuwaé na bieigco, na wlasny koszt, wazellic zanieczyszezenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako§é zastosowanych materialéw i
wykonywanych robét, za ich zgodnoesé z wymaganiami 5T, projekicm organizacji robdt epracowanym przez Wykonawee oraz poleceniami
Inspektora Nadzor.

Wykonawea jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Bigdy popelione przez Wykonaweg w wytyezeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonaweg ne whasny koszt, z wyjatkiem,
kiedy dany blad ckaZe sig skutkiem blgdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawey na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacii lub odrzucenia materialow i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w
dokumentach umowy, w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podsjmowanin decyzji Inspektor Nadzoru uwzglgdni wyniki badaf
materiatéw i robét, rozerzuty normalnis wystgpujgce przy produkeii i przy badaniach materialéw, doéwiadezenia 2 przesziofet, wyniki badan
naukowych orez inne czynniki wplywaj fce na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny byé wykonywane przez Wykonawcg w czasie okreslonym pizcz Inspektora Nadzoru, pod groiba
zatrzymania robét. Skutki finansowe 2 tego tyfulu poniesie Wykonawoea.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.2. Zasady kontroli jakosei robét

Celem kontroli robét bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zalozona jakosé robst.

Wykenawea jest odpowiedzizlny za pelng kontrolg robét § jakosct materialéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigezajace
personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkic urzgdzenia niezbgdne do pobierania probek i badai materialow oraz robét.
Wykonawca bedzie pxzepmwadzac pomtiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoicia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymagamam: zawartymi w 8T

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosé sg okreélone w ST, normach i wytyeznych. W przypadku, gdy nie zostaly one
{am okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie robdt zgodnie z umows.

Wykonawea dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzadzenin i sprzgt badawczy posiedajy waing
legalizacjg, zostaly prawidiowe wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreélajacych procedury badad,

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badaf materiatéw ponosi Wykonawea,

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokenywania kontroli, pobierania prébek i badania materialow w  migjsen ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawea i producent materiatéw powinien udzielié mu niezbednej pomacy.

Inspektor Nadzoru, dokonujas weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykeonawee, poprzez migdzy innymi swoje badania,
bgdzie oceniaé zgodnoié materiatow i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw wlasnych badai kontrolnych jak i wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru dopusei do uZycia tytko te materialy, ktére posiadajg dowody spelnienis wymagan potwicrdzajace mozliwosé ich
zastosowania,

W przypadku materialow, dla ktérych dokumenty jakosciows sy wymagane przez ST, kazda partiz dostarczona do robét bedzie posiadaé te
dokumenty, okreélajgee w sposob jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwick materialy, ki6re nie spelniajg tych wymagan beds odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiarsw jeshi wystepuje, stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktyeznego postepu kazdego z clementow robot. Obmiary
wykonanych robét przeprowadza sig w sposob ciagly,

(2) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, opracz wymienionych w punktach (1) - (2) nastgpujqee dokumenty:
a) protokoly przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

¢} protokaly odbioru robét,

d) protokoly z narad i ustalen,

e} korespondencijg na budowie.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z ST, w jednostkach ustalonych przez Zamawiajgcego,
Obmiaru robét dokonuje Wykonawoa po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmianu,
co ngjmmniej na 3 dni przed tym terminem,

Wyniki cbmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiaréw lub zestawienia stanowiaeego zalacznik do protokélu odbioru robét.

Obmiar gotowych robét bgdzie przeprowadzony z czestoscia wymagang przy platnoici na rzecz Wykonawoy lub w innym czasie okresionym
w umowie lub oczekiwanym przez Wykonaweg i Inspektora Nadzoru,

7.2. Zasady okreslania iloéci robdt i materialow

Dlegosci i odleglosei pomigdzy wyszezegolnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo wzdhuz linii esiowej,

Teili ST wihaiciwe dla danych robat nie wymagaja tego inaczej, obj¢tofei bedq wyliczone w m® jako dlugosé pomnozona przez éredni
przekedj.

Nofed, ktore majy byé obmierzone wagowo, bgdg wazone w tonach lub kilogramach,

7.3. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bgdg zaskeeptowane przez Inspeltora Nadzoru,

Urzqdzenia i sprzet pomiarowy zostany dostarczone przez Wykonawog. JeXeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badaf atestujgeyeh to
Wykonawea bedzie posiadaé waine swiadectwa legalizacii.

Wiszystkie urzadzenin pomiarowe bedg przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w colym okresie trwania robét.

7.4. Czas przeprowadzenia ocbmiara

Obmiary bgda przeprowadzone przed ozgéciowym [ub ostatecznym odbiorem odeinkéw robot, w przypadku wystepowania dhizszej przerwy
w robotach a takie gdy Zamawiajacy uzna to za uzasadnione.

Obmiar robét zanikajaeych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania,

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zokryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny,

obmiaréw.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Redzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalefi odpowiednich ST lub Zamawiajagego, roboty podlegajg nastepujasym etapom odbiore:
a) odbiorowi robdt zenikajacych 1 ulegajacych zakryeiu,

b) odbiorowi czgfciowemu,

¢} odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjneme,

8.2. Odbidr robit zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgeych i ulegajqeych zakryciu polega na finalnej ocenie ifoici i jakodci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie
realizacji ulegng zakryeiu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryein bgdzie dokonany w czasie umozliwiajgeym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdinego postepu robot.

Qdbior: robdt dokonuje lnspekior Nadzoru.

Gotowoié danej czgici robdt do cdbioru zglusza Wykonawea Inspektorowi Nadzom. Odbidr bgdzie przeprowadzony niezwlooznie, nie
poznic] jednak niZ w ciggu 3 dnt od daty powiadomienia o tym fakeie Inspekiora Nadzoru.

Jakost 1 ilosé robot ulegajacych zakryciw ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan
lsboratoryjoych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacjii z ST i uprzednimi ustaleniami,

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbidr czgiciowy polege na ocenie ilofci i jakosci wykonanych czgfei robdt. Odbiom czgSeiowego robst dokonuje sie wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robét. Qdbioru robst dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4, Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbiocru osiatecznego robdt

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesienin do ich iloset, jakosel 1 wartosei.

Caolkowite zakoficzenie robdt oraz gotowoit do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawse wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakeje Inspekiora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentash umowy, liczas od dnin potwierdzenia przez Inspektora Nadzom
zakonczenia robét i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkeie 8.4.2.

Odbioru ostatecznege robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obeenosei Inspektora Nadzoru i Wykonawey. Komisja
odbicrajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe na podstawie przedlozonych dokumentdw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej
oraz zgodnoéei wykonania robét z ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie edbiordw robét zanikajacych i ulegajaeych
zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania robét uzupelniajacych i robot poprawkowych,

W przypadkach niewykonania wyznaczonyeh robdt poprawkowych lub robét uzupeiniajacych ub robotach wykefczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i usiali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadke stwierdzenia przez komisjg, %e joko§é wykonywanych robdt w peszozegélnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy cksploatacyjne obicktu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajae pomnigjszong wartosé wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy,
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8.4.2, Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest dziennik budowy sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego z potwierdzeniem przez Inspektora gotowoici wykonanych robét do odbioru,

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowigzany przygotowad nastgpujace dokumenty:

1.  ksigzki obmiaréw/zestawicnia obmiarowe (oryginaly),

2. wyniki pomiardw kontrolnych,

3. deklaracje zgodnosod, certyfikaty zgodnosci lub inne dokumenty dotyczace whbudowanych materialéw,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyinego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja
w porozumieniu z Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbiore ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe Jub uzupelnisjace beda zestawione wg wzom ustalonego przez Zamawiajgeego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaozy komisja,

8.5. Odbior pogwarancyjny

Qdbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigejem wad stwierdzonych przy odbiorze ostaleczaym i
zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Oddbior pogwaraneyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér
ostateczny robot”™.

9, PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawn plainofci jest cena jednostkowa skafkulowana przez Wykonaweg za jednostke obmiarows.
Dla pozycji wycenionych ryczaltowo podstaws platnoded jest wartosé (kwota) podana przez Wykonaweg w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkows lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowe] bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnoéei, wymagania i badania skladajace
sig na jej wykonanie, okreélone dla tej roboty w ST.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beds obejmowaé:
=~ robocizng bezposredniq wraz z towarzyszacymi kosztami,
~ wartodé zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowanis, ewentualnych ubytkéw i transportu na feren budowy,
~  warto$é pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki cbliczone zgodmc z obowiazujgoymi przepisami,
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania egélne D-M-900.00.00

Koszt dostosowania sig do wymagaf warunkow umowy i wymagaf ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki
okreflone w ww. dokumentach, a nie wyszozegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu obgjmuje:

(a) opracowanie oraz uzgednienie z Inspektorem Nadzor i odpowiednimi instytugjami projekiu organizacyi ruchu na czas trwania budowy,
wraz z dostarczeniem kopii projeltu Inspektorowi Nadzonmt i wprowadzaniem dalszych zmion i uzgodnien wynikajaoych z postgpu
robot,

{b) ustawienie tymezasowego oznakowania i ofwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,

() oplaty/dzierzawy terenu,

{d) przygotowanie terenu,

{c) konstrukejg tymezasowej nawierzehni, ramp, chodnikdw, krawginikéw, barier, oznakowas i drenazu,

{f) tymczasown przebudowe urzgdzen obeych.

Koszt utrzymania objazddw/przejazddw i organizacji ruchu cbejmuje:

{a} oczyszozanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymezasowych oznakowad pionowych, pozicmych, barier i $wintel,

{b) utrzymanie plynnofci ruchu publicznego,

Koszt likwidacji objazddw/przejazdow i organizacii ruchu obejmuje:

(a} usunigeie wbudowanych materialdw i oznakowania,

{b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawaz dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity z 2003 r. Dz, U. Nr 207, poz. 2016 z pé#niejszymi zmianami).
2, Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( tekstjednolity z 2004 r. Dz. U. Nr204, poz. 2086 z pdénicjszymi zmianami).
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D-04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODELOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot S8T

Przedmiotem ninicjszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sq wymsngania dotyezace wykonania i odbioru robét polegajacych na
profilowaniu i zageszezaniu podloza,

1.2. Zakyes stosowania S8T

Szeczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi obowigrujaey podstawe opracowania jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecanin 1 realizacji robdt wymienionyeh wpkt. 1.1,

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robst zwigzanych z profilowaniem i zaggszozaniem koryta
przeznaczonego do uloZenia konstrukeji nawierzchni,

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujaeymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

L5, Ogdlne wymagania dotyozace robot

Ogolne wymagania dotyczaee robst podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczaee sprzgte podanc w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne™ pkt 3.

3.2. Sprzgt do wykonanta robét

Wykonawea przystgpujacy do wykonania profilowania i zaggszezanin podioza powinien wykazaé sig mozliwofcig korzystania z

réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoénie ustawianym lemieszem;

Inspektor nadzoru moze dopuseié wykonanie koryla i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny, koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),waleow statyeznych, wibracyjnych lub
plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moke spowoedowad niekorzystnego wplywu na wilasciwosei podioza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogblne zasady wykonunia robdt

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robdt

Wykonawea powinien przystapié do wykonania koryla oraz profilowania 1 zageszezenia podloZe bezposrednio przed rozposzgciem robot
zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni, Wezeéniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszezania podloza,
Jjest mozliwe wylqeznie za zgods Inspekiora Nadzom, w kerzystnych warunkach atmosferyeznych,

W wykonanym korycic orzz po wyprofilowanyin I zaggszezonym podlozu nie moZe odbywaé sig rmuch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni

5.4. Profilowanie i zaggszezanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podloZe powinno byé oczyszezone ze wszelkich zanieczyszezen,

Po oczyszezeniu powierzehni podloza nalery sprawdzié, ozy istniejace rzedne feremu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzgdnych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyZsze ni¥ projekiowane
rz¢dne podloga,

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wyslgpujg zaniZenia poziomu w podlofu przewidzianym do profilowania, Wykonawea
powinien spulchni¢ podloze na glgbokosé zaskceptowans przez Inspektors Nadzern a, dowiezd dodatkowy grunt spelniajacy wymagania
obowiazujgee dla gomef strefy korpusu, w iloci konjeczngj do wzyskania wymaganyoh rzgdnych wysokoSciowych i zageseié warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zag¢szozenia, okse§lonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosownd réwniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspekiora Nadzoru,

Bezpoirednio po profilowaniu podioza nalezy przystapié do jego zageszozanin, Zageszozanie podloza nalery kontynuowaé do osiggnigcia
wskaZnika zaggszezenia nie mnigjszego od podanego w tablicy 1. Wskasnik zaggszozenia nale2y okreélad zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartoci wskaZnika zageszezenia podloza (1)

Minimalna wartosé I dla:
Strefa Autestred-t-drog Innych drog
korpusu elspresowysh Ruch-eigild Ruch mniejszy
hardze-oionlks od cigzkiego
(Géma warstwa o gruboici do 20 cm +63 100 1,00
Na glgbokodei od 20 do 50 om od
powierzchni podloza 1,00 160 0,97

W przypadku, gdy gruboziamisty material tworzacy podioZe uniemoiliwia przeprowadzenie badania zaggszezenia, kontrolg zaggszezenia
nalezy oprzeé na metodzie obeigzen plytowych, Nalezy okresli¢ pierwotny i widrmny modul odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02
[3]. Stosunek wtémego i pierwotnego modula odksztaleenia nie powinien przekraczaé 2,2,

Wilgotnosé gruntu podloza podezes zageszozania powinna byé rowna wilgotnosei optymalnej 2 tolerancjq od ~20% do +10%.
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5.3, Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zngeszozonego podloZa

Podtote {koryto) po wyprofilowaniu I zaggszezeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podloze uleglo nadmicmemu zawilgoceniu, to do ukladania kolgjnej warstwy wzmacniajacej mozna
preystapié dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inspektor Nadzom oceni jego stan i ewentualnie zaleei wykonanie niezbgdnych napraw. JeZeli zawilgocenie nastapilo
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wilasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosct robét

Ogolne zasady kontroli jukofei robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czgstotliwodé oraz zakres badaf i pomiarow

Cazestotliwosé oraz zakres badaf i pomiaréw dotyczaeych cech geometryomych i zaggszozenia koryta i wyprofilowanego podloza podaje
tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwosé oraz zakres badar i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza

Lp. | Wyszezegdlnienie badaf Minimalna czgstotliwosé
i pomiarbw badat i pomiaréw
1 Szerokosé koryta 10 razy na 1 km
2 Réwnosé podhuina ¢0 20 m na kaidym pasie ruchu
3 Rownosé poprzeczna 10 razy na ! km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na t km .
5 Rzgdne wysokosciowe c0 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i drég
ckspresowych, co 100 m dla pozostabych drog :
6 Uksztaltowanie osi w planie 7 co 25 m wosi jezdni 1 na jej krawedziach dla sutostrad i drog
ekspresowych, co 1060 m dla pozostatych drép :
7 Zageszozenie, wilgotno§é gruntu | w 2 punktach na dziennej dzialee roboozej, lecz nie zadziej niZ raz na
podloza 600 n° .
*} Dodatkowe pomiary spadkéw poprzeczaych i vksztaliowanian osi w planie naleXy wykonadé w punktach
glownyeh lukéw poziomych

6.2.2, Szeroko¢ koryta (profilowancgo podloza)

Szerckoié koryla i profilowanego podioze nie moze r6inié sig od szerokosei projektowanej o wigee] ni2 +10 em i -5 em.

6.2.3. Réwnosé koryta (profilowanego podloza)

Wierdwnosei podiuzne koryta i profilowsnego podloza nalezy mierzyé 4-metrows laty zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnosci poprzecane nalezy mierzyé 4-metrows fata.

Nierdwnosci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.2.4, Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by zgodne z dokumentacjq projektows z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzgdne wysokosciowe

Réinice pomigdzy rzednymi wysokoSeiowymi koryta Iub wyprofilowanego podloza i rz¢dnymi projektowanymi nie powinny preekraczaé
+1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz + 3 om dla avtostrad i drég ekspresowych lub wigeej nis
+ 5 em dla pozostalych drog.

6.2.7. Zageszezenie koryta (profilowanego podloa)

Wskainik zaggszozenia koryta 1 wyprofilowanego podloza okre§lony wg BN-77/8931-12 [5] nic powinien byé mnicjszy od podanego w
tablicy L.

Jeshi jeko kryterium dobrego zaggszezenia slosuje sig pordwnanie wartosei moduldw odksztaloenia, to warto§é stosunku widmego do
pierwotnego moduty odkszialeenia, okreélonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna byé wicksza od 2,2.

Wilgotnosé w czasie zeggszezania nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnoéé gruntu podloza powinna byd réwna wilgotnoiei
optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%,

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odecinkami koryta (profilowanege podloZa)

Wszysikie powierzehnie, kidre wykarujs wigksze odchylenia cech geometrycznych od ckrelonych w punkeie 6,2 powinny byé naprawione
przez spulchnienie do glgbokofei co najmniej 10 om, wyréwnanie i powtbme zaggszezenie. Dodanie nowego materizty bez spulchnienia
wykonane] warstwy jest niedopuszezalne,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostks cbmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w S5T D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymageniami Inspektora Nadzom, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogébine ustalenia dotyczace podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotyezace podstawy platnosei pedano w 88T D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.
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9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na drodki transportowe i odwiczienie na odklad lub nasyp ,profilowanic dna koryta Iub podioza,
zageszezenie, utrzymanie koryta Jab podloza,

przeprowadzenie pomiaréw i badaf laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-(4431 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosei

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztaleenia nawierzehni podstnych
i podloza przez oboigzenie plyta

4, BN-08/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnodei nawierzchni planografem i latg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

D-05.03.27 NAWIERZCHNIA Z DESTRUKTU BITUMICZNEGO

1. WSTEP

L1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyceace wykonania i odbioru robét zwiszanych z
wykonaniem wzmocnienia nawierzehni drog gminnych poprzez uloZenie warstwy z destruktu bitumicznego

1.2, Zakres stosowania ST C

Specyfikacje Techniczne stanowiq czgié Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowyeh i nalezy je stosowaé przy zlecaniu i realizacii robét
opisanych w pkt.1.1.. o

1.3. Zakres robét objgtych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacii dotyczq zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem i odbiorem nawierzchni z
destruktu bitumicznego.

Nawierzchnig z destruktu bitumicznego mozna wykonywaé na drogach obeigZonych ruchem bardzo lekkim i lekkim, odpowiadajacych
kategorii ruchu KR1,

1.4. Okreflenia podstawowe

1.4.1. Destrukt bitumiczny - material mineralno-bitumiczny, rozkruszony do postaci okruchéw zwigzanych lepiszezem bitumicznym,
powstatym w wyniku frezowania warstwy lub warstw nawierzehni drogowej w temperaturze otoozenia, lub w wiymniku kruszenia w kruszarce
bryt pochodzacych z rozbiérki starej nawierzehni bitumiozne;.

1.4.2, Nawierzchnia 2 destruktu bitumicznego - nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktérej warstwa Scieralna jest wykonana z destruktu
bitumicznego,

1.4.3. Pozostale ckreslenia podstawowe sa zgadne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normarni i definicjami podanymi w OST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5, Ogblne wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagania dotyczgee robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczqee materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Matertaly do wykonania nawierzchni

2.2.1 Zgodno$é materialow z dokumentacjg projektows lub ST.

2.2.2 Destrukt bitumiczny

Materiat o pochodzeniu zgodnym z punktem 1.4.1 niniejszej ST, powinien byé rozkruszony do 20,0 mm lub do 31,5 mm, jezeli frezowana
warstwa zawierata tluczen,

W destrukeie, o rozdrobnieniu réwnym lub mniejszym od 31,5 mm $rednica okruchéw nadziama nie powinna byé wicksza od 63,0 mm,
Zawarto$é nadziama nie powinna przekraczaé 10%

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podane w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2, Sprzet stosowany do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni z destruktu asfaltowego powinien wykazaé sie mozliwoécia korzystania z
nastgpujacego sprzetu;

- samochoddw wywrotek,

- ukladarek, réwniarek, spycharek,

- walca ogumionego, walca gladkiego, walea wibracyinego lub wibratora plylowego,

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu pedano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 4.

4.2, Transport materialow

Destrukt bitumiczny i pozostale materialy mozna przewozié¢ dowolnymi srodkami transporty, w warunkach zabezpieczajgoych je przed
pyleniem, rozsegregowaniem, nadmiermnym wysuszeniem,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

10
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Ogélne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2, Warunki przystgpienia do robdt

Zaleca sig aby ukiadanie i zaggszezanie destruktu bitumicznego odbywalo sig przy temperaturze otoczenia powyzej 20 st. C.

5.3. Sposoby wykonania nawierzchni z destraktu bitumicznego

Destrukt bitumiczny mozna stosowaé do drég przeznaczonyoh dla ruchu lekkiego jako samodzielng nawierzchnig, ufofong na uprzednio
wyprofilowanym podioZu i podbudowie.

5.4. Wykonanie samodzielnej nawierzchni z destrukiu bitumicznego

3.4.1 Zalecenia wstgpne

Nawierzchnia z destruktu bitumicenego powinna byé wykonywana jednowarstwowo,

Nawierzchnie z destruktu bitumicznego moga byé wykonywane sposobern powierzchniowym i sposobem korytowym.

5.4.2 Sposéb powierzchniowy wykonania nawierzehni

Na wyprofilowanym podiozu i podbudowie w kierunku podhuznym i uformowanym poprzecznie ze spadkiem okredlonym w dokumentacii
projektowej lub wskazan Zamawisjacego (np, 4%), po ich zaggszozeniu, rozsypuje sie warstwe destruktu i waluje go. Przy nawierzchniach
dwuwarstwowych, na warstwg dolng uZywa sig destrukin o grubszym uziarnieniu, o frakcjach od 30-50. Na warstwe goéma uZywa sig
destriktn drobniejszego o uziarnientu 2-30 mm.

Walowanic prowadzi si¢ gladkimi lub ogumionymi walcami lekkimi o masie 3-6 Mg. Gruboié ostateczna nawierzchni nie powinna byé
mnigjsza niz podana w dokumentacji przetargowej.

Zageszezenie nawierzehni o preekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podhuznymi czefciowo
nukladajacymi sig w kierunku jej osi. Zaggszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku naleZy rozpoczynaé od dolnej krawedzi i
przesuwaé pasami podhuznymi, czgfciowo nakladajacymi sig, w kierunku gémej krawedzi,

Zapgszezenie nalezy kontynuowaé do osiagrigeia wskainika zageszezenia I, 1,00,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogdlne zasady kontroli jakoéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymaganin ogdlne” pkt 6.

6.2, Badania przed przystypieniem do robot .

Przed przystspieniem do robst Wykonawca powinien przedstawié Inspektorowi Nadzom: wyniki badaf Jub roport o wiasciwosciach
materialéw i jego pochodzenivu. '

6.3.1. Czgstotliwoié oz zakres badad i pomiarow

Cazestotliwosé omz zakres bada i pomiardw wykonanej nawierzehni podoje sie ponizej.

1/ Uksztaltowanie osi w planie, co 100 m oraz w punktach gléwnych

lukéw poziomych

2 /Réwnodé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3/Réwnosé poprzeczna - 10 pomiardw na 1 km

4/ Spadki poprzeczae - 10 pomianéw na  km oraz w punktach gléwnych lukéw poziomych

§ /Szerokosé - 10 pomiaréw na 1 km

6 /Grubosé - 10 pomiaréw na 1 km

7 IZaggszezenie - 1 badanie na 600 m2 nawierzchni

6.3.2, Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunkn do osi projektowane o wigeej niz + 5 om.

6.3.3. Rownosié nawierzchni

Nierdwnodei podiuzne mawierzchni i nieréwno$ci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrows late, MNierdwnofci nawierzchni nie powinny
przekraczaé 15 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzehni na prostych i Jukach powinny byé zgodne z dokumentacjq projektows z tolerancjg

+0,5%.

6.3.5. Szerokoié nawierzchni

Szerokosé nawierzchni nie moZe réznit sig od szerokoici projektowanej o wigeej niz -5 cm i +10 cm.

6.3.6. Grubosé warstw

Gruboét warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkdw kontrolnych w polowie szerokodei nawierzehni. Dopuszezalne odchytki od
projektowanej grubosci nie powinny przekmezat + 1 el

6.3.7. Zaggszezenie nawierzchni

Zaggszezenie nawierzchni nalezy badaé co najmnigj dwa mazy dziennie, 2 tym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajgea na
Jjedno badanie powinna wynosié 600 m2. Kontrole zeggszezenia nawierzchni moZna wykonywaé dowolng metoda,

Wskainik zaggszezenia powinien byé zgodny z dokumentacjq projektowa, a w przypadku, gdy nie jest tam okreslony - zaleca sig aby nie byl
mniejszy od 1,00 zaggszezenia maksymalnego, okreslonego wediug normalnej préby Proctora.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiar robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obruiarowa

Jednostka obmiarown jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni przy normatywnej $redniej gestosci objgtosciowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pki 8,

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjq projektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzor, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajaeych i ulegajaoych zakryciu

Odbiorowi robtt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:

- ew, wykonanie istnigjgee) nawierzohni,

Odbiér tych robét powinien byé zgodny z wymaganiami pke. 8.2 D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” oraz niniejszej ST.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnofct

Ogolne ustalenin dotyczqee podstawy platnoéci podano w ST D-M-00.00.00 ,,\Wymagania ogdlne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- przygotowanie podioZa,

- dostarczenie materialow i sprzetu,

- wykonanie wzmocnienia nawierzchni, wg wymagah dokumentacji projektowej, ST,

- przeprowadzenie pomiardw i badafi wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezicnie sprz@tu.
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