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ODTWORZENIE TRASY DROGI.



1. WSTEP.

1.1

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejsze] Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej sa
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem
( wyznaczeniem ) tras w ciggach drég gminnych.

Zakres stosowania SST.
Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.
Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot
majgcych na celu odtworzenie ( wyznaczenie ) w terenie przebiegu trasy
drogi.
1.3.1. Odtworzenie trasy.
W zakres robot pomiarowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy ,
b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojéw,
c) wykonywanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robot ,
d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed
zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne
odtworzenie,
Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe
oraz poczgtkowy i koncowy punkt trasy.
Ogdine wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za
zgodnos$¢ z SST i poleceniami nadzorujgcego ze strony Zamawiajgcego

2. MATERIALY.

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane
z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dt.
okoto 0,5 m. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktéw zatamania
trasy w czasie ich realizacji powinny mie¢ srednice 0,15 - 0,20m i dtugos$é
1,5 - 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowacé paliki
drewniane o dtugosci okoto 0,3 m i $rednicy 0,05 - 0,08 m. Swiadki wbijane
obok palikbw osiowych powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,5 m i przekroj
prostokatny .

Materiaty do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych powinny by¢
zaakceptowane przez nadzorujgcego.

3. SPRZET.

Wyznaczenie trasy nalezy wykonaé przy uzyciu zalegalizowanego sprzetu
geodezyjnego, przyrzgdéw mierniczych takich jak::

teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, faty, taSmy stalowe lub
inny sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych
powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiarow.



5.2.

5.3.

5.4.

4. TRANSPORT.

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ustalenia ogdlne.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi
Instrukcjami GUG i K [ 4 10 ]. Wykonawca zobowigzany jest wytyczy€ i
zastabilizowac¢ w terenie punkty gtéwne osi trasy.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce
odpowiednie kwalifikacje. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
nastepstwa niezgodnosci wykonanych robét z SST oraz zmianami
wprowadzonymi w nich przez nadzorujgcego.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy
muszg byC zaopatrzone w oznaczenia okre$lajgce w sposéb wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczenh powinny by¢ zaakceptowane przez odbierajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy.
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢
zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow
betonowych, a takze dowigzania do punktow pomocniczych, potozonych
poza granicg robot ziemnych.
Wyznaczenie osi trasy.
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o ustalenia z Zamawiajgcym i
Inspektorem Nadzoru.
Os$ trasy powinno by¢é wyznaczona w punktach gtdownych i w punktach
posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania
trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych
lub rur metalowych . Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko
wowczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonymi poza granicg robaot.
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje :
a) wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdébw na powierzchni terenu
( okreslenie granicy robot ziemnych ).
b) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturéw) nasypow
i wykopow w przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojow
poprzecznych) powinno by¢ wykonywane dla poprawnego przeprowadzenia
robot i zaakceptowanych przez odbierajgcego.
Do wyznaczenia krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowacC dobrze
widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o
wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr.
Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem)
trasy nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGiK[4,5,6,7,8,9,10].

6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych.

Sprawdzenie robot pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg
nastepujgcych zasad :

a) os drogi nalezy sprawdzic na wszystkich zatamaniach pionowych i
krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co 200 m na prostych

b) wyznaczenie nasypdw i wykopdw nalezy sprawdza¢ tasmg i szablonem
Z poziomicg co najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze i w miejscach
budzgcych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkg obmiarowg roboét zwigzanych z odtworzeniem ( wyznaczeniem ) trasy
w terenie jest 1 km trasy drogowe;.

8. ODBIOR ROBOT.
Odbioér robét zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie
nastepuje na podstawie szkicow i oceny Zamawiajgcego i Inspektora Nadzoru

9. PODSTAWA PLATN OSCI.

Ptatnosc¢ za 1 km nalezy przyjmowac na podstawie szkicéw lub odbiorowi przez
Inspektora Nadzoru.

Roboty obejmujg zakres robét ujetych w przedmiarze robaot.

Cena wykonania robét obejmuije :

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojbw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojéw.

- wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robot,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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