SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT —

Remont ul. Moniuszki w Kobyice

Roboty drogowe



D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.9@ymagania Ogélne odnosiesiio wymaga wspélnych
dla poszczegdblnych wymagatechnicznych dotyexych wykonania i odbioru rob6t, przy remoncie ul.
Moniuszki w Kobyice

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czs¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych Szczeg@oSpecyfikacje Techniczne naje
odczytywa i rozumie€ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpupktil.

1.3. Zakres robét obgtych SST

1.3.1. Wymagania ogolne

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuyymagania ogolne, wspolne dla wszystkich robétetybh
Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi na posgdine asortymenty i nafg je rozumi€ oraz stosowa
W powigzaniu z nimi.

1.3.2. Specyfikacje Technicznegodne s z ustawg o zamoéwieniach publicznych z dnia 29 stycznia 2k

z p&niejszymi zmianami i uwzgtniajg normy pastwowe, instrukcije i przepisy stogog sé do robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okr&lenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujgco:

1.4.1. Budowla drogowa -obiekt budowlany nie dalacy budynkiem, stanowty catcé¢ techniczno-aytkows
(droge) albo jego cgs¢ stanowgca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezetl)

1.4.2. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu luigpo pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montewa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona dourpojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usugcia po jego zakfczeniu.

1.4.4. Dziennik Budowy -opatrzony piecxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizagy do
notowania wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania budoegmn rejestrowania dokonywanych
odbioréw robo6t, przekazywania poléceinnej korespondenciji technicznej paazy Inzynierem, Wykonawg i
projektantem.

1.4.5. Jezdnia €z$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktta

1.4.7. Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasawaryjnego postoju i pasami
dziehcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni -uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzahnia.

1.4.9. Korpus drogowy- nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.10. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celwzatta w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.11. Rejestr Obmiaru - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsgty do
wpisywania przez Wykonawocobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicéw i ew. dodatkowych
zalkcznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaru podlegpptwierdzeniu przez kyniera.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lubinne laboratorium badawcze, zaakceptowane przezad@pcego,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.
1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa nieziuine do wykonania robét, zgodne z Dokumentdtjojektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeyriera.

1.4.14. Nawierzchnia warstwa lub zespét warstw gheych do przejmowania i rozkladania open od ruchu

na podtae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga st miedzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyr6wnawcza - warstwa #ga do wyrdwnania nieréwsoi podbudowy lub profilu istnigfej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stca do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornaszpodbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagzpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawieréd warstwe
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.




g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powye,.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtej st do
nawierzchni.

1.4.15. Niweleta wysokdciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodn& - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanesh

przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo

rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.17. Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim

drogi oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy zeadwnie: obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i

budowy uradzer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyievase pojazddw, umieszczenia

urzadzeh bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgta jednoczénie do bocznego oparcia

konstrukcji nawierzchni.

1.4.19. Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgido gkbokdsci przemarzania.

1.4.20. Polecenie leyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyriiera, w formie pisemnej,

dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczrgdra autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.22. Przedsiwzigcie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gmtenia drogowego lub catkowita

modernizacja (zmiana parametréw geometrycznychy tras planie i przekroju podiinym) istniejcego

pofaczenia.

1.4.23. Rekultywacja- roboty magce na celu uporgglkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom

naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.24. Rysunki -cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokaligaccharakterystyk i wymiary

obiektu kedacego przedmiotem robét.

1.4.25. Kosztorys Ofertowy wykaz rob6t z podaniem ich #oi w kolejndci technologicznej ich wykonania.

1.4.26. Zadanie budowlane ez$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebng catas¢ konstrukceyjm lub

technologiczn, zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funtegjhniczno-aytkowych. Zadanie

moze polegé na wykonywaniu robét zwranych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli

drogowej lub jej elementu.

1.4.27. Ireynier — osoba prawna lub fizyczna, w tym rownigracownik Zamawiagcego, wyznaczona przez

Zamawiagcego do reprezentowania jego interesOw przez sprvamie kontroli zgodnéi realizacji robot

budowlanych z DokumentagjProjektovs, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadamiedzy

technicznej oraz postanowieniami warunkéw Kontrgldimowy).

1.4.28. Zamawiajicy — kazdy podmiot szczego6towo okdleny w umowie (kontrakcie) udzielgy zaméwienia

na podstawie ustawy o zaméwieniach publicznyctO(zZerwca 1994 r z pdiejszymi zmianami).

1.4.29. Wykonawca- osoba prawna (lub fizyczna), z kd&amawiajcy zawart Kontrakt (umow) w wyniku

wyboru ofert oraz jej nagbcy prawni.

1.4.30. Teren budowy- przestrz&, w ktorej prowadzonegsroboty budowlane, wraz z przestrzemajmowan

przez urzdzenia zaplecza budowy.

1.4.31Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyndd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgod@oz Dokumentag
Projektows, SST i poleceniami ltyniera.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajcy w terminie okrélonym w Warunkach Szczegétowych Kontraktu przekaVykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigamawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy i
Rejestr Obmiaru robét oraz Dokumentafojektovy i komplet SST.
1.5.2.Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja projektowaetzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym
w szczeg6towych warunkach umowy, uwptiagcym podziat na dokumentagprojektovy:

- Zamawiajcego; przetargoyv dokumentagj projektova oraz projektow dokumentag wykonawca

(techniczn), ktore zostamprzekazane Wykonawcy,

1.5.3. Zgodndé robdt z Dokumentacy Projektowa i SST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczrez atodatkowe dokumenty przekazane przeyriera
Wykonawcy stanowvdi czg$é¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w @ho jednym z nich s
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w catej dolentacji.




W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwe nasgpujaca kolejnd¢ ich
waznosci:

- Dokumentacja Projektowa,

- Specyfikacje Techniczne.
Wykonawca nie mze wykorzystywa btedoéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadoéninzyniera.
W przypadku rozbieaosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z DokumentacpProjektovg i SST.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktdrych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mog przekracz& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w pelni zgodne z DokumentadpProjektows lub SST i wptynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiahgda niezwlocznie zagpione innymi, a
roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie oBiyd w okresie trwania
realizacji Kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zagdzagcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt
w okresie trwania budowy. W zalgosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonaw®a biegco.
W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczae takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewatayv ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczaje keds akceptowane przez Apniera. Fakt
przysgpienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach Kcitwh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych tig bedzie zatwierdzona przez dyniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabodyj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w Cen
Kontraktows.
1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:
a./ utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,
b./ podejmowd wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub whasndci spotecznej i innych, a wynikggych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasugi do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:
1./ Lokalizacg baz, warsztatdéw, magazynow, sktadowisk, ukopovogdiojazdowych
2./ Srodki ostra@nasci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pgaru.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realiza@bdét norm okrédonych w odpowiednich przepisach
dotyczicych ochronyrodowiska obgjzg Wykonawe.
1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahy mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.
Materialy tatwopalne ¢a sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia



Materiaty, ktdre w sposo6b trwahs szkodliwe dla otoczenia, nie mpgy¢ stosowane do wykonywania robot.
Nie dopuszcza eiuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oe¢geniu wikszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robot bdg miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez upravgnion
jednostk, jednoznacznie okéajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@énodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaczeniu robét ich szkodlivgs zanika
(np. materiaty pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych materiatdw
od wiasciwych organow administracji patwowej.

1.5.8. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie materiatow i
wyposa&enia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidmke zezwolenia od wiladz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposohgy bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatzyniera.
Pojazdy i tadunki powodafe nadmierne obgienie osiowe nie dmla dopuszczone nawiezo ukaiczony
fragment budowy w olghie Terenu Budowy i Wykonawcatizie odpowiadat za naprawvszelkich robot w
ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniamghiara.

1.5.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisoéw dotycgych bezpiecaestwa i higieny
pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nédsiajacych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywal wszelkie ugrzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitz i
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6éb zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i ydzenia aywane do robét od
Daty Rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez lyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie powinno dgrowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy kv zadowalagcym

stanie przez caty czas, do momentu odbiomickaego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien rozpoez
roboty utrzymaniowe nie gfiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie eido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralmgejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami iduzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctigzas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod. Wykonawca ebzie
gromadzit wszystkie zezwolenia i inne odne dokumenty i przedstawiat je nazkazyczenie lriyniera.

1.5.12. Rbwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w_dokumentach kontraktowych powotane s konkretne normy i przepisy, ktére maja
spetniaé materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, kda obowiazywac
postanowienia_najnowszego wydania lub_poprawionegaydania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.




1.5.13. Ochrona wlasngci publicznej i prywatnej
Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniglasndci publicznej
i prywatne;j.
Jezeli w zwigzku z niewtdciwym prowadzeniem robdt, zaniedbaniem lub brakidmataa ze strony
Wykonawcy nasgipi uszkodzenie lub zniszczenie wiascioprywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swdj
koszt naprawi lub odtworzy uszkodzpwtasnag¢ w taki sposéb, aby stan naprawionej wigsnbyt nie gorszy
niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.
Wykonawca odpowiada za ochgomstalacji na powierzchni terenu i za golzenia uzbrojenia podziemnego,
takie jak: przewody, ruroggi, kable itp., ktdérych poteenie bylo wskazane przez Zamaw@ggo. Wykonawca
powinien uzyské& od odpowiednich wiadz ddacych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo, dotyczcych doktadnego podenia tych urzdzeh w obrbie placu
budowy. O zamiarze przygtienia do robot w pobtu tych uradzehr lub instalacji, bdz ich przekladania
Wykonawca powinien zawiadotnich wigcicieli i Inzyniera.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeminstalacji i urgdzen w
czasie trwania budowy.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalsi¢jikonawca bezzwilocznie powiadomi Zamaweggo
i zainteresowane wladze. Koszt naprawy ponosi Wghara.
Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
spos6b powodygpy minimalry niedogodné dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatadin
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&oo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy leda uwazane za wiasrigé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbows zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawi@m i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania
robét i/lub wysokéc¢ kwoty, o ktég nalezy zwickszy¢ cere kontraktov.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonych
do robo6t Wykonawca przedstawi szczegotowe informadptycace proponowanegdrodita wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpedviieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez hyniera.

Zatwierdzenie pewnych materialdw z daneégadia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob ggty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmstobot.
2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuabel wiscicieli i odnaginych wladz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek zrédet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowzany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagdailosciowych i jakdciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zzéne z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdéw, ukopdéw i miejsc pozyskaniaskini zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce ypiracaniu stanu terenu przy uiazeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéil erenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie ledg wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad awdpdnio do wymaga Kontraktu lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieghlzie prowadzi zadnych wykopow w
obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszcaeigne w Kontrakcie.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym
obszarze.




2.3. Inspekcja wytwdrni materiatéw

Wytwornie materialdw, w tym mieszanek mineralnoadtsfvych, a take te w ktorych produkcja odbyweesiv
miejscach nie nalgcych do Wykonawcy magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia
zgodndci produkcji z wymaganiami. Prébki materialtdw mody¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wynik tych kontroli kedzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatdw pod wzegliem
jakaosci.

W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekojvytwaérni beda zachowane nagtujgce warunki:

a./ Inzynier kedzie miat zapewnion wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatédw wsieza
przeprowadzania inspekcji;

b./ Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizaojtfaktu.

c/ Jeeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalmcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy,atz
ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw
do innych robét, i te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychterialtdw zostanie przewadciowany
przez Ireyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na
whasne ryzyko, licgc sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdyeola one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowadjs §akaos¢ i whasciwosé do robot i byty dosipne do
kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego sktadowaniadh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgamanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja Projektowa lub SST przewiglujozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnieedrz
uzyciem materiatu, albo w okresie dirzym, jéli bedzie to wymagane dla baflgprowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimze by pézniej zmieniany bez zgody igniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofett Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
robot, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spftzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajng¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniachyimera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wtasndcig Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy mynierowi kopie dokumentow potwierdzaych dopuszczenie sgitm do wytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidumnaozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjpt
przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liyniera, nie mee by pd&zniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Kontraktu, zogtan
przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

Wykonawca powinien dysponowaprawnym rezerwowym sgtem, gotowym do iytku, w przypadku awarii
sprztu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie
na jakaé¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dalzie zapewni@ prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkremi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniamiyiniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydspetnig wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afieih na osie pojazdéw i innych parametréw techniczngeadki transportu
nie odpowiadajce warunkom Kontraktu na poleceniezyniera keda usunéte z Terenu Budowy. Wykonawca
bedzie usuwéa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratg@idnie z Kontraktem, oraz za jdkazastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodo@ Dokumentag Projektows, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robét oraz poleceniamiyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialitoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgsol wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami gdnymi okr&élonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pkmie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczeniu robét
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagoa wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysck@rzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element@bdt kedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumejnt&rojektowej i w SST, a tae w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji zimier uwzgtdni wyniki baddé materialtdéw i rob6t, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i w badaniach materialéw sd@dczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywsge na rozwzamn kwestk.

Polecenia layniera lgda wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawg, pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfodunosi Wykonawca.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawachgzamych z jakécig robét, ocen jakasci stosowanych
materiatdw i posipem robé6t, a tate we wszystkich sprawach zmanych z interpretagj Dokumentacji
Projektowej i SST oraz dotygzych akceptacji wypetnienia warunkéw Kontraktu prxgykonawe.

Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich robét oraz materiat@estarczonych na budewub na jej
terenie produkowanych, wdzapc w to przygotowanie i produkgj materiatdw. laynier powiadomi
Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiatyraboty, ktére nie spetigj wymaga
jakaosciowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)
Do obowgzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyiriera programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykeagia robot, mgliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantage wykonanie robd6t zgodnie z DokumengaBjrojektovs, SST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przezymiera.
Program zapewnienia jaém bedzie zawier&:
a./ czes¢ 0goblmy opisupca:
- organizac wykonania robot, w tym terminy i spos6b prowadaebot,
- organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,
- bhp,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowad¢ wykonania poszczeg6lnych elementdw robét,
- system (sposob i proce@diproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych Robot,
- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium ashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoiowadzenie badd,
- spos6b oraz formm gromadzenia wynikéw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenpnzekazywania tych informacji zgnierowi;




b./ cze¢$¢ szczegOtow opisupca dla kadego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioknoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilég¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgtitita wiasciwosci w czasie transportu,

- sposOb i procedgr pomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i
wykonywania poszczeg6lnych elementow robdt,

- sposoOb pogpowania z materialami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok rob6t i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli zaakceptowany przezzyniera, whczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatléw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliynier maze zagdac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatébw oraz robét zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndekumentacji Projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam dchoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyazapewnt
wykonanie robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca kdzie posiadé odpowiednieswiadectwa wydane przez upoivéone jednostki,ze wszystkie
stosowane ugdlzenia posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Inzynier kedzie mie staty i nieograniczony dagt do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji oraz
bedzie mi€ mozliwos¢ uczestniczenia w badaniach, pomiarach, poborzecpriip.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liadateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki kxda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania probpkrtych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmgy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier bzdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na polecenie lfyniera, Wykonawca dalzie przeprowadza na wiasny koszt dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budgz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli.

Pojemniki do pobierania probeledy dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvcdo bada wykonywanych przez byniera keda odpowiednio opisane
i 0znakowane, w sposob zaakceptowany przemiera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowaozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b@daWykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji lnyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie kompletowé i przechowywa raporty ze wszystkich bafla udostpnia je na kade
zyczenie liyniera.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi na formularzach wedlug dostarczonego pmaexgjo
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lgyniera

6.6.1. Ogolne zasady prowadzonych badarzez Inzyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia materiatdw i robot, ynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatéwzailenie od Wykonawcy. Zapewniona mgdzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i ptedta materiatow.

Inzynier kgdzie ocenid jakos¢, zgodndé materiatow i robdt z wymaganiami SST i Dokumeritéepjektowej
na podstawie przede wszystkim wynikow wiasnych hada

6.6.2. Badania i pomiary Laboratorium Zamawiajacego

Laboratorium Zamawiggego wykonuje nagpujace badania i pomiary zlecane przezyimera:

1. przed rozpoeziem robot:




- badania materiatéw przewidzianych do wbudowania,

2. w trakcie robét:

- badania jakéci stosowanych materiatéw i wykonywanych robét,

- badania sprawdzgje do odbioru rob6t zanikaych i ulegajcych zakryciu,

- badania i pomiary do odbioru ostatecznego wg gegolnych asortymentowych SST.

W czasie trwania budowy probki najedostarczé sukcesywnie w migrpostpu robot.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

- Polslg Normy lub

- aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidalskiej Normy, jeeli nie g

objete certyfikacy okreslong w pakt 1

i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumeniyvegymagane przez SST, #da partia dostarczona do

robét pdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte

wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bada®ds dostarczone przez Wykonagvc

Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetriaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowaigzujgcym Zamawiajcego i Wykonawe w

okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy diic& okresu gwarancyjnego. Odpowiedziathaa

prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obgamjgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu

bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowye¢hizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdska stibowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat

technilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyel¢da oznaczone kolejnym numerem ganika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegOlnci:

- datk przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dak przekazania przez Zamavwgeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia j@gkoi harmonogramow robot,

- terminy rozpocecia i zakaiczenia poszczeg6lnych elementdéw robét,

- przebieg robdt, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia loyniera,

- daty zaragdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robo6t zanid@jch, ulegajcych zakryciu, cgiciowych i kaicowych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczego6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,

- dane dotycce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika Budowgdprzedta@one Ireynierowi do

ustosunkowania i

Decyzje Irkyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagjpiz zaznaczeniem ich przgja lub

Zajeciem stanowiska.
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Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowaniagsProjektant  nie jest jednak
strorg Kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzavsisposéb aiglty w jednostkach przgtych w Wycenionym
Kosztorysie Ofertowym i wpisuje do Rejestru Obmiard

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatéw, orzetaeo jakdci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki
bad& Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakdci. Dokumenty te
stanowy zahczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione na kade zyczenie lryniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagcsbprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijjace dokumenty:

a./ pozwolenie na budoyy

b./ protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢./ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne wayocywilno-prawne,

d./ protokoty z odbioru rob6t

e./protokoty z narad i ustate

f./ korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomi@dabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do vaglu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z Dukuatacy Projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Koszaierpfertowym.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Ireyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmi@em.

Wyniki obmiaru keda wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w Kosztorysie Oferowym lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnigkhawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostgrpoprawione wg instrukcji ryniera na pimie.

Obmiar gotowych robdtdulzie przeprowadzony z ¢ztoicia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawénzyniera.
Obmiar odbywa sie bedzie w obecnéci Inzyniera i podlega jego akceptaciji.

7.2.Zasady okreslania ilosci robot i materiatéw

Dlugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnynmida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Jeili Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, obtosci bedg wyliczone

w m® jako diugdé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

Pojazdy aywane do przewenia materialdw rozliczanych na podstawie masy amoshodzie powinny iy
wazone co najmniej raz dziennie.zimier ma prawo do losowego sprawdzenia masy i sopatadowania
pojazdow, a w przypadku stwierdzenig, obgtos¢ materiatu przewszona danym pojazdem jest mniejsza od
wczesniejszej uzgodnionej, to cald materiatdw przewiezionych przez ten pojazd od ezasprzedniej kontroli
zostanie odpowiednio zredukowana.

Kazdy samochéd powinien Byoznakowany w sposob czytelny, urtwiajacy jego identyfikacje. Obmiar
winien nasgpowa w punkcie dostawy.

Za zgod Inzyniera Wykonawca ma dokonywa wazenia pojazdéw w publicznych punktach asaia
na urgdzeniach wagowych posiagdaych wane swiadectwa legalizacji.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétiabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
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Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anzenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bdzie utrzymywaé to wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie doktadioi wg
norm zatwierdzonych przeziyniera.

7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lkeda przeprowadzone przed gziowym lub kaicowym odbiorem robét, a tak w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robét.

Obmiar robét zanikafych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzeledg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaru. W razigkilp miejsca szkice magby¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do Rejestru Obmiaru, ktérego wzér zostamgodniony z laynierem.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robdt

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SSTroboty podlegaj nastpujgcym etapom odbioru, dokonywanym
przez Ireyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b./ odbiorowi czsciowemu,

c./ odbiorowi ostatecznemu,

d./ odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdmos¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje fiynier.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doeBazika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem lzyniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwtocznie, mézniej jednak nt w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i poMymienia o tym fakcie kyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawigecgich komplet
wynikdw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z Dokumentag;
Projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

Na polecenie Izyniera badania sprawdaag przeprowadza Laboratorium Zamawiggo.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci robét. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze kmpwym rob4t.Odbioru robét dokonuje fiynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#tpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidip jakasci

i wartosci.

Caltkowite zakéczenie robét oraz gotowo do odbioru ostateczneggdrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiacdkon@m na gimie o tym fakcie Iayniera.

Zakahczenie rob6t musi zostgotwierdzone przez #yniera wpisem do Dziennika Budowy.

Warunkami pozwalagymi na dokonanie potwierdzgego wpisu &

- przekazanie lkynierowi kompletnych bada i pomiaréw wymaganych przez odpowiednie
asortymentowe SST do odbioru ostatecznego robét,

- uzyskanie pozytywnych wynikéw batlapomiarow

Odbiér ostateczny robdt ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irtyniera zakéczenia robot i przycia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznagzpreez Zamawiafego w obecrii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikdw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentacj
projektowg i SST.
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Badania i ustalone pomiary do odbioru ostatecznegkonuje Laboratorium Zamawigjego, na probkach
pobranych przez Wykonawav obecndci Inzyniera. Irzynier wskazuje miejsca poboru prébek. Préby do hada
odbiorczych dostarcza do Laboratorium Zamaaciegio Irzynier.

Podstaw do odbioru ostatecznego robétmzede wszystkim wyniki badd_aboratorium Zamawiagego.

Odbierajcy dokonuje odbioru ostatecznego robatgjeich jakasc i ilos¢ w poszczegdblnych asortymentach jest

zgodna z warunkami Kontraktu, SST oraz ustaleniamdleceniami Iayniera. Roboty z wadami niectly

podlegaty odbiorowi.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapona eealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot

zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robatpetniagcych i robot

poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekecavych lub robét uzupetlniggych w warstwie

scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustali nowy termin odbioru

ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka&é wykonywanych rob6t w poszczegolnych asortymentach

nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeataepjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma

wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipEzeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartgs¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wyméagparzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaégo robot jest protokét odbioru ostatecznego robo

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhoany przygotowéanastpujace dokumenty:

- dokumentagj projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,

- szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumientow umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

- deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

- opinig¢ technologiczp sporzdzomy na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robo6t wiécicielom
urzadzen,

- geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgogotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkegy wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robot.

Wszystkie zargdzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegatych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidr@wizanych z usugciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaygym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykaaaza jednosti obmiarowy ustalon

dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Cena jednostkowa pozycjetizie uwzgédniac wszystkie czynnii, wymagania i badania sktadeg st na jej

wykonanie, okréone dla tej roboty w pkt. 9 SST i w Dokumentaajojektowe;.

Cena jednostkowagdzie obejmowé

- robocizre bezpdredni,

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartg¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie gprna Teren Budowy i z
powrotem, montai demonta na stanowisku pracy),




- koszty pérednie, w sklad ktérych wchoglz ptace personelu i kierownictwa budowy, pracowmikd
nadzoru i laboratorium, koszty udzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym do@dzenie energii i
wody, budowa drdég dojazdowych itp.), koszty dotyezoznakowania robét, wydatki dotyce bhp, ustugi
obce na rzecz budowy, optaty za dzéewe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyeze wykonanych robét,
ubezpieczenia oraz koszty zadlm przedsibiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wildav mogicych
wystgpi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym

- podatki obliczane zgodnie z obaaujagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaacdan pozycg w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym

jest ostateczna i wyklucza mowos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdtetloh 3 pozych

kosztorysow.

9.2. Warunki umowy i wymagania 0goine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych w D-M-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orga&éji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektaynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robaét,

- ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiet#teva ruchu,

- oplaty/dzietawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

- tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

- utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

- usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlaneD¢r 89, poz. 414 z piejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz.U.Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).
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D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysol&ziowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SS svymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zgaanych z odtworzeniem
osi trasy oraz wyznaczeniem punktow wysakowych, przy remoncie ul. Moniuszkiw Kobytce

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkitdwy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniarhy
wp. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygrowadzenia robét zgzanych z odtworzeniem w terenie przebiegu
trasy drogowej zgodnie z Dokumentagjrojektovy i obejmug:

a./ sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi frasy

b./ wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych,

c./ uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d./ wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

e./ zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochracta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f./ wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robét, zgodnie z dokumentagjrojektovs,

1.4. Okreslenie podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - Punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia - s3 zgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania logd pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogbpkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania dotygeze materiatdw podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagamélne” pkt. 2.
2.1.1.Materialy do wyznaczenia trasy drogowej

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy i reperéw robgch naley stosowa pale drewniane z gwdziem lub
trzpienie stalowe (stabilizacja punktéw w istg@gj nawierzchni), stupki betonowe albo rury metadow
diugdéci okoto 0.50 m. Pale drewniane umieszczone ggiesiztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mié srednie 0.15-0.20 m i diugéei 1.5-1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa szpilki stalowe i paliki drewniane o diugm okoto 0.30m i
srednicy 50-80 mmSwiadki wbijane obok palikow osiowych powinny niigtugaié okoto 0.50 m i przekroj
prostolgtny.

3. SPRZET

3.1. Wymagania 0gdlne

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoélng Bk
3.2. Sprat do rob6t pomiarowych

Do wykonania robot konieczny jest sgrgeodezyjny taki jak:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe i parciane.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtdwnymwinien gwarantow@a uzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.




4. TRANSPORT

4.1. Wymagania og6lne

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagagi@ne" pkt. 4.

4.2. Wymagania dla transportu

Transport sprgu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych doilstabji osi trasy i wyznaczenia zakresu
robét mae odbywa sie dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM "Wymagania ogolne pkt. 5.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami GUGIK.

Wszelkie prace pomiarowe zgane z realizagjrob6t nalég do obowizkow Wykonawcy. Roboty, ktére
bazujce na pomiarach Wykonawcy nie mday¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez
Inzyniera.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za nasipstwa niezgodn@i wykonanych robét z dokumentac]
projektowg oraz niniejszymi SST.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne tgozenia powinny b zastabilizowane w sposéb trwaly,
przy wyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych azalkdowizane do punktdw pomocniczych, pobmych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Maksymalna odlegke pomidzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 m, natomiast w terenie falistym i gorskim poma by odpowiednio zmniejszona, zafee od jego
konfiguraciji.

Reper roboczy naly zalazy¢é poza granicami robdt zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzystéa punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej.

Rzedne reperu naly okresli¢ z doktadnéciag do 0.4 cm/km stosgg niwelacg podwéjry w nawigzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektowy przekazag przez Zamawiacego.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 5 cm. Rzdne punktdéw osi trasy nalg wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalahy ktérych
usunkcie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca rabstpi je odpowiednimi palami po obu stronach
0si, umieszczonymi poza gragimbot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:

a./ wyznaczenie kragdzi jezdni i pobocza,

b./ wyznaczenie kragdzi wykopdw na powierzchni terenu (okienie granicy rob6t ziemnych)

c./ wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarfj®unturow) wykopow w przekrojach poprzecznych
(tzw. profilowanie przekrojéw poprzecznych)

i powinno by wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows oraz w miejscach wymaggiych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot zaakceptowanyrsz preyniera.

Do wyznaczenia kragdzi jezdni naley stosowad szpilki stalowe a do wyznaczenia poboczy palikvadniane.

Do wyznaczenia kraydzi wykopow naley stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowa w przypadku wykopéw gbszych nt 1 metr. Odlegi& miedzy palikami lub wiechami nalg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owmj. Odlegté¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie warstwy wyréwnawczej nawierzchni oraz
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumengagprojektovy. Konieczne jest profilowanie przekrojow
poprzecznych we wszystkich punktach gtownych tragygdnie z dokumentagjprojektows oraz w innych
dodatkowych punktach zaakceptowanych przeyniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogblpkt. 6.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysé@iowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@0. Wymagania ogélne" pkt. 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kilorfiatr].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdIne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w $5M-00.00.00. "Wymagania ogoélne" pkt. 8.

Odbiér robot nagpuje na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiardw dgzyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedkiadaytierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstaw platrsoi podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne9.p.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kilometra [km] wykonanych robét obejmuije:

- roboty przygotowawcze,

- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie reperdw roboczych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytlyczeniem dodatkowych przekrojéw

- wykonanie pomiaréw bigcych w miae postpu robét, zgodnie z dokumentagjrojektowy

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrool przed zniszczeniem i oznakowanie utatydge]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1./ Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykeamnyia prac geodezyjnych.

2./ Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna osnovagmoa. GUGIK, 1978.

3./ Instrukcja techniczna G-2.  Wysack@mwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

4./ Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obstugavestycji, Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

5./ Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpgGiK, 1983.

6./ Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacy(BgGiK, 1983.

7./ Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK, 1979.
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D-01.02.04. Rozbiorki

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotyare wykonania i odbioru robét zgaanych z rozbiork
elementow drég, przy remoncie ul. Moniuszkiw Kateyt
1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkéitdwy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniarhy
wp. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Roboty rozbhiérkowe obejmaij

- rozebranie nawierzchni bitumicznej,

- rozebranie podbudowy z kruszywa,

- rozebranie chodnikéw z ptyt betonowych,

- rozebranie chodnikéw z kostki brukowej,

- rozebranie kraeznikéw betonowych

- rozebranie obrzg betonowych,

- rozebranie taw pod kraymikami,

- rozebranie przepustow drogowych,

- rozebranie przepustow pod zjazdami,

- rozebranie taw pod przepustami,

- zdjecie tarcz znakéw.

- rozebranie ogrodaez siatki,

- rozebranie stupkéw do znakéw drogowych,

- rozebranie barier betonowych.

1.4. Okredlenie podstawowe

Okredlenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kavykonanych robét i ich zgodké z dokumentagj projektova,
SST i zaleceniami kyniera. Ogoélne wymagania dotyez robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania
0go6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wyspuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdline

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoélng"3k
3.2. Sprat do wykonania robét

Do wykonania robo6t zwzanych z rozbidrkelementow drog naty stosowa:
- szpadle,

- lopaty,

- kilofy,

- spycharki,

- koparki,

- zrywarki przyczepne,

- fadowarki,

- mioty pneumatyczne,

- samochody samowytadowcze.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania og6lne

Ogolne wymagania dla transportu podano w SST D-M@00. "Wymagania ogélne" pkt. 4.

4.2. Wymagania dla transportu

Materiat z rozbiorki naley przewozt transportem samochodowym. Wybérodka transportu zatg od
warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicdnypojazdy powinny spetntawymagania dotycce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwdmgzh obcizen na osie, wymiaréw tadunku i innych
parametréw technicznych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@O0M "Wymagania ogélne" pkt. 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdnych
uszkodzé. Przewiduje s ponowne wykorzystanie materiatow z rozbiérki ogred

Materiaty z rozbiorki przewidziane do ponownego wbwania nalgy skladowa lub wywiez¢ w miejsce
wskazane przez hyniera.

Ewentualne doly powstate po rozbiorce elementowgdedajdugce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektovg beda wykonywane wykopy drogowe powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci naley zapobiec gromadzeniuesw nich wody opadowej. Wszystkie pozostate dolyenal
wypeti¢ gruntem do poziomu okilonego w dokumentacji projektowej i zggi¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w odpowiedniej SST, wskaik zag:szczenia Is do gbokasci 20 cm powinien b§ [71.0.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady 0gdine kontroli jakdci robdt

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogbin

6.2.Kontrola jako $ci robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jak@i robo6t polega na sprawdzeniu komplégtiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz stopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérvegarzystania.

Zagszczenie gruntu wypelniggego doty po usugiych elementach nawierzchni drég i chodnikow powinn
spetig& wymagania okrdone w punkcie 5.2.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.0g0lIne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@0. Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovwy rob6t zwizanych z rozbiorkelementéw drég jest:

- dla rozebrania nawierzchni bitumicznej — metr évedowy [nf],

- dla rozebrania podbudowy z kruszywa — metr kwiaavg [m?],

- dla rozebrania chodnikéw z ptyt betonowych — nketadratowy [r],,
- dla rozebrania chodnikéw z kostki brukowej — nietadratowy [r],,
- dla rozebrania kragznikow betonowych — metr [m],

- dla rozebrania obrzg betonowych — metr [m],

- dla rozebrania taw pod krasnikami, - metr szeienny [n],

- dla rozebrania przepustéw drogowych — metéaizany [n7],

- dla rozebrania przepustéw pod zjazdami — mety [m]

- dla rozebrania taw pod przepustami — metéaeany [n],

- dla zdgcia tarcz znakéw — sztuka [szt.],

- dla rozebrania ogrodae siatki — metr [m],

- dla rozebrania stupkéw do znakéw drogowych —lsz{gzt.],

- dla rozebrania barier betonowych — metr [m].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Roboty zwizane z rozbiérk elementow drog i ulic podlegajodbiorowi robot zanikagych i ulegaicych
zakryciu.

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@0'Wymagania ogdlne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotyerce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstaw ptatréci podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne9.p.
Ptatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

W cenie jednostki obmiarowej nale uwzgkdni¢ wartas¢ materialtdbw pochodgych z rozbidrki, ktére
przechodz na wiasné¢ Wykonawcy.

9.2. Cenajednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:




- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej dbidki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanegabidwki, w celu ponownego jepycia, z utlazeniem na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozkior
- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikéw:
- odkopanie kragznikow, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i e,
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbigrk
- wyrownanie podia i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbiorkiscieku:
- odstonjcie scieku,
- kczne wygcie elementowciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanegabidwki, w celu ponownego jegaycia, z utczeniem na
poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- uzupetnienie i wyrbwnanie podkn
- zatadunek i wyw6z materiatdw z rozbiorki,
- uporadkowanie terenu rozbiérki;
d) dla rozbiorki chodnikow:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanegabitwki w celu ponownego jegarycia, z utdzeniem na
poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozkior
- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;
e) dla rozbiorki ogrodze
- demontaelementdéw ogrodzenia,
- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundateen,
- zasypanie dotéw po stupkach z gsagzeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/89319]2 |
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanegabitwki, w celu ponownego jegaycia, z ul@zeniem w stosy
na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozkigr
- uporzazdkowanie terenu rozbioérki;
f) dla rozbiérki barier i parczy:
demontaelementéw bariery lub peczy,
- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundateen,
- zasypanie dotéw po stupkach wraz zezagzeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/89319]2 [
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozkidr
uporadkowanie terenu rozbiorki;
g) dla rozbiérki znakéw drogowych:
demontatablic znakéw drogowych ze stupkéw,
- odkopanie i wydobycie stupkow,
- zasypanie dotéw po stupkach wraz zesagzeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/89319]12 [
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozkigr
- uporzadkowanie terenu rozbioérki;
h) dla rozbiérki przepustu:
- odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, uriescitp.,
- ew. ustawienie rusztowaich p&niejsze rozebranie,
- rozebranie elementéw przepustu,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych makéwa
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozkior
- zasypanie dotéw (wykopdw) gruntem z gsagzeniem do uzyskania Is 2 1,00 wg BN-77/89319]12 [
- uporzazdkowanie terenu rozbioérki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1./BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar révm@aawierzchni planografem i at
2./BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkaka zagszczenia gruntu

3./SST D-01.02.04 Rozbioérka elementow drdg, ogradzezepustow.

2C



21



D-04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konatcyjnych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej T¥S3 wymagania dotyecge wykonania i odbioru robét
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsyjmych nawierzchni, przy remoncie ul.
Moniuszkiw Kobyice

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarty
wp. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczasad prowadzenia robét amanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gs zgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pls.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robét

Ogblne wymagania dotygee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatdw do wykonania skropienia
Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawidracmusz by¢ zaakceptowane przezzymniera.
Do skropienia warstw nawierzchni najeuzy¢:
- Do skropienia podbudowy nieasfaltowejyd emulsg asfaltowg kationowg sredniorozpadow klasy K2 wg
WT.EmA Zeszyt Nr 60 z 1999 r IBDiM
- Do skropienia podbudowy i warstw asfaltowyctyéiemulsg asfaltows kationowy szybkorozpadowklasy
K1 wg WT.EmA Zeszyt Nr 60 z 1999 r IBDIM
2.3. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Do skropienia poszczegoélnych warstw konstrukcyjnyatvierzchni natey uzy¢ lepiszcza w iléci nastpujacej,
w przeliczeniu na czysty asfalt:
Kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie - 0/&nkg- 0,7 kg/nf
Podbudowa z betonu asfaltowego — 0,3 Kg/i,5 kg/nt
Warstwa wizaca z betonu asfaltowego— 0,1 kgrD,3 kg/nf
2.4. Skladowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i otieinia jego jakéci. Lepiszcze naley
przechowywd w zbiornikach stalowych wypoganych w urzdzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczarsgazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych,
betonowych lukzelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwiggodano dla zbiornikow stalowych.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nglestosowa sie scisle do zalecg producenta emuls;ji.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrre spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni rglezywac:

- szczotki mechaniczne, zalecag sizycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by
wykonana z twardych elementéw czysgyzch i stizy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczysicze
przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powpwsiada mickkie elementy czyszagze i
stuzy¢ do zamiatania. Zalecaesizywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce.

- sprzarki

- zbiorniki z wodj

- szczotki eczne

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni najeuzywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadowyposaona w

urzadzenia pomiarowo - kontrolne pozwaje¢ na sprawdzenie i regulowanie gpsfagcych parametrow:

- temperatury rozkltadanego lepiszcza

- cisnienia lepiszcza w kolektorze

22



- obrotow pompy dozygfej lepiszcze

- predkosci poruszania giskrapiarki

- wysokdici i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza

- ilosci dozowanego lepiszcza

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendizolowany termicznie, tak aby byto mave zachowanie statej
temperatury lepiszcza

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki zawigcg zaleénosci pomiedzy
wydatkiem lepiszcza a ngpujagcymi parametrami:

- cisnieniem lepiszcza

- obrotami pompy

- predkascia jazdy skrapiarki,

- temperaty lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewéniozktadanie lepiszcza z tolerancj 10% od ilgci zatazone;j.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.

4.2. Wymagania dla transportu

Transport emulsji powinien odbywaie w cysternach samochodowych. Dopuszczasgisowanie beczek lub
innych pojemnikéw stalowych. Cysterny przeznaczat® przewozu emulsji powinny byprzedzielone
przegrodami, dzigtymi je na komory o pojemsoi nie wickszej nz 1 nT, a kada przegroda powinna ndie
wykroje umaliwiajgce przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornigrzeznaczone do transportu lub
sktadowania emulsji powinny byczyste i nie powinny zawie¢aesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usimiluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyaiu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody géaieniem. W miejscach trudno deghych naley
uzywaé szczotek gcznych. W razie potrzeby, na terenach nie zabudgearbezpérednio przed skropieniem
warstwa powinna byoczyszczona z kurzy przyyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnattpczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy bytazywana woda to skropienie lepiszczem z@onasipi¢ dopiero po
wyschngciu warstwy.

Skropienie warstwy me rozpoczé sic po akceptaciji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna byskrapiana lepiszczem przyzyeciu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagweza z dysz rozpryskow).

Temperatura lepiszcza powinna giiesci¢ w przedziale 20C — 401C, w razie potrzeby emutspalezy ogrz&
do temperatury zapewnigiej wymagag lepkasé.

Skropienie powinno hkyréwnomierne, a il& rozktadanego lepiszcza powinnacbsdwna ilcci zatazonej z
tolerancj 110%. Na wszystkich powierzchniach gdzie ramloo nadmiers ilos¢ lepiszcza Wykonawca
powinien roziay¢ warstwe suchego i rozgrzanego piasku i ustinadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.
Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibgé pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezimy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z
emulsji. W zalenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1godz. do 2 godzin.

W przypadku elastomeroasfaltu lub emulsji elast@masfaltowej kationowej nalg stosowa sic do wskaza
producenta.

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno — bitumicznejkdhawca powinien zabezpie&zgkropiony
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzaiylko niezigdny ruch budowlany. Jakiekolwiek
uszkodzenia powierzchni powinny dgrzez Wykonawg naprawione.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.




6.2. Badania i kontrola przed przysapieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadgzibbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkania wymagane; iléci lepiszcza w zalaosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3. Badania i kontrola w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta, z tya \Wykonawca powinien kontrolowalla
kazdej dostawy wisciwosci lepiszczy wg WT.EmA Zeszyt Nr 60 z 1999 r IBDiM.

6.3.2. Sprawdzenie jednorodngci skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodn& skropienia powinna l#ysprawdzana wizualnie.

Zaleca st przeprowadzi kontrok ilosci rozkiadanego lepiszcza wediug metody podanej pra@waniu
.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” wg metodyecanej przez
GDDP do stosowania [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

Obzmiar oczyszczonej oraz skropionej powierzchnisivey powinien by dokonany w metrach kwadratowych
[m7].

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Odbidr oczyszczonej i skropionej powierzchni jeskahywany na zasadach odbioru rob6t zamikagh i

ulegajcych zakryciu. Do odbioru Wykonawca przedstawia ywstide wyniki badé z biezacej kontroli

materiatow i robot.

Odbioru dokonuje laynier na podstawie wynikéw bagldVykonawcy z bigagcej kontroli jakdci materiatéw i
robét i ogkdzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterekymier ustali zakres wykonania rob6t poprawkowychb®&y poprawkowe
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustahorz Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuie:

— mechaniczne oczyszczeniezHaj niej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wodl lub uzyciem spezonego powietrza,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

— zakup, dostarczenie lepiszcza i napetnienie nirapsarek,

— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- rownomierne skropienie powierzchni warstwy lepiszoz

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1./ PN--84/C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetesialtow.

2./ "Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanigdiorozktadanego lepiszcza i kruszywa." Zaleconepi@DDP
do stosowania pismem GDDP-5. 3a-551/5/92 z dni@.102903.

3./Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99 Zeszyt Nr 60, IBDIM — 1999 r.

D-05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SSh svymagania dotycce wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonywaniem
warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowegozy remoncie ul. Moniuszkiw Kobyice — kategoria
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1.2. Zakres stosowania SST
Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi obbujica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robét na drogach krajowych.
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogaofewddzkich powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyréwnawczej i wzmacniggej z betonu asfaltowego wg PN-S-
96025:2000 [10].
Nawierzchng z betonu asfaltowego rasa wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathycpétsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg poaszego
zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

kategoria ruchu IICbeogsLﬁ?;g:;ﬁjrggwych
KR1 212
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oklenym skiadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposéb, spetnigga okrglone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaldoutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyiktéra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn@ blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanod;; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do uémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wihasciwosci s3 zgodne z receptiaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pisgagtu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robot.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].



W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1
i2.
2.3. Polimeroasfalt
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje eigenie asfaltu modyfikowanego polimerami,
to polimeroasfalt musi spetdiavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaproba¢ techniczg.
Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w
tablicy 1i 2.
2.4. Wypetniacz
Nalezy stosowdé wypetniacz, spelniaty wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypeltniacza podstawowego i zgstzego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wyma.\ga’nia wobec ma_t_erialéw
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR1lubKR 2| odKR 3doKR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg HN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych | Kkl I, II; gat.1, 2| k. I, 1Y; gat.1
b) ze skat osadowych jw. .
C) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] ki. I, 1l; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] ki I, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego w4l I, Il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenigly z odpylania -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) 1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla ki I;
gat. 1
2) 2) tylko dolomity KI. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z
innymi kruszywami, w il&ci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty
i piaskowce bez ograniczeniadthowego
3) 3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzugej, wyrdbwnawczej i wzmacniggej z betonu

asfaltowego

Lp.

Rodzaj materiatu

Wymagania wobec materiatéw w

zaleznoéci od kategorii ruchu

nr normy

KR 1 lub KR 2

KR 3 do KR 6
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1 |Kruszywo famane granulowane wg -B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego K. 1 Il;gat.1, 2 | kl. 1, 1% gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 11; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kIl 1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego gkl I, II; gat.1, 2 | k. I, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES8O0 A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralnaci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.
pylty z odpylania, popioty lotne z ¢gla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegy i za zgog
Inzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nedg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Skladowanie kruszywa powinno odbywasie w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamainkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okétone w WT.EmA-

99 [14].

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza
sie mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
- O wytwérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
skrapiarek,
walcow lekkich srednich i cgzkich ,
walcow stalowych gtadkich ,
walcow ogumionych,
szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
samochodbéw samowytadowczych z przykryciem lub tedm.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Asfalt

|
oo Ooo4Qgod
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Asfalt naley przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych o®odbywé si¢ w:

— [ cysternach kolejowych,
— [ cysternach samochodowych,

— 0 bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalg przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [18az w
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypelniacz

Woypelniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu matevialfpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantieruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimiew przekracz& 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca sj stosowanie samochodéw termosow z podwojn§eidnami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przyspieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafldaboratoryjnych
poszczegolnych skifadnikéw i prébki materialdw poleraw obecnéci Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
— [J doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
— [ doborze optymalnej ikei asfaltu,
— [ okréleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikéw z zat@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna efuic sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadiaasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawéciaasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zateosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
szs\/;rlttcjc od O oollu%(:)%lﬁ &%%3008 od O od O ) od O od O
do20 |4 40 12.8/do 6.3 do20 |do2® |do16 |dol2,8
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Przechodzi

przez: 25,0 100 100 100

20,0 88+100 100 88+100| 90+100 100

16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67100 | 90+100 100

12,8 68+93 80+100 68+85 52+83 | 80+~100 | 87+100
9,6 59-86 69+100 100 5974 38+62 7088 | 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 | 54+67 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 | 48+60 22+40 55+70 57+75
4,0 40+70 4576 60+100 | 3950 21+37 44+58 47+60
2,0 29+59 35+64 41+71 29+38 21+36 30+42 35+48

zawartdé

ziarn > 2,0 | (41271) | (36+65) | (29:59) | (62:71) | (64:79) | (58:70) | (52:65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 | 20+35 18+28 25+36
0,42 1336 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 1827
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 1528 10+18 1623
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 714 11+15
0,075 5+10 711 8+12 5+7 1015 6+9 7+9

Orientacyjna

zawartacé

asfaltu w 5,0:6,5| 5065 | 55:6,5 | 4556 | 4,3+5,4 | 4,8:6,0 | 4,8:6,5

MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niggtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngehwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maimej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki ersinej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do

warstwyscieralnej nawierzchni drogi o ola¢eniu ruchem nawierzchni drogi o oliggniu ruchem KR1
lub KR2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maiej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eréinej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o
niecigglym uziarnieniu) do warstwgcieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafresj BA od 0 do 16 mm do warstvigieralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 12,8 mm do warstégieralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6

Skitad mieszanki mineralno-asfaltowej powinier¢ lugtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelhislymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmmmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wizgca, wyrébwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maiimgch do warstwy wjizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtssfaltu podano w tablicy 5.
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Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydd warstwy wizacej, wyrownawczej i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunBatB.

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lygtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla; prébki powinny spel@iiaymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkgca, wyrOwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna spetnia

wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnoktasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lubKR 2 | KR3do KR €
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymagasi | > 14,0 £18)"
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w 2) )
temperaturze 60C, kN 25,5 > 10,0
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 oddd,@,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od1,5do 4,5 od 2,0do 4
5 Wypoelmenle wolnej przestrzeni w prébka 0d 75.0 do 90,0 0d 78,0 do
jw., %
86,0
6 [Gruba¢ wem warstwy z MMA o uziarnienit
od 1,5do 4,0
od 0 mm do 6,3 mm 0od 2,0do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm 0d 3,5do 5,0 | od3,5do5,0
od 0 mmdo 12,8 mm 0d 4,0do 5,0 | 0od4,0do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d5,0do7,0 | 0d50do7,0
od 0 mmdo 20,0 m
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do §
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotycz
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, ohgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowar
itp.

,0

y

ym,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy wizacej, wyréwnawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtesfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do20 | do16 | do128 | do25 do 20 16"
Przechodzi przez
315 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 | 87+100 100
16,0 75+100| 88+100 100 68+90 77+100 | 87+100
12,8 65+93 | 78+100 | 85+100 6283 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 6083




6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73

4,0 40+67 42+69 45:65 3252 36+55 42+60
2,0 3055 3054 3555 25+41 25+41 30+45
zawartge

ziarn > 2,0 mm | (45+70)| (46+70) | (45+65) | (59:75) | (59+75) | (55+70)

0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 2033
0,42 13+30 14+28 18+38 1022 9+22 13+25
0,30 10+25 1124 15+35 8+19 7+19 10:21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 715 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8

Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu w| 4,3:5,8 | 4,358 | 4,5:6,0 | 4,0:555 | 4,0:55 | 4,358
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydd warstwy wizacej, wyréwnawczej i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkech do 13.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 20 mm do warstwya#icej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierdainej BA od 0 do 16 mm do warstwya#icej,
wyréwnawczej i wzmachniaggej nawierzchni drogi o olkeieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankneralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
wigzacej, wyrownawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o obegieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej BA od @o 25 mm do warstwy vaizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o olgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej BA od 0 do 20 mm do warstwyawgicej,
wyréwnawczej i wzmachniaggej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknamalnej BA od 0 do 16
wyréwnawczej nawierzchni drogi o obzeniu ruchem od KR3 do KR6

Pozostaje na sicie, %

mm do warstwy

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnolasfgch i warstwy wizacej, wyrébwnawczej oraz

wzmachniagcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy|
wigzacej, wyréwnawczej

Lp. Wiasciwosci i wzmacniagcej w zalenosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KR2| od KR3 do KR 6
Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymagasi| > 16,0 £22)°
Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >8,0 &£6,00 =211,0
uderzé ubijaka, kN
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0 do 5|0 oddb, 3,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,¢ od 4,0 do 8,
5 jvvtl/yp())/i’rmeme wolnej przestrzeni w prébka cgd 65,0 do 80.0 <75.0
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0

1) 1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instryéc zeszyt nr 48 [16],dotycZ
tylko fazy projektowania sktadu MMA

2) 2) dla warstwy wyréwnawczej

3) 3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowar

itp.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skltadnikéw, ich wysuszéanig/mieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepi. Dopuszcza sidozowanie oljtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci
od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 #&R6 dozowanie skiadnikbw powinno bysterowane
elektronicznie.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgrvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wailie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeeli jest przewidziane dodani@odka adhezyjnego, to powinien oncbgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob gmdni, z uktadem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie stalej temperatury z toleranep’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 168 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskazg@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemndodaniu wypetniacza
uzyskata wiaciwg temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wecej
niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerabkfatowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powmwgaost:

-zD50 od 140C do 176 C,

-zD70 od 135C do 165C,

-zD 100 od 130C do 160 C,

- z polimeroasfaltem -  wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiga
Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ bwyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podita powinna by sucha i czysta.
Nierownaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod warstw
scieralmy Wigzacg | wzmacniagca
1 | Drogiklasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy Gi Z 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwroi podiaza ¢ wieksze od podanych w tablicy 7, pogéonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozleeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, tg@@d naley skropt emulsy
asfaltows lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraymikow, wtazéw, wpustow itp. uszizer powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltovip uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Podize do wykonania warstwy llos¢ asfaltu po odparowaniu wody

Lp. 2 mieszanki betonu asfaltowego z emulsji Iub_ uptynniacza z asfalfu
uplynnionego, kg/m
Podlare pod warstw asfaltovy
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d0,7do 1,0

2 | Podbudowa z kruszywa stabilizowang¢go

mechanicznie od 0,5do 0,7
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3 Podp_udowa z chudego betonu lub gryntu 0d 0.3 do 0,5
stabilizowanego cementem

4 Navylerzchn_|a asfaltowa o chropowdtej 0d 0.2 do 0,5
powierzchni

5.5. Pojczenie medzywarstwowe
Kazda utozorng warstwe nalezy skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed akeniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogeaenia mgdzywarstwowego, w ileci ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltovi@p uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Pokczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/m

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyrownawcza llib 0d 0,3do 0,5
wzmachiajca
3 | Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyggtzenia wynosi co najmniej:
- O 8h przyildci powyzej 1,0 kg/m emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- O 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- [ 0,5hprzyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragmutaczarki.
5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +3C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8
cm. Nie dopuszcza eiuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrpodiazu, podczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru V16 m/s).
5.7. Zar6b prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjast zobowjzany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance okita sk wykonupc ekstraka.

Tolerancje zawartei sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wetgm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaém sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prdbktod, ekstrakciji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe d¢
Lp.| Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowe| nawierzchni drég o kategorii ruchui
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR 6

1 | Ziarna pozostafe na sitach o oczka¢h

mm: 50 4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0
2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: +30 +20
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 - -
3 |Ziarna przechodge przez sito o oczkag N 41
#0,075mm -7 -
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek probny
Jezeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpired
rozpoczciem robd4t, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— [J stwierdzenia czyzyty sprzt jest wiaciwy,
— [ okreslenia grubdéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej géabwarstwy,



— [ okreslenia potrzebnej iléci przeg¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spiz, jakie kgdg stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Iyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mege przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwaodcinka
prébnego przez lyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadagk wyposaong w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacj projektow.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnatigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyivaie bezzwiocznie zgodnie ze schematem pgtzeyalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12@C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.

Zag:szczanie naley rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utgonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny kbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwiazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno By rowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepéma asfaltowo-kauczukogv Sposob wykonywania gz
roboczych powinien hiyzaakceptowany przezayniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstaimvyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w w czasie wytwarzania mieszanki minesadisfaltowej
podano w tablicy 11.

6.3.2.Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z toleranci okreslona w tablicy 10. Dopuszcza ¢si
wykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie witaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

4C



Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 | Skiad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytwarni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wihasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki S
: . dozér cagly
mineralno-asfaltowe;j
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiaciwosci probek mieszanki mineralnd- . S
: ' P jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie witaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego naczatae. Temperatura powinna ¢byzgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej TSS

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltquedgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadng¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygblu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocese@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreflac na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b zgodne z receptiaboratoryjn.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km
2 | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m
3 | Rbwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief s 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar enych niwelacji podtanej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug
6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
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7 | Gruba¢ warstwy 2 probki z kedego pasa o powierzchni do 3000

8 | Zlacza podhine i poprzeczne cala diugozlacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gifta
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥dego pasa o powierzchni do 3000 nf
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektows, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinnadgzersza z Kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak 7i5 cm.

6.4.3.ROWNGs¢ warstwy

Nierownaci podtwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierasg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place W_arstwa W.ar.stwa Warstyvg
scieralna wigzaca | wzmacniajca
1 | Drogiklasy A, S'i GP 4 6 9
2 | DrogiklasyGiZz 6 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltoweg@dwnkach prostych i na tukach powinny¢cby
zgodne z dokumentagprojektovs, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hiyzgodne z dokumentacprojektowy, z toleranci £ 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie z dokumengapjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektow, z tolerang} = 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubdci projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy o grubiwi od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynash mm.

6.4.8.Ztacza podhane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kyprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny
by¢ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do 5
mm ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjiednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegych sé i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PNeS82%:2000[10] daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

- [ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- [ oznakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
- [1 dostarczenie materiatdw,
- [ wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjapsport na miejsce wbudowania,
— [ posmarowanie lepiszczem kredei urzydzer obcych i krawznikow,
- [ skropienie midzywarstwowe,
— [ roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— [ obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
- [1 przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclnigj.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy _
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzciogowych.Zwir

i mieszanka
N-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych
N-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
4.PN-B-11115:1998  Kruszywa mineralne. Kruszywaucszme z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory natoPakowanie, znakowanie i transport

. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirae

. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfaltyympione AUN do nawierzchni drogowych

. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badaas mineralno-bitumicznych i

nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961  Drogi samochodowe. Wypetnkagrienny do mas bitumicznych
10. PN-S-96025:2000  Drogi samochodowe i lotniskaMawierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnnawierzchni planografem idat
10.2. Inne dokumenty

12.12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13.13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje -
zeszyt 54, IBDiM, Warszawa, 1997

14.14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &zfad EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

15.15. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny j&kb grysow i zwiréw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawi@rechni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16.16. Zasady projektowania betonu asfaltowego ockezonej odporniei na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztywaiomieszanek mineralno-bitumicznych metopetzania pod
obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tBDiM, Warszawa, 1995

17.17. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrga 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadarogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 @99 r., poz.
430).

2.P
3.P
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D-05.03.11. Frezowanie nawierzchni asfaltowych namno

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaophteécznej (SST) g wymagania dotycge wykonania
i odbioru robot zwizanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanmipprzy remoncie ul. Moniuszkiw
Kobyice
1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkéitdawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarty
wp. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowych na zimdcedniej grubéci 4 cm, w zalenoici od lokalizacji.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kolstivany proces skrawania gérnej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na élom® gicbokasé.
1.4.2.Pozostate okétenia g zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pls.
1.5. Ogélne wymagania dotycrce robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt

3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno nasddng
gtebokasc.

Frezarka powinna lgysterowana elektronicznie i zapewheachowanie wymaganej réw§ud oraz pochylé
poprzecznych i podinych powierzchni po frezowaniu. Do matych robotp(ravy czsci jezdni) Inzynier maze
dopuci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokd¢ bebna frezupcego powinna bydobrana zalmie od zakresu rob6t. Przy lokalnych naprawach
szerokd¢ bgbna mae by dostosowana do szerckid skrawanych elementéw nawierzchni. Przy frezowani
calej jezdni szerok bebna skrawajcego powinna byco najmniej rowna 1200 mm.

Przy duych robotach frezarki musby¢ wyposaone w przenénik sfrezowanego materiatu, podey go z
jezdni nasrodki transportu.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanynarfké musz, a poza nimi powinny, liyzaopatrzone w
systemy odpylania. Za zggdhzyniera mana dopuci¢ frezarki bez tego systemu:

a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,

b) na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Wykonawca mee wywaé tylko frezarki zaakceptowane przezyniera. Wykonawca powinien przedstéawi
dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakiatikdd watpliwosci przeprowadzi demonstragj pracy
frezarki, na wkasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotyeee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.

4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powiniei tak zorganizowany, aby zapewwmrace frezarki bez postojéw.
Materiat mae by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0M,Wymagania ogdélne” pkt 5.
Sfrezowany materiat za odpdgbrzechodzi na wiasgé wykonawcy.

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna léyfrezowana do gbokdasci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentagj
projektowg i SST.
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Jezeli frezowana nawierzchnia madgddana do ruchu bez utnia nowej warstwycieralnej, to jej tekstura
powinna by jednorodna, ztona z nieciglych przkow podheznych lub innych form geometrycznych,
gwarantugcych rownd¢, szorstkéc¢ i estetyczny wygid.

Jezeli ruch drogowy ma hiydopuszczony po sfrezowanegéa jezdni, to woéwczas, ze waglow

bezpieczastwa naley spetné nastpujgce warunki:

a) nalezy usunyc $ciety materiat i oczyci¢ nawierzchrg,

b) przy frezowaniu poszczegolnych paséw ruchu, wysokpodiwnych pionowych kraedzi nie mae
przekracza 40 mm,

c) przy lokalnych naprawach polegaych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krgamika @cieku)
dopuszcza giwickszy uskok ni okreslono w pkt b), ale przy gbokosci wigkszej od 75 mm wymaga on
specjalnego oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakezenie dnia roboczego powinnydilinowo scigte.

5.3. Frezowanie warstwyscieralnej przed utozeniem nowej warstwy lub warstw asfaltowych

Do frezowania nalegy uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wrim ustalonego poziomu odniesienia,

zachowugc spadki poprzeczne i niwededrogi. Nawierzchnia powinna byfrezowana na gbokas¢

projektowan z doktadnécia (1 5 mm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Castotliwosé oraz zakres pomiaréw kontrolnych

6.2.1. Minimalna czstotliwo§é pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw dla nawierzchni frezowanejimmo podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni freaoej

na zimno
Lp. Wiasciwosé nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiaréw
1 Rownd¢ podiuizna taty 4-metrove co 20 metrow
2 Rownd¢ poprzeczna tat4-metrove co 20 metrow
3 Spadki poprzeczne co50m
4 Szeroké¢ frezowania co50m
5 Gkbokas¢ frezowania na bigco, wedlug SST

6.2.2. Réwndé nawierzchni

Nieréwndici powierzchni po frezowaniu mierzonegat-metrove zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie powinny
przekracz& 6 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powioytyzgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj [
0,5%.

6.2.4. Szerok&é¢ frezowania

Szerokd¢ frezowania powinna odpowiaélazerokdci okreslonej w dokumentacji projektowej z doktadiea
[15cm.

6.2.5. Gkbokos¢é frezowania

Gilebokas¢ frezowania powinna odpowiadlgtebokasci okreslonej w dokumentaciji projektowej z doktadion
(15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
W cenie jednostki obmiarowej nale uwzgkdni¢c wartags¢ materiatdbw pochodgych z rozbiérki, ktore
przechodz na wtasné¢ Wykonawcy.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 infrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obégmu

— prace pomiarowe,

— oznakowanie robaét,

- frezowanie,

— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghnawierzchni planografem i tat
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