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1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA STWIORB-01 Wytyczenie trasy i punktow
wysokosciowych

1.1 Wstep
1.1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
zwigzanych z wytyczeniem:

- Tras sieci migdzyobiecktowych technologicznych i sanitarnych,

- Tras przejs¢ infrastruktura pod rzeka i rowem,

- Tras kabli zasilajagcych nN,

- Tras kabli zasilajgcych SN,

- Tras kabli sterowniczych, pomiarowych, §wiattowodowych,

- Stupow oswietlenia terenu,

- Rozdzielnic zewngtrznych i skrzynek sterowania lokalnego,

- Fundamentow obiektow kubaturowych oraz zbiornika magazynowego wody,
- Drog wewnetrznych, placu manewrowego,

- Ogrodzenia terenu SUW.

1.1.2 Zakres stosowania STWiIORB

Szczegbtowa STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 0.1.2.

1.1.3 Zakres robdt objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu
trasy infrastruktury podziemnej oraz obiektow kubaturowych.

1.1.3.1 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi tras oraz punktow
wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow porzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.1.4 Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w rozdziale STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne”

pkt.0.1.8.
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1.2. Materiaty

1.2.1 Rodzaje materiatéw

Do utrwalania punktow glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziami lub pretem
stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania tras,
powinny mie¢ §rednice 0,15+0,20 m. i dtugosci 1,5+1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy0,05+0,08 m i dhugosci
okoto 0,30m, a dla punktéw w nawierzchni utwardzonej — bolce stalowe $rednicy 5 mm i dugo$ci
0,04+0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugosci okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

1.3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca powinien dysponowacé nastepujacym sprzetem pomiarowym:
- teodolity lub tachimetry

- niwelatory

- dalmierze

- tyczki

- faty

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do prac pomiarowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci

pomiaru.

1.4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale STWiORB-00,,Wymagania ogolne”.
Wykonawca powinien dysponowac¢ transportem odpowiednim do charakteru prowadzonych prac.

1.5 Wykonanie robét
1.5.1 Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdot podano w rozdziale STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.2 Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGiK.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien otrzyma¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gldwnych i reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych tras i (lub) reperéw roboczych. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za aktualizacj¢ mapy zasadniczej oraz przekazanych materiatdw w zakresie robot
przewidzianych do realizacji, zarowno przed rozpoczeciem robot, jak i w catym okresie ich realizacji.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okre$lone w dokumentacji projektowej sa
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zgodne zrzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu
istotnie r6znig si¢ od rzednych okreSlonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego.

Punkty wierzchotkowe, punkty gltéwne trasy i punkty posrednie trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru i
Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego, zostang
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszelkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot, naleza do
obowigzkow Wykonawcy, w tym m in. obowigzek zabezpieczenia wszelkich znakow geodezyjnych
oraz ich odtworzenie do stanu wyjsciowego po zakonczeniu robot - w zakresie i na koszt Wykonawcy.

1.5.3 Sprawdzenie wytyczenia punktow gtéwnych osi tras i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokos$ciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy.
Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz tras powinna wynosi¢ 300 m.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
wodociagu, kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz tras projektowanej infrastruktury. O ile brak
takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow betonowych Iub grubych
ksztattownikow  stalowych  osadzonych w gruncie w sposoéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslic z taka doktadnoscia, aby s$redni btad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

1.5.4 Odtworzenie osi tras

Tyczenie osi tras Wykonawca wykona w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej okre$lonej w dokumentacji projektowe;.

Osie tras powinny by¢ wyznaczone w punktach gléwnych i w punktach posrednich w
odleglosciach zaleznych od charakterystyki terenu i1 uksztaltowania tras lecz nie rzadziej niz co 50
metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonych osi tras w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢
z doktadno$cig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi tras w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w punkcie 1.2.1.

Usunigcie pali z osi tras jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca robot zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

1.6 Kontrola jakosci robot
1.6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w rozdziale STWiORB-00.
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1.6.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem tras i punktéw wysokos$ciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i1 wytycznych GUGIK
zgodnie z wymaganiami.

1.7 Obmiar robdt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w rozdziale STWiORB-00.

Jednostka obmiarowa robot geodezyjnych sg punkty zataman.

1.8 Odbidr robodt
1.8.1 Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale STWiORB-00.
1.8.2 Sposdb odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotow z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

Po zakonczeniu robot budowlanych do ich odbioru koncowego geodeta winien przedlozy¢
operat geodezyjny zawierajacy dokumentacje geodezyjng sporzadzong na poszczegdlnych etapach
budowy, a w szczegdlnosci szkice tyczenia i kontroli potozenia poszczegodlnych elementéw obiektow
budowlanych.

Powyzsza dokumentacja winna stworzy¢ podstawe do wniesienia zmian na mape¢ zasadnicza.
Po zaktualizowaniu mapy zasadniczej geodeta przekazuje 1 egz. kopii mapy Kierownikowi Budowy.
CzeScig ogolnej dokumentacji powykonawcze] powinna by¢ geodezyjna mapa powykonawcza,
uwzgledniajgca wszelkie zrealizowane obiekty 1 zmiany.

Na etapie realizacji robot do rozliczenia poszczegdlnych czesci robot wymagane bedg szkice
geodezyjne, przygotowane i podpisane przez upowazniong osobe.

1.9 Ptatnosci

Ogolne zasady dotyczace platnosci podano w STWiORB-00, a szczegdly zawarte s3 w Umowie
pomigdzy Wykonawcg a Inwestorem oraz Specyfikacji Istotnych Warunkow Zamowienia
stanowigcych integralng czg¢$¢ materialdw przetargowych.

Podstawag ptatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawcg.

1.10 Przepisy zwigzane

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995r. w sprawie
rodzaju 1 zakresu opracowan geodezyjnych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych
w budownictwie (Dz.U.Nr25 z 1995r. poz. 133),

- Instrukcje 1 normy dotyczace wykonywania prac geodezyjnych przy realizacji obiektow budowlanych
wydane przez Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii w tym:

- Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych,

- Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979r,

- Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, Warszawa 1978,
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- Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, Warszawa 1983r,

- Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, Warszawa 1983r,
- Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, Warszawa 1983r.
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