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13. STWIORB-13. Technologia

13.1. Wstep
13.1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem instalacji 1 urzadzen
technologicznych w obiektach stacji uzdatniania wody w miejscowosci Kwiatkowice.

13.1.2 Zakres stosowania STWiORB

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy.

13.1.3 Zakres Robot objetych STWIORB

W zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
wchodzi dostawa 1 montaz wyposazenia technologicznego uzdatniania wody.

Zakres robot obejmuje:

a) urzadzenie do aeracji,

b) urzadzenia do filtracji,

¢) pompy ptuczace,

f) blok pompowni sieciowej,

g) dozownik podchlorynu sodu,

h) sprezarka,

1) zbiornik magazynowy wody czystej,

j) odstojnik poptuczyn,

k) wykonanie instalacji technologicznych wraz z montazem armatury,
1) wykonanie prob szczelnosci i dezynfekce;i,

m) wykonanie oznaczen przewodow, armatury i urzadzen,

n) wykonanie regulacji i kalibracji urzadzen,

0) rozruch stacji,

p) wykonanie badan odbiorczych,

r) dokonanie odbioru technicznego koncowego,

s) wykonanie obmiaru powykonawczego robot,

t) sporzadzenie dokumentacji technicznej powykonawczej,

u) sporzadzenie instrukcji obstugi Stacji Uzdatniania Wody i szkolenia pracownikow.

13.1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z Dokumentacja Projektowa oraz STWiORB-00.

13.2.Wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego. Ogodlne wymagania
podano w STWiORB-00.

13.3.Materiaty
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Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB-
00 ,,Wymagania ogolne”.

Wszelkie materialy 1 ich parametry uzyte przez Wykonawce powinny uzyska¢ akceptacje
Zamawiajgcego oraz Inspektora Nadzoru, o ktéra Wykonawca wystagpi Wnioskiem o zatwierdzenie
materiatu.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty i urzadzenia winny by¢ wyrobami budowlanymi,
ktoére zostaly dopuszczone do obrotu i powszechnego i jednostkowego stosowania w budownictwie i
posiada¢ wlasciwe oznaczenia:

- wyroby budowlane dla ktérych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze
zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow i dokumentéw technicznych — w odniesieniu do
wyrobow podlegajacych tej certyfikacji

- wyroby budowlane dla ktéorych dokonano oceny zgodnosci i wydano certyfikat zgodnosci lub
Deklaracje Wtasciwosci Uzytkowych z Polskg Normg lub aprobatg techniczng, majgce istotny
wplyw na spelnianie co najmniej jednego z wymagan podstawowych — w odniesieniu do wyrobdéw nie
objetych certyfikacjg na znak bezpieczenstwa

- wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobow nie majacych istotnego wptywu na spetnianie
wymagan podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosowanych wedtug tradycyjnie uznanych
zasad sztuki budowlanej, bedacych zalacznikiem do rozporzadzenia

- wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktérych dokonano oceny zgodno$ci z europejska
aprobatg techniczng lub krajowa specyfikacjg techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej
uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi.

Instalacje technologiczne winny by¢ wyposazone w nastepujgce urzadzenia:

Uktad dozowania powietrza
- elektrozawor 1/2"

- filtr powietrza

- zawor regulacyjny

Sprezarka

10 bar

Q=230 I/min
230V

1,5 kW

Ze zbiornikiem 30L

Zbiorniki hydroforowe 2 szt
V-3200 L

DN -1400

z wodowskazem

Z manometrem

z dyszg rozbryzgowa
zabezpieczone antykorozyjnie
z wlazem rewizyjnym

Odzelaziaczo-odmanganiacze 4 szt

- zbiorniki z wtdkna szklanego
DN-1000mm

H-2500

- ztoze katalityczno-sedymentacyjne-
- podsypka zwirowa filtracja 3 um

- predkos¢ liniowa 15 m/h
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- wysokos¢ ztoza 120 cm

- predkos¢ ptukania 25 m/h

- powierzchnia filtracji - 0,65m2

- glowice sterujace z automatycznymi sterownikami
- umozliwiajace prace naprzemienng i réwnolegty
- z zapisem historii pracy

- sterowanie objetosciowe

- przytacza 2"

-gwint 4"

- zasilanie 12 VAC (4W)

- ci$nienie pracy do 860 kPa

- manometry i kurki czerpalne

- zawory odpowietrzajace

Pompa ptuczna

wydajno$é min 16,5 m3/h (4 bar)
przytgcza 2"

380V

zatgczana z sygnatu z gtowic filtracyjnych

Zbiornik magazynowy wody czyste;j

- stalowy, zewngtrzny, izolowany,

- pojemnos¢ efektywna 300m,

- kroéee poboru wody 2x ¢110,

- drabina zewne¢trzna i wewngtrzna,

- wywietrzak,

- wlaz dachowy z kominkiem wentylacyjnym,

- dach z plyty warstwowej z rdzeniem styropianowym gr. 100mm,
- membrana EPDM z atestem PZH gr. 1,00mm,

- izolacja wewngtrzna ze styropianu EPS200 gr. 100mm,
- przejsécia kro¢cdw przez fundament - szczelne,

Instalacje technologiczne winny by¢ wyposazone w nastepujaca armature:

Przepustnice odcinajace

- migdzykotierzowa, centryczna,

- wyk. materialowe korpus - zeliwo, tarcza - stal nierdzewna,
- naped reczny: dzwignia lub kétko z przektadnia,

Zawory kulowe odcinajace

- 3-czgSciowy,

- wyk. materiatowe: korpus - mosiadz, uszczelnienie - PTFE,
- potaczenie gwintowane,

Kurki czerpalne

- zawor kulowy odcinajgcy z kurkiem czerpalnym

- 3-czesciowy,

- wyk. materiatowe: korpus - mosigdz niklowany, uszczelnienie - PTFE,
- polaczenie gwintowane,

Zawory kulowe odcinajgce chemoodporne
- zawor kulowy odcinajgcy chemoodporny,
- mufowy,
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- wyk. materiatowe: PVC,
- uszczelnienie PTFE,

Zawory dozujgce

- zawor dozujacy z zaworem zwrotnym i rurka dozujaca,

- min. przeciwcisnienie 0,7bar,

- wyk. materiatowe: korpus - PVDF, zawor kulowy - ceramika, uszczelka - FKM,

Zawory zwrotne

- migdzykohierzowy,

- zespot zamykania - podwojna ptytka ze sprezyna powrotna,

- wyk. materiatowe: korpus - zeliwo, ptytki - stal nierdzewna, uszczelnienie - PTFE,

Zawory odpowietrzajace

- automatyczne,
- plywakowe,

taczniki amortyzacyjne

- potaczenia koklierzowe,

- wyk. materiatowe: mieszek - EPDM, koierze - stal nierdzewna,

- ograniczniki wydtuzenia wzdtuznego z uszami przykrecanymi do przeciwkoinierza,

Zawor bezpieczenstwa
- ci$nienie otwarcia po=1,0MPa

Manometry tarczowe

- z kurkiem manometrycznym,

- zakres ci$nienia 0+10 bar,

- klasa doktadnosci 1,6%,

- tarcza ¥100 mm,

- kréciec tylny - gwint metryczny M20x1.5,

Instalacja technologiczna
Instalacje technologiczng w budynkach SUW i pompowni, rurociagi technologiczne w zbiorniku

magazynowym wody oraz w odstojniku nalezy wykona¢ z rur ze stali nierdzewnej EN1.4301
oraz EN14404. Laczenie rur poprzez spawanie oraz na kotnierze luzne (wywijka ze stali
nierdzewnej + kolierz nierdzewny luzny przetlaczany). Przylacza kohierzowe do pomp
i tacznikow amortyzacyjnych — kolnierze nierdzewne stale spawane. Rurociggi wykonaé¢ dla
cisnienia PN 1,0 MPa. Podpory dla rur nalezy dobiera¢ jako gotowe, systemowe mocowane do
podtoza za pomocag uchwytéw i wspornikow z wkladkg gumowsg. W miejscach, gdzie podpory

systemowe nie znajda zastosowania nalezy wykona¢ podpory warsztatowo ze stali nierdzewne;j
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1.4301. Wszystkie elementy podpor beda taczone spoinami pachwinowymi wg warunku a=0,7 tmin,
gdzie: a - grubo$¢ spoiny, tmin — najmniejsza grubos¢ taczonych elementdw.

Spawanie rurociggow wykona¢ zgodnie z technikg spawania dla rur stalowych nierdzewnych.
Potaczenia z armaturg za pomocg kohierzy. Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z normami.

Instalacje technologiczne chemiczne

Instalacje dozowania $srodkow chemicznych wykona¢ z rur PVC PN10 o potaczeniach klejonych
odpornych na dziatanie tloczonego medium. Polaczenia rur klejone, armatura PVC — ziaczki
klejone, przej$ciowe o potaczeniach gwintowanych i klejonych.

Wszystkie materialy i systemy instalacji wodociggowych i technologicznych stykajgce sic
bezposrednio z woda musza mie¢ Swiadectwo Panstwowego Zaktadu Higieny. Ponad to,
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Zdrowia z dnia 13.11.2015r. w sprawie jakosci wody
przeznaczonej do spozycia przez ludzi (Dz.U. z 2015 r. poz. 1989) zastosowanie materiatu
lub wyrobu uzywanego do uzdatniania i dystrybucji wody wymaga uzyskania oceny
higienicznej wiasciwego panstwowego powiatowego inspektora sanitarnego (§20).

Atesty nalezy dostarczy¢ przed zamontowaniem urzadzen i systemow.

13.3.1 Sktadowanie materiatow

Ogolne zasady sktadowania materiatlow podano w rozdziale STWiORB-00.

Rury przewodowe

Rury nalezy przechowywa¢ w sposdb zapewniajacy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem
oraz spetienie warunkoéw bhp.
Ponadto:

e rury nalezy sktadowac¢ w stosach na rownym podtozu, na podktadach drewnianych o szerokos$ci
nie mniejszej niz 0,1 m i w odstgpach 1 do 2 metrow. Wysokos¢ stosu
rur nie powinna przekracza¢ 1,5 m,

e rury o roéznych srednicach powinny by¢ skladowane oddzielnie, a gdy nie jest to
mozliwe, to rury o wigkszych S$rednicach i grubszych $ciankach powinny znajdowaé
si¢ na spodzie. To samo dotyczy uktadania rur na srodkach transportu,

e rury nalezy zabezpieczy¢ przed przesunigciem,

e nalezy zwraca¢ uwage na zakonczenia rur i zabezpieczaé je ochronami (kapturki, wktadki

itp.),
o nie dopuszcza¢ do skladowania w sposob, przy ktérym moglo by wystgpic¢ odksztatcenia
(zagigcia, zgniecenia itp.) - w miarg mozliwosci przechowywac

1 transportowa¢ w opakowaniach fabrycznych,

nie dopuszcza¢ do zrzucenia elementow,

sktadowane rury nie powinny by¢ narazone na bezposrednie dzialanie promieniowania
stonecznego.

Armatura przemystowa

Armatura przemystowa powinna by¢ przechowywana w pomieszczeniach zabezpieczonych
przed wpltywami atmosferycznymi i czynnikami powodujacymi korozje.

Urzadzenia technologiczne

Urzadzenia technologiczne nalezy przechowywa¢ na plaskim, réwnym podtozu, w sposob
gwarantujacy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem 1 opadami atmosferycznymi oraz
spetnienie warunkoéw bhp.
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Inne materiaty

Zaleca si¢ skladowanie materialow w sposob zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy
dostep do poszczegdlnych asortymentow. Sposob sktadowania i przechowywania materiatdw na placu
budowy powinien zapewni¢ skuteczne zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem mechanicznym i
utratg wlasciwosci technicznych. W okresie skladowania materialdow nalezy dokonywaé
niezbednych zabiegéw konserwacyjnych. Nalezy zwrdci¢ uwage na zabezpieczenie przeciwpozarowe
substancji fatwopalnych, jakimi sg rozpuszczalniki.

13.4 Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale STWiORB-00.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w STWiORB oraz projekcie organizacji robdt, PZJ, Planie BIOZ, zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego, a w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego.

W zalezno$ci od potrzeb Wykonawca do wykonania robot demontazowych, przygotowawczych,
montazowych i wykonczeniowych zapewni m.in. nastepujacy sprzet:
- pompy tlokowe, spalinowe, elektryczne,

- poétautomat spawalniczy,

- urzadzenia do spawania r¢cznego metodg TIG,

- samochdd dostawczy,

- samochdd diuzycowy,

- samochdd skrzyniowy,

- sprezarka powietrza,

- zuraw samochodowy,

- zuraw samojezdny kolowy,

- wyciag wolnostojacy z napgdem elektrycznym,

- spawarka elektryczna,

- wozek widtowy,

- agregat pradotworczy,

- gietarka do pretow,

- nozyce do pretow,

- pro$ciarka do pretow,

- przyczepa skrzyniowa,

- wciggarka rgczna,

- zageszczarka wibracyjna,

- ubijak spalinowy,

podstawowe narzgdzia reczne do obcinania i obréobki rur,
komplet elektronarzedzi,

nozyce gilotynowe.

Sprzet montazowy i $rodki transportu muszg by¢é w pelni sprawne i dostosowane do technologii
warunkow wykonywanych robot oraz wymogoéow wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania
na budowie.

13.5.Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale STWiORB-00.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyna
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niekorzystnie na jako$¢ robot i wlasciwosci przewozonych towarow.

Srodki transportu — odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji Robdt, PZJ oraz Planie BIOZ akceptowanym przez Inspektora Nadzoru
1 Zamawiajacego.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spelnia¢é wymagania przepisOw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Samochod samowyladowczy i1 inne $rodki transportu — odpowiadajagce pod wzgledem typow
i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot akceptowanym przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca bedzie usuwal na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach ladowych i wodnych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

Wykonawca na wlasny koszt wykona prace zwigzane z odtworzeniem droég a w przypadku ich
zniszczenia uzgodni odtworzenie z administratorem drogi i wszelkie prace z tym zwigzane wykona
na wlasny koszt.

13.5.1 Transport rur przewodowych

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich §rodkow transportu, ktore pozwola unikngc¢
uszkodzen i odksztatcen przewozonych materiatow.

Rury mozna przewozi¢ $rodkami transportu wylacznie w potozeniu poziomym. W przypadku
zatadowania do wagonu lub samochodu ci¢zarowego wiecej niz jednej partii rur, nalezy je
zabezpieczy¢ przed pomieszaniem. Rury powinny by¢ tadowane obok siebie na catej powierzchni
i zabezpieczone przed przesuwaniem si¢ przez podklinowanie lub w inny sposob.

Rury w czasie transportu nie powinny stykac si¢ z ostrymi przedmiotami, mogacymi spowodowaé
uszkodzenia mechaniczne.

W przypadku przewozenia rur transportem kolejowym, nalezy przestrzega¢ przepisow o tadowaniu
i wyladowywaniu wagondéw towarowych w komunikacji wewngtrznej (zatacznik nr 10 DKP).
Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucac.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gorna warstwa nie moze przewyzsza¢ scian $rodka
transportu o wiecej niz 1/3 $rednicy zewnetrznej wyrobu.

13.5.2 Transport armatury przemystowe]

Transport armatury powinien odbywac¢ si¢ krytymi srodkami transportu zgodnie z obowigzujacymi
przepisami transportowymi.

Armatura transportowa luzem powinna by¢ zabezpieczona przed przemieszczaniem 1 uszkodzeniami
mechanicznymi.

13.5.3 Transport urzadzen

Transport urzadzen powinien odbywac si¢ krytymi srodkami transportu zgodnie z obowigzujacymi
przepisami transportowymi. Urzadzenia winny by¢ przewozone w polozeniu wymaganym przez DTR
producentéw poszczegolnych urzadzen oraz zabezpieczone przed przemieszczaniem i uszkodzeniami
mechanicznymi.

13.6 Wykonanie robot
13.6.1 Wymagania ogolne

Ogolne zasady wykonania robot podano w rozdziale STWiORB-00.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami obowigzujacych
PN i EN-PN.

13.6.2 Roboty montazowe

Do rozpoczgcia montazu urzadzen 1 instalacji technologicznej mozna przystapic¢

po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru, ze:

= obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do prowadzenia robot
instalacyjnych

= clementy budowlano-konstrukcyjne, majgce wplyw na montaz urzadzen i instalacji:
technologiczne;j, elektrycznych i AKP oraz instalacji sanitarnych odpowiadajg zatozeniom projektowym

Podstawowe urzadzenia technologiczne powinny by¢é rozmieszczone Ww pomieszczeniach
zgodnie z dokumentacja projektowa. Zmiany w tym zakresie powinny uzyska¢ akceptacje
projektanta

Urzadzenia technologiczne powinny by¢ ustawione w potozeniu wymaganym przez DTR
producentdéw poszczegdlnych urzadzen.

Z. uwagi na bezpieczenstwo eksploatacji i produkcji, kompletny system ozonowania musi
by¢ montowany przez fabryczny serwis producenta

- Urzadzenia wymagajace okresowej regulacji oraz konserwacji powinny by¢ montowane
z uwzglednieniem tatwego dostepu i obstugi

- Rurociaggi nalezy prowadzi¢ przy $cianach lub przy stropie. Podpory lub konstrukcje wsporcze
powinny zapewnia¢ stato§¢ potozenia rurociggow

- Wszystkie podstawowe urzadzenia powinny by¢ laczone z rurociggami w sposob roztaczny,
umozliwiajacy latwy demontaz i wymiang poszczegélnych elementow wezta bez konieczno$ci
demontazu innych urzadzen

- Pompy powinny by¢ montowane pomi¢dzy armatura odcinajaca

- Nie nalezy montowaé aparatury i armatury regulacyjnej i pomiarowej pod rurociggami wody

zimnej, automatycznymi odpowietrznikami lub w poblizu wylotow kroéécow spustowych
wody z wezta i zaworow bezpieczenstwa

- W migjscu przejs¢ przez przegrody budowlane powinny by¢ osadzone tuleje, przy czym
w miejscach tych nie moze by¢ polaczen rur. Przestrzen migdzy rurociggiem a tulejg ochronng
powinna by¢ wypetniona szczeliwem elastycznym

- Armatura powinna odpowiada¢ warunkom pracy (ci$nienie i temperatura) instalacji, w ktorej
jest instalowana

- Przed instalowaniem armatury nalezy usuna¢ z niej zaslepienia i zanieczyszczenia

- Wykonawca winien oznakowaé wszystkie urzadzenia, opisa¢ rurociggi - zgodnie ze
schematem technologicznym. Jezeli w trakcie wykonawstwa nastapily zmiany, wykonawca
winien przygotowac zaktualizowany schemat technologiczny.

- Armatur¢ na przewodach nalezy tak zainstalowaé, aby kierunek przeplywu wody byl zgodny
z oznaczeniem kierunku przeptywu na armaturze

- Nastawy armatury regulacyjnej powinny by¢ przeprowadzone po zakonczeniu montazu,
ptukaniu i badaniu szczelnos$ci

- Nalezy dostarczy¢ i zainstalowa¢ komplet tabliczek informacyjnych z zakresu BHP, drog
ewakuacyjnych i sprzgtu p.poz.

- Jezeli w trakcie wykonawstwa wystapig odstgpstwa od projektu po zakonczeniu robot
instalacyjnych ~ Wykonawca musi dokona¢ obmiaru powykonawczego i
wykona¢ dokumentacje powykonawczg uwzgledniajaca wszystkie zmiany.
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13.7. Kontrola jakosci robot

13.7.1 Wymagania ogdlne

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w rozdziale STWiORB-00.

13.7.2 Kontrola i badania w trakcie Robdt i odbioru

Badania przed przystgpieniem do robot

W ramach komisyjnego przej¢cia budowy Wykonawca powinien dokonac:
- sprawdzenia kompletnosci Dokumentacji Projektowe;,

- sprawdzenia dokumentacji terenowo-prawnej (uzgodnienia),

- oceny stanu terenu w zakresie mozliwo$ci wyznaczenia:

a) drog dowozu materiatow do montazu

b) miejsc sktadowania materiatow

- ustalenie metod prowadzenia robét i ich kontroli w czasie trwania budowy.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie 1 z czgstotliwo$cig zaakceptowana przez Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru.

Kontroli podlega pelny zakres robét oraz asortyment stosowanych materialow a w szczegdlnosci:

A) Materiaty

- sprawdzenie po$redniec — przez porownanie cech materiatow podanych przez wytworce
z certyfikatami badZz Deklaracjami Wtasciwosci Uzytkowych.

- sprawdzenie bezposrednie — na budowie przez ogledziny zewngtrzne.

B) Roboty montazowe

Kontroli jako$ci wykonanych roboét nalezy dokonaé poprzez pordéwnanie wykonania robot

z Dokumentacja Projektowg oraz z Warunkami technicznymi. Kontroli podlega:

- szczelno$¢ instalacji technologicznej wraz z zamontowang armatura,

- szczelno$¢ wewnetrznej instalacji wodociaggowej i ogrzewania,

- sprawdzenie prawidlowosci zamontowania urzadzen, pomp, dmuchaw, sprezarek itp.
- sprawdzenie montazu wyposazenia urzadzen,

- jako$¢ wykonanych spawow,

- sprawdzenie podpar¢ podwieszen rurociggoéw i armatury.

Realizacja kontroli jakosci na budowie powinna odbywaé si¢ w postaci kontroli biezacej
(wykonywanej zespotowo lub jednoosobowo zawsze z udzialem Inspektora
Nadzoru i Zamawiajacego) lub odbioru, ktory powinien by¢ dokonany zawsze komisyjnie, z
obowigzkiem sporzadzenia odpowiedniego protokotu i wniesienia odpowiedniego wpisu do dziennika
budowy.

Kazda czynno$¢ montazowa podlega kontroli jakosci obejmujacej prawidtowos¢ i poprawnosé
wykonania.

Oceny prawidtowosci wykonania nalezy dokonywaé¢ na podstawie wynikow przeprowadzonych
bezposrednio pomiardw lub na podstawie dokumentu zawierajacego wyniki

wczesniej zrealizowanego pomiaru.

Poprawno$¢ wykonania jednej czynno$ci montazowej nalezy uznaé za osiagnicta, jezeli
wykonanie przebiega zgodnie z projektem technologii i organizacji montazu, z zasadami sztuki
montazowej oraz z wymaganiami warunkow technicznych wykonania i odbioru robot.

Wykonawca powinien przedlozy¢ Inspektorowi Nadzoru i Zamawiajacemu wszystkie proby i
atesty gwarancji producenta dla stosowanych materiatow 1 urzadzen, aby wykaza¢ ze
zastosowane materialy spetniajg wymagane normami warunki techniczne.
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Przed badaniami nalezy wyregulowac:
-zawory bezpieczenstwa,

- regulatory ci$nienia,

- zawory redukcyjne.

Zawory redukcyjne nalezy tak wyregulowaé, aby przy zalozonym w projekcie cisnieniu przed
zaworem, osiagna¢ zatozony spadek cisnienia z doktadnoscig do 5%.

W czasie ustawienia zaworow redukcyjnych i zawordw bezpieczenstwa, nalezy obok  manometréw
roboczych przytaczy¢ manometry kontrolne.

Po zakonczeniu robdt montazowych wszystkie rurociagi nalezy poddaé¢ probom szczelnosci.
Badania szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ wodg. Warto$¢ cisnienia probnego nalezy przyjmowaé w
wysokosci 1,5 krotnego maksymalnego ci$nienia roboczego w instalacji.

Warunkiem uznania instalacji za szczelng jest:

- brak przeciekow i roszenia (szczegélnie na potaczeniach i dlawnicach) podczas podnoszenia
ci$nienia do wartosci ci$nienia probnego i podczas trwajacej ¥ godziny obserwacji instalacji

- nie stwierdzenie spadku ci$nienia na manometrze podczas trwajacej ‘2 godziny obserwacji
instalacji poddanej ci$nieniu probnemu.

Proby szczelno$ci przewodow instalacji pneumatycznej nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu
sprezonego powietrza. Sprezarka uzywana podczas badania szczelno$ci instalacji powietrzem,
powinna by¢ wyposazona w zawor bezpieczenstwa, ktorego otwarcie nastapi przy przekroczeniu
warto$ci ci$nienia badania szczelno$ci o nie wigcej niz 10%. Cis$nienie badania szczelno$ci
powinno wynosi¢ 1,5 x ciSnienia roboczego. Nieszczelnosci lokalizowaé akustycznie lub przy
uzyciu mydlin lub innego $rodka pianotworczego. Warunkiem uznania wynikéw badania za
pozytywne jest nie stwierdzenie spadku ci$nienia na manometrze i nie stwierdzenie nieszczelno$ci
instalacji.

Po przeprowadzeniu badan ci$nieniowych i usunigciu wszelkich usterek, cala instalacj¢ nalezy
dwukrotnie przeptuka¢ woda w celu oczyszczenia z zanieczyszczen. Plukanie polega na
przepuszczeniu przez przewody doprowadzonej wody z mozliwie duzg szybkoscig nie pozwalajacg na
osiadanie zanieczyszczen na dnie przewodow, w ciagu 0,5 godz. Predkos¢ wody przy plukaniu powinna
by¢ wicksza od roboczej co najmniej o 50%.

Po uzyskaniu pozytywnego wyniku badan cisnieniowych i doktadnym przeptukaniu przewodow
elementu lub bloku technologicznego cate urzadzenie powinno by¢ poddane badaniom prawidlowos$ci
dzialania pod ci$nieniem roboczym i przy temperaturze roboczej czynnika.

Uruchomienie poszczegdlnych urzadzen, zespotdw technologicznych, pomp i innych maszyn
nalezy przeprowadzi¢ w kolejnosci i Sci$le z zaleceniami producenta zawartymi w dokumentacji
techniczno-ruchowe;j.

Ponadto nalezy:

- sprawdzi¢ prawidlowos¢ wszystkich potaczen mechanicznych i elektrycznych,

- sprawdzi¢ prawidlowo$¢ uktadow i potaczen hydraulicznych,

- napehi¢ uktad medium

- sprawdzi¢ zgodno$¢ kierunkow obrotu pompy i silnikow,

Podczas badan prawidlowosci dziatania urzadzenia nalezy sprawdzi¢ jego szczelno$¢ oraz
szczelno$¢ zamykania zasuw, zaworow, kurkow, wszelkich polgczen kotierzowych 1 gwintowych,
pracg zaworéw zwrotnych, stopowych 1 bezpieczenstwa oraz dziatanie przyrzadow
pomiarowych. Nieprzerwany czas pracy pomp i urzadzen podawanych probie powinien wynosi¢
12 godzin.

13.8. Obmiar robot
13.8.1 Wymagania ogdlne

Ogolne zasady obmiaru robot podano w rozdziale STWiORB-00.
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13.8.2 Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru Robot jest:

-m (metr) — n.p. dla uloZenia rur, wykonania plukan, dezynfekcji i prob szczelno$ci
instalacji technologicznych (z doktadno$cig do 1,0 m)

- szt. (sztuka) — dla zainstalowanego wyposazenia, armatury, urzadzen, wykonanych
polaczen rurociagow itd.

- kpl. (komplet)— n.p. dla zainstalowanych zespotéw urzadzen, uktadow pomiarowych, dla
prac demontazowych itd. ,

- odc.-1préb. (proba jednego odcinka) — dla wykonania proby wodnej szczelno$ci
rurociaggdéw kanalizacyjnych,

- t lub m¢ (tona lub metr szeScienny) — dla ztoza filtracyjnego,

- kg (kilogram) - dla podpor pod rurociagi i armaturg,

- 1-g (roboczogodzina) — dla wykonanych i odebranych robdt recznych i mechanicznych,
- m-g (maszynogodzina) — dla wykonanych i odebranych robot sprzetu.

13.9. Rozruch
13.9.1 Wymagania ogdlne

Wykonawca opracuje projekt rozruchu, ktory uzgodni z Zamawiajacym oraz Inspektorem
Nadzoru. Wykonawca bgdzie pokrywat koszty zwigzane z prowadzeniem rozruchu.

Prace rozruchowe nalezy prowadzi¢ w sposdb zorganizowany z uwzglednieniem danych projektu
budowlanego i wykonawczego, instrukcji obstugi, dokumentacji techniczno - ruchowych (DTR)
urzadzen, wymagan jakosciowych wody po kazdym etapie uzdatniania itp.

Sktad Komisji zostanie podany przez Zamawiajgcego.

Wszelkie koszty zwigzane z przygotowaniem i przeprowadzeniem rozruchu ponosi Wykonawca, w tym:

a) opracowanie i zatwierdzenie dokumentacji rozruchowej i porozruchowej, w tym:
- wykonania prac zasadniczych

- pozyskania wszelkich materiatdw wyj$ciowych do opracowania dokumentacji
- zatwierdzenia dokumentacji przez Zamawiajgcego i Inspektora Nadzoru

- zakupu materialow eksploatacyjnych

- przygotowania dokumentacji w wersji papierowej i elektroniczne;

- badan i pomiaréw koniecznych dla opracowania dokumentacji

b) wykonanie rozruchu, w tym :

- przygotowanie obiektow do rozruchu

- sprawdzenie warunkoéw dopuszczenia do rozruchu

- wynagrodzenia cztonkow Komisji Rozruchowej

- zakup materialow niezbgdnych do przeprowadzenia rozruchu m.in. chemikalia
- badania analityczne wody wykonane przez akredytowane laboratorium,

- wykonanie pomiarow,

- oplaty za media t.j. energia elektryczna, woda, Scieki

- wszelkie niezbedne ekspertyzy, opinie 1 opracowania dodatkowe

- montaz oznakowania,

- przeprowadzenie koniecznych badan lekarskich pracownikéw bioracych udziat w rozruchu oraz
ich przeszkolenie

- kompletne przygotowanie obiektow i instalacji do przekazania do eksploatacji
- wszelkie inne koszty przeprowadzenia rozruchu.

¢) wyposazenie obiektu w sprzet BHP i ochrony przeciwpozarowej, w tym:
- przygotowanie listy niezbednego sprzetu,
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- zakup 1 dostarczenie sprzetu eksploatacyjnego, BHP i ochrony przeciwpozarowej
- montaz sprzetu,

- przygotowanie wyposazenia do magazynowania sprzetu (szafy, regaty itp.)

- dostarczenie instrukcji obstugi 1 konserwacji sprzetu,

- uzyskanie aprobat, dopuszczen i innych wymaganych formalnie dokumentow ,
d) wykonanie oznakowania, w tym :

- przygotowanie planu/programu oznakowania

- zakup materiatow niezbednych do wykonania i montazu oznakowania

- wykonanie oznakowania

- montaz oznakowania.

e) przeprowadzenie szkolen,w tym:

- przygotowanie programu szkolenia,

- przygotowanie materiatow szkoleniowych,

Wynajem sal, pomieszczen, sprzetu,

Wynagrodzenie 0sob prowadzacych szkolenie

- zakup materiatow,

- przeprowadzenie szkolen teoretycznych i praktycznych.

13.9.2 Podstawowe warunki rozpoczecia prac rozruchowych

Podstawowymi warunkami przystgpienia do rozruchu sa:

a) Zakonczenie prob montazowych zgodnie z projektami techniczno - ruchowymi maszyn
i urzagdzen D.T.R. oraz warunkami technicznymi wykonania i1 odbioru robot budowlano
montazowych, a w szczegdlnosci dotrzymanie zatozonych warunkoéw technicznych pracy:

- napedow mechanicznych

- szczelno$¢ uktadow i instalacji,

- zabezpieczen, sygnalizacji, ogranicznikow itp.,

- oznakowania urzadzen wodnych i kanalizacyjnych.

b) Zakonczenie prac regulacyjno - pomiarowych uktadoéw elektrycznych, a w szczegdlnosci:

- sprawdzenie z dokumentacja poprawnosci wykonania obwodow sitowych i dziatania
obwodow sterowania,

- wyregulowanie aparatury ruchowej i sterowniczej,

- sprawdzenie poprawnosci dzialania przynaleznych zabezpieczen,

- wykonanie pomiaroéw skutecznosci uziemienia ochronnego lub sterowania,

- w razie konieczno$ci suszenie maszyn elektrycznych.

c) Sprawdzenie i wstgpna regulacja maszyn elektrycznych, aparatury kontrolno — pomiarowej
1 automatyki, a w szczegolnosci:

- sprawdzenie i uruchomienie cztonéw wykonawczych automatyki,

- cechowanie 1 regulowanie instalacji oraz urzadzen w ograniczonym zakresie
umozliwiajagcym mierzenie wielko$ci przewidzianych projektem.

d) Zabezpieczenie uruchamianych stanowisk i urzgdzen w niezbgdne czynniki energetyczne:

- energig elektryczna,

- wode technologiczng,

- ciepto.

e) Sprawdzenie protokotow odbiorow czeSciowych przez Inspektora Nadzoru, protokolow
z prac regulacyjno - pomiarowych, atestow 1 $wiadectw technicznych itp.

f) Zaznajomienie si¢ z dokumentacja w zakresie:

- dziatania urzgdzen mechanicznych i ich smarowania,

- schematow polaczen elektrycznych, AKP i sterowania,

- dziatanie urzadzen hydraulicznych,

- instrukcji obshugi 1 konserwacji ujetych w DTR urzadzen,

- instrukcji rozruchu ujetej w DTR urzadzen,

- sposobu sterowania,

- 0golnych wytycznych i przepiséw BHP i p.poz.

g) Zabezpieczenie Wykonawcdw rozruchu w sprzet bhp i p.poz. oraz ratowniczy.
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h) Sprawdzenie zgloszenia inwestycji we wladzach wodnych.
1) Zaznajomienie si¢ z aktualnie obowigzujgcymi przepisami.

13.9.3 Wytyczne prowadzenia rozruchu

Do obiektow technologicznych zwigzanych z uzdatnianiem wody i wilasciwg praca SUW,
nalezy zaliczy¢:

a) budynek SUW,

b) projektowany zbiornik magazynowy,

¢) odstojnik wod poptucznych.

I - faza - rozruch mechaniczny (indywidualny) polegajacy na sprawdzeniu czystoSci,
szczelnosci, droznosci, zamocowania i dzialania, uruchomieniu maszyn i mechanizmoéw,
dokonaniu préb ruchowych i probnych przejazdow na biegu luzem itp., Rozruch ten jest
przeprowadzany oddzielniec dla elementdow 1 wyposazenia obiektow 1 odcinkdw przewodow,
przynaleznych do poszczegolnych weztow rozruchowych.

Czynnosci rozruchu mechanicznego powinny obejmowac:

- sprawdzenie prawidlowosci wykonania ksztattek,

- sprawdzenie prawidlowosci wykonania potgczen przewodow technologicznych,

- sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania zamocowan i podpor,

- sprawdzenie poprawnosci wykonania kotwien podstaw pomp i agregatow,

- sprawdzenie usytuowania elementow instalacji i urzadzen,

- sprawdzenie poprawnosci montazu przelewow,

- sprawdzenie prawidlowosci zamontowania armatury, rurociggow i urzadzen,

- sprawdzenie zgodnosci tabliczek znamionowych (wielkos$ci nominalnych) urzadzen,

- sprawdzenie poprawnosci wykonania oznakowania rurociaggow technologicznych,

- sprawdzenie prawidlowos$ci wszystkich potgczen mechanicznych i elektrycznych,

- sprawdzenie i ew. uzupelienie punktow smarnych,

- sprawdzenie droznosci i czystosci przewodow technologicznych,

- sprawdzeniu zgodnosci kierunkow obrotu urzadzen i silnikow,

-sprawdzenie  dziatlania wszystkich czeSci ruchomych instalacji 1 urzadzen poprzez
uruchomienie ich re¢czne (tam, gdzie to mozliwe), w szczegolnosci sprawdzeniu poddane zostang:

a) armatura wyposazona w mechanizm r¢cznej obstugi poprzez sprawdzenie poprawnosci dziatania
elementu domykajacego w catym zakresie ruchu, skutecznego kontaktu wyltacznikow krancowych,
dopuszczalnego poziomu oporéw ruchu,

b) wszystkie elementy obrotowe (wirniki, waly, itp.) poprzez sprawdzenie ruchu pelnym zakresie
obrotu, dopuszczalnego poziomu oporow ruchu,

- sprawdzenie stanu wyposazenia instalacji 1 urzadzen w materiaty eksploatacyjne (smary,
ptyny eksploatacyjne),

- sprawdzenie dzialania urzadzen ,,na sucho” (nie dotyczy pomp) bez obcigzenia i bez

podania medium i przeprowadzenie pomiardw parametrow pracy oraz sprawdzenie wspotpracy calego
zespolu,

- wykonanie wszystkich czynnos$ci dla urzadzen i wyposazenia seryjnego zgodnie 2z wymaganiami
DTR 1 fabrycznych instrukcji obstugi i eksploatacji dla tej fazy uruchomienia.

Po uzyskaniu pozytywnych rezultatow ze sprawdzenia wizualnego mozna przystgpi¢ do rozruchu
mechanicznego maszyn i urzadzen wyposazonych w napedy, zwanego proba biegu luzem.

Przed uruchomieniem agregatu z napedem elektrycznym nalezy sprawdzic:

- blokade sterowania, sygnalizacj¢ i urzadzenia pomiarowe,

- instalacj¢ do smarowania i chlodzenia wraz z ewentualng regulacja,

- przeprowadzi¢ regulacje pod wzgledem mechanicznym,

Zakonczenie powyzszych czynno$ci z wynikiem pozytywnym pozwala na uruchomienie maszyn
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lub agregatu na luzie, ktore nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producenta, zawartymi w DTR
danej maszyny i napgdu.

I - faza - rozruch hydrauliczny (techniczny), polegajacy na przeprowadzeniu prob
rozruchowych pod obcigzeniem woda, tj. na napehlieniu oraz kontroli poziomdéw przeptywow,
spadkdéw, szczelnoSci 1 wzajemnego usytuowania wysokos$ciowego wszystkich poszczegdlnych
obiektow i elementow, bez prowadzenia procesow technologicznych.

Czynnosci rozruchu hydraulicznego powinny obejmowag :

- sprawdzenie szczelno$ci i kontrola nalezytego dzialania wszystkich obiektow, zbiornikow i
urzadzen - w tym przewodow grawitacyjnych i ciSnieniowych, za pomocg napetnienia czystg woda,

- sprawdzenie wzajemnego usytuowania wysokosciowego wszystkich poszczegdlnych obiektow i
elementow oraz wielkosci spadkow,

- oczyszczenie przewodow oraz koryt i przemycie ich czysta woda,

- sprawdzenie dziatania poszczegodlnych elementow oraz ich regulacja za pomocg przepuszczenia przez
urzadzenie czystej wody, aby zauwazone usterki mogly by¢ usuniete w bezpiecznych warunkach
sanitarnych,

- sprawdzenie parametrow pracy pomp przy peinym obcigzeniu wodg (czas pracy pomp powinien
wynosi¢ 72 godziny),

- regulacja armatury sterowanej re¢cznie i elektrycznie.

Il - faza - rozruch technologiczny, w wyniku ktérego osiaga si¢ zatozone projektem parametry
technologiczne.

Warunki rozpoczecia rozruchu technologicznego:

- zakonczenie rozruchu mechanicznego i hydraulicznego,

- Wykonawca zorganizuje 1 przeprowadzi komplet szkolen dla pracownikow obslugi w
zakresie urzadzen i catych instalacji: technologicznych, sanitarnych, elektrycznych i AKPiA,

- przeszkolenie zatogi w zakresie bhp i p.poz.

- wyposazenie w odpowiedni sprzet, narzedzia, sprzet bhp 1 p.poz.

- wyposazenie stanowisk pracy w odpowiednie instrukcje stanowiskowe.
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Czynnosci rozruchu technologicznego powinny obejmowac :

- sprawdzenie poprawnosci dziatania urzadzen pomiarowych,

- sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu sterowania,

- sprawdzenie parametrOw pracy pomp przy pelnym obcigzeniu woda - regulacje armatury
sterowanej r¢cznie i elektrycznie,

- ostateczne uregulowanie i sprawdzenie dziatania uruchamianych obiektow, jak rowniez
ustalenie parametrow ich pracy.

- dokonanie pomiaru nat¢zenia pradu i poboru mocy podczas rozruchu i pracy wszystkich
urzadzen z napedem elektrycznym, w rzeczywistych warunkach eksploatacyjnych, przy
obcigzeniu medium roboczym,

- wykonanie wszystkich czynnosci dla urzadzen i wyposazenia seryjnego zgodnie z wymaganiami DTR
i fabrycznych instrukcji obstugi i eksploatacji dla tej fazy uruchomienia.

- pomiar wydajnos$ci urzadzen,

- pomiar wysokosci podnoszenia pomp,

- sprawdzenie drgan i wibracji emitowanych przez pracujace urzadzenia,

- sprawdzenie natezenia hatasu,

- sprawdzenie temperatury ‘tozysk (czy nie jest wyzsza od temperatury dopuszczalnej
okreslonej w DTR dla danych urzadzen),

- sprawdzenie pracy urzadzen sterowanych falownikami,

- sprawdzenie wydajnosci nominalnej ciggéw technologicznych,

- sprawdzenie wydajnosci nominalnej instalacji,

- sprawdzenie zakresu wydajnosci roboczych ciggéw technologicznych wyznaczonego na
podstawie  pomiaru wydajnosci nominalnej, przy zachowaniu warunku uzyskiwania
wymaganych parametrow jakosciowych wody dla catego przedziatu wydajnosci,

- sprawdzenie zapotrzebowania surowcow i energii dla potrzeb przeprowadzenia rozruchu,

- sprawdzenie wydajnosci eksploatacyjnej ciggu technologicznego 1 calej instalacji na
podstawie zapisOw czasu pracy urzadzen podstawowych, pracujacych z  okreSlong
wydajnoscig ustalong przez Uzytkownika instalacji,

- po okreslonym dla danego ciggu technologicznego okresie pracy nalezy przeprowadzic¢
obliczenie wydajnosci eksploatacyjnej ciggu i instalacji na podstawie wyprodukowanej wody.

13.9.4 Sprawozdanie z rozruchu

Dla kazdego etapu rozruchu i przekazywania danego obiektu lub ciggu technologicznego do
eksploatacji nalezy sporzadzi¢ sprawozdanie z przebiegu rozruchu wraz z zaleceniami
i wnioskami do instrukcji eksploatacji.

W  sprawozdaniu nalezy okreslic w jakim zakresie osiggni¢to zalozone parametry pracy
obiektow, danych urzadzen, instalacji i innych a przede wszystkim parametry jakoSciowe
wody po poszczegdlnych procesach technologicznych i parametry koncowe przy rdznych
wydajnosciach poszczegolnych ciggéow technologicznych od Qmin do Qmax.

W trakcie rozruchu powinny réwniez zosta¢ sformutowane jednoznacznie podstawowe dane
dotyczace procesow technologicznych jak np.: zaleznosci jakosci uzdatnianej wody od czasoéw
przetrzymania w urzadzeniach, predkosci filtracji, dawek $rodkéw chemicznych. Nalezy
rowniez sformutowaé podstawowe zalecenia eksploatacyjne dotyczace np. filtrocykli, dawki
dezyfekanta, srodkéw chemicznych itp.

Po dokonaniu rozruchu calosci obiektow, nalezy sporzadzi¢ sprawozdanie koncowe, ktore

stanowi¢ bedzie jeden z dokumentéw odbioru koncowego inwestycji 1 jej przekazania do
eksploatacji z wystgpieniem o wydanie pozwolenia na uzytkowanie.
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13.10. Odbidr robot
13.10.1 Wymagania ogdlne

Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale STWiORB-00.

W przypadku stwierdzenia odchylen Inspektor Nadzoru ustala zakres robdt poprawkowych.
Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj koszt i w terminie uzgodnionym
z Inspektorem Nadzoru i Zamawiajgcym.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWIiORB 1 wymaganiami
Inspektora, jezeli  wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji  daly
wyniki pozytywne.

W przypadku instalacji, ktora wymaga okresu wpracowania, dopuszcza si¢ kilkutygodniowy
okres przejsciowy.

13.10.2 Odbidr czesciowy

Inspektor Nadzoru dokonuje odbioru robdt zanikajacych zgodnie z zasadami okreslonymi
w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne”.

Odbioér czgsciowy obejmuje pomieszczenie oraz elementy 1 urzadzenia, ktorych badania nie
moga by¢ wykonane przy odbiorze koncowym np. wykonanie przej$¢ dla przewodow przez
sciany 1 stropy (lokalizacja 1 wymiary otwordéw). Po dokonaniu odbioru nalezy sporzadzic
protokot stwierdzajacy jako$¢ wykonania robdt oraz potwierdzajacy ich przydatnos¢ do
prawidtowego wykonania instalacji technologiczne;.

13.10.3 Warunki szczegdtowe odbioru Robot

Odbiodr techniczny nastgpuje po zakonczeniu montazu rurociggdéw, armatury i urzadzen oraz po
przeprowadzeniu badan.

Nalezy sprawdzic¢:

- zgodno$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowa i zapisami w Dzienniku Budowy,

- uzycie wtasciwych materialow oraz dokumenty dotyczace jakosci tych materiatow,

- prawidlowo$¢ zamontowania i dziatania armatury,

- prawidlowo$¢ wykonania rurociggow i ich polaczen,

- szczelno$¢ catego przewodu.

W trakcie odbioru nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wymagan projektowych, przy uwzglednieniu
wprowadzonych zmian, ze stanem faktycznym wynikajacym z wpisow do Dziennika Budowy
oraz innych dokumentéw dotyczacych jakosci Materialow uzytych do Robot, wyniki pomiaréw
i badan.

Do odbioru koncowego Wykonawca zobowigzany jest przygotowacC nastgpujace dokumenty:
a) dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli

zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy,

b) specyfikacje techniczne (podstawowe z Umowy i ewentualnie uzupetniajgce lub

zamienne),

c) receptury i ustalenia technologiczne,

d) dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

e) dzienniki budowy,

f) wyniki pomiaréow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze specyfikacja
techniczna,

g) deklaracje whasciwosci uzytkowych, certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow
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zgodnie ze specyfikacja techniczna,

h) opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zatagczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacja techniczna,
1) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoly odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen,

j) geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

k) kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

1) instrukcje eksploatacyjne.

Odbioér techniczny - koncowy nalezy zakonczy¢ protokolem odbioru robdt i nie moze on
zawiera¢ stwierdzen warunkowych.

13.11. Podstawa ptatnosci

Ogolne zasady dotyczace platnosci podano w STWiORB-00, a szczegély zawarte sa w Umowie
pomigdzy Wykonawca a Inwestorem oraz Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia
stanowigcych integralng cze$¢ materiatow przetargowych.

Podstawag platnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawcg.

13.12 Przepisy zwigzane
13.12.1 Normy

PN-82/M-34140.00 Instalacje do uzdatniania wody. Wspdlne wymagania i badania odbiorcze

PN- 82/M-34140.03 Instalacje do uzdatniania wody. Instalacje do filtrowania w filtrach zamknigtych.
Wymagania i badania odbiorcze

PN-85/M-34140.03 Instalacje do uzdatniania wody. Instalacje do odzelaziania i odmanganiania.
Wymagania i badania odbiorcze

PN-83/M-34140.13 Instalacje do uzdatniania wody. Instalacje do magazynowania wody. Wymagania
1 badania odbiorcze.

PN-EN 13480-1:2005 Rurociggi przemystowe metalowe. Cze$¢ 1 : Postanowienia ogolne
PN-EN 13480-1:2005/A1:2007 Rurociagi przemystowe metalowe. Czgs$¢ 1 : Postanowienia ogdlne
PN-EN 13480-2:2005 Rurociagi przemystowe metalowe. Cze$¢ 2 : Materiaty

PN-EN 13480-4:2005 Rurociggi przemystowe metalowe. Cze¢$¢ 4 : Wykonanie i montaz
PN-ISO 7005-1:2002 Kolnierze metalowe. Kolnierze stalowe.

PN-ISO 6761:1996 Rury stalowe. Przygotowanie koncdéw rur 1 ksztaltek do spawania.
PN-89/H-02650 Armatura i rurociggi. Ci$nienia i temperatury.

PN-92/M-7400 Armatura przemystowa. Ogolne wymagania i badania.

PN-EN 593:2005 (U) Armatura przemystowa. Przepustnice metalowe

PN-EN 12334:2005 Armatura przemystowa. Armatura zwrotna zeliwna

PN-EN 1489:2003 Armatura w budynkach. Zawory bezpieczenstwa — Badania i wymagania
PN-M-44015:1997 Pompy. Ogdlne wymagania i badania

PN-79/H-74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe.

PN-70/H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania. Ogoélne wytyczne.

PN-70/H-97052 Ochrona przed korozjg. Ocena przygotowania powierzchni stali, staliwa i zeliwa
do malowania.

PN-70/H-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogodlne wytyczne.
PN-70/H-97053 Ochrona przed korozja. Pokrycia lakierowe. Wytyczne ogdlne.

PN-88/M-42303 Armatura manometrycznych urzadzen pomiarowych. Kurki.
PN-88/M-42304 Cisnieniomierze = wskaznikowe  zwykle z  elementami sprezystymi.
PN-70/N-01270.01 Wytyczne znakowania rurociggow. Postanowienia ogolne.
PN-70/N-01270.03 Wytyczne znakowania rurociggdw. Kod barw rozpoznawczych do przesylania
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czynnikow.
PN-70/N-01270.14 Wytyczne znakowania rurociggow. Podstawowe wymagania.
PN-92/B-01706 Instalacje wodociggowe. Wymagania W projektowaniu.

PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu.
13.12.2 Inne dokumenty

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. nr 75 poz. 690 wraz z po6zn.
zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. nr 47 poz. 401)
- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji wod-kan

- Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociagowych z nieplastyfikowanego
polichlorku winylu
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