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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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Wymagania ogolne



I.

WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji techniczne;]

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej WO — ,,Wymagania Ogo6lne” sa
wymagania techniczne dotyczacych wykonania i odbioru rob6t budowlanych przy budo-
wie biezni 4 torowej prostej, skoczni do skoku w dal, rzutni do pchnigcia kulg przy ZS
Nr 2 w Nisku, ul. 1000-lecia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje techniczng jako cze$¢ dokumentow przetargowych ikontraktowych,
nalezy odczytywa¢ 1 rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania robdt opisanych
wp. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Budowa biezni 4 torowej prostej, skoczni do skoku w dal, rzutni do pchnigcia kula.
Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
specyfikacjami technicznymi:
ST — 1 — koryto wraz z profilowaniem 1 zaggszczaniem podloza,
ST — 2 — podbudowa z kruszyw mineralnych,
ST — 3 — nawierzchnia syntetyczna,

1.4. Niektoére okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Inspektor - osoba powotana przez Zamawiajacego do dzialania jako inspektor
nadzoru w niniejszym kontrakcie.

1.4.2. Roboty stale - oznaczajg roboty (wlacznie z urzagdzeniami), ktore majg by¢ wyko-
nane stosownie do kontraktu.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, uprawniona do kie-
rowania robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kon-
traktu.

1.4.4. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z doku-
mentacjg projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez in-
spektora.

1.4.5. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczo-
nymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okre§lony z przecietnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowla-
nych.

1.4.6. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumenta-
cji projektowe;.

1.4.77. Aprobata techniczna - dokument potwierdzajacy pozytywna oceng techniczng
wyrobu stwierdzajgcego przydatno$¢ do stosowania w okre§lonych warunkach,
wydany przez jednostke upowazniong do udzielania aprobat technicznych; spis
jednostek aprobujacych zestawiony jest w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki
Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994r. W sprawie aprobat i kryte-
riow technicznych dotyczacych wyrobow budowlanych (Dz. U. Nr 10 z dnia 8 lu-
tego 1995r. Poz. 48, rozdz. 2).



1.4.8. Atest higieniczny (opinia higieniczna) - dokument potwierdzajacy przydatnosé
wyrobu lub elementu do stosowania w kontakcie z woda uzytkowa. Atest higie-
niczny wydaje Panstwowy Zaktad Higieny.

1.4.9. Certyfikat na znak bezpieczenstwa - dokument wykazujacy, ze wyrdb spetnia
wymagania dotyczace bezpieczenstwa, ustalone w PN wprowadzonych do obo-
wiagzkowego stosowania 1/ lub wlasciwych przepisach prawnych; w odniesieniu do
wyrobow dopuszczonych do obrotu i1 stosowania w budownictwie (zgodnie
z Ustawg z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane) wymagania sg szersze 1 certyfi-
kat wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ danego wyrobu, procesu lub ustugi z kry-
teriami technicznymi okreslonymi na podstawie PN, aprobat technicznych 1 wia-
sciwych przepiséw 1 dokumentoéw technicznych; w Rozporzadzeniu Ministra Go-
spodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994r. (Dz. U. Nr 10
z dnia 8 lutego 1995r., poz. 48, rozdzial 6) podano zakres, zasady i tryb opracowa-
nia 1 zatwierdzania kryteridéw technicznych.

1.4.10. Certyfikat zgodnosci - dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfika-
cji wykazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidenty-
fikowano wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z okreslona normg lub innymi do-
kumentami normatywnymi w odniesieniu do wyrobéw dopuszczonych do obrotu
1 stosowania. W budownictwie (zgodnie z Ustawg z dnia 7 lipca 1994r. Prawo bu-
dowlane, art. 10) certyfikat zgodnosci wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu
z PN lub aprobatg techniczng (w wypadku wyrobow, dla ktérych nie ustalono PN).

1.4.11. Znak zgodnoSci - zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami
systemu certyfikacji, wskazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz
dany wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z okre§long norma lub innym dokumen-
tem normatywnym.

1.4.12. Dokumentacja projektowa — dokumentacja projektowa budowlano-wykonawcza,
dokumentacja projektowa powykonawcza, dokumentacja geodezyjna - zgodnie
z prawem budowlanym, przepisy ogdlne.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgod-
nos¢ z dokumentacja projektowa Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami inspektora
nadzoru oraz autora projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach kontraktu przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administra-
cyjnymi, dziennik budowy, po 1 egzemplarzu dokumentacji projektowe;.

1.5.2.Dokumentacja projektowa i powykonawcza

1. Dokumentacja Projektowa bedgca w posiadaniu Zamawiajgcego.

Zamawiajacy posiada projekt budowlany budowy biezni 4 torowej prostej, skoczni
do skoku w dal, rzutni do pchnigcia kulg przy ZS Nr 2 w Nisku, ul. 1000-lecia.

2 Dokumentacja Projektowa Powykonawcza do opracowania przez Wykonawce
w ramach Oferty Przetargowej

Wykonawca w ramach Oferty Przetargowej winien wykona¢ dokumentacje powy-
konawczg calosci wykonanych robot. Koszt wykonania dokumentacji nalezy uwzglednié
w kosztach og6lnych .



1.5.3.Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi

Dokumentacja projektowa 1 Specyfikacje Techniczne oraz inne dokumenty przeka-
zane wykonawcy przez Zamawiajacego stanowig cze¢$¢ Kontraktu, a wymagania wy-
szczegb6lnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawar-
te byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Kon-
traktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory do-
kona odpowiednich zmian, poprawek lub interpretacji tych dokumentow. Wszystkie wy-
konane Roboty 1 dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa 1 ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Ce-
chy materiatow 1 elementow budowli 1 instalacji muszg wykazywaé bliska zgodnos¢
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub ST, 1 wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli lub instala-
cji, to takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia 1 utrzymania bezpieczenstwa terenu
budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia 1 odbioru koncowego
robot, a w szczegolnosci:

(a) Utrzyma warunki bezpiecznej pracy 1 pobytu osob wykonujacych czynnosci
zwigzane z budowg 1 nienaruszalno$¢ ich mienia stuzacego do pracy.

(b) Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpo-
czgciem w sposOb uzgodniony z Zamawiajacym oraz przez umieszczenie w miejscach
1 1lo$ciach okreslonych przez Zamawiajacego tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Zamawiajacego. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wy-
konawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

- W okresie trwania robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione
kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm dotyczacych ochrony srodowi-
ska na terenie oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spo-
tecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych
W nastepstwie jego sposobu dzialania.

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach 1 pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa-
mi 1 zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wy-
wolanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowa-
nie o stezeniu wickszym od dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do ro-
bot beda miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jedno-
znacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem prze-
strzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialow od wiasci-
wych organdw administracji panstwowe;.

1.5.8.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy 1 urza-
dzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania $wiadectwa przejecia
przez Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowala-
jacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

1.5.9.Stosowanie si¢ do prawa 1 innych przepisoéw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze cen-
tralne 1 miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore s3 w jakikolwiek sposob zwigzane
z robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wy-
tycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod 1 w sposdb ciagly bedzie informowac¢ Zamawiajacego o swoich dzia-
faniach w tym zakresie.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta szukania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje do-
tyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materia-
tow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
inspektora nadzoru. Zatwierdzenie pewnych materiatdw z danego zrddta nie oznacza au-
tomatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia badan, w celu udokumentowania, ze materiaty uzyska-
ne z dopuszczonego zrodla w sposob ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicz-
nych w czasie postgpu robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce usunigte
z terenu budowy. Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakcepto-
wane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem
1 niezaptaceniem.



2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skfadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja ja-
kos¢ 1 wlasciwosci do robot 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miej-
sca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawcg.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zasto-
sowania rodzaju materialow w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inspek-
tora nadzoru 1 projektanta o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem mate-
rialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
inspektora lub projektanta.

Na wariantowe zastosowanie materiatow musi by¢ wyrazona zgoda przez inspektora
1 projektanta.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu ktory nie spo-
woduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
11losci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez inspektora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony 1 zaakceptowany przez inspektora. Liczba 1 wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwaran-
towac przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projek-
towej, ST 1 wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewi-
duja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi inspektora o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowa-
nia warunkow Kontraktu, zostang przez inspektora zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone
do robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktore nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozo-
nych materiatow

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot, zgodnie z Kontraktem, oraz
za jakos$¢ zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumen-
tacja projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora.



6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z do-
kumentacjg projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie
obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot.
Obmiar robodt podlegajacych zakryciu przeprowadzi si¢ przed ich zakryciem.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbiorow robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, roboty podlegaja
nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:
a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) przejecie odcinka lub czesci,
c) przejecie koncowe,
d) przejecie ostateczne.

7.2.  Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Od-
biér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajg-
cym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot.
Odbioru robdt dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dzienni-
ka budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jakos$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumen-
tow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa ST i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Przejecie odcinka
Przejecia odcinka robot dokonuje si¢ jak przy przejeciu koncowym robot.
Przejecie odcinka polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgSci robot
1 dotyczy:
a) kazdego odcinka w odniesieniu do ktérego w zalgczniku do oferty ustalono
osobny czas wykonania,
b) kazdej znaczacej czesci robot statych, ktora albo zostata ukonczona, albo zostala
zajeta lub jest uzytkowana przez Zamawiajacego,
c) kazdej czgsci robot statych, ktorg Zamawiajacy wybrat celem zajecia lub uzytko-
wania przed ukonczeniem.

7.4. Przejecie koncowe

Kiedy cato$¢ robot zostanie zasadniczo ukonczona i przejdzie zadowalajaco proby
koncowe przewidziane Kontraktem, Wykonawca zawiadamia o tym inspektora i zobo-
wigzuje si¢ zakonczy¢ wszystkie zalegle roboty w okresie gwarancyjnym. Upowaznia to
inspektora do wystawienia §wiadectwa przejecia w odniesieniu do robot.



7.5. Dokumenty do przejecia koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot
odbioru koncowego robodt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do
odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacje¢ projektowa z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi 1 zalecenia inspektora, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych 1 ulega-

jacych zakryciu, 1 udokumentowanie wykonania Jego zalecen,

- recepty 1 ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy 1 ksiegi obmiaru,
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST
atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan
1 pomiaréw zatgczonych do dokumentoéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z ST,
sprawozdanie techniczne,
inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:
- zakres 1 lokalizacj¢ wykonywanych robét,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego,
- uwagi dotyczace warunkéw realizacji robot,
- date rozpoczecia 1 zakonczenia robot.

W przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumen-
tacyjnego nie bedg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonaw-
c3 wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzadzone przez
komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajagce bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupehiajacych
wyznaczy komisja.

7.6. Przejecie ostateczne (po okresie gwarancyjnym)
Po podpisaniu przez inspektora swiadectwa wypeknienia gwarancji, Zamawiajacy
dokonuje zwolnienia zatrzymanej kaucji gwarancyjne;j.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg platnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce dla danej
pozycji przedmiaru robdt. Cena ryczaltowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wykonanie robot
okreslonych w ST, dokumentacji projektowej oraz wszystkie czynnos$ci, wymagania i ba-
dania sktadajace si¢ na jej wykonanie a takze uprzatniecie placu budowy po zakonczeniu
kazdego elementu robot 1 doprowadzeniu go do stanu pierwotnego.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ST-1

Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem koryta, profilowaniem
1 zageszczaniem podloza gruntowego pod biezni¢ 4 torowa, rozbieg do skoku w dal.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kon-
traktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pt.1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwia-
zanych z wykonaniem :

-koryta 1 wywiezieniem nadmiaru ziemi,

-profilowanie 1 zagg¢szczanie podloza pod nawierzchni¢ placu zabaw, biezni¢ 4 to-
rowg 1 rozbieg do skoku w dal.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami 1 definicjami podanymi w ST-WO ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzgtu.
Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta 1 profilowania podloza powinien
wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

—rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier
moze dopusci¢ wykonanie koryta 1 profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki
z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

—koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

—walcoéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wiasciwosci
gruntu podloza.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Wywoz ziemi na odleglos$¢ ustalong przez Inwestora



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagesz-
czenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania
1 zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych wa-
runkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1 zageszczo-
nym podfozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wyko-
naniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie 1 profilu powinny
by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi placu zabaw oraz
przy krawedziach bocznych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Roz-
mieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu,
w ktorym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykony-
wac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na po-
szerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposdéb wykonania musi by¢ zaak-
ceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie
z ustaleniami dokumentacji projektowej 1 SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera. Profilowanie 1 zaggszczenie podioza nalezy
wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszel-
kich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie,
aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia pozio-
mu w podlozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze
na glebokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wy-
magania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wy-
maganych rzednych wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskazni-
ka zageszczenia.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego 1 zageszczonego podioza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i1 zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane
w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszcze-
niem podioza nastgpi przerwa w robotach 1 Wykonawca nie przystgpi natychmiast do
uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-WO ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumen-
tacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.3. Rzedne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza
1 rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST-WO ,,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wyma-
ganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg punk-
tu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-WO ,,Wymagania
0golne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* koryta obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze 1 rozplantowaniem,

—zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe 1 odwiezienie na
odktad lub nasyp,

—profilowanie dna koryta lub podioza,

—zageszczenie,

—utrzymanie koryta lub podioza,

—przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podfoza przez obcigzenie plyta



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ST -2

Podbudowa z kruszyw mineralnych.



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne doty-
czace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot jak w pt.1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwia-
zanych z wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.4. Ogbdlne wymagania dotyczace robot
Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST-WO ,,Wymagania og6lne”

2.2. Rodzaje materiatoéw

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mecha-
nicznie podano w ST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbuddw:

- Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

- Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Material na warstwg¢ odsaczajaca
Na warstwe odsgczajaca stosuje sie:
—zwir 1 mieszanke wg PN-B-11111
—piasek wg PN-B-11113 .

2.3.2. Material na warstwg¢ odcinajaca
Na warstwe odcinajaca stosuje si¢:
—piasek wg PN-B-11113
—miat wg PN-B-11112,
—geowlokning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty techniczne;.

2.3.3. Materialy do ulepszania wiasciwosci kruszyw
Do ulepszania wlasciwos$ci kruszyw stosuje sie:
—cement portlandzki wg PN-B-19701
—wapno wg PN-B-30020
—popioly lotne wg PN-S-96035
—zuzel granulowany wg PN-B-23006 .



Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych
efektow ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera. Rodzaj i 1lo$¢ dodatku
ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 .

2.3.4. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogd6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

a)mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wo-
de. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

b)réwniarek albo ukfadarek do rozktadania mieszanki,

c)walcoéw ogumionych 1 stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania.
W miejscach trudno dost¢gpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabez-
pieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmier-
nym wysuszeniem 1 zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu 1 wilgotnosci optymalnej nale-
zy wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mie-
szanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania
w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie 1 zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubos$¢ po zaggszczeniu byta réwna grubosci projektowane;.
Grubos¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggniecie wyma-
ganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-WO ,,Wymagania og6lne”

6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.2.1. Szerokos$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10 cm, -5 cm.

6.2.2. Rbwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04. Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-
metrowg tata. Nierdéwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.2.3. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych 1 tukach powinny by¢ zgodne z doku-
mentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.2.4. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i1 rzgdnymi projektowa-
nymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizo-
wanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST-WO ,,Wymagania ogo6lne”.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzy-
niera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-WO ,,Wymagania
0golne”.



10.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Jednostka obmiarowa jest cena jednostkowa 1 m” podbudowy z kruszywa stabilizo-
wanego mechanicznie.:

Oznaczanie zawartos$ci
Oznaczanie sktadu ziarnowego
Oznaczanie ksztaltu ziarn
Oznaczanie wilgotnosci
Oznaczanie nasigkliwosci
Oznaczanie mrozoodpornosci
Oznaczanie zawartosci
Oznaczanie zawartosci siarki

Oznaczanie rozpadu

Oznaczanie rozpadu zelazawego
Oznaczanie $cieralnosci w bebnie

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12  Kruszywa mineralne. Badania.
zanieczyszczen obcych

3. PN-B-06714-15  Kruszywa mineralne. Badania.

4. PN-B-06714-16  Kruszywa mineralne. Badania.

5. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania.

6. PN-B-06714-18  Kruszywa mineralne. Badania.

7. PN-B-06714-19  Kruszywa mineralne. Badania.
metoda bezposrednig

8. PN-B-06714-26  Kruszywa mineralne. Badania.
zanieczyszczen organicznych

9. PN-B-06714-28  Kruszywa mineralne. Badania.
metoda bromowa

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania.
krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania.

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.
Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ST -3

Nawierzchnia syntetyczna.



1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznej biezni 4
torowej prostej 1 rozbiegu do skoku w dal.

1.2. Zakres stosowania
Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kon-
traktowy przy zlecaniu i realizacji robot w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwia-
zanych z wykonanie nawierzchni na placu zabaw.

1 .4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi pol-
skimi normami oraz z definicjami podanymi w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

2.MATERIALY

2.1.0g6lne wymagania dotyczace materiatlow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST-WO ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Materiaty na nawierzchni¢ bezpieczng z materialu syntetycznego
1.Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.
2.Atest PZH dla oferowanej nawierzchni.
- podbudowa elastyczna ET grubosci 35 mm,
- nawierzchnia poliuretanowa przepuszczalna dwuwarstwowa.

3.TRANSPORT

3.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

4 WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Nawierzchnia syntetyczna
Nawierzchni¢ syntetyczng uktada¢ zgodnie z instrukcjg producenta nawierzchni.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogdblne zasady kontroli jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-WO ,,Wymagania ogo6lne”.



6.0BMIAR ROBOT

6.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w ST-WO ,,Wymagania ogdlne”.

7.0DBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST-WO ,,Wymagania ogo6lne”.
8.PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-WO ,,Wymagania
0golne”.

9. NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE

a)Atesty PZH
b)Instrukcje producentow



