SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D 00.00.00.

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania ogélne dotyczace wykonania robot, ktore zostana wykonane w ramach realizacji zadania pn.

""Przebudowa drogi gminnej na dz. o nr ewid. 5140/271 w Nisku"'

1.2. Zakres stosowania STWIORB.

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych stanowia czgs¢ Dokumentéw Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujag wymagania ogdlne wspolne dla Robot objetych realizacja zadania w p.1.1.,
wyszczegolnione w nastepujacych STWiORB:

ROBOTY DROGOWE

D. 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D. 01.03.02 Rozbiorka budowli inzynieryjnych

D.04.00.00. PODBUDOWY

D.04.01.01-2. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza
D.04.03.01-2. Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych.
D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
D.05.00.00. NAWIERZCHNIE

D.05.02.01. Nawierzchnia z thucznia

D.05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego

D.05.03.11. Frezowanie nawierzchni bitumicznych na zimno
D.06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.01.01. Plantowanie skarp z obsianiem trawg

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

141 Budowla drogowa - obiekt budowlany, niebedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droge) albo jego czgsé
stanowiaca odregbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

14.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaist-
niatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Robdt, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomig¢dzy Inzynierem/Kierownikiem Projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.4. Inspektor Nadzoru — osoba prawna lub fizyczna, w tym rowniez pracownik Zamawiajacego (wyznaczona przez Zamawiajacego,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za sprawowanie kontroli zgodnosci realizowanych robot
budowlanych z Dokumentacja Projektowa STWiORB, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami umowy.

1.4.5. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

14.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do wystgpowania
w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.14. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania
przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze
Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika Projektu.




1.4.15.

1.4.16.

a)

c)
d)

€)

Materialy - wszelkie tworzywa niezbg¢dne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podloze gruntowej
zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warStwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierdéwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa moze sktadaé sig
z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gorna czg$¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub
dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwg mrozochronna, odsgczajaca lub odcinajaca.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

.18 Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

.19 Pasdrogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen

oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych
ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

.20 Pobocze - czgsé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa

ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

.21 Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.
.22 Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia

przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

.23 Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika Projektu, w formie

pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

.24  Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej.
.25  Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita modernizacja / przebudowa

(zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

.26 Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzania cieku, szlaku wedrowek zwierzat

dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

.27 Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i

wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

.28  Kosztorys ofertowy — wykaz Robét z podaniem ich iloéci w kolejnoéci technologicznej ich wykonania.
.29 Teren Budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim Robét oraz inne migjsca wymienione w

Kontrakcie, jako tworzace cz¢§¢ Terenu Budowy.

.30 Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosé konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do

samodzielnego pelnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z
budowa, modernizacja/przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na Terenie Budowy, metody uzyte przy

budowie oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami

prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperéw i Ksigga Obmiaru robot oraz dwa komplety
STWIORB.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktdow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.

1.5.2.1 Dokumentacja, jaka Zamawiajacy przekaze Wykonawcy.

A. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po podpisaniu Umowy.

Wykonaweca po przyznaniu Kontraktu otrzyma od Zamawiajacego jeden egzemplarz Dokumentacji Projektowe;.

B. Dokumentacja Projektowa, ktéra Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach Ceny Umownej.

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje nizej wymienione dokumentacje, rysunki oraz uzyska wymagane uzgodnienia i przedstawi do
akceptacji Inspektorowi Nadzoru:



— Miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staty odktad gruntéw uzyskanych z wykopow.
— Miejsc pozyskania materiatdéw miejscowych.

— Projekt Tymczasowej Organizacji ruchu na czas prowadzenia Robot.

— Inwentaryzacjg¢ geodezyjng powykonawcza Robdt - 1 kopig.

1.5.3. Zgodnos$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowig czg$é
Umowy, a wymagania wyszczegoélnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona
w Dokumentach Umownych.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w Dokumentach Umownych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢
Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci wymiary podane na pi$mie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w STWiORB beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w
ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodno$é
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub STWiORB, i wplynie to na
niezadowalajaca, jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

1.5.4.1 Zabezpieczenie terenu budowy zwigzane z utrzymaniem i zabezpieczeniem ruchu.

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”).
Wytyczne dotyczace tymczasowej organizacji ruchu na czas prowadzenia roboét oraz w okresie przerw w ich wykonywaniu.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi
piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia, elementy wyposazenia drogi, zielen itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji Umowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Organizacja ruchu na czas prowadzenia robot dopuszcza stosowanie ruchu wahadlowego sterowanego recznie.

Materiaty stosowane do wykonywania oznakowania tymczasowego powinny takze posiada¢ aprobaty techniczne, a producent powinien
wystawia¢ deklaracje zgodnosci.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi
i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana,
w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie
jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Dojazdy do dziatek zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez Wykonawce na jego koszt przez caly czas
budowy.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w ceng umowna.

1.5.4.2 Pozostate Kkoszty.

Wszelkie pozostate koszty zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaja odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze sa wlaczone w cen¢ kontraktowsa.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robét.

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
— Utrzymywa¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
— Podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie
i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwoséci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych
z nadmiernego hatasu, wibracji i zanieczyszczenia, lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
— Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych;
—  Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

. Zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
. Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
. Mozliwos$cia powstania pozaru,

. Uszkodzeniami budynkow i budowli w sasiedztwie prowadzonych robot .



W przypadku prowadzenia robot w sasiedztwie drzew nalezy unika¢ ich mechanicznego uszkodzenia. W bezposrednim zasiggu koron drzew
nie powinny by¢ lokalizowane place skltadowe i drogi dojazdowe. Wokol kazdego zagrozonego drzewa nalezy wydzieli¢ strefg
bezpieczenstwa.

Wykonawcg uznaje si¢ za wytworcg odpadow powstajacych w czasie budowy. Usunigcie odpaddw, ich wykorzystanie lub unieszkodliwienie
sg obowiazkiem Wykonawcy. Zamawiajacy nie bedzie z tego tytutu ponosit zadnych kosztow w tym z tytutu optat za gospodarcze korzystanie
ze Srodowiska.

Wykonawca jest zobligowany do rygorystycznego przestrzegania wszelkich obowiazujacych przepiséw, ustaw i rozporzadzen z zakresu
ochrony $rodowiska.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach dot. punktow powyzej obciazaja
Wykonawcg.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w maszynach i pojazdach.
Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym, jako rezultat realizacji Robot albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wlasnoS$ci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publicznej i prywatne;j.

Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem roboét, zaniedbaniem lub brakiem dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub
zniszczenie wlasno$ci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wlasnos$¢ w taki sposob, aby
stan naprawionej wlasnosci byt nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji napowietrznych, na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak linie napowietrzne,
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢é wykonane
w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika Projektu, wilasciciela
instalacji oraz wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inzyniera/Kierownika Projektu i zainteresowanego wilasciciela oraz (w zaleznosci od potrzeby) zainteresowane wiadze oraz bedzie
z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji napowietrznych, na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy minimalne
niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnoscig.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw  dotyczacych  bezpieczenstwa 1 higieny pracy.
W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia
i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione
w Cenie Umownej.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie Robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Rob6t od Daty Rozpoczecia do daty
wydania Potwierdzenia Zakonczenia Robot przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu Odbioru
Ostatecznego.

Koszt ochrony i utrzymania Robdt nie podlega odrgbnej zaptacie i powinien by¢ uwzgledniony w Cenie Umownej. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ Roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

W przypadku prowadzenia robot w warunkach wysokiego poziomu wod gruntowych, odwodnienie wykopdw na czas budowy Wykonawca
wykona we wlasnym zakresie.

Jezeli, na skutek zaniedban Wykonawcy, dojdzie do uszkodzenia jakiejkolwiek czesci budowli drogowej lub jej elementdéw, to Wykonawca na
polecenie Inspektora Nadzoru dokona naprawy takiego uszkodzenia doprowadzajac budowle drogowa lub jej element do zgodnosci
z wymaganiami Umowy. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z takimi naprawami.

Koszt ochrony i utrzymania Robdt nie podlega odrgbnej zaptacie i jest zawarty w cenie kontraktowe;.

2. MATERIALY

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w STWiORB lub Dokumentacji Technicznej oznacza¢ bedzie definicje standardu, a nie specyficzny
produkt do zastosowania w projekcie.



Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru szczegdétowe informacje dotyczgce zamawiania materiatdw i odpowiednie aprobaty techniczne
lub $wiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia. Wszystkie materialty i wyroby stosowane do wykonania robot powinny spetniaé
wymagania polskich norm (PN), w tym norm europejskich wprowadzonych do zbioru Krajowych aktow prawnych (PN-EN), a w przypadku
materiatow i urzadzen, dla ktorych nie ustanowiono normy — aprobat technicznych oraz ustawy z dnia 16.04.2004r. o wyrobach budowlanych.

Wyréb budowlany moze by¢é wprowadzony, jezeli nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych, w zakresie
odpowiadajacym jego wiasciwosciom uzytkowym i przeznaczeniu, to znaczy ma wlasciwosci uzytkowe umozliwiajace prawidlowo
zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym, w ktorych ma by¢ zastosowany w sposob trwaty, spetnienie wymagan podstawowych.

2.1. Zrodia uzyskania materialow

Wykonawca na Zadanie Zamawiajgcego przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatlow i odpowiednie aprobaty techniczne stwierdzajace przydatnos$¢ materiatow do celow budowy.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet
miejscowych wilaczajac w to zrodlta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow administracji panstwowej
i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych materiatow z jakiegokolwiek
zrédta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne koszty, jakie okazg si¢ potrzebne w zwigzku
z dostarczeniem materiatow do Robot.

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, dokopdéw i1 miejsc pozyskania materiatdéw miejscowych beda formowane w hatdy
i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w Umowie beda wykorzystane
do Robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Umowy lub wskazan Inspektorowi Nadzoru. Z wyjatkiem uzyskania na to
pisemnej zgody Inspektorowi Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegolnione w Umowie. Eksploatacja zrodet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w miejscu, ktére zorganizuje
wlasnym staraniem Wykonaweca. Jezeli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robét, niz te, dla ktorych
zostaly zakupione, to koszt tych materialdw zostanie odpowiednio przewarto§ciowany (skorygowany) przez Wykonawce i przedstawiony
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

Koszt zwigzany z usuni¢ciem materiatdéw nie podlega odrebnej zaptacie i musi by¢ uwzgledniony w Cenie Umowne;.

Grunty nieno$ne pozostate po wymianie gruntow Wykonawca wywiezie poza teren budowy. Miejsce sktadowania zostanie wskazane przez
Wykonawce i musi by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca musi uzyskaé¢ zgode na sktadowanie wyzej wymienionych
materialow.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢
Z jego nie przyje¢ciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialty, do czasu, gdy be¢da one uzyte do Roboét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i whasciwosci i byty dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatdow beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy lub poza Terenem Budowy w miegjscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych
Robdt. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiadaé¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w STWiORB.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej
i STWIORB.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie
on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw Kontraktu, zostang przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

Wykonawca powinien dysponowac sprawnym rezerwowym sprzetem, gotowym do uzytku, w przypadku awarii sprzetu podstawowego.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych
Robét 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkoéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i STWiORB..



Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowa, oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdéw wykonywanych Robot,
za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami STWiORB. Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania
Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw Robot zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;.

Bledy popeione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostang usunigte przez Wykonawce, na wlasny koszt..

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich
doktadnosé.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢é wykonywane przez Wykonawce w czasie zgodnym z warunkami Umowy i okreSlonym przez
Inspektora Nadzoru, pod grozba zatrzymania robot. W przypadku niewykonania w terminie Polecen Inspektora Nadzoru, skutki finansowe
Inspektora Nadzoru z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Inspektora Nadzoru podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakos$cig robdt, ocenag jakosci stosowanych materialow
i postepem robot, a takze we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja Dokumentacji Projektowej i STWIORB oraz dotyczacych
akceptacji wypetnienia warunkow Umowy przez Wykonawcg.

Inspektora Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich robdt oraz materiatdw dostarczonych na budowe Iub na jej terenie
produkowanych, wiaczajac w to przygotowanie i produkcje materiatdw. Inspektora Nadzoru powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach
i odrzuci wszystkie materialy i roboty, ktore nie spelniajg wymagan jakosciowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozona jako$¢ Robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za peilng kontrole Robét i jakosci materialow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materiatow oraz Robot.

Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz Robdt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiIORB.

Minimalne wymagania, co do zakresu badaf i ich czestotliwos¢ sa okreslone w STWiORB, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robdt zgodnie z Umowa.

6.2. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko materiaty zgodne z wymaganiami okreslonymi w odpowiednich STWiORB lub réwnowazne na
zasadach okre$lonych w punkcie 2.6, ktore posiadaja deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normga lub aprobatg techniczna,
w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, i ktore spetniaja wymogi STWiORB.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sag wymagane przez STWiORB, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych
przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan begdg odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nastgpujace dokumenty:
OL) Protokoty przekazania Terenu Budowy,
B) Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
X) Protokoty odbioru Robét,
0) Protokoty z narad i ustalen,
8) Korespondencj¢ na budowie,

¢) Dziennik budowy ( w przypadku jego wydania przez Zamawiajacego).
Przechowywanie dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek
z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy begda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robét.

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiIORB, w jednostkach
ustalonych w Kosztorysie.



Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicz-
nych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot.

Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pi$mie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie okre$§lonym w Umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady oKkreslania ilosci Robét i materialow.

Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.
Jesli STWiORB wtasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3, jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni
przekroj. Tlosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami STWiORB.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdow Robot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej
przerwy w Robotach.

Obmiar Robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny oraz bg¢da uzupetnione
odpowiednimi szkicami. Obliczenia wraz ze szkicami bedg kazdorazowo zataczone do dokumentow odbiorowych poszczegdlnych robét, a ich
wyniki zostang potwierdzone przez Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
o) Odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
B) Odbiorowi czgsciowemu,
x) Odbiorowi ostatecznemu,
8) Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie
realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania og6lnego postgpu robot.

Odbioru przedmiotowych robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca i jednoczes$nie informuje Inspektor Nadzoru. Odbiér begdzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ilosci, jakosci i warto§ci wykonanych czesci
robot.

Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Odbioru robot dokonuje Komisja w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja jest powotywana przez Zamawiajacego.

8.4. Odbior ostateczny Robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robét.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto$ci. Calkowite
zakonczenie Robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny Robot nastapi w terminie 14 dni liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia Roboét i przyjecia
dokumentéw, o ktérych mowa w pkt 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Robodt dokona Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw w tym wynikéow badan i pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego robot, jezeli ich jakos¢ i ilos¢ w poszczegdlnych asortymentach jest zgodna z warunkami Umowy,
STWIORB oraz ustaleniami i poleceniami Inspektora Nadzoru. Roboty z wadami nie b¢da podlegaty odbiorowi.

W toku odbioru ostatecznego Robot Komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot
poprawkowych lub robot uzupetniajacych, Komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.



W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentach robot odbiega od wymaganej
dokumentacja projektowa i STWiORB z uwzglednieniem tolerancji, ale nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, Komisja moze dokonaé potracen, oceniajagc pomniejszona warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy lub nakaza¢ Wykonawcy wykonanie robét poprawkowych, wyznaczajac jednocze$nie nowy termin
odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokoét odbioru ostatecznego Robot sporzadzony wg. wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty wchodzace w sktad operatu kolaudacyjnego:
1. Geodezyjng inwentaryzacje¢ powykonawczg (wydruk).
2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupehiajace lub zamienne).
3. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB.
4. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.)
oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen.
5. Dokumentacj¢ powstata w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej:
—  Kopi¢ mapy zasadniczej,
—  Kopi¢ mapy ewidencyjnej z zaznaczeniem granic faktycznego pasa drogowego.
W przypadku, gdy wg Komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, Komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez Komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy Komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usuni¢gciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym
1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior
ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia Ogoélne.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji Kosztorysu

ofertowego. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej

pozycji Kosztorysu ofertowego. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w STWiORB i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robdt beda obejmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi,

— koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza koszty takie jak: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i
laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.),
koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ushugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow i bocznic,
ekspertyzy dotyczace wykonanych robét, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

— zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w
okresie gwarancyjnym,

— podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

— wszystkie koszty zwigzane z uzgodnieniami, nadzorami i odbiorami przebudowywanych linii/sieci przez wtascicieli sieci urzadzen obcych

— koszty wykonania przekop6éw kontrolnych pod nadzorem wiasciciela sieci urzadzen obcych

— koszty wylaczen i przetaczen oraz niedostarczenia mediow

— przeprowadzenie pomiaréw, badan i odbioréw zgodnie z wymaganiami STWiORB
uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot i wywoz zbednych materiatdéw Wykonawcy na sktadowisko Wykonawcy

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00.

Koszt  dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw  Kontraktu 1  Wymagan  Ogoélnych zawartych w  STWiORB
DM 00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z opracowaniem, zatwierdzeniem projektdw tymczasowej organizacji ruchu na czas
prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami).



2 . Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej
(Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).

4 . Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002
w sprawie znakow 1 sygnatow drogowych. Dz.U. Nr 170 z dnia 12 pazdziernika 2002 r. poz. 1393

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegdlowych warunkow technicznych dla znakow
i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (DzU. Nr 220 z dnia 23
grudnia 2003, poz. 218) —,,Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowych i warunki ich umieszczania na drogach”

© . Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 . Prawo ochrony $rodowiska (j.t. Dz. U. z 2006r. nr 129, poz. 902),

"7 . Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie niektérych ustaw (Dz.
U. 2001 nr 100, poz. 1085; z poézniejszymi zmianami),

8 . Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 628; z pdZniejszymi zmianami),

9. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzeénia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. 2001 nr 112, poz. 1206),

10. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (j.t. Dz. U. z 2005 nr 108, poz. 908; z pdzniejszymi zmianami)

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 z sprawie szczegolowego zakresu i formy bezpieczenstwa

i ochrony zdrowia oraz szczegdlowego zakresu robot budowlanych stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz.U. Nr 151,
poz. 1256).

12. Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25 z 1995r) w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno — kartograficznych oraz
czynnosci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie

13.  Ustawaz dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z p6zniejszymi zmianami).

14.  Warunki Ogolne i Szczegdlne Umowy.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D -01.01.01

ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwiagzanych z odtworzeniem trasy drog dla realizacji zadania pn.
"Przebudowa drogi gminnej na dz. o nr ewid. 5140/271 w Nisku""*

1.2. Zakres robét objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami

umozliwiajagcymi i majagcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogi na odcinku od km 0+000 do km

0+283.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtoéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

b) uzupemienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Okreslenia podstawowe.

1.3.1. Punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczg tkowy i kon cowy punkt trasy.

1.3.2. Pozostate okre$ lenia podstawowe sg zgodne z obowig zuja cymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
1.4. Ogoélne wymagania dotyczace roboét.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00"Wymagania ogdlne"

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczg ce materialéw.

Ogodlne wymagania dotyczg ce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne”.

2.2. Rodzaje materialow.
Do utrwalania punktéw gléwnych nalezy stosowac:

® paliki drewniane z gwozdziami, stupki betonowe albo rury metalowe o $r. od 0,15+0,2 m, dtug. 1,5+1,7 m,
e paliki drewniane o $rednicy 0,05 do 0,08m i dtugosci okoto 0,30 - 0,50 m,

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprze tpomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
= teodolity lub tachimetry,
= niwelatory,

= dalmierze,
= tyczki,
= laty,

= ta$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4.  TRANSPORT.



4.1.

4.2.

5.2.

5.3.

~J

8.1.

8.2.

Ogolne wymagania dotyczg ce transportu.
Ogolne wymagania dotyczg ce transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

Transport sprze tu i materialow.

Materiaty i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT.

. Ogoélne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé¢ Zamawiajacego o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre§lone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Je§li Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rze¢dne roznig si¢ od rz¢dnych okreslonych w
dokumentacji, to powinien powiadomi¢ o tym Zamawiajacego. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Zamawiajacego. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z
réznic rz¢dnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez
Zamawiajacego, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie zawiadomienia Zamawiajgcego oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzag Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy
nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikoOw pomiardéw przez Zamawiajacego.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinna by¢ zaakceptowana przez Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych w czasie trwania robét. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawcg $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne do prawidlowej realizacji robot nalezg do obowigzkow wykonawcy.
Punkty osnowy geodezyjnej podlegaja ochronie na podstawie odrebnych przepiséw.

Wyznaczenie punktéw osi.

Tyczenie trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa oraz w oparciu o informacje przekazane przez
Zamawiajacego. O$ trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metréw. Do utrwalenia osi trasy w
terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

. Ogolne zasady kontroli robot .
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych
Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢
wedlug nizej podanych zasad:
® 03 trasy nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach poziomych

OBMIAR ROBOT.

. 1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

. 2 . Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Sposob odbioru robot

Odbiodr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych, ktore Wykonawca przedktada Inwestorowi.



9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogoblne wymagania dotyczace platnosci okreslone sg w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:

® sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktoéw wysokosciowych

e uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

e zastabilizowanie punktow w sposob trwalych, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace

odszukanie i ewentualne odtworzenie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

10.2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
10.3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

10.4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

10.5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

10.6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D - 01.03.02.
ROZBIORKI BUDOWLI INZYNIERYJNYCH

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot STWIORB.
Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot

zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ulic dla realizacji zadania pn.:
""Przebudowa drogi gminnej na dz. o nr ewid. 5140/271 w Nisku™

1.2. Zakres stosowania STWiORB.
STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot

wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej] STWiORB stanowig wymagania dotyczace Robo6t zwigzanych
z rozbidrka elementow drog i ulic w ramach robot przygotowawczych.

Roboty rozbidrkowe obejmuja:

- Rozebranie nawierzchni z kruszywa gr. 10 cm

Wilasnos¢ Zamawiajacego stanowia nastepujace materialy z rozbiorek: znaki drogowe,
nawierzchnia tluczniowa — material po rozbiorce. Pozostale materialy pochodzace z

rozbiorki stanowie wlasnos¢ Wykonawcy.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejsze] STWiIORB s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
polskimi normami, okresleniami 1 definicjami podanymi w STWiORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robot 1 ich zgodnos$é
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB 1 zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotyczace Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogo6lne".

2. MATERIALY.
Materiaty nie wystepuja.



3. SPRZET.
3.1. Ogélne zasady dotyczace sprzetu.
Ogolne zasady dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania og6lne”.

3.2. Rodzaje sprzetu.

Do wykonania Rob6t zwigzanych z rozbiorka elementéw drog nalezy stosowac:
— mioty pneumatyczne,
— pity spalinowe,
— koparki,
— koparko — tadowarki,
— spycharki,
— samochody samowytadowcze,
— drobny sprzet reczny.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne zasady dotyczace transportu.

Ogodlne zasady dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
0golne”.

4.2. Sposoby transportu.

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane
przez Inspektora Nadzoru. Wybor $rodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny speilnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiarow
tadunku 1 innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania Robét.
Ogolne zasady wykonania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

5.2. Podstawowe zasady prowadzenia Robét.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscig
Wykonawcy powinien on przewies¢ je na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
Bezuzyteczne elementy i materialy powinny by¢ wywiezione w miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Ewentualne doty powstale po rozbidrce elementéw drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonywane wykopy drogowe powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej. Wszystkie pozostale doly nalezy wypeli¢ gruntem do poziomu okre§lonego w
dokumentacji projektowej i zagescic.



5.3. Wykonanie Robét rozbiérkowych.

5.3.1. Rozebranie podbudéw, nawierzchni i chodnikéw.

Warstwe nawierzchni wraz z podbudowa nalezy usungé mechanicznie przy uzyciu mlotow
pneumatycznych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Materialy
(gruz) z wyjatkiem materiatéw podanych w pkt. 1.3 skladowane w pryzmy nalezy wywiez¢
na wysypisko. Pozyskanie wysypiska 1 ewentualna utylizacja pozostaje po stronie
Wykonawcy.

5.3.2. Rozebranie konstrukcji betonowych, kamiennych i stalowych.

Elementy konstrukcji betonowych, kamiennych i stalowych nalezy rozbiera¢ mechanicznie
przy uzyciu mtotéw pneumatycznych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Gruz z wyjatkiem materiatéw podanych w pkt. 1.3 skladowany w pryzmach nalezy
wywiez¢ na wysypisko. Pozyskanie wysypiska i ewentualna utylizacja pozostaje po stronie
Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci Robét.

Ogo6lne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogo6lne".

6.2. Zasady kontroli jakos$ci Robét.

Sprawdzenie jakosci Robdt polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych Robot
rozbiérkowych oraz stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtornego
wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajagcego doty po usunigtych elementach nawierzchni drog
i chodnikow powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w STWiORB D.02.01.01
"Wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych™

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogélne zasady dotyczace obmiaru Robdét.

Ogo6lne zasady dotyczace obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
og6lne”.

7.2. Jednostka obmiaru.

Jednostka obmiarowa Rob6t zwigzanych z rozbiorka elementdéw drog jest:

a) dla nawierzchni i podbudowy - metr kwadratowy [m?] i obejmuje Roboty zwigzane z
wywozem materiatu rozbiorkowego obmierzane w metrach szesciennych [m?],

b) dla elementéw betonowych - metr szescienny [m®] i obejmuje Roboty zwigzane
Z wywozem materiatu rozbiorkowego w metrach sze$ciennych [m?],

C) dla rozbiorki kraweznikow i obrzezy — metr biezacy [mb] i obejmuje Roboty zwigzane z
wywozem materialu rozbidorkowego w metrach szesciennych [m?],

d) dla rozbiérek znakow pionowych i tablic — szt. i obejmuje Roboty zwigzane z wywozem
materialu rozbidrkowego w metrach szesciennych [m3].



8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru Robdét.
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".

8.2. Odbior Robot.

Roboty zwigzane z rozbidrka elementéw drég 1 ulic podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych
I ulegajacych zakryciu.
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Ceny winny obejmowac¢ pozyskanie, utrzymanie i likwidacje sktadowisk, koszty utylizacji
zgodnie z prawem ochrony §rodowiska o ile materialy nie beda nadawaty si¢ do ponownego
wbudowania oraz koszty zastosowania materialow i sprzetu pomocniczego koniecznych do
prawidtowego wykonania robot zgodnie z przyjeta technologia wykonania.

W cenie jednostki obmiarowej nalezy uwzgledni¢ warto$¢ materialtdw pochodzacych z
rozbiorki, ktore przechodzg na wlasnos¢ Wykonawcy.

Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. zgodnie
Z obmiarem, po odbiorze Robot.

o) Cena jednostki obmiarowej Robdt zwigzanych z rozbiorka wpustow ulicznych z pokrywa
zeliwng
) obejmuje oprocz kosztow wyzej wymienionych:
— roboty przygotowawcze,
— oznakowanie 1 utrzymanie oznakowania robot,
— koszt zapewnienia niezb¢dnych czynnikéw produkcji,
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozebranie recznie lub mechanicznie,
— zatadunek 1 wywo6z materiatu z rozbiorki wraz z kosztami sktadowania,
— uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zabezpieczeniem.

v) Cena jednostki obmiarowej Robot zwigzanych z rozbidrka elementow betonowych
obejmuje oprocz kosztéw wyzej wymienionych:
— roboty przygotowawcze,
— o0znakowanie i utrzymanie oznakowania robot,
— koszt zapewnienia niezb¢dnych czynnikéw produkc;ji,
— wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozbiorki,
— rozebranie elementow recznie lub mechanicznie,
— zaladunek i wywo6z materiatu z rozbiorki wraz z kosztami sktadowania,
— uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zabezpieczeniem.



d) Cena jednostki obmiarowej Robot zwigzanych z rozbiorka kraweznikow i1 obrzezy
obejmuje oprocz kosztéw wyzej wymienionych:
— roboty przygotowawcze,
— oznakowanie i utrzymanie oznakowania robot,
— koszt zapewnienia niezbednych czynnikoéw produkcii,
— wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozbiorki,
— rozebranie elementéw recznie lub mechanicznie,
— zaladunek 1 wyw6z materiatu z rozbiorki wraz z kosztami sktadowania,
— uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zabezpieczeniem.

€) Cena jednostki obmiarowej Robdt zwigzanych z rozbidrka znakéw 1 tablic obejmuje
oprocz kosztow wyzej wymienionych:
— roboty przygotowawcze,
— oznakowanie 1 utrzymanie oznakowania robot,
— koszt zapewnienia niezb¢dnych czynnikéw produkc;ji,
— wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozbiorki,
— rozebranie elementdw znakow i tablic r¢cznie,
— zakup oraz dostarczenie gruntu do zasypania dotéw po rozbiérkach,
— zatadunek i wywo6z materialu z rozbidrki na miejsce wskazane przez Zamawiajacego,

— uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zabezpieczeniem zgodnie z pkt.
5.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
2. STWIiORB D.02.01.01. Wykonanie wykopow w gruntach I-V Kat.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D-04.01.01, D-04.01.02
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych
(STWIORB).

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej STWiORB sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem Kkoryta wraz z
profilowaniem i zageszczaniem podtoza dla realizacji zadania pn.

""Przebudowa drogi gminnej na dz. o nr ewid. 5140/271 w Nisku™

1.2. Zakres stosowania STWIiORB.

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych stanowia czg$¢
dokumentéw przetargowych i kontraktowych i nalezy je stosowac przy zlecaniu i realizacji
robot.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
mechanicznym wykonaniem koryta wraz z profilowaniem 1 zageszczeniem podloza w
gruncie kat. I-VI, o gtebokosci koryta do 45¢cm przeznaczonego pod warstwy podbudowy.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY.

Material wystepujacy w korycie jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podtoze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych [12] powinien charakteryzowaé si¢ grupg nosnosci Gl. Gdy podtoze
nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nos$nos$ci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do
grupy nosnosci G1 zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWIORB.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.



3.2. Sprzet do wykonania robét.

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé

si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inspektor
Nadzoru moze dopusci¢ wykonanie koryta 1 profilowanie podtoza z zastosowaniem
spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowacé niekorzystnego wplywu na wilasciwosci gruntu

podtoza.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M 00.00.00
»Wymagania og6olne”.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot.

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

5.2. Warunki przystapienia do robét.

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania 1 zaggszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesdniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania 1
zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w
korzystnych  warunkach  atmosferycznych. W  wykonanym korycie oraz po
wyprofilowanym 1 zaggszczonym podiozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi 1 w rzedach rownoleglych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciaggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych, niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzone sg roboty i1 do trudnos$ci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposob
wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Grunt odspojony w czasie
wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji



projektowej 1 STWIORB, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez Inspektora Nadzoru. Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonad
zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza.

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rz¢dne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig,
aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rz¢dne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy
wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania warto$ci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podltoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie

mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is).

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is dla ruchu KR1- KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od
. . . 0,97
powierzchni podtoza

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtorny modut odksztalcenia podioza
wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie
powinien przekraczac 2,2. Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja:

a) w gruntach niespoistych - [ 2%,

b) w gruntach mato- i §rednio spoistych - +0do-2%

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i1 zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystagpi natychmiast do ukladania warstw



nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu,
to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podioza Inspektora Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe¢ wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,,Wymagania

og6lne”.
6.2. Badania w czasie robot.
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i

zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podtoza.

Lp. |Wyszczegolnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ badan i
pomiarow pomiarow
1 | Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km
2 |Rowno$¢ podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne*) 10razy nal km
5 | Rzgdne wysokosciowe na krawedziach co 100 m
6 | Uksztattowanie osi w planie*) na krawedziach co 100 m
. . s w 2 punktach na dziennej dziatce
Zaggszczenie, wilgotno$¢ gruntu . . .
7 . roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600
podioza
m2
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i1 uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtownych tukow poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza).

Szeroko$¢ koryta 1 profilowanego podloza nie moze ro6zni¢ si¢ od szeroko$ci
projektowanej o wiecej niz +10 cm 1 -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4]. Nierdéwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg
tata. Nierownos$ci nie mogg przekracza¢ 20 mm.



6.2.4. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektows z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysoko$ciowe.

Roéznice pomiedzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Zageszezenie koryta (profilowanego podioza).

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12
[5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci modulow
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17[2]. Wilgotnos¢
gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg :

a) w gruntach niespoistych - 0 2%,

b) w gruntach mato- i $rednio spoistych - +0do-2%

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego

7.

podloza).

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci, co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa.

9.

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta oraz
profilowania.

. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogbélne”.



9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m? koryta oraz profilowania podtoza obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,

profilowanie dna koryta lub podtoza,

zaggszczenie,

utrzymanie koryta lub podloza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci
3. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
5. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D - 04.03.01. D -04.03.02.
Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

WSTEP.
Przedmiot STWIiORB.

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z oczyszczeniem 1 skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni dla

realizacji zadania pn.:
""Przebudowa drogi gminnej na dz. o nr ewid. 5140/271 w Nisku™

Zakres stosowania STWiIORB.

STWIORSB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkciel.l.

Zakres Robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed utozeniem nastepnej warstwy
nawierzchni:

- podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie skropiona bedzie emulsja
asfaltowa $redniorozpadowa,

- warstwy konstrukcyjne asfaltowe skropione bedg emulsjg asfaltowg szybkorozpadows.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia sg zgodne z obowiagzujacymi, odpowiednimi polskimi normami min. PN-EN
12597 oraz PN-EN 14733 i z definicjami podanymi w SSTWiORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogdlne”.

Ogolne wymagania dotyczace Robot.

Ogoblne wymagania dotyczace Robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania
og6lne”.

MATERIALY.

Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWIORB D-M.00.00.00.,,Wymagania og6lne”.

Rodzaje materialow do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:
do skropienia podbudowy nieasfaltoweyj:

« kationowe emulsje sredniorozpadowe K2 wg WT.EmA-1999



do skropienia migdzywarstwowego w warstwach asfaltowych:
« kationowe emulsje szybkorozpadowe K1-50 lub K1-60 wg WT.EmA-1999. Nalezy
stosowa¢ emulsje wytworzone z asfaltem 70/100 lub twardszym.
Do skropienia podtoza zawierajagcego cement nalezy stosowac¢ emulsje o pH nie mniejszym
niz 4.
Wymagania dla materialow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w WT.EmA-1999
Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w

tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni
‘ Zuzycie (kg/m?)
Lp. Rodzaj skrapianego podtoza asfalt lepiszcze w postaci stosowanej
pozostaty do skropienia
po skropieniu
Podloze pod warste asfaltowa
1 |Podbudowa / nawierzchnia 0,7+1,0 1,2 + 1,7 emulsji
thuczniowa Sredniorozpadowej K2
2
POdpl.Jdowa Kruszywa L 0,5+0,7 0,8 + 1,2 emulsji
stabilizowanego mechanicznie . . .
sredniorozpadowej K2
3 | Podbudowa chudego betonu lub
gruntu / kruszywa 0,3+0,5 0,5 + 0,8 emuls;ji
stabilizowanego cementem sredniorozpadowej K2
4 , , 0,2+0,5 0,4+ 1,0 emulsji K1-50
Nawierzchnia asfaltowa o Iub
chropowatej powierzchni 0.3 + 0.8 emulsji K1-60
Potaczenie nowych warstw asfaltowych
5 | Podbudowa asfaltowa 03+0,5 ?ug + 1,0 emulsji K1-50
0,5 + 0,8 emulsji K1-60
6 | Asfaltowa warstwa wyrownawcza | 0,3 = 0,5 ?ug * 1,0 emulsji K1-50
lub wzmacniajaca 0,5+ 0,8 emulsji K1-60
7 | Asfaltowa warstwa wigzaca 0,1 +0,3 ?lﬁ) + 0,6 emulsji K1-50
0,2 + 0,5 emulsji K1-60
8 | Asfaltowa warstwa Scieralna 0,1 +0,3 ?lﬁ) + 0,6 emulsji K1-50
0,2 + 0,5 emulsji K1-60

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone na budowie (w zaleznosci od

rzeczywistego stanu skrapianych powierzchni) i zaakceptowane przez Inzyniera.




Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie moga powodowac¢ utraty cech lepiszcza i obnizenia jego
jakosci.

Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia
grzewcze 1 zabezpieczonych przed dostepem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza si¢
magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych, betonowych lub zelbetowych przy
spetnieniu tych samych warunkéw, jakie podano dla zbiornikow stalowych.

Emulsje mozna magazynowa¢ w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowac zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duzej
powierzchni cieczy ,.kozucha” asfaltowego zatykajacego podzniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez

producenta.

SPRZET.
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania
0golne”.

Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni.

Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy stosowaé szczotki mechaniczne. Zaleca sig¢
uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych
elementow czyszczacych 1 shuzy¢é do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen
przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy
czyszczace 1 stuzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia
odpylajace.
Sprzet pomocniczy:

- sprezarki,

- zbiorniki z woda,

- szczotki reczne.

Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza wyposazong
dodatkowo w lance do rgcznego spryskiwania. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nastgpujacych
parametrow:

temperatury rozktadanego lepiszcza,

ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

obrotéw pompy dozujgcej lepiszcze,

predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

ilosci lepiszcza.



Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie, tak, aby byto mozliwe
zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancjg [110 % od ilo$ci zatozZone;.
W miejscach trudnodostepnych nalezy stosowaé koncoéwke (lance) poltaczong ze skrapiarkg
do recznego skropienia.

TRANSPORT.
Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania
og6lne”.

Transport emulsji.

Transport emulsji powinien odbywac¢ si¢ w cysternach samochodowych.

Dopuszcza si¢ stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowych. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o
pojemnosci nie wigkszej niz 1 m®, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace
przepltyw emulsji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny
by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

WYKONANIE ROBOT.
Ogolne zasady wykonywania Robdét.

Ogo6lne zasady wykonywania Robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania
og6lne”.

Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materiatu, brudu, btota 1 kurzu
przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach
trudno dostgpnych nalezy uzywaé szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z
kurzu przy uzyciu spr¢zonego powietrza.

Skropienie warstw nawierzchni.

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapi¢
dopiero po wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktorych
nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpoczac¢ si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.
Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w
miejscach trudno dostepnych recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskows).

Temperatury lepiszczy powinny miesci€ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2 - Temperatury lepiszczy przy skrapianiu



Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)

1 |Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40 *
niemodyfikowana
*) W razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajacej wymagang lepkosc.

Skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny
dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstw¢ i odparowania wody z emulsji. W zaleznoS$ci
od rodzaju 1 ilo$ci uzytej emuls;ji czas ten wynosi od 0,5 godz. (emulsja szybkorozpadowa) do
24 godz. (emulsja $redniorozpadowa).

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko
niezbedny ruch budowlany.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania
og6lne” pkt. 6.

Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie
warstwy w celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia wymagane;j
ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

Badania i kontrola w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna by¢ oparta na atestach producenta (deklaracja zgodnosci).
Wykonawca z kazdej dostawy powinien kontrolowa¢ czas wyptywu dla ®2mm w temp. 40°C
na zgodnos$¢ z atestem. Wyniki badan powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w p.
2.2.

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodno$¢ skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie.

Kontrole ilo$ci rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody nalezy wykona¢ zgodnie z
wymaganiami PN-EN 12272. Badanie nalezy przeprowadza¢ kazdorazowo przed
rozpoczeciem pracy skrapiarki w danym dniu oraz w ciggu dnia w przypadku zmiany
parametrow skrapiarki.

OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWi1ORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
m2 (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
powierzchnia skropiona — nie podlega dodatkowemu obmiarowi gdyz obmiarowi
podlegaja warstwy bitumiczne, w ktorych zawarte jest skropienie.



ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli emuls;ji,
ilosci roztozonego lepiszcza, deklaracje zgodnosci producenta. Odbioru dokonuje Inspektor
Nadzoru na podstawie wynikow badan Wykonawcy i oglgedzin warstwy.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja Projektowg, STWIORB i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSTWIORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem sprezonego powietrza,
rgczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.

Cena 1m2 skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje — Cena skropienia warstw
konstrukcyjnych zawarta jest w cenie ukladanych warstwach bitumicznych:

dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek,

podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

przeprowadzenie pomiarOw 1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

PRZEPISY ZWIAZANE
1. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmMA-99. Zeszyt 60
IBDIM - 1999 r.

2. ,,Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa.”
Opracowanie zalecane przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z
dnia 1992-02-03.

Inne dokumenty

3. Wymaganie Techniczne WT-3 Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych;
Warszawa 2009

4. Wymagania Techniczne WT-2 Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych;
Warszawa 2008



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D- 04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

WSTEP.

Przedmiot STWIiORB.

Przedmiotem niniejszej STWiORB s3a wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
dla realizacji zadania pn.:

""Przebudowa drogi gminnej na dz. o nr ewid. 5140/271 w Nisku™

Zakres stosowania STWIiIORB.

STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

Zakres Robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB stanowig wymagania dotyczace Robot zwigzanych
z wykonaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie wraz z
wszystkimi niezbgdnymi robotami towarzyszacymi. Zakres Robot obejmuje wykonanie
warstw podbudowy z thucznia kamiennego 20/63mm klinowanego mieszanka 0/31,5mm przy
grubos$ci warstwy 20cm.

Okreslenia podstawowe.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;.
Kruszywo lamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat

litych, wg PN-B-01100[1].

Kruszywo lamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢
ziarnami ostrokrawedziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100 [1].

Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren od 20 mm do 63 mm.

Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren od 4 mm do 31,5 mm.

Mial - kruszywo tamane zwyklte o wielkosci ziaren do 4 mm.

Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w

granulatorach tamanego kruszywa zwyklego, charakteryzujace si¢ chropowatymi



powierzchniami i foremnym ksztaltem ziaren o stepionych krawedziach i narozach, o
wielkosci ziaren od 0,075 mm do 4 mm.

Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziaren do 2 mm.

Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami

i Z definicjami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Ogolne wymagania dotyczace Robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot, ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace
Robét podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

MATERIALY.

Wymagania ogoélne.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
0golne”.

Kruszywo.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinno
by¢ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszczen obcych.

Do wykonania nalezy uzy¢:

Na warstwe podbudowy z kruszywa lamanego oraz na warstwe wzmacniajaca z

kruszvwa lamanego nalezy stosowaé¢ tluczen kamienny frakeji 20/63mm =z

zaklinowaniem warstwy mieszanka o wuziarnieniu ciaglym 0/32mm. Wszelkie

zastosowanie innego materialu wymaga wczesniejszej zgody Zamawiajacego.

Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa (dla mieszanki 0/31,5mm do klinowania) okreslona wg normy
PN-91/B-06714/15 powinna leze¢ pomiedzy krzywymi granicznymi nr 1 i nr 2 podanymi na

rysunku 1.
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciaggla i nie przebiega¢ od dolnej do gornej

krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach.

Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubos$ci warstwy uktadane;
jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowic
wigcej niz 65% frakcji przechodzacej przez sito 0,5 mm.

Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ponizszej tablicy 2.
o Kruszywo Tuzel Kruszywo Juzel
L.p Wyszczegolnienie famane tamane
Podbud. pomocnicza Podbud. zasadnicza
1 Zawarto$¢ nadziarna, %, nie wiecej niz 10 10 5 5
2 Zawarto$¢ ziaren nieforemnych, % nie wigcej niz 40 - 35 -
Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza
3 niz wzorcowa wzorcowa wzorcowa | wzorcowa
4 Wskaznik piaskowy po 5-krotnym zageszczeniu metoda I lub I1 30-70 - 30-70 -
Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles,
5 - ubytek masy po pelnej liczbie obrotow, %, nie wickszy niz 50 50 35 40
- po 1/5 pelnej liczby obrotéw w stosunku do $cieralnosci catkowitej, %, 35 35 30 30
nie wigcej niz
6 Nasigkliwos¢, %, nie wiecej niz 5 8 3 6
Mrozoodpornos¢ ziaren wickszych od 2mm, po 25 cyklach zamrazania i
7 L S 10 10 5 5
odmrazania, ubytek masy, %, nie wigcej niz
8 Rozpad krzemianowy i zelazawy lacznie, nie wigcej niz [%] 3 - 1
9 Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SOs, %, nie wigcej niz 1 4 1 2
Wskaznik nosnos$ci wnos mieszanki, %, nie mniejszy niz
10 a) przy zageszczeniu [e>1,00 60 60 80 80
b) przy zageszczeniu 11,03 - - 120 120
11 Zawarto$¢ ziaren ponizej 0,075mm, % 2-12 2-12 2-10 2-10

2.3. Zrédla materialéw

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zrédet uzgodnionych

I zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.




Zrédta materialéow powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wyniki badan
laboratoryjnych lacznie z projektowang krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki
materiatlow. Materialy z zaproponowanego przez Wykonawce zrodla beda zaakceptowane
do wbudowania przez Inspektora Nadzoru, jezeli dostarczone przez Wykonawce wyniki
badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki badan laboratoryjnych prowadzonych przez
Inspektora Nadzoru wykaza zgodnos¢ cech materialowych z wymaganiami. Zatwierdzanie
zrodla materialéw nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zroédta beda przez Inspektora
Nadzoru dopuszczone do wbudowania. Materiaty, ktére nie spelniaja wymagan zostang

odrzucone.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogolne".

3.2. Sprze¢t do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie nalezy

stosowac:

a) walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow
wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wibrujgcego co najmniej 18 kN/m lub
plytowych zaggszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2,

b) przewoznych zbiornikow do wody (beczkowozow) zaopatrzonych w urzadzenia do
rozpryskiwania wody oraz pomp do napetniania beczkowozoéw woda.

Cc) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania. W miejscach
trudnodostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogodlne

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogo6lne".

4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu
I rozsegregowaniu.

Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podtozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany by nie
dopusci¢ do jego uszkodzen 1 tworzenia kolein.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen osi 1 innych
parametréw technicznych.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robét

Ogolne zasady wykonania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogo6lne".
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno
spelnia¢ wymagania okreslone w STWiORB D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podtoza”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstw podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa powinna by¢
utozona warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie podtoza.

W przypadku zastosowania pomigdzy warstwa podbudowy a spoistym gruntem podioza
warstwy odcinajacej albo odsaczajacej, powinien by¢ spetniony warunek nieprzenikania
czastek drobnych, wyrazony wzorem:

Dis
dSS

<15

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy odcinajacej albo odsaczajace;,
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywa uziarnienia i wilgotnosci
optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie
jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodno$ci materiatu nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania
w sposoOb przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa lub wedlug =zalecen Inspektora Nadzoru z tolerancjami
okreslonymi w niniejszej STWiORB.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania warstw powinny by¢ wczesniej, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawcg. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia Robot 1 nie
powinno by¢ wigksze niz co 10 m.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby
jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosé
pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwy
kruszywa powinny by¢ rozktadane w sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow
1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wiecej niz jednej warstwy
kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem
wymaganych spadkow 1rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie uktadania nastepnej
warstwy moze nastagpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora Nadzoru.



Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja powinno byé przed
zageszezeniem zastgpione materiatem o odpowiednich wtasciwos$ciach.

5.5. Zageszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zageszczenia przez watowanie. Walowanie powinno postgpowac stopniowo od dolnej do
gornej krawedzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek
nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrdwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materiatu, az do otrzymania réwnej
powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zageszczona
zageszezarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Zageszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia podbudowy nie
mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481.

Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88B-04481. Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie rozlozonej warstwy i
napowietrzenie. Natomiast jezeli wilgotno$¢ materialu jest nizsza od optymalnej, materiat w
roztozonej warstwie powinien by¢ zwilzony wodg i rownomiernie wymieszany. Wilgotno$¢
przy zaggszczaniu powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja +1%, -2%.
Fundament kruszynowy pod przepusty powinien by¢ zageszczony do wskaznika zaggszczenia
0,98 wg normalnie proby Proctora.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy
uszkodzonej przez ruch budowlany jak réwniez wskutek oddzialywania czynnikéw
atmosferycznych, takich jak opady deszczu, $niegu 1 mroz.

Wykonawca zobowigzany jest wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw
deszczu, jezeli wystapi mozliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Zasady ogolne kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania
og6lne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do Robot

Przed przystagpieniem do Robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania Robot 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru
w celu akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci
okreslone w p.2.

6.3. Badania w czasie Robot

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie Robdt przy budowie podbudowy z kruszyw
tamanych stabilizowanych mechanicznie podano w tablicy 3.



Tablica 3. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robét przy budowie podbudowy

Czgstotliwo$¢ badan
Lp. Wyszezegolnienie badan Minima!na 1igzbg badan Maksymalna powierzphnia
na dziennej dzialce podbudowy przypadajaca na
roboczej jedno badanie [m?]

1 Uziarnienie kruszywa

2 Wilgotnos¢ kruszywa 2 400

3 Zageszczenie kruszywa

4 Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych

g Stopien przekruszenia ziaren

7 Zawarto$¢ ziaren nieforemnych

8 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych 4000

9 Granica ptynnosci ) i przy kazdej zmianie zrodla
10 Wskaznik plastycznos$ci kruszywa

1 quzoodpomoéc’

12 Scie_ralqos’é

13 Wskaznik piaskowy

6.3.1. Badania wlasciwosci kruszywa

W czasie Rob6t Wykonawca bedzie prowadzil badania wtasciwosci kruszywa, okreslone w
tablicy w p.2.

Uziarnienie kruszywa i zawarto$¢ zanieczyszczen obcych powinno by¢ przez Wykonawce
badane co najmniej dwukrotnie dla kazdej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400
m? warstwy. Probki nalezy pobiera¢é w sposob losowy zroztozonej warstwy, przed jej
zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.
Badania pelne kruszywa, obejmujace ocen¢ wszystkich wiasciwosci okreslonych w p. 2.
powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czgstotliwoscia gwarantujaca zachowanie
jakoéci robot, lecz nie rzadziej niz raz na 4000 m? wykonanej podbudowy, a takze w
przypadku zmiany zrodta pobierania materiatdéw i1 W innych przypadkach okreslonych przez
Inspektora Nadzoru. Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w
sposob losowy w obecnosci Inspektora Nadzoru.

6.3.2. Badania wilgotnosci kruszywa

Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ rdwna wilgotno$ci optymalnej okre§lonej wg normalne;j
proby Proctora, wg PN-88B-04481 z tolerancjg +1%, -2%. Wilgotno$¢ kruszywa nalezy
bada¢ wg PN-77B-06714/17 przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz w jednym punkcie na 400 m2, przy ocenie zaggszczenia warstwy.

6.3.3. Badania zageszczenia

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie do osiggni¢cia wskaznika zageszczenia
nie mniejszego od 1,0 wg normalnej proby Proctora, wg PN-88/B-04481.

Ostatnia gorna warstwa podbudowy na jezdni zasadniczej miata wskaznik zaggszczenia nie
mniejszy niz 1,03.

Zageszczenie nalezy sprawdza¢ przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowo na
kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m?, wg BN-77/8931-
12. W przypadku gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wg Proctora jest niemozliwe, ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa kontrol¢ zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych VSS w tym przypadku jeden (wg normy) jeden raz na 3000m?
lub wedtug zalecen Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania wykonanej warstwy

Czgstotliwo$¢ 1 zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie przedstawiono w tablicy 4.




Tablica 4. Czestotliwosé i zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy podbudowy
z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. WySZ,C.ZGgOhjlleI'lle Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
badan i pomiarow
Podczas budowy:
-w 3 punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej lecz nie rzadziej niz 1 na

1 Grubo$¢ warstw 400 m?

Przed odbiorem:

- w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?
2 Nos$nosc¢ i zaggszczenie wg obcigzen w 2 przekrojach na kazde 1000m2
plytowych

3 Szeroko$é 10razy nalkm
4 Rowno$¢ podtuzna W sposob ciagly planografem albo co 20 m fatg
5 Roéwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km tata 2-metrowa
6 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
7 Rzgdne
8 Uksztahowar?ie osi w planie co50m

*) dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztalttowania osi w planie nalezy wykonaé
W punktach gtownych tukéw poziomych: na poczatku i na koncu kazdej krzywej przejSciowej
oraz na poczatku, w §rodku i na koncu kazdego tuku poziomego.

6.4.1. Grubos¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu co najmnie;j
w trzech losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej i1 nie rzadziej niz w
jednym punkcie na kazde 400 m? podbudowy.

Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci warstwy co najmniej w
trzech punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?.

Wartos$¢ odchytki grubosci warstwy powinna by¢ nie wigksza niz [110% dla podbudowy
zasadniczej oraz +10% i -15% dla pomocniczej.

6.4.1. No$nos¢ 1 zaggszczenie warstw wg obcigzen plytowych

Nalezy wykona¢ pomiary nosnosci podbudowy z kruszywa, wg metody obcigzen plytowych,
zgodnie z PN-S-02205, zatacznik B. Obciazenia nalezy wykonaé nie rzadziej niz raz na 3000
m?, lub wg zalecen Inspektora Nadzoru.
Podbudowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace no$nosci podane w tabeli ponize;.

Tablica 5. Wymagania dotyczace nosnosci warstw podbudowy

Podbudowa z

Wymagane cechy podbudowy

. Minimalny modut
kFUSZYV\{a 0 Wskaznik M_aksymalne uglecte odksztatcenia mierzony ptyta
wskazniku . sprezyste pod kotem, mm , .

W.os nie zagelszc_zema 0 sgednlcy 30cm, MPa
. s hie 0 .
mm.e.JSf ym mniejszy niz 40kN 50 kN pierwszego od ‘dr_ug|'ego
niz, % S obcigzenia E»
obcigzenia E1
60 1,0 1,40 1,60 60 120
802 1,0 1,25 1,40 80 140
120% 1,03 1,10 1,20 100 180

1) dotyczy chodnikow oraz podbudowy pomocniczej na drogach drugorzednych, zjazdach

i wyspach

2) dotyczy warstwy podbudowy pomocniczej na drodze gldwnej — na poszerzeniach oraz
zasadniczej na drogach drugorz¢dnych, zjazdach 1 wyspach
3) dotyczy warstwy podbudowy zasadniczej na drodze gldwnej — na poszerzeniach




Zageszczenie warstwy z kruszywa nalezy uzna¢ za prawidlowe wtedy, gdy stosunek
wtornego modutu odksztalcenia Mg’ do pierwotnego modutu odksztalcenia Mg’, mierzony
przy uzyciu plyty o $rednicy 30 cm, jest nie wiekszy od 2,2:

E2/E1 0O 2,2
6.4.2. Pomiary cech geometrycznych podbudowy

6.4.2.1. Ré6wnosé¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ fata 4-metrowg lub planografem zgodnie z
normg BN-68/8931-04, z czestotliwoscig podang w tablicy w p.6.4.
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2-metrowa tatg z czgstotliwoscig jak wyze;j.
Nierownosci nie powinny przekraczac:

— 20 mm dla podbudowy z kruszywa tamanego,

6.4.2.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 2-metrowej taty 1 poziomicy z czgstotliwoscia
podang w tablicy w p. 6.4. Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa z tolerancja [10,5%.

6.4.2.3. Rzedne podbudowy

Rzedne podbudowy nalezy sprawdzaé co 100 m.
Roéznice migdzy rzednymi wykonanymi i projektowanymi nie powinny przekraczac:
— od +1 do -2 cm dla podbudowy z kruszywa tfamanego

6.4.2.4. Uksztaltowanie osi podbudowy

Uksztattowanie osi podbudowy nalezy sprawdzi¢ w punktach gléwnych trasy iinnych
dodatkowych, rozmieszczonych nie rzadziej, niz co 100 m.O$ podbudowy w planie nie moze
by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz Sem w kazdym punkcie na
catej dtugosci.

6.4.2.5. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nalezy sprawdzi¢ co najmniej 20 razy na 1 km.
Szerokos$¢ podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz [1 5 cm.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe uziarnienie 1 wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa niespetniajace wymagan dotyczacych uziarnienia i wtasciwosci
podanych w odpowiednich punktach niniejszej STWiORB, zostang odrzucone. Jezeli
kruszywa, niespetniajace tych wymagan zostalty wbudowane to beda, na polecenie Inspektora
Nadzoru, wymienione przez Wykonawce na wilasciwe, na koszt Wykonawcy i bez
jakichkolwiek dodatkowych kosztow poniesionych przez Zamawiajacego.

6.5.2. Niewtasciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.4.3. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci, co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6.5.3. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Przed odbiorem Wykonawca sprawdzi grubo$¢ warstw w obecnosci Inspektora Nadzoru,
Z czestotliwo$cig podang w tablicy w p. 6.4. Przynajmniej w 50% otworow grubos¢ warstw
powinna by¢, co najmniej réwna projektowanej, a w zadnym otworze niedomiar grubosci nie
moze by¢ wiekszy od 10%.



Jezeli warunek ten nie jest spetniony Wykonawca wykona, na wlasny koszt, w obecnosci
Inspektora Nadzoru, dodatkowe otwory w celu identyfikacji powierzchni wadliwych
pod wzgledem grubosci.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
napraw¢ podbudowy. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych
Robot nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wg wyzej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.5.4. Niewtasciwe zageszczenie podbudowy

Do odbioru zaggszczenia podbudowy Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne
zestawienie wynikow badan wskaznika zaggszczenia, wraz z warto$ciami srednimi dla calego
odbieranego odcinka, wykonane na podstawie biezacej kontroli zageszczenia.

Na odcinkach niespeiniajgcych wymagan, co do zaggszczenia podbudowy nalezy materiat
spulchni¢ i Roboty powtdrzy¢ w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.5.5. Niewtasciwa no$no$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej to Wykonawca wykona wszelkie
Roboty niezb¢dne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zlecone przez Inspektora Nadzoru,
na wlasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogo6lne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania og6lne".
7.2. Jednostka obmiarowa

Warstwa podbudowy z kruszywa lamanego:

Jednostkag obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i1 odebranej podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Odbior podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru Robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz na zasadach odbioru czgéciowego 1 koncowego okreslonych w STWiORB
DM.00.00.00. "Wymagania og6lne".

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena_1 metra kwadratowego [m?] wykonania warstwy podbudowy z kruszywa
lamanego w rozrdznieniu na grubosci obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

— przygotowanie kruszywa,

— dostarczenie kruszywa w na miejsce wbhudowania,

— roztozenie kruszywa,




— zageszezenie roztozonego kruszywa / mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych okre§lonych w specyfikacji
technicznej,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

. PN-S-06102/97 Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

. PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy, okreslenia.

. PN-78/B-01101 Kruszywa sztuczne. Podzial, nazwy, okreslenia.

. PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy, okre$lenia.

. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

. PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

. PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Podzial, terminologia.

8. PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych

9. PN-78/B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci pylow
mineralnych.

10. PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

11. PN-78B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.

12. PN-77B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

13. PN-77B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

14. PN-78B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia

15. PN-79/B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bebnie Los
Angeles

16. PN-80/B-06714/37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu krzemianowego

~NOoO o, WN -



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D- 05.02.01

NAWIERZCHNIA Z TLUCZNIA

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB).

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej STWIORB sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z:

"Przebudowa drogi gminnej na dz. o nr ewid. 5140/271 w Nisku"

1.2. Zakres stosowania STWIORB.

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych stanowig cze$¢ dokumentow
przetargowych i kontraktowych i nalezy je stosowac przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni tluczniowej na poboczach, wg PN-S-96023 [20]. Nawierzchni¢ ttuczniowg
wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWIORB
D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - dwie warstwy z thucznia 1 klinca kamiennego, lezacych na podtozu
naturalnym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania ruchu.
1.4.2 Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg
PN-B-01100 [1].
1.4.3 Kruszywo tamane zwyklte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia
skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawgdziastymi o
nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100 [1].
1.4.4. Tluczen - kruszywo lamane zwykle o wielkos$ci ziaren od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5. Kliniec - kruszywo lamane zwykle o wielkosci ziaren od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6. Miat - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren do 4 mm.
1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach
tamanego kruszywa zwyklego, charakteryzujace si¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztattem
ziaren o stgpionych krawedziach i narozach, o wielkosci ziaren od 0,075 mm do 4 mm.
1.4.8. Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziaren do 2 mm.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot,
oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne
wymagania dotyczace robot ujeto szczegdtowo w STWiORB
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”



2. MATERIALY.
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow.

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-
M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
2.2. Rodzaje materialow.

Do wykonania nawierzchni z tlucznia kamiennego w pasach poboczy wg PN-S-96023 [9] nalezy

uzyc:

- kliniec 4mm/ 31,5 mm — do gérnej warstwy nawierzchni do w-wy gérnej,

- kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni - mial wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg

PN-B-11113 [16],

- woda do skropienia podczas walowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla kruszywa.

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], okreslonymi dla klasy
co najmniej 11, gatunku co najmniej 2.

Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami
normy PN-S-96023 [20].

Dla drog obciazonych ruchem:

- srednim i lekkosrednim - kruszywo klasy co najmniej 11 gatunek 2,

- lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub 111, gatunek 2.

Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1 i 2

Tablica 1. Wymagania dotyczace thucznia i klinca wg PN-B-11112[8]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
(klasa I1)

1 | Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po pelnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wigcej niz:

- w thuczniu 35
- w klincu 40
b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku
do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz: 30
2 | Nasigkliwos$¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 3,0

3 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], % ubytku
masy, nie wigcej niz:

a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 4,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 5,0
4 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wedhug zmodyfikowanej metody
bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], %

ubytku masy, nie wigcej niz: 30
- w klincu nie bada si¢
- w tluczniu

Tablica 2. Wymagania dotyczace tlucznia 1 klinca wg PN-B-11112 [8] w zalezno$ci od warstwy
nawierzchni thuczniowej

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na




mokro, % m/m,

nie wigcej niz: 3
- w thuczniu 4
- w klincu

b) zawartos¢ frakceji podstawowej, % m/m, nie
mniej niz: 75
- w thuczniu 1 w klincu

c¢) zawarto$¢ podziarna, % m/m, nie wigcej niz: 15
- w thuczniu 1 w klincu

d) zawarto$¢ nadziarna, % m/m, nie wigcej niz: 15

- w thuczniu 1 w klincu

2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12 [1], %
m/m, nie wigcej niz: 0,2
- w thuczniu 1 w klincu

3 | Zawarto$¢ ziaren nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [3], % m/m,

nie wigcej niz: 40
- w thuczniu nie bada sie¢
- w klincu
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy wg PN-B-
06714-26 [6]: wzorcowa

- w thuczniu 1 w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza niz:

2.4. Zrédla materialow.

Zrédla poboru materiatéow powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem przed
rozpoczeciem robot.
Wbudowanie kruszywa pochodzenia miejscowego wymaga akceptacji Zamawiajacego.

2.5. Woda.

Woda uzyta przy wykonaniu zageszczenia 1 klinowania nawierzchni moze by¢ studzienna lub z
wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu.

Ogodlne wymagania dla stosowanego sprzetu do wykonania robdt ujete sa w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne”. Jakikolwiek sprz¢t, maszyny i narzedzia niegwarantujgce uzyskanie wymagan
jakosciowych 1 bezpieczenstwa zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane, po czym musza
zosta¢ usuni¢te przez Wykonawce z terenu robot.

3.2. Sprzet do wykonania robot.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
- uktadarek lub roéwniarek do rozscielania thucznia,
- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow
wibracyjnych o nacisku jednostkowym
watu wibrujgcego co najmniej 18 kN/m lub plytowych zageszczarek wibracyjnych o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m2,
- przewoznych zbiornikoéw do wody (beczkowozoéw) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania
wody oraz pomp do napelniania beczkowozoéw woda.



4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2 Transport kruszywa.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywany zakres robdt objetych niniejsza
STWiORB. Przed przystapieniem do prac, teren robot nalezy odpowiednio oznaczy¢ 1 zabezpieczy¢
przed mozliwoscig wejsScia 0sob postronnych.

5.2. Przygotowanie podloza.

Podloze pod nawierzchni¢ thuczniowg powinno speilnia¢ wymagania okreslone w STWiORB D-
04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

Nawierzchnia thuczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnig thuczniowa powinna
by¢ ulozona warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie podtoza.

W przypadku zastosowania pomigdzy warstwg nawierzchni thuczniowej a spoistym gruntem podtoza
warstwy odcinajacej albo odsaczajacej, powinien by¢ spetniony warunek nieprzenikania czastek
drobnych, wyrazony wzorem:

gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy odcinajacej albo odsaczajacej,

dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

Nawierzchnia powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentacjg projektowg lub wedlug zalecen Inspektora Nadzoru, z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania nawierzchni powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgedach rownoleglych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa.

Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni tluczniowej nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od
10cm.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu ukladarki
albo rowniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej
zageszczeniu 1 zaklinowaniu osiggneta grubos¢ projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ zageszczane przejsciami walca statycznego gladkiego, o
nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie nawierzchni o przekroju
daszkowym powinno rozpoczaé¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podluznymi,



6.

czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi, czeScCiowo
naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestajg Sie tworzy¢ fale, a ziarno thucznia o
wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wtlacza si¢ W nawierzchnie, lecz miazdzy si¢ na
niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac ja poprzez stopniowe rozsypywanie
klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy cigglym zaggszczaniu
walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktada si¢ na niej od razu warstwe gorng) nie klinuje si¢, gdyz niecatkowicie
wypelnione przestrzenie miedzy ziarnami tlucznia powodujg lepsze zwigzanie obu warstw ze soba.
Natomiast gérng warstwe nalezy klinowa¢ tak dhlugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang
wypetnione klincem.

W czasie zaggszczania walcem gladkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo woda tak czesto, aby byto stale
wilgotne, co powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod
walcem. Zageszczenie mozna uwaza¢ za zakonczone, jesli nie pojawiajg si¢ slady po walcach i
wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami. Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do
klinowania kruszywa grubego nalezy dodawa¢ réwniez miat.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2), zageszczenie nalezy przeprowadzaé wedtug zasad
podanych dla walcow gladkich, lecz bez skrapiania kruszywa woda. Liczbe przejs¢ sprzetu
wibracyjnego zaleca si¢ ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbaé, aby byta ona stale wilgotna.
Nawierzchnia, jesli nie byla zaggszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ réwnomiernie
zajezdzana (doggszczona) przez samochody na calej jej szerokosci w okresie od 2 do 6 tygodni, w
zwiazku z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na rdzne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Sprawdzenie prawidtowosci warstw nawierzchni polega na kontroli jej zgodnosci z:

- dokumentacja projektowa - w zakresie kompletno$ci wykonania,

- wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszego STWIORB,

- projektem organizacji robot.

Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien wykona¢ w zakresie 1 z czgstotliwoscia
gwarantujgcg zachowanie wymagan jakosci roboét, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich
punktach niniejszej specyfikaciji.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji.
Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa okre§lone w pkt 2.3.

6.3. Badania w czasie robot.

W czasie robot przy budowie nawierzchni thuczniowej nalezy kontrolowaé z czestotliwosciag podang
ponizej, nastepujace wlasciwosci:



a) Uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawartos¢ ziaren
nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dziatce roboczej

b) Scieralno$¢ kruszywa, nasigkliwo$¢ kruszywa, odporno$¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy
kazdej zmianie zrodta pobierania materiatow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki

badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

Badania pelne kruszywa, obejmujace ocene wszystkich whasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny

by¢ wykonane przez Wykonawce na polecenie Inspektora Nadzoru. Probki do badan pelnych powinny

by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposob losowy w obecnosci Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni thuczniowej.

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢é natychmiast po jej zagegszczeniu, co najmniej w
dwoch losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym
punkcie na 100 m2

nawierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekraczaé¢ + 10%.

6.5. Pomiar nosnosci nawierzchni tluczniowe;j.

Pomiary nosnosci nawierzchni ttuczniowej nalezy wykona¢ ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-
64/8931-02 [23]. Pomiar nalezy wykona¢ wedtug zalecen Inspektora Nadzoru.
Nawierzchnia thuczniowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania no$nosci nawierzchni tluczniowej w zaleznos$ci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony
Kategoria ruchu przy uzyciu plyty o $rednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny E; Wtoérny E»
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140

Zageszezenie nawierzchni tluczniowej nalezy uznaé za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtérnego
modutu odksztatcenia E2do pierwotnego modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztalcenia,
mierzonych przy uzyciu ptyty o srednicy 30 cm, jest nie wigkszy od 2,2.

E.

E—1D2,2

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni.

6.6.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa.

Wszystkie kruszywa nie spelniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji
zostana odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spelniajgce wymagan zostang wbudowane, to na polecenie
Inspektora Nadzoru, Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni.

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na calg
grubo$é¢ warstwy, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena.




6.6.3. Niewlasciwa no$nos¢ nawierzchni.

Jezeli nosno$¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty

niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdyv zanizenie no$nosci

nawierzchni wynikto z niewlasciweqo wykonania przez Wykonawce robot.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstw nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAW PLATNOSCI.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni thuczniowej obejmuje:

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,

- roztozenie warstwy kruszywa grubego (tlucznia, klinca),
- zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda i zageszczenie
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

1. PN-B-06714-12

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19

o s~ W

6. PN-B-06714-26

7. PN-B-06714-42

8. PN-B-11112

9. PN-S-96023

10. PN-S-02205:1998

Kruszywa  mineralne. = Badania. = Oznaczanie = zawartoSci
zanieczyszczeh obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skadu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia

Kruszywa  mineralne. = Badania. @ Oznaczanie = zawarto$ci
zanieczyszczen organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie
Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni
drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania —
zalacznik B



11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdwnosci nawierzchni planografem i
fata.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D-05.03.05.
Nawierzchnia z betonu asfaltowego

WSTEP.

Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej STWiORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonywaniem warstw bitumicznych nawierzchni z betonu asfaltowego dla

realizacji zadania pn.:

""Przebudowa drogi gminnej na dz. o nr ewid. 5140/271 w Nisku™

Zakres stosowania STWiIORB.

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB stanowiag wymagania dotyczace robot zwigzanych
z wykonaniem warstwy:
wigzacej z betonu asfaltowego AC 16 W grubosci 4cm dla KR1-2
Scieralnej z betonu asfaltowego AC 11 S grubosci 4cm dl a KR1-2

Okreslenia podstawowe.

Nawierzchnia — jest to konstrukcja sktadajgca si¢ z jednej lub kilku warstw, stuzacych do
przejmowania

1 rozktadania na podtoze obcigzen od ruchu pojazdéw.

Warstwa wiazgca z betonu asfaltowego - warstwa zageszczonej mieszanki mineralno-
asfaltowej, migdzy warstwg §cieralng a podbudowa.

Warstwa $cieralna — jest to gorna warstwa nawierzchni bedaca w bezposrednim kontakcie z
kotami pojazdow.

Warstwa wyréwnawcza — jest to warstwa o zmiennej grubosci, utozona na istniejacej
warstwie w celu uzyskania odpowiedniego profilu potrzebnego do utozenia kolejnej warstwy.
Beton asfaltowy -mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu cigglym lub nieciagltym,
tworzy strukture wzajemnie klinujaca.

Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowej

Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — jest to okreslenie mieszanki mineralno-
asfaltowej ze wzgledu na wymiar najwigkszego kruszywa.

Mieszanka gruboziarnista — jest to mieszanka mineralno-asfaltowa do warstwy wigzacej i
podbudowy, w ktorej wymiar kruszywa D jest nie mniejszy niz 16 mm.

Mieszanka drobnoziarnista — jest to mieszanka mineralno-asfaltowa do warstwy $cieralnej
(z wytaczeniem asfaltu lanego), wiagzacej 1 podbudowy, w ktorej wymiar kruszywa D jest
mniejszy niz 16 mm.



Typ mieszanki mineralno-asfaltowej — jest to okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowej ze
wzgledu na: krzywa uziarnienia kruszywa (ciggla lub nieciagly), zawarto§¢ wolnych
przestrzeni, proporcje sktadnikow lub technologi¢ wytwarzania i wbudowania.

Pozostate okreslenia - podane w niniejszej STWiORB s3a zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi polskimi normami i okresleniami podanymi w STWiORB D-00.00.00
"Wymagania ogolne".

Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00. "Wymagania ogdlne".
MATERIALY.

Wymagania ogolne.

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w STWiORB D-M-00.00.00. “Wymagania
og6lne”.

Kruszywo.

Do warstwy wigzacej i wyrownawczej nalezy stosowac kruszywa o wtasciwosciach podanych
w pkt. 6.2 Tabl.8,9,10 wg WT-1 Kruszywa 2010 .

Do warstwy $cieralnej nalezy stosowa¢ kruszywo grube o wlasciwosciach podanych w pkt.
6.3 Tabl.12,13,14 wg WT-1 Kruszywa 2010 .

Wypekiacz.
Do warstwy wigzacej 1 wyrownawczej nalezy stosowa¢ wypetniacz, spetniajacy wymagania
podane w pkt. 6.2 Tabl. 11 wg WT-1 Kruszywa 2010 .

Do warstwy $cieralnej nalezy stosowac¢ wypelniacz, spetniajacy wymagania podane w w pkt.
6.3 Tabl. 15 wg WT-1 Kruszywa 2010 .

Asfalt.

Do warstwy profilujgcej i wyrownawczej nalezy stosowac asfalt 50/70 wg WT-2 2010 lub na
podstawie aprobat technicznych moga by¢ stosowane inne lepiszcze nienormowe.

Do warstwy $cieralnej nalezy stosowaé asfalt 50/70 wg WT-2 2010 lub na podstawie aprobat
technicznych mogg by¢ stosowane inne lepiszcze nienormowe.

Emulsja asfaltowa kationowa.

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spetniajagce wymagania okreslone w
WT-3 2008 Emulsje asfaltowe.

Srodki adhezyjne.

W celu poprawy powinowactwa lepiszcza asfaltowego do kruszywa nalezy stosowaé $rodki
poprawiajace adhezje.

Srodek adhezyjny i jego ilo$é powinny by¢ dostosowane do konkretnego kruszywa i
lepiszcza. Ocene przyczepnosci nalezy okresli¢ na podstawie badania wg PN-EN 12697-11,
metoda C kruszywo 8/11 jako podstawowe. Dopuszcza si¢ inne wymiary w przypadku braku
wymiaru podstawowego do tego badania. Przyczepno$¢ lepiszcza do kruszywa powinna
wynosi¢ co najmniej 80 %. Przy wyborze §rodka adhezyjnego nalezy zwraca¢ uwagg na jego
termostabilno$¢, szczegolnie jesli bedzie dozowany bezposrednio do zbiornika z asfaltem 1
przechowywany przez dtuzszy czas w temperaturze powyzej 100°C. Temperatury produkcji
mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem $rodkéw adhezyjnych nie moga by¢ wyzsze



od zalecanych przez producenta. Nalezy stosowaé jedynie te $rodki adhezyjne, ktore
posiadaja aprobate techniczng (§wiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie
drogowym) wydang przez Instytut Badawczy Drog i Mostow, pochodzenie, rodzaj i cechy
deklarowane przez producenta.

SPRZET.

Wymagania ogélne dotyczace sprzetu.

Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania

ogolne".

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien

wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

« otaczarki (zespotu maszyn i urzadzen dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikéw
oraz przechowywania gotowej mieszanki),

o skrapiarek,

o rozktadarki wyposazonej w uktad automatycznego sterowania grubosci warstwy i
utrzymania niwelety zgodnie z dokumentacja projektowa,

o walcow drogowych ciezkich, stalowych, gladkich z mozliwo$cig wibracji, oscylacji i/lub

walce ogumione,
» samochodow samowyladowczych z przykryciem brezentowym.

TRANSPORT.

Wymagania ogélne.

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania
ogo6lne".

Asfalt.

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w zaleceniach Producenta.

Wypelniacz.

Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow
sypkich, umozliwiajacych rozladunek pneumatyczny. Wypelniacz workowany mozna
przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposdb zabezpieczony przed zawilgoceniem i
uszkodzeniem workow.

Kruszywo.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w  warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

Mieszanka betonu asfaltowego.

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi
wyposazonymi w pokrowce brezentowe. W czasie transportu i podczas oczekiwania na
roztadunek mieszanka betonu asfaltowego powinna by¢ przykryta brezentem. Dla
zabezpieczenia przed ostygnieciem i1 doptywem powietrza nalezy zabezpieczy¢ je przez np.
przykrycie, pojemniki termoizolacyjne, ogrzewanie, itp. Warunki i czas transportu mieszanek
mineralno-asfaltowych od produkcji do wbudowania, powinny zapewni¢ utrzymanie



temperatury w wymaganym przedziale. Zaleca si¢ stosowanie samochodow termosow z
podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w system ogrzewczy.

WYKONANIE ROBOT.
Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00. “Wymagania og6lne”.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystgpieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru,
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt skladu mieszanki
mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych i probki materiatbw pobrane w
obecnosci Inspektora Nadzoru. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

o doborze sktadnikéw mieszanki,

« doborze optymalnej ilo$ci asfaltu,

 okresleniu jej wlasciwosci 1 pordéwnaniu wynikow z zalozeniami projektowymi.

Zmiana sktadnikéw betonu asfaltowego w czasie trwania robot wymaga akceptacji Inspektora
Nadzoru oraz opracowania nowej recepty i jej zatwierdzenia.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna si¢ mie$ci¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek
mineralnych do warstwy wigzacej i wyrownawczej AC 16 W oraz do warstwy $cieralnej AC
11 S oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 1.

Tablica 1. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy
wiazacej 1 wyrownawczej z betonu asfaltowego AC 16 W i1 do warstwy $cieralnej z betonu
asfaltowego AC 11 S oraz orientacyjne zawartos$ci asfaltu dla drog o ruchu KR1+KR2.

Wiasciwodé Przesiew [%(mm)]

AC 16 W AC11S
Wymiar oczek sit [mm] od do od do
22,4 100 - - -
16 90 100 100 -
11,2 65 80 90 100
8 - - 70 90
2 25 55 30 55
0,125 5 15 8 20
0,063 3,0 8,0 5 12
Zawarto$¢ lepiszcza *) Bmin4s6 Bmins,8

“) Minimalna zawarto$¢ lepiszcza jest okrelona przy zatozonej gestosci mieszanki mineralne;
2,650 Mg/m?®. Jezeli stosowana mieszanka mineralna ma inng gesto$é (pd), to do wyznaczenia

minimalnej zawartoéci lepiszcza podang warto$¢ nalezy pomnozyé przez wspotczynnik &
wedlug rownania:

2,650

Sktad mieszanek mineralno-asfaltowych powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek
wykonanych wg metody Marshalla oraz pozostalych wymagan podanych w ponizszej tablicy
2 oraz 2a.



Tablica 2. Wymagane wlasciwos$ci betonu asfaltowego dla warstwy wigzacej i wyrdwnawczej
KR 1+KR 2: Projektowanie empiryczne.

Warunki
Whasciwodé zaggszezania | Metoda i warunki
wg PN-EN badania AL6W
13108-20 [48]
C.1.2,ubijanie | PN-EN 12697-8 Viming.o
Zawarto$¢ wolnych przestrzeni , 2x50 [33],
uderzen Vmax6,0
p. 4
VFBmin
Wolne przestrzenie etnione C.12 ubljanie | - PN-EN 12697-8 60
Z Z
’ le iszczer‘r)1vyp » 2250 331,
P uderzen VFBmin
p. 5 60
.1.2,ubijani PN-EN 12697-8
Zawarto$¢ wolnych przestrzeni ¢ ;it;%a ¢ [33] VMAmin
w mieszance mineralnej ’ , ’ 14
uderzen
p.5
PN-EN 12697-12
[35],
C.1.1,ubijanie przechowywanie w
Odporno$¢ na dziatanie wody ? ,2%35 40°Czjednym | |rop
uderzen cyklem
zamrazania,
badanie w 25°C

8 Ujednolicona procedure badania odpornosci na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65]
w zaltaczniku 1.

Tablica 2a. Wymagane wlasciwosci betonu asfaltowego dla warstwy $cieralnej KR 1+KR 2:

Warunki
zageszczania _ _
Wiasciwosé wg PN-EN Metoszd'a‘r’]"izr“”k'
13108-20 ACLLS
[48]
C.1.2,ubijanie | PN-EN 12697-8 Vinind 0
Zawarto$¢ wolnych przestrzeni , 2x50 [33],
uderzen Vimax3,0
p. 4
. . C.1.2,ubijanie
Wolne przestrzenie wypetnione 2% 5:) PN-EN 12697-8 VFBmin




lepiszczem uderzen [33], 75

p. 5 VFBmin
93

C.1.2,ubijanie | PN-EN 12697-8

Zawarto_éé Wolnycl% przestr_zeni 250 3], VMAmin
w mieszance mineralnej , 14
uderzen
p.5
PN-EN 12697-12
o [35],
Odporno$¢é na dziatanie wody @ ,2x35 40°C z jednym ITSRgo
uderzen

cyklem zamrazania,

badanie w 25°C

8 Ujednolicona procedure badania odpornosci na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65]
W zalaczniku 1.

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno asfaltowa nalezy wytwarza¢ na goragco w otaczarce (zespole maszyn i
urzadzen dozowania, podgrzewania i mieszania skladnikow oraz przechowywania gotowej
mieszanki).
Dozowanie sktadnikow mieszanki w otaczarkach, w tym takze wstepne, powinno by¢
zautomatyzowane i zgodne z recepta robocza, a urzadzenia do dozowania sktadnikéw oraz
pomiaru temperatury powinny by¢ okresowo sprawdzane
Kruszywo o r6znym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawa¢ odmierzone oddzielnie.
Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywa¢ w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z
uktadem termostatowania zapewniajagcym utrzymanie zadanej temperatury z doktadnoscig do
+50C. Temperatura lepiszcza w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna
przekracza¢ wartosci:

. asfalt35/50 - 190 °C,

. asfalt50/70 - 180°C,

« polimeroasfalt PMB 25/55-60 - 180 °C,
« polimeroasfalt PMB 45/80-55 - 180 °C,
« polimeroasfalt PMB 45/80-65 - 180 °C,

Kruszywo powinno by¢ wysuszone 1 podgrzane tak, aby mieszanka mineralna uzyskata
temperature wtasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym.
Temperatura mieszanki mineralnej nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30 0C od najwyzszej
temperatury mineralno-asfaltowej podanej nizej:

« mieszanka z asfaltem 35/50 - od 155 do 195 °C,

« mieszanka z asfaltem 50/70 - od 140 do 180 °C,
« mieszanka z polimeroasfaltem PMB 25/55-60 - od 140 do 180 °C,




« mieszanka z polimeroasfaltem PMB 45/80-55 - od 130 do 180 °C,
« mieszanka z polimeroasfaltem PMB 45/80-65 - od 130 do 180 °C,

przy czym najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej na
miejsce wbudowania, a najwyzsza dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej bezposrednio po
wytworzeniu w wytworni.

Sposéb 1 czas mieszania sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewnié
rownomierne otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym. Dodatki modyfikujace lub
stabilizujace do mieszanki mineralno-asfaltowej mogg by¢ dodawana w postaci statej lub
ciektej. System dozowania powinien zapewni¢ jednorodno$¢ dozowania dodatkow do
wytwarzanej mieszanki.

Nalezy prowadzi¢ Zaktadowa kontrole produkcji (ZKP), zgodnie z PN-EN 13108-21 i
ocenia¢ zgodnos¢ produkowane] mieszanki mineralno-asfaltowg wg wymagan podanych w
pkcie 8.4.1.5. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010.

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakami niebieskiego dymu w czasie
wytwarzania) oraz o temperaturze nizszej od wymaganej powinna by¢ traktowana jako odpad

produkcyjny.

Przygotowanie podloza
Podloze pod warstwe asfaltowg na catej powierzchni powinno by¢ :
e ustabilizowane 1 no$ne,
e czyste, bez zanieczyszczen lub pozostatosci luznego kruszywa.
wyprofilowane, rowne i bez kolein.

W przypadku podtoza z nowo wykonanej warstwy , do oceny nier6wnosci nalezy przyjac
dane z pomiaru niero6wno$ci tej warstwy. Nierowno$ci podloza pod wigzaca warstwe
asfaltowa dla drogi klasy L 1 D nie powinny by¢ wigksze niz 12 mm, pod warstwe $cieralng 9
mm , w przypadku gdy nierownos$ci podtoza sa wigksze, podtoze nalezy wyréwnaé poprzez
frezowanie lub utozenie warstwy wyrownawczej. Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z
betonu asfaltowego podtoze nalezy skropi¢ zgodnie z STWiORB D-04.03.01. ,,Oczyszczenie
1 skropienie warstw konstrukcyjnych”. Powierzchnie czolowe wlazow, wpustow itp.
Urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub materiatem uszczelniajacym zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru.

Polaczenia miedzywarstwowe.

Podtoze powinno by¢ skropione lepiszczem. Potgczenia migdzywarstwowe powinny by¢
wykonane zgodnie z STWIORB D-04.03.01. W celu uzyskania potaczenia migdzy warstwami
nawierzchni zaleca si¢ powierzchni¢ warstwy skropi¢ emulsjg asfaltowg w ilosci podane; w
Tablicy 3 (w przeliczeniu na pozostaty asfalt):

Tablica 3.Zalecane ilo$ci pozostatego lepiszcza do skropienia podtoza pod warstwe asfaltowa

kt Tlos¢ 1 fal
Uktadana warstwa Podioze pod warstwe asfaltows 08¢ pozosta ego asfa t121 (po
asfaltowa odparowaniu) kg/m

P nawierzchni
Warstwa z betonu odbudowa/nawierzchnia 0,7-1,0

thuczniowa
asfaltowego

Podbudowa z kruszywa 0,5-0,7




stabilizowanego mechanicznie
Podbudowa z chudego betonu 03053
lub gruntu stabilizowanego 0’7 B 1’0 b)
spoiwem hydraulicznym ’ ’
Nawierzchnia asfaltowa o 0205
chropowatej powierzchni ’ ’
Warstwa wigzaca i
wyréwnawcza z betonu podbudowa asfaltowa 0,3-0,5
asfaltowego AC
b(e\ty‘(])irjt;z?aif(;s\ﬁ;a: c Warstwa wigzaca asfaltowa 0,1-0,3

3)_ zalecana emulsja o pH > 4
b)_zalecana emulsja modyfikowana polimerem posypana grysem 2/5 w celu uzyskania
membrany poprawiajacej potaczenie oraz zmniejszajacej ryzyko spekan odbitych.

Okreslenie ilo$ci skropienia lepiszcza na drodze nalezy wykona¢ wg PN-EN 12272-1.

Warunki przystapienia do robot.

Nie wolno wbudowywac¢ betonu asfaltowego gdy na podlozu tworzy si¢ zamknigty film
wodny.
Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza niz podana w Tablica 4.

Tablica 4. Minimalna temperatura otoczenia podczas wykonywania warstw asfaltowych

Minimalna temperatura otoczenia [°C]

Rodzaj robot rzed przystapieniem do )
J p przy E}P w czasie robot
robot
Warstwa wigzaca i wyrOwnawcza -2 0

Warstwa $cieralna o grubosci >3
cm

0 +5

Temperatura powietrza powinna by¢ mierzona co najmniej 3 razy dziennie: przed
przystapieniem do robot oraz podczas ich wykonywania w okresach rownomiernie
roztozonych w planowanym czasie realizacji dziennej dziatki robocze;j.

Whbudowanie i zage¢szczanie warstwy z betonu asfaltowego.

Uktadanie mieszanki moze odbywac¢ si¢ jedynie przy uzyciu mechanicznej rozktadarki
wyposazonej w uktad automatycznego sterowania grubo$ci warstwy i utrzymywania niwelety
zgodnie z dokumentacja projektowa. Temperatura mieszanki nie powinna by¢ nizsza od
minimalnej temperatury podanej w pkt 5.3.

Warstwa powinna by¢ roéwnomiernie zaggszczona ciezkimi walcami drogowymi. Do
zageszcezania nalezy stosowaé walce stalowe gladkie z mozliwo$cig wibracji, oscylacji i/lub
walce ogumione. Zaggszczanie mieszanki nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku
srodkowi. Wskaznik zageszczenia kazdej utozonej warstwy powinien wynosi¢ > 98.
Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w zaggszczonej warstwie wigzacej 1 wyrOwnawczej powinna
wynosi¢ 4,0 — 7,0 [%(v/v)], w warstwie $cieralnej 2,0 — 5,0 [%(v/v)]. Szeroko$¢ warstwy




powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa. Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i
na tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Rzedne wysokosciowe powinny
by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. O§ warstwy powinna by¢ zgodna z dokumentacja
projektowa. Zacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadle do osi. Ztagcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte
wzgledem siebie o co najmniej 15 cm. Zigcza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a
przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie. W przypadku rozktadania mieszanki
calg szerokoscig warstwy, zlacza poprzeczne, wynikajace z dziennej dziatki roboczej,
powinny by¢ rowno obcigte, posmarowane lepiszczem 1 zabezpieczone listwg przed
uszkodzeniem. W przypadku rozktadania mieszanki polowa szerokosci warstwy, wystepujace
dodatkowo ztacze podtuzne nalezy zabezpieczy¢ w sposob podany dla ztacza poprzecznego.
Zakonczenie dziatki roboczej dotyczy wystapienia przerw w ukladaniu pasa warstwy
technologicznej na czas, po ktérym temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej obnizy si¢
poza dopuszczalng granicg. W takim wypadku wykonywanie warstwy nalezy poprzedzi¢
usuni¢ciem utozonego wczesniej pasa o dlugosci do 3 m. Nalezy usung¢ fragment pasa na
catej jego grubosci. Na tak powstalg krawedz nalezy nanie$¢ lepiszcze lub inny materiat do
ztagcz wg pktu 8.1.2. WT-2 , w ilosci co najmniej 50 g na 1 cm grubosci warstwy na 1 metr
biezacy krawedzi. Warstwa powinna miec jednolita teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszczacych si¢ i speckanych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Zasady ogolne kontroli jakosci robat.

Zasady ogolne kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania
ogo6lne".
Do odbioru decydujace sa badania Inwestora.
Badania dzielg si¢ na:

» badania wykonawcy (w ramach wtasnego nadzoru),

« badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawcy).
Badania kontrolne dzielg si¢ na:

« dodatkowe,

o arbitrazowe.
Jezeli to konieczne, badania obejmuja:

o pobranie probek,

» zapakowanie probek do wysyiki,

 transport probek z miejsca pobrania do placowki wykonujacej badania i1 sprawozdanie

z badan.

Na zadanie zleceniodawcy ze wszystkich materialéw przewidzianych do budowy (kruszywo
grube 1 drobne, wypetiacz, lepiszcze itd) nalezy przekaza¢ probki o odpowiedniej wielkosci,
a zleceniodawca bedzie je przechowywal pod zamknigciem. Strony kontraktu potwierdzaja
uznanie probek na pisSmie, w protokole pobrania lub przekazania probek. W ramach badan
kontrolnych prébki te stuza do oceny zgodnosci dostaw z warunkami kontraktu.

Badania wykonawcy.

Badania wykonawcy wykonywane sg przez wykonawceg lub jego zleceniobiorcow celem
sprawdzenia, czy jako$¢ materialow budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich



sktadnikow, lepiszczy i materialdow do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane
warstwy asfaltowe, potaczenia, itp.) spelniaja wymagania okreslone w kontrakcie. Wyniki
badan wykonawcy nalezy przekazywac zleceniodawcy na jego zadanie. Zleceniodawca moze
zdecydowa¢ o dokonaniu odbioru na podstawie badan wykonawcy. W razie zastrzezen
zleceniodawca moze przeprowadzi¢ badania kontrolne. Zakres badan wykonawcy:

« pomiar temperatury powietrza,

e pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania

nawierzchni,

« ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

o wykaz ilo$ci materialow lub grubosci wykonanej warstwy,

« pomiar spadku poprzecznego warstwy,

e pomiar rOwnos$ci warstwy,

e ocena wizualna jednorodnosci powierzchni warstwy,

« ocena wizualna jako$ci wykonania potaczen technologicznych.

Badania kontrolne.

Badania kontrolne sg badaniami zleceniodawcy, ktorych celem jest sprawdzenie, czy jakos¢
materialow budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikoéw, lepiszczy i
materialdw do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe,
polaczenia itp.) spetniajag wymagania okreslone w kontrakcie. Wyniki tych badan sa podstawa
odbioru. Pobieraniem probek i wykonaniem badan na miejscu budowy zajmuje si¢
zleceniodawca w obecno$ci wykonawcy. Badania odbywaja si¢ rowniez wtedy, gdy
wykonawca zostanie w por¢ powiadomiony o ich terminie, jednak nie bedzie przy nich
obecny. Wykonawca moze pobierac¢ i pakowa¢ do wysytki probki do badan kontrolnych. Do
wysytania probek 1 przeprowadzenia badan kontrolnych jest upowazniony tylko
zleceniodawca lub uznana przez niego placowka badawcza. Zleceniodawca decyduje o
wyborze takiej placowki. Wykaz 1 zakres badan kontrolnych (badania zleceniodawcy) ma by¢
zgodny z pktem 8.4.13. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010.

Do badan kontrolnych mieszanki mineralno-bitumicznej ® nalezy:

e Uziarnienie

e zawartos¢ lepiszcza

e temperatura migknienia lepiszcza odzyskanego
e gesto$¢ 1 zawarto$¢ wolnych przestrzeni probki

% - Na kazde rozpoczete 6000 m? powierzchni powinna by¢ badana jedna probka, a w razie
potrzeby liczba probek moze zosta¢ zwigkszona (np. nawierzchnie drogi w terenie zabudowy,
nawierzchnie mostowe).
Wiasciwosci lepiszcza odzyskanego — Temperatura migknienia lepiszcza wyekstrahowanego
z mieszanki nie powinna przekroczy¢ wartosci :

. asfalt 50/70 - 63°C

. asfalt 35/50 - 66°C

o polimeroasfalt PMB 25/55-60 - 78°C
« polimeroasfalt PMB 45/80-55 - 73°C
« polimeroasfalt PMB 45/80-65 - 80°C



W wypadku mieszanki mineralno-asfaltowej z polimeroasfaltem nawrdt sprezysty lepiszcza
wyekstrahowanego powinien wynie$¢ co najmniej 40 %. Dotyczy to rdwniez przedwczesnego
zerwania tego lepiszcza w badaniu, przy czym nalezy wtedy poda¢ wartos¢ wydtuzenia.
Tolerancje sktadnikow mieszanki mineralno- asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego
powinny by¢ zawarte
w granicach podanych w tablicy 5-10.

Tablica 5. Dopuszczalne odchytki pojedynczego wyniku badania i $redniej arytmetycznej
wynikéw badan zawartosci lepiszcza rozpuszczalnego, [%(m/m)]

Liczba wynikoéw badan

Rodzaj mieszanki 1 2 od3do4 | 5do8 |[9do19*| >20

*

Mieszanki drobnoziarniste | +0,5 + 0,45 + 0,40 + 0,40 +0,35 +0,30

* - dodatkowo dopuszcza si¢ maksymalnie jeden wynik, sposrod wynikow badan wzietych do
obliczenia $redniej arytmetycznej, ktorego odchylka jest wieksza od dopuszczalnej odchytki
dotyczacej sredniej arytmetycznej, lecz nie przekracza dopuszczalnej odchytki jak do
pojedynczego wyniku badania.

Tablica 6. Dopuszczalne odchytki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej
arytmetycznej wynikow badan zawartosci kruszywa o wymiarze < 0,063 mm [%(m/m)]

Rodzaj mieszanki Liczba wynikow badan
mineralno-asfaltowej 1 2 3do4 5do8 9do 19 >20
Mieszanki £30 | 27 | %24 | #201 | 18 | =15
drobnoziarniste

Tablica 7. Dopuszczalne odchytki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $rednie;j
arytmetycznej wynikow badan zawartosci kruszywa o wymiarze < 0,125 mm [%(m/m)]

Rodzaj mieszanki Liczba wynikow badan
mineralno-asfaltowej 1 2 3do4 5do8 9do 19 >20
AC drobnoziarniste +4,0 +3.6 +33 +29 +25 +2.0

Tablica 8. Dopuszczalne odchyltki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej
arytmetycznej wynikow badan zawartosci kruszywa drobnego o wymiarze 0,063 mm do 2
mm [%(m/m)]

Rodzaj mieszanki Liczba wynikow badan
mineralno-asfaltowej 1 2 3do4 5do8 9do 19 >20
ACW, ACS + 8,0 +6,1 +5,0 +4,1 +33 +3,0

Tablica 9. Dopuszczalne odchytki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej
arytmetycznej wynikow badan zawartosci kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm [%(m/m)]

Rodzaj mieszanki Liczba wynikoéw badan
mineralno-asfaltowej 1 2 3do4 5do8 9do 19 >20
ACW,ACS +8,0 + 6,1 +5,0 +4,1 +3,3 +3,0

Tablica 10. Dopuszczalne odchyltki dotyczace pojedynczego wyniku badania 1 $redniej
arytmetycznej wynikoOw badan zawarto$ci ziaren grubych [%(m/m)]




Rodzaj mieszanki Liczba wynikow badan
mineralno-asfaltowej 1 2 3do4 5do 8 9do 19 >20
Mieszanki -8,0 -6,7 -58 -51 -4.4
drobnoziarniste +5,0 +4,7 +4,5 +4,3 +4,1 +4,0

Do badan kontrolnych warstwy asfaltowej wiazacej nalezy:

wskaznik zageszczenia ¥

spadki poprzeczne

rownos¢

grubo$¢ warstwy

zawarto$é wolnych przestrzeni @

Do badan kontrolnych warstwy asfaltowej $cieralnej nalezy:

wskaznik zageszczenia ¥

spadki poprzeczne

rownos¢

grubos$¢ warstwy

zawarto$é wolnych przestrzeni @
wlasciwosci przeciwposlizgowe

3 Na kazde rozpoczete 6000 m? powierzchni powinna byé badana jedna prébka, a w razie

potrzeby liczba probek moze zostaé zwiekszona (np. nawierzchnie drogi w terenie zabudowy,

nawierzchnie mostowe).

- Wskaznik zageszczenia warstwy wiazace] 1 Scieralnej nawierzchni powinien by¢ > 98 %.

- Réwnos¢:

Do oceny rownosci podtuznej warstwy $cieralnej drogi klasy Z nalezy stosowa¢ metode wg
BN-68/8931-04, z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metody rownowaznej, mierzac
wysokos¢ przeswitu w potowie dtugosci taty. Pomiar wykonuje si¢ nie rzadziej niz co 10 mb.
Wymagana réwnos$¢ podtuzna jest okreslona przez warto$¢ odchylenia rownos$ci (przeswitu),
ktére nie moga przekroczy¢ 6 mm. Przez odchylenie réwno$ci rozumie si¢ najwicksza
odlegto$¢ migdzy tata a mierzong powierzchniag. Do oceny réwnosci podtuznej warstwy
wigzacej nalezy stosowaé¢ metod¢ wg BN-68/8931-04, z wykorzystaniem faty 4-metrowej i
klina lub metody rownowaznej, mierzac wysokos¢ przeswitu w potowie dtugosci taty. Pomiar
wykonuje si¢ nie rzadziej niz co 10 mb. Wymagana rownos$¢ podtuzna jest okreslona w
rozporzadzeniu dotyczacym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi
publiczne.

Do oceny rowno$ci poprzecznej warstw nawierzchni nalezy stosowa¢ metode z
wykorzystaniem laty 4-metrowej i klina lub metody réwnowaznej uzyciu laty i klina. Pomiar
nalezy wykonywa¢ w kierunku prostopadtym do osi jezdni, na kazdym ocenianym pasie
ruchu, nie rzadziej niz o 10 m. Wymagana rowno$¢ poprzeczna jest okreslona w
rozporzadzeniu (Dz.U. Nr 43 Rozporz.MTiGM nr 430) dotyczacym warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne. Przed uptywem okresu gwarancyjnego warto$¢
odchylenia réwnosci poprzecznej warstwy $cieralnej nawierzchni nie powinna by¢ wigksza



niz podana w Tablicy 11. Badanie wykonuje si¢ wedlug procedury jak podczas odbioru
nawierzchni.

Tablica 11

Warto$¢ odchylen rownosci

Klasa drogi Element nawierzchni .
poprzecznej [mm]

Pasy: ruchu, dodatkowe, wiaczania 1
D wylaczania, postojowe, jezdnie tgcznic, <9
utwardzone pobocza

Za grubosé warstwy przyimuje sie $rednig arytmetyczna wszystkich pojedynczych oznaczen
grubos$ci warstwy na calym odcinku budowy lub odcinku cze§ciowym.

Niezaleznie od $redniej grubosci, w wypadku warstwy wigzacej grubos¢ okreslona w
pojedynczym oznaczeniu nie moze by¢ mniejsza od projektowanej grubosci o wigcej niz 2,5
cm, a calej nawierzchni asfaltowej — o wiecej niz 3,0 cm.

Dopuszczalne odchylki grubo$ci warstwy oraz ilo$¢ materiatu na okreslonej powierzchni [%]

Warstwa asfaltowa lub pakiet
Warunki oceny warstw

Sa)+W S

A — Srednia z wielu oznaczen grubo$ci oraz ilosci

1. Duzy odcinek budowy, powierzchnia wigksza niz 6000
m2

lub droga ograniczona kraw¢znikami, powierzchnia <10 <10
wigksza niz 1000 m?

lub warstwa $cieralna, ilo§¢ wieksza niz 50 kg/m?

2. Maly odcinek budowy lub warstwa §cieralna, ilo$¢
wieksza niz 50 kg/m? <15 <15

B — pojedyncze oznaczenie grubosci

3 _ w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warstwa $cieralna lub wiazaca jest uktadana z

opoOznieniem, warto$§¢ wiersza B odpowiednio obowigzuje; w pierwszym etapie budowy do
gornej warstwy nawierzchni obowigzuje wartosc 25 %, a do tacznej grubosci warstw etapu 1
—15%.

- Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w_probce Marshalla pobranej z mieszanki mineralno-

asfaltowej lub wyjatkowo powtdrnie rozgrzanej probki pobranej z nawierzchni, nie moze

wykroczy¢ poza wartosci dopuszcezalne podane w Tablicy 2 o wiecej niz
-ACW 2,0 %(v/v),
-ACS 1,5%(viv).




Badania kontrolne dodatkowe.

W wypadku uznania, ze jeden z wynikéw badan kontrolnych nie jest reprezentatywny dla
ocenianego odcinka budowy, wykonawca ma prawo zgdaé przeprowadzenia badan
kontrolnych dodatkowych. Zleceniodawca 1 wykonawca decyduja wspdlnie o miejscach
pobierania probek 1 wyznaczeniu odcinkdéw czg$ciowych ocenianego odcinka budowy. Jezeli
odcinek czegsciowy przyporzadkowany do badan kontrolnych nie moze by¢ jednoznacznie i
zgodnie wyznaczony, to odcinek ten nie powinien by¢ mniejszy niz 20 % ocenianego odcinka
budowy. Do odbioru uwzgledniane sg wyniki badan kontrolnych i badan kontrolnych
dodatkowych do wyznaczonych odcinkéw czesciowych. Koszty badan kontrolnych
dodatkowych zazadanych przez wykonawce ponosi wykonawca.

Badania arbitrazowe.

Badania arbitrazowe sg powtorzeniem badan kontrolnych, co do ktorych istniejg uzasadnione
watpliwosci ze strony zleceniodawcy lub wykonawcy (np. na podstawie wilasnych badan).
Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium, ktore
nie wykonywato badan kontrolnych. Koszty badan arbitrazowych wraz z wszystkimi
kosztami ubocznymi ponosi strona, na ktorej niekorzy$¢ przemawia wynik badania. Wniosek
o przeprowadzenie badan arbitrazowych dotyczacych wolnych przestrzeni lub wskaznika
zageszczenia nalezy zlozy¢é w ciggu 2 miesigcy od wplywu reklamacji ze strony
zleceniodawcy.

OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00. " Wymagania ogdlne".
Jednostka obmiarowa jest [m?] wykonanej warstwy $cieralnej oraz wigzacej z betonu
asfaltowego.

ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00.”Wymagania og6lne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie

z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary
1 badania z zachowaniem dopuszczalnych tolerancji daty wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci.

Ogoblne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

Zakres platnosci za wykonang warstwe wigzaca z betonu asfaltowego nalezy przyjmowac
zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci wykonanych robot.

Cena jednostki obmiaroweyj.

Cena 1 metra kwadratowego [m?] (dla w-wy $cieralnej i wigzacej) wykonanej oraz
wbudowanej warstwy z betonu asfaltowego obejmuje :

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

« oznakowanie robot,



o zakup, dostarczenie sktadnikow, wyprodukowanie mieszanki mineralno-bitumicznej
na podstawie zatwierdzonych receptur i jej transport na miejsce wbudowania,

o koszt zapewnienia niezb¢dnych czynnikéw produkcji,

« opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z przeprowadzeniem wymaganych badan,

o wykonanie odcinka probnego wraz z wykonaniem niezbednych pomiardéw i
sprawdzen,

« oczyszczenie i skropienie podbudowy,

e posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych,

« dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatow i
urzadzen pomocniczych,

o roztozenie i zaggszczenie warstwy wigzacej nawierzchni,

» wykonanie potaczen podtuznych i poprzecznych,

o obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

o przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

o Koszt utrzymania czysto$ci na przylegajacych drogach.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1

2.
3.
4

PN-EN-12591:2004 Asfalty 1 produkty asfaltowe. Wymagania dla asfaltow drogowych.
PN-EN 14023:2009 Asfalty modyfikowane

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.
Normy zwigzane z podstawowymi.

Inne dokumenty

5.

WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i
powierzchniowych utrwalen. Wymagania techniczne.

WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010.Mieszanki mineralno — asfaltowe. Wymagania
techniczne.

WT-3 Emulsje asfaltowe 2008. Wymagania techniczne.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w

sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 43 2 1999 r., poz. 430).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D-05.03.11.
Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno

1. WSTEP.
Przedmiot STWIiORB.
Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot

zwigzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowej na zimno dla realizacji zadania pn.:

""Przebudowa drogi gminnej na dz. o nr ewid. 5140/271 w Nisku™

Wykonanie frezowania nawierzchni asfaltowych na zimno: $rednia grubo$¢ warstwy 4cm,
odwiezienie urobku na plac sktadowania na odl. do 5km. Material z rozbidrki stanowi
wlasno$¢ Zamawiajacego.

Zakres stosowania STWiIORB.

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych
(STWIORB) jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
I realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robét objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
frezowaniem nawierzchni asfaltowej na zimno przed wykonaniem jej przebudowy.
Frezowanie nalezy wykonac:

- na $rednig glebokos¢ 4 cm. Doktadng lokalizacje miejsc nawierzchni przeznaczonych do
frezowania z wyszczeg6lnieniem grubosci przedstawi Inspektor Nadzoru. Materiat z rozbiorki
stanow1 wlasnos$¢ Zamawiajacego.

Okreslenia podstawowe.

Recykling nawierzchni asfaltowej - powtoérne uzycie mieszanki mineralno-asfaltowej
odzyskanej z nawierzchni.

Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gornej
warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong glebokosé.

Pozostate okreSlenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami 1 z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne".

Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.



3. SPRZET.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania
ogo6lne".

Sprzet do frezowania.

Nalezy stosowaé frezarki drogowe umozliwiajgce frezowanie nawierzchni asfaltowej na
zimno na okreslong gtebokos¢.

Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i1 zapewnia¢ zachowanie wymaganej
réwnosci oraz pochylen poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Do matych
robot (naprawy czgsci jezdni) Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ frezarki sterowane
mechanicznie.

Szeroko$¢ bebna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu robét. Przy lokalnych
naprawach szeroko$¢ bebna moze by¢ dostosowana do szerokos$ci skrawanych elementow
nawierzchni. Przy frezowaniu calej jezdni szerokos$¢ bebna skrawajacego powinna by¢ co
najmniej rowna 1200 mm.

Przy duzych robotach frezarki musza by¢ wyposazone w przenos$nik sfrezowanego materiatu,
podajacy go z jezdni na $rodki transportu.

Przy frezowaniu warstw asfaltowych na glgboko§¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem
odzyskanego materialu do recyklingu na goragco w otaczarce, zaleca si¢ frezowanie
wspolbiezne, tzn. takie, w ktorym kierunek obrotéw bebna skrawajacego jest zgodny z
kierunkiem ruchu frezarki. Za zgoda Inspektora Nadzoru moze by¢ dopuszczone frezowanie
przeciwbiezne, tzn. takie, w ktorym kierunek obrotow bebna skrawajacego jest przeciwny do
kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanym frezarki musza, a poza nimi powinny,
by¢ zaopatrzone w systemy odpylania. Za zgoda Inspektor Nadzoru mozna dopusci¢ frezarki
bez tego systemu:

(a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,

(b)na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Wykonawca moze uzywaé tylko frezarki zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca powinien przedstawi¢ dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiek
watpliwosci przeprowadzi¢ demonstracj¢ pracy frezarki, na wlasny koszt.

4. TRANSPORT.
Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 "Wymagania
ogo6lne".

Transport sfrezowanego materiahu.

Materiat z frezowania, ktory pozostanie po wykorzystaniu frezu na w-we¢ podbudowy, ma by¢
odtransportowany przez Wykonawce robot w miejsce wskazane przez Zamawiajacego na
odlegtos$¢ ok. 10 km. Transport sfrezowanego materiatu powinien by¢ tak zorganizowany, aby
zapewni¢ pracg frezarki bez postojow. Materiat moze by¢ wywozony dowolnymi srodkami
transportowymi.



5. WYKONANIE ROBOT.
Ogolne zasady wykonania robdét.

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".

Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do ustalonej glebokosci 1 szerokosci wzgledem

poziomu odniesienia, z zachowaniem spadkoéw poprzecznych i niwelety drogi. Nawierzchnia

powinna by¢ sfrezowana na glebokos¢ projektowa z doktadnoscig + 5 mm. Jezeli ruch
drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czesci jezdni, to wowczas, ze wzgledow
bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastepujace warunki:

(a) nalezy usuna¢ Sciety materiat i oczysci¢ nawierzchnie,

(b) przy frezowaniu poszczego6lnych pasow ruchu, wysokos$¢ podtuznych pionowych krawedzi
nie moze przekracza¢ 40 mm,

(c) przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika
(Scieku) dopuszcza si¢ wigkszy uskok niz okreslono w pkt b), ale przy gltebokosci wigkszej
od 75 mm wymaga on specj2Inego oznakowania,

(d) krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $ciete.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania
ogo6lne".

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych.

Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanej na zimno podano w Tablicy
1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni frezowanej na zimno

Lp. | Wiasciwos$¢ nawierzchni Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
R¢ 3¢ hiz tatg 4-
1 ownos¢ podiuzna tatg 0 20 metréw
metrowa
R¢ $¢ tatg 4-
) o6wno$¢ poprzeczna latg 0 20 metrow
metrowa
3 | Spadki poprzeczne co50m
4 | Szeroko$¢ frezowania co50m
5 | Glgbokos¢ frezowania na biezaco, wedtug STWiORB
1. Roéwnos¢ nawierzchni

Nierownosci powierzchni po frezowaniu mierzone tatg 4-metrowa wg BN68/8931-04 [1] nie
powinny przekracza¢ 6 mm.

2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancjg +0,5%.



3. Szeroko$¢ frezowania
Szeroko§¢ frezowania powinna odpowiada¢ szeroko$ci okreslonej w dokumentacji
projektowej z doktadnos$cia + 5 cm.

4. Glebokos¢ frezowania
Glgbokos$¢ frezowania powinna odpowiada¢ glebokosci okreslonej w dokumentacji
projektowej z doktadnosciag + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".
Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SSTWiORB 1
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00
"Wymagania ogolne".

Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m? frezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obejmuje:
a) prace pomiarowe,

b) oznakowanie robot,

c) koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkc;ji,

d) frezowanie,

e) transport sfrezowanego materiatu do wbudowania w warstwe podbudowy MCE,
f) transport nadmiaru sfrezowanego materiatu na baz¢ materialowa Rejonu Nisko,
g) przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

h) koszt utrzymania czystosci na przylegajacych drogach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D. 06.01.01.
PLANTOWANIE SKARP

1. WSTEP.
1.1 Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem robot plantowanie terenu dla:
"Przebudowa drogi gminnej na dz. o nr ewid. 5140/271 w Nisku"
1.2 Zakres stosowania SST.
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Okreslenia podstawowe.
Roboty ktorych dotyczy niniejsza SST obejmuja wszystkie czynnosci dotyczace:
— plantowania 1 wyréwnania powierzchni przy wykonanych nawierzchniach,
1.4 Okreslenia podstawowe.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.
1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST- 00 ,,Wymagania og6lne”’pkt.2
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Roboty pomiarowe dla potrzeb robdt oraz wszelkie koszty z tym zwigzane obcigzaja
Wykonawce 1 powinny by¢ wliczone w ceng umowna.
2. MATERIALY.
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow.
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST- 00
»Wymagania ogolne”’pkt.2
2.2 Materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu umocnienia skarp nasypodw wg zasad niniejszej

SST, sa:



— grunt z odktadu,

2.2.1. Grunt z odkladu

Do wyrownania powierzchni skarp nalezy uzy¢ ziemi¢ roslinng zdjeta z pasa robot ziemnych i
sktadowang zgodnie z SST-O0.

* ziemia rodzima - powinna by¢ zdjgta przed rozpoczgciem robot budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,

* ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢
zagruzowana, przerosni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie

zostata wyprodukowana, zdolnos$¢ kietkowania.

2.3. Skladowanie

Zgodnie z SST - 00 Warunki ogdlne.pkt.2

3. SPRZET.

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST- 00 ,,Wymagania ogdlne’’pkt.3

3.2 Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robdt nalezy stosowac:

- fadowarki,

4. TRANSPORT.

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST- 00 ,,Wymagania ogdlne”’pkt.4
4.2 Transport sprzetu i materialow.

Transport gruntu moze by¢ wykonany dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inspektora.

W trakcie zaladunku gruntu Wykonawca powinien usung¢ z gruntu zanieczyszczenia obce -
korzenie, kamienie itp.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogolne zasady wykonania robdét.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST- 00 ,,Wymagania og6lne’pkt.5

5.2. Zakres wykonania robot



5.2.1. Plantowanie

Wykonawca wyrdwna skarpy nasypéw ziemig z odktadu zachowujac nachylenie skarp
zgodnie z dokumentacjg. Wyréwnywanie gruntem z odktadu powinno by¢ wykonywane od
dolnej krawedzi skarpy prowadzone w gore. Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagescic.
Do wyréwnania bedzie uzyta ziemia urodzajna, uprzednio zdjeta z pasa przewidzianego pod
nasypy i ztozony w pryzmach w poblizu prowadzonych robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST- 00 ,,Wymagania ogélne”pkt.6

6.2 Kontrola jakoSci prac.

Kontrola w czasie wykonywania robot polega na sprawdzeniu réwnosci i stanu zaggszczdnia
wbudowanego materiatu

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST- 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest:

1 m2 (metr kwadratowy) wyplantowanej powierzchni skarp,

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST- 00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 8

8.2 Sposéb odbioru robét. Roboty zanikajace

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST - 00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

Roboty zanikajace nie wystepuja.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST- 00 ,,Wymagania ogolne” pkt.9.



9.2 Cena jednostki obmiarowej.

Placi si¢ za rzeczywiscie wykonang i odebrang ilo$¢ robot.

Cena 1 m2 umocnienia skarp przez humusowanie z obsianiem obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie humusu,

- wbudowanie humusu,

- kontrole prawidtowos$ci wykonania rob

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania



