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Il. Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna

1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE ]
WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1.1. Wstep

1.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem tras przebiegu
elementow instalacji nawadniania nawierzchni ptyty boiska pitkarskiego MKS SOKOL
w Nisku.

1.1.2. Zakres robot objetych SST

Specyfikacja Techniczna ST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i wykonaniu robét.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majagcymi na celu wyznaczenia tras przebiegu
instalacji nawadniania ptyty boiska pitkarskiego. W zakres robét wchodzi sprawdzenie

wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktéw gtéwnych osi trasy.

1.1.3. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy,

Wytyczanie palikami — czynno$¢ polegajgca na osadzaniu w ziemi palikow wskazujgcych
lokalizacje poszczegdlnych elementéw systemu nawadniania.

1.2. Materialy

Do utrwalenia punktéw przebiegu trasy instalacji nawodnienia Wykonawca zobowigzany jest
uzy¢ oznakowan ustalonych z Inspektorem Nadzoru, mogg to by¢ paliki drewniane, powinny
one by¢ wystarczajgco duze aby zapewnié¢ ich dobrg widoczno$é. Kazdemu rodzajowi
elementéw systemu nalezy przydzieli¢ paliki oznakowane w okreslony sposéb, np.
kolorystycznie.

1.3. Sprzet
Do pomiaru odlegtosci na rysunku projektu nalezy uzy¢ skaldéwki. Do odtworzenia w terenie osi

trasy systemu nawadniania nalezy uzy¢ tasm mierniczych, szpilek, palikéw i sznurka.

1.4. Transport

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, ktére

nie kolidujg z wytycznymi przekazanymi przez Inwestora.



1.5. Wykonanie robot

Prace pomiarowe bedg polegaty na odtworzeniu osi trasy w terenie wedtug przekazanego
projektu przebiegu instalacji nawadniania. Kolejne punkty - poczatkowy, koricowy oraz
zatamania osi trasy beda wyznaczane sytuacyjnie i wysokosciowo w odniesieniu do
wytyczonych lub wykonanych wczesniej nawierzchni i rabat oraz innych nasadzen. Tyczenie
osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa. Wszystkie wymiary nalezy

sprawdzi¢ w terenie, a ewentualne rozbieznosci nalezy uzgodnic¢ z Inspektorem Nadzoru.

1.6. Kontrola jakosci robot pomiarowych

Kontroli jako$ci robét pomiarowych dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie poréwnania
wyznaczonej osi trasy z dokumentacjg projektowa.
1.7. Odbidr robot

Odbior robét pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
protokotu z kontroli, ktéry Wykonawca przedktada Inspektorowi.

1.8. Dokumenty zwigzane

PN-EN 12484-4:2004 Nawodnienia -- Automatyczne systemy nawadniania murawy --

Czes$¢ 4: Instalacja i odbior

2. ROBOTY ZIEMNE

2.1. Wstep
2.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania

dotyczace wykonania i odbioru wykopéw w gruntach kategorii llI-IV i ich zasypania.

2.1.2. Zakres roboét objetych SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i wykonaniu robét.

- Reczne lub mechaniczne kopanie rowéw o gtebok.0,7 m i szer. dna max. do 0,3m w gruncie
kat 111-1V

- Reczne zasypywanie rowdw dla kabli o gt. do 0.7m i szer. dna max. do 0.3 m w gruncie kat.
-1V

- Zageszczanie nasypdéw z gruntu sypkiego kat. IlI-IV ubijakami mechanicznymi

- Wykopy z zatadunkiem recznym i transportem na odlegto$¢ do 1 km (grunt kat. 11I-IV)



2.1.3. Okreslenia podstawowe.

Zasypanie wykopu - zasypka - zasypanie wykopu po utozeniu w nim na podsypce rur oraz
kabli,

Podglebie - warstwa gleby pomiedzy glebg zyzna, a skatg macierzysta, martwica,

Grunt zyzny - warstwa gleby w ktérej zachodzg procesy przyrodnicze,

Wykop — dot szeroko- i waskoprzestrzenny liniowy dla fundamentéw lub dla urzadzen
instalacji podziemnych (rurociagéw, kabili itp.) oraz miejsca rozbiérki nasypéw, watéw lub
hatd ziemnych.

Wykop liniowy — wykop wykonywany na waskim lecz dtugim pasie terenu, ktérego
zasadniczym wymiarem jest dtugo$¢, np. przy uktadaniu rurociggéw pod powierzchnig

terenu, przy wykonywaniu torowisk linii kolejowej, ulicy lub drogi.

Wykop waskoprzestrzenny (wykop waski) — wykop o szerokoéci dna réwnej lub mniejszej od

1,50 m i o dlugosci powyzej 1,50 m.
Wykop ptytki — wykop, ktérego gtebokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.
Rozplantowanie (odkfadu lub ziemi wydobytej z wykopu lub rowu) — jest to mechaniczne lub
reczne rozmieszczenie gruntu warstwg o okreslonej grubosci bezposrednio przy
wykonywanym wykopie.
Glebokos¢ wykopu — odlegto$¢ pionowa miedzy dnem wykopu a powierzchnig terenu po
zdjeciu warstwy ziemi urodzajne;.
Obsypka rur - obsypanie rur piaskiem lub gruntem wykopu
Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac
zwigzanych z tym obiektem.
Podloze — cze$¢ konstrukcyjna wykopu utrzymujgca przewod miedzy dnem wykopu a
obsypka lub zasypka wstepna. W podtozu wyrdznia sie gérna i dolng podsypke. W
przypadku utozenia przewodu na naturalnym dnie wykopu, dno wykopu jest dolng podsypka.
Pozostate okreslenia podstawowe wg Polskich Norm i Ogélnej Specyfikacji
Technicznej

2.1.4. Materiaty.

Wykopy beda prowadzone w gruntach kategorii IlI-IV.

Jako podsypka wokét rur zastosowany zostanie piasek zwykty drobnoziarnisty.

Do zasypania wykopéw bedzie stosowany grunt z wykopu, sktadowany podczas kopania na
odktad wzdtuz wykopu. Zasypywanie wykopu bedzie odbywato sie w kolejnosci:
1)podglebie,

2)grunt zyzny.

Nadmiar podglebia wynikajacy z objetosci rur, oraz podsypki piaskowej i obsypki rur bedzie

wykorzystany w ranach robét ziemnych na terenie inwestycji, za zgodg Inspektora Nadzoru.



2.1.5. Sprzet do robot ziemnych.

Przewiduje sie mozliwo$¢ wykonywania robét ziemnych za pomoca narzedzi recznych -
szpadle, topaty, oskardy, tomy, grabie, taczki itp. lub/i sprzetu mechanicznego - do odspajania i
zageszczania gruntu oraz zasypywania wykopow — koparki tyzkowe i tancuchowe do wykopow
wasko- przestrzennych, fadowarki, zageszczarki typu "skoczek. Do transportu mas ziemnych
wykorzystywane bedg tadowarki i taczki. Rodzaj sprzetu wraz z istotnymi parametrami
technicznymi do uzgodnienia z przedstawicielem Inwestora.

2.1.6. Transport sprzetu i materiatow.

Na terenie objetym pracami Wykonawca jest zobowigzany do stosowania si¢ do
szczegotowych wytycznych Inwestora odnosnie transportu materiatéw i sprzetu, ktére
przedstawione zostang w formie opisowej z zatgcznikiem mapowym.

2.1.7. Wykonanie robét

Wykopy bedg nie obudowane, prowadzone bez spadkéw - réwnolegle do powierzchni gruntu,
na gteboko$¢ 70cm. Szerokosé wykopu do 30cm. Zaktada si¢ mechaniczne lub reczne
wykonywanie wykopdw, zgodne z projektem.
Zasady prowadzenia robét
- Wykopy wykonywaé nalezy mechanicznie lub recznie. Reczne wykonanie wykopow
konieczne jest w rejonie istniejgcego podziemnego uzbrojenia.
- Wykopy nie bedg umacniane ze wzgledu na przewidziang matg gtgbokos¢ wykopu -70cm.
- zakfada sie szerokos¢ wykopu - 30cm
- Dno wykopu powinno by¢ réwne, wykop bedzie prowadzony bez spadku - réwnolegle do
powierzchni gruntu.
- Zaleca sie wykonywanie roboét przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.
- Rowy zasypane beda po utozeniu na podsypce z piasku rurociggéw oraz okablowania
sterujgcego, oraz obsypaniu rur piaskiem, a nastepnie utozeniu tasm ostrzegawczych.
- Aby unikng¢ pdzniejszego zapadniecia rowéw, ich zasypanie powinno odbywac sie
stopniowo, przez uktadanie i ubijanie kolejno warstw grubosci nie wiekszej niz20cm.

2.1.8. Kontrola jakosci robot ziemnych

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projektowej. W czasie kontroli
szczegolng uwage nalezy zwréci¢ na:

a)  doktadno$¢ wykonania wykopow

b)  doktadno$¢ zageszczenia zasypanego wykopu.



2.1.9. Odbior robot

Na odbidr robét sktadajg sie: pomiar szerokosci i gtebokosci wykopu za pomoca tasmy
mierniczej lub metréwki oraz ewentualny pomiar wyréwnania dna wykopu przy pomocy faty.
Kierownik budowy powinien prowadzi¢ biezacag kontrole wykonania wykopéw jak robot
podlegajgcych zakryciu. Przed zasypaniem wykopow dla danej sekcji nalezy wykonac¢

inwentaryzacje geodezyjng powykonawcza dla wszystkich tras zasypywanych rurociggéw.

2.1.10. Dokumenty zwigzane:

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i

kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania.

3. RUROCIAGI | URZADZENIA SYSTEMU AUTOMATYCZNEGO NAWADNIANIA
— MONTAZ | URUCHOMIENIE

3.1. Wstep

3.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru montazu i uruchomienia rurociggéw oraz urzgdzen instalacji nawadniania
plyty boiska pitkarskiego MKS SOKOt.OW w Nisku.

3.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w pkt. 5.1.1.

3.1.3. Rurociagi — montaz

- Utozenie podtoza (podsypki i obsypki) pod kanaty i obiekty z piasku grub. 10cm,

- Montaz rurociggéw z rur polietylenowych HDPE Pn 10 o $r. nominalnnej 63 mm z rur w
zwojach,

- Montazrurociggéw z rur polietylenowych HDPE Pn 10 o ér. nominalnnej 63 mm z rur w
zwojach,

- Oznakowanie trasy rurociggu utozonego w ziemi tasmg z tworzywa sztucznego,

- Montaz ksztattek i materiatbw pomocniczych dla instalacjiautomatycznego nawadniania,

3.1.4. Zraszacze — montaz

- Montaz zraszaczy wynurzanych petnoobrotowych i sektorowych.

3.1.5. Urzadzenia - montaz

- Montaz elektrozaworéw,

- Montaz sterownika systemu nawadniania,

- Montaz systemu pompy gtebinowej,

Przed przystgpieniem do montazu pompy nalezy wyremontowac istniejaca studnie wykonang z
kregéw betonowych.

- Uruchomienie instalacji automatycznego nawadniania wraz zregulacja.



3.1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami

Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét i

postanowieniami Umowy.

3.1.7. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodno$é z

dokumentacja projektowa.
4. Materialy

Nalezy zastosowac sie do wszelkich wytycznych producenta odno$nie transportu,

roztadunku i sktadowania wykorzystywanych rur, ksztattek i urzadzen.

4.1.

Rodzaje materiatow

Rury i ksztattki — wg wymagan PN-EN 12201

Rury PE PN-10, Srednica nominalna 63 mm,

ztgczki zaciskowe PN-10 (z o-ringiem gumowym, ozn. ,PE”) — tréjniki, kolana,
przeloty — do rur o $rednicy od 63mm,

ztgczki gwintowane PP — nyple, kolana, redukcje,

ztgczki gwintowane PP ze Srubunkiem — kolana,

przeloty zraszacze —wg wymagan PN-EN 12484-:2003,

wynurzalne zraszacze petnoobrotowe zamontowane w centralnej czesci boiska o
promieniu zraszania 25,5 m, z wbudowanym elektrozaworem i zuzyciu wody
13,5m°%4,

wynurzalne zraszacze sektorowe zamontowane na obrzezu boiska o promieniu
zraszania 26m, z wbudowanym elektrozaworem i zuzyciu wody 12,00m%h,
sterownik np.Perrot WaterControl SC 12,

pompa gtebinowa (np.Grundfos SP 14-20) o mocy 5,5kW, zabezpieczona przed
suchobiegiem sterownikiem modutowym MP204,

czujnik deszczowy,

4.2. Studnia z kregow betonowych.

W zakres robét remontowych wchodza:

- malowanie wewnetrzne z przygotowaniem powierzchni,

- malowanie zewnetrzne z przygotowaniem powierzchni.



4.3. Sktadowanie materiatow

Wyroby z tworzyw sztucznych sg podatne na uszkodzenia mechaniczne, nalezy wiec chroni¢
je przed uszkodzeniami podczas transportu i przechowywania. Rury w kregach nalezy
sktadowac na ptasko, na réwnym podtozu, na podktadach drewnianych, pokrywajacych co
najmniej 50% powierzchni sktadowania. Nie przekracza¢ wysokosci sktadowania okreslone;
przez producenta. Nie dopuszczaé do sktadowania w sposob, przy ktérym mogtyby wystgpic¢
odksztatcenia (zagiecia, zgniecenia itp.)

Tworzywa sztuczne majg ograniczong odporno$¢ na podwyzszong temperature i
promieniowanie UV, nalezy je wiec chroni¢ przed diugotrwatg ekspozycjg stoneczng oraz
nadmiernym nagrzewaniem, a takze przed kontaktem z produktami naftowymi. Jezeli rury i
ztaczki sg przechowywane na otwartej przestrzeni i narazone na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych, nalezy stosowac instrukcje producenta odno$nie zacienienia.

Zaleca sie uszczelnienie wylotéw rur odpowiednio dopasowanymi nasadkami z tworzyw
sztucznych lub tasma klejaca, aby zapobiec dostaniu sie do srodka kamieni, gruzu lub
zwierzat.

Szczegotowe zasady sktadowania materiatéw do budowy systemu nawadniania wg. normy
PN-EN 12484-4.

4.4. Sprzet

4.4.1. Sprzet do montazu instalacji nawadniania.
Montaz systemu automatycznego nawadniania wykonywany jest recznie, wszystkie
elementy sg skrecane. Potrzebny sprzet to: wkretarki, nozyce do rur, sekatory, noze,
klucze nasadowe, klucze zaciskowe, mtotki i szpadle oraz pompka reczna lub agregat
pompowy przystosowany do wykonywania préb cisnieniowych

4.5. Transport

Rury i ksztattki oraz urzgdzenia do montazu instalacji nawadniania moga by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu przy zachowaniu zasad ogélnych.

4.6. Wykonanie robot

4.1.1. Zasady wykonania rob6t montazowych.
- Wykonac¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w opisowej czesci dokumentacji projektowe;.
- Zasady obowigzujgce przy uruchamianiu systemu.
- przed montazem elementdw narazonych na zanieczyszczenia (dysze zraszaczy) nalezy
przeptukac rurociggi w celu usuniecia pozostato$ci po mechanicznym montazu elementéw
systemu
- zamontowac¢ dysze o odpowiedniej wydajnosci i przeprowadzi¢ wstepng regulacje kata pracy
zraszaczy;
- napeic rurocigg wodg i wyregulowac wstepnie przeptyw elektrozaworu do wymaganego

cisnienia roboczego



- przeprowadzi¢ doktadng regulacje zasiegu i kata pracy zraszaczy.
- wyregulowaé doktadnie cinienie robocze sekgcji do wartosci przewidzianych w projekcie.
UWAGA:

Napetnianie pustego rurociggu nalezy wykonywa¢ powoli, przy czesciowym
otwarciu zasuwy w studni zasilajgcej, w celu zabezpieczenia przed

wystgpieniem zjawiska uderzenia hydraulicznego.

4.7. Kontrola jakosci robot

Kontrola szczelno$ci

Po zakonczeniu montazu nalezy przeprowadzié prébe szczelnosci systemu, przed
zasypaniem wykopdw. Przed prébg szczelnosci instalacje nalezy napetni¢ wodg oraz
doktadnie odpowietrzy¢. Cisnienie prébne winno wynosi¢ 100% zatozonego maksymalnego
cisnienia roboczego. W przypadku wystgpienia przeciekéw podczas proby szczelnosci,

nieszczelnoéci nalezy usunaé i ponownie przeprowadzi¢ probe szczelnosci.

4.8. Obmiar robot

Obmiar robét nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przedmiarem robét oraz umowa.

4.9. Odbior robot

Ogdlne warunki odbioru robot
Obmiar robét nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przedmiarem rob6t oraz umowa.
- Wykonawca powinien przedtozy¢ do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru prébki
materiatow wymaganych w umowie. Powinien rowniez udowodnié¢ ze ich parametry sg
zgodne z wymaganiami okreslonymi w odpowiednich normach.
- Wykonawca powinien dostarczy¢ sprawozdania z badan cisnieniowych siecirurociggow.
- Inspektor Nadzoru powinien sprawdzi¢, czy wszystkie zainstalowane materiaty sg zgodne
z opisem technicznym, oraz czy ich parametry odpowiadajg danym zawartym w projekcie.
- Inspektor nadzoru powinien sprawdzi¢ , czy osprzet, podziat na sekcje, numer $rednicy
dyszy, wielkos¢ wyptywu kroplownika i zasieg zraszacza s prawidtowo ustawione dla
optymalnego dziatania systemu. W tym celu moze postuzy¢ sie na zatgcznikiem A do normy
PN-EN 12484-4.
- Inspektor Nadzoru powinien sprawdzié¢ protokoty odbioréw robét zanikajgcych, z
zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych
- Dokumentacja techniczna dziatania czesci hydraulicznej systemu zawiera:
e plan przebiegu systemu zatwierdzony przez Kierownika budowy
(inwentaryzacje powykonawcza)

o instrukcje obstugi zainstalowanego sprzetu i instrukcje dziatania systemu



Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Montaz rurociggéw stanowi roboty podlegajace zakryciu i jako taki powinien by¢ odbierany
etapami, przed zasypaniem wykopdw, po wykonaniu préb cisnieniowych. Przed zasypaniem
nalezy wykonywa¢ réwniez geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg zmontowanych
fragmentow instalacji.
4.10. Dokumenty zwigzane

- PN-EN 12484-4:2004 Nawodnienia -- Automatyczne systemy nawadniania murawy -- Cze$¢
4: Instalacja i odbidr,

- PN-EN 13635:2003 Nawodnienia. Systemy nawodnier umiejscowionych. Terminologia oraz
dane dostarczane przez producenta,

- PN-EN 12484-2:2003 Nawodnienia. Automatyczne systemy nawadniania murawy. Cze$¢2:
Projektowanie i okreslanie typowych wzorcéw technicznych,

- PN-EN 12201-1:2004 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania
wody -- Polietylen (PE) -- Cze$¢ 1: Wymagania ogélne,

- PN-EN 12201-2:2004 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania
wody -- Polietylen (PE) -- Czes¢ 2: Rury,

- PN-EN 12201-3:2004 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania
wody -- Polietylen (PE) -- Cze$¢ 3: Ksztattki,

— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny O$rodek Badawczo-

Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.



5. ULOZENIE NISKONAPIECIOWEGO OKABLOWANIA STERUJACEGO OD
STEROWNIKA DO ZRASZACZY ORAZ WYKONANIE ZASILANIA POMPY

5.1. Wstep
5.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
utozenia niskonapieciowego okablowania sterujgcego od sterownika do zraszaczy oraz
utozenie kabla zasilajgcego pompe.

5.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w pkt. 6.1.1.

5.1.3. Zakres robot objetych SST

- Uktadanie kabli w rowach kablowych recznie,

- Montaz ztgcz kablowych,

6.2. Materiaty

6.2.1. Wykaz materiatow
materiaty wg wymagan N SEP-E-004 oraz PN-EN 50086-2-4:2002

e kabel ziemny

o tasma z folii polietylenowej.do znakowania tras kablowych
6.2.2. Sktadowanie materiatow
Materiaty, aparaty , urzagdzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy
przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu,
suchych, przewietrzanych i o$wietlonych. Sktadowane kable powinny by¢
zabezpieczone przed wilgocia.

6.3. Sprzet

Do uktadania i tagczenia kabli przewiduje sie uzycie nastepujgcego sprzetu: narzedzia reczne
takie jak mtotek, kombinerki, wkretaki.

elektronarzedzia - wkretarki i wiertarki.
6.4. Transport

Transport sprzetu i materiatow na zasadach ogélnych - ST pkt.3

6.5. Wykonanie robot

Zasadnicza metoda instalacji kabli elektrycznych powinna spetni¢ nizej podane wymagania.
a) podczas instalacji nie nalezy nadmiernie naciggaé, rozciggac¢, zwigzywac i szarpac
kabli. Kable nalezy utozy¢ w rowie na ubitym podtozu, tak aby miaty rowne oparcie

na swojej catej dlugosci. Nadzér podczas instalacji powinien zapewni¢, zeby nie



doszto do przeciecia lub naciecia kabli.

b) Nalezy pozostawi¢ 1-metrowy luz tworzac pozioma petle na kazde 50m utozonego
kabla i na kazdym rozgatezieniu rowu lub zakrecie pod katem 90°. Minimalny 1-
metrowy luz nalezy pozostawi¢ na kazdym potgczeniu, aby umozliwi¢ jego
wyciggniecie na powierzchnig¢ ziemi w celu przegladu.

c) Potgczenia kabli powinny zawsze by¢ umieszczone w studzienkach.

d) Gteboko$é: Na ogdt kabli nie nalezy ktas¢ nad rurg, ale na dnie rowu obokrury.

e) Instalacja we wspdlnym rowie: Minimalna odlegto$¢ pomiedzy kablem niskiego
napiecia a kablem bardzo niskiego napiecia powinna wynosi¢ 0,3m. W takim
wypadku kabel bardzo niskiego napiecia moze by¢ umieszczony nad rurami.

f) Kable niskonapieciowe 24V ukiadane bedg w rowach razem z rurociggami sekcji
irazem oznaczone folig ostrzegawcza.

g) Plan przebiegu okablowania: Podczas instalacji okablowania , trasg jego
przebiegu i lokalizacje potaczen elektrycznych nalezy doktadnie odwzorowac

na planie przebiegu okablowania.

6.6. Kontrola jakosci robot

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykona¢ pomiar kabli zasilajgcych. Badania kabli
sterujgcych wg normy PN-EN 12484-4, pkt. 4.8.

6.7. Odbior robét

6.7.1. Sposéb odbioru robdt
W momencie gdy wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaty zakonczone i ze
regulacja uruchomionej instalacji jest zakonczona, to zawiadamia on wowczas Inwestora,
aby ten w odpowiednim czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktérzy beda obecni przy
czynnoéciach odbiorczych instalacji. Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy
przeprowadzajg kontrole, sprawdzenia i préby instalacji i ewentualnie zobowigzujq
wykonawce do usuniecia stwierdzonych usterek. Wykonawca zobowigzany jest przekazac
Inwestorowi:
e instrukcje pracy i obstugi urzadzen,
o dokumentacje powykonawcza ( w formie uzgodnionej z Inwestorem),
eszczegbtowy raport zawierajacy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych
urzadzen oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiarow,
o atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatéw , urzadzen , przewodow i kabli.
Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob i
przeprowadzi wszystkie regulacje i zmiany, ktére okaza si¢ konieczne dla prawidtowego
funkcjonowania obiektu.



6.8. Obmiar robot

Uktadanie kabli w wykopach nalezy do robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu i jako takie.
Wykonawca jest zobowigzany kable obmierzy¢ oraz zainwentaryzowaé powykonawczo przed
zasypaniem. Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do

rejestru obmiardéw.

6.9. Dokumenty zwigzane

N SEP-E-004 Elektrotechniczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa PN-
EN 50086-2-4:2002 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewoddw. Cze$é¢ 2-4:

Wymagania szczegétowe dla systemow rur instalacyjnych uktadanych w ziemi.



