OBLICZENIE ILOSCI ROBOT
Remont drogi gminnej Wojcin do blokow od km 0+000 do km 0+160

I ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1.Roboty pomiarowe dla trasy dr6g w terenie rowninnym
w km 0+000 — 0+160
km - 0,160

II. PODBUDOWA — NAWIERZCHNIA
1.Profilowanie rowniarka istniejacej podbudowy na calej szerokosci jezdni plus zniwelowanie w
km 0 + 000 do 0 +060 odcinka o di. 60 m do istniejacego zjazdu z trylinki przy drodze gminnej .

I11.

3. Regulacja pionowa wtazow zeliwnych przy uzyciu pierscieni dystansowych. szt-2

IV. NAWIERZCHNIA

4.Wykonanie nawierzchni z destruktu asfaltowego ok 640 m’ m’ -- 640

5.Wykonanie podwojnego skropienia emulsjq asfaltowa K-70
6.Wykonanie warstwy $cieralnej powierzchniowym utrwaleniem grysami o frakcji 5/8mm i 2/5mm



