NAZWA i ADRES ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO:
PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ

W MIEJSCOWOSCI MDZEWO

OD KM 0+180 DO KM 0+980

NA TERENIE OZNACZONYM NUMERAMI EWIDENCYJNYMI:
100 W OBREBIE MDZEWO

BRANZA: DROGOWA
SPECJALNOSC: CPV 45.23.31.20-6
ZESZYT: SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

INWESTOR: )
GMINA STRZEGOWO, WOJEWODZTWO MAZOWIECKIE
06-544 STRZEGOWO, PLAC WOLNOSCI 32

STRZEGOWO, 01 LUTY 2017 R



Wykaz specyfikacji

CPV 45111200-0 ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERE NU PODBUDOWE |
ROBOTY ZIEMNE

D - 01.00.00 Roboty przygotowawcze

D -01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysakowych

CPV 45233320-8 FUNDAMENTOWANIE DROG

D - 04.00.00 Dolne warstwy podbuddéw oraz oczyzamie i skropienie
D -04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podia

D -04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstwstaikcyjnych

CPV 45233220-7 ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI DROG D -
05.00.00 Nawierzchnie

D - 05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
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DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna DM 00.00.00.- Wymaganiagddnosi si do wymaga wspdlnych dla poszczegolnych wymaga

technicznych dotyegych wykonania i odbioru roboét, ktére zosfamykonane przy realizacji inwestycjiPrzebudowa drogi
gminnej w miejscowdci Mdzewo”

1.2. Zakres stosowania ST

1.2.1. Specyfikacje Techniczne stanpwies¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i rigige stosowé w zaleceniu i
wykonaniu Rob6t opisanych w punkcie 1.1.1.
1.3. Zakres Robot obgtych ST
1.3.1. Wymagania ogélne najerozumie i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
CPV 45111200-0 ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU PODBUDOWE | ROBOTY ZIEMNE
D -01.00.00 Roboty przygotowawcze
D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych
CPV 45233320-8 FUNDAMENTOWANIE DROG

D - 04.00.00 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skropian
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zagzczaniem podia
D -04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

CPV 45233220-7 ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI DROG

D - 05.00.00 Nawierzchnie
D - 05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1.3.2. ST opracowane zostaty na podstawie ,,Wyfalzizlecania robo6t, ustug i dostaw w drodze prgetaustalonych przez
Generalnego Dyrektora Drég Publicznych Zdzeniem nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naléy rozumi& nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa— obiekt budowlany, nieddacy budynkiem, stanowty cata@¢ techniczno-aytkows (droga) albo
jego cz$¢ stanowgca element konstrukcyjny lub techniczny (obiekt towog, korpus ziemny, wzet)

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odgynod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edednio
utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lulbopopojazdéw oraz ruchu wraz z wszelkimi agzeniami
technicznymi zwizanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do notowania
wydarzeé zaistniatych w czasie wykonywania robét, rejestioig dokonywanych odbiorow robét, przekazywanie
polecé i innej korespondencji technicznej peaizy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.45. Jezdnia -cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw

1.4.6. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania Robotami i do wggbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami i paisdziehcymi jezdng.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzenia

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i pleani rowow.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzaltia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Rejestr Obmiaréw — akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr angmerowanymi stronami stcymi do
wpisywania przez Wykonawc obmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliégzeszkicow i ew. dodatkowych
zalcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez Kierownika Projektu.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoria badawcze zaakceptewprzez Zamawiagego, niezkdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatdéw oraz robét.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezfnine do wykonania robét zgodnie z Dokumengd®jojektows i Specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Ptojek

1.4.14. Most — obiekt zbudowany nad przeszlgoslodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezgz

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw ghcych do przejmowania i rozkladania ofgein od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a). Warstwa $cieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bémmnio dziataniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b). Warstwa wiazaca - warstwa znajduca s¢ miedzy warstwg $cieralna a podbudowaapewniajca lepsze rozigenie

napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c). Warstwa wyréwnawcza- warstwa staagca do wyrownania nierowidoi podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.
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1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.
1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.
1.4.31.

d). Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stigca do przenoszenia obeén od ruchu na podie. Podbudowa nie skta-
dat si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e). Podbudowa zasadnicza- gorna cgs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktadd sie z jednej lub z dwdch warstw.

f). Podbudowa pomocnicza— dolna cz$¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawieréa warstve
mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinagcy.

g). Warstwa mrozoochronrg — warstwa, ktorej gtbwnym zadaniem jest ochronaieawhni przed skutkami dziatania
mrozu.

Niweleta — wysokdciowe i geometryczngozwiniecie na ptaszczynie pionowegoprzekrojuw osi drogi lub obiektu
mostowego.

Obiekt mostowy— most,wiadukt, estakadatunel, kladkadla pieszychi przepust.

Odpowiednia (bliska) zgodnaé - zgodndé wykonywanychrobét z dopuszczonymiolerancjami,a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robét bu-
dowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajcymi pas terenuprzeznaczonydo umieszczeniav nim drogi oraz
drzew i krzewow. Pas drogowy @ rowniez obejmowé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadz
chronigcych ludzi isrodowisko przed uatliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cz$¢ korony drogi przeznaczonado chwilowego zatrzymaniasi¢ pojazdow, umieszczaniaurzadzeh
bezpieczastwa ruchu i wykorzystana do ruchu pieszych,zgta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

Podtoze - gruntrodzimylub nasypowy ezacy pod nawierzchri do gigbokasci przemarzania.

Podioze ulepszone - wierzchnia warstwa poditaza, lezaca bezpdrednio pod nawierzchmi, ulepszonaw celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

PolecenieKierownika projektu — wszelkie poleceniaprzekazanaVykonawcy przez Kierownika projektu, w formie
pisemnej, dotycrce sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawnionaosobaprawnalub fizycznabedaca autoremDokumentacjiProjektowe;.

Przedsikwziecie budowlane — kompleksowarealizacjanowego pofaczenia drogowegolub catkowita modernizacja
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w plapieékroju podhanym) istniejcego padczenia.

Przepust - obiekt wybudowanyw formie zamknitej obudowy konstrukcyjnej,stuzace do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaudahowego, pieszego.

Przeszkodanaturalna — elementsrodowiskanaturalnegostanowicy utrudnieniew realizacjizadaniabudowlanegona
przyktad dolina, rzeka itp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa — czes¢ DokumentacjiProjektowej, ktora wskazujelokalizacg, charaktery-
styke i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robét.

Rekultywacja - roboty majce na celu uporzydkowaniei przywrdceniepierwotnychfunkciji terenomnaruszonymw
czasie realizacji zadania budowlanego (robét).

Slepy Kosztorys — wykazrob6tz podanierich ilosci (przedmiar)w kolejnasci technologicznejch wykonania.
Zadanie budowlane — cz$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanowice odrebng calas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie ma
poleg& na wykonywaniu robét zwranych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidoz Dokumenta@j projektovs, ST i
poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1.PrzekazanieTerenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w Umowie na wykonanie robdt budowlanych pegzekdla Wykonawcy Teren

Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniamaivygnymi i administracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw. Dziennik Budowy orazezgplarz Dokumentacji Projektowej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia#ioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili

ostatecznego odbioru robét. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwalivasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa ktrprzekae Zamawiajcy Wykonawcy po podpisaniu umowydrzie sporzdzona w

jezyku polskim i zawierabedzie nasfpujace czsci:

1. Brana drogowa Powssza Dokumentacja jest depha dla Oferentdw w okresie opracowywania oferiedzbie

Zamawiajicego . Jeeli w trakcie wykonywania rob6t oka sk konieczne uzupetnienie dokumentacji projektowepgazanej
przez Zamawiajcego, Wykonawca spaydzi brakujce rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzagirzekae je
Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia.

1.5.3.Zgodncé¢ Robot z Dokumentacja Projektowg i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje techniczrez atodatkowe dokumenty przekazane przez KierowRikgektu

Wykonawcy stanowdi czeé¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w @ho jednym z nich & obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumeiitac

W przypadku rozbienoici w ustaleniach poszczegolnych dokumentdw obpuye kolejngé ich waznosci.
Wykonawca nie mze wykorzystywd bledéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu veni

powiadomé Kierownika Projektu, ktory dokona odpowiednich amiub poprawek.
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W przypadku rozbienosci opisu wymiaréw wzniejsze jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatialzgodne z DokumentacProjektowg i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w Sdy uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw ingetéw budowli musg by¢ jednorodne i
wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczéd dopuszczalnego
przedziatu toleranc;ji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektows lub ST, i wplynie to na nie
zadowalajcy jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4.ZabezpieczenieTerenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Brydav okresie trwania realizacji
Kontraktu & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawi Kierownikopiojektu do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim organem zaidzapcym dro@ oraz ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpeé robot w okresie trwania
budowy. W zalenasci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinienétgktualizowany prze Wykonawaa
biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczypstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewstaj w ten sposob bezpiedséwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczaiow dzieh i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jesnieodzowne ze
wzgledéw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przez Kierownika Projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogaiem w sposéb uzgodniony z kierowni-
kiem Projektu oraz przez umieszczenie, w miejscaidtciach okrélonych przez Kierownika Projektu. Tablice informaey
bedg utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w Cen
kontraktov.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasiewykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zn& i stosow@ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dmge ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy wykazania robét Wykonawcatzie:

a) utrzymywa TerenBudowyi wykopy bezwody stojcej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnionekroki majgce na celu stosowaniesie do przepisdéwi norm dotyczcych ochrony
srodowiska na terenie i woko6t Terenu Budowy orgrlaie uniké uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrigi
spotecznej i innych, a wynikgge ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@stivie jego sposobu
dziatania. Stosgf sk do tych wymaga bedzie miat szczeg6iny wzgdl na:
¢ lokalizacf baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopovégaiojazdowych
« $rodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

I zanieczyszczeniebiornikowi ciekéwwodnychpytamilub substancjamioksycznymi,
Il.  zanieczyszczenipowietrzapytamii gazami,
lll. mozliwo$¢ powstanigpozaru

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakalnych i magazynowych oraz w maszynach i pogtzda

Materiaty tatwopalne éxa skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed dgsem
0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowami@rem wywotanym jako rezultat realizacji Robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwedla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Roboty bdg mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawnion
jednostk, jednoznacznie okéjace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@énodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a&zpkaiczeniu Robét ich szkodlivei zanika (np.
materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zéd wymagaj
tego odpowiednie przepisy Zamavdiey powinien otrzymé zgod; na wycie tych materialéw od wéaiwych organéw admi-
nistracji paistwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie Sggecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawayaj

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadacych widcicielami tych urgdzei potwierdzenie informacji dostarczonych
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mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zaievtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju Robaét, ktére
majg by¢ wykonane w zakresie przeéfnia instalacji i urgdzer podziemnych na Terenie Budowy i powiadérKierownika
Projektu i wtadze lokalne o zamiarze rozpgia Rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tydtalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi Kierownika Projektu i zamewowane wtadze orazedizie z nimi wspoétpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej do dokonywania naphatykonawca bdzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchninzieurzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
przez Zamawiajcego.

1.5.9.0graniczenieobciazen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe &da dopuszczone ndwiezo ukaiczony fragment
budowy i Wykonawca dazie odpowiedzialny za naprawwszelkich Rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.10.Bezpieczdéstwoi higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawaoglbie przestrzedgaprzepisow dotycrrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegdinéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach edglecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehaigjch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugrzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagi@kreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie
i s3 uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRob6t i za wszelkie materiaty i wdzenia uyte do Robot od Daty
Rozpoczcia do daty wydania Potwierdzenia Zakaenia przez Kierownika Projektu.

Wykonawca bkdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanieirpmnbye prowadzone w taki
sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy bylyzadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Kierownika Projektu powiniezpocaé
Roboty utrzymaniowe nie gaiej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowaniesi¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralméjscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore s w jakikolwiek sposdb zwizane z Robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tycdw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wymagmawnych
odnasnie wykorzystania opatentowanych aoizer lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Kierownika Projektu o
swoich dziataniach, przedstavgajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédio pozyskaniamateriatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wg§staniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongchRobot
Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje datyez proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialéw i odpowiedniaviadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie partii (gZci) materiatow z danegérédia nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z danego
zrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowjzany jest do prowadzenia ba&da celu udokumentowaniag materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposoéb ggly spetniy wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsiRobot.

2.2. Pozyskiwaniemateriatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuoled wiacicieli i odndnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane przez Zamawjizggo i jest zobowzany dostarczy
Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przed mzgciem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentaciawierajca raporty bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez
siebie metoel wydobycia i selekcji do zatwierdzenia KierownikoRiiojektu.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatow z jakiegokolwiek
zrodta.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwane z
dostarczeniem materiatéw do Robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z ukopow i miejsc pozyskania piaskiwiiru beds formowane w hatdy i wykorzystane
przy zasypce i rekultywacji terenu przy uikaeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptav Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie lgda wykorzystane do Rob6t lub odwiezione na odktad owdpdnio do wymaga Kontraktu lub wskaza
Kierownika Projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownikajéki, Wykonawca niedulzie prowad# zadnych wykopow
w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszcheigae w Kontrakcie.
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Eksploatacjardédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni_materiatow
Wytwornie materiatbw mogby¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektwcelu sprawdzenia zgodém
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krdbateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzellem jakdci.
W przypadku, gdy Kierownik Projektwetizie przeprowadzat inspekojytworni bedg zachowane nagiujace warunki:
a) Kierownik Projektubedzie miat zapewniog wspétprae i pomocWykonawcyorazproducentanateriatoww czasie
przeprowadzania inspekgc;ji,
b) Kierownik Projektubedzie miat wolny dostp, w dowolnymczasie do tych czesci wytwdrni, gdzieodbywasie produk-
cja materiatéw przeznaczonych do realizacji Korttrak

2.4.Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy gz zlozone w
miejscu wskazanym przez Kierownika ProjektusliJgierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na zycie materiatow do
innych robdt, ni te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtamatéw zostanie przewadciowany przez Kierownika
Projektu.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdujsic nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonujenfesne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywaniei sktadowanie materiatdw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skltadowane naf#gerdo czasu gdy dola one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatly $akos¢ | whasciwos¢ do Robot i bylty dogpne do kontroli przez
Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego skladowaniazdb zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w migjch zorganizowanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowaniemateriatow

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewigluinazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatdbw w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi KieroveniRrojektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodmized
uzyciem materiatu, albo w okresie dizym, jéli bedzie to wymagane dla batiprowadzonych przez Kierownika Projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Rob6t. Spgz uzywany do Robot powinien IByzgodny z ofel Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aigacji Robét, zaakceptowanym przez
Kierownika Projektu; w przypadku braku ustale takich dokumentach sgizpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Kierownika Projektu.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami Staremi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach KierokenProjektu w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofripdowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dolentéw potwierdzagych dopuszczenie spta do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupozliwo$é wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektsveoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgmjzed uyciem
sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji Kierownika Projektu, nie peoby¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantggce zachowania warunkéw Kontraktu, zogtgmzez
Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopusane do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na  przy transporcie materiatdw — sptz na i
z terenu Robot. Uzyska on wszelkie nigdibe zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowsdiinkéw i w sposob gty
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Kierownika Projektu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takishpodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Robét i wkziwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dilzie zapewnia prowadzenie Robo6t zgodnie z zasadami @&rnymi w Dokumentacii
Projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projektuterminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadage warunkom dopuszczalnych of&in na osie mogbyé uzyte przez Wykonawgpod
warunkiem przywrocenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykagy.

Wykonawca kdzie usuwé na biegco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rolgiidmie z Kontraktem oraz za ja¥ozastosowanych
materiatow i wykonywanych Robét, za ich zgoéha Dokumentagj Projektove, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji
Rob6t oraz poleceniami Kierownika Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenia w planie i wyznaczenie Wwgso wszystkich elementéw
Robot zgodnie z wymiarami i ¢gdnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanyma pémie przez
Kierownika Projektu.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu Robd6t zosdaiesli
wymaga tego lzdzie Kierownik Projektu, poprawione przez Wykonawea wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robo6t lub wyznaczenia wy$tkprzez Kierownika Projektu nie zwalnia Wykonawaog
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Kierownika Projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i element®obét leda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, DokumejntRcojektowej i w ST, a tale w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgdhi wyniki bada materiatow i Robét, rozrzuty normalnie wystijgce przy
produkgciji i przy badaniach materiatéw,sdadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyveae
na rozwaarg kweste.

Polecenia Kierownika Projektetls wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawg, pod grdbg zatrzymania Robdt. Skutki finansowe z tego tytwagsi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnianiajakosci (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kier&awi Projektu programu
zapewniania jakii, w ktérym przedstawi on zamierzony spos6b wykeayia Robo6t, madiwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantage wykonanie Robot zgodnie z Dokumenda8rojektova, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Kierownika Projektu.

Program zapewniania jakm bgdzie zawieré:
a). cz$¢ 0golm opisupca:

- organizag} wykonaniaRobét,w tym terminyi spos6bprowadzeniaRobdét,

- organizacjeuchunabudowiewraz z oznakowanienmobét

- bhp,

- wykaz zespotéwroboczych jch kwalifikacje i przygotowaniepraktyczne,

- wykaz osébodpowiedzialnyctzajakos¢ i terminowdé wykonaniaposzczegoinyclelementéowrobot,

- system(sposéh procedug) proponowanekontroli i sterowanigakosciag wykonywanychRobat,

- wyposaeniew sprzt i urzadzeniado pomiaréwi kontroli (opis laboratoriumwiasnegolub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

- sposOboraz forme gromadzeniawynikéw bada laboratoryjnych,zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterupcych a take wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesehmnologicznym,
proponowany sposob i forprzekazywania tych informacji Kierownikowi Projekt

b). cz$¢ szczegotow opisujcy dla kadego asortymentu Robdét:

- wykaz maszyni urzagdzeh stosowanychma budowiez ich parametramiechnicznymioraz wyposaeniemw
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo — kontrolne,

-rodzajei ilo$¢ srodkdéw transportuoraz urzagdzeh do magazynowania zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposotzabezpieczaninochronytadunkdwprzedutrat ich wtasciwosci w czasietransportu,

- sposobi procedug pomiaréwi bada (rodzaji czgstotliwosé, pobieranieprébek,legalizacjai sprawdzanie
urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayrania mieszanek i wykonywania
poszczegblnych elementow Robdt,

- sposokbpostpowaniaz materiatami Robotaminie odpowiadajcymi wymaganiami.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot dmzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakos¢ Robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Robot i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezidne do pobierania probek i bada
materiatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik jktu mae zaada® od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz Robdt zestatliwoscia zapewniajcy
stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrliokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwosci s3 okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam dkowee, Kierownik Projektu ustali jaki zakres kontr@st konieczny, aby zapewni
wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projekdwiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posia-
dajg wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Kierownik Projektu lpdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych w celu ich inspekciji.

Kierownik Projektu bkdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnicciach
dotyczicych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rhdiod badawczych. Jei
niedocigniccia te lzda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Kierownik Projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do Robdét badanych materiatow i dégiuje do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatéw.

Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem liahateriatdw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek
Prébki keda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania protyesitych na zasadzige

wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do badania.

Kierownik Projektu ldzie mi€ zapewniog mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawcedbie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosé¢ co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wtasnej woli.
Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengteuek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

Pojemniki do pobierania prébekdsy dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez Kierownika Projektu. Prébki
dostarczone przez Wykonagdo bada wykonywanych przez Kierownika Projektgda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposOb zaakceptowany przez kierownika Projektu.

6.4.Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W m@dip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzajuiejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomilaitu badania, Wykonawca przedstawi nénpé wyniki do akceptaciji
Kierownikowi Projektu.

6.5.Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywaKierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikamideh jak najszybciej, nie piej
jednak nz w terminie okrélonym w programie zapewniania jaon

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzagddiug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

6.6.Badania prowadzoneprzez Kierownika Projektu

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Kierownik projektu uprawniongsi do dokonywania kontroli, pobierania
prébek i badania materiatdbwaddet ich wytwarzania, i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systa kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawis:dzie ocenié
zgodnd¢ materiatow i Rob6t z wymaganiami ST na podstawiaikgw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Kierownik Projektu mae pobierd probki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swéj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to Kierownik Projektu poleci Wykavzy lub
zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lutatkowych bad® albo oprze siwytacznie na wkasnych
badaniach przy ocenie zgodeomateriatdw i Rob6t z DokumentadpProjektovy i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batlapobieranie probek poniesione zostanzez Wykonawg

6.7.Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu mae dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikatynaznakbezpieczastwa,wykazupce, ze zapewnion@godnda¢ z kryteriamitechnicznymiokreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ataciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikatzgodndci z:
e Polslg Normg lub,
e aproba4 technicza, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeéeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt.1,
3. i ktorespetniaj wymogi SpecyfikacjiTechniczne,j.
W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumentynymagane przez ST, kda partia dostarczona do Robétibie
posiada te dokumenty, okiéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte wynikami
bada& wykonywanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez Wykonagvkierownikowi Projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnigych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovabzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy doad® okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidih@a prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robd6t, stanu bezpietzteva ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwd

Kazdy zapis w Dzienniku Budowye¢bzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy ¢0la czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumebé¢gda oznaczone kolejnym numerem i opatrzoney dat
podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu.

Do Dziennika Budowy nafsy wpisywa& w szczegoélngci:

- dat przekazanigprzezZamawiajcegoDokumentacjiProjektowej,

- dat uzgodnienigprzezKierownika Projektuharmonogramirobo6ti ProgramuZapewnienialakgci,
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- dat przekazanidVykonawcyTerenuBudowy,

- terminyrozpoczciai zakaiczeniaposzczegoélnyclelementowRobot,

- przebiegRobdét, trudnadici i przeszkodyw ich prowadzeniupkresyi przyczynyprzerww Robotach,

- uwagii poleceniaKierownikaProjektu,

- zgloszenid daty odbiorowRobétzanikajcychi ulegapcych zakryciu,czesciowychi ostatecznyclodbioréwRobét,

- wyjasnienia,uwagii propozycjeWykonawcy,

- stanpogodyi temperaturypowietrzaw okresiewykonywaniaRobdétpodlegagcych ograniczeniomub wymaganiom

szczegolnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistychwarunkéwgeotechnicznyclz ich opisemw DokumentacjiProjektowej,

- danedotyczice czynndci geodezyjnych{pomiarowych)dokonywanyctprzedi w trakciewykonywaniaRobdét,

- danedotyczce sposobuvykonywaniazabezpieczeniRobot,

- danedotyczce jakosci materiatdw,pobieranigprobekorazwyniki przeprowadzonycbhada i kto je przeprowadzat,

- wyniki prébposzczegélnyclelementéwbudowli z podaniemkto je przeprowadzat,

- inneistotneinformacjeo przebieguRohot.

Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowegdprzediazone Kierownikowi Projektu
do ustosunkowaniagi

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do Dziennika Bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pcigjlub
zajecia stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierdka Projektu do ustosunkowanig.sProjektant nie jest jednak
strorg Kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiaréw
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwatgjna rozliczenie faktycznego pepst kazdego z elementéw Robét. Ob-
miary wykonanych Roboét przeprowadza si spos6b agty w jednostkach przygfych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru
Obmiardéw.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&Vykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w Programie Zapemia
Jakdci. Dokumenty te stanowizahcznik do odbioru kacowego robét. Winny hy one udosipnione na kade zyczenie
Kierownika Projektu.

(4) Pozostatedokumenty budowy.
Do dokumentoéw budowy zaliczaesbprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace dokumenty:
- pozwolenienarealizacg zadaniabudowlanego,
- protokoty przekazanid erenuBudowy,
- protokotyz naradi ustale,
- umowy cywilno-prawnez osobamitrzecimii inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioruRobét,
- korespondenejnabudowie.

(5) Przechowywaniedokumentéw budowy.
Dokumenty budowy &da przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpovitedabezpieczonym.
Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Kierownika Projektu i przedstawione do aslgl nazyczenie
Zamawiajicego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonanych Robot zgodnie z Dokusawgn Projektows i ST, w
jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Kierownika Projektu o zakresie obmierzaniRudbot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tarminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsédimch podanych wSlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdy abowihzku ukaiczenia wszystkich Robét. &lne dane zostan
poprawione wg instrukcji Kierownika Projektu ndrpie.

Obmiar gotowych Robotédzie przeprowadzony z eztotliwoscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub innym czasie oldlenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawéierownika Projektu.

7.2.Zasady okreslania ilosci Robdt i materiatow

Dlugosé i odlegtas¢ pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

Jsili Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robét nie wymagaggo inaczej, obtosci beda wyliczane w M jak
dtugas¢ pomna:ona przezredni przekrg.

llogci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3.Urzadzeniai sprzet pomiarowy
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Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robgilglzaakceptowane przez Kierownika
Projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzagdzenia te lub spet wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa legalizac;ji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dalg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
Robdt.

7.4.Wagqi i zasadywazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gulizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom Specyfikacji
technicznych. Bdzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniace w sposob ggly zachowanie doktadsoi wg norm
zatwierdzonych przez Kierownika Projektu.

7.5.Czasprzeprowadzeniaobmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed gggiowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, kzeéaw przypadku
wystepowania dtiszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do odbioru oraz nieodzowne obliezbgda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Rejestru Obmiar6éw. W razie braku miejscacezknog by¢ dolaczone w formie oddzielnego zefnika do Rejestru
Obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Kiendiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- Odbiory rob6t zanikagcych i ulegaipcych zakryciu - polegagcy na stwierdzeniuilosci i jakosci robot, ktore w
dalszym procesie realizacji zanikaijib ulegag zakryciu.

- Odbidr czgsciowy robot- polegagcy nastwierdzeniulosci i jakosci wykonanychczesci Robot.

- Odbidr ostatecznyrobét - polegagcy na stwierdzeniu usunicia wad wykrytych przy odbiorze koncowym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.1.  Odbidr robot zanikajacychi ulegajacych zakryciu.

Odbidr robo6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na formalnej oceniesdioi jakosci wykonywanych Robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Obmiaru Rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogg@rpostpu robot.

Odbioru Robét dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do idlkea Budowy z jednoczesnym
powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbidér powinieyt przeprowadzony niezwtocznie, niezpéej jednak ni w ciggu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowgwiadomienia o tym fakcie Kierownika Projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstadokumentow zawiergych komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z DokumentagjProjektows, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbiér czesciowy robot.
Odbidr czsciowy Robo6t polega na oceniedto i jakosci wykonanych robét. Odbioru eftiowego Robot dokonujeesi
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdét. OdbdRmb6t dokonuje Kierownik Projektu.

8.3. Odbidér_ostatecznyRobot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzegapgo wykonania Robo6t w odniesieniu do ichsdip jakasci i
wartcci.

Catkowite zakdczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzone przez Wykonagvepisem do
Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem o faicie Kierownika Projektu.

Odbioér ostateczny Robét nagt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowytibzac od dnia potwierdzenia
przez Kierownika Projektu zakozenia Rob6t i przgria dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczorez Zamawiacego w obecrizi Kierownika Projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jaliowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikoéw
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania Robét z Dokumentadprojektova i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robo6t komisja zapozna salizaci przyjetych w trakcie odbiorow Robét zanilkajych i
ulegapcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Rozapetniagcych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot pokoswych lub Robét uzupetniggych w warstwiescieralnej
lub Robotach wykfczeniowych, komisja przerwie swoje czyoia ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jaka¢ wykonanych Robét w poszczegdinych asortymentackhnaiznie
odbiega od wymaganej Dokumenta€jrojektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy
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eksploatacyjne obiektu i bezpieédséwva ruchu, komisja dokona patei, oceniagc pomniejszog wartags¢ wykonywanych Robot
w stosunku do wymadaprzyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogta¢égm Robét jest protokét odbioru ostatecznego Robot

sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgeapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

a). Dokumentagj Projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji Kontraktu,

b). Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontralew. uzupetnigjce lub zamienne),

c). Recepty i ustalenia technologiczne,

d). Dziennik Budowy i Rejestr Obmiarow (oryginaty),

e). Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaoznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ,

f). Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZ],

g). Opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich aakonych wynikow badai pomiaréw zaczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STJ.PZ

h). Inne dokumenty wymagane przez Kierownika Pitojek

i). Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towazacych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét whécicielom urzdzen.

j)- Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robdt i sieci uzbrojenia terenu,

k). Kopig¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wgdeém przygotowania dokumentacyjnego niglgpgotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykorgawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetriag keda zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajicego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét uzupéfitiech wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ustaleniaogdine

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarows ustalon dla danej

pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavy ptatndci jest wartéé¢ (kwota) podana przez Wykonagvc

w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kogsowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéi, wymagania i

badania sktadage sé na jej wykonanie, okéone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej Dekumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robétdobejmowa:
Robocizr bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami;
Wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoaewentualnych ubytkéw i transportu na Teren
Budowy;
Wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami;
Koszty pdrednie obliczone zgodnie z obagujacymi przepisami;
Podatki obliczone zgodnie z obawaijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki_Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji TechnicznejDM 00.00.00.

Koszt dostosowaniaesdo wymaga Warunkéw Kontraktu i WymagaOgoélnych zwartych w Specyfikacji Technicznej

DM 00.00.00. obejmuje wszystkie warunki odtome w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione wtaysie.

9.3.Objazdy, Przejazdyi Organizacja Ruchu

@)

(b)
(©
(d)
(e)
®

Koszt wybudowania objazdow (przejazdéw) i organjizachu obejmuje:
Opracowanieorazuzgodnieniez Kierownikiem Projektui odpowiednimiinstytucjamiProjektuOrganizacjiRuchuna
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopijeRto Kierownikowi Projektu i wprowadzeniem dalshyzmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu Robot.
Ustawienietymczasowegmznakowania oswietleniazgodniez wymaganiambezpieczéstwaruchu.
Optaty (dzierzawy) terenu.
Przygotowanigerenu.
Konstrukcjatymczasowepawierzchniramp,chodnikow,kraweznikéw, barier,oznakowania dreneu.
Tymczasowagrzebudowairzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdéw (przejazdow) i organizaghu obejmuje:
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(@ Oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usuniggi®mczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
Swiatet.
(b) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazd6w (przejazdéw) i organiziagjchu obejmuje:

(@ Usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Robitiejsze Kontrakty, BanKwiatowy, styczé 1995r.

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (DXtJ89 z 25.08.1994r. poz. 414)

3. Rozporzdzenie MGPIB z 19.12.1994r. (Dz.U. Nr 10)

4. Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r. (Dz.U. Nr 25, poz. 13fa 13 marca 1995r.)

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyjagograficzne (Dz.U. nr 30 poz. 163 zpéejszymi
zZmianami).

6.  Warunki Kontraktu.

7. Dane Kontraktowe.
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CPV —45111200-0 ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU
POD BUDOWE | ROBOTY ZIEMNE

D. 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotycgre wykonania i odbioru robét zgaanych z
wykonaniem wyznaczenia osi trasy i punktéw wysaokmwych przy realizacji inwestycji',,Przebudowa drogi gminnej w
miejscowaci Mdzewo™

Zakres stosowania (ST) Specyfikacja Technicznagestowana jako dokument przetargowy i kontrakt@may zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. Zakres robét oltych (ST) Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaabejmup wyznaczenie osi trasy i punktéw
wysokasciowych.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Osnowa geodezyjna poziomasystematyzowany zbiér punktéw, ktérych wzajemokzenie na powierzchni odniesienia,
zostato okrélone przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.
Osnowa geodezyjna wysakiowa - usystematyzowany zhidr punktow, ktérych wys@kav stosunku do przyiej
powierzchni odniesienia, zostata ooma przy zastosowaniu techniki geodezyjnej
Osnowa realizacyjna jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysakmwa), przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementéw projektéw w terenie oraz geodezyjnejudisbudowy i montau urzdzeh i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszézendksztalcé, a take w miag mazliwosci pomiaréw powykonawczych.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej §Tzgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogéine”, (k4.

1.5.0géIne wymagania dotygz robdt
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania cgjghkt.1.5.

2. Materiaty

2.1. Warunki ogélne stosowania materialtébw Warunki og&@tmsowania materiatéw, ich pozyskiwania i sktadoagpodano w
ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt.2

2.2. Rodzaje materiatdw Materiatami stosowanymi do wykoaavyznaczenia osi trasy i punktéw
wysokdciowych g:
¢ stupki betonowe,
¢ palei paliki drewniane,
e rury metalowe,
«  bolce stalowe 4z inne materiaty akceptowane przez
Kierownik Projektu.
Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o diugoi okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczonesieslztwie punktow zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mié $rednie 0,15 do 0,20 m i dlugei 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktaalery
stosowd paliki drewniane o diugai okoto 0,30 m isrednicy 0,05 do 0,08 ntwiadki wbijane obok palikéw osiowych
powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyseze sprztu Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdine” pkt.3.

3.2. Sprzt stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokawych Do
wyznaczenia trasy i punktow wysakiowych naley stosowa sprzt:
. teodolity,
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. niwelatory,

. tyczki,

. taty,

. tadmy,

. lub inny sprzt akceptowany przez Kierownika Projektu.
4. Transport

4.1. Nie dotyczy.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M}0@O ,Wymagania ogdlne”, pkt 5.
Prace pomiarowe przy zaktadaniu osnowy geodezgjragj odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktéw vikggoiowych
powinny by wykonane w zgodnigi z obowizujacymi Instrukcjami Gtéwnego Uezlu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.2. Osnowa realizacyjna
Inzynier dostarczy Wykonawcy dane do wykonania w teresnowy realizacyjnej. Dane teda zawiera:
- wspotrzdne XY  punktdw  istnigjej osnowy geodezyjnej, na ytlr oparto  wykonanie
mapy do celéw projektowych,
- wykaz reperdw, na ktoérych oparto wykonanie mapyelow projektowych,
Na podstawie przekazanych danych, Wykonawca zajzany jest do wykonania osnowy realizacyjnej odpdagee]
nastpujacym kryteriom:
- punkty oshowy powinny &y zlokalizowane w bezfrednim  gsiedztwie pasa drogowego
poza Terenem Budowy, tak, aby nie byly rarge na zniszczenie w trakcie jej realizacji,
- odlegta¢ migdzy punktami nie powinny liywicksze nk 300 m,
Nowe punkty osnowy realizacyjnej najezastabilizowéa wieloznakowo tzn. znakiem naziemnym i centryczpod nim
osadzonym znakiem podziemnym. Wszystkie punkty wgrrealizacyjnej naley zabezpieczyprzed zniszczeniem w
sposob uzgodniony z zgnierem.

5.3.  Wyznaczenie trasy
Wyznaczeniu trasy podleaajirogi wymienione w pkt. 1.3 w granicach opracowaargodnie z DokumentacProjektov.
Wykonawca na bazie osnowy realizacyjnej przeprowagiznaczenie osi geometrycznych i odpowiadgin tym osiom
punktéw wysokéciowych zgodnie z danymi zawartymi w DokumentacjjBktowej.
Budowane jezdnie zostamvyznaczone (odtworzone) poprzez:
- osie geometryczne oldlene na przekrojach normalnych obwodnicy oraz itmgdg,
- przekroje poprzeczne. Wspd&dne XY g zamieszczone w formie wykazu w Dokumentacji Prijelej a
wspohrzdne wysokéciowe ,Z”
sg opisane na przekrojach podhych i poprzecznych. Wyznaczone punkty na osiaghinienie powinny by przesungte
wigecej niz 0 3 cm w stosunku do projektowanych dla obwodmi@dz 5 cm dla innych drdg, aedne punktow na osi nale
wyznaczy z doktadnécig do 1 cm w stosunku doednych w projekcie. Wytyczenie osi trasy powinna lzgakceptowane
przez Irzyniera.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych orazémg granicy robot ziemnych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmujenagzenie kragdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni terenu,
zgodnie z Dokumentagj Projektovy. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢c wykonanie nasypow i
wykopdw o ksztalcie zgodnym z DokumentaBjojektovy.

5.5. Znaki wysokéciowe na obiektach #tynierskich
Dla oceny prawidtowej pracy obiektuzynierskiego naley przewidzi€ znaki wysokéciowe (repery) na obiektach.
Znaki wysokdciowe powinny by umieszczone na gtowicach tuneli (nie mnigj disztuki), na kadej z podpér obiektu
mostowego (nie mniej ni4 sztuki) oraz po obu stronach ¢set (nad podporami, vrodku rozp¢tosci przset dizszych ni
21 m, w osiach skrajnychzdiigaréw lub punktach znajdagych s¢ nad dolnymi krawdziami ustrojow ptytowych). Znaki
wysokaiciowe powinny by powigzane ze statym znakiem wysdk@dwym, wykonanym z trwatego materiatu i
posadowionym na gruncie rodzimym pzgjipoziomu przemarzania, poza korpusem drogi w iei&igj odlegiaci od
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obiektu. Staly znak wysokoiowy (w przypadku obiektéw o dlugc wickszej ni 100 m powinny to by 2 znaki,
rozmieszczone w polili koncow obiektu) powinien hydowigzany do niwelacji p@stwowej.

5.6. Pozioma osnowa geodezyjna

Po zakaczeniu prac budowlanych zygianych z realizagjinwestycji naley odtworzy w terenie zniszczone punkty
osnowy, poprzez wykonanie nowej trwatej stabilizadp zatazenie nowej sieci punktow trwale stabilizowanychwizanych
do punktéw wyszej klasy. Wspotne punktow odtworzonej lub nowozatmej sieci nalgy okresli¢ poprzez wykonanie
nowego pomiaru i ponownie wyréwnanie sieci.

Calas¢ prac wykona zgodnie ze standardami prac geodezyjnych i wymodastrukcji technicznej G-1 ,Geodezyjna
Osnowa Pozioma” wydanej przez Gtéwny kiizGeodezji i Kartografii, zywajac sprztu geodezyjnego, metod pomiaru i
wyréwnania sieci okidonych powysz instrukcp.

Projekty osnéw podlegajzatwierdzeniu, #dz zaopiniowaniu przez GeodePowiatowego nadzorngego prace €odka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Przedygtpieniem do w/w prac natg je zgtosé do terytorialnego €@odka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej celemeslenia metody i technologii

opracowania.

5.7. Punkty zatamiagranic pas drogowego
Podczas przekazania placu budowy wykonawca pracdddowych otrzymuje operat techniczny zawigegjinformacg o
przebiegu linii granicznych i sposobie stabilizagunktéw znakami granicznymi. Obamzkiem wykonawcy prac
budowlanych jest ochrona znakéw granicznych, a wigpaich zniszczenia ponowne ich utrwalenie na geurzmakami
granicznymi zgodnymi z przgiymi normami i okazanie granic wieicielom nieruchomszi.
Zgodnie z ustaw ,Prawo Geodezyjne i Kartograficzne” z czysoopowyzszych sporzdza s¢ protok6l, po uprzednim
zawiadomieniu wigcicieli nieruchoméci.

5.8.  Mapa poinwentaryzacyjna obiektu budowlanego
Po zrealizowaniu inwestycji nafg sporadzi¢ mag; poinwentaryzacyjnobiektu budowlanego.
Mapa poinwentaryzacyjna powinnacgporadzona w systemie numerycznym, zgodnie z wymogastruRcji Technicznej
K-1 ,Mapa zasadnicza” wydanej przez Gtéwny ditzGeodezji i Kartografii i standardami wykonania@igeodezyjnych oraz
przyjeta do zasobu geodezyjnego (rejestracja w terytyma Osrodku Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej).

6. Kontrola jakosci robét

6.1.0golne zasady kontroli jad@ robot.
Ogolne zasady kontroli jakei rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogbjvkt.6.
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i pumkidysokdciowych naley
prowadzé wg ogélnych zasad oldlenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych..
Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinnd lpyzeprowadzone wg napujacych zasad:
< 05$ drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznacphoziomie oraz co najmniej co 200 m na
prostych,
& robocze punkty wysokigiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugoi budowanego odcinka,
& wyznaczenie nasypow i wykopow nafesprawdza tasma i szablonem z poziomigco najmniej w 5 miejscach naziym
kilometrze oraz miejscach bugzch watpliwosci.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogoélne zasady obmiaru rob6t. Ogéine zasady obmiddt podano w ST DM.00.00.00.
,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednastibmiarows jest 1 km (kilometr) odtworzenia (wyznaczeniapijrarogowej i punktéw
wysokasciowych zgodnie z DokumentadProjektovy.

8. Obmiar robo6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST DM.00.00,0@ymagania ogélne” pkt. 8. Roboty uznaje sa wykonane
zgodnie z DokumentagjProjektows, ST i wymaganiami Kierownika Projektu,zgi wszystkie pomiary, z zachowanymi
tolerancjami wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w tere@rasipuje na podstawie szkicéw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geegine, ktére Wykonawca przedktada KierownikowijEktu.

9. Podstawa ptatn¢ci
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9.1. Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatriei podano
w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostkowa obejmuje:

& sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgsinktéw wysokeéciowych,
< uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami.

10. Podstawa ptatnsci

10.1. Nie wystpuja.
10.2. Inne dokumenty.

¢ Instrukcja techniczna 0-1 Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

¢ Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK Warszawa 1979.
¢ Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978

+ Instrukcja techniczna G-2 Wysokasciowa osnowa geodezyjna GUGIK 1983

¢ Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokciowe GUGIK 1979

+ Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GUGIK 1983

+ Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne GUGIK 1983

¢ Ustawa z 17.05.198¢ ,,Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 3@.A63 z

zmianami”

péniejszymi
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D. 04.00.00. PODBUDOWA

04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotemniniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczce wykonania i odbioru robdt
zwigzanychz wykonywaniemprofilowaniai zagszczanienpodoza gruntowegoprzy realizacjiinwestycji: ",,Przebudowa
drogi gminnej w miejscowdci Mdzewo™

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosoyesngako dokument przetargowy i kontraktowy prgcaniu i
realizacji robot okrédonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem wyprofilowania
i zag:szczenia podia (koryta) przeznaczonego do zéaia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycice robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpujs.
3. SPRET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z
nastpujagcego spratu:
réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ékie ustawianym lemieszem;Aynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.
Stosowany spkt nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyerce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materialtdw podano w SST D-04.02.004M2.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@0M,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2.Warunki przystapienia do rob6t

Wykonawca powinien przyspi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio przed
rozpoczciem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wigejsze przysipienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podia, jest maliwe wytacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podfzu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposébkzzptowany
przez Irkyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwiaé nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty i do
trudndici jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym za&régposdb wykonania musidbyaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniey¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaciji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvibey na odktad w miejsce wskazane przeziera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona& zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4.Profilowanie i zaggszczaniepodtoza

Przed przysipieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podit@a. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnigjrb
wyzsze ni projektowane rgdne podtga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniggy
wymagania obowizujgce dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania wymaganyckdzych wysokéciowych i
zagz$ci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika zagszczenia, okri@donych w tablicy 1.

Do profilowania podi¢a naley stosowd réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub
w inny sposob zaakceptowany przezyimiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaividk zagiszczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wart@i wskanika zagszczenia podta (ls)

Strefa Minimalna wart@¢ Is dla:
Korpusu Autostrad i drég Innych drég
ekspresowych Ruch cezki i Ruch mniejszy
bardzo cjzki od ckzkiego
GOrna warstwa o grukoi 15 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni podiga

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtdrny modut odksztatcenia
podtaza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego iw@nego modutu odksztatcenia nie powinien przelaalz2.

Wilgotno$¢ gruntu podi@a podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiba

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jeeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podim nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipgavinien on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez razie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej warstwy ména
przysypi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeramezigdnych napraw. Jeli zawilgocenie
nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
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6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zagczenia koryta i wyprofilowanego
podiaza podaje tablica 2.

Tablica 2. Ggstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmig
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
pomiaréw bada i pomiarow
1 [Szerokd¢ koryta 10 razy na 1 km
2 |Rowna¢ podiwzna co 20 m na kadym pasie ruchu
3 |Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 |Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 |Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
6 |Uksztattowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 |Zageszczenie, wilgotn& gruntu  |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzadziej
podiaza niz raz na 600
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.ROwNGi¢ koryta (profilowanego podi@)

Nierowndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tatg zgodnie z norm BN-68/8931-04

[4].
Nierébwndici poprzeczne naty mierzyt 4-metrove tata.
Nieréwndici nie mo@ przekracz& 15 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego paatpowinny by zgodne z dokumentagprojektovy z toleranci + 0,5%.
6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej o¢e8j niz £+ 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub weej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bynniejszy
od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku
wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, @krgch zgodnie z nor;mBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywicksza od
2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly badd& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu poditaa powinna b§
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujvicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie dehlgikaici co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gszrzenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargést/niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogélne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtd®8T i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktiaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,
- zaladunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
- utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2.  PN-/B-0671+17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgéti
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatecemiderzchni podatnych i podta przez
obcigzenie plyt
4, BN-68/893:-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdtonawierzchni planografematy

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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KONSTRUKCYJNYCH

. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacjigswymagania dotyege wykonanie i odbioru robét zywianych z wykonaniem oczyszczenia i
skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni pragalizacji inwestycji:,,Przebudowa drogi gminnej w miejscowsci
Mdzewo™

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigarobot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Roboty, ktorych dotyczy ST obejmujvszystkie czynnéi umazliwiajace i magce na celu wykonanie oczyszczenia i
skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe w niniejszej Specyfikacih ggodne z normami podstawowymi, normami gasnymi,
wytycznymi i okr&gleniami podanymi w ST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogdl
1.5. Ogolne wymagania dotyerce roboét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonywanych robét i ich zgodsé z Dokumentagj Projektovs, ST i
poleceniami Kierownika Projektu.
Ogdlne wymagania dotygee robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogjdin

2. MATERIALY

2.1. Warunki og6line stosowania materiatéw
Warunki ogolne stosowania materiatdw, ich pozyskiwai sktadowania podano w ST DM.00.00.00. ,,Wynmaga
ogolne” pkt.2.
2.2. Rodzaj materiatow
Materiatami stosowanymi wedtug zasad niniejszeg8T
2.2.1. Do skropienia warstwy niebitumicznej
- asfaltowa emulsja kationowgedniorozpadowa o wdaiwosciach zgodnych  z ,,Warunkami technicznymi.
Drogowe kationowe emulsje asfaltowe”, Instytut BadayDrog i Mostéw. Warszawa 1994.
2.2.2. Do skropienia warstw bitumicznych
- asfaltowa emulsja kationovieedniorozpadowa o wdaiwosciach zgodnych z ,,Warunkami technicznymi. Drogowe
kationowe emulsje asfaltowe”, Instytut Badawczy Drdfpstow. Warszawa 1994.
2.2.3. Wymagania dla asfaltowej emulsji szybko rozmlowej i srednio rozpadowej
Asfaltowe emulsja kationowa szybkéredniorozpadowe powinny spetdiwymagania podane w Tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej szybkoozpadowej i
sredniorozpadowej do wykonania skropienia warstw naverzchni.
Lp. Wyszczego6lnienie wigiwosci Wymagania
szybkorozpadowa Sredniorozpadowa
K1-60 K2
1 |Zawarta¢ asfaltu, % 59 - 61 59 -70
2 |Lepkads¢ wg EngleralE 3-15 >3
3 |Jednorodn& 4> 0,063 mm, % <0,10 <0,10
4 |Jednorodn& 4> 0,016 mm, % <0,25 <0,25
5 |Trwatos¢ ¢ 0,063 mm po 4 tyg., % <04 <04
6 |Sedymentacja, % 5,0 5,0
7 |Przyczepn& do kruszywa 85 85
8 |Indeks rozpadu, g/100g <80 <80 - 120

2.2.4.  Skiadowanie emulsji
Warunki przechowywanie nie mgpgowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakéci. Lepiszcze nale
przechowywa w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przedggesh wody i zanieczyszczeniem. Warunki
przechowywania:
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czas sktadowania emulsji nie powinien przekra&aiesgcy od daty jej produkcii,
temperatura przechowywania emulsji nie powinnariysza nk 30C.

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt
3.2. Sprat do czyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczenia warstw nawierzchni riglstosowd nastpujacy sprzt:
szczotki mechaniczne (zaleca srzzgdzenia dwuszczotkowe z rHavoscig odpylania)
sprezarki,
zbiorniki z wod,
szczotki eczne,
lub inny sprzt zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni najeizy¢ skrapiarki wyposzonej w uradzenia pomiarowo - kontrolne pozwaleg
na sprawdzenie i regulowanie ngmtjagcych parametréw: temperatury,$mienia, obrotdbw pompy dozigej lepiszcze,
predkosci poruszania gi skrapiarki, il@gci dozowanego lepiszcza. Skrapiarka powinna zapewoiktadanie lepiszcza z
tolerancy + 10% w stosunku do ikei zatazone;.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniencbizolowany termicznie tak aby bylo rdiwe zachowanie stalej temperatury
lepiszcza. Wykonawca powinien posiadktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymag@gjélne” pkt. 4.
4.2. Transport emuls;ji
Transport emulsji powinien odbywaic w cysternach samochodowych. Dopuszczastisowanie beczek lub innych
pojemnikéw stalowych. Cysterny przeznaczone dowvpoze emulsji powinny by przedzielone przegrodami na komory o
pojemndci nie wickszej ni 1 n¥, a kada przegroda powinna ndievykroje umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny,
pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportwpmy byt czyste i nie zawietaresztek innych lepiszczy. Inne warunki
beda zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST DM.00@Q, Wymagania ogolne” pkt.5
5.2. Przygotowanie podtaa

Oczyszczenie polega na usgaiil luznego materiatu, brudu, bfota i kurzu przyyciu szczotek mechanicznych, a w razie
potrzeby wody pod énieniem. W miejscach trudno deghych naley uzy¢ szczotek ¢cznych. Zanieczyszczenia stwardniate
nie nadajce sé usurg¢ mechanicznie, natg usuryc recznie za pomagdostarczonego spitzi. Na terenach niezabudowanych
bezpdrednio przed skropieniem, nawierzchimiozna oczyci¢ sprezonym powietrzem.

5.3. Skropienie oczyszczonych nawierzchni

Oczyszczona nawierzchnia przed skropieniem powibya sucha. Skropienie mina rozpocgé po akceptacii jej
oczyszczenia przez Kierownika Projektu. Przed pgpysniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi prébne gkroe w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki., \aganej ildci lepiszcza w zalmosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia oraz uzyska akceptégrownika Projektu.

Skropienie naley wykon& réwnomiernie, w miejscach trudno dgstych kcznie przy uayciu weza z dysz
rozpryskove Wykonane skropienie nawierzchni nglgpozostawé przez okres nieziiny do catkowitego rozpadu emulsji. W
tym czasie po skropionej powierzchni nie zmoodbywé si¢ jakikolwiek ruch kotowy. Do czasu uktadania wargtw
mieszanki mineralno-bitumicznej, Wykonawca zabezpjeskropion powierzchng, dopuszczar tylko niezlgdny ruch
budowlany.

5.3.1. Skropienie warstwy niebitumicznej

Skropienie naley wykona emulsj sredniorozpadow w ilosci 0,54-0,7 kg/n? , a ut@enie nasfpnej warstwy moe

nasgpi¢ po 24 godzinach, po rozpadzie emulsji i odparowavody.
5.3.2. Skropienie warstwy bitumicznej

Skropienie naley wykona emulsj szybkorozpadow60% w ilcsci:

*  0,34-0,5kg/n? dla powierzchni pongdzy stag, a nowo uktadanymi warstwami bitumicznymi

*  0,154-0,20kg/n? dla powierzchni ponidzy nowo uktadanymi warstwami bitumicznymi.

Ulozenie nasfpnej warstwy mge nasipi¢ po godzinie, po rozpadzie emulsji i odparowaniwywo

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogb(kt. 6.

6.2. Sprawdzenie jakéci lepiszcza
Ocena jakéci lepiszcza stosowanego do skropienia warstw rrael@i powinna b§ oparta na atestach producenta. W
przypadku braku atestu, Wykonawca powinien przedstavtasne badania. Wykonawca ma obgmek kontrolowa dla
kazdej dostawy lepiszcza lepkowg PN-77/C-04014.
6.3. Sprawdzenie oczyszczenia
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6.4.

Ocena oczyszczenia warstwy konstrukcyjnej polegaceaie wizualnej doktadi$oi wykonania.

Sprawdzenie jednorodrizi skropienia
Jednorodn& skropienia naley ocené wizualnie, a kontral ilosci rozktadanego lepiszcza zaleca przeprowadi

wedtug metody podanej w opracowaniu ,,Powierzcheiatwwalenia. Oznaczenie $lo rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

7.
7.1.

7.2.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.0Q,@ymagania ogolne” pkt.7
Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest:

* 1 n¥ (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni warskegstrukcyjnej,

* 1 n¥ (metr kwadratowy) skropionej emujsjsfaltows powierzchni warstwy konstrukcyjne;.

ODBIOR ROBOT
Odbidr oczyszczonej i skropionej nawierzchni podlegsadom odbioru robot zani@jch wedtug zasad okdlenych w

ST DM.00.00.00. ,,Wymagani ogoine” .

Odbioru dokonuje Kierownik Projektu na podstawikutnentéw kontraktowych przedstawionych przez Wykareaw

odniesieniu do jakiei materiatdw i wykonanych robo6t wedtug wymagzkreslonych w pkt. 2 i 5.

W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Projelsiiali zakres robét poprawkowych, ktére Wykonawg#ona na

wiasny koszt w terminie uzgodnionym z Kierowniki€&rojektu.

9.2.

10.

10.1.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia podstawy ptatebpodano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdine”$kt

Cena jednostki obmiarowej

Placi st z 1 n? oczyszczonej i skropionej warstwy konstrukcyjnejtug ceny jednostkowe;.

Cena jednostkowa obejmuje:

e przygotowanie robo6t i ich oznakowanie,

¢ mechaniczne oczyszczeniezilaj warstwy konstrukcyjnej z ewentualnym polewanigati lub wzyciem
Sprzonego powietrza,

e reczne oczyszczenie ze stwardniatych zanieczyszcze

e zakup i transport lepiszcza,

« wykonanie skropienia w ikzi okreslonej w Specyfikacji Technicznej lub uzgodniond{izrownikiem Projektu,

« zabezpieczenie wykonanego skropienia.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.
2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczenie leg&owzglednej Lepkdciomierzem Englera.

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawiehnni drogowych
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D.05.03.05./02 WARSTWA WHAZACA | WARSTWA SCIERALNA Z MIESZANKI
MINERALNO — ASFALTOWEJ

. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacjapsvymagania dotyege wykonanie i odbioru robét zywianych z wykonaniem warstwy awicej z
mieszanki mineralno-asfaltowej (betonu asfaltowegayubdci 4 cm i warstwyicieralnej z mieszanki mineralno-asfaltowej
(betonu asfaltowego) o grudim 3 cm przy realizacji inwestycjj;Przebudowa drogi gminnej w miejscowéci Mdzewo™

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktrperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigarobét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét asanych z wykonaniem jednej warstwy
scieralnej nawierzchni z mieszanki mineralno-asfaép(betonu asfaltowego) o grudmd 3 cm dla kategorii ruchu KR1.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjy ggodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagaagblne” pkt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyerce robét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST DM.00.00.00.

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogéline stosowania materiatéw
Warunki ogdllne stosowania materiatéw, ich pozyskiwai sktadowania podano w ST DM.00.00.00. ,,Wynmaga
ogolne” pkt.2.
Do wytwarzania mieszanki betonu asfaltowego na wgkide warstwy wjzacej naley stosowa:
- asfalt AC 16 W 50/70 wg PN-EN-13108-1 z dostosoaanilo warunkow polskich
- kruszywo tamane granulowane wg PN-EN-13043
- zwir i mieszank wg PN-EN-13043
- grys izwir kruszony wg PN-EN-13043
- piasek wg PN-EN-13043
- wypelniacz mineralny
- $rodek adhezyjny wg Aprobaty Technicznej
Do wytwarzania mieszanki betonu asfaltowego na wgkide warstwycieralnej naley stosowa:
- asfalt AC 11 S 50/70 wg PN-EN-13108-1 z dostosogmardo warunkéw polskich
- kruszywo tamane granulowane wg PN-EN-13043
- zwir i mieszank wg PN-EN-13043
- grys izwir kruszony wg PN-EN-13043
- piasek wg PN-EN-13043
- wypelniacz mineralny
- $rodek adhezyjny wg Aprobaty Technicznej
2.2. Charakterystyka nawierzchni
Nawierzchn¢ nalezy wykona dla kategorii ruchu KR1.
Warstwa §cieralna nawierzchni powinna &ywykonana z mieszanki mineralno-asfaltowej (betaasfaltowego)
srednioziarnistej o grudgi warstwy 3 cm zgodnie z oboyzujacg normy.
2.3. Kruszywo
Do mieszanek mineralno-bitumicznych wykonywanyclbudowywanych na ggco stosuje si kruszywo ftamane,
naturalne i uszlachetnione. Stosowane kruszywa arapnid wymagania zawarte w niniejszej ST.
2.3.1.  Kruszywo tamane — grysy
Wymagania podstawowe dla kruszywa tamanego praedgiatablice 1 i 2.
Tablica 1. Wymagania podstawowe dla kruszywa tamaneg

Lp. Wyszczegolnienie wigiwosci Wymagania

Scieralngé w bebnie kulowym:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy niecej niz:

- w grysie 25
b) po 1/5 petnej liczbie obrotéw, % ubytku masytessinku do ubytku masy po petn
liczbie nie wecej niz

25




2 Nasgkliwos¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, % nigeejiniz: 15
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedgbraych: 1,2
- frakcji 4+6,3 mm 2,0
- frakcji powyzej 2 mm
a) dla kruszyw osadowych
Mrozoodporné¢ nie wigcej niz 2,0
4 Mrozoodporné¢ wg zmodyfikowanej metody bezfredniej, nie wgcej niz 10
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Tablica 2. Wymagania dla grysu
Lp. Wyszczegolnienie wigiwosci Wymagania
1 Skiad ziarnowy 1,5
a) zawartd¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, odsianych na mokro, dla 2,0
frakcji, % masy, nie wicej niz: 85,0
- wgrysie 6,3 20,0 mm 80,0
- wgrysie 2,0 - 6,3 mm 10,0
b) zawarts¢ frakcji podstawowej dla frakcji, % masy nie mniéj: 15,0
- wgrysie 6,3 -20,0 mm 8,0
- wgrysie 2,0 - 6,3 mm
¢) zawarté¢ podziarn dla frakcji, % masy, nie ¢tiej niz:
- wgrysie 6,3 -20,0 mm
- wgrysie 2,0 - 6,3 mm
d) zawarté¢ nadziarna, % masy, nie ¢giej niz:
2 Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie wéej niz: 0,1
Zawartg¢ ziarn nieforemnych, % masy, niege€j niz: 30
4 Zawartg¢ zanieczyszcaeorganicznych, barwa cieczy Nie ciemniejsza riiwzorcowa
wg PN-EN 1744-1
2.3.2.  Kruszywo tamane — piasek, mieszanka dnoa granulowana
Wymagania dla piasku tamanego i mieszanki drobregjigowanej przedstawia tablica 3.
Tablica 3. Wymagania dla piasku tamanego i mieszanki drobnejmnulowanej
Lp. Wyszczegolnienie wigiwosci Wymagania
Piasek tamany Mieszanka drobna
granulowan
1 Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie wéej niz: 0,1 0,1
2 Wskaznik piaskowy, nie wicej niz: 65 65
a) dla kruszywa z wyjkiem wapieni 40 40
b) dla kruszywa z wapie
3 Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy Nie ciemniejsza riwzorcowa
wg PN-B-0671¢
4 Zawartg¢ nadziarna, % masy, nie ¢eiej niz: 15 15
5 Zawartac¢ frakcji 2,0; 4,0 mm, % masy powej: - 15
2.3.3.  Kruszywo naturalne
Kruszywo naturalnezwir, mieszanka kruszywa naturalnegwiry kruszone, piasek. Wymagania dla
zwiréw kruszonych podano w tabeli 3. Wymagania désku podano w tabeli 4.
Tablica 3. Wymagania dlazwiréw kruszonych
Lp. Wyszczegolnienie wigiwosci Wymagania
grys ZWir
1 |[Scieralndg¢ w bebnie kulowym: o5
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy niecgj niz
b) po 1/5 petnej liczbie obrotéw, % ubytku masygednej liczbie obrotéw 25
nie wiecej niz:
2 Nasigkliwos$¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, %, nicjiniz 15
3 Mrozoodporné¢ % ubytku masy, nie wecej niz: 2,5
4 Zawarta¢ ziaren pokruszonych, % masy, nie mnigj ni <10,0 >70,0
5 Ziarna mniejsze 1i0,075 mm odsiane na mokro, % masy, nieceijiniz - 15




6 Zawarta¢ frakcji podstawowychacznie % masy, nie mniejai 80,0
a) dla frakcji 2,0 — 6,3 mm 85,0
b) dla frakcji pow.6,3 mn

7 Podziarna, % masy, nie gaiej niz: 15,0
a) dla frakcji 2,0 — 6,3 mm 10,0
b) dla frakcji pow. 6,3 mm
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8 Nadziarno, % masy nie giej niz 8,0
9 Zanieczyszczenia obce, % masy, nieosj niz 0,1

10 |Zanieczyszczenia organiczne

Barwa cieczy nie ciemniejsza
od barwy wzorcowej
wg PN-EN 1744-1

Tablica 4. Wymagania dla piasku
Lp. Wyszczeg6lnienie wigiwosci Wymagania
1 Sktad ziarnowy 2
a) zawartd¢ ziarnmniejszychod 0,075mm, % masynie wiecej niz
b) zawartd¢ nadziarna% masynie wiecej niz: 10
2 Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, %, masy nie wiej niz 0,1
3 Wskaznik piaskowy wekszy od: 60

4 ZawartGg¢ zanieczyszczeorganicznych

Barwa nie ciemniejsza od

Wypetniacz mineraln

barwy wzorcowej
Do wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego 0/16 mamvykonanie warstwécieralnej naley zastosowéamateriat
Lp. Rodzaj materiatéw / Numer normy Rodzaj
1 Kruszywo famane granulowane wg -EN-1304:
a) z litego surowca skalnego ze s
- magmowycl! kl. I, Il; gat. 1,2
- przeobraonych j-W.
- osadowyc j-W.
b) surowca sztucznegeuwzle pomiedziowe i stalownicz j-W.
¢) z surowca naturalne rozdrobnion j-W.
2 Kruszywo famane zwyk -
3 Zwir i mieszanka kI 1, 1l
4 Grys izwir kruszony kl. I, Il gat. 1,2
5 Piasek v gat. 1,
6

a) wg PM-S-9650¢

podstawowy, zagpczy

b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoriumgarego

pyly z odpylania

7 Asfalt wg PN-EN 12591 z dostosowaniem do warunkéiglgch

D 50/70

2.3.4.  Wypelniacz

Do mieszanek mineralno-bitumicznych otaczanychoraog naley stosowé wypetniacz podstawowy. Wypetniacz

przeznaczony do mieszanek mineralno-bitumicznyebhzanych na gaco, powinien spetniawymagania podane w tabeli 5.

Tablica 5. Wymagania dla wypetniacza
Lp. Wymagania Wypetniacz
1 Zawarta¢ czastek ziarn mniejszych od, % masy, nie mnigj ni 100
- 0,3mm
- 0,074mm 80
2 Wilgotnosé, % nie wizcej niz 1,0
3 Powierzchnia wigciwa, cnt/g 2500H- 4500

Pochodzenie wypetniacza i cechy jésiowe powinny by zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

2.4, Lepiszcze
2.4.1. Asfalt

Do wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej w staie $cieralnej, nalgy stosowa asfalt D-50/70, zgodnie z PN-

EN 12591.
Wymagania dla asfaltu drogowego podano w tablicy 6.
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Tablica 6 Wymagania dla asfaltéw drogowych




Wiasciwosci Wymagania Metody bada
Wg

a) Penetracja w temp. %5 przy catkowitej masie 100 g (obehik, 50 -70 PN-EN 1426
sworzeé, uchwyt igty) 1¢1 mm
b) Temperatura tamliviei °C nie wyzsza ni -8 PN-EN 12593
c) Temperatura raknienia®C 46 - 54 PN-EN 1427
d) Temperatura zaptonfC nie wyzsza nk 230 PN-EN 22592
e) Zawarté¢ sktadnikéw rozpuszczalnych, nie mniet, % (m/m 9¢ PN-EN 1259
f) Zmiana masy po ateniu (ubytek lub przyrost), nie wdej niz % 0,5 PN-EN 12607-1
(m/m)
g) Pozostata penetracja p@z&niu, nie mniej ri % 50 PN-EN 1426
h) Temperatura rgknienia po szeniu, nie mniej ni, °C 48 PN-EN 1427
i) Wzrost temperatury rgknienia po sizeniu nie wecej niz, °C 9 PN-EN 1427
j) Parafiny, % masy, nie wtej niz % 2,2 PN-12606-1

Za jakai¢ dostaw asfaltu odpowiedzialny jest Wykonawca roRaidzaj asfaltu i jego pochodzenie (dostawa i peedt)
powinny by uzgodnione z Kierownikiem Projektu.

Réwniez do akceptacji Kierownika Projektu Wykonawca powimiprzedstawi uzgodnione z dostawdproducentem)
zasady jakéciowego odbioru lepiszcza.

Zabrania s stosowania do tego samego asortymentu robét Eyigzochodzcych od rédnych producentéw. Zmiana
dostawcy (producenta) lepiszcza w czasie trwarbatrarymaga zgody Kierownika Projektu oraz opracdevarowej recepty
na mieszankmineralno-bitumiczg

Wykonawca jest zobowitany do prowadzenia Hoiowego i jakdciowego obioru dostaw oraz wykonania
laboratoryjnych badakontrolnych.

2.4.2. Emulsja asfaltowa
Wymagania dla emulsji podano w ST.04.03.01. tabl. 1
2.4.3. Srodek adhezyjny

Jakosrodka adhezyjnego zekszajcego przyczeprig asfaltu do kruszywa, nafte uzywaé tylko srodka posiadagego

aprobag¢ techniczn. Srodki te naléy stosowé zgodnie z warunkami podanymi w aprobatach tecimyiciz.

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogélne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania warstwy wigzacej
3.2.1. Wytwornia mieszanki mineralno-bitumiczne;j
Otaczarnia nie me& zaklocé warunkéw ochronyrodowiska tj. powodow@zapylenia terenu, zanieczyszéaadd i
wywotywat hatas powygej dopuszczalnych norm. Wydaggowytwdrni musi zapewniazapotrzebowanie na mieszanitla
danej budowy. Zalecaesivydajna¢ minimalm 80 T/h. Wytwornia musi posiadgetne wyposzenie gwarantujce wiaciwg
jakos¢ wytwarzanej mieszanki.
Nie dopuszcza sido rkcznego sterowania produlcjDozowanie powinno odbywasie przy wyciu wagi sterowanej
automatycznie. Nie dopuszcza sterowaniagcznego odwzania sktadnikéw.
3.2.2. Ukladarka mieszanki mineralno-bitumicznej
Uktadanie mieszanki nmie st odbywa& tylko przy wyciu uktadarki sterowanej elektronicznie. Wyddjhauktadarki
powinna by skorelowana z wydajdoig otaczarki. Ukladarka powinna posiédeastpujagce wyposaenie:
e automatyczne sterowanie, pozwat& na utéenie warstwy zgodnie z zalong niwelet oraz grubécia,
*  plyte wibracyjrs do wstpnego zagszczania,
e urzgdzenie do podgrzewania uktadarki.
3.2.3. Walce do zagszczania i inny sprat
Do zagszczania warstw nawierzchni z betonu asfaltowedepatosowa walce statyczne ogumione i walce mieszane
z przedn osh gltadks wibracyjm i tylng ogumiony. Zaleca si stosowanie zestawu walca gtadkiego stalowego diawvesyo z
walcem ogumionym oraz na wygtadzenie walca dwuweagwiredniego.
Wykonawca jest zobowkany jest do utrzymania na budowie takiego gprzjak: skrapiarka, szczotka mechaniczna
autocysterna z wag pita do obcinania warstwy mieszanki, wiertnicapadierania probek.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymag@gjélne” pkt. 4.
4.2. Transport mieszanki
Transport mieszanki powinien spelfiidastpujace warunki:
¢ do transportu mieszanki mea wywa¢ wytacznie tylko wywrotek,
e czas transportu nie me przekracza2 godzin,
¢ samochody powinny liyduzej tadowndci tj. min. 10 ton,
e powierzchng¢ wewretrzng skrzyni wywrotek przed zatadunkiem nalespryské w nieztednej ilosci srodkiem
zapobiegajcym przyklejeniu si mieszanki,
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¢ samochody mugzby¢ wyposaone w plandeki ktérymi przykrywaesimieszank w czasie transportu,
¢ skrzynie wywrotek powinny hiydostosowane do wspotpracy z uktadankczasie roztadunku, kiedy to uktadarka

pcha sob wywrotke.
Zaleca s} stosowanie samochodow termosow z podwaéjnigiasinkami skrzyni wyposanej w system grzewczy.




5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST DM.00@Q, Wymagania ogolne” pkt.5
5.2. Przygotowanie podtaa

Podtaze pod utagenie warstwyscieralnej nawierzchni z mieszanki mineralno-asfa#ip bedzie stanowd warstwa
wigzgca wg ST D.05.03.05/01.
Podtaze pod utagenie warstwyscieralnej powinno by przygotowane przez oczyszczenie i skropienie, agod
wymaganiami D.04.03.01. ,,0Oczyszczenie i skropigraestw konstrukcyjnych”.
5.3. Projektowanie i wytwarzanie mieszanek mineralo-bitumicznych
5.3.1.  Opracowanie recepty
Za wykonanie recept odpowiada Wykonawca robot, ykignzedstawi je Kierownikowi Projektu do zatwierdize
Recepty powinny hyopracowane dla konkretnych materiatéw zaakceptgolaprzez Kierownika Projektu do wbudowania i
przy wykorzystaniu reprezentatywnych probek tychiematow.
Metoda projektowania polega na prgip sktadu mieszanki i okékeniu jej wiaciwosci w odniesieniu do podanych
wymagd.
Zaprojektowana oraz wykonana mieszanka BA 0/12,8powinna speini@wymagania podane w tablicy 7.

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 Modut sztywndci petzani®), Mpa nie mniej ni Nie wymaga si
2 Stabilng¢ probek wg Marshalla w temperaturze®0) zagszczonych 2x50 uderge 5,5

ubijaka, kN nie mniej rii
3 Odksztatcenia prébek jw. 2,05,(
4 Wolna przestragw prébkach jw. % (VA 1,5+4t
5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw 75+9(C
6 Wskaznik zagszczenia warstwy, % nie mniejz 98,(
7 Wolna przestrziew warstwie, % (v/v 1,555,(
1) Dotyczy tylko fazy projektowania skladu mieszankneralno-asfaltowej

5.3.2.  Wytwarzanie mieszanek

Wytwoérnia musi posiadapetne wyposzenie gwarantuce wiaciwa jakos¢ wytwarzanej mieszanki. Nie dopuszcza si
do recznego sterowania produlcj

Wytwérnia powinna b§ zlokalizowana w pobtiu prowadzonych robét nie dalepzr80 km od miejsca wbudowania, co
pozwala na przetransportowanie mieszankiagwcimaksimum 2 godzin.

Mieszanki mineralno-bitumiczne wytwarzane i wbudoeana gagco mazna produkowé w sezonie od 15 kwietnia do
15 padziernika. Ewentualne przedienie tego okresu me nasipi¢c po wyraeniu zgody przez Kierownika Projektu w
przypadku stwierdzenia dobrych warunkéw pogodowtydemperatury ponad 2.

Produkcja mee odbywd sic jedynie na podstawie recepty laboratoryjnej opnanej przez Wykonaweclub na jego
zlecenie i zatwierdzonej przez Kierownika Projektu.

Produkcja mieszanki nmie zosta rozpoczta na wniosek Wykonawcy po wysniu zgody przez Kierownika Projektu.
Wykonawcy zobowjzany jest do opracowania harmonogramu pracy otkiczapewniajcego cigtosé¢ produkcji i uktadania
mieszanki. Wykonawca opracowuje projekt mieszarggdpty), ktéry nagpnie po sprawdzeniu przez Kierownika Projektu
zostaje zatwierdzony do stosowania.

Bez wanej zatwierdzonej recepty laboratoryjnej Wykonaw@a maze rozpoczé produkciji. Wykonawca ponosi aat
odpowiedzialnéc za jakéé produkciji.

Temperatura wytwarzania mieszanki z asfaltu D5Q@@®inna by w granicach 140 — 16Q (bezpérednio przed
wysytka).

5.3.3. Zaroby probne i odcinek prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki mineralno-bitumigzest zobowiazany do przeprowadzenia
w obecndci Kierownika Projektu kontroli zarobow prébnych. &#lu sprawdzenia zastosowanego aprzechnologii robot,
receptury laboratoryjnej naig wykona w obecnéci Kierownika Projektu odcinek prébny diugd 50 m. Po zaakceptowaniu
przez Kierownika Projektu uzyskanych wynikéw mdyy¢ podite wiasciwe roboty. Wymagania i dopuszczalne tolerangge dI
sktadnikéw mieszanki mineralno-bitumicznej podanp.\2.5.

5.4. Whbudowanie mieszanki
5.4.1.  Warunki atmosferyczne

Uktadanie mieszanki na warsfvwviazaca musi odbywa sie w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych tj. przy

suchej i cieptej pogodzie, w temperaturze pzeyyl(C.
5.4.2.  Ukladanie

Uktadanie mieszanki nie odbywé sie jedynie przy uayciu mechanicznej uktadarki o wydafud skorelowanej z
wydajndicig otaczarki.

Przed przysipieniem do uktadania warstwy a¥gcej powinna by wyznaczona niweleta. Warstwaieralna powinna
by¢ uktadana o grubigi 3 cm zgodnie z zaprojektowgniwelet i spadkami poprzecznymi.

Uktadanie mieszanki musiesodbywa w sposob a@igly, bez przestoju, z jednostajpredkoscia w granicach 2+4 m na
minute. Ukladanie warstwy wiizacej powinno odbywé si¢ cak szerokdcia. Ztacza poprzeczne nate wykona& poprzez
poprzeczne pionowe olgcie a hastpnie posmarowanie lepiszczem. Temperatura miespavkinna by sprawdzana
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regularnie i utrzymywana w stopniu unietiwiajgcym przegrzanie i jednoc@@e pozwalajcym na prawidtowe razielenie i
zagszczenie.
5.4.3.  Zagszczenie mieszanki
Po przejciu uktadarki nalgy sprawdzé powierzchng warstwy i usuné wszelkie nieréwnéci oraz zamiatowa
rozsegregowane miejsca.
Powinny by zachowane podstawowe zasadyezagzania:
- zagszczanie nalg przeprowadzi poczawszy od krawdzi ku srodkowi,
- najedza¢ na watowag warstwe kotem nagdowym walca w celu unikgcia sfalowa nawierzchni,




- rozpoczyna watowanie walcem gtadkim, a ngghie ogumionym przy niskim @iieniu, podwyszajc je w miat
watowania,

- predkos¢ przejazdu walca powinna bjednostajna w granicach 2+4 km/h na pgka i w granicach 4+6 km/h w
dalszej fazie watowania,

- walowanie na odcinku tuku o jednostronnym spadKezyaozpocza¢ od dolnej krawdzi ku gorze,

- pierwsze przywatowanie powinnobwykonane przy gyciu walca stalowego statycznego.

Sprzt zag:szczagcy nie mae by parkowany na nowo wykonanej warstwie do czasasaygnie do temperatury, przy

ktdrej stojcy na warstwie spet nie spowoduje odciskéw i deformacji.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogbjrkt. 6.
6.2. Kontrola i badania laboratoryjne
Wykonawca zobowgzany jest do wykonania petnego zakresu hau budowie. Laboratorium Wykonawcy musicby
wyposaone w niezbdng aparatug umazliwiajaca przeprowadzenie badakontrolnych przewidzianych w Specyfikaciji.
Badania kontrolne obejmuaty proces budowy od okresu przygotowawczegodbiadzgromadzonych materiatow) poprzez
etap budowy (produkcja i wbudowanie mieszanekfiabadé koncowych (jaké¢ wykonanej nawierzchni).
6.3. Badania jakdci robo6t w czasie budowy
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne i dostardazpie raportéw do
Kierownika Projektu. Badania kontrolne Wykonawca pogn wykonyw& z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie
wymaga jakasci robét. Czstotliwosé bada budowy przedstawiono w tablicy 8.

Tablica 8. Czestotliwosé badan w czasie budow
Lp. WyszczegOblnienie bada Czestotliwos¢ bada
1 Wiasciwosci asfaltu Dla kezdej dostawy
23 Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwosci wypetniacza

45 Zawartd¢ asfaltu 2 razy w cigu dnia przy produkcji > 500 T 1
6 Uziarnienie mieszanki mineralnej
Stabilng¢ wedtug Marshalla raz przy produkcji < 500 T
78 Zawartg¢ wolnych przestrzeni Codziennie 1
Zag:szczenie warstwy prébka
6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwycieralnej

6.4.1. Rownéé nawierzchni
Powierzchnia warstwy powinna bydéwna i uksztattowana zgodnie z Dokumentdjojektovs. Pomiaru nieréwriei w
kierunku podhinym dokonuje si planografem w sposo6bagty. Nierowngci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovg tatg co
100 metrow. Nieréwnizi dla warstwyscieralnej nie powinny przekraczé& mm.
6.4.2. Niweleta nawierzchni
Niweleta nawierzchni powinna byzgodna z DokumentagjProjektows. Tolerancja dla niwelety warstwy g#cej
wynosi+ 10 mm. Niwelacja co 20 m i w punktach charakteryatych.
6.4.3.  Szeroké¢ nawierzchni
Szerokd¢ warstwyscieralnej nawierzchni nie sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm., przy czym o
jezdni wykonanej od projektowanej nie #ecby¢ przesunjta o wicej niz 3 cm. Czstotliwos¢ pomiarow 10 x 1 km.
6.4.4. Grubai¢ warstwy scieralnej
Grubas¢ warstwscieralnej powinna by zgodna z DokumentagcpProjektovs i wynosé min. 3,0 cm. Grub& warstwy
Wykonawca powinien mierZynajp&niej w 24 godziny po jej wykonaniu, co najmniej wdath losowo wybranych miejscach
na kadej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziet mi jednym punkcie na kde 600 M. Przed odbiorem nawierzchni,
Wykonawca sprawdzi grué warstwy nawierzchni w obecém Kierownika Projektu przynajmniej w trzech losowo
wybranych punktach lecz nie rzadzie} mi jednym punkcie na kde 1000 A
Dopuszcza sitolerancg grubdci warstwy+ 5 mm.
6.4.5. Wymagania dotycgce zagszczenia
Wykonawca zobowzany jest do badania zgmgczenia wykonanej warstwy nawierzchni. Wykonuje tei poprzez
wyciecie probki z gotowej nawierzchni po jej zagczeniu i ostygeciu. Do wyckcia probek powinno si uzywat
mechanicznej wiertnicy, ktéra wycina cylindryczn®lpki w stanie nienaruszonym. Wskik zag:szczenia oblicza siprzez
poréwnanie gstasci strukturalnej probki wyetej z nawierzchni doggtosci pozornejsredniej wzorcowej probki zggzczonej
wg metody Marshalla i wyea sk w procentach. Do oceny zgggczenia odcinka przyjmujeesérednia z dwoch probek.
Dopuszcza si inne metody bada zag:szczenia po akceptacji ich przez Kierownika Prajek¥Vymagany wskanik
zag:szczenia wynosi dla warstwy a¥icej 98%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.0Q,@ymagania ogoélne” pkt.7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 g (1 metr kwadratowy) wykonanej warstégieralnej z mieszanki mineralno-asfaltowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.0Q,0@ymagani ogélne” pkt. 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgBjojektovs, ST i Kierownika Projektu jeeli wszystkie pomiary
z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wynik pogzyhe.
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PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia podstawy ptatebpodano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdine”$kt

Cena jednostki obmiarowej

Ptaci st z 1 n? wykonanej warstwycieralnej nawierzchni.

Cena jednostkowa obejmuje:

« prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

¢ oznakowanie robdt,

¢ dostarczenie materiatow,

« opracowanie recepty laboratoryjnej,

« wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonegpiKierownika Projektu recepty laboratoryjnej,

« transport mieszanki do miejsca wbudowania,

« mechaniczne rozi@nie mieszanki zgodnie z zaprojektowanubdcia, niwelet i spadkami poprzecznymi,
zag:szczenie, obetie i posmarowanie kralzi,

* przeprowadzenie niegbnych pomiaréw i badelaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-EN932-1 Badania podstawowych wieéwosci kruszyw. Metoda pobierania probek

2. PN-EN933-1 Badania geometrycznych wtawosci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania.

3. PN-EN933-8 Badania mechanicznych i fizycznych $elwosci kruszyw. Badania wskaika
piaskowego.

4.  PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wdawvosci kruszyw. Oznaczeniegtdsci ziarn i
nasgkliwosci.

5. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Bitumy do uktadaniqegyfikacja do stosowania w
warunkach polskich.

6. PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie rozpushuzai

7. PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie tempenatamliwosci metod, Fraassa

8. PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie odparima twardnienie pod wptywem ciepta i
powietrza.

9. PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie zawsaetgarafiny. Metoda destylacji.

10. PN-EN 1367-1 Badania mechanicznych i fizycznych wdawosci kruszyw. Oznaczenie mrozoodpofoo

11. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie penetragi.

12. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie tempenataicknienia. Metoda pigcien i kula.

13. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wdeiwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

14. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe — pomiar rowdtonawierzchni planografem i tat





