NAZWA i ADRES ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO:
REMONT | PRZEBUDOWA PLACOW | DROG:

1) plac w miejscowosci Niedzbdrz o tgcznej powierzchni ok. 1465 m2, potozony na terenie
oznaczonym numerem ewidencyjnym 507 w obrebie 10 Niedzborz,

2) droga i plac w miejscowosci Niedzborz o tacznej powierzchni ok. 670 m2, potozony na terenie
oznaczonym numerem ewidencyjnym 500 w obrebie 10 Niedzborz,

3) plac w miejscowoéci Strzegowo o tgcznej powierzchni ok. 760 m2, potozony na terenie

oznaczonym numerem ewidencyjnym 335/2 w obrebie 41 Strzegowo Osada,

BRANZA: DROGOWA
SPECJALNOSC: CPV 45.23.31.20-6
ZESZYT: SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

INWESTOR: ,
GMINA STRZEGOWO, WOJEWODZTWO MAZOWIECKIE
06-544 STRZEGOWO, PLAC WOLNOSCI 32

mgr ing. Maridn Pawtpwski
Uprawnig ey ki owm!<
bud. wTSpegjalntst bud.
Upr. Nr 76/88; MAZ/30,/7566/01

STRZEGOWO, 21 SIERPIEN 2017 R



Wykaz specyfikaciji

CPV 45111200-0 ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERE NU PODBUDOWE |
ROBOTY ZIEMNE

D - 03.00.00 Odwodnienie korpusu drogowego

D - 03.02.01a Regulacja ydzer podziemnych

CPV 45233320-8 FUNDAMENTOWANIE DROG

D - 04.00.00 Dolne warstwy podbuddéw oraz oczysamie i skropienie
D -04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstwstiaukcyjnych

CPV 45233220-7 ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI DROG D -
05.00.00 Nawierzchnie

D - 05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

D - 05.03.11 Frezowanie nawierzchni



DM. 00.00.00. Wymagania ogolne

DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna DM 00.00.00.- Wymaganidmgddnosi si do wymaga wspolnych dla poszczegélnych wyméaga
technicznych dotyexych wykonania i odbioru rob6t, ktore zostamykonane przy realizacji inwestycji:
Remont i przebudowa placow i drég:

1) plac w miejscowéci Niedzborz o hcznej powierzchni ok. 1465 m2, polmny na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 507 w obebie 10 Niedzborz,

2) droga i plac w miejscowsci Niedzbdrz o hcznej powierzchni ok. 670 m2, polzony na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 500 w obebie 10 Niedzborz,

3) plac w miejscowéci Strzegowo 0 4cznej powierzchni ok. 760 m2, polmny na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 335/2 w obebie 41 Strzegowo Osada,

1.2. Zakres stosowania ST

1.2.1. Specyfikacje Techniczne stanpwics¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i niai¢e stosowé w zaleceniu i
wykonaniu Rob6t opisanych w punkcie 1.1.1.
1.3. Zakres Robot obgtych ST
1.3.1.  Wymagania ogdlne nalerozumie i stosowa w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
CPV 45111200-0 ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERE NU PODBUDOWE | ROBOTY ZIEMNE
D - 01.00.00 Roboty przygotowawcze
D -01.01.01 Odtworzenie trasy i punktoysekaciowych
CPV 45233320-8 FUNDAMENTOWANIE DROG

D - 04.00.00 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skropign
D - 04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
CPV 45233220-7 ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI DROG

D - 05.00.00 Nawierzchnie

D - 05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D - 05.03.11 Frezowanie nawierzchni

1.3.2. ST opracowane zostaty na podstawie ,,Wyggtzzlecania robét, ustug i dostaw w drodze prgefaustalonych przez
Generalnego Dyrektora Drég Publicznych Zadzeniem nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku.

1.4. Okr&lenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione porgj okrelenia naley rozumie nasgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa— obiekt budowlany, nieddacy budynkiem, stanowcy cat@é techniczno-aytkows (droga) albo
jego czs¢ stanowica element konstrukcyjny lub techniczny (obiekt tooy, korpus ziemny, gzet)

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odgyrod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edpdnio
utwardzony.

1.43. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lubopopojazdéw oraz ruchu wraz z wszelkimi ggzeniami
technicznymi zwizanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - opatrzony pieezxia Zamawiajcego zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do notowania
wydarzéy zaistnialych w czasie wykonywania robdt, rejestinie dokonywanych odbioréw roboét, przekazywanie
polecéi i innej korespondenc;ji technicznej pawizy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.45. Jezdnia -cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw

1.4.6. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonaywgpoweniona do kierowania Robotami i do wggbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami i pasdziehcymi jezdné.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzehia

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i pkani rowow.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzetoa w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Rejestr Obmiaréw — akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr anymerowanymi stronami stcymi do
wpisywania przez Wykonawc obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliggzeszkicow i ew. dodatkowych
zakcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez Kierownika Projektu.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoria badawcze zaakceptewprzez Zamawiagego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badgprob zwhzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robét.

1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa nieziuine do wykonania rob6t zgodnie z Dokumengdjojektovs i Specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Ptajek

1.4.14. Most — obiekt zbudowany nad przeszkagodry dla zapewnienia komunikaciji drogowej i ruchu peggz

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw gheych do przejmowania i rozkladania olgen od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.



1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.
1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.
1.4.31.

a). Warstwa $cieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bémmnio dziataniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b). Warstwa wigzaca - warstwa znajdaica s¢ miedzy warstvg $cieralna a podbudowzapewniaica lepsze rozizenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c). Warstwa wyréwnawcza- warstwa stiaca do wyréwnania nierowdo podbudowy lub profilu istnigfej nawierzch-
ni.

d). Podbudowa- dolna cz$¢ nawierzchni skinca do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa nie skta-
dat si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e). Podbudowa zasadnicza gérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktada sk z jednej lub z dwoch warstw.

f). Podbudowa pomocnicza— dolna cz$¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiega. Mare zawierd warstwe
mrozoochrong, odsiczajca lub odcinajcs.

g). Warstwa mrozoochronmg — warstwa, ktorej gtbwnym zadaniem jest ochronaieaehni przed skutkami dziatania
mrozu.

Niweleta — wysokdciowe i geometryczneozwinigcie na ptaszczynie pionowegoprzekrojuw osi drogi lub obiektu
mostowego.

Obiekt mostowy— most,wiadukt, estakadatunel, ktadkadla pieszychi przepust.

Odpowiednia (bliska) zgodndé¢ - zgodnd¢ wykonywanychrobdt z dopuszczonymitolerancjami,a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robot bu-
dowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajcymi pas terenuprzeznaczonylo umieszczeniav nim drogi oraz
drzew i krzewdw. Pas drogowy e réwniez obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzan
chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cz$¢ korony drogi przeznaczonado chwilowego zatrzymaniasi¢ pojazdow, umieszczaniaurzadzen
bezpieczéstwa ruchu i wykorzystana do ruchu pieszych,zgda jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

Podtaze - gruntrodzimylub nasypowy/ezacy pod nawierzchri do gtgbokasci przemarzania.

Podtaze ulepszone - wierzchnia warstwa podiaza, lezaca bezpdrednio pod nawierzchm, ulepszonaw celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

PolecenieKierownika projektu — wszelkie poleceniaprzekazaneNykonawcy przez Kierownika projektu, w formie
pisemnej, dotycce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzamych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawnionaosobaprawnalub fizycznabe¢daca autoremDokumentacjiProjektowe;.

Przedskwziecie budowlane — kompleksowarealizacjanowego polaczenia drogowegolub catkowita modernizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plapieekroju podtanym) istniejcego padczenia.

Przepust - obiekt wybudowanyw formie zamknitej obudowykonstrukcyjnej,stuzace do przeptywu matych ciekow
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaukadhowego, pieszego.

Przeszkodanaturalna — elementsrodowiskanaturalnegostanowicy utrudnieniew realizacji zadaniabudowlanegona
przyktad dolina, rzeka itp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa — czg$¢ DokumentacjiProjektowej,ktéra wskazujelokalizacg, charaktery-
styke i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzdkowaniei przywréceniepierwotnychfunkcji terenomnaruszonymw
czasie realizacji zadania budowlanego (roboét).

Slepy Kosztorys — wykaz rob6t z podaniemich ilosci (przedmiaryw kolejndici technologiczneich wykonania.
Zadanie budowlane — cz$¢é przedsgwziecia budowlanego, stanowice odrgbng calds¢  konstrukcyjr lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie ma
poleg& na wykonywaniu rob6t zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodioz Dokumentag projektows, ST i
poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1.PrzekazanieTerenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w Umowie na wykonanie robdt budowlanych pezekdla Wykonawcy Teren

Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigmawnymi i administracyjnymi, lokalizagj wspotrzdne punktow
gtownych trasy oraz reperéw. Dziennik Budowy orgzesnplarz Dokumentacji Projektowej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtioza ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili

ostatecznego odbioru robét. Uszkodzone lub zniseczaaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliniasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa ktprprzekae Zamawiaicy Wykonawcy po podpisaniu umowydrie sporzdzona w

jezyku polskim i zawierabgdzie nasfpujace czsci:

1. Brana drogowa Powisza Dokumentacja jest dgpha dla Oferentéw w okresie opracowywania oferiedzbie

Zamawiajcego . Jeeli w trakcie wykonywania rob6t oka sk konieczne uzupetnienie dokumentaciji projektoweggazanej
przez Zamawiacego, Wykonawca spadzi brakujce rysunki i ST na whlasny koszt w 4 egzemplarzaghzekae je
Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia.

1.5.3.Zgodnasé Robot z Dokumentacija Projektowg i ST



Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje techniczrez alodatkowe dokumenty przekazane przez KierowRikgektu
Wykonawcy stanowdi cz$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w dhojednym z nich $ obowihzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeijitac

W przypadku rozbienaosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentow obpwe kolejndéé ich waznaosci.

Wykonawca nie mze wykorzystywad biedéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu veni
powiadomé Kierownika Projektu, ktéry dokona odpowiednich amiub poprawek.

W przypadku rozbienaosci opisu wymiarow waniejsze jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiablslzgodne z DokumentacProjektovy i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od ktdrych dopuszczalrge s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow éneéntow budowli mugzby¢ jednorodne i
wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie maqgzekracz& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z Dokumentadprojektovg lub ST, i wptynie to na nie
zadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materiatyda niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4.ZabezpieczenieTerenu Budowy

Wykonawca jest zobowrzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoByd w okresie trwania realizacji
Kontraktu & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Kierownikoprojektu do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim organem zadzagcym drog oraz ruchem projekt organizacji ruchu i zabezma@ robot w okresie trwania
budowy. W zalenadsci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinienckaktualizowany prze Wykonawma
biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczypstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe gdzenia
zabezpieczafe takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaty itp. zapewgtaj w ten sposob bezpieéséwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dziei i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jeshteodzowne ze
wzgleddéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kyda akceptowane przez Kierownika Projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwsi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z kierowni-
kiem Projektu oraz przez umieszczenie, w miejs¢dcsciach okrélonych przez Kierownika Projektu. Tablice informpmey
beda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia Terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje @i ze jest whczony w Cen
kontraktowg.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasiewykonywania robot.

Wykonawca ma obowrzek zn@ i stosowé& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa TerenBudowyi wykopy bezwody stojacej,

b) podejmowé& wszelkie uzasadnionekroki majce na celu stosowaniesie do przepiséwi norm dotyczcych ochrony
srodowiska na terenie i wok6t Terenu Budowy orgddie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrsci
spotecznej i innych, a wynikgge ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w ¢astivie jego sposobu
dziatania. Stosgf sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgll na:
¢ lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopémg diojazdowych
« ¢$rodki ostranasci i zabezpieczenia przed:

l. zanieczyszczeniezbiornikdwi ciekdbwwodnychpytamilub substancjamioksycznymi,
Il.  zanieczyszczenipowietrzapytamii gazami,
Ill. mozliwo$¢ powstanigpozaru

1.5.6.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzeggprzepiséw ochrony przeciwgarowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakalnych i magazynowych oraz w maszynach i pogtzda

Materiaty tatwopalne g sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgsém
0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamirem wywotanym jako rezultat realizacji Robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie gggéniu wickszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Roboty bda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez upravgnion
jednostk, jednoznacznie okékajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@gnodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robo6t, azakaczeniu Rob6t ich szkodlivdoi zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych wbudowania.z@i wymagaj
tego odpowiednie przepisy Zamawgigy powinien otrzymézgod: na wycie tych materiatdw od waiwych organéw admi-
nistracji pastwowej.



Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie Smecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona whasndici publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi, ka-
ble itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadddrych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonyoiu
przez Zamawiacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju Robdt, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i uradzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadérkierownika
Projektu i wtadze lokalne o zamiarze rozpmia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tystalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi Kierownika Projektu i zanetsowane wtadze orazedrie z nimi wspoétpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej do dokonywania napiaiykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchninzieurzadzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
przez Zamawiajcego.

1.5.9.0graniczenieobciazen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe &da dopuszczone ndwiezo ukaiczony fragment
budowy i Wykonawca dlzie odpowiedzialny za naprawwszelkich Rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwoi higienapracy

Podczas realizacji Robét Wykonawaeglbie przestrzedgaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczeg6lngei Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eegliecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetaigjch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddazie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz sgizi odpowiedr
odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpiearmtwa publicznego.

Uznaje ¢, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie
i s3 uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11.0chronai utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia uyte do Robét od Daty
Rozpoczcia do daty wydania Potwierdzenia Zékpenia przez Kierownika Projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywd Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymani@mm by prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy bytyzadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Kierownika Projektu powinieapocaé
Roboty utrzymaniowe nie gdiej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowaniesi¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralméejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore gw jakikolwiek sposéb zwgzane z Robotami idazie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wymagaeawnych
odnanie wykorzystania opatentowanych agizen lub metod i w sposob gty bedzie informowé Kierownika Projektu o
swoich dziataniach, przedstavgajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédlo pozyskaniamateriatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym awgstaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczongiochRobét
Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje daigez proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatébw i odpowiedniviadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie partii (g&ci) materialdw z danegérddia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposoéb ggty spetni wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsRobot.

2.2. Pozyskiwaniemateriatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odnégnych wladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez Zamaviieggo i jest zobowzany dostarczy
Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przed mzpciem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty badé terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez
siebie metogl wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Kierownikad®iiojektu.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakdciowych materiatéw z jakiegokolwiek
zrodta.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: opfatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwane z
dostarczeniem materiatdbw do Robét.

Humus i nadklad czasowo zth z ukopow i miejsc pozyskania piaskiwiiru beda formowane w haldy i wykorzystane




przy zasypce i rekultywacji terenu przy vikaeniu Robdét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdav Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie lgdg wykorzystane do Robo6t lub odwiezione na odklad omdpdnio do wymaga Kontraktu lub wskaza
Kierownika Projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownikaj&ktoi, Wykonawca niedulzie prowada zadnych wykopow
w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéheigne w Kontrakcie.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi ob@anjacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni_materiatow
Wytwornie materialtow magby¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projekticeiu sprawdzenia zgodét
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Rrdbateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstawakceptacji okrédonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.
W przypadku, gdy Kierownik Projektietzie przeprowadzat inspekojvytworni bgda zachowane nagujace warunki:
a) Kierownik Projektubedzie miat zapewnion wspotprae i pomocWykonawcyoraz producentanaterialtoww czasie
przeprowadzania inspekdji,
b) Kierownik Projektubedzie miat wolny dostp, w dowolnymczasie,do tych czgéci wytworni, gdzie odbywasie produk-
cja materiatdbw przeznaczonych do realizacji Korttrak

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowyatz ztozone w
miejscu wskazanym przez Kierownika ProjektusliJEierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na zycie materiatéw do
innych robo6t, ni te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tychteriatow zostanie przewadtiowany przez Kierownika
Projektu.

Kazdy rodzaj Robo6t, w ktorym znajdujie nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonujentesne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywaniei sktadowaniemateriatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane na#jerdo czasu gdy doly one potrzebne do Robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly §akaos¢ i whasciwos¢ do Robo6t i byty dogpne do kontroli przez
Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego skladowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w jsiach zorganizowanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowaniemateriatow

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglunazliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatow w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierdw@nProjektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodmized
uzyciem materiatu, albo w okresie dirym, jdli bedzie to wymagane dla bad@rowadzonych przez Kierownika Projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spta, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakaos¢ wykonywanych Rob6t. Spgiz uzywany do Robét powinien Byzgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie pigacji Robét, zaakceptowanym przez
Kierownika Projektu; w przypadku braku ustale takich dokumentach sgiizpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Kierownika Projektu.

Liczba i wydajnéé sprztu bedzie gwarantowd& przeprowadzenie Robo6t, zgodnie z zasadami Stukrgmi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach KierdwanProjektu w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wiasnécia Wykonawcy lub wynaity do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dolentéw potwierdzagych dopuszczenie spta do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidupazliwosé wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektavenim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptaueized uyciem
sprzitu. Wybrany spret, po akceptaciji Kierownika Projektu, nie #edby¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw Kontraktu, zogtanzez
Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopusane do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowiasie bedzie do ustawowych ograniczebciazenia na & przy transporcie materiatdw — stz na i
z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie nighiiie zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowgdiainkdw i w sposob gaty
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Kierownika Projektu

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Robét i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu d¢aizie zapewni& prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami @kngmi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projektuerminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadag warunkom dopuszczalnych obein na osie moghby¢ uzyte przez Wykonawcpod



warunkiem przywrocenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drog publicznych na koszt Wykagy.
Wykonawca bdzie usuwé na biezaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rabgidnie z Kontraktem oraz za jdkozastosowanych
materiatdw i wykonywanych Robét, za ich zgoéiha Dokumentag Projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji
Robét oraz poleceniami Kierownika Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktaza doktadne wytyczenia w planie i wyznaczenie \g$a wszystkich elementow
Robot zgodnie z wymiarami i ¢gdnymi okr&lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanyma pémie przez
Kierownika Projektu.

Nastpstwa jakiegokolwiek lidu spowodowanego przez Wykonagwe wytyczeniu i wyznaczeniu Robot zosgajesli
wymaga tego ledzie Kierownik Projektu, poprawione przez Wykonawea wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robo6t lub wyznaczenia wystkprzez Kierownika Projektu nie zwalnia Wykonawogt
odpowiedzialnéci za ich doktadn&.

Decyzje Kierownika Projektu dotysze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemenf®webdt lzda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, DokumejntBeojektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzdhi wyniki bada materiatéw i Robot, rozrzuty normalnie wygtjace przy
produkgji i przy badaniach materiatéw,stdadczenia z przes&oi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvaae
na rozwaarg kwestk.

Polecenia Kierownika Projektwtly wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymnani
przez Wykonawg, pod grdbg zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego tyfudmosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnianiajakosci (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kier&awi Projektu programu
zapewniania jakimi, w ktdrym przedstawi on zamierzony sposob wykeayia Robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwaranfage wykonanie Robot zgodnie z DokumendaBjrojektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Kierownika Projektu.

Program zapewniania ja@ bedzie zawier&
a). cz$¢ 0golm opisupca:

- organizag; wykonaniaRobaét,w tym terminyi sposélprowadzenigRobaét,

- organizacjeuchunabudowiewraz z oznakowanienmobét

- bhp,

- wykaz zespotowroboczych,ich kwalifikacje i przygotowaniegpraktyczne,

- wykaz os6bodpowiedzialnyctrajakasé i terminowd¢ wykonaniaposzczegolnyclelementdéwobot,

- system(sposohb procedug) proponowanekontroli i sterowanigakoscia wykonywanychRobot,

- wyposaeniew sprzt i urzzdzeniado pomiaréwi kontroli (opis laboratoriumwtasnegolub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlegrowadzenie bad,

- sposéboraz form¢ gromadzeniawynikéw bada laboratoryjnych,zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterupcych a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procestehriologicznym,
proponowany sposob i fogprzekazywania tych informacji Kierownikowi Projekt

b). czs¢ szczegdtow opisupca dla kadego asortymentu Robdt:

- wykaz maszyni urzagdzen stosowanycha budowiez ich parametramiechnicznymioraz wyposaeniemw
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo — kontrolne,

-rodzajei ilo§¢ srodkOw transportuoraz urzadzer do magazynowania zatadunkumateriatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposoOlzabezpieczaniaochronytadunkdwprzedutrat ich wiasciwosci w czasietransportu,

- sposoObi procedug pomiaréwi bada (rodzaji czestotliwosé, pobieranieprobek,legalizacjai sprawdzanie
urzzdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw Robot,

- sposolpostpowaniaz materiatami Robotaminie odpowiadajcymi wymaganiami.

6.2. Zasadykontroli jakosci Robét

Celem kontroli Robot gaizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazorng jakas¢ Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Roboét i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia nieztdne do pobierania prébek i bada
materiatéw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownikj€ktu mae zaada® od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz RobOt z¢statliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrllakumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwosci s3 okreSlone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoae, Kierownik Projektu ustali jaki zakres konirf@st konieczny, aby zapewni
wykonanie Robo6t zgodnie z Kontraktem.




Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projeldwiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i sprgg badawczy posia-
daja wazng legalizac, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okékajacych procedury bada

Kierownik Projektu lbdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych w celu ich inspekcji.

Kierownik Projektu ldzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod badawczych. Zeli
niedockgniccia te lgda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Kierownik Projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do Robét badanych materiatdw i déguje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhamiaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Prébki keda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania prodjgdatych na zasadzige

wszystkie jednostkowe elementy produkcji may¢ z jednakowym prawdopodoliigtwem wytypowane do badania.

Kierownik Projektu lpdzie mie zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawcedbie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktore hudz
watpliwos¢ co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usunite lub ulepszone z whasnej woli.
Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstevek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez Kierownika Projektu. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo badé wykonywanych przez Kierownika Projektyda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez kierownika Projektu.

6.4.Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W p@adlp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowaazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzajuiejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatu badania, Wykonawca przedstawi nénpe wyniki do akceptacji
Kierownikowi Projektu.

6.5. Raporty z badai

Wykonawca bdzie przekazywakKierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikamideh jak najszybciej, nie piiej
jednak nz w terminie okrélonym w programie zapewniania jaod

Wyniki bada (kopie) lgda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzagkdiug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

6.6. Badania prowadzoneprzez Kierownika Projektu

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Kierownik projektu uprawniongsi do dokonywania kontroli, pobierania
prébek i badania materiatowmodet ich wytwarzania, i zapewniona medaie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systa kontroli Rob6t prowadzonego przez Wykongmedzie ocenia
zgodnd@¢ materiatdw i Robot z wymaganiami ST na podstawyaikow bada dostarczonych przez Wykonagvc

Kierownik Projektu mee pobierd probki materiatéw i prowadé&ibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Kierownik Projektu poleci Wykaevzy lub
zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych luttatkowych bada albo oprze siwytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodebmaterialow i Robdt z DokumentadProjektovy i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batlapobieranie probek poniesione zostanzez Wykonawg

6.7.Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktdre posiadaj
1. certyfikatynaznakbezpieczastwa,wykazupce, ze zapewnionagodnag¢ z kryteriamitechnicznymiokreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz aft&ciwych przepiséw i dokumentdw technicznych,
2. deklaracy zgodndgci lub certyfikatzgodndgci z:
¢ Polslg Normy lub,
¢ aprobag technicza, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt.1,
3. i ktorespetniaj wymogi SpecyfikacjiTechnicznej.
W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenfysymagane przez ST, #@da partia dostarczona do Robétibie
posiadé te dokumenty, oké&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadéd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w ragtez@eby poparte wynikami
bada wykonywanych przez niego. Kopie wynikow tych badeda dostarczone przez Wykonagisierownikowi Projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyravadgzujagcym Zamawigjcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy daiéa okresu gwarancyjnego. Odpowiedziatn@a prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowkujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.



Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i beds dotyczy przebiegu Robot, stanu bezpiatasva ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwd

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyghizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaapz
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatsdwego. Zapisy ¢1g czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym numerem i opatrzone dat
podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu.

Do Dziennika Budowy nafg wpisywa w szczegolnéci:

- dat przekazanigprzezZamawiagcegoDokumentacjiProjektowej,

- dat uzgodnienigrzezKierownikaProjektuharmonogramiRob6ti ProgramuZapewnienialakdci,

- dat przekazanidVykonawcyTerenuBudowy,

- terminyrozpoczciai zakaiczeniaposzczegolnyclelementowRobot,

- przebiegRobdt,trudndci i przeszkodyw ich prowadzeniupkresyi przyczynyprzerww Robotach,

- uwagii poleceniaKierownikaProjektu,

- zgtoszenia daty odbiorowRobo6tzanikajcychi ulegajcych zakryciu, czgsciowychi ostatecznyctodbioréwRobdét,

- wyjasnienia,uwagii propozycjeWykonawcy,

- stanpogodyi temperatunypowietrzaw okresiewykonywaniaRobétpodlegagcych ograniczeniomub wymaganiom

szczegO6lnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

- zgodna¢ rzeczywistychwarunkéwgeotechnicznych ich opisemw DokumentacjiProjektowej,

- danedotyczce czynndci geodezyjnych{pomiarowych)dokonywanyctprzedi w trakciewykonywaniaRobaét,

- danedotyczce sposobuvykonywaniazabezpieczeniobot,

- danedotyczce jakasci materiatow,pobieranigprobekorazwyniki przeprowadzonychada i kto je przeprowadzat,

- wyniki prébposzczegolnyclelementéwbudowli z podaniemkto je przeprowadzat,

- inneistotneinformacjeo przebieguRobot.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowggdprzediaone Kierownikowi Projektu
do ustosunkowaniagsi

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do DziennikadBwy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich peciyjlub
zajccia stanowiska.

Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kieroka Projektu do ustosunkowanig.dProjektant nie jest jednak
strorg Kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleééWykonawcy Robdét.

(2) Rejestr Obmiarow
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwadgijna rozliczenie faktycznego pept kazdego z elementéw Robét. Ob-
miary wykonanych Robét przeprowadza si sposob cglty w jednostkach przgfych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru
Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&i materiatdw, orzeczenia o jada materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&Vykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w Programie Zapemwa
Jakdgci. Dokumenty te stanowizahcznik do odbioru kicowego robdt. Winny ki one udosgpnione na kade zyczenie
Kierownika Projektu.

(4) Pozostatedokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprdcz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace dokumenty:
- pozwolenienarealizacg zadanigbudowlanego,
- protokoty przekazania erenuBudowy,
- protokotyz naradi ustale,
- umowy cywilno-prawnez osobamitrzecimii inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioruRob6t,
- korespondengjnabudowie.

(5) Przechowywaniedokumentéw budowy.
Dokumenty budowy ¢ przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpow@dabezpieczonym.
Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodupgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawem.
Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla Kierownika Projektu i przedstawione do asigl nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonanych Rob6t zgodnie z Dokutaes Projektova i ST, w
jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powigiéniu Kierownika Projektu o zakresie obmierzaniabot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tgrminem.

Wyniki obmiaru keds wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wSlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdly abowizku ukaiczenia wszystkich Robét. 8lne dane zostan
poprawione wg instrukcji Kierownika Projektu n&rpie.




Obmiar gotowych Roboétddzie przeprowadzony z estotliwoscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub innym czasie okilenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawé&ierownika Projektu.

7.2.Zasady okreslania ilosci Rob6t i materiatow

Diugas¢ i odlegta¢ pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osiowej.

Jeli Specyfikacje Techniczne wéeiwe dla danych Robét nie wymagaggo inaczej, obfosci beda wyliczane w m jak
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3.Urzadzeniai sprzet pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robgiglzaakceptowane przez Kierownika
Projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzdzenia te lub spex wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dalg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trnaan
Robot.

7.4.Wagi i zasadywazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom Specyfikacji
technicznych. Bdzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniape w sposob goty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez Kierownika Projektu.

7.5.Czasprzeprowadzeniaobmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed ¢gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robotakzeé w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do odbioru oraz nieodzowne obfizésdg wykonane w spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejscacszknog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru
Obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Kiariwem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezndéci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- Odbiory robé6t zanikapcych i ulegajcych zakryciu - polegagcy na stwierdzeniuilosci i jakasci robot, ktére w
dalszym procesie realizacji zanik#jib ulegag zakryciu.

- Odbidr czgsciowy rob6t - polegajicy na stwierdzenidlosci i jakosci wykonanychczesci Robot.

- Odbior ostatecznyrob6t - polegajcy na stwierdzeniuusunicia wad wykrytych przy odbiorze koncowym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.1.  Odbidr robét zanikajacychi ulegajacych zakryciu.

Odbidr rob6t zanikaych i ulegajcych zakryciu polega na formalnej ocenigsdioi jakosci wykonywanych Robdét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Obmiaru Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie ugiiwviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggp®msgpu robot.

Odbioru Rob6t dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowa¢ danej czéci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika Budowy z jednoczesnym
powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbi6r powinigyg przeprowadzony niezwtocznie, niezpdej jednak ni w ciggu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budopwgwiadomienia o tym fakcie Kierownika Projektu.

Jaka¢ i ilosé robot ulegajcych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podsadokumentow zawierggych komplet
wynikdw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z DokumentagjProjektovg, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.2, Odbidr czesciowy robot.
Odbidr czsciowy Robot polega na oceniedt i jakaosci wykonanych robét. Odbioru griowego Rob6t dokonujesi
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t. @diiRowbdt dokonuje Kierownik Projektu.

8.3. Odbidr_ostatecznyRobdét.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeistpgo wykonania Rob6t w odniesieniu do ichidlp jakasci i
wartgci.

Calkowite zakéaczenie robot oraz gotowé do odbioru ostatecznegedzie stwierdzone przez Wykonagvaspisem do
Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniemra fgkcie Kierownika Projektu.

Odbior ostateczny Robot nagt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowytibzac od dnia potwierdzenia
przez Kierownika Projektu zakozenia Robét i przggia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznaczomez Zamawiafego w obecrimi Kierownika Projektu i




Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny j&k@owej na podstawie przedianych dokumentdw, wynikdw
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaonvykonania Robdt z Dokumentadprojektove i ST.

W toku odbioru ostatecznego Rob6t komisja zapoina iealizacy przyjetych w trakcie odbioréw Robo6t zanikaych i
ulegajicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rolzapetniajcych i Robo6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t pekosvych lub Robdt uzupetniggych w warstwiescieralnej
lub Robotach wykfczeniowych, komisja przerwie swoje czydoia ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jaké¢ wykonanych Robdt w poszczegdinych asortymentaebnaicznie
odbiega od wymaganej Dokumentaérojektovs i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma gkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpiedseva ruchu, komisja dokona psten, oceniajc pomniejszom wartgé wykonywanych
Robét w stosunku do wymag@@rzyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtatgo Robdét jest protokét odbioru ostatecznego Robd
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamasgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhaany przygotow&nastpujace dokumenty:
a). Dokumentagj Projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporzdzona w trakcie
realizacji Kontraktu,
b). Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiw. uzupetniajce lub zamienne),
c¢). Recepty i ustalenia technologiczne,
d). Dziennik Budowy i Rejestr Obmiaréw (oryginaty),
€). Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaoznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ,
f). Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
g). Opink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich zaakonych wynikéw badai pomiaréw zadczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STJ.PZ
h). Inne dokumenty wymagane przez Kierownika Prtojek
i). Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét tayamcych (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wicicielom uradzen.
j). Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg Robot i sieci uzbrojenia terenu,
k). Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wgdem przygotowania dokumentacyjnego nigldbgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongwygznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robét

Wszystkie zaradzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag kpdg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robot uzu@gieych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ustaleniaogoine
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarovs ustalon dla danej

pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattonarptave ptatndgci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvc
w danej pozycji Kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosgowej lgdzie uwzgédniac wszystkie czynriei, wymagania i
badania sktadage st na jej wykonanie, ok&tone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej Dekumentacji Projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robéthobejmowé:
* Robociz bezpéredni wraz z towarzysymi kosztami;
e Wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymigygewentualnych ubytkéw i transportu na Teren
Budowy;
e Wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzyseymi kosztami;
* Koszty pdrednie obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami;
¢ Podatki obliczone zgodnie z oba#ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2.Warunki_Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji TechnicznejDM 00.00.00.
Koszt dostosowaniagido wymagé Warunkéw Kontraktu i WymagaOgolnych zwartych w Specyfikacji Technicznej
DM 00.00.00. obejmuje wszystkie warunki actome w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione vetagsie.

9.3.Objazdy, Przejazdyi Organizacja Ruchu
Koszt wybudowania objazdéw (przejazddéw) i orgarnjizachu obejmuje:

(@ Opracowanieorazuzgodnieniez Kierownikiem Projektui odpowiednimiinstytucjamiProjektuOrganizacjiRuchuna
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopijeRto Kierownikowi Projektu i wprowadzeniem dalsayzmian i
uzgodni@é wynikajacych z posfpu Robat.

(b) Ustawienietymczasoweg@znakowania oswietleniazgodniez wymaganiambezpieczéastwaruchu.

(c) Opfaty(dzierzawy) terenu.

(d) Przygotowaniderenu.

(e) Konstrukcjatymczasowepawierzchniramp,chodnikéw,kraweznikéw, barier,0znakowania drenau.




()  Tymczasowgrzebudowairzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow (przejazdéw) i organizagthu obejmuije:
(@ Oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usuniggimczasowych oznakowtapionowych, poziomych, barier i

Swiatel.
(b) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw (przejazdéw) i organizatjchu obejmuje:
(@ Usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Robditiejsze Kontrakty, Bankwiatowy, styczé 1995r.
Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (DRIr 89 z 25.08.1994r. poz. 414)

Rozporadzenie MGPIB z 19.12.1994r. (Dz.U. Nr 10)

Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r. (Dz.U. Nr 25, poz. £38ia 13 marca 1995r.)

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyadograficzne (Dz.U. nr 30 poz. 163 zzpéejszymi
zmianami).

Warunki Kontraktu.

Dane Kontraktowe.

agrwdE

No



CPV-45100000-8 PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE

D. 03.00.00. ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO

D.03.02.01a REGULACJA PIONOWA URZADZEN PODZIEMNYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtecznej (SST)sgwymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem regulacji pionowej agdtzen podziemnych przy realizacji inwestycji zyganej pn.

Remont i przebudowa placow i drég:

1) plac w miejscowéci Niedzborz o hcznej powierzchni ok. 1465 m2, polmny na terenie oznaczonym numerem ewidencyj-
nym 507 w obrbie 10 Niedzborz,

2) droga i plac w miejscowéci Niedzbdrz o hcznej powierzchni ok. 670 m2, polny na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 500 w obebie 10 Niedzborz,

3) plac w miejscowdci Strzegowo o 4cznej powierzchni ok. 760 m2, polzony na terenie oznaczonym numerem ewidencyj-
nym 335/2 w obebie 41 Strzegowo Osada,

1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza szczeg6towa specyfikacja techniczna (§&8E)stosowana jako dokument przetargowy i komdraik przy
zlecaniu i realizacji rob6t zezanych z

Remont i przebudowa placow i drég:
1) plac w miejscowéci Niedzborz o hcznej powierzchni ok. 1465 m2, polmny na terenie oznaczonym numerem ewidencyj-
nym 507 w obrbie 10 Niedzborz,

2) droga i plac w miejscowéci Niedzbdrz o hcznej powierzchni ok. 670 m2, polny na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 500 w obebie 10 Niedzborz,

3) plac w miejscowdci Strzegowo o 4cznej powierzchni ok. 760 m2, polzony na terenie oznaczonym numerem ewidencyj-
nym 335/2 w obebie 41 Strzegowo Osada,

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej regulacji pionowej adzer podziemnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Wlaz studzienki - elemereliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sk rewizyjnych, umdiwiajacy
dostp do uradzei kanalizacyjnych.

1.4.2 Kratkasciekowa - urzdzenie, przez ktére wody opadowe przedastejod goéry do wpustu ulicznego.
1.4.3.Skrzynka uliczna wodogjjowa — elementeliwny stuzacy ochronie czpienia zasuwy wodggowej dzeki ktéremu mana
otwiera lub zamyka zasuve

1.4.4.Skrzynka uliczna gazowa — elemeatiwny stuzacy ochronie czpienia zasuwy gazowej ufivsia zamykanie lub
otwieranie zasuwy

1.4.5.Pokrywa studzienki telefonicznej — elemeatbetowy przeznaczony do przykrycia podziemnyclizgnek telefonicznych,
umazliwiajacy dostp do uradzen telekomunikacyjnych.

1.4.6.Pozostale okiéenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[t] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycice materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulaciji pionowej uradzen podziemnych

Do przypowierzchniowej regulacji naleuzy¢:

- cegty klinkierowej

- zaprawy cementowej

- ewentualnie specjalistycznych gieieni do regulacji studzienek kanalizacyjnych dedefonicznych

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycice spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”jki 3.




3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej urgdzen podziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania regulacji, powinien wyk&zsi¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- pity tarczowej,

— miotkéw, tomow,

- sprztu pomocniczego (szczotka, topata, itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagag@ne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Transport nowych materiatéw do wykonania napravayyipien odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@OM, Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonania regulacji

Wykonanie regulacji pionowej obejmuije:

1. roboty przygotowawcze

- odkrycie oraz rozebranie istriegj pokrywy, wpustu lub skrzynki
- ustalenie nowej wysokKoi

2. roboty budowlane

- zagszczenie podi@ wokot uradzenia

- utozenie cegiet klinkierowych lub specjalnych gigeni

- utozenie pokrywy, wpustu lub skrzynki

5.3. Wykonanie regulaciji

Wykonanie regulacji obejmuje:

1. zdgcie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratkciekowej, skrzynki ) uradzenia podziemnego,

2. rozebranie nawierzchni wokoét studzienkizg nie zostata rozebrana wénéej):

—reczne (dhutami, haczykami z drutu, mtotkami brukarskew. dggami stalowymi itp. - w przypadku nawierzchni typu
kostkowego),

3. rozebranie gornej ¢fi tj. korpusu wkazu lub skrzynki

4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elememéwierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miegdadowania, z
posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydmige dalszych robot,

5. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i ozzgenie gérnej e%ci studzienki (np. nasady wpustu, komina wlazowemo)
ew. uzupetnieniem ubytkdw, natomiast w przypadkagiek ulicznych sprawdzenie stanu trzpienia zasuwy

6. ponownego monta ustawionego na odpowiedmnivysokdé¢ korpusu wiazu, wpustu lub skrzynki

7. osadzenie przykrycia studzienki, kratkiekowej z wykorzystaniem istnigjych lub nowych materiatow oraz ew.
wyréwnaniem zapragicementow.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlfi] pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszezag wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@n(certyfikaty na znak
bezpieczéstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgadmodeklaracje zgodroi, ew. badania materiatdw wykonane przez
dostawcow itp.),

- sprawdzt cechy zewntrzne gotowych materiatdw z tworzyw i prefabrykowehn.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaignierowi do akceptacii.

6.3. Badania wykonanych robot

Po zakaczeniu robot natey sprawdzt wizualnie:

- wyglad zewrtrzny wykonanej regulacji w zakresie wydl, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni typstkowego,
- poprawné¢ profilu podiuznego i poprzecznego, naujacego do otaczagej nawierzchni i umdiwiajgcego sptyw
powierzchniowy waéd.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QNVymagania ogdlne” [1] pkt 7.
D.03.02.01. Regulacja wyso&ociowa urgdzai podziemnych

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest 1 sztuka wyregulowanego gdzenia.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot




Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogoélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wiypozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty rozbiérkowe,

- podtaze pod regulagj

Odbidr tych robdt powinien ldyzgodny z wymaganiami pkt 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymagaogdlne” [1] oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyerce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w OST D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania ogdlimpét 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robét,

— roboty rozbiérkowe,

— dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie regulaciji,

— odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiorkowyehsktadowisko,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogolne specyfikacje techniczne (SST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-03.02.01 Kanalizacja deszczowa
3. D-04.01.0304.03.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczeskedpienie
4. D-04.04.0804.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechaie
5. D-04.05.0604.05.04 Podbudowy i ulepszone padta gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi
6. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu
7. D-05.03.01a Remontgztkowy nawierzchni z kostki kamiennej
8. D-05.03.02a Remontgztkowy nawierzchni klinkierowej
9. D-05.03.03a Remontgztkowy nawierzchni z ptyt betonowych
10. D-05.03.07 Nawierzchni z asfaltu lanego
11. D-05.03.17 Remont gztkowy nawierzchni bitumicznych
12. D-05.03.23b Remont gstkowy nawierzchni z betonowej kostki brukowej
13. D-08.01.0%02 Kravezniki
11. Normy
1. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty zierifigmagania i badania
przy odbiorze
2. PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjilgmagania i badania
przy odbiorze
3. PN-76/B-12037 Cegta petna wypalana z gliny- kaagja
4. PN-H-74051/01 Whazy kanatowe. Klasa A ( typukiego )
5. PN-H-74051/00 Wtazy kanatowe. Ogoélne wymagatiadania .
6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
7. PN-H-83104 Odlewy Zeliwa szarego. Tolerancje wymiarowe .
8. PN-B-10729 Studzienki kanalizacyjne .




D.04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw karhstyjnych

CPV — 45233320-8 FUNDAMENTOWANIE DROG D. 04.00.00.

PODBUDOWA 04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW

KONSTRUKCYJNYCH

. WSTEP.
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacjigswymagania dotyere wykonanie i odbioru rob6t zgg@anych z wykonaniem oczyszczenia i
skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni preglizacji inwestycji:

Remont i przebudowa placow i drég:

1) plac w miejscowéci Niedzborz o hcznej powierzchni ok. 1465 m2, polmny na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 507 w obebie 10 Niedzborz,

2) droga i plac w miejscowsci Niedzbdrz o hcznej powierzchni ok. 670 m2, polzony na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 500 w obebie 10 Niedzborz,

3) plac w miejscowéci Strzegowo 0 4cznej powierzchni ok. 760 m2, polmny na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 335/2 w obebie 41 Strzegowo Osada,

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigarob6t
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Roboty, ktorych dotyczy ST obejmujvszystkie czynniei umazliwiajace i majice na celu wykonanie oczyszczenia i
skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

1.4, Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacp 2godne z normami podstawowymi, normami gagnymi,
wytycznymi i okréleniami podanymi w ST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogdl
1.5. Ogolne wymagania dotycgce roboét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonywanych robo6t i ich zgodsé z Dokumentag Projektovg, ST i
poleceniami Kierownika Projektu.
Ogdlne wymagania dotygee robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania agdln

2. MATERIALY

2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow
Warunki ogolne stosowania materiatow, ich pozyskiai sktadowania podano w ST DM.00.00.00. ,,Wynmaga
0golne” pkt.2.
2.2. Rodzaj materiatow

Materiatami stosowanymi wedtug zasad niniejszeg8T
2.2.1. Do skropienia warstwy niebitumicznej
- asfaltowa emulsja kationowseedniorozpadowa o wiaiwosciach zgodnych  z ,,Warunkami technicznymi.
Drogowe kationowe emulsje asfaltowe”, Instytut Baday Drog i Mostéw. Warszawa 1994.
2.2.2. Do skropienia warstw bitumicznych
- asfaltowa emulsja kationoweedniorozpadowa o wdaiwasciach zgodnych z ,,Warunkami technicznymi. Drogowe
kationowe emulsje asfaltowe”, Instytut Badawczy ®rdlostow. Warszawa 1994.
2.2.3.  Wymagania dla asfaltowej emulsji szybko rogmlowej i srednio rozpadowej
Asfaltowe emulsja kationowa szybkéredniorozpadowe powinny spetdiwymagania podane w Tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej szybkoozpadowej i



sredniorozpadowej do wykonania skropienia warstw naverzchni.

Lp. Wyszczegoblnienie wigiwosci Wymagania
szybkorozpadowa Sredniorozpadowa
K1-60 K2
1 |Zawartg¢ asfaltu, % 59 -61 59-70
2 |Lepkas¢ wg Englera®E 3-15 >3
3 |Jednorodn& 4> 0,063 mm, % <0,10 <0,10
4 |Jednorodng& 4> 0,016 mm, % <0,25 <0,25
5 [Trwalos¢ ¢ 0,063 mm po 4 tyg., % <04 <04
6 |Sedymentacja, % 5,0 5,0
7 |Przyczepn& do kruszywa 85 85
8 |Indeks rozpadu, g/100g <80 <80 - 120

2.2.4. Sktadowanie emuls;ji
Warunki przechowywanie nie mpgowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakéci. Lepiszcze nalsy
przechowywa w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przedggesh wody i zanieczyszczeniem. Warunki
przechowywania:czas sktadowania emulsji nie powipieekracza3 mies¢cy od daty jej produkcji, temperatura
przechowywania emulsji nie powinnadhyizsza n 30C.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogéine” Bkt
3.2 Sprzt do czyszczenia warstw nawierzchni
Do oczyszczenia warstw nawierzchni riglstosowd nastpujacy sprzt:
szczotki mechaniczne (zaleca arzdzenia dwuszczotkowe z mawvoscia odpylania)
sprezarki,
zbiorniki z wodj,
szczotki eczne,
lub inny sprzt zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nateuzy¢ skrapiarki wyposzonej w uradzenia pomiarowo - kontrolne
pozwalajce na sprawdzenie i regulowanie gpsjacych parametrow: temperaturysmienia, obrotow pompy dozgej
lepiszcze, pydkaosci poruszania si skrapiarki, ilgci dozowanego lepiszcza. Skrapiarka powinna zapgewszktadanie
lepiszcza z tolerangj+ 10% w stosunku do ifgi zatazone).
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienchigolowany termicznie tak aby byto mawve zachowanie statej temperatury
lepiszcza. Wykonawca powinien posiaditualneiwiadectwo cechowania skrapiarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymag@gélne” pkt. 4.
4.2. Transport emulsji
Transport emulsji powinien odbywasic w cysternach samochodowych. Dopuszczassdsowanie beczek lub innych
pojemnikow stalowych. Cysterny przeznaczone dovpoze emulsji powinny by przedzielone przegrodami na komory o
pojemndci nie wickszej niz 1 n?, a kada przegroda powinna néievykroje umdliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny,
pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportwjpmy by¢ czyste i nie zawietaresztek innych lepiszczy. Inne warunki
bedg zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DM.00@Q, Wymagania ogélne” pkt.5
5.2. Przygotowanie podiza

Oczyszczenie polega na usgaiil luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu szczotek mechanicznych, a w razie
potrzeby wody pod éhieniem. W miejscach trudno deghych naley uzy¢ szczotek gcznych. Zanieczyszczenia stwardniate
nie nadajce st usura¢ mechanicznie, natg usund recznie za pomagcdostarczonego sptz. Na terenach niezabudowanych
bezpdrednio przed skropieniem, nawierzahmazna oczyci¢ spgzonym powietrzem.

5.3. Skropienie oczyszczonych nawierzchni

Oczyszczona nawierzchnia przed skropieniem powibya sucha. Skropienie naoa rozpoczé po akceptacji jej
oczyszczenia przez Kierownika Projektu. Przed pgpysniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi probneskroe w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki., \&gamej iléci lepiszcza w zalecsci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia oraz uzyska akceptéigrownika Projektu.

Skropienie nalgy wykon& réwnomiernie, w miejscach trudno dgstych kcznie przy uayciu weza z dysz
rozpryskovs Wykonane skropienie nawierzchni nglg@pozostawd przez okres niezidny do catkowitego rozpadu emulsji. W
tym czasie po skropionej powierzchni nie zmoodbywd sie jakikolwiek ruch kotowy. Do czasu uktadania wargte
mieszanki mineralno-bitumicznej, Wykonawca zabezpieskropion powierzchng, dopuszczag tylko niezigdny ruch



budowlany.
5.3.1. Skropienie warstwy niebitumicznej
Skropienie nalgy wykona emulsj sredniorozpadow w ilosci 0,54-0,7 kg/n? , a utdenie nastpnej warstwy moe
nastpi¢ po 24 godzinach, po rozpadzie emulsji i odparowaady.
5.3.2. Skropienie warstwy bitumicznej
Skropienie naley wykona emulsy szybkorozpadow60% w ildsci:
e 0,34-0,5kg/n? dla powierzchni pomilzy stag, a nowo uktadanymi warstwami bitumicznymi
e 0,154-0,20kg/n? dla powierzchni pomidzy nowo uktadanymi warstwami bitumicznymi.
Ulozenie nasfpnej warstwy mge nasipi¢ po godzinie, po rozpadzie emulsji i odparowaniaywo

KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogbjwkt. 6.

6.2. Sprawdzenie jakéci lepiszcza
Ocena jakéci lepiszcza stosowanego do skropienia warstw rraghiei powinna b§ oparta na atestach producenta. W
przypadku braku atestu, Wykonawca powinien przedstavasne badania. Wykonawca ma obgmek kontrolowa dla
kazdej dostawy lepiszcza lepidowg PN-77/C-04014.

6.3. Sprawdzenie oczyszczenia
Ocena oczyszczenia warstwy konstrukcyjnej polegaceaie wizualnej doktaddoi wykonania.
6.4. Sprawdzenie jednorodriei skropienia

Jednorodn& skropienia nakey ocent wizualnie, a kontr@l ilosci rozkladanego lepiszcza zaleca przeprowadi
wedtug metody podanej w opracowaniu ,,Powierzchaiatnwalenia. Oznaczenie $lo rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00Q,0ymagania ogoélne” pkt.7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowvy jest:
e 1 n? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni warskagstrukcyjnej,
e 1 n? (metr kwadratowy) skropionej emujsjsfaltova powierzchni warstwy konstrukcyjnej.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr oczyszczonej i skropionej nawierzchni podlegsadom odbioru robdt zand@jch wedtug zasad oldlenych w
ST DM.00.00.00. ,,Wymagani og6ine” .
Odbioru dokonuje Kierownik Projektu na podstawiguwnentéw kontraktowych przedstawionych przez Wykeogaw
odniesieniu do jaki materiatow i wykonanych robét wedtug wymagzkreslonych w pkt. 2 i 5.
W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Projelistali zakres robét poprawkowych, ktére Wykonawgéona na
wihasny koszt w terminie uzgodnionym z Kierowniki&mrojektu.

PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyegce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia podstawy ptagobpodano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogoélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Placi s¢ z 1 nf oczyszczonej i skropionej warstwy konstrukcyjneiug ceny jednostkowe;.

Cena jednostkowa obejmuije:

e przygotowanie rob6t i ich oznakowanie,

¢ mechaniczne oczyszczeniezlaj warstwy konstrukcyjnej z ewentualnym polewanigah lub uzyciem
Sprzonego powietrza,

reczne oczyszczenie ze stwardniatych zanieczyézcze

zakup i transport lepiszcza,

wykonanie skropienia w ikzi okreslonej w Specyfikacji Technicznej lub uzgodnioné{izrownikiem Projektu,

zabezpieczenie wykonanego skropienia.

e o o o

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy
1. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.
2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczenie lep&iovzglednej Lepkéciomierzem Englera.

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawzenni drogowych



CPV —45233252-0 ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI ULIC

D. 05.00.00. NAWIERZCHNIE

D.05.03.05./02 WARSTWA WAZACA | WARSTWA SCIERALNA Z MIESZANKI
MINERALNO — ASFALTOWEJ

. WSTEP.
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacjasvymagania dotyege wykonanie i odbioru robét zawianych z wykonaniem warstwy agacej z
mieszanki mineralno-asfaltowej (betonu asfaltowegagyubdci 4 cm i warstwyécieralnej z mieszanki mineralno-asfaltowe;j
(betonu asfaltowego) o grudm 3 cm przy realizacji inwestycji:

Remont i przebudowa placow i drég:

1) plac w miejscowéci Niedzborz o hcznej powierzchni ok. 1465 m2, polmny na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 507 w obebie 10 Niedzborz,

2) droga i plac w miejscowsci Niedzbdrz o hcznej powierzchni ok. 670 m2, polony na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 500 w obebie 10 Niedzborz,

3) plac w miejscowéci Strzegowo 0 4cznej powierzchni ok. 760 m2, polmny na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 335/2 w obebie 41 Strzegowo Osada,

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reafigarobo6t
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem jednej warstwy
scieralnej nawierzchni z mieszanki mineralno-asfaép(betonu asfaltowego) o grutmd3 cm dla kategorii ruchu KR1.
1.4, Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacja godne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagaogblne” pkt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce roboét
Ogdlne wymagania dotygee robot podano w ST DM.00.00.00.

2. MATERIALY
2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow
Warunki ogoélne stosowania materiatow, ich pozyskiiaai sktadowania podano w ST DM.00.00.00. ,,Wynmaga
0golne” pkt.2.
Do wytwarzania mieszanki betonu asfaltowego na wgkie warstwy wizacej naley stosowa:
- asfalt AC 16 W 50/70 wg PN-EN-13108-1 z dostosaemardo warunkéw polskich
- kruszywo tamane granulowane wg PN-EN-13043
- zwir i mieszank wg PN-EN-13043
- grys izwir kruszony wg PN-EN-13043
- piasek wg PN-EN-13043
- wypetlniacz mineralny
- $rodek adhezyjny wg Aprobaty Technicznej
Do wytwarzania mieszanki betonu asfaltowego na wgkie warstwycieralnej naley stosowa:
- asfalt AC 11 S 50/70 wg PN-EN-13108-1 z dostos@svardo warunkéw polskich
- kruszywo tamane granulowane wg PN-EN-13043
- zwir i mieszank wg PN-EN-13043
- grys izwir kruszony wg PN-EN-13043
- piasek wg PN-EN-13043
- wypetlniacz mineralny
- $rodek adhezyjny wg Aprobaty Technicznej
2.2. Charakterystyka nawierzchni
Nawierzchn¢ nalezy wykona dla kategorii ruchu KR1.
Warstwa $cieralna nawierzchni powinna &ywykonana z mieszanki mineralno-asfaltowej (betamsfaltowego)
srednioziarnistej o grul$oi warstwy 3 cm zgodnie z oboyxiujaca norm.
2.3. Kruszywo
Do mieszanek mineralno-bitumicznych wykonywanyclvbudowywanych na geco stosuje si kruszywo tamane,
naturalne i uszlachetnione. Stosowane kruszywa arapsnig wymagania zawarte w niniejszej ST.
2.3.1.  Kruszywo famane — grysy
Wymagania podstawowe dla kruszywa tamanego praedgigablice 1 i 2.
Tablica 1. Wymagania podstawowe dla kruszywa tamarge

Lp. Wyszczegoblnienie wigiwosci Wymagania




1 |Scieralngé w bebnie kulowym: o5
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy niecej niz:
- w grysie 25
b) po 1/5 petnej liczbie obrotdw, % ubytku masytassinku do ubytku masy po petn
liczbie nie wicej niz
2 Nasikliwos¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, % nigegyiniz: 15
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabrgych: 1,2
- frakcji 4+6,3 mm 2,0
- frakcji powyzej 2 mm
a) dla kruszyw osadowych
Mrozoodporné¢ nie wiecej niz 2,0
4 Mrozoodporné¢ wg zmodyfikowanej metody bezfredniej, nie wgcej niz 10
Tablica 2. Wymagania dla grysu
Lp. Wyszczegoblnienie wigiwosci Wymagania
1 Sktad ziarnowy 1,5
a) zawarté¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, odsianych na mokro, dla 2,0
frakcji, % masy, nie wicej niz: 85,0
- wgrysie 6,3 -20,0 mm 80,0
- wgrysie 2,0 — 6,3 mm 10,0
b) zawarté¢ frakcji podstawowej dla frakcji, % masy nie mmigt: 15,0
- wgrysie 6,3 20,0 mm 8,0
- wgrysie 2,0 — 6,3 mm
c) zawarté¢ podziarn dla frakcji, % masy, nie ¢gej niz:
- wgrysie 6,3 20,0 mm
- wgrysie 2,0 — 6,3 mm
d) zawarté¢ nadziarna, % masy, nie ¢ej niz:
2 Zawart@¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie weej niz: 0,1
Zawartg¢ ziarn nieforemnych, % masy, niegeej niz: 30
4 Zawart@¢ zanieczyszceorganicznych, barwa cieczy Nie ciemniejsza iiwzorcowa
wg PN-EN 1744-1
2.3.2.  Kruszywo famane — piasek, mieszanka dnga granulowana
Wymagania dla piasku tamanego i mieszanki drobragjudowanej przedstawia tablica 3.
Tablica 3. Wymagania dla piasku tamanego i mieszanki drobnejrgnulowanej
Lp. Wyszczego6lnienie wigiwosci Wymagania
Piasek tamany Mieszanka drobna
granulowan
1 Zawart@¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie weej niz: 0,1 0,1
2 Wskaznik piaskowy, nie wicej niz: 65 65
a) dla kruszywa z wyikiem wapieni 40 40
b) dla kruszywa z wapie
3 Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy Nie ciemniejsza iiwzorcowa
wg PN\-B-0671¢
4 Zawart@¢é nadziarna, % masy, nie ¢uej niz: 15 15
5 Zawartd¢ frakcji 2,0; 4,0 mm, % masy powsj: - 15
2.3.3.  Kruszywo naturalne
Kruszywo naturalnezwir, mieszanka kruszywa naturalnegwiry kruszone, piasek. Wymagania dla
zwiréw kruszonych podano w tabeli 3. Wymagania dkeku podano w tabeli 4.
Tablica 3. Wymagania dla zwiréw kruszonych
Lp. Wyszczegoblnienie wigiwosci Wymagania
grys Zwir
1 Scieralng¢ w bebnie kulowym: o5
a) po peinej liczbie obrotéw, % ubytku masy nieagj niz
b) po 1/5 petnej liczbie obrotéw, % ubytku masypatnej liczbie obrotow 25
nie wiecej niz:
2 Nasikliwos¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, %, nigeejiniz 15




3 Mrozoodporné¢ % ubytku masy, nie wtej niz: 25
4 Zawartd¢ ziaren pokruszonych, % masy, nie mniej ni <10,0 >70,0
5 Ziarna mniejsze %i0,075 mm odsiane na mokro, % masy, nigceji niz - 1,5
6 Zawartd¢ frakcji podstawowychalcznie % masy, nie mniejai 80,0
a) dla frakcji 2,0 — 6,3 mm 85,0
b) dla frakcji pow.6,3 mn
7 Podziarna, % masy, nie geej niz: 15,0
a) dla frakcji 2,0 — 6,3 mm 10,0
b) dla frakcji pow. 6,3 mm
8 Nadziarno, % masy nie ggej niz 8,0
9 Zanieczyszczenia obce, % masy, niecsj niz 0,1

10 |Zanieczyszczenia organiczne

Barwa cieczy nie ciemniejsza
od barwy wzorcowej
wg PN-EN 1744-1

Tablica 4. Wymagania dla piasku
Lp. Wyszczego6lnienie wigiwosci Wymagania
1 Sktad ziarnowy 2
a) zawartd¢é ziarnmniejszychod 0,075mm, % masynie wigcej niz
b) zawartdé¢ nadziarna% masynie wigcej niz: 10
2 Zawart@¢ zanieczyszczeobcych, %, masy nie wiej niz 0,1
3 Wskaznik piaskowy wikszy od: 60

4 Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych

Barwa nie ciemnigjsza od
barwy wzorcowej

Do wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego 0/16 manvykonanie warstwdcieralnej naley zastosowamateriaty:

Lp. Rodzaj materiatéw / Numer normy Rodzaj
1 Kruszywo famane granulowane wg -EN-1304:
a) z litego surowca skalnego ze s
- magmowycl kl. 1, Il; gat. 1,
- przeobraonych j-W.
- osadowyc jW.
b) surowca sztucznegale pomiedziowe i stalownicz jW.
) z surowca naturalne rozdrobnion jW.
2 Kruszywo famane zwyk -
3 Zwir i mieszanka kI 1, 1l
4 Grys i zwir kruszon kl. 1, Il gat. 1,
5 Piasek v gat. 1,.
6

Wypetniacz mineralr

a) wg PMS-9650¢

podstawowy, zagbczy

b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoriusgaego

pyty z odpylania

7 Asfalt wg PN-EN 12591 z dostosowaniem do warunkdislpch

D 50/70

2.3.4.  Wypelniacz

Do mieszanek mineralno-bitumicznych otaczanychargcg naley stosowé wypetniacz podstawowy. Wypetniacz

przeznaczony do mieszanek mineralno-bitumicznyahzasinych na gaco, powinien spetntawymagania podane w tabeli 5.

Tablica 5. Wymagania dla wypetniacza
Lp. Wymagania Wypetniacz
1 Zawart@¢ czstek ziarn mniejszych od, % masy, nie mnigj ni 100
- 0,3mm
- 0,074mm 80
2 Wilgotnasé, % nie wecej niz 1,0
3 Powierzchnia wiciwa, cni/g 2500H- 4500

Pochodzenie wypetniacza i cechy jaiowe powinny by zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

2.4 Lepiszcze
2.4.1. Asfalt

Do wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej w stiafe écieralnej, naley stosowd asfalt D-50/70, zgodnie z PN-

EN 12591.
Wymagania dla asfaltu drogowego podano w tablicy 6.




Tablica 6 Wymagania dla asfaltéw drogowych

Wihasciwosci Wymagania Metody bada
Wg

a) Penetracja w temp. &5 przy catkowitej masie 100 g (obzhik, 50 -70 PN-EN 1426
sworzei, uchwyt igly) 1(* mm
b) Temperatura tamlivégi °C nie wyzsza nk -8 PN-EN 12593
c) Temperatura rpknienia®C 46 - 54 PN-EN 1427
d) Temperatura zapton®C nie wy:sza ni 230 PN-EN 22592
e) Zawarté¢ sktadnikéw rozpuszczalnych, nie mniet, o (m/m) 99 PN-EN 12592
f) Zmiana masy po ateniu (ubytek lub przyrost), nie gdej niz % 0,5 PN-EN 12607-1
(m/m)
g) Pozostala penetracja pezgniu, nie mniej i % 50 PN-EN 1426
h) Temperatura rgknienia po sfzeniu, nie mniej i °C 48 PN-EN 142"
i) Wzrost temperatury rgknienia po sfzeniu nie wecej niz, °C 9 PN-EN 142"
j) Parafiny, % masy, nie wtej niz % 2,2 PN-12606-1

Za jaka¢ dostaw asfaltu odpowiedzialny jest Wykonawca roR@idzaj asfaltu i jego pochodzenie (dostawa i peedt)
powinny by uzgodnione z Kierownikiem Projektu.

Rowniez do akceptacji Kierownika Projektu Wykonawca powmiprzedstawi uzgodnione z dostawdproducentem)
zasady jakéciowego odbioru lepiszcza.

Zabrania si stosowania do tego samego asortymentu robét tzyigrpochodazcych od rénych producentéw. Zmiana
dostawcy (producenta) lepiszcza w czasie trwarbatraeymaga zgody Kierownika Projektu oraz opracdevarmowe]j recepty
na mieszankmineralno-bitumicza

Wykonawca jest zobowrany do prowadzenia Hoiowego i jakéciowego obioru dostaw oraz wykonania
laboratoryjnych badakontrolnych.

2.4.2. Emulsja asfaltowa
Wymagania dla emulsji podano w ST.04.03.01. tabl. 1
2.4.3. Srodek adhezyjny

Jakosérodka adhezyjnego zghszajcego przyczeprsé asfaltu do kruszywa, nalg uzywac tylko srodka posiadagego

aprobag techniczi. Srodki te naley stosowé zgodnie z warunkami podanymi w aprobatach techmyitz

3. SPRET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogéine” Bkt
3.2. Sprzt do wykonania warstwy wigzacej
3.2.1. Wytwornia mieszanki mineralno-bitumicznej
Otaczarnia nie m@ zaktdécéd warunkow ochronyrodowiska tj. powodowa zapylenia terenu, zanieczysz€zadd i
wywotywa¢ hatas powygej dopuszczalnych norm. Wydafgowytwdrni musi zapewniazapotrzebowanie na mieszantla
danej budowy. Zalecagsivydajndgé minimalrg 80 T/h. Wytwornia musi posiadgetne wyposzenie gwarantuce wiaciwa
jakas¢ wytwarzanej mieszanki.
Nie dopuszcza sido rcznego sterowania produlcjDozowanie powinno odbywasic przy wyciu wagi sterowanej
automatycznie. Nie dopuszcza sterowaniagcznego odwzania sktadnikow.
3.2.2. Ukladarka mieszanki mineralno-bitumicznej
Uktadanie mieszanki nie st odbywa tylko przy wyciu uktadarki sterowanej elektronicznie. Wyddihaktadarki
powinna by skorelowana z wydajioia otaczarki. Uktadarka powinna posiédsstpujace wyposaenie:
e automatyczne sterowanie, pozwat® na utéenie warstwy zgodnie z zafung niwelet oraz grubécia,
¢ plyte wibracyjm do wstpnego zagszczania,
¢ urzdzenie do podgrzewania uktadarki.
3.2.3. Walce do zagszczania i inny spreat
Do zagszczania warstw nawierzchni z betonu asfaltowefgzpatosowa walce statyczne ogumione i walce mieszane
z przedni osig gladlkg wibracyjm i tylng ogumion. Zaleca si stosowanie zestawu walca gtadkiego stalowego dveuveso z
walcem ogumionym oraz na wygtadzenie walca dwuwagmgredniego.
Wykonawca jest zobowzany jest do utrzymania na budowie takiego g@przak: skrapiarka, szczotka mechaniczna
autocysterna z wagdl pita do obcinania warstwy mieszanki, wiertnicapddierania probek.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymag@gélne” pkt. 4.
4.2. Transport mieszanki

Transport mieszanki powinien spelfirastpujace warunki:

*  do transportu mieszanki rte wywa¢ wytacznie tylko wywrotek,

e czas transportu nie ra® przekracz&?2 godzin,

*  samochody powinny lByduzej tadowndci tj. min. 10 ton,

e powierzchn¢ wewretrzng skrzyni wywrotek przed zatadunkiem naglespryska w niezlzdnej ilasci srodkiem
zapobiegajcym przyklejeniu si mieszanki,
samochody mugzbyt wyposaone w plandeki ktérymi przykrywaegmieszank w czasie transportu,

¢ skrzynie wywrotek powinny ydostosowane do wspotpracy z uktadankczasie roztadunku, kiedy to uktadarka

pcha sob wywrotke.



Zaleca s} stosowanie samochoddéw termosow z podwéjrigisinkami skrzyni wypog@nej w system grzewczy.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DM.00@Q, Wymagania ogélne” pkt.5
5.2. Przygotowanie podiza

Podize pod ut@enie warstwyscieralnej nawierzchni z mieszanki mineralno-asfaéip bedzie stanowd warstwa
wigzagca wg ST D.05.03.05/01.
Podie pod ut@enie warstwyscieralnej powinno by przygotowane przez oczyszczenie i skropienie, igod
wymaganiami D.04.03.01. ,,Oczyszczenie i skropigrdestw konstrukcyjnych”.
5.3. Projektowanie i wytwarzanie mieszanek mineralo-bitumicznych
5.3.1.  Opracowanie recepty
Za wykonanie recept odpowiada Wykonawca robét, ykfizedstawi je Kierownikowi Projektu do zatwierdize
Recepty powinny hyyopracowane dla konkretnych materiatow zaakceptgeraprzez Kierownika Projektu do wbudowania i
przy wykorzystaniu reprezentatywnych prébek tychamatow.
Metoda projektowania polega na prxyjp sktadu mieszanki i okékeniu jej wiaciwosci w odniesieniu do podanych
wymaga.
Zaprojektowana oraz wykonana mieszanka BA 0/12,8powinna spetniawymagania podane w tablicy 7.

Lp. Whasciwosci Wymagania
1 Modut sztywngci petzani¥, Mpa nie mniej ni Nie wymaga si
2 Stabilndg¢ probek wg Marshalla w temperaturze®) zagszczonych 2x50 udertze 55

ubijaka, kN nie mniej i
3 Odksztatcenia prébek jw. 2,05,(
4 Wolna przestraéw prébkach jw. % (VA 1,54t
5 Wypelienie wolnej przestrzeni w prébkach jw 75+9(
6 Wskanik zag:szczenia warstwy, % nie mniej 98,(
7 Wolna przestrzi w warstwie, % (v/v 1,5+5,(
1 Dotyczy tylko fazy projektowania sktadu mieszamneralno-asfaltowej

5.3.2.  Wytwarzanie mieszanek

Wytwornia musi posiadapetne wyposzenie gwarantujce wigciwa jakasé wytwarzanej mieszanki. Nie dopuszcza si
do recznego sterowania produlcj

Wytwérnia powinna b§ zlokalizowana w pobitu prowadzonych robét nie dalepzr80 km od miejsca wbudowania, co
pozwala na przetransportowanie mieszankiaguimaksimum 2 godzin.

Mieszanki mineralno-bitumiczne wytwarzane i wbudowaa garco mana produkowé w sezonie od 15 kwietnia do
15 p&dziernika. Ewentualne przedienie tego okresu nie nasipi¢ po wyraeniu zgody przez Kierownika Projektu w
przypadku stwierdzenia dobrych warunkéw pogodowtjdemperatury ponad 20.

Produkcja mee odbywd si¢ jedynie na podstawie recepty laboratoryjnej opraa@ej przez Wykonawgclub na jego
zlecenie i zatwierdzonej przez Kierownika Projektu.

Produkcja mieszanki e zosté rozpoczta na wniosek Wykonawcy po wyeniu zgody przez Kierownika Projektu.
Wykonawcy zobowgzany jest do opracowania harmonogramu pracy otikiczapewniagcego cagtosé produkcji i uktadania
mieszanki. Wykonawca opracowuje projekt mieszardgdpty), ktory nagpnie po sprawdzeniu przez Kierownika Projektu
zostaje zatwierdzony do stosowania.

Bez wanej zatwierdzonej recepty laboratoryjnej Wykonaw@a maze rozpoczé produkcji. Wykonawca ponosi eat
odpowiedzialné¢ za jakd¢ produkciji.

Temperatura wytwarzania mieszanki z asfaltu D5@@@inna by w granicach 140 — 160 (bezpérednio przed
wysyika).

5.3.3.  Zaroby probne i odcinek prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki mineralno-bitumigzest zobowazany do przeprowadzenia
w obecnéci Kierownika Projektu kontroli zarobdw prébnych. &&lu sprawdzenia zastosowanego dprzechnologii robét,
receptury laboratoryjnej nate wykona w obecnéci Kierownika Projektu odcinek prébny diugn 50 m. Po zaakceptowaniu
przez Kierownika Projektu uzyskanych wynikow mdgy¢ podite wigciwe roboty. Wymagania i dopuszczalne tolerance dl
sktadnikéw mieszanki mineralno-bitumicznej podanp.\2.5.

5.4. Whbudowanie mieszanki
5.4.1.  Warunki atmosferyczne

Uktadanie mieszanki na warsiwvigzaca musi odbywd si¢ w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych tj. przy

suchej i cieptej pogodzie, w temperaturze pzjyl °C.
5.4.2.  Ukladanie

Uktadanie mieszanki nie odbywé si¢ jedynie przy ayciu mechanicznej uktadarki o wydafmd skorelowanej z
wydajndcia otaczarki.

Przed przysipieniem do uktadania warstwy aacej powinna by wyznaczona niweleta. Warstwaieralna powinna
by¢ uktadana o grubigi 3 cm zgodnie z zaprojektowaniwelet i spadkami poprzecznymi.

Uktadanie mieszanki musigsodbywa& w sposéb cigly, bez przestoju, z jednostajpredkascia w granicach 2+4 m na
minute. Ukladanie warstwy vgizacej powinno odbywé& si¢ cak szerokécia. Ztacza poprzeczne nafe wykona& poprzez
poprzeczne pionowe olcie a nasgfpnie posmarowanie lepiszczem. Temperatura mieszaokinna by sprawdzana
regularnie i utrzymywana w stopniu uniettimiajacym przegrzanie i jednocg@e pozwalaicym na prawidtowe rézielenie i
zag:szczenie.

5.4.3.  Zagszczenie mieszanki

Po przejciu uktadarki naley sprawdzt powierzchng warstwy i usua¢ wszelkie nierébwn&i oraz zamiatowa
rozsegregowane miejsca.

Powinny by zachowane podstawowe zasadycgagzania:

- zagszczanie nalgy przeprowadz pocawszy od krawdzi ku srodkowi,

- najedza¢ na watowan warstwe kotem napdowym walca w celu unikgcia sfalowa nawierzchni,



- rozpoczyné watowanie walcem gtadkim, a ngghie ogumionym przy niskim @iieniu, podwyszajc je w miag
watowania,

- predkosé przejazdu walca powinna djednostajna w granicach 2+4 km/h na mtka i w granicach 4+6 km/h w
dalszej fazie watowania,

- watowanie na odcinku tuku o jednostronnym spadkezyaozpocz¢ od dolnej krawdzi ku gorze,

- pierwsze przywatowanie powinnobwykonane przy zyciu walca stalowego statycznego.

Sprzt zag'szczajcy nie mae by parkowany na nowo wykonanej warstwie do czasoséygnie do temperatury, przy

ktorej stopcy na warstwie spez nie spowoduje odciskow i deformacii.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogbfrkt. 6.
6.2. Kontrola i badania laboratoryjne

Wykonawca zobowgzany jest do wykonania petnego zakresu hata budowie. Laboratorium Wykonawcy musiéby
wyposaone w niezbdng aparatug umaliwiajaca przeprowadzenie bafiakontrolnych przewidzianych w Specyfikacji.
Badania kontrolne obejmyaty proces budowy od okresu przygotowawczegodhiadzgromadzonych materiatdw) poprzez
etap budowy (produkcja i wbudowanie mieszanekjiabadé koncowych (jaké¢ wykonanej nawierzchni).

6.3. Badania jakdci rob6t w czasie budowy

W czasie budowy Wykonawca powinien prowgdgystematyczne badania kontrolne i dostardazpie raportéw do
Kierownika Projektu. Badania kontrolne Wykonawcawpoen wykonyw& z czstotliwoscia gwarantuyca zachowanie
wymaga jakdsci robét. Czstotliwosé bada budowy przedstawiono w tablicy 8.

Tablica 8. Czestotliwos¢ badan w czasie budowy
Lp. Wyszczegolnienie bada Czstotliwos¢ bada

Wiasciwosci asfaltu Dla kazdej dostawy

23 Wiasciwosci kruszywa
Wihasciwosci wypetniacza

45 Zawarta¢ asfaltu 2 razy w cijgu dnia przy produkcji >500 T 1
6 Uziarnienie mieszanki mineralnej
Stabilng¢ wedtug Marshalla raz przy produkcji < 500 T
78 Zawartg¢é wolnych przestrzeni Codziennie 1
Zag:szczenie warstwy prébka
6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwycieralnej

6.4.1. ROwné¢ nawierzchni
Powierzchnia warstwy powinna bydwna i uksztaftowana zgodnie z Dokumentdtjojektova. Pomiaru nierowniei w
kierunku podtanym dokonuje si planografem w sposObagty. Nierdwndci poprzeczne naly mierzy 4-metrovs fata co
100 metréw. Nierownizi dla warstwyscieralnej nie powinny przekraczé mm.
6.4.2. Niweleta nawierzchni
Niweleta nawierzchni powinna byzgodna z DokumentacjProjektows. Tolerancja dla niwelety warstwy gigcej
wynosi+ 10 mm. Niwelacja co 20 m i w punktach charakteryztych.
6.4.3.  Szeroké¢ nawierzchni
Szeroké¢ warstwyscieralnej nawierzchni nie sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm., przy czymo
jezdni wykonanej od projektowanej nie sy przesunjta o wicej nz 3 cm. Cegstotliwas¢ pomiaréw 10 x 1 km.
6.4.4.  Grubdé¢ warstwy scieralnej
Gruba¢ warstwscieralnej powinna by zgodna z DokumentacpProjektove i wynosé min. 3,0 cm. Grubig warstwy
Wykonawca powinien mieréynajp&niej w 24 godziny po jej wykonaniu, co najmniej wath losowo wybranych miejscach
na kadej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej mi jednym punkcie na kde 600 M Przed odbiorem nawierzchni,
Wykonawca sprawdzi gruké warstwy nawierzchni w obecém Kierownika Projektu przynajmniej w trzech losowo
wybranych punktach lecz nie rzadzief mi jednym punkcie na kde 1000
Dopuszcza sitolerancg grubaci warstwy+ 5 mm.
6.4.5. Wymagania dotycgce zagszczenia
Wykonawca zobowizany jest do badania zsmgczenia wykonanej warstwy nawierzchni. Wykonujg tei poprzez
wyciecie prébki z gotowej nawierzchni po jej zagczeniu i ostygrciu. Do wyckcia probek powinno si uzywaé
mechanicznej wiertnicy, ktéra wycina cylindryczn@lgki w stanie nienaruszonym. Wskik zag:szczenia oblicza siprzez
poréwnanie gstasci strukturalnej probki wyeitej z nawierzchni doggtdsci pozornejsredniej wzorcowej prébki zggzczonej
wg metody Marshalla i wyéa sk w procentach. Do oceny zgggczenia odcinka przyjmujegséredng z dwoch prébek.
Dopuszcza si inne metody bada zagszczenia po akceptacji ich przez Kierownika PrajekéVymagany wskanik
zag:szczenia wynosi dla warstwy gziacej 98%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.0Q,08ymagania ogoélne” pkt.7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 n (1 metr kwadratowy) wykonanej warstégieralnej z mieszanki mineralno-asfaltowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.0Q,0@ymagani ogdlne” pkt. 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentaljojektova, ST i Kierownika Projektu jesli wszystkie pomiary
z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wynik pgayhe.
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10.1.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyegce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia podstawy ptagobpodano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogoélne” gkt
Cena jednostki obmiarowe;j

Ptaci st z 1 nt wykonanej warstwycieralnej nawierzchni.

Cena jednostkowa obejmuije:

.

e o o o o o

.

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

dostarczenie materiatow,

opracowanie recepty laboratoryjnej,

wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonegpiKierownika Projektu recepty laboratoryjnej,

transport mieszanki do miejsca wbudowania,

mechaniczne rozienie mieszanki zgodnie z zaprojektowanubdcia, niwelet i spadkami poprzecznymi,
zag:szczenie, obetie i posmarowanie kraslzi,

przeprowadzenie niegbnych pomiaréw i badelaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-EN932-1 Badania podstawowych wdewosci kruszyw. Metoda pobierania prébek

2.  PN-EN933-1 Badania geometrycznych witawosci kruszyw. Oznaczenie skfadu ziarnowego. Metoda
przesiewania.

3.  PN-EN933-8 Badania mechanicznych i fizycznych s$etawosci kruszyw. Badania wskaika
piaskowego.

4. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych éavosci kruszyw. Oznaczenieggtcci ziarn i
nasikliwosci.

5. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Bitumy do uktadan&pecyfikacja do stosowania w
warunkach polskich.

6. PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie rozpushuozai

7. PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie tempenratamliwosci metod, Fraassa

8. PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie odpdgima twardnienie pod wptywem ciepta i
powietrza.

9. PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie zawéeigarafiny. Metoda destylacji.

10. PN-EN 1367-1 Badania mechanicznych i fizycznych weavosci kruszyw. Oznaczenie mrozoodpogoio

11. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie penetragti.

12. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie tempenataicknienia. Metoda piécien i kula.

13. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wéeiwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

14. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe — pomiar rovéeonawierzchni planografem i tat



D. 05.00.00. NAWIERZCHNIE

05.03.11. FREZOWANIA NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacjasvymagania dotycgce wykonanie i odbioru rob6t zgdanych z wykonaniem frezowania
istniecej nawierzchni bitumicznej przy realizacji inwegty

Remont i przebudowa placow i drég:

1) plac w miejscowéci Niedzborz o hcznej powierzchni ok. 1465 m2, polmny na terenie oznaczonym numerem ewidencyj-
nym 507 w obrbie 10 Niedzborz,

2) droga i plac w miejscowéci Niedzbdrz o hcznej powierzchni ok. 670 m2, polny na terenie oznaczonym numerem
ewidencyjnym 500 w obebie 10 Niedzborz,

3) plac w miejscowéci Strzegowo o 4cznej powierzchni ok. 760 m2, polzony na terenie oznaczonym numerem ewidencyj-
nym 335/2 w obebie 41 Strzegowo Osada,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reaigaobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obptych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji amzgstosowanie przy wykonaniu frezowania istriej nawierzchni
bitumicznej w zakresie zgodnym z Dokumengd®jojektovy. Frezowaniu podlega warstwa nawierzchni bitumigzne
grubdgci od 1 do 3 cm w celu uswaia warstw bitumicznych oraz wykonanigaa nawierzchni bitumicznej pitami
tarczowymi.

1.4. Okreélenia podstawowe

Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimne- kontrolowany proces skrawania warstwy nawierzesfaltowej bez
jej ogrzania na okikona gtebokasé.

Pozostatekreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacigodne z normami podstawowymi, hormami
zwigzanymi, wytycznymi i okréeniami podanymi w ST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogdl

1.5. Ogélne wymagania dotyace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonywanych rob6t i ich zgodséz Dokumentagj Projektova, ST i
poleceniami Kierownika Projektu.

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania agoln

2. MATERIALY
Materialy nie wystepuja

3. OPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyace spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogéine” Bkt

3.2. Sprzt do wykonania frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umidiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno n&sbéng gltebokas¢ i

z doktadnécia okreslona w punkcie 5 niniejszej ST.

Frezarka powinna léysterowana elektronicznie i zapewhzachowanie wymaganej row§ud oraz pochylé podiuznych

i poprzecznych nawierzchni po frezowaniu. KierowRilojektu mae dopuycic¢ frezarki sterowane mechanicznie o ile
zachowana zostanie doktadaskrawania podana w pkt. 5.

Szerokdé¢ robocza nie mniejszanR5 cm, max. Glhokas¢ frezowania (w jednym przégiu) srednio od 1 do 3 cm,
frezarka wypossona w automatyczny system niwelacji poprzeczneptywnej umdliwiaj acy frezowanie nawierzchni
zgodnie z zalmona niweled i pochyleniem poprzecznym. Mechaniczna szczotkapimtania pozostatego po frezowaniu
urobku musi b§ wyposaona w pojemnik na zmieciony urobek. Natychmiastg@oetnieniu pojemnik nateopr&ni¢ na
skrzyni tadunkovg samochodu odbiergiego urobek z frezarki. Nie dopuszczadd spratania urobku z nawierzchni na
pobocze ziemne lub do rowow.

Frezarki powinny b§ wyposaone w przengnik sfrezowanego materiatu, posley go z jezdni do samochodu.
Wykonawca mee wywac tylko frezarki zaakceptowanej przez Kierownika Bkbj.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania doty@ce transportu

D.05.03.11. Frezowanie nawierzchni bitumicznych

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymag@gélne” pkt. 4.

4.2. Transport urobku po sfrezowaniu

Do przewozu sfrezowanego materiatu pglstosowd samochody samowytadowcze. Transport powinigntaly
zorganizowany, aby zapewrprag frezarki bez postojow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST DM.00@Q, Wymagania ogélne” pkt.5

5.2. Wymagania organizacyjne

Przed przysipieniem do wykonania rob6t Wykonawca zobgeainy jest do spogdzenia we wlkasnym zakresie i na
wihasny koszt projektu roboczego zawigcago:

- plan rzdnych powierzchni istniegej warstwy gornej w przekrojach prostopadtych diodvogi i odlegtych od



siebie o nie wigeej niz 10 m,

- naniesienie na plan rzednych, w oparciu o dane Dokumentacji Projektowej, grubosci warstwy nawierzchni, ktére
podlegaé beda frezowaniu.

5.3. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ sfrezowana do glebokosci, szerokosci i pochylen zgodnych z Dokumentacja Projektowg.
Przewiduje sic wykonanie frezowania o glebokosci i wg lokalizacji wymienionych w pkt. 1.3. niniejszej ST.

Po wykonaniu frezowania wymienionego w pkt. 1.3. nalezy oczysci¢ nawierzchni¢ przy uzyciu sprzetu wg pkt. 3.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci rob6t

Ogblne zasady kontroli jakosci robét podano w ST DM.00.00.00. .Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jako$§ci frezowania

Kontrola jakosci robot podezas frezowania nawierzchni na zimno powinna obejmowaé pomiary okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. Zakres i czestotliwo$¢ badafi kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni

na zimno

Lp. Wlasciwosci Czgstotliwos¢ badan kontrolnych

1 Réwnos¢ podtuzna Latg 4-metrowa co 20 metrow

2 Roéwno$é poprzeczna Lata 4-metrowg co 20 metrow

3 Spadki poprzeczne co 50 metrow

4 Szerokos¢ frezowania

5 Glebokos¢ frezowania Na biezaco

Dopuszczalne nieréwnosci powierzchni po frezowaniu mierzone tata 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 powinny
wynosi¢ nie wigeej niz 8 mm.

Spadek poprzeczny powierzchni po frezowaniu powinien by¢ zgodny z okreslonym w Dokumentacji Projektowej, z
tolerancja +0,5%.

Szerokos¢ frezowania powinna odpowiadaé¢ okreslonej w Dokumentacji Projektowej z doktadnoscig £5 cm.
Glebokos¢ frezowania powinna by¢ zgodna z planem rzgdnych wg pkt. 5.1. niniejszej ST z dokladnoscia £5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdIne” pkt.7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

o 1 m2 (metr kwadratowy) sfrezowanej nawierzchni min. grub. 4 cm.

D.05.03.11. Frezowanie nawierzchni bitumicznych

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér oczyszczonej i skropionej nawierzchni podlega zasadom odbioru robét zanikajgcych wedtug zasad okreslonych w
ST DM.00.00.00. ,,Wymagani ogdlne” .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci
Ogolne ustalenia podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ z 1 mz frezowanej nawierzchni.

Cena jednostkowa obejmuje:

e przygotowanie robot i ich oznakowanie,

e frezowanie nawierzchni,

e odwiezienie sfrezowanego materiatu,

e oczyszczenie powierzehni po sfrezowaniu,

e przeprowadzenie pomiaréw powierzchni po frezowaniu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy ' _
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiary réwnosci nawierzchni planografem i lata
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