SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

dla przebudowy istniej agcych przepompowni $ciekow:

UNIERZYZ PG1
UNIERZYZ PL2
UNIERZYZ PL1
RYDZYN SZLACHECKI PG1
POKRYTKI PG1
NIEDZBORZ PG1
DROGISZKA PG1
SULKOWO POLNE PG1
SULKOWO BOROWE PG1
10.BUDY SULKOWSKIE PG1
11.£EBKI PG1
12.UNIKOWO PG1
13.CZARNOCIN PG1
14.CZARNOCIN PL1
15.CZARNOCINEK PG1
16.MDZEWKO PG1
17.SYBERIA PG1
18.MDZEWO PG1
19.DABROWA PG1
20.KOWALEWKO PG1,
21.KONOTOPAPS
W GMINIE STRZEGOWO, POW. MEAWSKI
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1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i

odbioru rob6t zwigzanych z przebudowsg i modernizacjg istniejagcych przepompowni $ciekoéw

( 21 sztuk) na terenie gminy Strzegowo

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ ST

Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce

na celu wykonanie przebudowy i modernizacji przepompowni $ciekdw ( 21 sztuk) na terenie

gminy Strzegowo, tj:

A

Wymiana wyposazenia i zmiana typu pomp- szczegély wymiany opisane w

dokumentacji projektowej-21 sztuk
dostawa i montaz wyposazenia przepompowni sciekow — 21 sztuk

wymiana piyt pokrywowych i zamontowanie wtazéw w czesci pompowni- zgodnie z

dokumentacjg projektowg

dostawa i montaz sterowani i automatyki z systemem monitoringu i wizualizacji

sterowania dla przepompowni

Realizacjia Umowy dla wymienionego zakresu rzeczowego obejmuje kompleksowe

wykonanie robot:

A

A

przygotowawczych,

montazowo-instalacyjnych kanalizacji sanitarnej,

montazowo-instalacyjnych przepompowni $ciekéow,

wykonania systemu automatyki, okablowania, pomiaréw i sterowania przepompowni
sciekow,

odtworzenia nawierzchni na terenie przepompowni sciekow

1.4. NAZWY | KODY (CPV) ROBOT OBJ ETYCH PRZEDMIOTEM ZAMOWIENIA



Kod wg Wspdlnego Stownika
Zaméwien (CPV)

L.p. | Rodzaj robot

1 Roboty budowlane 45000000 - 7

2 Roboty instalacyjne w budynkach 45300000-0

3 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow | 45400000-1
budowlanych

4 Wynajem maszyn i urzgdzen wraz z obstugg | 45500000-2
operatorskg do prowadzenia robdt z zakresu
budownictwa oraz inzynierii wodnej i lgdowej

5 Roboty inzynieryjne i budowlane 45220000-5

6 Roboty instalacyjne wodno- kanalizacyjne | 45330000-9
I sanitarne

7 Przygotowanie terenu pod budowe 45100000- 8

1.5. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi

, odpowiednimi polskimi normami.

Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t ( WTW iOR) oraz definicjami

podanymi w ST ,Wymagania Ogolne”.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami

Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot

(WTWOR) i postanowieniami Umowy.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku

nastepujgco:

1.

2.

ST- Specyfikacja Techniczna Wykonywania i Odbioru Rob6t Budowlanych

AKPIA — zakres rob6t branzowych majgcych na celu wykonanie, uruchomienie i

wizualizacje okreslonych parametréw technologicznych pracy pompowni.

Polecenie zamawiaj gcego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez

zamawiajgcego , w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych

spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.




10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdét zgodne ze

Specyfikacjami Technicznymi zaakceptowane przez zamawiajgcego

Droga tymczasowa (monta zowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona
do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,

przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

Sie€¢ kanalizacyjna — uklad potgczonych przewodow kanalizacyjnych i obiektow
inzynierskich, przeznaczona do odprowadzania $ciekdw bytowo-gospodarczych

i przemystowych.

Kanalizacja grawitacyjna — system kanalizacyjny, w ktérym przeptyw $ciekdw
(osadu) nastepuje dzieki sile ciezkosci i odpowiednim spadkom zabudowanych

odcinkéw kanalizacji

Kanalizacja ci snieniowa - system kanalizacyjny, w ktorym przeptyw Sciekow

(osadu) nastepuje wskutek cisnienia wytworzonego przez pompy.

Armatura — roznego rodzaju zasuwy, zawory zwrotne, ktorych zadaniem jest
sterowanie  przeptywem Sciekbw oraz oprOznianiem i odpowietrzaniem

poszczegdlnych

Punkt zbiorczy - urzgdzenie kanalizacyjne do ktérego doprowadzane sg sScieki w

ramach zlewni kanalizacyjnej np. pompownia sieciowa
Urzadzenie kanalizacyjne -sieci kanalizacyjne , urzadzenia podczyszczajgce
i oczyszczajgce scieki oraz przepompownie sciekow

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji

Projektu.

Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego

przekroju w osi kanalu, studzienki, pompowni.

Obsypka — materiat gruntowy miedzy podiozem lub podsypka a zasypka wstepna,
otaczajgcy przewdd kanalizacyjny.

Odpowiednia (bliska) zgodno $¢ - zgodnosé wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okre$lony - z przecietnymi

tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

Podto ze naturalne — podtoze naturalne z drobnoziarnistego gruntu.



17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

Podloze naturalne z podsypk g - podioze naturalne z gruntu twardego
np. skalistego, z podsypkg z gruntu drobnoziarnistego, albo podioze naturalne z
okreslonym rodzajem podsypki wymaganej ze wzgledu na materiat z ktérego
wykonano rury przewodu kanalizacyjnego, zgodnie z warunkami technicznymi

producenta rur.

Podto ze wzmocnione - podioze na gruncie niestabilnym. Wzmocnienie podioza
moze polega¢ na wymianie gruntu na piasek lub zwir albo na wykonaniu tawy

betonowej lub specjalnej konstrukcji.

Podsypka — materiat gruntowy miedzy dnem wykopu a przewodem kanalizacyjnym i
obsypka.
Powierzchnia zwil zona — wewnetrzna powierzchnia przewodow i studzienek

kanalizacyjnych objetych badaniem szczelnosci.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowe;j.
Przedmiar Robot - wykaz Rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Rekultywacja - Roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych

funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
Utylizacja — ostateczne unieszkodliwienie odpadéw w tym, gruntu na odkiad.

Wihaz kanatowy - element przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajgcych dostep do urzadzen

kanalizacyjnych.

Zagospodarowanie terenu — zakres inwestycji obejmujgcych drogi, oswietlenie,

instalacje elektryczne, zielen, ogrodzenie na terenie pompowni sciekow.

Przerzut $ciekdw (osadu) — tymczasowe pompowanie sciekdw umozliwiajgce

okresowe wylgczenie z eksploatacji odcinka kanalizacji.

Inne okre $lenia i definicje — zgodnie z normg PN-EN 752-1.



1.6. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z

postanowieniami Kontraktu, specyfikacjg techniczng i poleceniami zamawiajgcego.
1.6.1 Podstawa wykonania prac obj etych przedmiotem zamdwienia
Podstawg wykonania prac objetych przedmiotem zamowienia jest:
1. Umowa
2. Specyfikacja techniczna wykonywania i odbioru robot
3. Wytyczne producenta urzgdzen
4. Dokumentacja Projektowa
1.6.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy,

Dokumentacije Projektowg oraz komplet Specyfikacji Technicznej.
1.6.3 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa - projekt budowlany bedgcy w posiadaniu Zamawiajgcego

zostanie przekazany Wykonawcy.
1.6.4. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca wykona dokumentacje powykonawczg, instrukcje obstugi i konserwacji dla
wszystkich elementéw rob6t oraz dokumentacje techniczno-ruchowe dla dostarczonych
urzadzen. Instrukcje obstugi i konserwacji powinny by¢ na tyle szczegétowe, aby umozliwiaty
Zamawiajgcemu obstuge, konserwacje, rozbieranie, ponowne skladanie, regulacje i naprawy

danej czesci robot.

Dostarczone urzadzenia majg by¢ urzgdzeniami typowymi, dla ktérych wykonawca pozyska

od producenta gwarancje dostawy czesci zapasowych (bgdz catego elementu).

W przypadku zmiany technologii wykonania rob6t Wykonawca zobowigzany jest do

przedstawienia zamiennego projektu technologii wykonania robét.

1.6.5.Zgodno $¢ robdt z dokumentacja projektow 3

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy stanowig czes¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich

sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢

ich waznosci wymieniona w Umowie.



Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona

odpowiednich zmian lub powiadomi projektanta w ramach nadzoru autorskiego.
W przypadku rozbieznosci opis wymiaroéw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialty bedg zgodne z Dokumentacjg

Projektowg i ST.

Wielkosci okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdbw i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego

przedziatu toleranciji.

1.6.6.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Terenu Budowy
oraz Robét poza terenem budowy w okresie trwania realizacji Umowy, az do zakonczenia

i odbioru koncowego Rob6t, a w szczegolnosci:

A utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu os6b wykonujgcych czynnosci zwigzane
z budowg i nienaruszalnos¢ ich mienia stuzgcego do pracy a takze zabezpieczy

Teren Budowy przed dostepem 0s6b nieupowaznionych,

A wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w calym okresie

realizacji Umowy

A przed przystgpieniem do Rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgdzajgcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Rob6t w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i postepu Robét projekt organizacji ruchu powinien byé

aktualizowany przez Wykonawce na biezaco,

A koszt zabezpieczenia Terenu Budowy i Robét poza terenem budowy nie podlega

odrebnej zaptacie.

1.6.7.0chrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony $rodowiska naturalnego. W szczegdélnosci Wykonawca powinien
zapozna¢ sie z postanowieniami Rozdzialu 1 Ustawy z dnia 27 kwietnia 2001r.
,O odpadach” (Dz.U. Nr 62, poz. 628, 2001 r., z pOzniejszymi zmianami) w przypadku

koniecznosci ziozenia na odktad nieprzydatnego gruntu. Wykonawca musi wystgpic o



okreslone Ustawg zezwolenia i uzgodnienia oraz ponies¢ wszelkie koszta zwigzane z

zagospodarowaniem nieprzydatnego gruntu (traktowanego jako odpad).
W okresie trwania budowy i wykonczania Robo6t Wykonawca bedzie:
A Utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce;.

A Podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepis6w i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i
innych, a wynikajgcych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w

nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc sie do tych wymaganh bedzie miat szczegoiny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych.
2)srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

A zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pylami lub substancjami

toksycznymi,
A zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

A mozliwoscig powstania pozaru.

1.6.8.Zielen

Wykonawca w peini odpowiada za zachowanie nienaruszonego stanu wszystkich
istniejgcych drzew i nasadzen. W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia krzewdw,
Wykonawca jest zobowigzany do ich odtworzenia. Bezprawna wycinka drzew objeta bedzie

karg administracyjng, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
1.6.9. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,

mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami

i zabezpieczone przed dostepem oso6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym

jako rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.



1.6.10. Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedgcych
wiascicielami tych urzgdzehn potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju Robét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
i urzgdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Zamawiajacego i witadze lokalne o

zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
nadzor inwestycji i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi  wspotpracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu

przez Zamawiajgcego.

1.6.11. Ograniczenie obci gzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac¢ sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o0$ przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu Robét. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciggly

bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Zamawiajgcego.

1.6.12.Bezpiecze Astwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczehstwa i ochrony zdrowia. W szczegdlnosci

Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy

w__warunkach niebezpiecznych,szkodliwych dla zdrowia oraz_nie spetniaj gcych

odpowiednich wymaga A sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0sGb zatrudnionych

na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej

nie podlegajg odrebnej zaptacie.

W zakresie wymogow bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczenstwa i ochrony

zdrowia Wykonawce w szczegolnosci obowigzuja:



a. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.,, w sprawie
informacji  dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126 z 2003 r),

b. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Ilutego 2003 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U.
Nr 47, poz. 401, 2003 r.),

c. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie
szczegOlowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegOlowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajgcych zagrozenia
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. Nr 151, poz. 1256, 2002 r.).

d. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej [ Budownictwa
z dnia 1 pazdziernika 1993 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy w

oczyszczalniach sciekéw (Dz. U. z dnia 15 pazdziernika 1993 r.)

1.6.13.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Rob6t i za wszelkie materiaty

i urzgdzenia uzywane do Robo6t od daty Rozpoczecia do daty Zakonczenia.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajgcym

stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
nadzoru powinien rozpoczgé¢ Roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.6.14.0chrona robo6t przed wpltywem warunkéw atmosfe  rycznych

Ochrona robot przed opadami atmosferycznymi nalezy do Wykonawcy.

1.6.15. Stosowanie przepiséw prawa i norm

Wykonawca robét jest zobowigzany do bezwzglednego przestrzegania Prawa Polskiego

w trakcie prowadzenia robdét.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
Z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow

i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za

wypetienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych



urzadzen Ilub metod i w sposéb ciggly bedzie informowaé o swoich dziataniach,

przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

W roznych miejscach Specyfikacji Technicznej podane sg odnosniki do norm krajowych.
Normy te winny byc¢ traktowane, jako integralna czes¢ Specyfikacji Technicznej i czytane w

potgczeniu z Dokumentacjg Projektowa.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm krajowych, ktore
obowigzujg w zwigzku z wykonaniem prac objetych Umowg i stosowania ich postanowien
na réwni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w Specyfikacji Technicznej.

Zaktada sie, iz Wykonawca dogtebnie zaznajomit sie z trescig i wymaganiami tych norm

Wykaz podstawowych norm, wytycznych, zasad i aktéw prawnych majgcych zastosowanie

do robdt w ramach Umowy zawarto w ST.

1.6.16. Zaplecze wykonawcy

Wykonawca, w ramach Umowy jest zobowigzany zorganizowac zaplecze przestrzegajgc
obowigzujgcych przepisébw prawa, szczegodlnie w zakresie BHP, zabezpieczen p.poz,

wymogow Panstwowej Inspekcji Pracy i Panstwowego Inspektora Sanitarnego.

Zaplecze Wykonawcy winno spetniaC wszelkie wymagania w zakresie sanitarnym,

technicznym, gospodarczym, administracyjnym itp.

Jako zaplecze Wykonawcy kwalifikuje sie takze zaplecze magazynowania materiatow.
2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Dla zaprojektowanych rozwigzah zawartych w dokumentacji projektowej nalezy zastosowac

materiaty :

A Spelniajgce wymogi stawiane przez obowigzujgce Polskie Normy w zakresie

materiatdw objetych ich zakresem,

A parametry techniczne, rozwigzanie konstrukcyjne, materialowe stosowane w
przebudowie i modrnizacji pompowni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg

projektowg uzgodniong i zatwierdzong przez Zamawiajgcego,

A wszelkie odstepstwa od dokumentacji projektowej (w tym proponowanie innych niz
wymienione w dokumentacji techniczne] pompy, armatury, itp.) muszg byc¢
poprzedzone obliczeniami wraz ze szczegOtowymi rysunkami, charakterystykami
wspOtpracy pomp z rurociggiem ttocznym oraz danymi technicznymi. Udowodnienie

réwnowaznos$ci propozycji zamiennych spoczywa na Oferencie.



A

A

Dla materiatéw nie objetych normami polskimi nalezy stosowac¢ materiaty posiadajace
atesty lub aprobaty techniczne wydane przez upowaznione jednostki zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa , Dziennik
Ustaw z dnia 19 grudnia 1994 r. oraz z dnia 21 listopada 1995 r. (Dziennik Ustaw Nr

10) w sprawie aprobat i kryteriow technicznych dotyczgcych wyrobéw budowlanych.

Wszystkie materialy stosowane do wykonania rob6t muszg by¢ zgodne

z wymaganiami niniejszej ST i dokumentacji projektowe;j.

Do wykonania rob6t mogg by¢ zastosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki

okreslone w:

A

Ustawie z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2006r., Nr
156, poz.. 1118),

Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004r., Nr 92,
poz. 881),

Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002r., Nr

166, poz. 1360, z pdzniejszymi zmianami).

Na wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania  dokumentacji  wyrobu  budowlanego

wymaganej przez w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

2.2. Przepompownie $ciekow

2.2.1 Wytyczne szczego6towe:

A

A

wszystkie spoiny powinny by¢ wykonane w technologii wifasciwej dla stali
kwasoodpornej (metodg TIG, przy uzyciu glowicy zamknietej do spawania orbitalnego
w ostonie argonowej), przy czym wykonane spawy powinny by¢ na zyczenie

udokumentowane wydrukiem parametrow spawania,

piony tloczne wewnatrz pompowni powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

kazda pompa powinna by¢ przystosowana do montazu zaworu ptuczgcego ( zgodnie

z dokumentacjqg);

jedna pompa musi by¢ wyposazona w hydrodynamiczny zawor ptuczacy ( zawor musi

pracowaé automatycznie)- zgodnie z dokumentacjg

prowadnice pomp powinny by¢é wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301
wg PN-EN 10088-1,

prowadnice pomp usztywni¢ mocujac do przewodu tlocznego



A wszystkie potgczenia srubowe (Sruby, nakretki, podktadki) powinny by¢ wykonane ze
stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

A wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy powinny by¢

wykonane sg w catosci ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

A armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe zabezpieczone powlokg antykorozyjng

odporng na dziatanie $ciekow

A armatura odcinajgca - zasuwy odcinajgce zabezpieczone powlokg antykorozyjng

odporng na dziatanie $ciekoéw

A armatura odcinajgca obstugiwana z poziomu tereny (zgodnie z Rozporzgdzeniem
MGPIB Dz. U. 93.96.438),

A drabinka powinna umozliwia¢ zejscie do wysokosci pomostu roboczego i posiadaé
szerokos¢ zgodng z normg PN-EN547-1:2000 , wykonana ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

A w zbiorniku pompowni zamontowaé¢ wyprofilowane dno — skos dna powinien wynosié

45° (+10%) — zgodnie z dokumentacjg projektowa dla poszczegéinych pompowni

A pompownia powinna byé wyposazona w wlaz zapewniajgcy swobodny montaz

i demontaz pomp (zgodnie z Rozporzgdzeniem MGPIB Dz.U. 93.96.438),

A wymiary wtazow i ich lokalizacja na ptycie obudowy powinny umozliwiaé swobodny

montaz i demontaz pomp zgodnie z Rozporzagdzeniem MGPIB Dz. U. 93.96.438,

A wilazy powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1.
zabezpieczone zamkiem zamykanym na ktdodke przed otwarciem przez osoby

niepowotane- wymiary zgodne z dokumentacjg projektowag

A wlazy zeliwne  klasy D400 ( wolny przeswit 800 mm) zgodnie z norma
PN-EN 124:2000

A pomosty robocze - ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

A w zbiorniku przepompowni wykona¢ potgczenia wyréwnawcze matalowych czesci
przewodzacych prad elektryczny i potgczy¢ gtéwnym przewodem wyréwnawczym do

uziemnienia sterownicy
2.2.2 Rozdzielnia steruj agca

Wszystkie sterownice powinny pochodzi¢ od tego samego producenta i powinny by¢

wyposazone w jednakowe sterowniki

A obudowa powinna by¢ wykonana z laminatu poliestrowego i posiada¢ stopien

ochrony nie mniejszy niz IP 66



A powinna posiada¢ dodatkowe drzwi wewnetrzne, na ktérych zamocowany jest
wytacznikgtowny agregat- sie¢ , przetaczniki auto- reczne, przycisk recznego
sterownia praca pomp oraz diody informujgce o stanach pracy i awarii oraz gniazdo

serwisowe 230 V

A sterownica zamontowana na na cokole z tworzywa sztucznego umozliwiajgcym tatwy
dostep do wszystkich przewodow i kabli bez koniecznosci demontazu obudowy szafy

sterownicze;j.
wyposa zenie sterownicy

A Niezalezne od sterownika dodatkowe przyciski recznego sterowania pompg

(niezalezna kontrola pompy w przypadku awarii sterownika);
A Whylacznik zasilania 3x400 V - przelgcznik agregat — sie¢;
A Gniazdo do podigczenia agregatu;
A Zabezpieczenie przeciwzwarciowe silnikow pomp;
A Zabezpieczenie przecigzeniowe silnikbw pomp;
A Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe klasy D uktadow sterowania;
A Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe klasy B+C (3 fazy, N);
A Pomiar prgdu obcigzenia (funkcja realizowana przez sterownik);
A Kontrola kolejnosci i symetrii zasilania;
A Wytgcznik r6znicowo-prgdowy ;
A Samoczynne sterowanie pracg pomp z wykorzystaniem sondy hydrostatycznej;
A Awaryjny uktad sterowania w oparciu o sygnalizatory poziomu;
A Przetgcznik rodzaju sterowania R - A
A Gniazdo serwisowe 230V/10A;
A Grzatka z termostatem;
A Licznik godzin pracy -funkcja realizowana przez sterownik,
A Licznik liczby zatgczen -funkcja realizowana przez sterownik;
A Sygnalizator optyczny i akustyczny;
A Zasilacz buforowy 24V+ 2 akumulatory;

A Mikroprocesorowy sterownik z modutem telemetrycznym GSM/GPRS swobodnie

programowalny z zintegrowanym panelem operatorskim z obustronng transmisjg



danych, nadzorujacy i sterujgcy pracg przepompowni , umozliwiajgcy  wglad i

zmiane parametrow na obiekcie;

System do automatycznego, okresowego obnizania lustra Sciekbw do poziomu

umozliwiajacego usuwanie ~ Kozucha utworzonego z ewentualnych tluszczy i
ptywajgcych czesci.
Wymagania odno $nhie sterownika pompowni — dotyczy ka  zdej szafy sterowniczej :
Funkcje ka zdego sterownika :
1) Pomiar poziomu sciekow za pomocg sondy hydrostatycznej.
2) Kontrola pracy pomp: naprzemienna praca, mozliwos¢ ograniczenia ilosci zatgczen pompy,
opOznienie zatgczenia/wigczenia, mozliwos¢ okreslenia maksymalnego czasu pracy.

3) Pomiar pradu uzwojenia pompy z mozliwoscig ustawienia alarmow za wysokiego lub za
niskiego prgdu pracy z awaryjnym wyilgczenie pomp w przypadku niewtasciwego pradu

w trakcie pracy.
4) Kalkulacja wydatku pompy (I/s) na podstawie sygnatu z sondy hydrostatycznej
5) Zapisywanie w pamieci poszczegoélnych danych o pracy pompowni takich jak:

czas pracy pomp, liczba startow, wygenerowanych alarméw o stanach $ciekéw

w przepompowni, przekroczeniach dopuszczalnych poboréw pradu przez pompy.
Wymagania odno $nie systemu monitoringu i nadzoru pracy zespotu pom powni

System monitoringu i wizualizacji sterowania GPRS dla 21(51) obiektow przepompowni,
zapewniajgcy staly dostep do parametréw pracy obiektu, umozliwiajgcy zdalne sterowanie oraz
wysytanie komunikatéw SMS o awariach zaistniatych na obiekcie na wybrane telefony

komorkowe obstugi przepompowni.

Oprogramowanie niniejszego systemu powinno by¢é oprogramowaniem typu otwartego
z mozliwoscig jego rozbudowy w przysziosci przez dowolnie wybrang firme o kolejnych

30 obiektow przepompowni sciekow.
Do nosnika z oprogramowaniem dotgczone beda kody zrodiowe oraz wszystkie hasta dostepu.
W skitad czesci wspolnej systemu wchodza:
1. Otwarta licencja SCADA na 51 pompowni z archiwizacjg danych wraz z konfiguracjg
i wdrozenie programu nadzoru- jedna instalacja na komputerze Inwestora

2. Router GPRS ( np. w obiekcie oczyszczalni Sciekow) wraz z kartg SIM

3. Opcja serwera WWW aplikacji SCADA z dostepem dla 1 klienta zdalnego



4. Dokumentacja powykonawcza aplikacji, instrukcja operatorska i kopia zapasowa

oprogramowania SCADA
5. Komputer stacjonarny z monitorem 24" stacji roboczej wraz z oprogramowaniem

6. Komputer wyposazony w dwa dyski twarde pracujgce w trybie RAID , dodatkowo
stacja UPS.

7. Dodatkowe oprogramowanie do automatycznej archiwizacji danych na drugim dysku
twardym- w przypadku uszkodzenia jednego dysku zawsze jest mozliwos¢ pracy na

dysku zapasowym i wymiana uszkodzonego elementu.
W skitad sterowania pracg i monitoringiem kazdej pompowni $ciekow wchodza:

1. Prace programistyczne i uruchomieniowe na obiekcie-pompowni sciekéw (instalacja,
uruchomienie, testowanie aplikacji sterownika i urzgdzen wewnagtrz sterownicy

i pompowni )

1. Dokumentacja powykonawcza aplikacji, instrukcja operatorska i kopia zapasowa

oprogramowania pompowni
Uwagi ogdlne dotyczgce instalacjg sterowania i nadzoru pompowni sciekéw .

1. Do routera GPRS w jednostce centralnej oraz w sterownikach przepompowni nalezy
zakupi¢ karte SIM z pakietem 500MB transmisji danych na czas 5 lat, wykupiony w

zabezpieczonej sieci APN o statycznej adresacji IP.

2. W wycenie nalezy uwzgledni¢ koszt szkolenia operatora systemu nadzoru na
poziomie jednostki centralnej oraz sterowania z poziomu poszczeg6inych pompowni

sciekow .
UWAGA:

Komputer zlokalizowany w obiekcie oczyszczalni sciekbw bedzie obstugiwat 21 sztuk
modernizowanych przepompowni sciekéw w miejscowosciach:

1.UNIERZYZ PG1 12. UNIKOWO PG1

2.UNIERZYZ PL2 13.CZARNOCIN PG1

3.UNIERZYZ PL1 14.CZARNOCIN PL1



4.RYDZYN SZLACHECKI PG1 15. CZARNOCINEK PG1

5.POKRYTKI PG1 16. MDZEWKO PG1
6.NIEDZBORZ PG1 17. SYBERIAPG1
7.DROGISZKA PG1 18. MDZEWO PG1
8.SULKOWO POLNE PG1 19. BBROWA PG1
9.SULKOWO BOROWE PG1 20. KOWALEWKO PG1
10.BUDY SULKOWSKIE PG1 21. KONOTOPA PS
11.LEBKI PG1

W GMINIE STRZEGOWO, POW. MLAWSKI

2.2.3 Pompy

Wszystkie pompy powinny pochodzi¢ od jednego producenta

Pompy o swobodnym przelocie

A

Uklad przeptywowy pompy sklada sie z korpusu ttocznego oraz odpornego na

zapychanie wirnika o zdolnosci przepuszczania czesci statych o wymiarze 80mm,
Krawedzie wirnika o twardosci min 45HRC typ wirnika — dwu topatkowy, pot otwarty
samooczyszczajgcy sie wirnik wspoétpracujagcy z dyfuzorem wlotowym wyposazonym
w rowek spiralny wspomagajgcym samooczyszczanie czesci hydraulicznej;
mozliwos¢ osiowego przemieszczania sie zwiekszajgca przelot pompy.

Korpus silnika, korpus ttoczny, wirnik — Zeliwo,

Wal, elementy zlgczne — stal nierdzewna,

Pompa napedzana dwubiegunowym klatkowym silnikiem trojfazowym pradu

zmiennego w klasie izolacji H, o stopniu ochrony IP68,

Wal pompy utozyskowany w niewymagajgcych dodatkowego smarowania oraz

regulacji tozyskach tocznych,

Komora przytgczeniowa zawierajgca kostke zaciskowg oddzielona od komory silnika
w taki sposoéb, aby nie dopusci¢ do przecieku wody do komory silnika w przypadku

pojawienia sie jej w komorze przytgczeniowej,



Podwdjne uszczelnienie mechaniczne,

Uszczelnienie zewnetrzne WCCR/ WCCR (weglik wolframu/ weglik wolframu),
uszczelnienie pracuje niezaleznie od kierunku obrotéw silnika i jest odporne na skoki

temperatury,

Uktad czujnikbw temperatury odigczajgcych pompe od zasilania w przypadku
przegrzania (powyzej 1250C), czujniki te zamontowane sg w kazdej fazie uzwojen

silnika,
Pompa przystosowana do montazu hydrodynamicznego zaworu ptuczgcego

Zawor ptuczgcy zamontowany na jednej z pomp

Pompy o swobodnym przelocie z urz  gdzeniem tn gcym

A

Uklad ttoczaco-thgcy pompy o swobodnym przelocie skiladajgcy sie z dwoch
elementéw: wirnika i stacjonarnego dyfuzora wlotowego, dyfuzor wlotowy
wyposazony w min. pie¢ stacjonarnych (nieobrotowych) krawedzi tngcych,
wspotpracujgcych z  wyzilobieniami  spiralnymi do odprowadzania pocietych
zanieczyszczen. Powierzchnia natarcia wirnika utwardzona do min.55 HRC, w catosci

wykonane z zeliwa utwardzonego o zawartosci chromu min. 25%.

Krawedzie wirnika o twardosci min 45HRC typ wirnika — dwu topatkowy, pét otwarty
samooczyszczajgcy sie wirnik wspétpracujgcy z dyfuzorem wlotowym wyposazonym
w rowek spiralny wspomagajgcym samooczyszczanie czesci hydraulicznej;
mozliwos¢ osiowego przemieszczania sie zwiekszajgca przelot pompy.

Korpus silnika, korpus ttoczny, wirnik — Zeliwo,

Wal, elementy ztgczne — stal nierdzewna,

Pompa napedzana dwubiegunowym klatkowym silnikiem trojfazowym pradu

zmiennego w klasie izolacji H, o stopniu ochrony IP68,

Wat pompy utozyskowany w niewymagajgcych dodatkowego smarowania oraz

regulacji tozyskach tocznych,

Komora przytgczeniowa zawierajgca kostke zaciskowg oddzielona od komory silnika
w taki sposoéb, aby nie dopusci¢ do przecieku wody do komory silnika w przypadku

pojawienia sie jej w komorze przytgczeniowej,

Podwdjne uszczelnienie mechaniczne,



A Uszczelnienie zewnetrzne WCCR/ WCCR (weglik wolframu/ weglik wolframu),
uszczelnienie pracuje niezaleznie od kierunku obrotéw silnika i jest odporne na skoki

temperatury,

A Uktad czujnikbw temperatury odtgczajgcych pompe od zasilania w przypadku
przegrzania (powyzej 1250C), czujniki te zamontowane sg w kazdej fazie uzwojen

silnika,
A Pompa przystosowana do montazu hydrodynamicznego zaworu ptuczacego

A Zawor ptuczagcy zamontowany na jednej z pomp

Pompy z wirnikiem rozdrabniaj gcym

A materiat kadluba pompy — zeliwo szare, wirnik zeliwo szare twardos¢ min 140 HBW),
urzadzenie rozdrabniajgce  wykonane ze stali nierdzewnej i Zzeliwa

wysokochromowego o twardosci min 58 HRC)
A korpus silnika, korpus ttoczny, wirnik — zeliwo,
A wal, elementy zlgczne — stal nierdzewna,

A pompa napedzana dwubiegunowym klatkowym silnikiem tréjfazowym pradu
zmiennego w klasie izolacji F dla pomp z silnikiem ponizej 3 kW i klasie izolacji H dla

pomp powyzej 3 kW, o stopniu ochrony P68,

A wat pompy utozyskowany w niewymagajgcych dodatkowego smarowania oraz

regulacji tozyskach tocznych,

A komora przylgczeniowa zawierajgca kostke zaciskowg oddzielona od komory silnika
w taki sposob, aby nie dopusci¢ do przecieku wody do komory silnika w przypadku

pojawienia sie jej w komorze przytgczeniowej,
A podwdjne uszczelnienie mechaniczne,
A uszczelnienie zewnetrzne WCCR/ WCCR (weglik wolframu/ weglik wolframu),

uszczelnienie pracuje niezaleznie od kierunku obrotéw silnika i jest odporne na skoki

temperatury,

A ukiad czujnikbw temperatury odigczajgcych pompe od zasilania w przypadku
przegrzania (powyzej 1250C), czujniki te zamontowane sg w kazdej fazie uzwojen

silnika,



A system instalacji pomp zatapialnych stanowi stopa sprzegajacej z integralnym
kolanem tlocznym zakotwiona do dna studni i polgczona z rurociggiem tlocznym.
Pompa opuszczana jest i podnoszona wzdluz 2szt. prowadnic rurowych 34"
osadzonej jednym koncem w gniezdzie stopy sprzegajacej, a drugim w gornym

uchwycie prowadnicy ze stali nierdzewnej,
A pompa przystosowana do montazu hydrodynamicznego zaworu ptuczgcego

A automatyczny zawor ptuczacy zamontowany na jednej z pomp

2.3. Materialy nie odpowiadaj gce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu

Budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajdujg sie nie zaakceptowane materialy, Wykonawca

wykonuje na wiasne ryzyko,liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do wykonywania robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swojg jakos¢ i wlasciwosci oraz byly skladowane zgodnie z instrukcjg, lub wytycznymi
producenta. Wykonawca zapewni aby instrukcja, lub wytyczne producenta dotyczgce
skladowania materiatbw byly dostepne w miejscu ich skladowania i kazdorazowo

udostepniane do kontroli Zamawiajgcemu.

Miejsca czasowego skfadowania materiatdbw winny by¢ zlokalizowane w obrebie Terenu
Budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza Terenem Budowy w miejscach

zorganizowanych przez Wykonawce.
2.5 Wymagania formalne
A wszystkie opisy na urzgdzeniu powinny by¢ wykonane w jezyku polskim,

A wszystkie komunikaty wysSwietlane oraz wysytane przez sterownik powinny by¢ w

jezyku polskim,

A urzadzenie powinno posiada¢ dokumentacje techniczno-ruchowg DTR w jezyku

polskim,
A urzadzenie powinno posiada¢ deklaracje zgodnosci z normg PN-EN 752-6,

3. SPRZET



Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do
Robdét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie
organizacji Robot, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie
gwarantowac¢ przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentaciji

Projektowej, ST w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy kopie dokumentdéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli istnieje mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania

warunkéw Umowy, zostang zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

4. 1 Wymagania ogolne

Sprzet i materialy objete niniejszg specyfikacja mozna przewozi¢ dostosowanymi do
charakteru materiatow srodkami transportu z zabezpieczeniem przed ich uszkodzeniem.

4. 2 Wymagania przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedsg, spelhiaé wymagania dotyczgce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
i innych parametréow technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom

Umowy bedg usuniete z Placu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne wymagania

Przed rozpoczeciem rob6t wykonawca opracuije:



a. Projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien skladaé sie z czesci

opisowej i graficznej,
b. Plan bezpieczehstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),
c. Projekt organizacji budowy,

d. Projekt technologii i organizacji montazu (dla obiektéw prefabrykowanych lub

elementdw konstrukcyjnych o wiekszych gabarytach lub masie)

5.2. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot, zgodnie z Umowag, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow, wykonywanych robo6t, za ich zgodnos¢ z wymaganiami ST,
wytycznymi producenta urzgdzen oraz poleceniami Zamawiajgcego. Ponadto Wykonawca

jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.
Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu do akceptacji szczegotowy harmonogram robot.

Wszystkie zniszczone tereny po zakonczonych robotach nalezy doprowadzi¢ do stanu
pierwotnego. W czasie wykonywania robot nalezy zachowac¢ i przestrzega¢ warunki i

przepisy BHP.

Wszystkie elementy nalezy wykona¢ z materiatow zaakceptowanych przez Zamawiajgcego
zgodnych ze Specyfikacjg Techniczng i wytycznymi producenta urzadzen.
Miejsca pozyskania elementow przepompowni sciekbw muszg uzyskaé akceptacje

Zamawiajgcego.

Elementy przepompowni sciekdbw nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $Swiadectwem
jakosci, wymaganymi atestami i aprobatami technicznymi, kartami gwarancyjnymi i

protokotami odbioru technicznego producenta oraz deklaracjami zgodnosci z polskg norma.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i

zgodnosci z danymi producenta oraz przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materiatow.

Roboty ziemne nalezy wykonywac¢ zgodnie z normg PN-B-06050:1999 — ,Geotechnika.

Roboty ziemne. Wymagania”.
5.2.1. Zabezpieczenie terenu budowy.

Dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego oraz os6b zatrudnionych Wykonawca ma
obowigzek wykonac lub dostarczy¢, a takze zapewni¢ obstuge wszystkich tymczasowych

urzgdzen zabezpieczajgcych.

Wszystkie znaki, zapory i urzadzenia zabezpieczajgce winny by¢ zgodne z aktualnie

obowigzujgcymi przepisami.

5.2.2. Demonta z starych przepompowni.



Wykonawca jest zobowigzany do stosowania metod pracy pozwalajgcych na odzysk
wartosciowych materiatléw w trakcie prowadzenia prac rozbiérkowych. Wszystkie materiaty z
odzysku zakwalifikowane przez Zamawiajgcego do przekazania Zamawiajgcemu, zostang
przewiezione w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego, hatomiast pozostate

(niezakwalifikowane) stanowig odpad i bedg zutylizowane staraniem i na koszt Wykonawcy .
5.1.4. Montaz wyposa zenia przepompowni.

Wyposazenie przepompowni montowac¢ zgodnie z Specyfikacjg Techniczng i instrukcja

producenta.
Nalezy wykona¢ podtgczenia przepompowni do poszczegolnych rurociggow.

Po dokonaniu montazu przepompowni nalezy dokonac¢ rozruchu przepompowni, regulacji

sondy hydrostatycznej i sygnalizatorow poziomaow.

Po wykonaniu Robdét montazowych nalezy przywroci¢ zagospodarowanie terenu do stanu

pierwotnego .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Kontrola zwigzana z wykonaniem przepompowni $ciekdw powinna by¢ przeprowadzona
zgodnie z odpowiednimi normami w czasie wszystkich etapéw robét. Wyniki
przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za wiasciwe, jezeli wszystkie wymagania dla danego
etapu robot zostaty spetnione. Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy

dany etap poprawic¢ i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie.

Wszystkie elementy roboét, ktére wykazg odstepstwa od postanowien niniejszej specyfikacii

zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
6.2. Kontrola jako $ci materiatéw

Wszystkie materialy do wykonania robot muszg uzyska¢ przed wbudowaniem akceptacje
Zamawiajgcego, odpowiada¢ wymaganiom ST, posiada¢ aktualne Swiadectwa jakosci,
Swiadectwa dopuszczenia do stosowania, atesty, swiadectwa pochodzenia Iub inne

dokumenty potwierdzajgce zgodnos¢ z wymaganiami Zamawiajacego.

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu wszystkie badania i atesty gwarancji wystawione
przez producenta na stosowane materiaty, potwierdzajgce, ze materialy spetniajg warunki

techniczne wymagane przez zwigzane normy.



6.3. Zasady kontroli jako $ci robot

Celem kontroli Rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jako$¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole

Robdt i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatdw

oraz Robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatbw oraz Robot z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami

zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do =zakresu badan i ich czestotliwosé sag okreslone w
normach i wytycznych. Wykonawca dostarczy $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo

wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialtdbw ponosi

Wykonawca.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania stosowaé mozna wytyczne

krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw Ilub badan, Wykonawca powiadomi o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji.

6.5.Certyfikaty i deklaracje

Wyroby budowlane stosowne do realizacji przedmiotu Zamowienia muszg spetniaé warunki
okreslone w art. 5 ust. 1 ustawy o wyrobach budowlanych, to znaczy, ze w zaleznosci od

rodzaju, muszg by¢:

A Oznakowane CE, co oznhacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci z norma
zharmonizowang albo europejskg aprobatg techniczng bgdz krajowg specyfikacjg
techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejskg za zgodg z wymaganiami

podstawowymi, albo



A Umieszczone w okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobow majgcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat

deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo
A Oznakowane znakiem budowlanym.
Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz

wihasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
A Polskg Normg lub

A aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sg wymagane przez ST, kazda partia

dostarczona do Robét bedzie posiadac atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiadaé atesty wydane przez producenta poparte w razie

potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

Dla kazdego dostarczonego urzadzenia. Wykonawca skompletuje podreczniki eksploatacii,

konserwaciji i napraw, zawierajgce co najmniej:

a) dane techniczne,

b) opis budowy i dziatania,

¢) warunki gwarancji,

d) instrukcje montazu,

e) instrukcje oraz harmonogram konserwacji i napraw.

Ponadto, dla catosci wykonanego zadania Wykonawca dostarczy:
a) instrukcje obstugi, eksploatacji i konserwacji

b) instrukcje stanowiskowe

c¢) plan konserwaciji i przegladdow.

Instrukcje i plan konserwacji bedg zgodne z wymaganiami producentéw, obowigzujgcymi polskimi
normami lub odpowiednimi normami Krajow UE, w zakresie przyjetym przez polskie

prawodawstwo oraz Specyfikacjami technicznymi

Do dokumentéw budowy zalicza sie nastepujgce dokumenty:

A protokoty przekazania Terenu Budowy,



umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru Robét,

dokumenty potwierdzajgce jakosc¢ i pochodzenie materiatow i urzgdzen,

> - > >

protokoty z narad i ustalen,
A korespondencje na budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio

zabezpieczonym.

Zaginiecie, ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe

odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do

wgladu na zyczenie Zamawiajgcego

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogéine”
7.2. Jednostka obmiarow g

Jednostkg obmiarows jest 1 kpl. pompowni

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje procedur odbiorowych.

Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajgcego przy

udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi czesciowemu robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi korncowemu,

8.2. Odbior cz esciowy robot zanikaj gcych i ulegaj acych zakryciu.

Odbidr robot zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci

wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajgcy.



Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza pisemnie Wykonawca

Wykonawca robdt nie moze kontynuowac robot bez odbioru robot zanikajgcych i ulegajgcych

zakryciu.

8.3. Odbior ko Acowy

Odbior robét moze nastgpic¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob
i pomiarow, jak réwniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacjg Wykonawczg, Specyfikacjg
Techniczng , wymaganiami producentow, poleceniami Zamawiajgcego a takze odpowiednimi

normami i przepisami.
Przedmiotem odbioréw i badan jest:
A zgodnosé wykonania ze Specyfikacjg Techniczna,
A zastosowany materiat,
A potgczenie przewodow,
A szczelnos¢ przewodow,
A rozruch prébny urzgdzen i systeméw,

A sprawdzenie poziomu jakosci transmisji sygnatu radiowego pomiedzy pompowniami a

stacjg bazowa.

Odbiory robét nalezy przeprowadzaé w oparciu 0 wymagania i badania przy odbiorach,

instrukcje i zalecenia producentéw dotyczgce préb i odbioréw oraz wytyczne eksploatacyjne.
Odbidr robot nalezy wykonywac z uwzglednieniem nizej podanych uwarunkowan:

1. Odbioér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.
2. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych

dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow, prob koncowych, ocenie wizualnej oraz zgodnosci

wykonania robo6t z rysunkami i Specyfikacjami Technicznymi dla poszczegoinych robot.

3. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych Komisja przerwie

swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru korncowego.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robét poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych
robét w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w ST z

uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i



bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$é

wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.0dbior po uptywie okresu r  ekojmi i gwarancji

Odbiér po uplywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych Robot
zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych

w okresie gwarancyjnym.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz

obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN,EN-PN)

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa pfatnosci — zgodnie z postanowieniami umowy.

9.2. Koszty zaj ecia pasa drogowego

Koszty zajecia pasa drogowego na czas prowadzenia Robét, wyliczonego zgodnie z
Rozporzadzeniem Rady Ministréw z dnia 3 grudnia 1998 r w sprawie przepiséw
ustawy o drogach publicznych lub innego obowigzujgcego prawa miejscowego wilasciwego
terenowo dla miejsca wykonywania Robot, jak réwniez opfaty za umieszczenie obcych

urzgdzen w pasie drogowym ponosi Wykonawca.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacja Techniczna powotuje sie na normy, instrukcje i przepisy prawa. Jezeli tego
nie okreslono, nalezy przyjmowa¢ ostatnie wydania dokumentéw oraz biezace
aktualizacje. Od Wykonawcy Zamawiajgcy bedzie wymagat spetnienia ich zapisow i

wymagan w trakcie realizacji Robot.

Zgodnie z ustawg o normalizacji z dnia 12.09.2002 r, (Dz. U. Nr 169, poz. 1386, 2002
r. ) stosowanie Polskich Norm jest dobrowolne poza normami wymienionymi w
Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 15 lutego 2002 r. w
sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania Polskich Norm dotyczacych ochrony

przeciwpozarowej (Dz.U.2002, nr 18, poz. 182)

W takich warunkach normy nizej podane nalezy traktowac¢ jako materiat informacyjny i
wskazéwki dla Wykonawcy. Ze wzgledu na specyfike robot ustala sie jednak, ze normy
oraz akty prawne wg spisu podanego w niniejszym punkcie beda dla Wykonawcy
obowigzkowe w stosowaniu réwnorzednie z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg
Techniczng, poleceniami Inspektora, wymogami montazu, transportu, magazynowania, itp.

podanymi przez Producentéw oraz Dokumentacjami Techniczno-Ruchowymi urzgdzen:



10.

11.

12.

13.

14.

15.

Ustawa Prawo wodne z dnia 18.07.2001 r., Dz. U. Nr 115, poz. 1229,

Ustawa z dnia 19 grudnia 2002 r. o zmianie ustawy o odpadach oraz innych ustaw
(Dz. U.2003 nr 7, poz. 78 z dnia 23 stycznia 2003 r.),

Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony
Srodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie innych ustaw. (Dz.U.01.100.1085 z

dnia 18 wrzesnia 2001 r.),

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz.U.2001.62.628 z dnia 20 czerwca

2001 r.) z pézniejszymi zmianami,
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo Ochrony Srodowiska (Dz.U.2001.62.627 )

Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z dnia 24.08.1991 r., Dz. U. Nr 81, poz.

351 z pOzniejszymi zmianami,
Ustawa o normalizacji z dnia 12.09.2002 r, Dz. U. Nr 169, poz. 1386, 2002 r.,

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7.07.1994, - tekst jednolity: Dz. U. 2010 r. Nr
243 poz. 1623

Ustawa z dnia 23 marca 2003 r., o zmianie ustawy Prawo Budowlane oraz

zmianie niektérych ustaw, Dz. U. nr 80, poz. 718, 2003 .

Ustawa o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym odprowadzaniu sciekéw z

dnia 7.06.2001 r, Dz. U. Nr 72, poz. 747, 2001 r. z pGzniejszymi zmianami,

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 12.04.2002
r., w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie, Dz. U. Nr 75, poz. 690, 2002 r.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow
budowlanych i terenow, (Dz.U.2006 nr 80 poz. 563).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie
informacji  dotyczace] bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126, 2003 r)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr
47, poz. 401, 2003 r.),

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15
pazdziernika 1993 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacii,

remontach i konserwaciji sieci kanalizacyjnych (Dz.U. nr 96 , poz. 437)



16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 30 grudnia 2002 r. w sprawie
powaznych awarii objetych obowigzkiem zgtoszenia do Gioéwnego Inspektora
Ochrony Srodowiska. (Dz. U. 03.5.58 z dnia 17 stycznia 2003 r.)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 lipca 2001 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac sieci gazowe ( Dz.U. 2001. nr 97, poz.
1055)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 15 lutego 2002
r. w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania Polskich Norm dotyczgcych

ochrony przeciwpozarowej (Dz.U.2002, nr 18, poz. 182)

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwiatnia 2006r. w
sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (Dz.U. 2006, nr 83, poz.
578)

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa z dnia 5 lipca 2007r. zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie
(Dz.U. 2007, nr 210, poz. 1528)

PN-EN 1610:2002: Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.
PN-B-10729:1999: Studzienki kanalizacyjne.:
PN-B-06050:1999 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-91/B-01811: Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje

betonowe i zelbetowe. Ochrona materiatowo-strukturalna. Wymagania ogolne.
PN-EN 1990:2004 Eurokod Podstawy projektowania konstrukcji
PN-B-06251:1963 Roboty betonowe i Zzelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-EN 10210-1:2000: Ksztattowniki zamkniete wykonane na gorgco ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych. Tolerancje, wymiary i wielkosci

statyczne

PN-B-06200:1997 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.

Wymagania podstawowe
PN-1SO 7005-1:1996: Kotnierze metalowe. Kotnierze stalowe

PN-C-89222:1997 Rury z tworzyw termoplastycznych do przesytania ptynow.
Wymiary

PN-85/C-89205: Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

BN-86/8971-08: Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.



33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44,

45,

46.

47.

48.

49.

50.

PN-M-34501:1991 Gazociggi [ instalacje gazownicze. Skrzyzowania

gazociggéw z przeszkodami terenowymi. Wymagania.
PN-M-34503:1992 Gazociagi i instalacje gazownicze. Proby gazociggow.

PN-E-05125:1976 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie  kablowe.

Projektowanie i budowa.

PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie

budowy i rozbidrki

PN-EN 12464-1:2004 Swiatto i o$wietlenie O$wietlenie miejsc pracy Cze$é 1:
Miejsca pracy we wnetrzach

PN-E-06401-03:1990 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet

do kabli o napieciu znamionowym nie przekraczajgcym 30 kV. Mufy przelotowe na

napiecie nie przekraczajgce 0,6/1 kV

WTWIOR Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych
t.Il. Instalacje sanitarne i przemystowe”.
PN-B-10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodow

wodociggowych i kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania.

PN-EN ISO 15874-2:2005 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych

do instalacji wody cieptej i zimnej. Polipropylen (PP). Czes¢ 2: Rury.
PN-B-10725:1997 Wodociggi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania

PN-EN ISO 175:2002Tworzywa sztuczne. Metody oznaczania skutkOw zanurzenia

w ciektych chemikaliach.

PN-EN 15189:2006 Rury, ksztattki i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego —

Zewnetrzne powtoki poliuretanowe na rurach — Wymagania i metody badania

PN-EN 206-1:2003 Beton Czes¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcja i
zgodnosc.
PN-88/B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczenia cech fizycznych.

PN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek,
badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej

Z procesow produkcji betonu

PN-B-30010:1990 ,Cement portlandzki biaty”



51.

52.

53.

PN-EN 752:2008 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych, zeszyt 9
COBRTI INSTAL, 2003r

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych wraz z
aneksem — Rozdziatl 3 sieci kanalizacyjne. Wydawca: Polska Korporacja Techniki

Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacji, Warszawa 1996

54. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
55. Instrukcja techniczna 0-3. Ogolne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
56. Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna oshowa pozioma, GUGIK 1978
57. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
58. Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.
59. Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.
60. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
61. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
A takze:
wymagania i badania przy odbiorze oraz inne obowigzujgce PN (EN-PN) lub

odpowiednie normy krajow w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.



