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Wykaz specyfikacji

CPV 45111200-0 ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU PODBUDOWE I

ROBOTY ZIEMNE
D - 01.00.00 Roboty przygotowawcze

D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokos$ciowych

CPV 45233320-8 FUNDAMENTOWANIE DROG

D - 64.00.00 Dolne warstwy pedbudéw oraz oczyszezenie i skropienie
D-04.01.01 Koryto wraz z profifowaniem i zageszczaniem podtoza

D -04.03.01 Oczyszezenie i skropienie warstw konstrukeyjnych

CPV 45233220-7 ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI DROG D -
035.00.00 Nawierzchnie

D -05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
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DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP.
Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna DM 00.00.00.- Wymagania ogdlne odnosi si¢ de wymagan wspéinych dla poszezegdinych wymagan
technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru robot, ktore zostana wykenane przy realizacji inwestycii: ,,Przebudowa drogi
gminnej Unierzyz - Maczewo”

1.2.

Zakres stosowania ST

1.2.1. Specylikacie Techniczne stanowiy cz¢$¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowad w zaleceniu i

1.3.
1.3.1.

wykonaniu Robdt opisanych w punkcie 1.1.F.
Zakres Robot objetych ST

Wymagania ogdine nalezy rozumic¢ i stosowad w powigzaniu z nize] wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi;

CPV 45111200-0 ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU PODBUDOWE | ROBOTY ZIEMNE

D - 01.00.00 Roboty przygotowawcze

D -01.01.01 Qdtworzenie trasy | punktéw wysokosciowych

CPV 45233320-8 FUNDAMENTOWANIE DROG

D - 04.00.00 Dolne warstwy podbuddéw oraz oczyszczenie i skropienie
D -04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszezaniem podioza

I3 - 04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukeyjnych

CPV 45233220-7 ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI DROG

D - 05.00.00 Nawierzchnie

D - 03.03.03 Nawierzchnia 7 betonu asfaltowego

1.3.2.

5T opracowane zostaly na podstawic ,,Wytyeznych zlecania robot. ustug i dostaw w drodze przetargu™ ustalonych przez
(eneralnego Diyrektora Drog Publicznych Zarzadzeniem nr 3 z dnia 18 lutega 1994 roku.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

144

1.4.5.

1.4.6.

1.4.7.

[.48.
1.4.9.

1.4.10.

1.4.41.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.
1.4.15.

Uzvte w S5T wymienione ponize] okreslenia nalezy rozumied nastgpujaco:
Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem. stanowigcy calodé techniczno-uzytkows (droga) albo
jego czgsE stanowiaca element konstrukeyjny lub techniczny (obickt mostowy. korpus ziemny. wezet)
Chodnik — wyznaczony pas lerenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni. przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio
uiwardzony.
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczentern ruchu.
Dziennik budowy - opatrzony piecz¢ciy Zamawiajacego zeszyt 7 ponumerowanymi stronami. sluzacy do notowania
wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania robdi. rejestrowanie dokonywanych odbiordw robét, przekazywanie
polecen i inngj korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem. Wykonawcea i projektantem.
Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg. upowazniona do kierowania Robotami i do wystgpowania
w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
Korona drogi - jezdnia z poboczami fub chodnikami, zatokami i pasami dzielacymi jezdnie.
Konstrukecja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia
Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Rejestr Obmiardéw — akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr z ponumerowanymi stronami shizacymi do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Kierownika Projektu.
Laboraterium - drogowe lub inne laboratoria badawcze zaakceplowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z oceng jakosci materialow oraz robat.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt zgodnie z Dokumentacia Projektowsa t Specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Most — obickt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
Nawierzchnia - warstwa lub zespéi warstw sluzacych do przejmowania i rozkiadania obcigzeh od ruchu na podioze
gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dia ruchu.
a). Warstwa Scteralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposrednio dziataniu ruchu i czynnikéw
atmosterycznych.
b). Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg Scieraina a podbudowa zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzehni 1 przekazywanie ich na podbudowe.
c). Warstwa wyrdwnaweza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosei podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni,
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). Podbudewa - dolna czes¢ nawierzchai stuzaca do przenoszenia obeiazen od ruchu na podloze. Podbudowa moze skia-
da¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze].

e). Podbudowa zasadnicza — gorna czeéé podbudowy speiniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawicrzchni. Moze ona
sktadac sig 7 jednej lub z dwdch warstw,

). Podbudowa pomecnicza - dolna czeéé podbudowy spehiajaca. obek funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem crastek podioZa. Moze zawieraé warstwe
mrozoochronng, odsaczajacy lub odcinajaca.

g). Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania

mrazu.
1.4.16. Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigeie na plaszczy?nic pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.17.  Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, lunel, kladka dia pieszych i przepust.

1.4.18.  Odpowiednia (bliska) zgodno$é - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszezonymi lolerancjami. a je$li przedzial
tolerancji nic zostal ckreslony - z przecigtnymi tolerancjami. przyimowanymi zwyczajowe dla danego rodzaju rob6t bu-
dowlanych.

1.4.19.  Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umicszczenia w nim drogi oraz
drzew i krzewow, Pas drogowy moze réwnicz obejmowaé teren preewidziany do rozbudowy drogi i budewy urzgdzen
chronigeych ludzi i srodowiske przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazddw. umieszezania urzadzen
bezpicezefistwa ruchu i wykorzystana do ruchu pieszych. stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzehni.

1.421.  PodtoZe - grunt rodzimy tub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.422.  Podloze ulepszone - wicrzchnia warstwa podioza, lezgca bezpoSrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.23.  Polecenie Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcey przez Kierownika projektu, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot fub innych spraw zwiazanych z prowadzenicm budowy,

1.424.  Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Deokumentacji Projekiowej.

1.4.25.  Przedsigwziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita modernizacja
(#miana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podluinym) istriciacege polaczenia.

1.426.  Przepust - obiekt wybudowany w formie zamkniglej obudowy konstrukeyjnej, stuzace do przeplywu malych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kolowego, pieszego.

1.427.  Przeszkoda naturalna — elecment srodowiska naturalnego. stanowigey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego. na
przvkiad dolina, rzeka itp.

1.4.28.  Przetargowa Dokumentacja Projektowa — czgé¢ Dokumentacji Projektowej. ktora wskazuje lokalizacjg, charaktery-
stvke 1 wymiary obieklu bedacego przedmiotem robot.

1.429. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenic pierwotnych funkgi terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego (robét).

1.4.30.  Slepy Kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosei technotogicznej ich wykonania.

1.431. Zadanie budowlane — czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigce odrgbng cales¢ konstrukeyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polegaé na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacje, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
Jjel elementu.

L.5. Qgolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$é ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajgey w terminie okreslonym w Umowie na wykonanie robdt budowlanych przekaze dla Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg i wspdlrzedne punktow
elownych trasy orar reperdw. Dziennik Budowy oraz egzemplarz Dokumentacji Projektowe] i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
ostatecznego odbioru robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projeklowa kt6ry przekaze Zamawiajacy Wykonawcy poe podpisaniu umowy bedzie sporzadzona w
jezyku polskim i zawicra¢ bedzie nastgpujgce czesei:

1. Branza drogowa Powyzsza Dokumentacia jest dostgpna dla Oferentdw w okresie opracowywania ofert w siedzibie
Zamawiajacego . Jezeli w trakeie wykonywania robdt okaze si¢ konieczne uzupelnienie dokumentacji projektowej przekazang
przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzgdzi brakujgce rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przekaze je
Kierownikowi Projektu do zatwicrdzenia.

1.5.3. Zgodno$é Robét z Dokumentacjg Projektows i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Kierownika Projektu
Wykonawcy stanowia cze$¢ Konfrakiu, a wymagania wyszczegOlnione w chocby jednym z nich sq obowiazujace dia
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznesci w ustaleniach poszezegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci.

Wykonawca nic moze wykorzystywaé bledow lub opuszezen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien
powiadomi¢ Kierownika Projektu, ktory dokona odpowiednich zmian tub poprawek.
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W przypadku rozbieznosei opisu wymiardw waznicjsze jest od odezytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumenzacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe. od kidrych dopuszezalne sg
odchylenia w ramach okreslonepo przedzialu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i
wykazywac bliskg zgodnodc z okreflonymi wymaganiami. a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac dopusscralnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy fub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacja Projekiowa lub ST. [ wplynic (o na nie
zadowalajaca jakod¢ elementu budowli. 1o takie materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi. a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawea jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy. w okresie trwanis realizacji
Kontraktu az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do zatwierdzenia usgodriiony 7
odpowiednim organem rarzadzajacym drogg oraz ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresic irwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb { postepu tobot projekt organizacii ruchu powinicn by¢ aktualizowany prze Wykonaweg na
biezaco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obslugiwal wszystkic tymcezasowe urzadzenia
zabezpieczajace takic jak: zapory, $wiatla ostrzegawcre, svgnaly itp. zapewmniajace w len sposob bezpieczenstwo pojaszddw i
pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznoscel w dzien 1 w nocy tych zapor i znakdw. dla ktérych jest o nicodrowne ze
wzgleddw bezpieczeristwa.

Wszystkie znaki. zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Kicrownika Projekiu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdh uzgodniony z Kierowni-
; kiem Projektu oraz przez umicszezenie. w migjscach i ilosciach okreslonych przez Kierownika Projektu. Tablice informacyine
bedq utrzymywane przez Wykonawee w dobrvm stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu budowy nie pedlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sig. ze jest wlaczony w Cene
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $redowiska w czasie wykonywania robat.

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotvesgee ochrony
$rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy wykanczania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
$rodowiska na terenie i wokél Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosei dla oséb lub wlasnosei
spotecznej i innych, a wynikajace ze skazenia. halasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na;

« lokalizacj¢ baz, warsztatdw, magazynow, skladowisk. ukopow i drog dojazdowych

» srodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:
L zanieczyszczeniem zbiornikéw i cickéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
Il zanieczyszczenic powietrza pylami i gazami,
III. mozliwos§¢ powstania pozaru

L.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegad przepisdéw ochrony przeciwpoZarowej,
\ ; Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. na terenie
o baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych. mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pajazdach.
Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s6b trzecich.
Wykonawca bedzie aodpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot
albo przez personcl Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatldw wywohijacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszezalnego.
okreslonego odpowiednimi przepisami,

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Roboly beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakoficzeniu Robét ich szkodliwosci zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja
tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialéw od wilasciwych organéw admi-
nistracji pafistwowej.

Jezeli Wykonawea uzyl materialéw szkodlwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycic spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to kensekwencje tego poniesie Zamawiajacy. ' o .

1.5.8. Ochrona wlasnoéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchai ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi. kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
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mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie | zabezpiecrzenic przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasic trwania budowy.

Wykonawea zobowigzany jest umiedei¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkicgo rodzaju Rebol. kiore
maja by¢ wykonane w zakresie przefozenia instalacji i urzadzefl podziemnych na Terenie Budowy 1 powiadomi¢ Kierownika
Projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakeie przypadkowego uszkodzenia tych instalacii Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Kierownika Projekiu i zainteresowane wiadze oraz bedrzie z nimi wspélpracowal dostarcrajac
wszelkiej pomocy potrzebnej do dokonywania napraw. Wykonawcea bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powicrzehni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w deokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzeft osi pojazdiw

Pojazdy Iub fadunki powodujace nadmicrne obcigzenie osiowe bedg dopuszezone na $wiezo ukoncrzony fragment
budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzalny za naprawe wszelkich Robol w ten sposéb uszkodzonvch. zgodnie z
poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczefstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robdl Wykonawca bydrie preesirzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczefistwa i higieny pracy.

W szczegoOlnosei Wykonawcea ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach nicbezpiceznych.
szkodliwych dia zdrowia oraz nie spetniajacych odpowicdaich wymagan sanitarnych.

Wykonawea zapewni i bedzie utreymywal wszelkie urzadzenia zabezpicczajgee, socjalne oraz sprzgt 1 odpowicdnig
odzicz dla ochrony zycia i zdrowia oséh zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publiczncgo.

Uznaje sie, ze wszelkic koszty zwigzane » wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacic
i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robdl 1 za wszelkic materialy i urzadzenia uzyte do Robot od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Kierownika Projekiu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Ulrzymanie powinno byé prowadzone w taki
sposoh, aby budowla drogowa lub jgj clementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentn odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika Projekiu powinien rozpoczaé
Roboty utrzymaniowe nie pdZniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sig do prawa i innych przepisdw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i migjscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazanc z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganic tych praw.
przepisow i wytycznych podezas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypelnienic wymagan prawnych
odno¢nie wykorzystania opatentowanych urzadzen fub metod i w sposob ciagly bedzie informowac Kierownika Projektu o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwaolen i innc odnosne dokumenty,

2. MATERIALY

2.1. Zrédlo pozvskania materialow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do Robdt

Wykonaweca przedstawi szezegdlowe informacje dotyczace proponowanego Zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie partii (czescl) materialéw z danego Zrodia nie oznacza automatycznie, Ze .wszelkie materialy z danego
#rodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskanc z dopuszczonego
Zrodta w sposab ciagly spelnia wymagania Specy/(ikacji Technicznych w czasie postgpu Robét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnofnych wiadz na pozyskanic materialéw z
Jjakichkolwick Zrodel migjscowych wlaczajac w to Zrédia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢
Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrédla.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty badaf terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez
siebie metode wydobycia i selekeji do zatwierdzenia Kierownikowi Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienic wymagan iloSciowych i jakosciowych materialdéw z jakiegokolwick
#rodia.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w lym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materiatow do Robdt.

Humus i nadkiad czasowo zdjgte z ukopéw 1 migjsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w haldy i wykorzyslane
przy zasypee 1 rekultywacji terenu przy ukonczeniu Robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odkliad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan
Kierownika Projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownika Projektu, Wykonawca nie bgdzie prowadzié zadnych wykopdow
w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszezegolnione w Kontrakcie.
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Eksploatacja Zrodel materiatow bedzic zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekeja wytworni materialéw

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kicrownika Projekiu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkeyjnych z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wlagciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptac)i okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przyvpadku. gdy Kierownik Projektu bedzie prreprowadzat inspekeje wytworni beda zachowane naslepujgce warunki:
4)  Kicrownik Projektu bedzie mial zapewniong wspoétprace i pomoc Wykonawey oraz producenta materiatow w czasie
przeprowadzania inspekeii,
b)  Kicrownik Projekiu bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie. do tych czesel wytwdmi. gdzie odbywa sie produk-
cja materiatdéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaiy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawee wywiczione z Terenu Budowy. bad7 zlozone w
micjscu wskazanym przez Kierownika Projekti. Jesli Kierownik Projekiu zezwoli Wykonawey na zuzycic materialow do
innyvch robét. niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanic przewarto$ciowany przez Kierownika
Projekiua.

Kazdy rodzaj Robot, w kidrym znajduja si¢ nic zaakceptowanc materiaty. Wykonawea wykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sig 7 jego nicprzyjeciem i niezaplacenicm.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materialy. do czasu gdy bedg onc potrzebne do Robét, byly
zabezpicczone przed zanieczyszezeniem, zachowaly swoja jakose | wiasciwos¢ do Robdt i byly dosigpne do kontroli przez
Kicrownika Projektu.

Micjsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrghie Terenu Budowy w migjscach uzgodnionych z
Kicrownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce,

2.6. Wariantowe stosowanie materialdw

leshi Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwoes¢ warianlowego zastosowania rodzaju materiatéow w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projekiu o swoim zamiarze co najmnicj 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dia badan prowadzonych przez Kierownika Projektu.
Wybrany { zaakceptowany rodzaj maleriatu nie moze by¢ zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu. ktory nie spoweduje nickorzystnego wpltywu na
Jjakosé wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robét powinien by zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typow i ilosei wskazaniom zawartym w ST, PZI lub projekcie organizacji Robdt, zaakceptowanym przez
Kicrownika Projektu; w przypadku braku ustaleft w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Kicrownika Projektu.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projektu w terminie przewidzianym Kontrakiem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania Robot ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedxie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dokumentdw potwicrdzajgcych dopuszezenie sprzgtu do
uzytkowania. tam gdzie jest to wymagane przepisami.

lezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos$é wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
Robotach. Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jegoe akceptagje przed uzyciem
sprzglu. Wybrany sprzet, po akceptacji Kierownika Projekiu, nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwaraniujace zachowania warunkow Kontraktu, zostana przez
Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawea stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy transporcie materialdow — sprzetu na i
z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposdb ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Kierownika Projektu.

Wykonawcea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na
Jjakosé wykonywanych Robot 1 wlasciwoscl przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w Dokumentacji
Profektowef, ST i wskazaniach Kierownika Projektu, w terminie przewidzianym Kontraktern,

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez Wykonawce pod
warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykonawcey.

Wykonawea bgdzie usuwac na biezaco, na wiasny kosz1, wszelkie zanieczyszezenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. :

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogdline zasady wykonania robét
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenic Robot zgodnie z Kontraklem craz za jakos¢ zastosowanych
materialow [ wykonywanych Robdt, za ich zgodnosé z Dokumeniacia Projektowa, wymaganiami ST. PZJ. projekiu organizacji
Robat oraz poleceniami Kierownika Projekiu.

Wykonawca ponosi odpowiedziainodé za dokladne wytyczenia w planic @ wyznaczenic wysokos$ci wszystkich elementéw
Rob&t sgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe] lub preekazanymi na pismie przez
Kierownika Projekiu. '

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczeniu Robét zostang, jesli
wymagac lego bedzie Kierownik Projektu, poprawione przez Wykonawceg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wylyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Kicrownika Projekiu nie zwalnia Wykonawey od
odpowicdzialnosci za ich dokladnosc.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akeeptacji lub odrzucenia mafterialéw i elementéw Robét beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowe] i w ST. a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki badart materialdw 1 Robdt. rozrzuty normalnie wysigpujace przy
produkgji i przy badaniach materialéw. doswiadezenia z przesziodei, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwestie.

Polecenia Kierownika Projektu bedg wykonywane nie pdZnicj niz w czasie przez niggo wyznaczonyrmn, po ich otrzymaniu
przez Wykonawcee. pod grozba zatrzymania Robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnianja jakosci (PZJ)

[Jo obowiazkéw Wykonawcey nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaly Kicrownikowi Projektu programu
zapewniania jakodci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania Robél. mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanic Robét zgodnie z Dokumentacia Projektowa. S1 oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Kierownika Projekiu.

Program zapewniania jakosci bedzie zawieraé:
a). czgs¢ ogblng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robotl, w iym terminy i sposob prowadzenia Robol

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przypotowanie praktyczne.

- wykaz 0séb odpowiedzialnych za jakodé i terminowos¢ wykonania poszczegdlnyeh elementéw robdt,

- system (sposob i procedurg) proponowane] kontrali i sterowania jakodcia wykonywanych Robét,

- wyposazenie w sprzet | urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis lzboratorium wlasnege lub laboratorium .
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- spos6b oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmoéw
sterujacych a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Kierownikowi Projekiu.

b). czest szeregblowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robdt:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo — kontrolne,

- rodzaje | ilogé¢ $rodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, speiw,
lepiszezy, kruszyw itp.,

- sposéh zabezpieczania i ochrony ladunkdw przed utratg ich wlasciwosel w czasie transportu,

- sposob i procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobicranic probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw matertaléw. wylwarzania micszanck 1 wykonywania
poszcezegdlnych elementéw Robdt,

- spostb postgpowania z materialami | Robotami nie edpowiadajacymi wymaganiami.

6.2. Zasady kontroli jakoSci Robét
Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniermn, aby osiapnaé zatozona jakosé Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole Robot i jakoscl materialow. Wykonawcea zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczajac personel, faboratorium, sprzet, zaopatrzenie [ wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materialow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary 1 badania materiatéw oraz Robo6t z czestotliwodcia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwoscei sa okreslone w ST, normach i wytycznych, W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik Projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie Robdt zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projekiu swiadectwa, ze wszystkie stosowanc urzadzenia i sprzet badawcezy posia-
daja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekejl.

Kierownik Projekiu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacjc o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen {aboratoryinych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagnigcia te beda tak powazne, Ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan, Kierownik Projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do Robét badanych materialow 1 dopusci je do uzycia dopicro wiedy, gdy niedociggnigeia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow,

Wiszystkic koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badarit materiatéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleea sig slosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie. 7
wszystkie jednostkowe clementy produkeji moga by¢é z jednakowym prawdopodobienistwem wytypowane do badania.

Kierownik Projekiu bedzie mieé zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Kierownika Projckiu Wykonawca bedrzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialow. ktore budra
watpliwos¢ co do jakodei. o ile kwestionowane materialy nic zostang przez Wykonawee usunigte lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszly tych dodatkowych badan pokrywa Wykenawca tylke w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszly te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawceg 1 zatwierdzone przez Kierownika Projekiu. Probki
dostarczone przez Wykonawee do badan wykonywanych przez Kierownika Projektu beda odpowiednio opisane i ovnakowane,
w sposéb zaakceptowany przez kierownika Projektu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda preeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadke. pdyv normyv nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w S71, stosowal moina wytverne krajowe, albo inne procedury.
ragkceptowane przez Kicrownika Projekiu.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju. miejscu |
lerminic pomiaru lub badania. Po wykenaniu pomiaru tub badania, Wykonawca przedstawi na pismie wyniki do akeceptacii
Kierownikowi Projektu.

6.5. Raporty z badagi

Wykonawca bedzie przekazywaé Kierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej. nic poznie;
Jednak niz w terminie okrelonym w programie zapewniania jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgda przckazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedtug dostarczoneso przes nicgo
wzoru lub innych. przez niego zaakeeptowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Bla celow kontrali jakosci i zatwicrdzenia. Kierownik projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli. pobicrania
probek i badania materiatéw u zZrodet ich wytwarzania. i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawey i producenta materiatow.

Kierownik Projekiu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonego przez Wykonawce. bedzic oceniaé
zgodnos¢ materiatow | Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badaf dostarczonych przez Wykonawee.

Kierownik Projektu moze pobicraé probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleinie od Wykonawcy, na swaj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Kierownik Projektu poleci Wykonawey lub
zleci niezaleinemu laboratorium przeprowadzenie powidrnych lub dodatkowych badan, atho oprze sig wylacznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i Robét z Dokumentacja Projektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych Jub dedatkowych badarit i pobieranie probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tvlko te materiaty, kidre posiadaja:
1. certyfikaty na znak bezpicczefistwa, wykazujgce, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.
2. deklaragje zgodnosei lub certyfikat zgodnodei z:
. Polska Norma lub,
*  aprobata techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskie] Normy, jezeli nic sa objete
( ) certyfikacjq okredlona w pkt.1.
o 3. iktdre spehniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla kidrych w/w dokumenty sq wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie
posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiadac w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonywanych przez niego. Kopic wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi Projektu.
Jakickolwiek materialy, ktére nie spelnizja tyck wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy.
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumeniem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawee w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos$é za prowadzenie Dziennika
i Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyezy¢ przebiegu Robét, stanu bezpieczenstwa ludzi
i micnia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
™ Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonala zapisu, =z
podaniem Jjgj imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokenane trwalg technika, w porzadku
““chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim. bez przerw. ' o S
Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem i opatrzone datg i
podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szezegolnosei:
- datg przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowej,
- dat¢ uzgodnienia przez Kierownika Projektu harmonogramu Robét i Programu Zapewnienia Jakosci,
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- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy.

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezepdlnych elementdw Robdt,

- przebieg Robot. trudnodei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach.

- uwagi 1 polecenia Kierownika Projektu.

- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacyceh i ulegajacych zakryciu, czedciowych i ostatecznych odbiordw Robot.

- wyjasnienia, uwagi i1 propozycjc Wykonawey.

- stan pogody i temperatury powietrza w okresic wykonywarnia Robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom

szezegOlnym w zwigzku z warunkami klimaiyveznymi.

- 7podnos$é rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentac)i Projektowej.

- dane dotyczace czynnodci geodezyinyeh (pormiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robat.

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpicczenia Robot,

- dane dotyezace jakosei materialéw. pobicrania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan i kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementdw hudowli z podaniem. kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawey wpisane do Dziennika Budowy bedg przedtozone Kierewnikowi Projekiu
do ustosunkowania sie,

Decyzje Kicrownika Projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich preyjgcia lub
zajgcia stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika Projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong Kontrakiu i nic ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawey Robol.

(2) Rejestr Obmiardw
Rejestr Obmiardw stanowi dekument pozwalajacy na rozliczenie fakiycznego postepu kazdego z elementdw Robdt. Ob-
miary wykonanych Robét przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie | wpisuje do Rejestru
Obmiarow.

(3) Dokumenty laborateryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosei lub certyfikaty zgodnoscei materialéw, orzeczenia o jakosci materialow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badasdi Wykonawcey beda gromadzone w formie uzgednionej w Programie Zapewnicnia
Jakosci. Dokumenty te stanowia zalgeznik do odbioru koncowego robdt. Winny by¢ one udostgpnione na kazde zyczenie
Kierownika Projekiu.

(4) Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentdw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastgpujgce dokumenty:
- pozwolenie na realizacje zadania budowlancgo,
- protokely przekazania Terenu Budowy.
- protokely z narad i ustalefi,
- umewy cywilno-prawne z osobami lrzecint i innc umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru Robét,
- korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéow budowy.
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumeniéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odiworzenie w formie przewidziane]
prawern.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dia Kierownika Projektu i przedstawione do wgladu na zyczenic

Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady cbmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyezny zakres wykonanych Robot zgodnie z Dokumentacia Projektows i ST, w
jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projekiu o zakresie ebmierzanych Robidt
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Rejestru Obmiardw.

lakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilodciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indzigj w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukeji Kierownika Projektu na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawey lub innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawee i Kierownika Projektu.

7.2. Zasady okreslania ilodci Robét i materialéow
Dlugosé i odlegioéé pomiedzy wyszezegdinionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdiuz linit osiowej.
Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Robdt nic wymagajg tego inaczej, objetoscei bedn wyliczane w o’ jak
dlugosc pemnozona przez $redni przekrdi.
losci, kiore maja byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnic z wymaganiami

Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy




DM, 00.00.00. Wymagania ogdlne.
Wizystkie urzadzenia i sprzel pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez Kicrownika
Projektu.
Urzgdzenia i sprzgl pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawee. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne Swiadectwa legalizacii.
Wszvstkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcee utrzymywane w dobrym stanie. w calvm okresic trwania
Robot.

7.4. Wagi i zasady waZenia

Wykonawea dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym  wymaganiom  Specyfikacii
technicznyeh. Bedzie utrzymywad 1o wyposaZenie zapewnigjace w sposob ciagly zachowanie dokladnosei wg norm
zatwierdzonych przez Kierownika Projekiu.

7.5. Czas przeprowadzenia cbmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cresciowym lub estatecznym odbiorem odcinkdw Robdt. a takze w przypadku
wyslepowania diuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robdt zanikajacych przeprowadza sig w czasic ich wykonywaniu.

Obmiar Robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakrciem,

Ruboty pomiarowe do odbioru eraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w spos6b zrozumialy i jednozraczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetodei beda vzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Rejestry Obmiaréw. W razie braku miefsca szkice moga by¢ dofaczone w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru
Obmiardw . kidrego wzor zostanic vzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

W zalcznosei od ustalen odpowicdnich ST, Roboty podlegaja nastepujacyin etapom odbioru:

- Odbiory robét zanikajacych i ulegajagych zakrveiu - polegajgey na stwierdzeniv ilodci i jakosci robot, ktére w

dalszym procesie realizacji zanikaja lub ulegaja zakryciu,

- Odbidr czedciowy robédt - polegajacy na stwierdzeniu ilosci i jakosei wykonanych czesci Robot.

- Qdbiér_ostatleczny robét - polegajacy ma stwierdzeniu usunigcia wad wykrytych przy odbiorze kohcowym i
zaistnialych w okresie gwarancyjnym. :

8.1. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryeiu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na formainej ocenie ilodci i jakosci wykonywanyeh Robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Obmiaru Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzic dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru Robdt dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowost danej czgdoi Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym
powiadomieniem Kierownika Projekiu. Odbior powinien byé przeprowadzony niezwlocznic, nie péZniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym lakcie Kierownika Projektu.

Jakod¢ i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projekiu na podstawie dokumentéw zawierajacyeh komplet
wynhikow badan laberatoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary. w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i
uprzednimi ustaleniami,

J 8.2. Odbidr czesciowy robét.
Odbidr czgsciowy Robdt polega na ocenie ilosci i jakoscl wykonanych robét. Odbioru czesciowego Robot dokonuje sie
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Rebdt dokonuje Kierownik Projektu.

8.3, Odbidr ostateczny Robét. .

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoenania Robdt w odniesieniu do ich ilosei, jakosci i
warlosci.

Calkowite zakoniczenie rob6t oraz gotowodé do odbioru ostatecznege bedzie stwierdzone przez Wykonawee wpisem do
Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem o tym fakcie Kierownika Projektu.

Odbior ostateczny Rob6t nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia
przez Kierownika Projektu zakoriczenia Robot 1 przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoscel Kierownika Projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakogciowe] na podstawie przedtozenych dokumentéw, wynikow
badan i pomiaréw, ocenie wizualngj oraz zgodnosel wykonania Robét z Dokumentacja Projekiows i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna sie z realizacig przyjetych w trakcie odbioréw Robét zanikajacych i
ulegajgcych zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania Robdt uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robot uzupelniajacych w warstwie scieralnej
luly Rubutach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosed { ustala nowy termin odbiotu ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Zze jakos¢ wykonanych Robét w poszezeg6inych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
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eksploatacyjne obicktu i bezpicczenstwa ruchu. komisja dokona potracen. oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robot
w stosunku do wymagan przyjetyeh w Dokumentach Konfraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dekumentem do dokenania odbioru ostatecznego Robdt jest protokd! odbioru ostatecznego Robdt
sporzadzony wg wzorl ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawcea jest zobowiazany przygolowac nasigpujace dokumenty:

a). Dokumentacjg Projekiowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sperzadzona w trakeie
realizacji Kontrakiu,

b). Specyfikacje Techniczne (podstawowe 7 Kontraktu 1 ew. uzupelniajgee lub zaniiennce).

¢). Recepty i ustalenia technologicznc,

d}. Dzicnnik Budowy i Rejestr Obmiardw {oryginaty),

¢). Wyniki pomiar6w kontroinych oraz badan [ oznaczen laboratoryjnych zgodnic z ST i PZJ.

f}. Deklaracje zgodnosei lub certyfikaty zgodnosei wbudowanych materiatow zgodnie 2 ST 1 ew. PZJ,

g). Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich zataczonych wynikow badan i pomiardw zataczonych
do dokumentéw odbioru. wykonanych zgodnie 2 ST 1 PZJ.

h). Inne dokumently wymaganc przez Kierownika Projektu,

i). Rysunki {dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznef, energetycznej,
gazowej. odwictlenia itp.} oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wlasciciclom urzadzen,

1)- Geodezying inwentlaryzacjc powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu,

k}. Kopi¢ mapy zasadnicze] powstalej w wyniku geodezyingj inwentaryzacji powykonawczej.

W prrypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyinego nic beda gotowe do odbioru
ostatecznego. komisja w porozumieniu z Wykonawcea wyznaczy ponowny termin edbioru ostatecznege Robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisig Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcege.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robdt uzupelniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawe platnodci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonaweg za jednostke obmiarowa ustalong dla dang

pozyci Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonaweg
w danej pozycji Kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniad wszystkie czynnosel, wymagania i
badania sktadajace sig na jej wykonanie, okreslone dia tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robdt bgda obejmowac:
* Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami;
»  Wartosé zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentuatnych ubytkdw 1 transportu na Teren
Budowy; .
+  Wartos¢ pracy sprzctu wraz z towarzyszacymi kosztami;
+  Koszty posrednie obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami;
*  Podatki obliczone zgodnic z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,

9.2. Warunki Kontraktu | Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00.
Koszt dostosowania sie do wymagan Warunkdéw Kontraktu i Wymagan Qgdlnych zwartych w Specyfikacji Technicznej
DM 00.00.00. obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt wybudowania objazdow (przejazddw) i organizacji ruchu obejmuje:

{a) Opracowanic oraz uzgodnienie z Kierownikiem Projektu i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacii Ruchu na
czas irwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Kierownikowi Projektu i wprowadzeniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajgcych z postgpu Robot.

(b} Ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu.

(c) Oplaty (dzierzawy} terenu.

(d} Przygotowanie terenu.

(e} Konstrukcja tymezasowej nawierzchni, ramp, chodnikdw, krawgznikdw, barier, oznakowania i drenazu.

(f) Tymeczasowa przebudowa urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw (przejazdéw) i organizacji ruchu obejmuje:
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{a) Oczyszezenie. przestawienie. preyvkrycic i usurniecie tymezasowych oznakowan pionowych. poziomych, barier i
§wiatel.
(b)  Utrzymanie plynnogei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow (przejazdow) i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b} Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Standardowe Dokumenty Przetargowe. Zlecanie Robdt — Mniejsze Kontrakty. Bank Swiatowy. siyczen 19951,

2. Uslawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawe Budowlane (Dz.U. Nr 89 z 25,08.1994r. poz. 414)

3. Rozporzadzenic MGPIB z 19.12,1994r. {Dz.UJ. Nr 1)

4. Rozporzadzenic MGPIB z 21.02.1995r. {132.U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r.)

3. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. nr 30 poz. 163 z péznicjszymi
Zmianami).

6. Warunki Kontraktu.

7. Dane Kontrakliowe,
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CPV —45111200-0 ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU
POD BUDOWE I ROBOTY ZIEMNE

D. 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dolyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
wykonaniem wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych przy realizacji inwestycji: ,, Przebudewa drogi gminnej
UnierzyZz - Maczewo”

1.2. Zakres stosowania (ST) Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy pray Zlecaniu i
realizacii robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rohdt objetych (ST) Ustalenia 7awarte w ninigjszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie osi trasy | punktow
wysokosciowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Osnowa geadezyjna pozioma - usysiematyzowany zbior punktéw, kitdrych wzajemne potozenie na powierzchni odnicsicnia.
zostaio okreslene przy zastosowaniu lechniki geodezyjne).
Osnowa geodezyina wysokosciowa - usysiematvzowany zbior punktéw. ktdrych wysokos¢ w stosunku do przyjetej
powierzchni odniesienia, zostala okreslona przy zastosowaniu lechniki geodezyjnej
Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodexzyina {pozioma i wysokosciowa). przeznaczona do geodezyjnego wylyczenia
elementéw projekiow w terenie oraz geoderyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna

stuzy¢ do pemiarow kontrolnych przemieszezen i odksztatcen, a takze w miarg mozliwodei pomiaréw powykonawczych.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST DM.00.00.00. . Wymagania ogolne™. pkt. 1.4,

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt padano w ST DM.00.00.00. ., Wymagania ogélne™ pkt.1.5.

2. Materialy

2.1. Warunki ogdine stosowania materialéw Warunki ogdlne stosowania materiatéw. ich pozyskiwania i sktadowaniz podano w
ST DM.00.00.00. ., Wymagania ogélne™ pkt.2

2.2. Rodzaje materiatow Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy i punktow
wysokodciowych sg:
+  slupki betonowe,
*  pale i paliki drewniane,
. rury metaiowe,
*  bolce stalowe badZ inne materiaty akceptowane przez
Kierownik Projektu.
Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nalezy stosowad pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 m. Pale drewniane umieszezone w sasiedziwie punkitéw zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mie¢ §rednice 0,15 do 0.20 m i dlugodei 1,5 do 1.7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy
stosowac paliki drewniane o dhugosci okelo 0.30 m i $rednicy 0,05 do 0,08 m. Swiadki whijane obok palikdw osiowych
powinny mieé dlugosé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyezace sprzetu Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST
DM.00.00.00. ., Wymagania ogdlne” pkt.3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych Do
wyznaczenia trasy [ punkiéw wysokosciowych nalezy stosowac sprzgt:
. teodolity,
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. niwelatory.

. Ivezki,

. tary.

. tasmy.

. lub innv sprzet akeeptowany przez Kicrownika Projektu.
4, Transport

4.1. Nie dotvezy.
A Wykonanie robét

5.1, Ogdine zasady wykonywania robdt
Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogdlne™. pkt 3.
Prace pomiarowe przy zaktadaniu osnowy geoderyinej oraz odtworzenie {wyznaczenie) trasy 1 punkiow wysokasciowych

powinny bv¢ wykonane w zgodnoset z obowigzujacymi Instrukcjami Gtdwnego Urzedu Geodexji i Kartografii (GUGIK).

5.2, Osnowa realizacyjna
[nzynier dostarczy Wykonawcy dane do wykonania w terenie oshowy rcalizacyvjne]. Dane te bedg zawieral:
< wapolregdne XY punktéw  istnigigesj  osnowy  geoedezyinel. na kidrych  oparto wykonanie
mapy do celéw projektowych,

- wykaz reperdw. na ktdrych oparto wykonanie mapy do celow projekiowych.

Na podstawie przekazanych danych. Wykonawca zobowiazany jest do wykenania osnowy realizacyjne] odpowiadajacej
nastgpujgeym kryvteriom:

- punkiy osnowy powinny  hy¢ zlokalizowane w  bezposrednim  sgsiedztwie pasa  drogowego

poza Terenem Budowy, tak, aby aic byly narazone na zniszezenie w trakcic joj realizacji,

- odleglosé migdzy punktami nie powinny by¢ wigksze niz 300 m.

Newe punkty osnowy realizacyjnej nalezy zastabilizowaé wieloznakowo tzn. znakiem naziemnym i centrycznie pod nim
osadzonym znakiem podziemnym. Wszysikie punkty osnowy realizacyjnej nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem w

sposob uzgodniony z Inzynierem,

5.3. Wyznaczenic trasy
Wyznaczeniu trasy podlegajg drogi wymicnione w pkt. 1.3 w granicach opracowania zgodnie z Dokumentacj Projektows,
Wykonawca na bazie osnowy realizacyjnej przeprowadzi wyznaczenic osi geometrycznych i odpowiadajacym tym osiom
punitdw wysokosciowyceh zgodnie z danymi zawartymi w Dokumentacji Projeklowej.
Budowane jezdnie zostang wyznaczone (odiworzone) poprzez:
- osie geometryczne okreslone na przekrojach normalnych obwodnicy oraz innvch drég,
- przekroje poprzeczne, Wspdtrzedne XY sa zamieszezone w formie wykazu w Dokumentacji Projektowe] a
wspdirzedne wysokosciowe .27
sq opisanc na przekrojach podluznych i poprzecznych. Wyznaczone punkty na osiach jezdni nie powinny by¢ przesuniete
wigcej niz 0 3 cm w stosunku do projektowanych dla obwodnicy oraz 5 em dla innych drog, a rzedne punktéw na osi nalezy
wyznaczy(¢ z dokladnodcia do 1 em w stosunku do rzgdnych w projekcie. Wytyczenie osi trasy powinno byt zaakceptowane

przez InZyniera.

3.4. Wryznaczenie przekrojdw poprzecznych oraz okreslenie granicy robdt ziemnych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na powierzchni terenu,
zgodnic z Dokumentacja Projektowa. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozhiwiaé wykonanie nasypdéw i

wykopow o ksztatcie zgodnym z Dokumentacja Projektowa.

5.5. Znaki wysokosciowe na obiektach inzynierskich
Dla oceny prawidtowej pracy obiekiu inzynierskiego nalezy przewidzie¢ znaki wysokosciowe (repery) na obiektach.
Znaki wysckosciowe powinny by¢ umieszczone na glowicach tuneli (nic mniej niz 3 sztuki), na kazdej z podpér obiektuy
mostowego {nie maicj niz 4 sztuki) oraz po obu stronach przgset (nad podporami, w $rodku rozpietosei prz¢set dluzszych niz
21 m, w osiach skrajnych dZwigaréw lub punktach znajdujacych si¢ nad dolnymi krawedziami ustrojéw plytowych). Znaki
wysokosciowe powinny by¢ powiazane ze stalym znakiem wysokosciowym, wykonanym z trwalego materiaty j

posadowionym na gruncie rodzimym ponizej poziomu przemarzania, peza korpusem drogi w niewielkiej odleglodei od
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obicktu. Staly znak wysokosciowy (w przypadku obiektdow o dlugoscl wigksze] niz 100 m powinny to by¢ 2 znaki,

rozmieszezone w poblizu koncdw obicktu) powinien by¢ dowiazany do niwelacji panstwowej.

5.6, Pozioma osnowa geodezyjna

Po zakonczeniu prac budowlanych zwigzanych z realizacjy inwestyci nalezy odtworzy¢ w terenie zniszezone punkiy
osnowy. poprzez wykonanie nowej trwalej stabilizacji Tub zatozenie nowe] sieci punktdw trwale stabilizowanych, dowiazanych
do punktow wyzszej klasy. Wspolrzedne punktdw odtworzone] lub nowozalezonej sicei nalezy okreslié poprzez wykonanie
newego pomiary i ponownie wyrdwnanie sicci.

Calosé prac wykonaé zgodnic ze standardami prac geodezyjnych i wymogami Instrukeji technicznej G-1 ,.Geodezyjna
Osnowa Pozioma”™ wydanej przez Gléwny Urzad Geodezji i Karlografii. uzywajac spre¢tu geodezyjnego. metod pomiaru i
wyrdwnania sieci okreslonych powyisza instrukeja.

Projckty osnow podlegajg zatwierdzeniu, badZ zaopiniowaniu przez Geodete Powialowego nadzorujacego prace Odrodka
Dokumentacii Geodezyjnej i Kartograficenej. Przed przystgpieniem do w/w prac nalezy je zglosi¢ do terylorialnego Osrodka
Dokunentacii Geodezyinej | Kartograficznej celem okredienia metody i technologii

opracowania.

5.7. Punkiy zalaman granic pas drogowego
Podcras przekazania placu budowy wykonaweca prac kontraktowych otrzymuje operat techniczny zawierajacy informacic o
przebiegu  linii granicznych i sposobie stabilizacji punktow znakami granicznymi. Obowigzkiem wykonawey prac
budowlanych jest ochrona znakéw granicznych, a wypadku ich zniszczenia ponowne ich utrwalenie na gruncie znakami
granicznymi zgodnymi z przyjetymi normami i okazanie granic wlascicielom nicruchomosci.
Zgodnie 7 ustawa ,.Prawo Geodezyjne i Kartograficzne™ z czynnosdci powyzszych sporzadza sic protokél, po uprzednim

zawiadomicniu wiascicteli nieruchomosci.

5.8 Mapa peinwentaryzacyjna obiektu budowlanego
Po zrealizowaniu inwestycji nalezy sporzadzi¢ mapg poinwentaryzacying obiektu budowianego.
Mapa poinwentaryzacyjna powinna by¢ sporzadzona w systemie numerycznym, zgadnie » wymogami [nstrukcji Technicznej
K-1 . Mapa zasadnicza™ wydanc]j przez Glowny Urzad Geodezji i Kartografii i standardami wykonania prac geodezyjnych oraz
przyjeta do zasobu geodezyjnego (rejestracja w terytorialnym Odrodku Dokumentacji Geodezyincj i Kartograficznej).

6. Kontrola jako$ci robét

6.1.0gdlne zasady kontroli jakosdci robét.
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne™ pki.6.
Kontrole jakodei prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktdw wysokodciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukgjach @ wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie robdt pomiarowych..
Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastgpujacych zasad:
+ 0f drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co 200 m na
prostych,
+ robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej diugosci budowanego odeinka,
+ wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzac tadma i szablonem z poziomica. co najmniej w 3 mlejscach na kaxdym
kilometrze oraz miejscach budzacych watpliwosci.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt. Ogdine zasady obmiaru robdt podano w ST DM.00.00.00.
.. Wymagania ogdlne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednostky obmiarows jest 1 km (kilometr) odtworzenia (wyznaczenia) trasy drogowej i punkiow
wysokosciowych zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

8. Obmiar robdt

Ogélne zasady odbioru robdt podano w ST DM.00.00.00. Wymagania ogdlne” pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zpodnie z Dokumentacja Projektowa, ST [ wymaganiami Kierownika Projektu. jezeli wszystkie pomiary, z zachowanymi
tolerancjami wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

Odbidr robdt zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nasigpuje na podstawie szkicéw i dziennikdw
pomiardw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyine, ktdre Wykonawca przedkiada Kierownikowi Projektu,

9, Podstawa platnosci
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9.1, Ogélne ustalenia dotyczace podstawy plainosci Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano
w ST DM.00.00.00, .. Wymagania ogolne™ pkt. 9.

9.2, Cena jednostkowa obegjmuje:
+  sprawdzenic wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
4+ uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami.

10.  Podstawa platnoéci

10.E. Nie wyslgpuja.
10.2. Inne dokumenty.

+ Instrukcja techniczna 0-1 . . .
- Opdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

+ Instrukcja techniczna G-3 Creoderyina obshuga inwestycji, GUGIK Warszawa 1979.

+  Instrukcja techniczna G-1 Geodezyina osnowa pozioma, GUGIK 197§

¢ Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna GUGIK 1983

4+ Instrukcja techniczna (-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe GUGIK 1979

+  Wylyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GUGIK 1983

+  Wytycme techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne GUGIK 1983

+ Ustawa z 17.05.1989¢. .Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30 poz.163 z

zmianami’™

paZniciszami
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CPV — 45233320-8 FUNDAMENTOWANIE DROG

D. 064.00.00. PODBUDOWA

04.01.01, KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST
Przedmiolem niniejsze] ogélnej specyhikacit techniczne] (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
7wigzanych « wykonywaniem profijowania i zageszezaniem podioza gruntowego przy realizacji inwestygji; ,,Przebudowa
drogi gminnef Unierzyz - Maczewo™
1.2. Zakres stosowania SST
Szeregdlowa specyfikacia techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot okreslonyeh w punkeie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rohdt zwiazanych z wykonaniem wyprofilowania
i zageszezenia podloza (koryta) przeznaczonego do utozenia konsirukeji nawicrzchni.

L.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne 7 obowigzujacymi, odpowiednimi potskimi rormami i definicjami podanymi w SST
D-M-00.00.00 . Wymagania og6lne™ pkt 1.4.
L5. Ogélne wymagania dotyczace rohdt
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolae™ pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podane w SST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogdline™ pkt 3.

3.2, Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego spretu;
- réwniarek lub spycharek uniwersainych z ukoénie ustawianym lemieszem: Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadie do kierunku pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub phyt wibracyjuych.
Stosowany sprzgt nie moze spowodowad niekorzystnego wplywu na wlasciwosel gruntu podioza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podane w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne™ pkt 4.

4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w SST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogdine zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne™pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robdt

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz protilowania i zageszezenia podloza bezposrednio przed
rozpoczgelem robdl zwiazanyeh z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesnigjsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania 1 zaggszezania podioza. jest mozliwe wylacznic za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmoslerycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszezonym podiozu nic moZze odbywad sig ruch budowlany,
niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planic i profilu powinny by¢ wezednie] przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegltych do osi drogi Jub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszezenic palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkdw lub linek do wytyczenia robdt w
odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szezegolnosei jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu. w kiérym prowadzone sa roboty 1 do
trudnosci jege odspojenia.

Korvie mosna wykonywaé recznie. gdy jego szerokod§¢ nie pozwala na zastosowanic maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie, Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykerzystany zgednie 2 ustaleniami dokumentagji
projekiowej § SST. tj. wbudowany w nasyp lub odwicziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 3.4,

5.4. Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszezone ze wszelkich zanicczyszezen.

Po oczyszezeniu powierzehni podioza nalezy sprawdzié, czy istnigjace rzedne terenu wmozliwiajg uzyskanie po
profifowaniu zaprojektowanych rzgdnych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm
wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelnjony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozn prrewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokosé zaakceptowana przez Inzyniera. dowieZd¢ dodatkowy grunt speiniajacy
wymagania obowigzujace dla gomej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych t
zagesci¢ warstwe do uzyskania wartodei wskaznika zageszezenia, okreslonych w tablicy |,

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w robolach ziemnych lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanic podioza nalezy
kontynuowad do osiagnigcia wskasnika zaggszezenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia naiezy
okredlaé zgodnic z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZznika zaggszezenia podtoza (L)

Strefa Minimalna wartos¢ [, dla:
Korpusu Autosirad i drég Innych drog
ekspresowych Ruch cigzki i Ruch mnicjszy
bardzo cigzki od cigzkiego
Gorna warstwa o grubosei 15 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosei od 20 do 50 cm od 1.00 1,00 0.97
powierzchni podloza

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podioze umiemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrolg zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen piytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtdrny modut odksztalcenia
podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zaggszezania powinna by¢ réwna wilgotnesci optymalnej z tolerancjg od -20% do
+10%. ‘

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszezonego podloza

Podtoze (korvio) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinne byé utrzymywanc w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem i zaggszezeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawea nie przystgpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni. to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przykiad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzynicra.

Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukiadania kolejnej warstwy moina
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezb¢dnych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastapile wskutek zaniedbania Wykonawcey, to naprawg wykona on na wlasny koszt,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot L o ) L
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.
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6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czeslolliwosé oraz zakres badan i pomiarew

Crestotliwost oraz zakres badan i pomiaréw dotvezaeyeh cech geometrycznych i zaggszezenia koryla i wyprofilowanego

podloza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwod€ oraz zakres badan i pemiaréw wykonanego koryta t wyprofilowanego podioza
Lp. Wyszczegblnienie badan i Minimalna czgstotliwosé
pomiaréw badari i pomiaréw

1 |Szerokosc koryta 10razy na | km

2 |Rdwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 |Rownodé poprzeczna 10 razy na | km

4 [Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokosciowe €0 25 m w osi jevdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
ekspresowych. co 100 m dla pozostatych drog

6 |Uksztaltowanie osi w planic €o 25 m1 w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég,
ekspresowych, co [00 m dla pozostalych drog

7 |Zaggszezenie, wilgotnosé gruntu w 2 punktach na dzicnne]j dzialce roboczej. lecz nie rzadziej

podioza niz raz na 600 m-

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych | ukszialtowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
gtéwnych tukéw poziemych

6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego podioza)
Szerokos¢ koryta i profilowanego podloza nie moze roznié sig od szerokosci projektowanej o wiecegj niz +10 cm i -5 ¢m.

6.2.3. Réwnosé koryta (profilowanego podloza)

Nierdéwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowq lata zgodnie z norma BN-68/8931-04

[4].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata.
Nieréwnosci nie moga przekraczad 13 mm,

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja £ 0.5%.

6.2.5. sz;dne‘wysokoséciowc

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac +1 am, -2 cm,
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

0$ w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz £ 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub wigeej niz + 5 em dla pozostatych drog.
6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy

od podanego w tablicy 1.
Jesli jako kryterium dobrego zapgszezenia stosuje si¢ poréwnanie wartoei modutdw odksztalcenia, to wartosé stosunku

widmego do pierwotnege modutu odksztatcenia. okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna byé wieksza od
2.2. )
Wilgotnod¢ w czasie zaggszezania nalezy bada¢ wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna byé
réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%. _

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta {profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, kidre wykazuja wigksze odchylenia cech geometryecznych od okrestonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zaggszezenic. Dodanie
nowego materialy bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 .,Wymagania ogdlne™ pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadralowy} wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w S81 13-M-00.00.00 . Wymagania ogdine™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie 2 dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkic
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu & daly wyniki pozylywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
(Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykenania 1 m” koryta obgjmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze.
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rezplantowaniem.
- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe 1 odwiezienie na odkiad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podioza.
- ZageszcZenie,
- utrzymanie koryta lub podioza,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych. wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanic modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza przcz
obciazenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdwnosci nawierzehni planografem i tatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wska7nika zaggszezenia gruntu




D.04.03.01. Oczyszezenie | skropienie warstw konstrukcyjiych

CPV — 45233320-8 FUNDAMENTOWANIE DROG D. 04.00.00.

PODBUDOWA 04.03.01. OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE WARSTW

KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP.

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonanie i odbioru rohét zwigzanych z wykenaniem oczyszezenia i
skropienia warstw konstrukeyjnych rawierzchni przy realizacii inwestyeji: ,. Przebudowa drogi gminnej Unierzyz -
Maczewo™

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowvy i kontraklowy przy zlecaniu i rcalizacji robot
wymicnionych w punkeie 1.1,
1.3. Zakres robét objetych ST
Roboty. kiorych dotyczy ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanic oczyszczenia i
skropienia warstw konstrukcyjnych nawicrzchni.

1.4, Okreslenia podstawowe
Okresienia podstawowe w niniejszej Specyfikacii sg zgodne 7 normami podstawowymi. normami zwizzanymi,
wytycznymi i okreéleniami podanymi w ST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne™.
L.5. Ogdlne wymagania detyczace robot
Wykonawea jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robot i ich zgodnosé z Dokumentacja Projektows, ST i
poleceniami Kierownika Projektu.
Ogélne wymagania dotyczgee robot podano w ST DM.00.00.00. . Wymagania ogolne™,

2. MATERIALY

2.1, Warunki ogélne stosowania materialow
Warunki ogélne stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST DM.00.00.00. , Wymagani

ogdlne” pkt.2,

22, Rodzaj materialow
Materialami stosowanymi wediug zasad niniejszej ST sa:
2.2.1. Do skropienia warstwy niebitumicznej

- asfaltowa emulsja kationowa éredniorozpadowa o wiasciwosciach zgodnyeh  z ., Warunkami technicznymi.
Drogowe kationowe emulsje asfaltowe”, Instytut Badawczy Drog i Mostow. Warszawa 1994,
222, Do skropienia warstw bitumicznych
- asfaltowa enmulsja kationowa $redniorozpadowa o whasciwosciach zgodnych z ., Warunkami technicznymi. Drogowe
kationowe emulsje asfaltowe”, Instytut Badawczy Drog i Mostéw. Warszawa 1994,
2.23. Wymagania dla asfaltowej emulsji szybko rozpadowej i srednio rozpadowej
Asfaltowe emulsja kationowa szybko i $redniorozpadowe powinny spelniaé wymagania podane w Tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej szybkorozpadowe;j i
Sredniorozpadowej do wykonania skropienia warstw nawierzchni.

Lp. WyszczegdInienie whasciwosci Wymagania

szybkorozpadowa Sredniorozpadowa
K1-60 K2

1 Zawartosc astaltu, % 39 -6l 39-70

2 |Lepko$ wg Englera, °E 3-15 >3

3 jlednorodnosé¢ 4> 0,063 mm, % ' <0,10 <{,10

4 |Jednorodnosé 4> 0,016 mm, % <0,25 <0,25

5 |Trwatos¢ @ 0,063 mm po 4 tyg., % <04 <4

6 Sedymentacja, % 5,0 5.0

7 |Przyczepnosé do kruszywa 85 85

8 |Indeks rozpadu, g/100g <80 7 <80 - 120

2.2.4. Skladowanie emulsji
Warunki przechowywanie nie moga powodowaé utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci. Lepiszeze nalezy
przechowywad w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przed dostepem wody i zanieczyszczeniem. Warunki
przechowywania:
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czas sktadowania emulsji nie powinicn przekraczaé 3 miesigcy od daty jej produkeji.
temperatura przechowywania emualsii nie powinna by¢ nizsza niz 30C.

3 SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DML.G0.00.00. |, Wymagania Ogdlne™ pkt. 3.
3.2 Sprzet do czyszezenia warstw nawierzchni

Do oczyszezenia warstw nawierzchni nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
s7czotki mechaniczne (zalcca si¢ urzadzenia dwuszezotkowe z mozliwoscia odpylania)
sprezarki.
zbiorniki z woda.
s7czotki rgczne,
lub inny sprzgi zaakceplowany przez Kierownika Projekiu.
3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzehni nalezy uzy¢ skrapiarki wyposazong] w urzadzenia pomiarowo - kontrolne pozwalajace
na sprawdzenic 1 regulowanie nastepujgeych parametrdw: temperatury. cisnienia. obrotdw pompy dozujacej lfepiszeze.
predkosei poruszania sig skrapiarki. ilosci dozowanego lepiszcza. Skrapiarka powinna zapewnic¢ rozkladanic lepiszcza =
tolerancja + 10% w stosunku do ilosci zalozone;.
Zhiomnik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak aby bylo mozZliwe zachowanie stalej temperatury
lepiszcza. Wykonawea powinien posiadaé aktualne swiadectwo cechowania skrapiarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogblne wymagania dolyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne™ pkt. 4.
42 Transport emulsji
Transport emulsji powinien odbywaé si¢ w cysternach samochodowych. Dopuszeza si¢ slosowanie beczek lub innych
pojemnikow stalowych. Cysterny przeznaczone do przewozu emulgji powinny by¢ przedziclone przegrodami na komory o
pojemnosci nie wiekszej niz | m’, a kazda przegroda powinna mic¢ wykroje umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny.
peiemmniki { zbiorniki przeznaczone do transportu powinny by¢ czyste i nie zawierac resztek innych lepiszezy. Inne warunki
be¢da zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdblne zasady wykonania robét

Ogéline zasady wykonania robdt podano w ST DM.00.00.00. ., Wymagania og6lne™ pkt.5
5.2. Przygotowanie podloza

Oczyszezenie polega na usunigciu luZnego materialu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicanych, a w razie
potrzeby wody pod cisnieniem. W miejscach trudno dostepnych ralezy uzy¢ szczotek recznych. Zanieczyszezenia stwardniate
nie nadajace si¢ usunad mechanicznie. nalezy usunaé recznie za pomoca dostarczonego sprz¢tu. Na terenach niezabudowanych
hezpodrednio przed skropicniem, nawierzchnig mozna oczyécié sprezonym powietrzem.

53. Skropienie oczyszezonych nawierzchni

Oczyszczona nawierzchnia przed skropieniem powinna byé sucha. Skropienie mozna rozpoczaé po akceptacji jej
oczyszczenia przez Kierownika Projektu. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przeprowadzi probne skropienie w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki., wymaganej ilodei lepiszeza w zaleinosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia oraz uzyska akceptacj¢ Kierownika Projektu.

Skropienie nalezy wykona¢ téwnomiernie, w miejscach trudno dostegpnych recznie przy uzyciu weza 7z dysza
rozpryskowa Wykenane skropienie nawierzchni nalezy pozostawic przez okres niezbgdny do calkowilego rozpadu emulsji. W
tym czasie po skropionej powierzchni nie moze odbywac sig jakikolwiek ruch kotowy. Do czasu ukladania warstwy z
mieszanki mineralno-bitumicznej, Wykonawca zabezpieczy skropiong powierzchnig, dopuszczajae tylko niezbedny ruch
budowlany.

53.1. Skropienie warstwy niebitunticznej

Skropienie nalezy wykona¢ emulsjq $redniorozpadowa w ilosci 0,5H-0,7 kg/m* . a ulozenie nastepnej warstwy moze

nastapi¢ po 24 godzinach, po rozpadzie emulsji i odparowanito wody,
5.3.2. Skropienie warstwy bitumicznej '

Skropienie natezy wykona¢ emulsjg szybkorozpadowg 60% w ilodci:

s 0,30-0,5 kg/m’ dla powierzchni pormiedzy stara, a nowo ukladanymi warstwami bitumicznymi

+  0,151-0,20 ke/m® dla powierzchni pomigdzy nowo uktadanymi warstwami bitumicznymi.

Ulozenie nastgpnej warstwy moze nastapic po godzinie, po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogélne zasady kontroli jakosci robdét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt pedane w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 6.

.62, Sprawdzenie jakosci lepiszcza
Ocena jakodci lepiszeza stosowanego do skropienia warstw nawierzchni powinna by¢ oparta na atesiach producenta. W
przypadku braku atestu, Wykonawca powinien przedstawi¢ wiasne badania. Wykonawca ma obowiazek kontrelowaé dla
kazdej dostawy lepiszcza lepkosc wg PN-77/C-04014.
6.3. Sprawdzenie oczyszczenia
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Ocena oczyszezenia warstwy konstrukeyjnej polega na ocenie wizualnej doktadnosci wykonania.
6.4. Sprawdzenie jednorodnesci skropienia
lednorodnos¢ skrepicnia nalezy oceni¢ wizualnie. a kontrole tlodei rozkladanego lepiszcza zaleca sie przeprowadzic
wedlug melody podane] w opracowaniu ..Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenie ilosci rozkladanego lepiszeza 1 kruszmwa™

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robdt pedano w ST DM.00.00.00. .. Wymagania ogdlne™ pke.7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:
. 1 m?® (metr kwadratowy) oczyszezonej powierzchni warstwy konstrukceyjnej,
« 1 m® (melr kwadratowy) skropiongj cmulsja asfaltowa powierzehni warstwy konstrukeyjnej.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr oczyszezonegj i skrepionej nawierzchini podlega zasadom odbioru robot zanikajacych wedlug zasad okreslonveh w
ST DML00.00.00. .. Wymagani ogdlne™,
Qdbioru dokonuje Kicrownik Projektu na podstawie dokumentdéw kontraktowych przedstawionych przez Wykonawee w
odniesieniu do jakosci materialow | wykonanych robdt wedlug wymagan okreslonych w pkt. 21 3,
W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Projektu ustali zakres robdt poprawkowych. kidre Wykonawea wykona na
whasny koszl w terminie uzgodnionym » Kierownikiem Projektu.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00. . Wymagania ogdlne™ pk1.9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej
Ptaci sig z 1 m” oczyszezone; i skropione] warstwy konstrukcyjng] wedlug ceny jednostkowej.
Cena jednostkowa obejmuje:
* przygotowanie robot i ich oznakowanie.
+ mechaniczne oczyszezenic kazde] warstwy konstrukeyjnej z ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem
Sprezonego powictrza,
*  recrme oczyszezenie ze stwardnialych zanieczyszezen.
* zakup i transport lepiszcza,
* wykonanie skropienia w ilogci okreslonej w Specyfikacji Technicznej lub uzgodnione] z Kierownikiem Projektu.
+ zabezpieczenie wykonanego skropienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1.  PN-C-96170 Przetwory nattowe. Asfalty drogowe.
2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczenie lepkosci wzglednej Lepkosciomierzem Englera.

3. PN-C-96173 Przetwory naflowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych
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D. 05.00.00. NAWIERZCHNIE

D.05.03.05./02 WARSTWA WIAZACA T WARSTWA SCIERALNA Z MIESZANKI
MINERALNO — ASFALTOWEJ

1. WSTEP.
1.1 Przedmiot Specyfikacji Techaicznej (S8T)

Przedmiotem Specyfikacji sg wymagania dotyczace wykenanie i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstwy wiazgcej z
micszanki mineralno-asfaltowe] (betonu asfattowego) o grubosci 4 cm i warstwy dcieralngj z mieszanki mineralno-asfaltowe]
{betonu asfaliowego) o gruboscei 3 em przy realizacji inwestycji: ,,Przebudowa drogi gminnej Unierzyz - Maczewo™

1.2 Zakres stosowania ST
Speevlikacja Techniczna fest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkeie .1,
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustafenia zawarte w ninigjszej specylikacji dotyczg zasad prowadzenia rohot zwiazanych z wykonaniem jednej warstwy
wigzace] nawierzchni z mieszanki mineralno-astaltowej (betonu asfaltowego) o grubosci 4 cm i jedne] warstwy Scieralnej
nawierzchni 7 micszanki minerafno-asfaltowej (betonu asfaltowego) o grubosei 3 em dla kategorii ruchu KR1,
1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w ninigjszej specyfikacii sa zgodne z obowigzujacymi. odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST DM.00.00.00. .Wymagania ogdlne™ pkt. 1.4.
1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00,

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow
Warunki ogdlne stosowania materialow. ich pozyskiwania i skladowania podano w ST DM.00.00.00. .\ Wymagani
ogolne” pk.2,
Do wytwarzania micszanki betonu asfaltowego na wykonanie warstwy wigzacej o uziarnieniu 0/16mm nalezy stosowac:
- aslalt D30/70 wg PN-EN 12591 z dostosowaniem do warunkéw polskich
- kruszywo famane granulowane wg PN-EN-13043
- zwir i mieszanke wg PN-EN-13043
- prysizwir kruszony wg PN-EN-13043
- piasek wg PN-EN-13043
- wypelniacz mineralny
- $rodek adhezyjny wg Aprobaty Fechnicznej
Do wytwarzania mieszanki betonu asfaliowego na wykonanic warstwy $cieralne] o uziamieniu ¢/12.8 mm nalezy
stosowad:
- asfalt D30/70 wg PN-EN 12591 z dostosowaniem do warunkéw polskich
- kruszywo lamane granulowane wg PN-EN-13043
- zwir i mieszanke wg PN-EN-13043
- grysizwir kruszony wg PN-EN-13043
- piasek wg PN-EN-13043
- wypclniacz mineralny
- srodek adhezyiny wg Aprobaty Techniczngj
2.2, Charakterystyka nawierzchni
Nawierzchnig nalezy wykonaé dia kategorii ruchu KR1.
Warstwa wiazaca nawierzchni powinna by¢ wykonana z mieszanki mineralno-asfaltowej (betonu asfaltowego)
$rednioziarniste] o grubosci warstwy 4 cm zgodnie z obowiazujaca norma.
Warsiwa scieralna nawierzchni powinna by¢é wykonana z mieszanki mineralno-astaltowej (betonu asfaltowego)
srednioziarnistej o gruboscei warstwy 3 cm zgodnie z obowigzujaca norma.
2.3. Kruszywo
Do mieszanek mineralno-bitumicznych wykonywanych i wbhudowywanych na goraco stosuje si¢ kruszywo lamane,
naturalne i uszlachetnione. Stosowane kruszywa muszg spelnia¢ wymagania zawarte w niniejszej ST.
2.3.1.  Kruszywo lamane — grysy
Wymagania podstawowe dla kruszywa tamanego przedstawiaja tablice [ 1 2.



Tablica 1. Wymagania podstawowe dia kruszywa lamanego

Lp. Wyszeregolnienie whasciwosci Wymagania
L Scicralnosé w bebnie kufowym: ’s
a) po pelnej liczbie obretdow. % ubytku masy nie wigeej niz:
- W grysie 25
b} po 1/5 peinej liczbie obrotow. % ubytku masy w stosunku do ubytku masy po peingj
liczbie nie wigee] niz
2 Nasiaktiwosé w stosunku do suchej masy kruszywa. % nie wigcej niz: 1.5
a} dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych: 1.2
- frakeji 4+6.3 mm 20
- frakcji powyze] 2 mm
a) dla kruszyw asadowych
3 Mrozoodpormosé nie wigeej niz 2.0
4 Mrozoodpornosc wg zmody{ikowancej metody bezposrednie). nie wigeej niz 10
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Tablica 2, Wymagania dla grysu
Lp. Wyszezepolnienie wlasciwosci Wymagania
1 Skiad ziarnowy 1.5
p) zawartos¢ ziaren mniejszych niz 3.075 mm, odsianych na mokro, dla 2.0
frakcji, % masy, nic wicce) niz: 85.0
- wgrysie 6,3 — 20,0 mm 80.0
- wgrysie 2.0— 6,3 mm 10.0
b) zawartos¢ frakeji podstawowej dla frakeii. % masy nic maigj niz: 15,0
- wgrysie 6,3 - 20.0 mm 8.0

- werysie2,0-6.3 mm

c) zawartos¢ podziam dla frakejt. % masy. nic wigeej niz:
- wgrysie 6.3 — 20,0 mm

- wgrysie 2.0 — 6.3 mm

d) zawario$é nadziarna. % masy. nie wigee] niz:

2 Zawartod¢ zanieczyszezen obeyceh, % masy. nie wigeej niz: 0.1
3 Zawartosé ziarn nieforemnych. % masy. nie wigeej niz: 30
4 Zawartod¢ zanieczyszezen organicznych. barwa cieczy Nie cicmniejsza niz wzorcowa

wg PN-EN 1744-1

2.3.2.  Kruszywo lamane — piasek, mieszanka drobna granulowana
Wymagania dla piasku tamanego i mieszanki drobnej granulowanej przedstawia tablica 3.

Tablica 3. Wymagania dla piasku lamanego i mieszanki drobnej granulowanej
Lp. Wyszezegdlnienie wlasciwoscei Wymagania
Piasek lamany Mieszanka drobna
granulowana

1 Zawarto$¢ zanieczyszczen obeych, % masy. nie wigeej niz: 0.1 0,1
2 Wskainik piaskowy, nie wigcej niz: 65 63

a) dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 40 40

b) dla kruszywa z wapieni
3 Zawarto$¢ zanicczyszezen organicznych. barwa cieczy Nie ciemnigjsza niz wzorcowa

wg PN-B-06714

4 Zawarto$¢ nadziarna, % masy, nie wigcej niz: 15 15
5 Zawartos$¢ frakeji 2,0; 4.0 mm, % masy powyzej: - ) 15

2.3.3.  Kruszywo naturalne
Kruszywo naturalne: zwir, mieszanka kruszywa naturalnego, zwiry kruszone, piasek. Wymagania dla
Zwirdw kruszonych podano w tabeli 3. Wymagania dla piasku podano w tabeli 4.

Tablica 3. Wymagania dla iwiréw kruszenych
Lp. Wyszezegdlnienie whasciwosci Wymagania
EIYs 2wir
1 Scieratnosé w bebnie kulowym: 25
a) po pelnej liczbie obrotow, % ubytku masy nic wigcej niz
b) po 1/5 pelnej liczbie obrotéw, % ubytku masy po pelnej liczbie obrotow 25
nic wiecej niz;
2 Nasigkliwo$¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, %, nie wigcej niz | e
3 Mrozoodpornoéé % ubytku masy, nie wiecej niz: 2,5
4 Zawarto$c ziaren pokruszonych, % masy, nie mniej niz: < 10,0 =700
5 Ziarna mnigjsze niz 0,075 mm odsiane na mokro, % masy, nie wigeej niz - 1.5
6 Zawarto$¢ frakeji podstawowych lacznie % masy, nie mniej niz: 80,0
a) dla frakcji 2,0 — 6,3 mm 85,0
b) dla frakcji pow. 6.3 mm
7 Podziarna, % masy, nie wiecej niz: 15,0
a} dla frakeji 2,0 — 6,3 mm 10,0
b) dla frakcji pow. 6,3 mm
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8 Nadziarno. % masy nie wigcej niz 8.0
9 Zanieczyszczenia obce, % masy, nie wigcej niz 0.1
10 |Zanieczyszczenia organiczne Barwa cieczy nie ciemnigjsza
od harwy wzorcowcj
wg PN-EN 1744-1

Tablica 4. Wymagania dla piasku
Lp. Wyszczegdlnienie wiadciwosci Wymagania
I Sklad ziarnowy 5
a) zawartos$é ziarn mniejszych od 0.073 mm. % masy nie wigcej niz
b) zawarios¢ nadziarna. % masy nic wigeej niz: . 10
2 Zawartos¢ zanieczyszczen obeych, %. masy nic wigegj niz, 0.1
3 WskaZnik piaskowy wigkszy od: 60
4 Zawartosc zanieczyszezen organicznych Barwa nie ciemniejsza od

barwy wzorcowej

Do wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego 0/16 min na wykonanie warstwy Scierainej nalezy zastosowad materiafy:

Lp. Rodzaj materiaiow / Numer normy Rodzaj
1 Kruszywo lamane granulowane wg PN-EN-13043
a) z litego surowca skalnego ze skal:
- magmowych kL L II; gat. 1.2
- przeobrazonych J-w.
- osadowych jow.
b} surowcea sztucznego (zuzle pomiedziowe i slalownicze) j.W.
¢} Z surowca naturalne rozdrobnionego j-w.
2 Kruszywo lamane zwykle -
3 Zwir i mieszanka kLI
4 Grys i zwir kruszony kLI, IT gat. 1,2
5 Piasek w gat. 1.2
6 Wypelniacz mineralny
a) wg PN-5-96504 podstawowy, zastepczy
b) innego pochadzenia wg orzeczenia laboratorium drogowego pyly z odpylania
7 Asfalt wg PN-EN 12591 z dostosowaniem do warunkéw polskich D 50/70

234, Wypelniacz
Do mieszanek mineralno~bitumicznych otaczanych na goraco nalezy stosowaé wypelniacz podstawowy. Wypelniacz
przeznaczony do mieszanek mineralno-bitumicznyvch otaczanych na goraco, powinien spetnia¢ wymagania podane w tabeli 3.

Tablica S. Wymagania dla wypelniacza
Lp. Wymagania Wypelniacz
1 Zawartos$¢ czastek ziam mnigjszych od. % masy, nie mniej niz 100
- 0,3 mm
- 0,074 mm 80
2 Wilgotnosé, % nie wiece] niz 1.0
3 Powierzchnia wlagciwa, em®/g 2500 H-4500

Pochodzenie wypeiniacza i cechy jakosciowe powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
2.4. Lepiszcze

2.4.1. Asfalt
Do wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej w warstwie Scieralngj, nalezy stosowaé asfalt D-50/70, zgodnie z PN-

EN 12591.
Wymagania dla asfaltu drogowego podano w tablicy 6.
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Tablica 6. Wymagania ¢la asfaltéw drogowych

Whasciwoscei Wymagania Metody badan
We

a) Penetracju w temp. 25°C przy calkowitej masie 100 g (obciaznik, 50-70 PN-EN 1426
sworzen. uchwvt iely) 10" mm
b) Temperatura tlamliwoéci °C nie wyzsza niz -8 PN-EN 12593
¢) Temperatura migknienia °C 46 - 54 PN-EN 1427
d) Temperatura zaplonu. °C nie WyZsza niz 230 PN-EN 22592
e) Zawartos¢ skiadnikdéw razpuszezalaych, nie mnigj niz, % (m/m) 99 PN-EN 12592
fy Zmiana masy po stezeniu (ubytek tub przyrost). nie wigcej niz % 0.3 PN-EN 12607-1
{m/m)
£} Pozostala penctracja po slgzeniu, nie mniej niz % 30 PN-EN 1426
h) Temperatura misknienia po stezeniu. nie maicj piz, "C 48 PN-EN 1427
i) Wrrost temperatury mieknienia po stezeniu nie wiecej niz, "C 9 PN-EN 1427
1) Parafiny. %6 masy. nie wigcej niz % 2.2 PN-12606-1

Za jakodc dostaw asfaltu odpowiedzialny jest Wykonawca robdt. Rodzaj asfaltu { jego pochodzenie (dostawa i producent)
powinny by¢ uzgednione z Kierownikiem Projektu,

Réwnies do akceptacji Kierownika Projektu Wykonawca powinien przedstawié uzgodnione z dostawca (producentem)
zasady jakosciowego odbioru lepiszeza.

Zabrania sig¢ stosowania do tego samego asortymentu robdt lepiszery pochodzacych od réznych producentdw. Zmiana
dastawcy (producenta) tepiszcza w czasie trwania robdt wymaga zgody Kierownika Projektu oraz opracowania nowej receply
ra mieszanke mincralno-bitumiczna.

Wykonawea jest zobowigzany do prowadzenia ilosciowego 1 jakosciowego obiore dostaw oraz wykonania
laboraloryjnyeh badan kontrolnych.

24.2. Emulsja asfaltowa
Wymagania dla emuls)i podano w ST.04.03.01. tabi. 1.
2.4.3. Srodek adhezyjny

Jako drodka adhezyjnego zwigkszajacego przyczepnosé asfaltu do kruszywa. nalezy uzywaé tylko srodka posiadajacego

aprobate techniczng. Srodki te nalezy stosowaé zgodnie z warunkami podanymi w aprobatach technicznych.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00. .. Wymagania Qgélne” pkt. 3.
3.2 Sprzet de wykonania warstwy wigigcej

3.2.1. Wytwérnia mieszanki mineralno-bitumicznej
Otaczarnia nie moze zaklécaé warunkdw ochrony srodowiska {j. powodowaé zapylenia terenu, zanicczyszczaé wod i
wywolywac halas powyzej dopuszezalnych norm. Wydajno$é wytworni musi zapewniaé zapotrzebowanie na mieszankg dla
danej budowy. Zaleca sig wydajnoéé minimaing 80 T/h. Wytwdérnia musi posiadac petne wyposazenie gwarantujace wiasciwg
jako$¢ wytwarzanej mieszanki.
Nie dopuszcza si¢ do rgcznego sterowania produkeja. Dozowanie powinno odbywad sig przy uzyciu wagi sterowanej
automatycznic. Nie dopuszeza sig sterowania recznego odwazania skiadnikow.
3.2.2. Ukladarka mieszanki mineralno-bitumicznej
Ukladanie mieszanki moze si¢ odbywaé tylko przy uzyciu ukiadarki sterowanej elektronicznie. Wydajnosé ukladarki
powinna by¢ skorelowana z wydajno$cia otaczarki. Ukladarka powinna posiadaé¢ nastepujace wyposazenie:
*  automatyczne sterowanie, pozwalajace na ufozenie warstwy zgodnie z zalozong niwelela oraz gruboscia,
*  plytg wibracyjna do wstepnego zaggszezania,
*  urzgdzenic do podgrzewania ukladarki,
3.2.3. Walce do zageszczania i inny sprzet
Do zaggszezania warsiw nawierzehni z betonu asfaltowego nalezy stosowad walce statyczne ogumione i walce mieszane
z przednig osig gladka wibracyjna i tylna ogumiong, Zaleca si¢ stosowanie zestawu walca gladkiego stalowego dwuwatowego z
walcem ogumionym oraz na wygladzenie walca dwuwalowego Sredniego.
Wykonawca jest zobowiazany jest do utrzymania na budowie takiego sprzetu. jak: skrapiarka, szezotka mechaniczna
autocysterna z woda, pila do obeinania warstwy mieszanki, wiertnica do pobierania prabek.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu
Ogélne wymagania dotyczace {ransportu podano w ST DM.00.00.00. . .Wymagania Og6lne™ pkt. 4.
4.2, Transport mieszanki

Transport mieszanki powinien spelniaé nastepujace warunki;
— +-— do transportu mieszanki mozna uzywaé wylacznie tylko wywrotek,
*  czas transportu nie moZze przekraczac 2 godzin,
»  samochody powinny by¢ duzej tadownoscei tj. min. 10 ton,
*  powierzchinig wewngtrzng skrzyni wywrotek przed zaladunkiem nalezy spryskaé w niezbgdnej ilodci $rodkiem
zapobiegajacym przyklejeniu si¢ mieszanki,
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«  samochody muszg byé wyposazone w plandeki ktérymi przykrywa sic mieszanke w czasic transportu.
+  skrzynie wywrotek powinny by¢ dostosowane do wspoélpracy z ukladarkg w czasie rozladunku. kiedy to ukladarka
ncha sobg wywratks,
Zaleca sie stosowanie samochoddw termosdw z podwdjnymi Sciankami skrzyni wyposazonej w system grzewczy,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogoélne zasady wykonania robét

Qgolne zasady wykonania rebdt podano w ST DM.00.00.00. .. Wymagania ogéine™ pkt.5
5.2, Przygotowanie podioza

Podloze pod ulozenic warstwy Scicralngj nawierzehni z mieszanki mincralno-astaltowe} bedzie stanowié warstwa
wigzaca we ST .05.03.05/01.
Podloze pod ulozenie warstwy Scieralnej powinno by¢ przygotowane przez oczyszezenic i skropienie, zgodnic z
wymaganiami [.04.03.01. . Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych™.
5.3. Projektowanie i wytwarzanie mieszanek mineralno-bitumicznych
5.3.1.  Opracowanie recepty
Za wykonanie recept odpowiada Wykonawca robét, kiory przedstawi je Kierownikowi Projektu do zatwicrdzenia,
Recepty powinny byv¢ opracowane dla konkretnych materialéw zaakceptowanych przez Kierownika Projektu do wbudowania i
nrzy wykorzystaniu reprezentatvwnych probek tvch materialow,
Mctoda projcktowania polega na przyjeciu skladu mieszanki i okresleniu jej wlasciwosel w odniesieniu do podanych
wymagan.
Zaprojektowana oraz wykonana micszanka BA 0/12,8 mm powinna speinia¢ wymagania podanc w tablicy 7.

Lp. Wlasciwosci Wymagania
1 Maodul sztywnodci pelzania, Mpa nie mniej niz Nic wymaga sie
2 Stabilnosé probek wg Marshalla w temperaturze 60 °C, zageszezonych 2x30 uderzen 5,5
ubijaka. kN nic mni¢j niz
3 (Odksztalcenia probek jw. mm 2,050
4 Woaina przestrzen w probkach jw. % (v/v) 1,5+4,5
5 Wypelnicnic wolnej przestrzeni w probkach jw. % 7590
6 Wskaznik zag¢szezenia warstwy. % nie mnigj niz 98,0
7 Wolna przestrzen w warstwie, %o (v/v) 1,5+3,0
Y Dotyezy tylko fazy projektowania skiadu micszanki mineralno-asfaltowej

5.3.2.  Wytwarzanie mieszanek

Wylwérnia musi posiadac pelne wyposazenie gwarantujace wlasciwa jakodé wytwarzanej micszanki. Nie dopusizceza sie
do recznego sterowania produkcia.

Wytwdrnia powinna by¢ zlokalizowana w poblizu prowadzonych robét nie dalej niz 80 km od miejsca wbudowania, co
pozwala na przetransportowarie mieszanki w ciggu maksimum 2 godzin.

Mieszanki mineralno-bitumiczne wytwarzane i wbudowane na gorgco mozna produkowac w sczonie od 15 kwietnia do
15 pazdziernika. Ewentualne przedluzenie tege okresu moze nastgpi¢ po wyrazeniu zgody przez Kierownika Projektu w
przypadku stwierdzenia dobrych warunkéw pogodowyceh tj. temperatury ponad 10°C.

Produkeja moze odbywad si¢ jedynie na podstawie recepty laboratoryjnej opracowancj przez Wykonawceg tub na jego
zlecenie 1 zatwierdzonej przez Kierownika Projektu.

Produkcja mieszanki moze zosta¢ rozpoczeta na wniosek Wykonawey po wyrazeniu zgody przez Kierownika Projektu.
Wykonawcy zobowiazany jest do opracowania harmonogramu pracy otaczarki zapewniajacego ciagtodé produkcji i ukladania
mieszanki. Wykonawca opracowuje projekt mieszanki (recepty), kidry nastgpnie po sprawdzeniu przez Kierownika Projektu
zostaje zatwierdzony do stosowartia.

Bez waznej zatwicrdzonej recepty laboratoryjnej Wykonawca nie moze rozpoczaé produkeji. Wykonawca ponosi cala
odpowiedzialinodé za jakosé produkeji.

Temperatura wytwarzania mieszanki z asfaltu D30/70 powinna by¢ w granicach 140 — 160°C (bezpodrednio przed
wysylka}.

5.3.3. Zaroby prdébne i odeinek prébny

Wykonawca przed przystapieniem do produkeji mieszanki mineralno-bitumicznej jest zobowiazany do przeprowadzenia
w obecnodei Kierownika Projekiu kontroli zarobow prébnych. W celu sprawdzenia zastosowanego sprzetlu, technologii robét,
recepiury laboratoryjnej nalezy wykona¢ w obecnodei Kiecrownika Projektu odcinek prébny diugodei 50 m. Po zaakcepiowaniu
przez Kierownika Projektu uzyskanych wynikow moga by¢ podjete wiageiwe roboty. Wymagania 1 dopuszczalne tolerancje dla
sktadnikéw mieszanki mineralno-bitumicznej podanc w p. 2.5.

54. Whbudowanie mieszanki
5.4.1. Warunki atmosferyczne

Ukiadanie mieszanki na warstwg wigzaca musi odbywac si¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych tj. przy suchej

i cieplej pogodzie, w lemperaturze powyzej 10°C.
5.4.2. Ukladanie

Uktadanie mieszanki moze odbywaé sig¢ jedynie przy uzyciv mechanicznej ukladarki o wydajnosci skorelowanej z
wydajnoscia otaczarki.

Przed przystapieniem do ukiadania warstwy wigzacej powinna by¢ wyznaczona niweleta. Warstwa $cieralna powinna
by¢ ukiadana o grubosci 3 cm zgodnie z zaprojektowana niwelets i spadkami poprzecznymi.

Ukladanic mieszanki musi si¢ odbywad w sposob ciggly, bez przestoju, z jednostajng predkoscia w granicach 2+4 m na
minute. Ukfadanie warstwy wiazZacej powinno odbywaé sig cala szerokodcia. Zlacza poprzeczne nalezy wykonaé poprzez
poprzeczne pionowe obcigcie a nastgpnie posmarowanie lepiszczem. Temperatura mieszanki powinna byé sprawdzana
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regularnie i ytrzymywana w slopniu uniemezliwiajacym przegrzanie i jednoczednie pozwalajgcym na prawidlowe rozsciefenie i
zagesze/enic.
5.4.3. Zageszczenie mieszanki
Po przejsciu uktadarki nalezy sprawdzié¢ powierzchnie warstwy i usunad wszeikic nierownos$ci oraz zamiatowad
rozsegregowanc micjsca.
Powinny by¢ zachowane podstawowe zasady zageszezania:
- zaggszezanie nalezy przeprowadzié poczawszy od krawedzi ku srodkowi,
- najezdzac na watowana warstwg kolem napgdowym walca w celu uniknigeia sfalowan nawierzchni.
- rozpoczynac walowanic walcem gladkim, a nastgpnie ogumionym przy niskim cisnieniu. podwyzszajac je w miarg
waltowania.
- predkosé przejazdu walca powinna by¢ jednostajna w granicach 2+4 km/h na poczatku i w granicach 4+6 kmvh w
dalszej fazie walowania.
- walowanie na odceinku tuku o jednostronnym spadku nalezy rozpoczaé od dolnej krawedzi ku gorze,
- plerwsze przywalowanie powinno by¢ wykonane przy uzyciu walca stalowego statycznego.
Spregl zageszezajacy nie moze by parkowany na nowo wykonanej warstwie do czasu az ostygnic do temperatury, przy
ktorej stojacy na warstwie sprzet nie spowoduje odeiskdw i delormacii.

6. KONTROLA JAXOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakodei robdt podano w ST DM.00.00.00. . Wymagania ogolne™ pki. 6.
6.2. Kontrela i badania laboratoryjne
Wykonawea zobowigzany jest do wykonania petnego zakresu badan na budowie. Laboratorium Wykonawey musi by
wyposazone w niezbegdng aparature umozliwiajgeg przeprowadzenie badad kontrolnych przewidzianych w Specyfikaci.
Badania kontrolne obejmujg caty proces budowy od okresu przygotowawczego (badania rgromadzonych materialéw) poprzez
ctap budowy (produkcja i wbudowanie mieszanek), az do badan koncowych (jakos$é wykonanej nawierzchni).
6.3. Badania jakoéci robét w czasie budowy
W czasic budowy Wykonawca powinien prowadzié sysiematlyczne badania kontrolne i dostarczad kopie raportéw do
Kicrownika Projektu. Badania kontrolne Wykenawca powinien wykonywaté z czestotliwoscia gwaranlujaca zachowanie
wymagan jakosci robdt. Czestotliwosé badan budowy przedstawiono w tablicy 8.

Tablica 8. Czestotliwosé badan w czasie budow
Lp. Wyszczegdlnienie badan Czestotiiwosé badan
! Wiasciwosci asfaltu Dla kazdej dostawy
23 Wiasciwosel kruszywa

Wlasciwosci wypelniacza

45 Zawartost asfaitu 2 razy w ciagu dnia przy produkeji =500 T 1

Uziarnienie mieszanki mineralnej

Stabilno$¢ wedlug Marshalla raz przy produkgji < 500 T

78 Zawartos¢ wolnych przestrzeni Codziennic |
Zaggszezenie warstwy prébka
6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy $cieralnej
6.4.1.  Réwnosé nawierzchni

Powierzchnia warstwy powinna byé réwna i ukszialtowana zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Pomiaru nieréwnoscei w
kierunku podiuznym dekonuje si¢ planografem w sposéb ciagly. Nieréwnosdei poprzeczne nalesy mierzy¢ 4-metrowa lata co
100 metrow, Nierownosci dla warstwy Scieralnej nie powinny przekracza¢ 6 mm.

6.4.2.  Niweleta nawierzchni
Niweleta nawierzchni powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektows. Tolerancja dla niwelety warstwy wiaZace]
wynosi £ 10 mm. Niwelacja co 20 m i w punktach charakterystycznych.
6043,  Szerokoi¢ nawierzchni
Szerokosé warstwy Scieralnej nawierzchni moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej ¢ wigeej niz + 5 cm., przy czym o$
Jjezdni wykonanej od projektowanej nie moze by¢ przesunieta o wiecej niz 3 cm. Czestotliwosé pomiardw 10 x 1 km,
6.44.  Grubodc warstwy Scieralnej

Grubost warstw $cieralnej powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa i wynosié min. 3,0 cm. Grubos¢ warstwy
Wykonawca pewinien micrzy¢ najpéZniej w 24 godziny po jej wykonaniu, co najmniej w dwdch losowo wybranych miejscach
na kazdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na kazde 600 m®. Przed odbiorem nawierzchni,
Wykonawca sprawdzi grubos$é warstwy nawierzchni w obecnosei Kierownika Projektu przynajmniej w trzech fosowo
wybranych punktach lecz nie rzadziej niz w jednym punkeie na kazde 1000 m?.

Dopuszcza sig tolerancjg grubodci warstwy + 5 mm.

6.4.5. Wymagania dotyczgce zageszezenia

Wykonawca zobowigzany jest do badania zageszczenia wykonane] warstwy nawierzchni. Wykonuje sie to poprzez
wycigeie probki z gotowej nawierzchni po jej zageszezeniu 1 ostygnigciu. Do wycigeia probek powinno sie uzywaé
mechanicznej wiertnicy, ktéra wyceina cylindryczne probki w slanie nienaruszonym. Wskaznik zageszczenia oblicza sie przez
pordwnanie gestosei strukturalnej prébki wycigtej z nawierzchni do gestosci pozernej sredniej wzorcowe] probki zageszczonej
wg metody Marshalla i wyraza si¢ w procentach. Do oceny zaggszezenia odeinka przyjmuje sie srednia z dwoch probek.
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Dopuszcza sig inne metody badan zaggszezenia po akeeptacji ich przez Kierownika Projektu. Wymagany wskaznik
zageszezenia wynosi dla warstwy wiazace] 98%.

7. OBMIAR ROBOT W
7.1, Ogdine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST DM.00.00.00. ., Wymagania ogdlne™ pkt.7
7.2 Jednostka ebmiarowa

Jednostka obmiarows jest-1 m? {1 metr kwadratowy) wykonanej warstwy $cieralnej z mieszanki mineralne-asfaltowe].

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podane w ST DM.00.00.00. . Wymagani og6lne™ pkt. 8,
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie 2 Dokumentacja Projektows, ST i Kicrownika Projektu jezeli wszystkic pomiary
z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wynik pozvtywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00. ., Wymagania ogdlne™ pkt.9.
92, Cena jednostki obmiarowe]

Piaci sie z | m* wykonanej warstwy $cieralnej nawicrzehni,

Cena jednostkowa obgjmuje:

*  pracc pomiarowc i roboty przygotawawczo.

* oznakowanie robdl.

* dostarczenie materiatow,

* opracowanie reccpty laboratoryjnej.

= wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonej przez Kierownika Projekiu recepty laboratoryjnej,

* transport micszanki do miejsca wbudowania. (

* mechaniczne roziozenie mieszanki zgodnic z zaprojektowana grubosdcia. niweleta i spadkami poprzecznymi.
zaggszezenie, obcigcie | posmarowanie krawedzi.

« przeprowadzenie niezbgdnych pomiardw i badan laboratoryjnvch, wymaganych w specyfikaciji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE 4
10.1.  Neormy

1.  PN-EN932-1
2, PN-EN 933-1

Badanta podstawowych wiasciwosci kriszyw. Metoda pobierania probek

Badania geometryeznych wlasciwoscel kruszyw. Oznaczenie skladu ziarnowego. Metoda i
przesicwania.

Badania mechanicznych 1 fizycznych wlaseiwosci kruszyw. Badania wskaznika
piaskowege,

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczenie gestosci ziarn i
nasiakliwosci.

Asfalty i produkty asfallowe. Bitumy do ukladania. Specyfikacja do stosowania w
warunkach polskich.

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie rozpuszczalnodci

Asfalty i produkty astaltowe. Qznaczenie temperatury famliwosci metodg Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie odpornosci na twardnienie pod wplywem ciepla i
powictrza.

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie zawarloscl parafiny. Metoda destylacji.

3. PN-EN933-8
4. PN-EN1097-6
5. PN-EN 12391
6. PN-EN 12592

PN-EN 12593
PN-EN 12607-1

g6

9. PN-EN 12606-1

10.  PN-EN 1367-1 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosdci kruszyw. Oznaczenie mrozoodpornosei. e
11. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie penetracji igla. f i
12. PN-EN 1427 Asfalty i produkty astaliowe. Oznaczenie temperatury migknienia. Metoda pierscien i kula. o
13. PN-EN1744-1 Badania chemicznych wlasciwosct kruszyw. Analiza chemiczna.

14, BN-68/8931-04 Brogi samochodowe — pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata



