SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

NAWIERZCHNIE GRUNTOWE NATURALNE
(ST-05.06.)
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Specyfikacja Techniczna ST-05.06. zawiera infor@acfaz wymagania dotygze wykonania
i odbioru Robot, ktére zostarzrealizowane w ramach ZadanBudowa kanalizacji deszczowej w
Miescie Ztoczew”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét awanych
Z odtworzeniem nawierzchni gruntowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Nawierzchnia gruntowa naturalna - olemie w rozumieniu niniejszej ST jest rownoznaczne
z pogciem ,nawierzchnia gruntowa profilowana" stangea wydzielony pas terenu,
przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow orahuugieszych, w ktérym wysgbujacy
grunt podtga jest wyrdwnany i odpowiednio uksztattowany w propodtuznym i przekroju
poprzecznym oraz zaggczony.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony paente, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérym wysgcy grunt podiga jest ulepszony
mechanicznie lub chemicznie, wyrbwnany i odpowiedrksztattowany w profilu podamym

| przekroju poprzecznym oraz zggczony.

Pozostate okigenia podstawowe as zgodne 2z obowizujacymi polskimi normami

i definicjami podanymi w ST-00.00.,Wymagania ogdlpét 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST- 00.00 ,Wymagania ogolne"lpkt

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puada
w ST -00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Grunt.

Grunt jest podstawowym materiatlem do budowy nawianz gruntowych. Grunty natg

klasyfikowa: zgodnie z normp PN-B-02480.

Przy budowie nawierzchni gruntowej nate kierow& sig zasad wykorzystania
w maksymalnym stopniu gruntu zalegggo w podiau.

Rozpoznanie gruntu naie przeprowadzi na podstawie badanakroskopowych okétonych

w normie PN-B-04452; badania uziarnienia wedlug mmor PN-B-04481 Ilub
PN-B-06714-15.

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinowsti.
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Lp. |Wiasciwosci Wymagania
Grunty Grunty Grunty
_ _ niewysadzinowe |watpliwe wysadzinowe
R s e I i L
i
3 @i\gﬁlj r;dsl\fzé‘ségéfirf?(;z ;063 mr ponizej 20 od 20 do 30 |powyzej 30
4 \?vzgﬁj r;o’;;Nc_zBaisgjlzsq(,)g}: ej 0,02 mr ponizej 3 od3do 0 powyzej 10
5 I(Pal\rl)_i:;rgglc’%, mbierna wedtu He < 1.0 ;I;blo,g 1,0 He >3
3. SPRZT.

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 3.
Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni gruntowej profilowarngpwinien
wykaza& si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

. zrywarek lub ptugéw, kultywatorow do ewentualnegalshnienia gruntéw,

. zgarniarek lub spycharek, sje wymagane jest wsgpne wyrownanie profilu

podiuznego,

. rowniarek lub koparek wypoganych w hgki o profilu trapezowym do wykonania
rowow odwadniajcych,

. rowniarek lub szablonéw do wyprofilowania przekrppprzecznego korony drogi,

. walcow statycznych, gtadkich lub ogumionych, ewaitriie walcow wibracyjnych lub

ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

. przewanych zbiornikbw na wog (drogowe, rolnicze itp.) wypoganych

w urzadzenia do rownomiernego i kontrolowanego rozpryskiia wody.

4, TRANSPORT.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST -00.00.,Wymagania ogdbhe4.

4.1.
Grunt mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

Transport gruntu

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-00.00/mabania ogolne" pkt 5.

Ogodlne zasady wykonania robot.

5.2.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniawierzchni powinny by wczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalg ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi
drogi. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinnmaaoaliwi ¢ nacagniecie sznurkéw lub
linek do wytyczenia robot w odgtach nie wgkszych, nk co 10 metrow. Przed wykonaniem
nawierzchni naley oczyscic i przygotowa podiaze.

Przygotowanie podiaa.
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5.3.  Wykonanie nawierzchni.

Profilowanie i zageszczenie nawierzchni gruntowej

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewidmaczej, czynnéci profilowania mog

by¢ wykonywane 4cznie z robotami ziemnymi.

Profilowanie nawierzchni gruntowej nale rozpoca¢ od wykopania rowow
(0 przekroju trojlgtnym przy uyciu rowniarki lub trapezowym przy zyciu koparki

z odpowiednim ospktem) z jednoczesnym przeseggiem gruntu uzyskanego z wygcia

rowow, na koron drogi.

Przesunjty urobek rozciela s¢ i wstepnie wyrownuje w profilu podienym i przekroju
poprzecznym przy ayciu réwniarki. Ostateczne wyréwnanie korony draginadaniem
wymaganych spadkéw podiaych i poprzecznych nalg wykona& kolejnym przejciem

rowniarki lub przy ayciu szablonu.

Przy profilowaniu nawierzchni gruntowej rowniarkamaleca si, aby dtugé¢ jednorazowo
profilowanego odcinka wynosita, co najmniej 250 byla tak dobrana, aby:

. profilowanie zostato zakaezone w cigu jednego dnia roboczego,
. na kacach odcinka byta niiwos$¢ zawracania maszyn (np. zjazdy na drogi
boczne).

Po wyrownaniu i wyprofilowaniu draggruntows nalezy zag:sci¢. Liczbe przegé sprztu
zagszczajcego potrzebp do wymaganego zagzczenia gruntu natg ustalt
doswiadczalnie, np. na odcinku prébnym.

Wyréwnary i wyprofilowam nawierzchrng gruntows zag:szcza si przy wilgotngci
optymalne,.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest nisza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20 % jej wartéci,
to wilgotnas¢ gruntu naley zwigkszy¢ przez dodanie wody. dei wilgotnos¢ gruntu jest
wyzsza od wilgotnéci optymalnej o 10% jej warfoi, grunt naley osuszy. Sposob
osuszenia powinien By aakceptowany przezayniera.

Zagsszczenie wyprofilowanej nawierzchni gruntowej o gkmoju daszkowym naby
rozpoczynéd od krawedzi drogi i stopniowo przesuwapasami podinymi czsciowo
naktadagcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie drogi gruntowej o jednostronnym spadku,
nalezy rozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwé& pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku gornej kraedzi.

Zageszczenie nalgy uzn& za dostateczne, gdy nie wystija slady po przejedzie sprztu
zag:szczajcego.

Utrzymanie nawierzchni gruntowe;.

Nawierzchnia gruntowa po oddaniu do eksploatacjmaga systematycznych zabiegéw
pielegnacyjnych. Powstage koleiny, zagibienia i wyboje usuwa sinajlepiej przy ayciu
wioka, szablonu lub réwniarki. Widkujegsnawierzchng po deszczu, gdy grunt jest wilgotny
I wiok fatwo scina wybrzuszenia i wyrownuje wggienia.

Jezeli powstate uszkodzeniaa sznaczne, naly usumé je przez wykonanie remontu
nawierzchni. Remont polega na wypetieniu wybojoub |kolein swiezym gruntem

0 wiasciwosciach zblzonych do gruntu w nawierzchni, wyprofilowaniu zavpme réwniarek

| zaggszczeniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST -00.00.,Wymagania ogolne” gkt
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6.2. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni.

Rownosé nawierzchni.

Nieréwnaici podtwzne nawierzchni nakly mierzy¢ 4-metrovy tata, zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nieréwnii nawierzchni gruntowej nie powinny przekraci®% mm.

Spadki poprzeczne nawierzchni.

Spadki poprzeczne nawierzchni ngle mierzy¢ przy wyciu 4-metrowej faty
| poziomicy.

Odchylenia spadkow poprzecznych nawierzchni natyehsi tukach nie powinny ky
wigksze nt + 0,5 % od spadkow projektowanych.

Rzedne wysokdciowe.

Odchylenie rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ednych projektowanych nie
powinno by wicksze nk + 1 cmi -3 cm.

Uksztaltowanie osi nawierzchni.

Os$ nawierzchni w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czo8)
niz+5cm.

Szerokaé nawierzchni.

Szeroké¢ nawierzchni nie mge r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.

6.3. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow.

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowej podano
w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowej

Lp Wyszczegolnienie bada i|Minimalna  czstotliwos¢  bada
' pomiaréw i pomiaréw

1 Réwnas¢ podiuzna co 20 m ta4 na kadym pasie ruchu

2 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1l km

3 Spadki poprzeczne *' 10 razy na 1 km

4 Rzedne wysokéciowe co 100 m

5 Uksztaltowanie osi w planie¢ *  [co 100 m

6 Szerokd¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksatahnia osi w planie nalg

wykona® w punktach gtébwnych tukéw poziomych.

1. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robat.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00. ,\Afamia ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostk obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni gruntowej.
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8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST -00.00.\&tyania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST -00.00.Wymagania ogolne" pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni gruntowej obejmuije:

. prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

. oznakowanie robat,

. spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie,

. przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Olemia, symbole, podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekatyr

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kampigi biernej

5. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie sktadu ziarnowego

6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralnadBnia. Oznaczanie zawatosiarki
tody bromowg

7. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
dowge. Badania techniczne

8. PN-B-19701 Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
ZiyaxsCi

9. PN-B-30020 Wapno

10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

11. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Podbudowa zguiepszonego wapnem

12. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne

13. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanlefmika piaskowego

14. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieuiooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i pmwét przez oberenie ptyt

15. BN-75/8931-03 Pobieranie probek gruntéw dowedéogowych i lotniskowych

16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédennawierzchni planografem i kat

17. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanieafwska nGnosci gruntu jako

pod# nawierzchni podatnych

18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

19. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowaimtgwv stabilizowanych
aktywnymi pogaahi lotnymi
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10.2. Inne.

1. J. Jaworski. Drogi gruntowe. &2 |. Projektowanie. Studia i materiaty. Zeszyt nr 8,
IBDIM, Warszawa, 1977.

2. J. Jaworski. Drogi gruntowe. &Z Il. Budowa nawierzchni, drég i placow. Studia
I materiaty. Zeszyt nr 10, IBDiM, Warszawa 1978.
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