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SPECYFIKACJA T, ECHMCZMA;‘I WYKONANIA i ODBI ORU ROBOT

1. WSTEP

1.1, Przedmiot L },5'
Przedmiotem niniej szej ST s wymagania dotyczace Wyk’ez;gma i odbioru robét zwiazanych z
wykonaniem mode rog gmmnych

1.2. Zakres roboét
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem i odbloremmedcrrnzaql nawierzchni drég gminnych

v '

1.3. Okreslenia podstawowe

- roboty drogowe — wszystkie prace budowlane zwiazane z wykonaniem nawierzchni drogowych
zgodnie z ustaleniami dokumentacji,

Wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca roboty budowlane,

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu (umowy).

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacjg  projektowa 1  specyfikacjami  technicznymi,  zaakceptowane  przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowoOw.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie

Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.
c) Warstwa wyréwnaweza - warstwa shuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni
d) Podbudowa - dolna czg$é nawierzchni sluzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podloze. Podbudowa moze skladaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
¢) Podbudowa zasadnicza - gérna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladaé si¢ z jednej lub dwoch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podloza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronna, odsaczajaca lub
odcinajaca.
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tel. () Warstwa fforodthronng - warstwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dzialania mrozu.
h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;.
i) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

Niweleta - wysokos$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyZnie pionowego przekroju
w osi drogi
Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi izwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i krzew6w. Pas drogowy moze rowniez obejmowad
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddéw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosei
przemarzania

Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.
- procedura — dokument zapewniajacy jakos¢; definiujacy jak, kiedy, gdzie i kto wykonuje i
kontroluje poszczegdlne operacje robocze; procedura moze by¢ zastapiona normami, aprobatami
technicznymi i instrukcjami,

- modernizacja drogi lesnej — przebudowa drogi nalezy wypelni¢ odpowiednig mieszanka kruszywa
stopniowo je zageszczajac,

1.4 ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowiagzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu (umowy),
az do zakonczenia i odbiory ostatecznego robot.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu (umowy),
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly,
itp., zapewniajac W ten sposéb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach
i ilo$ciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tresé
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
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oszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zapiacie 1 przyJmuje’ste, ze jest
whaczony w ceng kontraktowg wmowy).

OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie aktualne
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

1. Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i uzgodnienia z Zamawiajacym programu
gospodarki odpadami niebezpiecznymi i uzyskania jego zatwierdzenia przez odno$ne
wiladze administracyjne na dwa miesiace przed rozpoczg¢ciem dziatalnosci o ile w trakcie
realizacji robot beda powstawaé odpady niebezpieczne w rozumieniu ustawy z dnia 27
kwietnia 2001 roku o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628)

2. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé

uszkodzen lub uciazliwosci dla osdb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych
z nadmiernego hatlasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w
e nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami

toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwoscia powstania pozaru.
OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca begdzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzgt
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne be¢da skladowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sab trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym

° jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt bgda mialy aprobate techniczng wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialow
na Srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakoficzeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materialdow od wlasciwych organdéw administracji
panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.
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Podczas realizacji robo6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej (umowy).

1.5. Ogélne wymagania dotyczace zakresu robét
Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg 3
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych (umowy) przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspdlrzedne punktéw gléwnych trasy, oraz reperdw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA - PODZIAL

Dokumentacja projektowa Zamawiajacego obejmowaé bedzie wymienione ponizej rysunki,
obliczenia 1 dokumenty:
1.5.2.1. Wykaz dokumentacji projektowej Zamawiajgcego zamieszczonej w dokumentach przetargowych:

-Cz¢$¢ opisowa Dokumentacji Technicznej
-Przedmiar Rob6t
-Szczegblowe Specyfikacje Techniczne 3
-Rysunki: Plany sytuacyjne i Przekroje normalne
1.5.2.2. Zakres projektowanych i realizowanych robét :

1. Pomiary , obliczenia i projektowanie pasa drogowego

2. Tyczenie drogi w terenie

3. Karczowanie krzewdw i podszycia w razie koniecznosci

4. Usuniecie humusu , profilowanie z zaggszczeniem

5. Roboty ziemne na poszerzeniach zgodnie z przekrojem normalnym i planem sytuacyjnym

6. Wykonanie konstrukeji nawierzchni zgodnie z przekrojem, normalnym i planem
sytuacyjnym zadania obj¢tego niniejszym opracowaniem

6.1. podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie gr. 10 cm na szerokosci
poszerzenia

6.2. podbudowa z kruszywa tamanego o uziarnieniu ciggtym 0/31,5 mm grubosci 15 cm na
poszerzeniach

6.3. wykonanie nawierzchni bitumicznej wiazacej grubosci 5cm z BA AC11550/70 wg PN-EN-
13108 na powierzchni poszerzenia lub wydtuzenia nawierzchni jezdni.
6.4. wykonanie nawierzchni bitumicznej Scieralnej grubosci 3 cm z BA AC11S50/70 wg PN-



EN-13108 na catej powierzchni jezdni AROSTW OWMTOWE
6.5. wykonanie nawierzchni bitumicznej Scieralnej grubosci 4 cm z BA ACIISS))?@@‘Q truktury
EN-13108 na catej powierzchni jezdni 2l (23) 5355 ,}c}“ Reymonts @
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Skiadowanie materialéw z odzysku w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego

1.6. Ogélne wymagania dotyczgce stosowanych materialow

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ stosowne atesty, aprobaty,
certyfikaty na kruszywa i materialy przeznaczone do wykonywania robét i przedstawié je
Zamawiajacemu w celu akceptacji. Stosowane bgda materiaty jedynie materiaty dopuszczone w
budownictwie polskim i posiadajace aktualne dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu ich do
stosowania w budownictwie polskim.

2. SPRZET I TRANSPORT

2.1. Sprz¢t stosowany do wykonania robét drogowych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni drogi powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nast¢pujacego sprzgtu:

- zgarniarek lub spycharek, rowniarek jesli wymagane jest wyréwnanie,

- rOwniarek, spycharek do rozktadania materiatow, mieszania, spulchniania i profilowania,

- walcow statycznych, gladkich lub ogumionych, ewentualnie walcéw wibracyjnych lub plytowych
zaggszcezarek wibracyjnych,

- koparki

- samochody samowyladowcze

- recznego sprzgtu do drobnych robodt naprawczych, jak topaty, oskardy, grabie, ubijarki reczne itp.

2.2. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innym materialem, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem. Materialy przewozi¢ w sposob bezpieczny dla ruchu drogowego .

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Zasady wykonywania robét
Sposob wykonania robét przy modernizacji nawierzchni powinien by¢ zgodny z niniejszym
projektem , ustaleniami z zamawiajacym i ST.

3.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t nalezy, na podstawie oglqdzm ST lub wskazan osoby wyznaczonej
przez Zamawiajacego:

- ustali¢ lokalizacje terenu robot

- zapoznac sie z zakresem robOt przyjgty w opisie przedmiotu zamowienia

33

1.Pomiary , obliczenia i projektowanie pasa drogowego

2. Tyczenie drogi w terenie

Tras¢ drogi nalezy wytyczy¢ na podstawie projektu zatwierdzonego przez zamawiajacego

3.4 Karczowanie krzewdw i podszycia. Jesli wystepuje
Karczowanie drzew i poszycia nalezy prowadzi¢ po wycigciu przez Zamawiajacego drzew
wskazanych po wytyczeniu trasy drogi i pasa drogowego.
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3.5 . Usuniecie humusu , profilowanie z zaggszczeniem
Usuniety humus zlozy¢ w miejsca wskazane przez Zamawiajacego

3.6. Roboty ziemne
Materiat pozyskany w czasie rob6t ziemnych sktadowa¢ w miejscu wskazanym przez
Zamawiajacego lub w miejsca przewidziane projektem

3.7. Wykonanie row6éw odwadniajacych — nie wchodza w zakres opracowania

3.8. Wbudowanie i wykonanie warstw konstrukcyjnych nalezy prowadzi¢ przy zachowaniu ww
zasad.

Skiadowanie materialéw z odzysku w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Czas przeprowadzenia obmiaru 3

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

5. odbiér rob6t
5.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

5.2. Odbiér robét zanikajgeych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych 1 ulegajacych =zakryciu bedzie dokonany w  czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu
robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jako$¢€ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu 0
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.
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5.3. Odbi6r ostateczny rob6t - 12l (23) 655-29. 1.3
Zasady odbioru ostatecznego rob6t ‘

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot W
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od

dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia
dokumentdw,
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robét w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszona warto$é wykonywanych
robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

5.4. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowacé nastgpujace
dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegbdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe 2z dokumentéw umowy i ew.
uzupelniajace lub zamienne),

3. dzienniki budowy lub ksiazki obmiaréw (oryginaty),

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace bedq zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy komisja.

5.5. Odbi6ér pegwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z

uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 5.4. ,,0dbiér ostateczny robot™.

5.6. Badania wykonanych robét
Po zakoficzeniu rob6t nalezy sprawdzic ::
- wyglad zewnetrzny wykonanych robét (szerokosé , dlugosé, grubosé warstw)
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6. OBMIAR ROBOT

5.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?] nawiezionego i zagospodarowanego zgodnie z
niniejsza dokumentacja wlasciwego kruszywa oraz metr biezacy [mb] wykonanego zgodnie z
niniejszgq dokumentacjg modernizacji nawierzchni drogowej , przy zachowaniu wlasciwych
parametréw przekroju poprzecznego/ normalnego w poszczegélnych punktach zgodnie z
zatwierdzonym projektem wykonawczym .

6. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ustalonym zakresem, opisem przedmiotu zamdéwienia,
technologia, ST i wymaganiami osoby wskazanej przez Zamawiajacego.

Odbioru ilosciowego i jakosciowego dokonuje Komisja powotlana przez Zamawiajgcego.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

1.1 Wymagania techniczne WT4

1.2 Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu
2. PN-EN 13043.2004  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych.
3 PN-EN 13242.2004  Kruszywa do niezwiqzanych i hydraulicznie zwiqzanych materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym



