SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH
1. Dane ogélne
1.1. Nazwa zamoéwienia:
»rermomodernizacja budynku Warsztatow TerapiieZajwej " w 62-550 Wilczyn , Wilczogéra 135 .

1.2. Przedmiot i zakres robét elektrycznych:
Przedmiotem zamdwienia jest wykonanie instalagkie/cznej.
Calty zakres robot natg wykona w jednym etapie ktéry obejmuje wykonanie:

a/ modernizacjaswietlenia - LED
b/ instalacja fotowoltaiczna
c/ instalacja odgromowa - uzupetnienie

Niniejsza STWIORE obejmuje cdlorobdt i naley ja stosowa do zakresu ktérycisle okresli
Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamoéwienia.

1.3. Wyszczegolnienie i opis robot towarzyszeh i robdt tymczasowych:
Nie przewiduje si wykonania rob6t towarzyszach i rob6t tymczasowych.
1.4. Informacje o terenie budowy.

Stan prawny terenu — inwestoGmina Wilczyn
Usytuowanie budowy — miejscod®: 62-550 Wilczyn , Wilczogoéra 135
Uzbrojenie terenu — petne

1.4.1. Organizacja budowy:

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy
wraz z uzgodnieniami prawnymi i administracyjnyadijennik budowy komplet dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej wykonaniadbioru robét budowlanych.

Do dnia przekazania placu budowy, Inwestor ustangpektora Nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przed rozpogaiem budowy, spordzi plan bezpiecZsstwa i ochrony zdrowia
Wykonawca umigci na budowie w widocznym miejscu takjimformacyjra oraz ogtoszenie
zawierajce dane dotyeze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia, zgodnie z Rozpdeeniem
Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002 r. zzpamianami.

Przed rozpoczxiem robo6t budowlanych nadg dokon& wpisu 0sob, ktérym zostato powierzone
kierownictwo, nadzor i kontrola techniczna rob6dbwlanych.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobdt i za wszelkie materiat i urdzenia aywane do
robot od daty rozpoezia do daty zak@czenia rob6t i do czasu odbioru statecznego.

1.4.2. Zabezpieczenie intereséw 0sbb trzecich:

Wykonawca odpowiada za ochroobiektow i instalacji na powierzchni ziemi i zazasizenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdaloych wi&cicielami
tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zamgcego w ramach planu
lokalizacji.

Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyiemobiektdw,
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca hdzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez geigtania uszkodzenia
istniejacych obiektow, instalacji na powierzchni ziemriadzeh podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaw&gjo.



1.4.3. Ochrondrodowiska

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
Materiaty, ktére w sposob trwahy szkodliwe dla otocznia, nieetla dopuszczone dozycia.

1.4.4. Warunki bezpiecastwa pracy:

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegat przepiséw dotygcych bezpieczestwa i
higieny pracy.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitz
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczéastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

Wykonawca kdzie przestrzegat przepisy ochrony przeciggrowe;j.

Wykonawca hdzie utrzymywat sprawny spgizprzeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy.

Materiaty tatwopalne ¢a sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosipem o0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkony.

1.4.5.Zaplecza dla potrzeb budowy:

Dla realizacji inwestycji Wykonawca me urzdzi¢ zaplecze dla potrzeb budowy na terenie poses;ji
na ktérej usytuowany jest realizowany obiekt.

Podhczenie zaplecza do instalacji elektrycznej i woglgaivej jest maliwe po uzgodnieniu z
Uzytkownikiem sposobu rozliczenia i zaptaty za poleraredia.

Koszty poboru wody, energii elektrycznej, w trakaigkonywania robét olsfych umowve ponosi
Wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza swoje sktadniki matkowe znajdujce s¢ na placu budowy
w trakcie realizacji przedmiotu umowy.

1.4.6. Warunki dotycce organizacji ruchu.

Realizowana inwestycja nie wymaga wprowadzenia ami@rganizacji ruchu.

1.4.7. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewaalizacji
inwestycji & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéf zaptacie i przyjmuje gize jest wliczony w
cerg umowry.

1.5.Nazwy i kody (CPV):

» kategoria — Roboty w zakresie burzenia, roboty nien5111000-8
grupa - Roboty w zakresie przewodow instalacji ieleiznej — 45311100-1

» grupa — Roboty w zakresie opraw elektrycznyat6311200-2
2. Wymagania dotycace wyrobow budowlanych elektrycznych.
Wykonawca zobowazany jest do tycia wyrobow budowlanych do realizacji obiektu jelgo
elementéw, ktore posiadgj

1/ certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz whéciwych przepisow i
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dokumentow technicznych,

2/ deklaraat zgodndci lub certyfikat zgodngi z Polskimi Normami lub aprobatami technicznymi w
przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono RigjsNormy, jezeli nie & objete certyfikacy
okreslona w pkt 1 i ktore posiadajocere higieniczry wydary przez PZH oraz spetnigie parametry
techniczne okrdone w dokumentaciji projektowej oraz wymogi STWIQRE

Cechy materiatow i elementéw budowli mad®r¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mm@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub
STWIORE i wptynie to na niezadowadap jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zastpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponewrd koszt Wykonawcy.

3. Wymagania dotycace sprtu i maszyn:

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spyti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakébwykonywanych robaét.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy
zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i rogualszczone do robot.

4. Wymagania dotycace srodkow transportu:

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkeiwosci przewaonych materiatow.
Wykonawca kdzie na bieaco usuwat na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszezgmowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactesimu budowy.

5. Wymagania dotycace wykonania robot:
Wszystkie roboty w zakresie obejmaym opracowanie winny ldyprowadzone zgodnie z
Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutegd3Q. w sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych orazpRondzenia Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej z dnia 26 wrzaia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepisow bezpigsizea i higieny pracy.
5.1. Opis paiczen
Pohkczenia poszczegodlnych generatorow do falownikeamagtrealizowane za pomad&abli
dedykowanych dla instalacji statagowych fotowoltaicznych o przekrojyt roboczych 6 mm2.
Kable pomgdzy laczeniami modutdw PV a falownikiengtla prowadzone na trasach kablowych
ostonktych za pomog rur ostonowych lub korytek kablowych, przy czymyrestonowe lub korytka
kablowe lada przystosowane do pracy w przestrzeniach otwaiitiella odporne na promieniowanie
UV. Strona zmiennopdowa (AC) zabezpieczona zostanie aggikiem nadmiarowo pdowym
S301 C 16A. Wyprowadzenie mocy z rozdzielnicy RWtanie zrealizowane za pomda@bla typu
YKY 3x6mmz2 . W rozdzielni RW planujeestainstalowanie tablicy licznikowej (TL) z liczniin
mierzcym energi wyprodukowan przezzrodto fotowoltaiczne. Kabel poprowadzony zostaroe d
miejsca przydczenia instalacji fotowoltaicznej do sieci wesnznej budynku tj. do rozdzielnicy RG
znajdupcej st w budynku. Zabezpieczeniem kabla odptywowegoi€a svewrgtrznej stanowd
bedzie rozhcznik bezpiecznikowy z wkiadl25A .
5.2. Ogniwa fotowoltaiczne.
Ogniwa montowé na dachu budynku zgodnie ze schematem dokumeptaggiktowej i instrukej
montau producenta. Do mocowania wykorzystesporniki orazdczniki zgodnie z dokumentac;j
projektowy. Pohczenia elektryczne wykotgrzewodem odpornym na promienie UV (np. IBC
FlexiSun 6mmz2). Do patzer wykorzysta taczniki wtykowe (np. SUNCLIX firmy Phoenix
Contact). WHaciwie oznaczy polaryzacg strony DC czerwonym (+) oraz czarnym (-) przewodem
5.3. Monta rozdzielnicy
Rozdzielnice RW migi¢ sie beda w obudowie o stopniu ochrony min IP54. Zostania on
zainstalowana natynkowo w. Znajdi¢ w niej zabezpieczenia obwodow DC , inwerter , oofarki
przeciwprzepiciowe kadego z urzdzei jak i licznik energii. Schemat ideowy rozdzieyniRW
zobrazowano na schemacie .
5.4. Instalacja odgromowa instalacji fotowoltaigzne
Ochrory, odgromowy objete zostan wszystkie moduty fotowoltaiczne PV oraz zogtane obgte
systemem patzen wyréwnawczych. Kady modut fotowoltaiczny zostanie pragkzony za pomag
przewodu miedzianego LgY 6 mm2 z konstraksazova modutu. Projektuje sipodiczanie do
istniejacej instalacji odgromowej budynkdow.
5.5. Ochrona przeciwprzegiowa instalacji fotowoltaicznej
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Ochror przed przegiciami spowodowanymi wytadowaniami atmosferycznytanswic beda
modutowe ograniczniki przegi ABB OVR PV 40 1000 P. Inwerter zostanie zabezmagzednym
ochronnikiem przegciowym. Zabezpieczenie przepiowe Inwertera zainstalowane zostan
rozdzielnicy RW.

5.6. Zabezpieczenia jednostek wytwdrczych

Inwerter posiadabedzie wbudowane zabezpieczenia: zerowo-nadoapie, zabezpieczenia do
ochrony przed: obneniem napjcia, wzrostem napcia oraz zapobiegge pracy niepetno fazowej.
Dodatkowo Inwerter wypogany jest w automatykuniemaliwiajaca prag wyspows. Dziatanie
wszystkich wbudowanych zabezpieaczalbywa si¢ bedzie bezzwiocznie lub z kratkewtoka

czasowy ponizej 0,2 s.

5.7.Instalacja éwietleniowa

Oswietlenie pomieszczew budynku WTZ  zostalo zaprojektowane w oparcioprawy firmy
Luxiona.

Przedstawione w porszym projekcie rozwgzanie polega na zagieniu swietlbwkowych opraw,
oprawami wykonanymi w technologii LED. Zastosowartigkiego rozwizania ma na celu
oszczdnasci energetyczne. &ietlenie awaryjne twoez wybrane oprawy dwietlenia
podstawowego dwufunkcyjne wypasae w indywidualne moduty zasilania awaryjnego mpmawa
kierunkowa jednofunkcyjna zlokalizowana nad drzwiawygjsciowymi. Qswietlenie ewakuacyjne ma
za zadanie @vietli¢ wyjscia i drogi komunikacyjne w razie zaniku napa. Natzenie nie powinno
by¢ mniejsze od 1,0 Ix na powierzchni drog ewakuaagtinyZahczenie ich nagpi samoczynnie po
zaniku napgcia, awaryjny czaswiecenia wynosi minimum 2 godz.- oprawy posiadajcertyfikat
CNBOP oznaczyzottym paskiem .

5.8.Instalacja odgromowa

Po montau instalacji fotowoltaicznej na dachu najastniepca instalagi odgromowy
zmodernizowa i nalery stosowa nastpujace elementy:

* Jako zwody: drut Fe/Zn fi 8mm rozgniety pomiedzy statymi wspornikami mocowanymi do
konstrukcji dachu, drabinki ochronne przedimegowe paiczone wzajemnie drutem Fe/Zn fi
8mm dla zachowaniaagtosci elektrycznej, elementy metalowe wyatsg ponad dach, zewtnzne
warstwy metalowe pokrycigian bocznych (rynny)

» Jako przewody odprowadzeg: pionowe elementy metalowe umieszczone nagemnychscianach
budynku w brudzie, - Drut Fe/Zn fi 8mm w rurze RL37mm

* jako uziomy metalowe podziemnegézi chronionych obiektow budowlanych i gdzen
technologicznych, nie izolowane od ziemi, nie izxedmezelbetowe fundamenty i podziemne
czgsci chronionych obiektéw, metalowe ruragi wodne w odlegtéci nie wigkszej nz 10 m od
chronionego budynku, uziomysednich obiektow, znajdagych sé w odlegtaci nie wigkszej ni
10 m od chronionego budynku.

Naturalne przewody odprowadzeg powinny by pofaczone najkrotsgdrogs ze zwodami oraz z

uziomami w ziemi bezpgoednio lub za p&rednictwem przewodzych elementéw w konstrukcji.

Zwody: prty tasmy i linki przeznaczone na zwody powinnyclgyrzed montaem wyprostowane,

sztuczne zwody piorunochronne nglénstalowa na state przy zyciu wspornikow odspowych,

wszystkie nieprzewodeze elementy budowlane, wysizg¢ nad powierzchaidachu, naley
wyposay¢ w zwody niskie, paiczone z sieaizwoddw zamocowanych na powierzchni dachéw.

Przewody odprowadzgie: mog by¢ ukladane na zewtrznychscianach obiektu na wspornikach,

lub metod bezuchwytow (naprzane),naley instalowa& po maliwie najkrétszej drodze porilzy

zwodem a przewodem uziemgeym, pohczenia przewodow odprowadaeych z uziomami
sztucznymi nalgy wykona: za pomog zaciskOw probierczych.

6. Kontrola jakosci rob6t
Sprawdzenie i odbiér robot powinnodhwykonane zgodnie z normami i przepisami.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robtdz po ich zak@czeniu powinno
podlegé:
- godna¢ wykonania robot z dokumentagyrojektows,
- prawidtowa¢ mocowania konstrukcji i uggzen,
- wiasciwe wykonanie instalacji i pogitzenie uradze,
- wykonanie wymaganych pomiaréw z przekazaniemikém do protokotu odbioru.



7. Opis sposobu odbioru robét:

Dokumentacja projektowa, specyfikacja technicznéamania i odbioru rob6t budowlanych oraz
oraz dokumenty przekazane przez Zamawego Wykonawcy stanowiczgs¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nichsobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w
calej dokumentacji.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i specyfikacji teitznej wykonania i odbioru robét
budowlanych bda uwazane za wart@i docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatow i elementéw budowli madwc¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
Przedmiar rob6t za¢zony do dokumentacji projektowej jest materiatasmpcniczym do okrdenia
ilosciowego zakresu robdét.

W przypadku gdy materiaty lub roboty niedace w petni zgodne z dokumentagrojektows lub
specyfikacy techniczm wykonania i odbioru robét budowlanych i wptyngerta niezadowalaga
jakaos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaaspione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

7.1. Rodzaje odbioréw robot:

Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom:

a/ odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b/ odbiér czsciowy,

¢/ odbior ostateczny,

d/ odbiér pogwarancyjny.

7.2. Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakasci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez haaroaogdlnego pogbu robo6t. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem demtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.

Odbidr edzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inspektora Nadzoru.

7.3. Odbior czsiciowy.

Odbior czsciowy dokonuje s wg tych samych zasad co odbior ostateczny zawartypunkcie 7.4
7.4. Odbidr ostateczny robdét.
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robat.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzettygo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Calkowite zakaczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaigoiem na pgimie o tym fakcie
Zamawiajcego i Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcpd dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zedzenia roboét i przegiu dokumentéw o ktérych mowa
w punkcie 7.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznexponez Zamawiagego w obecriei
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jaaowej ha podstawie przedionych dokumentéw i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentagyrojektowy i

STWIORE.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoikna sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie robot uzupptoyeh i
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poprawkowych.W przypadku niewykonania wyznaczonyatot poprawkowych lub robot
uzupetniagcych, komisja przerwie swoje czynobi ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndehtacji projektowej i STWIORE z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wlkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kg@ani
dokona poticen, oceniajgc pomniejszom wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaégm robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robdt spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohganmy przygotowanastpujace dokumenty:

1/ dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami.

2/ dzienniki budowy,

3/ deklaracje zgodsroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nieda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaomiz Wykonawa wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarazdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigie leda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdieggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzujpghcych wyznaczy komisja.

7.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytibtrawiazanych z usugtiem ewentualnych
wad stwierdzonych po odbiorze ostatecznym i zaistoh w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnyduizie dokonany na podstawie oceny wizualnej z ugdrgeniem zasad
opisanych punkcie 7.4.

8. Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i pc towarzysacych:
Nie wystpuje.
9. Dokumenty odniesienia.

Dokumentami odniesienia’s

Projekt budowlany ,Termomodernizacja budynku Waat®t Terapii Zajciowe]j ”

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roddéktrycznych.

Oferta wykonawcy.

Ustawa ,,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994nazvz p@niejszymi zmianami.

Ustawa ,Prawo zamowiegoublicznych” z dnia 29 stycznia 2004 r. wraz zmiéjszymi zmianami.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@d2 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiatlhudynki i ich usytuowanie z gaiejszymi zmianami.
Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 300w sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych

8. Rozporadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid&rze&nia 1997 r. w sprawie ogoélnych
przepiséw bezpiecastwa i higieny pracy.
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10. Przepisy zwazane
Normy:

-PN-90/E-08106 Stopnie ochrony zapewnione przezioby.

-PN-E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogoélmpegeznaczenia do uktadania na state.
-Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej, aigte.

.- PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetycznerag przeznaczenia do uktadania na
state.

-Przewody jedngytowe o izolacji polwinitowej.

. -PN-IEC 60364 — norma wieloarkuszowa. Instalatgktryczne w obiektach budowlanych.



.- PN-E-04700:1998/2000. Wytyczne przeprowadzaoragntaowych bada odbiorczych.
. -PN-IEC 61024 — norma wieloarkuszowa. Ochronaa@ugwa obiektéw budowlanych.
. -PN-86/E-05003.01. Ochrona odgromowa obiektowoldanych. Wymagania ogdlne.
. -N-SEP-E-004. Budowa linii kablowych.
Inne dokumenty:

« Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Prawo energety¢pz.U. nr 54 2 1997 r. Z
pézniejszymi zmianami)

+ Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 maja 2000 r.
Zmieniapce rozporzdzenie w sprawie wprowadzenia obgzku stosowania
niektérych Polskich Norm (Dz.U. nr 22 z 1999 r. p#@9; Dz.U. nr 43 z 2000 r. p4z.
617)

+ Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 14 grudnia
1994 r. w sprawie warunkow technicznych, jakimi pawy odpowiada budynki i ich
usytuowanie (tekst jednolity - Dz.U. nr 75 z 15mewzea 2002r.)

+  Przepisy Budowy Urgdzen Elektrycznych, PBUE wyd. 1988 r.

+ Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBwdowlanych w
sprawie bezpiechstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomda
montaowych i rozbiérkowych (Dz.U. nr 13 z dnia 10 kwietri972 r.)

«  Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budawd - Montaowych. Czs¢ V
- Instalacje elektryczne 1988.

Opoaat:

mgr inz. Jakub J&¢



