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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - M - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA P+ATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegobtowej Specyfikéeghnicznej 8 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru robét zgwanych
z przebudow drogi rolniczej nr 107 w taszce.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosowjake dokument w pogpowaniu przetargowym i przy realizacji umowy
na wykonanie robét zgranych z realizagjzadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmujymagania ogélne, wspélne dla robot ghjpgh Szczegdtowymi Specyfikacjami
Technicznymi niej wymienionymi:

1. D-01.01.01a - Odtworzenie trasy i punktéw wys@owych oraz spoggizenie inwentaryzacji powykonawczej drogi
2.D-04.01.01 - Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem podi@a

3. D-04.02.01 - Warstwy odszajce i odcinajce

4. D-10.03.01a - Nawierzchnia z prefabrykowanyelbetowych ptyt wielootworowych (typu IOMB)

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niediacy budynkiem, stanowty cala¢ techniczno-aytkowa (droga) albo jego g#é
stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny, qeet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Diugcs¢ mostu - odleght miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych zsypés - odlegtcé
w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdree;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraeszelkimi uradzeniami
technicznymi zwgzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

145 Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacaimauchu pojazdéw obstugigych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidzianasdoitcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony pieggia organu wydajcego, wydany zgodnie
z obowizujacymi przepisami, stanowady urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzgty do notowania zdarze okoliczndci
zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeagych odbioréw robét, przekazywania poledeinnej korespondencji
technicznej pomdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenovg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pesgz

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez Zamawdepo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowi@tha za nadzorowanie robét i administrowanie kaktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgowaniona do kierowania robotami i do wygbwania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbaikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apagiziehcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych, taoezustroj
niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktdra jest ograniczona kogothrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystronami, shigcy
do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliégzeszkicéw i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy
w ksigzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdapo, niezbdne do przeprowadzenia
wszelkich badai préb zwizanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.
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1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niegine do wykonania robo6t, zgodne z dokumentaopjektows i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkaaodmn dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtlych do przejmowania i rozkladania ab@n od ruchu na podie gruntowe
i zapewniagcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bigepoio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyyam.

b) Warstwa wgzaca - warstwa znajdagga s¢ miedzy warstwy $cierals a podbudow, zapewniagjca lepsze rozigenie napgzen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwaztoa do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna € nawierzchni shizaca do przenoszenia obzén od ruchu na podie. Podbudowa me sktada sic z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorngsépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasie z jednej lub
dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag¢&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniemastek podi@a. Maze zawiera warstw; mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej giowraadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkamatahia mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefiveienia przenikania cgtek drobnych gruntu do warstwy nawierzchoide)
powyzej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stica do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu hewsgego.
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiandpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchblipznego na okres
budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodéé - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesi przedziat tolerancji nie
zostat okrélony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogidzamych z nj urzadzea
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy #eoréwnie. obejmowé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadza chronicych
ludzi i srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - g&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazaidw, umieszczenia wdzer organizacji i bezpiecastwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, &fua jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podize ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paatdezaca bezpérednio pod nawierzchgi ulepszona w celu unilwienia
przejcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez zyniera/Kierownika projektu,
w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqrania drogowego lub calkowita modernizacja/przebzd
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plapregekroju podtunym) istniejcego paiczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagnkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, sahaidrowek zwierat
dziko zyjacych lub uradzer technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stana@ey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego preyktad
dolina, bagno, rzeka, szlakdrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosvutrudnienie w realizacji zadania budowlaneggnagktad droga, kolej, rurog,
kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa ¢sézlokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i wymiary
obiektu lzdacego przedmiotem robdt.

1.4.36 Przyczdtek - skrajna podpora obiektu mostowegozeMskiada si¢ z petnejsciany, stupéw lub innych form konstrukcyjnych,
np. skrzy,, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenaaruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosc teoretyczna - odlegié miedzy punktami podparcia @yskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona
w linii prostopadtej do osi podimej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerok6 jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajéw ruchu oraz szerdgko
chodnikéw mierzona vwwietle porczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ictséio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren ud@phiony przez Zamawiag¢ego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsgai@nione w kontrakcie
jako tworzce czs$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwejd ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpweuchu
pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¢Z przedsiwzi¢cia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub technologiczg, zdolr
do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkiowych. Zadanie m@ polegé na wykonywaniu robét zwranych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochraudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotycece robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynnimi na terenie budowy, metodyyie
przy budowie oraz za ich zgoditéa dokumentagjprojektows, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.
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1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymy lokalizacg i wspétrzdne punktéw gltéwnych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekitod@a komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili adbiostatecznego
robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjgkdiVawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykaz@wdanym w szczegétowych
warunkach umowy, uwzgliniagcym podziat na dokumentagprojektovy:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentag projektowy oraz projektow dokumentag wykonawca
(techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawiergly spis dokumentacji projektowej, kidWykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3.Zgodnd¢ robdt z dokumentagjprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkale&umenty przekazane Wykonawcy przezyhiera/Kierownika projektu
stanowi cz$¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obpwie kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogélnych” (,Og6lnych wakath umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu wiminatychmiast
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayn wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbigoici, wymiary podane na fihie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektovy i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEdy uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalneachylenia
w ramach okrdonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow eneéntow budowli musz wykazywa& zgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub SST i wptynie to na niezadowajed
jakaos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykomgonownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet@pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektow (jezdniesciezki rowerowe,
ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkrésvania realizacji kontraktu,
az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robaét.

Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, gadniony
z odpowiednim zaedlem drogi i organem zajdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpia@eob6t w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizaciji ruchu powiniencbya bigaco aktualizowany przez Wykonawc
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projeldardzacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewguay ten sposéb bezpiedmwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciowv dziei i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jestnieodzowne ze wzgllow
bezpieczastwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgije keda akceptowane przezyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoggem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeem miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktorych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern kontraktovg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientavaalizacji kontraktuzado zakdczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywdé tymczasowe ueglzenia zabezpieczge, w tym: ogrodzenia, pgze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseehnesrodki niezlzdne do ochrony robét, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddb wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepilmzddw i maszyn pracigych przy realizacji robdt, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w spos6b uzgodniony zynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoggem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeem miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Agniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebaéyj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern kontraktovs.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zna i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy datye ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabzie:
a) utrzymywateren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢stdo przepisow i norm dotygezych ochronysrodowiska
na terenie i wokét terenu budowy oragdhie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wyniaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeiianinych przyczyn powstatych w nggstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdiny wzgd na:
1) lokalizac} baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévegdiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Przebudowa drogi rolniczej nr 107 w taszce

c) maliwoscia powstania pzaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvapyasprzt przeciwpaarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakelnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢la sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgsem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t alpaez
personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od dopuszczalnego, olanego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyie do rob6t bda mialy aprobat techniczm wydary przez uprawniom jednostk, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatlywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, apkaiczeniu robét ich szkodlivéé zanika (np. materialy pylaste)
mogs by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagdachnologicznych wbudowania.z8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzynéazgod: na wycie tych materiatéw od wiaiwych organéw administracji patwowe;.

Jereli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek
zagraceniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gydzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wladzdacych wigcicielami tych urzdzenr potwierdzenie informacji dostarczonych mu przem#wiapcego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewkasaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieminstalaciji i urzdzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju robo6t, ktore mdyyé
wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i powiadénhmzyniera/Kierownika projektu
i wiadze lokalne o zamiarze rozpgcia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia ipstalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladzaz tgdzie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadrie odpowiad&za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wzzkua instalacji na powierzchni
ziemi i uradzeir podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonmyclprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposob powodigy
minimalne niedogodriai dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenudmawy mieszkaniowej wasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadon.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych pglny Wykonawag a wigcicielami
nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wiasiai i drog wewrtrznych. Jednale, ani Ireynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaahkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgien osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa si¢ do ustawowych ograniczenaciskéw osi na drogach publicznych przy transporoateriatow
i wyposaenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleeledne zezwolenia i uzgodnienia od w¥eavych wladz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) kaadym takim przewozie dglzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spelnigie tych warunkéw zostaly usgteé z terenu budowy. Pojazdy
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dala dopuszczone ndwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy
i Wykonawca kdzie odpowiadat za napragwvszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnpeleceniami layniera/Kierownika
projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawaglhie przestrzegaprzepiséw dotyczych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegdingi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach esgiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetigyych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedna odziez dla ochrony
zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oflazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymaaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie
i s3 uwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i widzenia uywane do robét od daty rozpacia do daty
wydania potwierdzenia zakozenia robot przez #yniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarmieimo by prowadzone w taki sposoéb,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zad@jsalym stanie przez caly czas, do momentu odbioruesstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu powinien rozpegz
roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe ome przepisy, regulaminy
i wytyczne, ktore $ w jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ktizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idualzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdlkizymaga prawnych
odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychaw w odniesieniu do spgu, materialéw lub urmzer uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposobagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty gpstwania, obeizenia i wydatki wynikle z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wygkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczopigez Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepisd6w prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaeonkretne normy i przepisy, ktore spethimap materialy, sprg i inne
towary oraz wykonane i zbadane robotyddbobowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych
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norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu niestamowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normszepisy § paistwowe lub
odnosz si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewg@jrowny lub wyszy
poziom wykonania @i powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich asmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Rdnice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawg i przedtaone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozosta@d o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowydd uwazane za wiasné Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia op&nienia w robotach, kynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawe ustali wydtizenie czasu
wykonania robét i/lub wysoké kwoty, o ktén nalezy zwigkszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgyztransport oraz inne wdzenia
towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.Baplecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkargystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczdngo robét, Wykonawca
przedstawi laynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgegétowe informacje dotygze proponowanegérédia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak ré@rodpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danedgmdla nie oznacza automatycznise wszelkie materiaty z danegoédia uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonégidia w spos6b
ciagly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvwadel wigcicieli i odndginych wladz na pozyskanie materiatow zédet miejscowych
wiaczapc w to zrodta wskazane przez Zamavdiegégo i jest zobowzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjirédta.

Wykonawca przedstawi fgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac} zawierajca raporty z bada terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowamprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow
administracji pastwowej i samoradowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakdgciowych materiatbw pochodeych ze zrodet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wyddbymateriatléw, dzieawy i inne jakie okz sie potrzebne w zwaizku
z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanigematdw miejscowych rla formowane w haldy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenwjgonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanyatiokumentach umowy
be¢da wykorzystane do robét lub odwiezione na odkladavdpdnio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszomegne w
dokumentach umowy, chybze uzyska na to piserazgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjerodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zone w miejscu wskazanym
przez Ireyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych rob6tzni
te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych eriatow zostanie odpowiednio przewddimwany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wlasne ryzyko, ligz
si¢ Z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wyk@nych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@p 3 tygodnie przedayciem tego materiatu,
albo w okresie diiszym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadeymaganych przez #yniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ p&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mstedo czasu gdy dola one uyte do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty swigkas¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatéwdsb zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach zorganizowanych przez Wykonewezaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialtdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgoidn
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probtemiatdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $aiavosci. Wyniki tych
kontroli bedg stanowé podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatow pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekaivytworni, musz by¢ spetnione nasgpujace warunki:

a) Ireynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspétprage i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow wsieza
przeprowadzania inspekcji,
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b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gei wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatéw przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyiniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iedaych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spm, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu nojd
wykonywanych rob6t. Spet uzywany do rob6t powinien dyzgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadegpod wzgkédem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanigacji roboét, zaakceptowanym przezymiera/Kierownika projektu;
w przypadku braku ustale w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami sakrgmi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniachzimiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotosed do pracy.
Powinien by zgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygseymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie sgta do wytkowania
i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupazliwosé wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi kryniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybonreyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie nae by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantyge zachowania warunkéw umowy, zostaprzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takichodkéw transportu, ktére nie wplynniekorzystnie na jakd
wykonywanych rob6t i wigciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej, SST
i wskazaniach liyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsb spetni@ wymagania dotyege przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych naciskéw na binnych parametréw technicznycSrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw mag byé
dopuszczone przezdpniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrai@estanu pierwotnegazytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigitdnie z warunkami umowy oraz za j&kaastosowanych materiatow
i wykonywanych robét, za ich zgodsitodokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rofy@itacowanym
przez Wykonawg oraz poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadyonywania robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@zem planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich elementéw robét zgodnie
z wymiarami i rzdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawown wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgarusungte przez Wykonawg na wiasny koszt,
z wyjatkiem, kiedy dany hbid okae sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy r@amipi przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgstk przez Irryniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnéri za ich doktadné.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéobét lkeda oparte
na wymaganiach okélnych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowev SST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji lrynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bad& materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wyptijace przy
produkcji i przy badaniach materiatow,ssdadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywsae na rozwaan
kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawc w czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytoduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowizany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu program zapewnienia jaio
W programie zapewnienia jas@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,veosci techniczne, kadrowe
i plan organizacji rob6t gwaraniigy wykonanie robét zgodnie z dokumenigajojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawier&
a) cz$¢ 0golmy opisupca:

- organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaabot,

- organizagjruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jékoterminowd¢ wykonania poszczegdinych elementéw robot,

- system (sposab i proceduproponowanej kontroli i sterowania jalk® wykonywanych robét,

- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca

zamierza zleci prowadzenie bad,
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- sposéb oraz fogngromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechaniznsterugcych, a take
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesiitologicznym, proponowany sposoéb i forpizekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposzeniem w mechanizmy
do sterowania i ugglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipisiezy, kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdpureaty ich wiasciwosci w czasie transportu,

- spos@b i procedgrpomiardéw i bada (rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanieadas, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzanészanek i wykonywania poszczegoélnych elementhet;

- sposéb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeanj aby osigna¢ zatlazong jakasé¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakgci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systeontroli,
wiaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mge zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz rob6t zstatliwoicia zapewniajca stwierdzenieze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokuraejnprojektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, odsy
zostaly one tam okéone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgést konieczny, aby zapewnwykonanie rob6t zgodnie
Z Umowy.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane wydzenia i sprg badawczy
posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm okéjacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnicciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spezu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhdtod badawczych. Zai niedociagniccia te leda tak
powazne, ze mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robdt badanych
materiatéw i dopfci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagni¢ccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem agateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zalecae sstosowanie statystycznych metod pobierania probprtych na zasadziee wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mplgy¢ z jednakowym prawdopodolsigwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mig€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébeledy dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez hyniera/Kierownika projektu. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez ltyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w
spos@b zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie liyniera/Kierownika projektu Wykonawcactizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatléw, ktére kudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistevek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W p@adip, gdy normy nie obejmuyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceate przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi liyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu irténie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bedaftykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kiyniera/Kierownika
projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw& Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak najszybciej, nie piej
jednak nz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matérialw miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatéw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy innymi
swoje badania, dulzie ocenia zgodndé¢ materiatow i rob6t z wymaganiami SST na podstamyeikow wiasnych badakontrolnych jak
i wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprobki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to ltiynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodubmateriatéw i robét z dokumentggprojektowy i SST. Mae réwnie: zlecic, sam lub poprzez Wykonagc
przeprowadzenie powtdérnych lub dodatkowych hadezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgszowtérnych lub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zogtanzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedatwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okénymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wdavych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéei z:
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-  Polslg Normg lub
- aprobattechniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidraiskiej Normy, jeéeli nie s objete certyfikacy okreilong
w pkt 1
i ktore spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, ida partia dostarczona do robaidhie posiada
te dokumenty, ok&tajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszosiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzeby poparte wynikami badla
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badiada dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spehaiaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpsnwiazujacym Zamawiaicego i Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do #koa okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidgthoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowhzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowye¢ba dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpietziva ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowygbizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatds@ag podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska @dowego. Zapisy ¢mla czytelne, dokonane trwattechnily, w poradku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem gznika i opatrzone dat
i podpisem Wykonawcy i lryniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnienieojak i harmonograméw robot,

- terminy rozpocgia i zak@iczenia poszczegdinych elementéw robot,

—  przebieg rob6t, trudia i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogzyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia fiyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw rob6t zangeich i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-  stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggfh ograniczeniom lub wymaganiom szczegélinym w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné& rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

- dane dotyece czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotyege sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyee jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budadiodaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegdabprzediaone Irynierowi/Kierownikowi projektu
do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owgl Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pcigj
lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. dProjektant nie jest jednak
stroryg umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pegst kazdego z elementéw rob6t. Obmiary
wykonanych rob6t przeprowadzg sv sposob cigly w jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéi materiatéw, orzeczenia o jaia materiatow, recepty robocze
i kontrolne wyniki bada Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakdci. Dokumenty te stanowi
zahczniki do odbioru robét. Winny iyudosepnione na kadezyczenie Irzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstace dokumenty:
a) pozwolenie na realizggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawwedabezpieczonym.

Zaginkicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugojeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjgmawem.

Wszelkie dokumenty budowye¢lla zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wefyl nazyczenie
Zamawiajcego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektowy i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyobét
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed t@rminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zviain
Wykonawcy od obowaizku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostarpoprawione wg instrukcji kyniera/Kierownika projektu na
pismie.

Obmiar gotowych robét dolzie przeprowadzony z eztcicia wymagam do celu miesicznej platnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie ok&onym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagwdnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Dhlugasci i odlegtdgici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymiida obmierzone poziomo wzdidinii osiowe;.

Jeli SST wigciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosici beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni
przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowogha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasi.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez zyniera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych
to Wykonawca bdzie posiadawazne $wiadectwa legalizaciji.

WSszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SST d8izie utrzymywé
to wyposaenie zapewniaf w sposob aigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakré w przypadku wyspowania
diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiez leda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etgjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymikaecie ksizki
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice magy¢ dolczone w formie oddzielnego aafnika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosei od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikggych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robo6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie$dpi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegrzakryciu.

Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania og6lnego ppstrobét.

Odbioru rob6t dokonuje #tynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizka budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbi6reldzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tytkcfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentowwiajacych komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbiodr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru agciowego rob6t dokonuje siwg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rabskonuje Irzynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichdlio jakasci i wartasci.

Calkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem nénie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
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Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzrmeezprzez Zamawiagego w obecni@i Inzyniera/Kierownika projektu
i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robét z dokumentagjrojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoginaz realizac} ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikalych
i ulegajpcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzéipetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub rob6t uzupetniggych w warstwiescieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czyioid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komngjsie jakad¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentai@znacznie odbiega
od wymaganej dokumentacprojektovs i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona patei, oceniagc pomniejszom wartdsi¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wyméaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggio robot jest protokét odbioru ostatecznegoétreporadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiapgo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowé&nastpujace dokumenty:
1. dokumentagjprojektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkovesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (@odstve z dokumentéw umowy i ew. uzupetaéa lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badeoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodsa lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodn&ST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie rdbétarzysacych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom urzdzen,
9. geodezypinwentaryzagj powykonawca robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kop¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldbgotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rob6t
Wszystkie zarmdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupelnsgp kpda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupahcych wyznaczy komisja.

Noakrwh

©

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytfotr zwihzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym
i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiuwvzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednostk obmiarows ustalom dla danej pozycji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvev danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaitowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgtdnia® wszystkie czynni, wymagania i badania
skladajce st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robétipobejmowa:
- robocizg bezpdrednig wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartd¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoaeewentualnych ubytkdw i transportu na terendwad
- warté¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
-  podatki obliczone zgodnie z ob@wijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaestdo wymagé warunkéw umowy i wymagaogéinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszigstkarunki
okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione wtargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instifjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem Kkopii projektuiynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh zmian
i uzgodni& wynikajgcych z posfpu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) opfaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakow®i drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzei obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasjihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usuntcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
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(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (RANr 89, poz. 414 z fhiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai rozbiorki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifiz. U. Nr 14, poz. 60 z pbiejszymi zmianami).
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ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH ORAZ SPORZADZENIE
INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY.
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA P+ ATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej Szczegobtowej Specyfikacghirécznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgaanych
z przebudow drogi rolniczej nr 107 w Laszce.

i.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyekmadokument w pogpowaniu przetargowym i przy realizacji umowy
na wykonanie robét zwranych z realizagjzadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét asanych z
. Wykonaniem pomiaréw geodezyjnych —0,95 km
. Wykonaniem inwentaryzacji geodezyjnej powykonzeyc  — 0,95 km

N -

W zakres robét wchogz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysé&iowych (reperéw roboczych dogganych do
reperéw krajowych), z ich zastabilizowaniem,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty oraz odpamia uszkodzonych punktéw,
— wyznaczenie roboczego pikiétatrasy poza granacobot,
— przeniesienie punktow istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniob6t ziemnych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
— wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgzi,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznandeentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Odtworzenie trasy i punktéw wysol@owych — zataenie poziomej i wysokiiowej geodezyjnej osnowy realizacyjnej niedbej
przy budowie drogi, uwzgtiniajacej ustalenia dokumentacji projektowe;.

1.4.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasykqy kierunkowe oraz pogikowy i koficowy punkt trasy.
1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wysokmwvego lub samodzielny znak wysgkmwy, ktdérego wysok& jest wyznaczona.
1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu untieszy w punktach osnowy geodezyjne;.

1.4.5.0snowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziowysokadiciowa), przeznaczona do geodezyjnego wytyczenmaeédw projektu
w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczybwdowanej drogi i spogdzenie zwizanej z nim dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7.Pozostale okitenia podstawowegszgodne z obowrzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatbw podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéalne" pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robét

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe dtuggei okoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza grgrobét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy powinny énieednic; 0,15 +
0,20 midiugéec 1,5+ 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m i dlugoi okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalonych w istniggej nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i dlugéei 0,04 + 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugaié¢ okoto 0,50 m i przekréj prostaty.

Do stabilizowania roboczego pikiétatrasy, poza granicpasa robét, naty stosowa pale drewnianérednicy 0,15 + 0,20 m i
dtugaéci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnicimy Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej aglstosowd materialy zgodne z instrukcjami technicznymi GBLi[G-2 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotycrce spratu
Ogéine wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéinét d
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zabesci od potrzeb, powinien wykagasic mozliwoscia korzystania ze spei
dostosowanego do przjgj metody robét, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, faty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigie uzyskanie wymaganych doktadoigpomiar6ow.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw i sprzetu

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych ma przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robo6t
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysat@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca robét geodezyjnych p@min
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowada z Zamawiajcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektows,
— zebr& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyalobszarze objym budows drogi,
— zapozné si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowada wywiad szczegdtowy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK [3+10].

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i wspétrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wiazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych
trasy i (lub) reperéw roboczych. @ly te powinny by usungte na koszt Zamawigiego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&tone w dokumentaciji projektowej godne z rzeczywistymi ¢gdnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #0ig sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej,
to powinien powiadondio tym Irzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nbevpno by zmieniane przed pagiem odpowiedniej
decyzji przez layniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@@ z rénic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyiriera, zostasm wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniaymniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atiai Wykonawe.
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Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw
przez Ireyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia otagace w
sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznacpwwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigystkich punktow pomiarowych i ich oznaézes czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzehiat, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@miaidtowej realizacji robét nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trigmnktéw wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giowne jramy by¢ zastabilizowane w spos6b trwaly, przgyciu pali drewnianych
lub stupkéw betonowych, a tak dowhzane do punktdw pomocniczych, pmaych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odleggo
pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej, a tak przy kadym
obiekcie irkynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami roboczymi wzdiuitrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygds00
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim poma by odpowiednio zmniejszona, zatge od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatlary¢ poza granicami robét zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw tayamcych. Jako
repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtu trasy drogowej. O ile brak jest takich
punktéw, repery robocze nailezalary¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaituw stalowych, osadzonych w gruncie w
sposéb wykluczagy osiadanie, w sposdb zaakceptowany przemiera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreila¢ z taky dokltadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujc niwelacg podwojrg w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyrgne i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego rane;j.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona& w oparciu o dokumentagcjprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjiygewowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoweej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjoo 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wicksze ni 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dieogtatych drég. Rzine niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia
do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeizy¢ materiatdw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.4.4.Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopdw na powierzchni terenu (dlesie
granicy rob6t), zgodnie z dokumentapjojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriétrio
w miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nglestosowa w
przypadku nasypow o wysol@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegte¢ migdzy palikami lub wiechami
nalery dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odleglé¢ ta co najmniej powinna odpowiad@dstpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utheia¢ wykonanie nasypéw i wykop6éw o ksztalcie zgodnymokumentacj
projektow.

5.4.5. Wyznaczenie poleenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potgenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétnrzyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajela powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do
wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.3.

5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalery skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatea:
1) akta postpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj technicza przeznaczondla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.
Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowappkcie 3 oraz forg dokumentéw naley uzgodné z csrodkiem
dokumentacji. Zamawiagy poda w ST, czy dokumentadg nalery okaza& Zamawiagcemu do wgidu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatéw i informac;ji

Wykonawca powinien zapozéi@ic z zakresem opracowania i uzyékad Zamawiajcego instrukcje dotyaze ewentualnych
etap6ow wykonywania pomiaréw powykonawczych.

Pomiary powykonawcze powinny dypoprzedzone uzyskaniem zradkéw dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej
informacji o rodzaju, potzeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomejsokaiciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralne;.

W przypadku stwierdzeniae w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonaiezaca inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu,
nalezy powiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatéw i informacjiedgs ustali:
— klasy i doktadnéci istniecych osnéw geodezyjnych oraz #limwosci wykorzystania ich do pomiaréw powykonawczych,
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— rodzaje ukfadéw wspotezinych i poziomoéw odniesienia,
— zakres i sposob aktualizacji dokumentéw bazowynhjdupcych sé w asrodku dokumentacji 0 wyniku pomiaru powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykon&: ogoélne rozeznanie w terenie, odszukanie punkginidpcej osnowy geodezyjnej z
ustaleniem stanu technicznego tych punktéw orazadikacy opiséw topograficznych, zbadanie wizur pedzy punktami i ewentualne ich
oczyszczenie, wgpne rozeznanie odéaie koniecznéci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziortlejklasy oraz osnowy
pomiarowe;.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zal@ong osnowg, a nasipnie wykona pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z
instrukch G-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy tfei mapy zasadniczej oraz ¢éedodatkovy obejmujca: granice ustalone wedtug
stanu prawnego, kilometradrég, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiektgstowe z rgdnymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajna,
wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pompiizyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramaraz z podziatem na trwate i
nietrwale, rowy, studnie z icttednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+50 m bnae elementy wedlug wymagdamawiajcego.

Prace obliczeniowe nalg wykona przy pomocy sprtu komputerowego. Whniesienie pomierzonefdirena map zasadnicz
oraz map katastralg nalezy wykona metod klasyczn (kartowaniem i kréleniem gcznym) lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawizggo naley uzupeiné o elementy wymienione w drugim akapicie niniejszegnktu,
ta samy technilg z jaky zostala wykonana mapa (numerygaveglednie analogow).

Dokumentagj geodezyjn i kartograficzra nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z podeiat na: akta
postpowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeataeghnicza przeznaczon dla Zamawiajcego i dokumentagj techniczi
przeznaczoq dla drodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznepo&b skompletowania i fogmdokumentacji dla @wodka
dokumentacji naley uzgodnt z csrodkiem oraz ustaliczy £ dokumentagj nalezy okaza& Zamawiagcemu do wgjdu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

Jeli Zamawiajcy nie ustalit inaczej, to nalg skompletowé dla Zamawiajcego naspujace materialy:
— sprawozdanie techniczne,
— wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwmscia, ktéra wymieniono w punkcie 5.5.2,
— kopie wykazéw wspétdnych punktow osnowy oraz wykazy wspéimych punktéw granicznych w postaci dysku i wydrula
papierze,
— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyoth gchror,
— kopie opiséw topograficznych,
— kopie szkicéw polowych,
— naénik elektroniczny (dysk) z mamumeryczg oraz wydruk ploterem tych mapzgdi mapa realizowana jest numerycznie,
— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamaygadego.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmofva
— wewrgtrzng kontrok prowadzomn przez Wykonawg robdt geodezyjnych, ktéra powinna zapewnmoazliwosé sledzenia przebiegu
prac, oceniania ich jakoi oraz usuwania nieprawidtowa mogicych mie€ wpltyw na kolejne etapy robét,
— kontrok prowadzon przez stiab¢ nadzoru (layniera),
— przestrzeganie og6lnych zasad prac gkrgych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], @adnie z wymaganiami podanymi w
punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaobdt geodezyjnych protokotu z wewtrenej kontroli rob6t.
Kontrolg nalezy prowadzé wedlug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PNVymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonuje s¢ jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru rob6t
Ogoélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposoéb odbioru robot

Odbidr robét nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokuméntachnicznej przeznaczonej dla Zamawiago.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine't k

15



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Przebudowa drogi rolniczej nr 107 w taszce

9.2.

10.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riaéder,
koszt zapewnienia niezbnych czynnikéw produkciji,
zakup i dostarczenie materiatow,
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tramnktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z $elaielami nieruchomi,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnylyezeniem dodatkowych przekrojéw,
wyznaczenie punktéw roboczego pikiatdrasy,
ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrool przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej odszukanie i ewentualne
odtworzenie,
prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedtug wymagdokumentacji technicznej,
koszty grodkéw geodezyjnych.

. Sposob rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét okdtenych niniejsz SST obejmuje:
roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespigrzekazywane Zamawigiemu i § usuwane po
wykonaniu robét podstawowych,
prace towarzysge, ktére s niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaaerab6t tymczasowych, jak geodezyjne
wytyczenie robét itd.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogélne specyfikacje techniczne

1.

D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

10.2. Inne dokumenty

2.

=

CooNe U Aw

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjaetograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zpigjszymi zmianami)
[Instrukcje i wytyczne techniczne bytlego Gtéwnegad¢du Geodezji i Kartografii]:

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudodntacji geodezyjnej i kartograficznej

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwe@s

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY.

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA P+ ATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfik@eghnicznej $ wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgzianych
z przebudow drogi rolniczej nr 107 w Laszce.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowake dokument w pospowaniu przetargowym i przy realizacji umowy
na wykonanie robét zwranych z realizagjzadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t a@sanych z:
* Mechaniczne wyprofilowanie terenu, spadek popzag i < 2%. Grunt kat. Il /przed wykonaniem kaft ~ — 3382,00 f
* Mechaniczne wykonanie korytaet.8 cm. Profilowanie i zagzczenie poboczy oraz warstwyenty ptytami — 3382,00 fn

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreilenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamioganymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
OgdIne wymagania dotysee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotycrce spratu
Ogélne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania
Z nas¢pujacego spratu:
-  réwniarek lub spycharek uniwersalnych z 4nke ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie
podiaza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
—  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykeveniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt walayjnych.
Stosowany spet nie mae spowodowéniekorzystnego wplywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyegce transportu materiatéw podano w SST D-04.02.00S¥ D-04.02.02, w OST D-04.03.01 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robo6t

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \Witiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania
i zagzszczania podia,jest maliwe wytacznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa si¢ ruch budowlany, niezwkany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowariaryta w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposébkz@ptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoaZzliwiaé¢ nacigniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w agistch nie
wigkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolrigoi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongrsboty i do trudnéci
jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa re¢cznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklgebezerzeniach lub
w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposéb wykamamisi by zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacjijgitowe]

i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na adkiv miejsce wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysicze

Po oczyszczeniu powierzchni pozonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych gdnych podiéa. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnign® wyzsze ni projektowane
rzedne podiaa.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanienia poziomu w podim przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irryniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniagdy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w dlb koniecznej do uzyskania wymaganycldych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe
do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okigonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przysipi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowa
do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaiik zagszczenia nale okresla¢c zgodnie
z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (L)

Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Rucleii Ruch mniejszy
i bardzo apzki od cizkiego
Gdrna warstwa o gruléci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podize uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zag;szczenia nalgy oprze na metodzie obgien plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia poziowedtug BN-
64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego moddksztatcenia nie powinien przekrac2a2.

Wilgotnas¢ gruntu poditaa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przysipi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptwinien on zabezpiecgypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez rozkenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezirera.

Jereli wyprofilowane i zagszczone podige uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfaddkotejnej warstwy ména
przystpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoerarezigdnych napraw. Zeli zawilgocenie naspito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na whasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogédlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zagczenia koryta i wyprofilowanego podéio
podaje tablica 2.
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Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w wykonanego koryta i wyprofilowanego g
Lp. Wyszc_zegél_nie,nie bada Minimalng cgs?otlilwoéc'
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 Roéwng¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | spadki poprzecznk 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég

5 Rzdne wysokeciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég

Uksztattowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i drég

6 ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég

7 Zaggszczenie, wilgotn& gruntu w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecazaeziej ni raz na
podiaza 600 nt

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uk$atehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych

6.2.2.Szerokdc¢ koryta (profilowanego podia)
Szerokéc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.R6wna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzyt 4-metrowy tata zgodnie z normBN-68/8931-04 [4].
Nieréwndici poprzeczne nalg mierzy¢ 4-metrovy fats.
Nieréwndici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagcprojektowg z tolerancj + 0,5%.
6.2.5.Rzcdne wysokéciowe

Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ozeéj niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych
lub wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagzszczenie koryta (profilowanego podég

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéo okréglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bymniejszy
od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wart&i modutéw odksztalcenia, to wagtostosunku wtérnego
do pierwotnego modutu odksztatcenia, dlorych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna Bywigksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgot§é gruntu podiéa powinna by réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykaguyicksze odchylenia cech geometrycznych od é&rgch w punkcie 6.2 powinny By
naprawione przez spulchnienie delgikdsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogédlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektawniejsz SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktialy wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogédlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocaeglantowaniem,
- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
—  profilowanie dna koryta lub podim,
- zagszczenie,
- utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclaniej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tyrun
2.  PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie soodlksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie plyh
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenoawierzchni planografem i at
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu

20



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Przebudowa drogi rolniczej nr 107 w taszce

D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE
SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA P+ ATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfik@eghnicznej $ wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgzianych
z przebudow drogi rolniczej nr 107 w taszce.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument w pogpowaniu przetargowym i przy realizacji umowy
na wykonanie robét zgranych z realizagjzadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@@nych z mechanicznym wykonaniem i
zagszczeniem warstwy ogezajcej - gr. warstwy po zagzczeniu 15 cm. — 3382,00m

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreilenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oléteniami podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot
OgdIne wymagania dotysee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw g@pcych g
- piaski,

- Zwir i mieszanka,

- geowtbkniny,

a odcinaicych - oprécz wyej wymienionych:

- miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw egtgagcych i odcinajcych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelngri, okreslony zalenoscia:

D15
—— <5
dss
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstiay odcinajcej lub odgczajcej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podtaa.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstigiczapcych warunek szczeldo musi by spetniony, gdy warstwa ta
nie jest ukladana na warstwie odcitaj.
b) zagszczalnéci, okrelony zalenoscia:

d
Uu=—-2>5
d 10
gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzzcego warstw odcinajca,
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dio - wymiar sita, przez ktdére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwacdapcych i odcinajcych powinien spetntawymagania normy PN-B-11113 [5]
dla gatunku 1i 2.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaczicych i odcinajcych powinny speinia wymagania normy
PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.
Miat kamienny do warstw odszajcych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].

2.4. Wymagania dla geowtékniny

Geowldkniny przewidziane dozycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny posiadaaprobat technicza wydary
przez uprawniomjednostk.

2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jereli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy goziscej lub odcinajcej nie jest wbudowane bezpednio
po dostarczeniu na budewzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaislyykonawca robét powinien zabezpieckyuszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiefeamiennymi. Podize w miejscu skltadowania powinno dydwne, utwardzone
i dobrze odwodnione.

2.5.2.Sktadowanie geowtdknin
Geowtokniny przeznaczone na warstwy gmrsjca lub odcinajca nalery przechowywéd w opakowaniach wg pkt 4.3
w pomieszczeniach czystych, suchych i wentylowanych
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotysgee sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcingjej lub odgczapcej powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania
Z nastpujacego spretu:
- rowniarek,
- walcow statycznych,
- piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogélne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiagine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuogm i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowtéknin

Geowldkniny mog by¢ transportowane dowolnynifodkami transportu pod warunkiem:
- opakowania bel (rolek) falibrezentem lub tkanirtechnicza,
-  zabezpieczenia opakowanych bel przez przesdasiem s w czasie przewozu,
- ochrony geowtéknin przez zawilgoceniem i natmym ogrzaniem,
- niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikalitoszczami oraz przedmiotami mmymi przebé lub rozcy¢ geowtokniny.
Kazda bela powinna lyoznakowana w spos6b umtisviajacy jednoznaczne stwierdzeniee jest to materiat do wykonania
warstwy odgczajcej lub odcinace;.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robo6t

Ogédlne zasady wykonania robét podano w SST D-NMDOD ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Podiaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz SST DOA401 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w spos6b uniliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéakceptowany
przez Ireyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno ufiveia¢ nacagniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w aghstch
nie wigkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétip przy wyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy linego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu osignicto
gruba¢ projektowan.
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Jereli dokumentacja projektowa lub niniejsza SST pideye wykonanie warstwy odszapcej lub odcinajcej o grubéci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa najevykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kalej naspnej warstwy mee nasipic
po odbiorze przez #tyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem wymiedi kruszywo na materiat
o odpowiednich whciwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Zagzszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podiznymi
czg$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyatezpoczyna od dolnej krawdzi
i przesuwd pasami podiznymi cz:sciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gérnej kraydzi.

Nieréwndici lub zagébienia powstate w czasie zggczania powinny Eywyréwnywane na bigco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usuwmie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcéw warstwa odcimap i odgczapca powinna b zag:szczana ptytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zagzszczanie nalg kontynuowé do osigniccia wskénika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnepypro
Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]k&lifsik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanyvarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia weditug normalnej proby Proctora, koatmagszczenia naley oprz& na metodzie obgiefi ptytowych. Nalgy
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia warstwy wep BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pierveio modutu
odksztatcenia nie powinien przekracza2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna kyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej
wartasci. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez mieszanie
i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotddkruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia
wody i rbwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jereli w SST przewidziano konieczéto wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 8 mlzed rozpoaziem robét
Wykonawca powinien wykorgaodcinek prébny w celu:
- stwierdzenia, czy spizbudowlany do rozktadania i zggzczania jest wigiwy,
- okrdlenia grubéci warstwy materiatu w stanieanym koniecznej do uzyskania wymaganej giaidpo zagszczeniu,
- ustalenia liczby prz&j sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniezyd takich materiatéw oraz spitz, jakie leda stosowane do wykonywania warstwy
odcinajcej i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

5.5. Rozktadanie geowtoknin

Warstwe geowtokniny nalgy rozklad@& na wyprofilowanej powierzchni podita, pozbawionej ostrych elementéw, ktére mog
spowodowd uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, korehizew i krzewdw). W czasie rozktadania warstvgeawtokniny naley
speint wymagania okrdone w SST lub producenta dotyce szerokéci na jak powinny zachodZi na siebie gsiednie pasma
geowtdkniny lub zasad icladzenia oraz ewentualnego przymocowania warstwyodioga gruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowtdknin

Po powierzchni warstwy odcingiej lub odgczajpcej, wykonanej z geowtéknin nie o odbywé si¢ ruch jakichkolwiek
pojazdow.

Lezaca wyzej warstwe nawierzchni naley wykonywa® rozkladagc materiat ,od czota”, to znaczy take pojazdy dowgace
materiat i wykonujce czynnéci technologiczne poruszggi¢c po juz utozonym materiale.

5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej
Warstwa odsczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed alniem naspnej warstwy powinny hy utrzymywane w dobrym
stanie.
Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeicejjlub odgczajcej z geowtoknin.
W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazeylezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohagia Wykonawe robo6t.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogélne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmosvarszystkie whaciwosci kruszywa okrdone w p. 2.3.
Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy majgcej i odgczapcej powinny posiadaaprobat techniczm, zgodnie
z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odezajcej
i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej
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Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiaréw

1 | Szerokéc warstwy 10 razy na 1 km

2 | Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Roéwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

) co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég

5 | Rzdne wysokéciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 | Uksztattowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Grubd¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej raz na
400 nt
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 m

8 | Zagszczenie, wilgotni kruszywa | w 2 punktach na dziennej dziaice robodeef nie rzadziej giraz na
600 nf

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atednia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych fukéw poziomych.
6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.R6wnaG¢ warstwy

Nieréwndici podtuzne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzyt
4 metrowy fata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczajcej naley mierzyé
4 metrowy fata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcitj i odaczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentacprojektowa
z tolerancy + 0,5%.

6.3.5.Rzgdne wysokéciowe
Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézgl cm i -2 cm.
6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ozeéj niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych
lub o wiccej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragc{l cm, -2 cm.

Jereli warstwa, ze wzgtlow technologicznych, zostata wykonana w dwoch tmersh, naley mierzy taczm grubcé tych
warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wam grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez spulchnienie
warstwy na gibokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialenodpowiednich wiéciwosciach, wyréwnanie i ponowne
zag:szczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Poamgiu tych robét nagti ponowny pomiar i ocena grusmp warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zag;szczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcirgjej i odgczapcej, okrglony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujesgioréwnanie wartai modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku
wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, dngch zgodnie z nor;mmBN-64/8931-02 [6], nie powinna bywvigksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia nale bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotré kruszywa powinna kyréwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9.Badania dotyczce warstwy odgczajcej i odcinagcej z geowtoknin

W czasie ukladania warstwy odcigzgj i odgczapcej z geowtoknin naley kontrolowa:
a) zgodn& oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtokrokreslonym w dokumentacji projektowej,
b) réwna¢ warstwy,
c) wielka¢ zaktadu przylegtych pasm i sposéb igbzenia,
d) zamocowanie warstwy do pogiogruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpajjektowej.
Ponadto naley sprawdzt, czy nie nagjpito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny (rozereapizebicie). Pasma geowtokniny
uzyte do wykonania warstwy odcinagj i odgczapcej nie powinny mié takich uszkodze
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6.4. Zasady posfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykagujicksze odchylenia cech geometrycznych od dé@mgych w p. 6.3, powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie dehgikaici co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gsgrzone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopusnez

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PNVymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odgczapcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, niniejsz SST i wymaganiami lyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg plaé wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogédlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1hwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiowvarstwy materiatu o gruboi i jakosci okreslonej w dokumentaciji
projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyréwnanie utzonej warstwy do wymaganego profilu,
—  zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
- utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1hwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z geowtdknin obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym podiavarstwy geowtdknin,
-  pomiary kontrolne wymagane w specyfikacjhtgicznej,
—  utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fyrun
2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotnéci
3.  PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowyclZwir i mieszanka
4,  PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaoa@adwierzchni drogowych
5.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie soodiksztatcenia nawierzchni podatnych i paeto
przez obcizenie plyh
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenoawierzchni planografem i tat
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
9.  Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnpehstabym podial z zastosowaniem geotekstyliéw, IBDiM, Warsza886.
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D - 10.03.01a
NAWIERZCHNIA Z PREFABRYKOWANYCH ZELBETOWYCH PLYT WIELOOTWOROWYCH
(TYPU IOMB)
SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET

4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA P+ ATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

11. ZAt ACZNIKI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfik@ieithnicznej $ wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zgdanych
z przebudow drogi rolniczej nr 107 w taszce.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosovakm dokument w pogpowaniu przetargowym i przy realizacji umowy
na wykonanie robét zgranych z realizagjzadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t z@anych z uktadaniem plytelbetowych
azurowych IOMB o wym. 12,5x75x100 cm — 2155,00 m

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Prefabrykowanaelbetowa ptyta wielootworowa — drogowy elemeelbetowy, w postaci prostataej ptyty z otworami, skacy do
budowy nawierzchni (dawniej element taki nazywalytadOMB).

1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanyclielbetowych piyt wielootworowych — nawierzchnia zytptdrogowych zelbetowych
wielootworowych, przeznaczona do ruchu lub pospaijazddw.

1.4.3.Szczelina w nawierzchni — szczelina pedaly zelbetowymi ptytami nawierzchniowymi, zwykle wypebma piaskiem.

1.4.4. System pasowy uktadania ptyt — #émie dwoch paséw pojedynczych piyt, uiiwiajacych poruszanie sitylko po nich kot
samochodow (patrz rys. 2a, b).

1.4.5.System ptatowy ukladania plytutozenie ptyt na peinej szerok@ projektowanej jezdni (patrz rys. 2c, d i rys. 3)

1.4.6.Pozostale oké&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyegce robot
Ogélne wymagania dotysee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pmdav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot
2.2.1. Zgodn@¢ materiatéw z dokumentacprojektowy i aprobag techniczr

Materialy do wykonania robét powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej 8iboraz z aprobattechniczi
uprawnionej jednostki.

2.2.2.Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawienzchzelbetowych piyt, oljtych niniejsa SST, g:
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- prefabrykowaneelbetowe plyty wielootworowe,
- materiat na podsygk do wypetienia szczelin,
- ewentualne kragzniki,

- woda,

- ew. inne materiaty.

2.2.3.Zelbetowe piyty wielootworowe

Prefabrykowanezelbetowe piyty wielootworowe powinny ndievymiary zgodne z ustaleniem dokumentacji projeleiowap.
100x75x%12,5 cm, 75x50x10 cm, 75x50x7 cm.

Jeli dokumentacja projektowa nie podaje szczegototyamcych ksztaltu i rozwizan technicznych piyt, wéwczas Wykonawca
proponuje typ plyty (np. wg rys. 1), przedstawiago do aprobaty ftyniera. Zaakceptowany typ piyty powinien mhigproba¢ techniczi
uprawnionej jednostki.

Powierzchnia piyt powinna Byréwna bez rakéw, gknieé, rys i wylupa. Dopuszczalneasdrobne wgibienia i wypukidci o
gigbokasci lub wysokdei do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest plyta, powinientisipé wymagania dla klasy wytrzymaia minimum C20/25 wg PN-EN 206-
1:2003 [6] i PN-B-06265:2004 [8].

Krawgdzie ptyt powinny by proste i wzajemnie rownolegte. Dopuszczalpedeobne odpryski i wyszczerbienia krgdzi o
gtebokasci i szerokdci do 5 mm oraz diugmi do 20 mm w liczbie 2 szt. na 1 m plyty, przy oezpa jednej krawdzi powierzchni gérnej nie
maze by wigcej niz 3 wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej niecej niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie kregizi powierzchni gérnej
i dolnej nie powinno przekracz® mm na 1 m diugei piyty.

Powierzchnie boczne ptyty powinnydwolne od gkniec, rys, wgtbien i wypukiosci.

Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wyriosituggici £ 3 mm, szerok&i £ 3 mm, grubéci £ 3 mm. Nagikliwosé
powinna wynosi < 6%, a stopig mrozoodpornéci > F 150.

Ptyty mog, by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. iha je uktadé w stosach, powierzchnjezdry zwrécory do géry, w
siedmiu warstwach na paletach, do wysmkérzech palet.

2.2.4.Materiat na podsypki do wypetnienia szczelin

J&li dokumentacja projektowa lub ST nie ustala injicie na podsypk i do wypetniania szczelin mina stosowé piasek
odpowiadajcy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [7].

Inne materiaty, npzuzel, pospotk, mazna stosowé&pod warunkiem akceptacjigniera.

Sktadowanie materiatu powinnggddbywa na podidgu réwnym, utwardzonym i odwodnionym, przy zabezpéetiu materiatu
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi iadeeni.

2.2.5.Woda

Nalezy stosowd, przy zagszczaniu podsypki, kda czyst wode z rzek, jezior, stawdw i innych zbiornikéw otwarty oraz
wode studzienn i wodochagowg.

Nie naley stosowd wody z widocznymi zanieczyszczeniami, smieciami, rélinnoscia wodrs, odpadami przemystowymi,
kanalizacyjnymi itp.

2.2.6.Inne materiaty

W przypadku wysipowania w dokumentacji technicznej innych matenatthajczsciej kraweznikdw, to powinny one
odpowiadé wymaganiom OST D-08.01.01b [4] lub D-08.01.02ai[sdwinny by ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotycrce spratu
Ogélne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt
3.2. Sprzt stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zateici od potrzeb, powinien wykazasic mozliwoscia korzystania ze spgtu
dostosowanego do przjgj metody robét, jak:
- zurawie samochodowe lub samojezdne,
- walce ogumione,
- wibratory ptytowe,
- ubijaki,
- zbiorniki na wod,
- réwniarki, koparki, ew. spycharki,
—  sprzt transportowy.
Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjagitoducentéw lub
propozycji Wykonawcy i powinien ldyzaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdine wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Materialy sypkie (piasek) mioa przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiata@imiernym zawilgoceniem.

Piyty nawierzchniowe mma przewoz pojazdami otwartymi. Ptyty mima uktadé na drewnianych paletach w liczbie siedmiu
sztuk spitych tama polipropylenovy zbrojors dodatkowo w miejscu styku day z pty podktadkami z tworzywa sztucznego, aby
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zapobiec ewentualnemu przetarciu. Zatadunku plysaraochod dokonujegsprzy pomocy lekkichzurawi lub wézkéw widtowych. W
szczegolnych przypadkach ptyty ima tadowa recznie przy zastosowaniu pochyini.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robo6t
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MMROD ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposo6b wykonania rob6t powiniendygodny z dokumentagjprojektovg i ST. W przypadku braku wystarczeych danych
mozna korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfnpodanych w zaicznikach.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmayj

1. roboty przygotowawcze,

2. przygotowanie podia,

3. ulozenie nawierzchni z piyt,
4. roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lutkaza Inzyniera:
— ustali lokalizacf terenu robot,
— przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdtowego wytyczenia robét oraz ustalganych wysok&iowych,
— usumy¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemettyg, ogrodze itd.,
— zgromadazt wszystkie materialy potrzebne do robot.
Zaleca s} korzystanie z ustaleOST D-01.00.00 [2] w zakresie niezinym do wykonania robét przygotowawczych oraz z
ustalés OST D-02.00.00 [3] przy wygpowaniu robét ziemnych.

5.4. Przygotowanie podtea

Koryto pod nawierzchgi zaleca s wykonywa& bezpdrednio przed rozpogziem robdt nawierzchniowych. Wczeejsze
wykonanie koryta jest mitiwe za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie lub mechanicznie przyyciu réwniarek, koparek i spycharek. Grunt odspgjpowinien by
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacjjgkiowej.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkahieczyszcZe nalery sprawdzt czy istniegce rzdne umaliwia
uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanyclkgdzych podiga. Zaleca si aby rzdne koryta przed profilowaniem bylty o co najmniej
5 cm wysze ni projektowane rgine podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wytija zanizenia poziomu w podial to
Wykonawca powinien spulchhpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irtyniera, dowié¢ dodatkowy grunt, spetnigy wymagania
obowigzujace dla gérnej strefy korpusu, w il koniecznej do uzyskania wymaganyckdmrych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania wskanika zagszczenia 1,00.

Profilowanie podioa zaleca si wykona réwniarky. Sciety grunt powinien by wykorzystany w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania, ktore naig kontynuowa do osigniccia wskenika
zagszczenia nie mniejszego od 1,00. Koryto po wypoefdniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powirse zabezpiecZypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przezyimera. Jeeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
nawierzchni ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podsypka i warstwa odgczajaca

W zaleznosci od rodzaju gruntu w podia, przed poteeniem piyt nawierzchniowych, moa utezy¢ w zalenosci od zalecé

dokumentacji projektowe;j:

- 10+15 cm podsypki piaskowej na gruncie niepewnym

- 20+25 cm warstwy odszapcej, na gruncie wysadzinowym,

- 3 cm, po zagszczeniu, warstwy piaskowej wyréwnawczej, na greimiewysadzinowym.

Piasek powinien hyrozkladany przy iyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkérzctdnych wysokéciowych.
Grubai¢ roztazonej warstwy powinna lytaka, aby po jej zagzczeniu oagnicto grubaé projektowan.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej naleprzystpi¢ do jej zagszczania, ktore natg rozpoczyna
od krawedzi i przesuwé w kierunku osi drogi. W miejscach niedgstych dla walcow warstyvpiaskows nalery zag:szcza ptytami
wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi. Zegyczanie naley kontynuowa do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora. Wilgotidanateriatu podczas zesgczania powinna lByrdwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10% jej wartai.

5.6. Ulazenie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych
5.6.1.Spos6b uktadania plyt

Sposob uktadania ptyt powiniendggodny z dokumentacprojektovs, ST lub wskazaniami fiyniera.

Rozr&nia skt dwa podstawowe sposoby wémia phyt:
- system pasowy, w ktorym piyty pokrywaaiylko cz$¢ pasa ruchu na nawierzchni, znajguge w dwoch pasach szerala 0,7+1,0

m, potazonych w odlegtéci okoto 0,7 m od siebie, tak aby mogtyg gio nich poruszakota pojazdow (przyktady na rys. 2a, b i rys. 4),

- system ptatowy, w ktorym plyty uktadacsia catej szerokoi pasa ruchu (przyktady na rys. 2c, d i rys. 3).

Na tukach o promieniach ghszych (np. >250 m) uklady ptyt $akie same jak na odcinkach prostych. Krzywiafozonych ptyt
mazna uzyské przez rozszerzenie szczelin od strony zgrenej tuku.

Na tukach o matych promieniach (np. <250 m) navderk mazna utzy¢é w systemie ptatowym na calym odcinku tuku,
uktadajc ja rzedami ptyt rownolegtych do jednej ze stycznych od#teirprostego (rys. 5). Szerakopetnej nawierzchni na tuku naie
dostosowa do jego promienia i dlugei pojazddw, ktdre dxla jezdzity po drodze.

28



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
Przebudowa drogi rolniczej nr 107 w taszce

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje mijanki przrogach jednopasowych, wéwczas 2zma je wykona z plyt
nawierzchniowych, uktadag je réwnolegle do osi drogi poza pasem ruchu. Neinku wjazdu na mijanki zjazdu z niej, w systemie
pasowym ukfadania ptyt naig wypetnic nawierzchrg cak szeroké¢ pasa ruchu.

5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z piytelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypcskpiaej lub warstwie odszapcej, mae
odbyw& si¢ bezpdrednio ze srodkéw transportowych lub z miejsca sktadowaniaykier z pomog zurawi samochodowych lub
samojezdnych. Do podnoszenia piytawiem mog stuzy¢ zawiesia czterohakowe.

Mozna stosowétez reczne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przynpoy pochylni zefrodka transportowego, po ktérej
plyty zsuwane gbezpdrednio na miejsce ukenia nawierzchni. Ten typ mortawymaga zaostrzonych wymogéw bezpidstera pracy.

Piyty zelbetowe naley uklada& tak, aby cat swop powierzchmi przylegaty do podia (podsypki, warstwy odezapce)).
Powierzchnie ptyt nie powinny wystawéub by zagkbione wzgtdem siebie wicej niz 8 mm.

Jeli dokumentacja projektowa zaktada zabezpieczerzedpklawiszowaniem mniejszychssadupcych piyt, to poszczegdlne
piyty mozna hczy¢ ze soly od czota stalowymi ptami osrednicy okoto 14 mm i diugai okoto 30 cm wkiadanymi do przygotowanych w
tym celu otworéw w plytach.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje obramowaraeierzchni krawznikiem, to naléy wykon& je wedlug wymagaOST
D-08.01.01b [4] lub D-08.01.02a [5].

Szeroké¢ szczelin midzy ptytami nie powinna ywigksza od 10 mm. W celu zachowania réwnej szefwksezczelin, ména
stosowa migdzydystansowe wkiadki railzyptytowe.

Po ut@eniu nawierzchni, szczeliny wypetnia girzez zamulenie piaskiem na pefirubdé ptyt. Zaleca si, aby piasek iyty do
wypethienia szczelin zawierat od 3 do 8% frakcjiiejgzej od 0,05 mm. Dopuszcza giastosowanie innego materiatu do wypetnienia
szczelin, np. drobnegaviru, piasku kwarcowego itp.

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykdiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacjprojektows i ST. Do robét wykaczeniowych nabey prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkod czasowo ustyth,
— oczyszczenie terenu rob6t z odpadéw i ustiaiich poza plac budowy,
— niezkgdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robgitmoosci, tj. zatrawienia, krzewbw, ew. drzew,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdline zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganialogdpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w (np. stwierdzenie o
oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowi B, certyfikat zgodriai, deklarac} zgodndci, aprobat techniczi, ew.
badania materiatéw wykonane przez dostawcoéw itp.),

— ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatléw przeznaczonych do wykonania robotedne przez layniera,

— sprawdzt cechy zewgtrzne gotowych materiatow prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktore naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

. 3 Czestotliwos¢ .

Lp. WyszczegOlnienie robdt bada Wartasci dopuszczalne
Lokalizacja i zgodn& granic terenu robét z Wg pktu 5 i dokumentacji

1 e lraz . h
dokumentagj projektovy projektowej

2 | Przygotowanie podia Biezaco Wg pktu 5.4

3 U+02en|¢ pquypkl i ew. uk@nie warstwy Biezaco Wg pktu 5.5
odsiczapcej

4 | Wykonanie nawierzchni Bieco Wg pktu 5.6

5 | Wykonanie robét wykiiczeniowych Ocena gita Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakéczeniu robét

Wykonana nawierzchnia z plyt prefabrykowanych powi spetnia nastpujace wymagania:
- 0$ nawierzchni w planie nie powinnadbprzesunjta w stosunku do osi projektowanejegj niz + 10 cm,
- szerokd¢ nawierzchni nie powinnagrézni¢ od szerokéci projektowanej wicej niz = 10 cm,
- nieréwndci podiwzne nawierzchni, mierzone #d-metrovy, nie powinny przekraczal cm,
- pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny bgodne z dokumentacprojektow z tolerangj + 0,5%,
- réznice wysokdciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zal cm i-2cm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogédlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M@O0M,Wymagania ogdine”pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plytfateykowanych.
Jednostki obmiarowe rob6t towarzysych, np. ustawienia kranika,  ustalone w odpowiednich SST wymienionych w pkcie
5.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru rob6t

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-@0M,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 dafgiki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikapych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— ulozenie podsypki,

— ew. ulezenie warstwy odgzapce;.
Odbidr tych rob6t powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymigaogdlne” oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z piyt prefabrykowanych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podi@,
— dostarczenie materiatow i spta,
— roziozenie i zagszczenie podsypki piaskowej,
— ew. ulzenie warstwy odgzapcej,
— wykonanie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych wetumaga dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji teatuniej,
— oczyszczenie terenu rob6t z odpadéw i ugtiaiich poza plac budowy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.
Cena wykonania 1 frmawierzchni z piyt nie obejmuje rob6t pomocniczyob. ustawienia kragznikéw, ktére powinny bg
ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Sposab rozliczenia rob6t tymeczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét okdtenych niniejsz SST obejmuje:

— roboty tymczasowe, kt6rey potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespigrzekazywane Zamawigiemu i § usuwane po
wykonaniu robét podstawowych,

— prace towarzysge, ktére s nieztedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczaoerab6t tymczasowych, jak geodezyjne
wytyczenie robét itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania og6lne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-08.01.01b Ustawienie krasnikdw betonowych

5. D-08.01.02a Ustawienie krganikow kamiennych

10.2. Normy

6. PN-EN 206-1:2003 Beton — @# 1. Wymagania, wikgxiwosci, produkcja i zgodn@ (W
okresie przéciowym mazna stosowéPN-B-06250:1998 Beton zwykly)

7. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezranych i zwizanych hydraulicznie materiatéw

stosowanych w obiektach budowlanych i budownictdi®gowym (W
okresie przéciowym mana stosow& PN-B-11111:1996 Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni droggw Zwir i

mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. ®rwa tamane do
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nawierzchni drogowych, PN-B-11113:1996 Kruszywaemnitne. Kruszywa
naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek)

8. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 2@8303 - Beton — G&¢ 1: Wymagania,
wiasciwosci, produkcja i zgodnig

11. ZAL ACZNIKI
ZAL ACZNIK 1

ZASADY STOSOWANIA NAWIERZCHNI DROGOWYCH
Z PREFABRYKOWANYCH PLYT WIELKOWYMIAROWYCH

1.1. Rodzaje drog z nawierzchniami z ptyt wielkowyriarowych

Nawierzchnie z prefabrykowanych plyt wielkowymiasgeh mog by¢ stosowane na drogach tymczasowych lub drogagjchtat
Do drdg tymczasowych, rozbieranych po okresigkowania, zalicza si
- drogi w rejonach budéw, poprawiap warunki przejazdu spizm budowlanego, transportu mas ziemnych lub madevia
budowlanych,
- drogi dojazdowe gczace drogi publiczne z placami budowy,
- drogi montaowe, przewidywane w projektach organizacji placddwy, do dowozu i monta elementéw konstrukcji, usytuowanych
zwykle liniowo.
Do nawierzchni drég statych (lub budowanych nasite okresy) mma zaliczy:
- nawierzchnie wewtrzzaktadowe drég i ulic na terenie zaktad6éw przsiowych,
- nawierzchnie ulic w mniejszych osiedlach i miastach
- nawierzchnie na nie wydzielonych torowiskach trajowgch w duzych miastach,
- nawierzchnie placéw, parkingéw i innych powierzchrieznaczonych do ruchu pojazdéw.

1.2. Zalecenia stosowania ptyt

Na drogach tymczasowych stosuje sivykle system pasowy uktadania piyt (rys. 2a,\is, #), a na drogach stalych — system
ptatowy (rys. 2c, d, rys. 3).

Ptyty wielootworowe (jakimi § tzw. plyty IOMB) s bardziej korzystne na drogach tymczasowych, nay&tdprzewaa ruch
dwzych pojazdéw budowlanych (nig ene wygodne dla samochodéw osobowych). Otworyytaph mag na celu zmniejszenie masy plyty
i lepsze zwizanie plyty z podigem.

Na nawierzchniach zaleca skykonywa pochylenie poprzeczne drog i ulic okoto 2%, a @laalo 3%. Pochylenie podine
drég mae wynost do 12% (dla ptyt wielootworowych).

Uzasadnieniem budowy nawierzchni z plytzady¢ miejscowy deficyt odpowiedniego gruntu mineralnegovykonania gérnej
warstwy podiga (nasypu) oraz deficyt materiatu ha warstwygodapce i mrozoochronne.

1.3. Zalety i wady nawierzchni z ptyt wielkowymiaravych

Do zalet stosowania ptyt wielkowymiarowych rate
- szybkd¢ i fatwos¢ montau nawierzchni, szczegélnie na prostych, pozbawibdykéw odcinkach drég,
- dwza mechanizacja robét z wykorzystanieanawi samochodowych i eliminacgpecjalistycznych maszyn drogowych,
- mozliwosé montau nawierzchni w ztych warunkach atmosferycznych,
- znaczna wytrzymakg konstrukcji jezdni z diy odporndcia na mrozy,
- ograniczenie nasypéw i podbudowy przy budowie drogi
- tatwos¢ utrzymania nawierzchni, nie wymagegj praktycznie konserwacji i tatédincydentalnych napraw,
- ponowne wykorzystanie ptyt nawierzchniowych, pabiéece drogi tymczasowej.
Do wad stosowania ptyt wielkowymiarowych naje
- stosunkowo wysoki koszt nabycia i transportu piyt,
- uzycie zurawi do napraw,
- ograniczenie mdkasci ruchu na nawierzchniach z ptyt prefabrykowangtotokoto 30 km/h.
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ZAt ACZNIK 2

RYSUNKI

Rys. 1. Przykiady ptytelbetowych wielootworowych

a) Piyta 1,0 x 0,75 x 0,125 m z otworami progtokmi
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b) Piyta 1,0 x 0,75 x 0,125 m z otworami owalnymi
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c) Piyta 1,0 x 0,75 x 0,125 m z otworami gidymi

d) Piyta 0,75 x 0,50 x 0,10 m z otworami gitymi
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e) Plyta 0,75 x 0,50 x 0,07 m z otworami kwadratmivy
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Rys. 2. Przykiady utzenia piyt na jezdni jednopasowej
a) System pasowy — wariant 1 b) System pasowy antz?
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c) System pfatowy nawierzchni szerékio3 m — d) System platowy nawierzchni szerégo3 m —
wariant 1 (ptyty prostopadie do osi drogi) wariant 2 (piyty réwnolegte do osi drogi)
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Rys. 3. Przyktad uteenia ptyt wedtug systemu ptatowego na jezdni dwayag szerokéci 5 m
a) Wariant 1 b) Wariant 2
(ptyty prostopadte do osi drogi) (ptyty rownolegte i prostopadte do osi drogi)
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Rys. 4. Przekroje poprzeczne drég z nawierzchniapiyt, ulazonymi w systemie pasowym
a) Jezdnia jednopasowa, b) Jezdnia dwupasowa
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Rys. 5. Uktadanie piyt na tuku o matym promieniu
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