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1 WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna ST-2.0 ,Roboty drogowe”,tydey warunkéw technicznych oraz sposobéw
wykonania i procedur kontroli i odbioru rob6t budamych zwizanych z projektem budowlanym dla zadania
.Budowa sieci kanalizacji sanitarnej i wodggowej wraz z przyczami w rejonie ulicy Obozowej w
Sztutowie” - wykonanie zjazdu na drpgubliczry.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jak@uoh@nt przetargowy i kontraktowy, przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpgie¢ miejsce tylko w przypadkach matych,
prostych i drugorgnych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktoérychnisje pewnéé, ze podstawowe
wymagania bda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wyatdyegh z ddwiadczenia i przy
przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.
Niniejsza ST dotyczy wszystkich robét budowlanytdms surowego i wykiczeniowego dla zadania:
* budowg nawierzchni z kostki betonowej;
e regulacg pionows studzienek wpustéw deszczowych (w razie potrzebkonieczrm wymiarg
elementéw betonowych);
» regulacg pionowg studzienek rewizyjnych (w razie potrzeby z koniecavymiarg elementéw
betonowych);
» regulacg pionowg zaworow wodogigowych;

2 WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZ ACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowaniecpso budowy oraz za prowadzenie robét i
dokumentacji budowy zgodnie z wymaganiami ProjelRtawa Budowlanego, Norm Technicznych, Decyzji
udzielapcej pozwolenia na budawprzepiséw bezpiecastwa oraz postanowieKontraktu-Umowy.
Wykonawca zrealizuje, przed przysteniem do robdét zasadniczych ngstigce prace
przygotowawcze:
e prace geodezyjne zydane z wyznaczeniem zakresu robét i obiektu,
e prace geotechniczne w zakresie kontroli zgddnevarunkdw istniejcych z Projektem,
» zabezpieczenie lub usgnie istniejcych uradzen technicznych uzbrojenia terenu,
» zabezpieczenie obiektdw chronionych prawem,
» przegcie i odprowadzenie z terenu rob6t wod opadowygituntowych,
» oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowyragidkotowe, szynowe, wodne),
» dostarczenie na teren budowy niedych materiatéw, uegglzen i sprztu budowlanego,
» wykonanie niezidnych prac badawczych i projektowych, wykonawczych.

3 ROBOTY DROGOWE
3.1 Materiaty

a) Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robédldtych przedmiotem niniejszej specyfikadji s
e tluczen - kruszywo bazaltowe w postaci mieszanki oznacake ,niesort 0/63", spetniagej
wymagania PN-B-11112:1996,
* cement - cement portlandzki klasy 32,5, spedeiajvymagania PN-B-19701:1997,
* woda - woda technologiczna stosowana do wykonagtianidw i stabilizacji gruntu, spetnigia
wymagania PN-B 32250,
* piasek izwir - kruszywa mineralne okéne w PN-B-11111:1996 i spetniae nastpujace
wymagania:
0 zawartd¢ frakcji @ > 2 mm - ponad 30 %
o zawartd¢ frakcji @ < 0,075 mm - porej 15 %
0 zawartd¢ czsci organicznych - poaej 1 %
o wskanik piaskowy od 20 + 50 (WP)
e chudy beton-mieszanka betonowa kruszywa z cementegirzymatdgci nasciskanie 6+9 MPa,
zgodny z PN-88/B-6250,
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« elementy betonowe, prefabrykowane metadbroprasowania, przeznaczone dla budownictwa
drogowego, klasa wytrzymadai ,50", gatunek 1, kolor i ksztalt zgodny z projef oraz z wiéciwg
Aprobat; Techniczi IBDiM, nasikliwos$¢ ponizej 5% wg wykazu:

e kraweznik drogowy 15 x 30 cm, 20 x 30cm

» obrzee chodnikowe 8 x 30 cm,

b) Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowanégabzgodne z Projektem i poleceniami Inspektora
Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wakeoa przedstawi szczegdtowe informacje
dotyczice materialow oraz odpowiednieriadectwa bada dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie.

c) Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagdailosciowych i jakdciowych materiatdw
dostarczanych na plac budowy oraz za ichieiWee sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zaltiami PZJ.

3.2 Podstawowe warunki techniczne wykonania robét
3.2.1 Wykonanie prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny ®&ywykonane zgodnie z oboydujagcymi instrukcjami GUGIK.
Wykonawca zobowizany jest wytycz§ i zastabilizowa w terenie punkty gtdwne osi trasy oraz punkty
wysokaiciowe (repery boczne). Przgje tych punktow powinno ky dokonane w obecioi Inspektora
Nadzoru, w oparciu o materiaty dostarczone przema&miapcego. Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne do szczegétowegtyeaenia i sprawdzenia robot.

3.2.2 Profilowanie i zageszczenie podiva gruntowego

Wykonawca meée przysgpi¢c do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea po
zakaiczeniu i odebraniu rob6t zgdanych z wykonaniem elementdéw uzbrojenia terenezplirednio przed
rozpoczciem rob6t zwijzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W wykonanykorycie oraz
wyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae odbywé sie ruch budowlany i samochodowy. Przed
przysypieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone z wszelkich odpadéw oraz blota i
rozluznionego nadmiernie gruntu. Po oczyszczeniu powigrizpodiaza, ktére ma b profilowane, nalgy
sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaj g uzyskanie zaprojektowanychednych podiaga.

Zaleca sj, aby rzdne terenu, przed profilowaniem, byly o co najmBigjm wyzsze nk projektowane
rzedne podiea. Jeeli rzedne poditéa przed profilowaniem nie wymagajdowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przyseniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchginalery
dogesci¢ 3-4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny épozaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru. Bezfrednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢ do jego dogszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nierowda powstate przy zagzczaniu powinny hiynaprawione przez Wykonawc
w sposob zaakceptowany przezyniera. Zagszczenie podia naley kontrolowa wedtug normalnej préby
Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN 88/B-0448gtdqda | lub Il). Wilgotné gruntu podiéa przy
zag:szczeniu nie powinna #ai¢ sic od wilgotndgci optymalnej o wicej niz + 20 %.

Minimalne warto §ci wskaznika zageszczenia podiaa (ly)

Strefa korpusu Minimalna wartg¢ Ig
Ruch cézki i bardzo Ruch mniejszy od
cigzki ciezkiego
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1.03 1.00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t 1.00 0.97
ziemnych lub terenu

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zggzczaniem podi@ nasipi przerwa w robotach, to
Wykonawca winien zabezpieazpodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem.
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3.2.3 Podbudowa piaskowa gwirowa)

Do wykonania podsypki piaskowej jako warstwy gadsmpcej pod nawierzchnie nalg stosowa
piaseksrednio lub gruboziarnisty wg PN-B-11113:1996zyty piasek nie mze zawiera gliny w ilosciach
ponad 5 %. Pozostate warunki wykonania robét jatt@@ gruntowego.

3.2.4 Podbudowa z ttucznia kamiennego

Thuczer (,niesort 0/63") przeznaczony na podbudattuczniowg powinien odpowiadawymaganiom
PN-B-11112:1996Zr6dto pozyskania (zakupu) materiatdw na wykonamigqudowy ttuczniowej powinno by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Dowoz ritacaa miejsce wbudowania agilzie s¢ transportem
samowytadowczym. Rdeielenie tlucznia w warstwie podbudowy edbiie s¢ mechanicznie, przy zyciu
rowniarki lub uktadarki kruszywa. Podbudowa powiroyé utozona na podtu zapewniajcym nie przenikanie
czastek podiaa do warstw wyej lezacych. Podbudowy ttuczniowe o grudod 20 cm wykonywane dala w
dwéch warstwach - dolna warstwa 10 cm, gérna -ripzgjodnie z wymaganiami PN-84/S-96023. &agzenie
wykonane bdzie walcem stalowym, gtadkim, wibracyjnym, dwuwaion. Watowanie naley wykonywa z
polewaniem wogl.

Wymagania odngnie watowania:

e zagszczanie powinno odbywasie zgodnie z ustalonym schematem pi&ejvalca w zalenosci od
szerokdci zag:szczanego pasa roboczego i ghdbavatowanej warstwy,

* zagsszczanie nale/ prowadzt pocawszy od krawdzi ku srodkowi, najedza¢ walowarn warstwe kotem
napdowym, w celu unikricia zjawiska fali przed walcem,

* manewry walca nals przeprowadzaptynnie, na odcinku juzagszczonym,

»  predkaos¢ przejazdu walca powinna byednostajna, w granicach 2-4 km/h na pka i 4 - 6 km/h w dalszej

fazie walowania,

watowanie na odcinku tuku poziomego o jednostrommegchyice poprzecznej, najerozpocac¢ od dolnej

krawedzi ku gérze,

walce wibracyjne powinny posiatlaakres cgstotliwosci drgar w przedziale 33 - 35 Hz.

Podbudowa z tlucznia, po zwatowaniu, musi ogijna¢ wymagam nosnos¢ w zaleznosci od kategorii ruchu.
Kategoria ruchu Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy
uzyciu ptyty osrednicy 30 cm (MPa)

Pierwotny Wtérny
Ruchsredni 100 170
Ruch cézki i bardzo cgzki 100 200

Zageszczenie podbudowy tluczniowej kgielanej ecznie nasipi przy wyciu ptyty wibracyjnej. Szerokd
wykonanej podbudowy z ttucznia powinnac¢bygodna z projektem. deli podbudowa nie jest obramowana
kraweznikiem, opornikiem lub opagk powinna by szersza od warstwy na niegdeej o 10 cm z kalej strony.
Tolerancja szerokwi podbudowy z ttucznia na tukach i prostych w stdas do podanej w projekcie, nie
powinna przekracza+ 5 cm. Rzdne wysokéciowe osi i krawdzi jezdni nie powinny rni¢ sie od
projektowanych o vgicej niz 2 cm.

3.2.5 Nawierzchnie z drobnowymiarowych elementéw betonowsh

Roboty nawierzchniowe nale realizowa zgodnie z wytycznymi nagiujacych norm:
- PN-74/S-96017 - Nawierzchnie z ptyt betonowych.

Elementy betonowe winny speldiawymagania techniczne okiene we wigciwej Aprobacie
Technicznej dla gatunku 1, a Wykonawca winien zapéwlostavg materialdbw spetniagych te wymagania
wraz zeswiadectwami badai klasyfikacji wydanymi przez Producenta. Kostkpiyty naley uktada na
uprzednio odebranej podbudowie na warstwie podsygkinentowo-piaskowej (1:4) o gruod 3 cm,
stanowicej warstwe wyrdwnawca. Elementy nawierzchni nalg uktada stosujc uprzednio uzgodniony wzoér
oraz projektowane spadki poprzeczne i padéunawierzchni.

Kostke i ptyty nalezy uktada maozliwie $cisle przestrzegag wigzania i dopuszczalnej szergkospoin (ok. 2+3
mm), jednoczénie na catej szerokoi pasa drogowego stogajodpowiednie szczeliny dylatacyjne. Spoiny, po
ostatecznym dagzczeniu i wyprofilowaniu nawierzchni, najewypetnic zasyplg z drobnoziarnistego piasku.
Ubijanie ulonych w nawierzchni prefabrykatow polega na trzyyen przejciu ptyty wibracyjnej przed
spoinowaniem i po spoinowaniu. Plyta wibracyjna mdo6t nawierzchniowych powinna dyspond@wsita
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odsrodkowg 16+20 kW, powierzchai robocz 0,35+0,50 r i czestotliwoscia 75+100 Hz. Zabrania i
dokonywania ai¢ wzoru nawierzchni w pasie roboczym (szczegolnigukach) jezdni i chodnikéw. Oceny
jakosci wbudowanego materiatlu nale dokonyw& na bieggco zgodnie z wymaganiem witawej Aprobaty
Technicznej. Po zakazeniu robot, na kalym odcinku, nalgy sprawdzt zgodnd¢ wykonania nawierzchni z
zalazeniami Projektu pod wzegliem geometrii nawierzchni i spadkéw padiych i poprzecznych oraz tukéw.
Dopuszczalnegsnastpujace odchylenia: od wymaganej niwelety £ 5 cm w pragk podiznym i | 1 cm w
przekroju poprzecznym, od wymaganej osi + 1 cmwgthaganej geometrii w rzucie poziomym + 5 cm.

3.2.6 Kraw ezniki drogowe i obrzeza chodnikowe

Roboty naley realizowad zgodnie z wytycznymi technicznymi zawartymi w BR/8775-03 oraz w
Katalogu Powtarzalnych Elementéw Drogowych wydangreez CBPBDIM w 1982 r. Elementy betonowe
winny spelnig wymagania techniczne okfene we widciwej Aprobacie Technicznej dla gatunku 1, a
Wykonawca winien zapewfidostave materialtébw spetnigrych te wymagania wraz zZsviadectwami badai
klasyfikacji wydanymi przez Producenta. Krgauiki i obrzeza naley uklad& na uprzednio odebranej
podbudowie lub fundamencie na warstwie podsypkiemowo-piaskowej (1:4) o grubg 3 cm, stanowdce]
warstwe wyréwnawca. Elementy naley uklada& w projektowanej osi, stosyg na tukach drogowych
prefabrykaty tukowe o odpowiednim promieniu z&ip. Zasady wykonania robét ziemnych opisano w $T 0
Do wykonania taw fundamentowych najestosowd beton zwykly klasy B-15. Elementy betonowe ungle
uktadat mazliwie scisle, stosuic wymagane szczeliny dylatacyjne z elastycznym wypriem, co ok. 25+30
m. Roboty zwgzane z budow kraweznikow i obrzery winny by¢ realizowane w okresie od 1 kwietnia do 30
pazdziernika. Przy wbudowywaniu elementéw riglebezwzgédnie przestrzegawymaganej niwelety oraz
przebiegu osi trasy. Dopuszczalne odchyiki na cabgninku wynosz: £ 1 cm dla niwelety i + 5 cm dla
usytuowania osi w rzucie poziomym.

3.2.7 Regulacja urzadzen podziemnych (studzienek wpustéw deszczowych i stzidnek rewizyjnych,
studzienek teletechnicznych i wodoggowych)

Poziom uradzer podziemnych w powierzchni utwardzonej powiniert kynig rowny, natomiast
w trawnikach i zielécach gorna kragdz wtazu powinna znajdowasie na wysokéci min. 8 cm
ponad poziomem terenu.
Zakres prac zwzanych z regulagjwysokaciowa studzienek rewizyjnych i wpustowych obejmuije:
«  demonta wlazéwzeliwnych,
. ustalenie rzdnej wysokéciowej wtazéw/krat studzienki,
« wykonanie wylewki betonowej, podmuréwki ad# ustawienie prefabrykowanego pgieienia
dystansowego betonowego,
. monta wtazow studni rewizyjnych do poziomu projektowanejvierzchni, a studni krat wpustowych do
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowe;.
Zakres prac zwizanych z regulagjwysokaciows studzienek teletechnicznych
e demonta wtazéw studzienek teletechnicznych,
. ustalenie rgdnej wysokdciowej,
. monta ram i pokryw ctzkich dla studzienek telekomunikacyjnych na zaprawamentowej do
projektowanej rzdne;j.
Zakres prac zwizanych z regulagjwysokaciowa zaworéw i wodocigowych:
e demonta skrzynek zaworow,
. ustalenie rgdnej wysokéciowej skrzynki,
. regulacja cegtami klinkierowymi lub pigieniami betonowymi,
e obetonowanie lub obrukowanie skrzynki.

3.3 Badania jakosci w czasie budowy

Badania jakéci rob6t w czasie ich realizacji nalewykonywa zgodnie z wytycznymi wkciwych WTWOR
oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatacfechnicznych dla materiatdbw i systeméw
technologicznych.
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3.3.1 Profilowanie i zageszczanie podiga

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzsystematyczne badania kontrolne, w zakresie i z
czestotliwosciag gwarantujcg zachowanie wymagajakaosci. Zagszczenie podia () nalery sprawdzéa co
najmniej 2 razy na dziennej dzialce roboczej i aprmiej 1 raz na 600

Uwaga: W przypadku, gdy przeprowadzenie badania wg meféiagctora jest nieniiwe, kontrok
zag:szczenia oprze na metodzie obgien plytowych, gdzie stosunek wtornego do pierwotnegodutu
odksztatcenia nie powinien przekraé232 (minimalna wart@ 100 MPa).

Nieréwndici profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy¢ taa co 20 m
w kierunku podtanym. Nieréwndci poprzeczne naky mierzy¢ tata co najmniej 10 razy na 1 km. Nier6wioo
nie mog przekracz& 2 cm. Spadki poprzeczne najemierzy¢ za pomog 4 -metrowej faty i poziomicy co
najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszystkeinktach gtéwnych tukéw poziomych: na petka i
koncu kazdej krzywej przejciowej oraz na poatku, w srodku i na kacu kazdego tuku kotowego. Spadki
poprzeczne podi@ powinny by zgodne z DokumentagcjpProjektovs z toleranc} +£0,5%. Gebokas¢ koryta i
rzedne naley sprawdza co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach. Rénice pome¢dzy rzdnymi zmierzonymi
i projektowanymi nie powinny przekracza 1 cm i -2 cm. Szeroké koryta naley sprawdza co najmniej 10
razy na 1 km. Szeroké koryta nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm i -5¢cm.

3.3.2 Podbudowa z ttucznia kamiennego

Sprawdzenie gruBdoi warstw podbudowy tluczniowej - wykonuje ¢siza pomog narzdzia
pomiarowego z podziagk milimetrows. Sprawdzenie rznych wysokéciowych osi i krawdzi podbudowy
wykonuje s¢ za pomog pomiaru niwelatorem. Niedokladftopomiaru nie powinna lgywicksza nk 1 mm na
jednym stanowisku niwelatora.

Sprawdzenie spadkéw podhych i poprzecznych - polega na zmierzeniu spadku
za pomog faty z poziomig.

Sprawdzenie rikmosci;

- oznaczenie modutu odksztatcenia - wg BN -64/8931-
- wyznaczenie ugt - wg BN-70/8931 -06,

Pobieranie prébek i wykonywanie pomiarow

Lp. Wyszczegblnienie wigwaici Licznos¢ propek lub Metoda po_bran_la prébki Iqb
pomiaréw wyznaczania miejsca pomiary
1. |Grubas¢ warstw i konstrukcji jezdni CO najmnl_eJ_Z pormiary w losowo
réznych miejscach
2. |Szeroké¢ warstwy CO najmnl_(aJ_Z pomiary w losowo
réznych miejscach
. . . |Wszystkie punkty
3. Rzgdqe wysokeéciowe osii krawdzi charakterystyczne niwelety ( wg projektu
jezdni
20 m
Wszystkie punkty
4. |R6éwna¢ podiwzna i poprzeczna charakterystyczne niwelety g losowo
20 m
Spadki poprzeczne
5 a) na odcinkach prostych Co najmniej w 10 miejscach losowo
. Co najmniej w 5 miejscach
b) na odcinkach tukowych kazdego tuku losowo
Nosnas¢ - oznaczenie modutu W dwéch przekrojach WgBN-64/8931-02
6 odksztatcenia
Ewentualnie - wyznaczenie ggi Co najmniej w 20 punktach wg BN-70/8931 -06
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3.3.3 Nawierzchnie

a) Badania grubdci nawierzchni:

Sprawdzanie grulioi nawierzchni nalkey wykona co najmniej w jednym losowo wybranym miejscu
na kade 10.000 rh odbieranej nawierzchni. Grufio warstwy nawierzchni nie me st rézni¢ od
projektowanej wgcej niz + 10 %.

b) Badanie pochylenia nawierzchni:
Sprawdzenie pochylenia nawierzchni ggl@rzeprowadz za pomog niwelatora. Rénice pomé¢dzy
pochyleniami rzeczywistymi a projektowanymi nie pomy by¢ wicksze nk 0,2%.

C) Badanie rzdnych niwelety nawierzchni:

Sprawdzenie gdnych niwelety nawierzchni naig wykona za pomog niwelatora, na dlugai nie
mniejszej nt 0,1 powierzchni odbieranej nawierzchni.cRae wysokéciowe osi i krawdzi jezdni nie powinny
sie rézni¢ od projektowanych wcej niz o + 1 cm.

d/ Badanie réwndci nawierzchni:

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni naley wykonywa za pomog planografu w sposob ggty, a w
przypadku jego braku, za zgpdnspektora Nadzoru, fat4-metrow, co najmniej w dziestiu losowo
wybranych miejscach, na k@ 5.000 rh odebranej nawierzchni. Nieréw§w nawierzchni nie powinny
przekracz& 5 mm.

C) Badanie szczelin dylatacyjnych:

Sprawdzenie rozmieszczenia i wypetnienia szczeliezry wykona&, w co najmniej 2 losowo
wybranych miejscach na k&e 5.000 rhodbieranej powierzchni. Rozmieszczenie szczelimipoo by zgodne
z Projektem.

f) Badanie zagszczenia wykonanej nawierzchniwykonuje s¢ to poprzez wyeicie probki z gotowej
nawierzchni po jej zagzczeniu i ostygrtiu. Do wyckcia prébek powinno siuzywa¢ mechanicznej wiertnicy,
ktéra wycina cylindryczne prébki w stanie nienaaszm. Naley pobra& losowo min. dwie probki przy
dziennej dziatce dtugei 500 m i cztery prébki przy dzialce dkrej. Wskanik zag:szczenia oblicza siprzez
poréwnanie gstasci pozornej probki wyeitej z nawierzchni do gptosci pozornejsredniej wzorcowej probki
zagyszczonej wg metody Marshalla i wyeast w procentach. Do oceny zgggczenia przyjmuje sisredni z
dwadch prébek.

3.3.4 Regulacja uzbrojenia

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa
prawidtowaici wykonania poszczegélnych czyréog

e oczyszczeniu studzienek,

. prawidtowdici osadzenia wpustépeliwnych — 0,5 cm pongj poziomu warstwycieralnej,

. badania i pomiary wyregulowanych przykrurzadzer obcych przeprowadzagsila wykonania
deskowania i sprawdzenia osadzenia pokrywy,

*  sprawdzenie wykonania deskowania tglprzeprowaddi dla kazdego regulowanego wdzenia, polega
ono na sprawdzeniu szczedo wymiaréw oraz zgodrgi z wymogami wysoké&iowymi regulowanej
przykrywy,

*  sprawdzenie osadzenia pokrywy polega na sprawdzenisokgciowym , oraz na sprawdzeniu
stabilndci (pokrywa nie mee uleg@ drganiom podczas naj@zania kot samochodu). Rane przekry
powinny by wykonane z doktadricig do + 5 mm,

. badanie i pomiary szerokdi, grubdci i zagszczenia wykonanej warstwy podi z kruszywa
mineralnego lub betonu,

e sprawdzenie prawidtovégi uszczelniania prefabrykowanych,

. badanie wskanikéw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

*  sprawdzenie rgdnych posadowienia studzienég&iekowych (kratek) i pokryw wiazowych, studzienek
teletechnicznych, skrzynek zasuw wodgowych,

e sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj
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3.4 Obmiar robét
3.4.1 Ogoblne zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonanie zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 7 daty pozytywne wyniki.

3.4.2 Odbiér robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu — Odbiory Czsciowe

Odbiory Czsciowe odnosz sie do poszczeg6lnych etapow robét przed zakeniem budowy kolejnych

odcinkow przewodu. W zwzku z tym, ich zakres obejmuje:

» sprawdzenie zgoddoi wykonanego odcinka z dokumentacyv tym w szczegoélnEi zastosowanych
materiatow;

» sprawdzenie prawidlowiei wykonania rob6t ziemnych a w szczegdhkiopodiaza, obsypki, zasypki,
gtebokdsci utozenia przewodu, odeskowania;

e sprawdzenie prawidtovwsoi montau odcinka przewodu a w szczegd@aiozachowania kierunku i spadku,
pofaczen, zmian kierunku;

e sprawdzenie prawidlovgi zabezpiecae odcinka przewodu a w szczeg®no przy przejciach przez
przeszkody, wzmocnienia i bloki oporowe;

e sprawdzenie prawidtowai wykonania studzienek;

* przeprowadzenie proby szczedno

3.4.3 Odbi6r robot

Przed przekazaniem przewodu lub jego odcinkazgalekona odbioru technicznego, ktéry polega na:

» sprawdzeniu protokotdw z odbiorow ¢ziowych i stwierdzeniu zrealizowania zawartych wchi
postanowié dotyczicych usunjcia usterek i innych niedomagav szczegolnéci sprawdzenia protokotow z
préb szczelngxi;

e sprawdzenia aktualdoi dokumentacji technicznej, uwzglniajgc wszystkie zmiany
i uzupetnienia;

e sprawdzenia prawidtowego i zgodnego z dokumegtzanocowania uzbrojenia i studzienek.

Odbiér kacowy, podobnie jak odbiory e¢gciowe powinny by dokonane komisyjnie przy udziale
przedstawicieli wykonawcy, nadzoru inwestycyjnegazytkownika i potwierdzone wkgiwymi protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru jakie wymagania nie zostaty speinione lulz tgjawnity sk jakie$ usterki naley
uwzgkdni¢ je w protokole podaf jednoczénie termin ich usurcia.

3.4.4 Podstawa ptatndci

Pfatngci nalezy przyjmowa na podstawie zasad okienych w umowie. J# umowa nie stanowi inaczejta
one nasfpowa za zakdczone fragmenty robét, potwierdzone przez inspektmdzoru protokotem odbioru
czeSciowego; wg stopnia zaawansowania.

3.4.5 Przepisy zwhzane

+ Ustawa Prawo Budowlane

e Ustawa o Drogach Publicznych

« Ustawa o OchroniSrodowiska

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003w. sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét. Dz. U. nr 47 poz. 401.

+  PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgrao nawierzchni drogowyclwir i mieszanka.

* PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famam@awierzchni drogowych.

oraz pozostate przepisy prawne, normy i rozpgzenia obowjzujace wykonawe, a nie wymienione povigj.



