Opis przedmiotu zaméwienia:

Przedmiotem zamodwienia jest dostawa, instalacja i wdrozenie systemu identyfikacji pojemnikow i
pojazddéw na potrzeby organizacji systemu gospodarki odpadami komunalnymi w Gminie Starogard
Gdanski. Zamawiajacy bedzie udzielaé dostepu on-line do oprogramowania obstugujgcego system
identyfikacji pojemnikéw i pojazdéw podmiotom odbierajgcym odpady komunalne. Podmioty
odbierajgce odpady komunalne we wtasnym zakresie wyposazg pojazdy w urzadzenia niezbedne do
prawidtowego funkcjonowania systemu.

Przedmiot zamdwienia obejmuje w szczegdlnosci:

|. Dostawe, instalacje i wdrozenie (w tym szkolenia pracownikdw) oprogramowania na urzgdzeniach
Zamawiajgcego stuzgcego do zarzgdzania danymi pozyskanymi z systemu monitoringu pojazdéw i
pojemnikéw podmiotéw odbierajgcych odpady komunalne, opartych o system nawigacji GPS oraz
system radiowej identyfikacji pojemnikdw.

. Dostawe 1 przenosnego terminala poktadowego, ktory bedzie wykorzystywany przez
Zamawiajgcego do biezgcej inwentaryzacji pojemnikéw na odpady komunalne.

Ad. .

1. Wymagania dotyczace Systemu Informatycznego:

a.

System nie moze wykorzystywac technologii Adobe Flash, ani zadnej innej, ktéra w czasie
trwania umowy jest zgtoszona przez producentéw, jako technologia niewspierana lub w
trakcie wygaszania wsparcia.

System musi posiada¢ mechanizmy pozwalajgce, poza monitorowaniem pojazdow,
monitorowac obiekty, ktére nie posiadajg aktywnych urzadzen GPS, np.: pojemniki od 110 do
1100 L, ,dzwony”, kosze, kontenery, itp. Obiekty takie muszg figurowaé¢ w kartotekach
Systemu, pozwalajgc w ramach interfejsu Systemu, na dostep do informacji o ostatnim stanie
obiektu, w tym na wizualizacje danych na mapie oraz tabelaryczne zestawienie historii operac;ji
wykonywanych na obiekcie. Dane o czasie ostatniej operacji na obiekcie, lokalizacji
geograficznej, notatki i fotodokumentacja z poszczegdlnych operacji, pochodzi¢ bedg z
Infrastruktury Technicznej na pojazdach podmiotéw odbierajgcych odpady komunalne.
System posiada widok wyswietlenia stanu biezagcego wszystkich monitorowanych pojazdéw/
obiektow i ich rejestrowanych danych, w formie tabeli z wizualizacja na mapie i mozliwoscia
filtrowania danych po kazdej wyswietlanej kolumnie oraz w jednym polu wyszukiwania danych
w tabeli, dziatajgcym w trybie wyszukiwania petnotekstowego. Wyniki filtracji i wyszukiwania,
aktualizujg stan tabeli i wizualizacje danych na mapie. Wymagana jest interakcja mapa <->
tabela, tj. zaznaczenie rekordu w tabeli, podswietla odpowiadajgcg mu informacje na mapie;
zaznaczenie punktu na mapie, podswietla odpowiadajgcy mu rekord w tabeli.

Podczas analizy danych istnieje mozliwos¢ okreslenia okresu archiwum, ktére zostanie
wyswietlone.

System podczas analizy danych archiwalnych pozwala zapisa¢ i usuwac zaktadki do
analizowanych okreséw archiwéw pojazdéw / obiektéw, dla szybkiego, pdiniejszego do nich
dostepu, bez potrzeby korzystania ze standardowej sciezki (jak np.: wybdr obiektu, wybér
okresu danych archiwalnych do wyswietlenia).

System posiada mechanizmy pozwalajgce Zamawiajgcemu zarzadzaé¢ dostepem do biezacej
lokalizacji pojazdéw i ich danych archiwalnych w kontekscie realizacji zdan dla wielu
podmiotéw, z ktérym zwigzany jest umowami Zamawiajgcy. Wymagane jest, by poszczegdlne
podmioty, swiadczace ustugi na rzecz Zamawiajgcego, miaty dostep do biezacej lokalizacji
pojazdoéw jedynie w czasie realizacji zadan na ich rzecz. Podobnie w przypadku danych



archiwalnych — poszczegdélne podmioty mogg miec¢ dostep do danych, tylko z czasu pracy
wykonywanej na ich zlecenie.

Zarzadzanie dostepem nie moze by¢ oparte o dedykowane dla tej funkcjonalnosci dziatania
zatogi w pojezdzie, a bedzie odbywac sie na poziomie Systemu Informatycznego.

Niezaleznie od dostepnosci danych archiwalnych w kontekscie pojazd / obiekt, System pozwala
na biezaco sledzié¢ procentowy postep realizacji poszczegdlnych tras oraz archiwizuje dane o
kazdej trasie. Trasy wysSwietlane przez System posiadajg informacje o pojezdzie realizujgcym,
planowang date realizacji trasy, czas rozpoczecia i zakonczenia realizacji oraz procentowy
poziom wykonania, a takze status trasy: czy zostata pobrana przez Infrastrukture Techniczng,
czy zostata ukoriczona oraz czy realizacja zostata przerwana. Wybér trasy na liscie tras pozwala
na dostep do danych archiwalnych dla zakresu zgodnego z czasem rzeczywistego rozpoczecia
i zakonczenia realizacji.

System umozliwia eksport danych z kazdej tabeli, co najmniej do formatu CSV. Zamawiajacy
dopuszcza inne dodatkowe formaty zapisu eksportowanych danych.

Modut mapowy Systemu Informatycznego musi by¢ jego integralng czescig (brak koniecznosci
eksportu danych do zewnetrznej aplikacji mapowej uruchamianej odrebnie). Modut musi
posiadac¢ podstawowe funkcje, jak przyblizanie i oddalanie oraz przesuwanie widoku mapy.
Modut obstuguje warstwy mapowe w standardzie WMS (minimum OpenStreet Map) oraz
warstwy wtasne Zamawiajgcego importowane z plikow o formacie SHP. Uzytkownik ma
mozliwos$¢ wigczania i wytgczania wyswietlanych warstw, bez koniecznosci ponownego
uruchamiania Systemu Informatycznego.

System pozwala na parametryzacje kartotek swiadczonych ustug, typdw pojemnikéw, typow
odpaddéw, typow zabudowy.

System pozwala prowadzi¢ ewidencje obstugiwanych miejsc gromadzenia odpadow (dalej
MGO) wraz ze szczegétowsq informacjg o ustugach wykonywanych w MGO, typach i ilosciach
pojemnikdédw na poszczegdlne typy odpaddw, powigzanych z pojemnikami identyfikatorami
RFID, wraz z mozliwoscig konfiguracji daty rozpoczecia i zakonczenia Swiadczenia ustug w MGO
oraz okreslenia statusu MGO (aktywny/nieaktywny) niezaleznie od w/w dat (np. czasowe
wyltgczenie obstugi MGO zwigzane z ptatnosciami, itp.).

. System pozwala na import danych o MGO oraz na ich dodawanie i konfiguracje z poziomu
interfejsu uzytkownika Systemu. Zamawiajacy posiada dane zwigzane z obstugiwanymi MGO.
Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania bazy danych w systemie na potrzeby
inwentaryzacji pojemnikéw w oparciu o dane dostepne w systemie wykorzystywanym przez
Zamawiajacego, tj. Radix GOK+. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu szablon importu
danych w formacie CSV ze szczegdtowg instrukcjg jego zasilenia danymi przez Zamawiajgcego.
Wymaga sie, by po imporcie System odtworzyt petng strukture realizacji odbioréw wynikajaca
z importowanych danych.

Dla procesu planowania tras, podczas importu danych System pozwala na przypisanie do
poszczegdlnych typdw pojemnikdw danych frakcji, statystycznej masy odpaddéw na podstawie
informacji, jakie posiada Zamawiajacy.

Zamawiajgcy wymaga, aby System w procesie planowania umozliwiat tworzenie czytelnej
struktury wizualizujgcej trasy na podstawie elastycznych mechanizméw, ktére Zamawiajacy
moze dostosowaé do swojej specyfiki.

System posiada mechanizmy pozwalajgce na masowe zaznaczanie w widoku mapowym lub
tabelarycznym pojemnikéw w MGO (z mozliwoscig uprzedniej filtracji danych na podstawie
kazdej kolumny tabeli) oraz oceny statystycznej zaznaczenia pod katem ilosci pojemnikéw w
obszarze oraz spodziewanej masy odpadéw do odbioru (na podstawie danych statystycznych
od Zamawiajgcego wymienionych wczesniej).



aa.

System posiada mozliwo$s¢ masowego przypisywania pojemnikdow w MGO do tras z

mozliwoscig przenoszenia ich pomiedzy trasami (pojedynczo, wszystkie lub zaznaczone (w

tabeli lub na mapie)). W sytuacji przenoszenia zlecen odbioréw odpaddéw z pojemnikéw

pomiedzy trasami, w przypadku ich wczesniejszego pobrania przez terminale poktadowe,

zmiana po stronie Systemu Informatycznego, powoduje aktualizacje automatyczng w

tabletach poktadowych.

System posiada mozliwo$¢ masowego przypisywania harmonograméw odbioréw do

pojemnikéw w MGO i okreslania harmonogramu na poziomie pojedynczego pojemnika w

MGO.

System posiada mechanizm pozwalajgcy na weryfikacje réznych rozwigzan logistyki odbiorow

i wybér rozwigzania najkorzystniejszego wedtug Zamawiajgcego bez utraty pozostatych

testowanych podejsé. Mechanizm ten uwzglednia réwniez przesuniecia wykonan zwigzane z

dniami Swigtecznymi oraz umozliwia konfiguracje daty poczatku i korica okresu

obowigzywania opracowanej wersji planu odbiorow.

System pozwala na obstuge w ramach zaplanowanej trasy, MGO o réznych harmonogramach

odbioréw.

System pozwala na planowanie odbioréw pojazdéw wielokomorowych o rézinych typach

odpadow w kazdej z komér.

System pozwala na obstuge i planowanie zlecen mycia pojemnikéw niezaleznie od procesu

odbioréw odpaddw, takze w sytuacjach, gdy mycie pojemnikéw odbywa sie w tym samym dniu

co odbiér odpaddéw z pojemnika.

System pozwala na wygenerowanie zlecen odbioréw dla dowolnego okresu czasu. Zmiany w

zakresie MGO i harmonograméw pozwalajg zaktualizowaé zlecenia odbioréw wczesniej

wygenerowanych opisang w zdaniu poprzedzajgcym metoda.

System pozwala nadawa¢ uprawnienia do tras zatogom logujgcym sie do terminali

poktadowych.

Niezaleznie od tego, czy Zamawiajacy przekaze z Systemu do Infrastruktury Technicznej na

pojezdzie, informacje o listach pojemnikdw przeznaczonych do obstugi na trasie, fakt odbioru

odpaddéw z pojemnika i ich masa zostang odnotowane w archiwum pojazdu oraz pojemnika

(jesli pojemnik posiada identyfikator RFID). W przypadku pojemnikédw wczesniej

zinwentaryzowanych odbidr tak zarejestrowany, bedzie dodatkowo posiadat petne dane, jak

przypisanie do MGO, typ pojemnika, typ odpadu, typ zabudowy, notatki, fotodokumentacja.

System rejestruje i udostepnia historie zlecen odbioréw dla kazdego MGO i kazdego pojemnika

w MGO. Minimalny zakres dostepnych informacji: data i status wykonania zlecenia odbioru,

nazwa MGO, Adres MGO, pojazd realizujgcy odbidr, typ ustugi, pojemnika, odpadu, zabudowy,

masa odpadow (dla pojazdéw z wagg), notatki i fotodokumentacja od zatogi. Uzytkownik ma

mozliwos¢ zdefiniowania okresu analizowanych danych oraz filtracji i wyszukiwania zgodnie z

wczesniejszymi opisami.

Niezaleznie od mozliwosci eksportu danych z tabel Systemu Informatycznego do plikow CSV,

System umozliwia generowanie raport(ow) dla zadanego okresu czasu, zawierajgcych

informacje w zakresie nie mniejszym niz:

e Raport systemu RFID i wagowego: data i czas odbioru, odczytany kod RFID, mas odebranych
odpadoéw, dane MGO, typ pojemnika, typ odpadu i zabudowy, notatka do zlecenia odbioru
od zatogi.

e Raport eksploatacji pojazdu na bazie danych FMS/CAN (zaleznie od dostepnych w pojezdzie
danych): stan licznika na poczatku okresu, stan licznika na koniec okresu, przebieg tgczy w
okresie, zuzycie paliwa na poczatku okresu, zuzycie paliwa na koniec okresu, zuzycie faczne,
czas pracy silnika, zuzycie paliwa w funkcji przebiegu oraz czasu.



e Raport inwentaryzacji z listg MGO wraz z pojemnikami w MGO, z informacjg o ilosciach i
typach (w tym typie odpadu odbieranego z pojemnika) niezinwentaryzowanych i
zinwentaryzowanych pojemnikow.

bb. Raporty, o ktédrych mowa w pkt cc, poza mozliwoscig eksportu ich do plikdw o wskazywanym
formacie, powinny wykazywaé niezgodnosci, po poréwnaniu z bazg zrédtowa, pomiedzy
bazami (okresowa weryfikacja), porownanie tabeli w exelu z bazg zrédiows.

cc. System posiada mechanizmy zarzadzania poswiadczeniami dostepu do Systemu
Informatycznego wraz z mozliwoscig kontroli dostepu do poszczegdlnych opcji Systemu.
Wykonawca przekaze Zamawiajgcemu szczegdtowg matryce uprawnien oraz utworzy
standardowe role dla uzytkownikéw, z mozliwoscig parametryzacji modutu uprawnien przez
Zamawiajgcego.

dd. Niezaleznie od narzedzi diagnostycznych wbudowanych w Urzgdzenie Rejestrujgce, System
posiada mechanizmy alertujgce potencjalne nieprawidtowosci. Minimalny zakres wymaganych
alarmoéw i raportéw diagnostycznych:

ee. Alarmy:

a. Brak wspétrzednych geograficznych przy zdarzeniu wazenie i zatadunek odpadéw.

b. Wytadunek odpaddw poza miejscem przeznaczenia (lokalizacje miejsc wytadunkow
zdefiniowane przez minimalne i maksymalne wspotrzedne geograficzne (odpowiednio
dtugosé i szerokosc)).

c. Brak wspodtrzednych geograficznych przy 15 kolejnych zdarzeniach / punktach
zarejestrowanych.

d. Brak zdarzen takich jak jazda, postdj, a rejestrowane sg wazenia (wystgpienie brakéw
dla minimum 15 zdarzen pod rzad).

e. Brak wazen dla pojazdéw bezpylnych, a rejestrowana jest praca wrzutnika
(wystgpienie brakéw dla minimum 15 zdarzen pod rzad).

f. Brak rejestracji RFID, a realizowane sg wazenia (wystgpienie brakow dla minimum
15 zdarzen pod rzad).

ff. Raporty:

a. Brak wazen dla pojazdéw — lista pojazdéw, ktére nie rejestrujg wazen, a rejestrujg
pozostate zdarzenia.

b. Brak wytadunku — lista pojazdéw, ktére w danym dniu nie zarejestrowaty zadnego
otwarcia odwtoka lub wytadunku odpaddw, a rejestrujg pozostate zdarzenia.

c. Odbiory bez nr RFID — gdy rejestrowane jest wazenie, a brakuje nr RFID.

gg. Wytadunek odpaddw poza miejscem przeznaczenia.

2. Wymagania dodatkowe:

a. Wykonawca zobowigzany jest do:

e zapewnienia statego dostepu do ustug okreslonych w SWZ przez caty okres realizacji
przedmiotu zamoéwienia.

e prowadzenia serwera danych oraz zabezpieczenia i tworzenia kopii zapasowych.

e zapewnienia zgodnosci Swiadczonych ustug z obowigzujgcymi przepisami prawa.

e Zapewnienia statego wsparcia technicznego i merytorycznego w zakresie swiadczonych
ustug.

e Wykonywania codziennej kopii bezpieczenstwa wszystkich danych.

e zabezpieczenia danych przed ich utratg, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa.

e posiadania serwera o parametrach pozwalajgcych na archiwizacje wszystkich danych
niezbednych do funkcjonowania systemu co najmniej przez okres 2 lat od daty
zarejestrowania zdarzenia.



b. System musi zapewnia¢ mozliwos¢ jego rozbudowy o kolejne pojazdy lub urzadzenia
Zamawiajgcego.

c. Wykonawca zapewni kompleksowe szkolenie z zakresu obstugi oprogramowania dla
pracownikéw Zamawiajgcego w wymiarze do 20 godzin, w siedzibie Zamawiajgcego.

d. Miejsca wdrozenia systemu: Urzad Gminy Starogard Gdanski, ul. Sikorskiego 9, 83-200
Starogard Gdanski, Gminny Zaktad Ustug Komunalnych, ul. Szkolna 6, 83-211 Jabtowo
(podmiot odpowiedzialny za wyposazenie nieruchomosci w pojemniki na odpady komunalne).

e. Wykonawca zapewni dodatkowe kompleksowe wsparcie techniczne swiadczone zdalnie tj.
telefonicznie, on-line, zdalna asysta techniczna w trakcie wdrozenia systemu oraz w okresie
gwarancyjnym na oprogramowanie tj. od dnia podpisania protokotu zdawczo-odbiorczego do
dnia 30.06.2023 r.

f.  Wykonawca zapewni Zamawiajgcemu mozliwos¢ do tworzenia kont uzytkownika z brakiem lub
ograniczong mozliwoscig edytowania danych w systemie oraz dostepem do modutéow
programu wskazanych przez Zamawiajgcego.

g. Wykonawca zapewni Zamawiajagcemu mozliwosé do tworzenia kont uzytkownika z petnym
badz czesciowymi uprawnieniami do administrowania systemem.

h. Zamawiajagcy wymaga udzielenia gwarancji na minimum 24 miesigce na
urzadzenie/transpondery, liczac od dnia podpisania protokotu zdawczo odbiorczego. Okres
gwarancji na urzadzenie/transpondery stanowi kryterium oceny ofert.

i. Zamawiajgcy wymaga udzielenia gwarancji na okres od dnia podpisania protokotu zdawczo-
odbiorczego do dnia 30.06.2023 r. na oprogramowanie.

j.  Serwis gwarancyjny bedzie Swiadczony przez Wykonawce nieodptfatnie. W okresie gwarancji
Wykonawca nie moze odméwié naprawy niesprawnego systemu/urzadzenia na swéj koszt pod
warunkiem, ze usterka objeta jest gwarancj3.

k. Usuniecie awarii powinno nastgpi¢ najpdzniej w ciggu 72 godzin od zgtoszenia informacji o
awarii (w przypadku urzadzen) lub w ciggu 24 godzin od daty zgtoszenia w przypadku
oprogramowania lub serwera do archiwizacji danych.

|.  Wykonawca ma prawo do wprowadzania przerw technicznych w dziataniu ustug w celu ich
rozbudowy lub konserwacji. Przerwy moga by¢ realizowane wyfacznie w godzinach 22.00-6.00
i nie moga by¢ dtuzsze niz 8 godzin jednorazowo oraz nie moga wystepowad czesciej niz raz na
30 dni.

m. Zamawiajacy przewiduje przedtuzenie okresu uzytkowania oprogramowania oraz rozszerzenie
funkcjonalnosci oprogramowania. Dodatkowe ustugi zostang wprowadzone do umowy w
formie aneksu.

n. System musi poprawnie dziataé, zgodnie z wymogami SWZ najpdzniej od 30.06.2022 r.

0. Obstuga i serwis systemu bedzie odbywaé sie od dnia podpisania protokotu zdawczo-
odbiorczego do dnia 30.06.2023 r.

p. Termin petnego wdrozenia systemu: 6 tygodni od dnia podpisania umowy. Za dzierh wdrozenia
systemu uznaje sie date podpisania protokotu zdawczo-odbiorczego. Przed podpisaniem
protokotu nastgpi sprawdzenie zgodnosci integralnosci systemu identyfikacji pojazdéw oraz
pojemnikdéw.

3. Podmioty odbierajgce odpady komunalne na terenie gminy zobowigzane sg we wiasnym zakresie
wyposazy¢ pojazdy w infrastrukture techniczng niezbedna do prawidtowego funkcjonowania
systemu identyfikacji pojemnikdéw i pojazdéw.

Ad. Il

Szczegétowe wymagania przenosnego terminala pokfadowego:

a. Urzadzenie o przekatnej nie mniejszej niz 7 cali,



b. System operacyjny: Android 7 lub nowszy,

Procesor 8 rdzeni, minimum 2 GB RAM, 64 GB pamieci wewnetrznej do zapisu danych, slot karty
pamieci.

. Wbudowany modut GPS.

Wbudowany modem GSM dla pracy z kartg SIM, podczas wykorzystania terminala poktadowego,
jako autonomiczne urzadzenie, w trakcie procesu inwentaryzacji tagéw RFID w MGO.
Wbudowana karta sieciowa WiFi z ciggtym dostepem do Internetu.

Wbudowany czytnik tagdéw LF RFID o czestotliwosci 125 kHz Unique.

Bezprzewodowa komunikacja terminala z Urzadzeniem Rejestrujgcym, umozliwiajgca

wykonywanie dodatkowej dokumentacji z odbioréw odpadéw poza pojazdem — ewentualna

chwilowa utrata komunikacji nie blokuje mozliwosci pracy z oprogramowaniem terminala oraz nie
prowadzi do utraty danych.

Minimalny wymagany zakres funkcjonalnosci terminala poktadowego:

e Logowanie do oprogramowania terminala za pomocgy loginu i hasta nadawanego przez
Zamawiajgcego w Systemie Informatycznym,

e Mozliwos¢ zalogowania w terminalu wszystkich cztonkéw zatogi pojazdu za pomocnag
imiennych kart RFID 125 kHz Unique, posiadanych przez pracownikow,

o Wybdr uzytkowanego pojazdu i/lub pracownika/zatogi,

e QOdbiodr z Systemu Informatycznego listy zlecen odbioréw odpaddéw z pojemnikéw w MGO,
przeznaczonych do odebrania na trasie realizowanej przez pojazd (w przypadku
awarii/uszkodzenia terminala na trasie, pozostate elementy Infrastruktury Technicznej na
pojezdzie muszg dziataé niezaleznie — w tym system wagowy i elementy sygnalizacji odczytu
RFID dla zatogi okreslone w specyfikacji automatycznego systemu identyfikacji RFID;
wymagane jest, by dane te trafity do Systemu Informatycznego zgodnie ze specyfikacjg z
wytaczeniem danych, ktére sg generowane z poziomu terminala poktadowego przez zatoge),

e Prezentacja listy wszystkich pojemnikéw w MGO na trasie w postaci listy oraz w widoku
mapowym,

e Nawigacja do wybranego zlecenia odbioru odpadéw z pojemnika w MGO z uzyciem mapy
zainstalowanej w terminalu,

e Filtracja i sortowanie na liscie wg statusu wykonania zlecenia i odlegtosci terminala od MGO,

e Kazde zlecenie odbioru dla pojemnika w MGO musi posiada¢ adres / nazwe MGO wraz z
parametrami, np.: typ pojemnika, frakcja odpadu, zabudowa, notatka dla zatogi, itp.;
konfiguracja w tym zakresie zostanie ustalona z Wykonawcg w trybie roboczym, podczas
wdrozenia (w ramach istniejgcych mozliwosci oprogramowania terminala poktadowego na
dzien podpisania umowy),

e Automatyczna zmiana statusu odbioru pojemnika w MGO po odczytaniu taga RFID podczas
oprozniania pojemnika,

e Mozliwos¢ przypisania do MGO informacji o odbiorze/braku odbioru itp. Odpaddéw
komunalnych w ramach ,,wystawki”

e Mozliwos$¢ manualnej zmiany statusu zlecenia odbioru w przypadku uszkodzenia / braku taga
RFID wraz z mozliwoscig odczytu taga RFID za pomocg terminala w przypadku, np.: braku
dostepu do pojemnika przez pojazd

e Oprogramowanie umozliwia zatodze w terenie, tworzenie obiektdw z mozliwoscig podania ich
nazwy, jaka bedzie prezentowana w Systemie Informatycznym oraz przypisanie taga RFID do
obiektu,

e Mozliwos$¢ zmiany aktualnie realizowanej trasy,

o Mozliwos$¢ utworzenia trasy z poziomu terminala,

o Mozliwos¢ uzycia terminala poktadowego podczas inwentaryzacji tagéw RFID na pojemnikach
ustawianych w MGO:



o Odbidr on-line z Systemu Informatycznego listy MGO przeznaczonych do podstawienia
pojemnikéw wraz z ich parametrami, jak typ pojemnika i frakcja odpadu,

o Sortowanie listy MGO do inwentaryzacji po nazwie MGO oraz odlegtosci od terminala i filtracja
po statusie inwentaryzacji,

o Mozliwos¢ przypisania taga RFID do pojemnika w MGO z zapisem wspotrzednych
geograficznych ustawienia pojemnika,

o Mozliwos¢ okredlenia w terenie, faktycznej ilosci znajdujacych sie w MGO pojemnikow i
przypisania do nich tagéw RFID,

o Dodawanie notatek i fotodokumentacji podczas inwentaryzacji pojemnikéw w MGO,

o Mozliwosc okreslenia stanu technicznego (sprawny lub uszkodzona pokrywa, uszkodzone kota
brak gniazda BinTag, uszkodzony korpus), koloru, typu pojemnika, przypisanej frakcji,
pojemnikéw juz rozstawionych i eksploatowanych w terenie wraz z mozliwoscig dodania
notatki i fotodokumentaciji,

o Zmiany w liscie MGO do inwentaryzacji, wygenerowane w Systemie Informatycznym, beda
aktualizowane w terminalu poktadowym automatycznie.

Zamawiajgcy wymaga przeszkolenia pracownikdow Zamawiajgcego w zakresie obstugi urzagdzenia

oraz funkcjonalnosci sytemu w siedzibie Zamawiajacego.

. Termin dostawy 1 przenosnego terminala poktadowego: 2 tygodnie od dnia podpisania umowy.

Miejsce dostawy: Urzad Gminy Starogard Gdanski, ul. Sikorskiego 9, 83-200 Starogard Gdaniski.



