ZP.271.8.2022 Zafacznik nr 4 do SWZ

Opis przedmiotu zamoéwienia:

Przedmiotem zamowienia jest dostawa, instalacja i wdrozenie systemu identyfikacji

pojemnikéw i pojazdéw na potrzeby organizacji systemu gospodarki odpadami komunalnymi

w Gminie Starogard Gdanski oraz dostawa transponderéw RFID. Zamawiajgcy bedzie udziela¢

dostepu on-line do oprogramowania obstugujgcego system identyfikacji pojemnikow i

pojazdéw podmiotom odbierajgcym odpady komunalne. Podmioty odbierajgce odpady

komunalne we wtasnym zakresie wyposazg pojazdy w urzgdzenia niezbedne do prawidtowego
funkcjonowania systemu.

Przedmiot zamdwienia obejmuje w szczegdlnosci:

I. Dostawe, instalacje i wdrozenie (w tym szkolenia pracownikéw) oprogramowania na
urzadzeniach Zamawiajgcego stuzgcego do zarzadzania danymi pozyskanymi z systemu
monitoringu pojazdéw i pojemnikdw podmiotéow odbierajgcych odpady komunalne,
opartych o system nawigacji GPS oraz system radiowej identyfikacji pojemnikdéw.

II. Dostawe transponderéw RFID.

III. Dostawe 1 przenoSnego terminala poktadowego, ktdéry bedzie wykorzystywany przez
Zamawiajgcego do biezgcej inwentaryzacji pojemnikdw na odpady komunalne.
Ad. 1.

1. Wymagania dotyczace Systemu Informatycznego:

a. zintegrowany z Urzadzeniami Rejestrujgcymi oraz wszelkimi innymi elementami
Infrastruktury Technicznej na pojazdach podmiotéw odbierajgcych odpady komunalne
(wymagania jakie Zamawiajacy postawit podmiotom odbierajgcym odpady komunalne
na terenie gminy opisano w pkt I1.3).

b. System nie moze wykorzystywac technologii Adobe Flash, ani zadnej innej, ktora w
czasie trwania umowy jest zgtoszona przez producentdw, jako technologia
niewspierana lub w trakcie wygaszania wsparcia.

c. System musi posiada¢ mechanizmy pozwalajgce, poza monitorowaniem pojazdow,
monitorowac obiekty, ktore nie posiadajg aktywnych urzadzen GPS, np.: pojemniki od
110 do 1100 L, ,dzwony”, kosze, kontenery, itp. Obiekty takie muszg figurowac¢ w
kartotekach Systemu, pozwalajagc w ramach interfejsu Systemu, na dostep do
informacji o ostatnim stanie obiektu, w tym na wizualizacje danych na mapie oraz
tabelaryczne zestawienie historii operacji wykonywanych na obiekcie. Dane o czasie
ostatniej operacji na obiekcie, lokalizacji geograficznej, notatki i fotodokumentacja z
poszczegdinych operacji, pochodzi¢ bedg z Infrastruktury Technicznej na pojazdach
podmiotéw odbierajgcych odpady komunalne.

d. System posiada widok wysSwietlenia stanu biezgcego wszystkich monitorowanych
pojazdéw/ obiektow i ich rejestrowanych danych, w formie tabeli z wizualizacja na
mapie i mozliwoscig filtrowania danych po kazdej wyswietlanej kolumnie oraz w jednym




polu wyszukiwania danych w tabeli, dziatajacym w trybie wyszukiwania
petnotekstowego. Wyniki filtracji i wyszukiwania, aktualizujg stan tabeli i wizualizacje
danych na mapie. Wymagana jest interakcja mapa <-> tabela, tj. zaznaczenie rekordu
w tabeli, podswietla odpowiadajgcg mu informacje na mapie; zaznaczenie punktu na
mapie, pod$wietla odpowiadajgcy mu rekord w tabeli.

Podczas analizy danych istnieje mozliwo$¢ okreslenia okresu archiwum, ktére zostanie
wyswietlone.

System podczas analizy danych archiwalnych pozwala zapisa¢ i usuwacé zaktadki do
analizowanych okreséw archiwdéw pojazdow / obiektdéw, dla szybkiego, pdzniejszego
do nich dostepu, bez potrzeby korzystania ze standardowej Sciezki (jak np.: wybdr
obiektu, wybdr okresu danych archiwalnych do wyswietlenia).

. System posiada mechanizmy pozwalajgce Zamawiajgcemu zarzadza¢ dostepem do
biezacej lokalizacji pojazddw i ich danych archiwalnych w kontekscie realizacji zdan dla
wielu podmiotéw, z ktdrym zwigzany jest umowami Zamawiajgcy. Wymagane jest, by
poszczegdlne podmioty, $wiadczace ustugi na rzecz Zamawiajgcego, miaty dostep do
biezacej lokalizacji pojazddw jedynie w czasie realizacji zadan na ich rzecz. Podobnie w
przypadku danych archiwalnych — poszczegdlne podmioty mogg mie¢ dostep do
danych, tylko z czasu pracy wykonywanej na ich zlecenie.

. Zarzadzanie dostepem nie moze by¢ oparte o dedykowane dla tej funkcjonalnosci
dziatania zalogi w pojezdzie, a bedzie odbywal sie na poziomie Systemu
Informatycznego.

Niezaleznie do dostepnosci danych archiwalnych w kontekscie pojazd / obiekt, System
pozwala na biezgco $ledzi¢ procentowy postep realizacji poszczegdlnych tras oraz
archiwizuje dane o kazdej trasie. Trasy wyswietlane przez System posiadajg informacje
0 pojezdzie realizujgcym, planowang date realizacji trasy, czas rozpoczecia i
zakonczenia realizacji oraz procentowy poziom wykonania, a takze status trasy: czy
zostata pobrana przez Infrastrukture Techniczng, czy zostata ukonczona oraz czy
realizacja zostata przerwana. Wybor trasy na liscie tras pozwala na dostep do danych
archiwalnych dla zakresu zgodnego z czasem rzeczywistego rozpoczecia i zakoficzenia
realizacji.

System umozliwia eksport danych z kazdej tabeli, co najmniej do formatu CSV.
Zamawiajacy dopuszcza inne dodatkowe formaty zapisu eksportowanych danych.
Modut mapowy Systemu Informatycznego musi by¢ jego integralng czescig (brak
koniecznosci eksportu danych do zewnetrznej aplikacji mapowej uruchamianej
odrebnie). Modut musi posiadac¢ podstawowe funkcje, jak przyblizanie i oddalanie oraz
przesuwanie widoku mapy. Modut obstuguje warstwy mapowe w standardzie WMS
(minimum OpenStreet Map) oraz warstwy wiasne Zamawiajgcego importowane z
plikdw o formacie SHP. Uzytkownik ma mozliwoS¢ wigczania i wylgczania
wyswietlanych warstw, bez koniecznosci ponownego uruchamiania Systemu
Informatycznego.



System pozwala na parametryzacje kartotek $wiadczonych ustug, typdw pojemnikow,
typow odpadow, typow zabudowy.

. System pozwala prowadzi¢ ewidencje obstugiwanych miejsc gromadzenia odpadéw
(dalej MGO) wraz ze szczegdtowq informacjg o ustugach wykonywanych w MGO,
typach i ilosciach pojemnikdow na poszczegdlne typy odpaddw, powigzanych z
pojemnikami identyfikatorami RFID, wraz z mozliwoscig konfiguracji daty rozpoczecia i
zakonczenia $wiadczenia ustug w MGO oraz okre$lenia statusu MGO
(aktywny/nieaktywny) niezaleznie od w/w dat (np. czasowe wytaczenie obstugi MGO
zZwigzane z ptatnosciami, itp.).

. W ramach wdrozenia oprogramowania Wykonawca dokona jego integracji z

oprogramowaniem  wykorzystywanym przez Zamawiajgcego na  potrzeby
funkcjonowania systemu gospodarki odpadami, tj. Radix GOK+. Integracja ma na celu
wprowadzenie mozliwosci przesytania danych z systemu Radix GOK+ w zakresie m.
in.: dodawania/usuwania nowych MGO, dodawania/usuwania/zmiany ilosci i
pojemnosci pojemnikdw, ktore majg by¢ dostarczone do MGO, itp. Podmiot odbierajacy
odpady/dostarczajgcy pojemniki automatycznie otrzymuje w systemie powiadomienie
o0 zaistniatych zdarzeniach.

. System pozwala na import danych o MGO oraz na ich dodawanie i konfiguracje z

poziomu interfejsu uzytkownika Systemu. Zamawiajacy posiada dane zwigzane z
obstugiwanymi MGO. Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania bazy danych w
systemie na potrzeby inwentaryzacji pojemnikow w oparciu o dane dostepne w
systemie wykorzystywanym przez Zamawiajgcego, tj. Radix GOK+. Wykonawca
dostarczy Zamawiajgcemu szablon importu danych w formacie CSV ze szczegdtowg
instrukcjg jego zasilenia danymi przez Zamawiajgcego. Wymaga sie, by po imporcie
System odtworzyt petng strukture realizacji odbioréw wynikajacg z importowanych
danych.

. Dla procesu planowania tras, podczas importu danych System pozwala na przypisanie

do poszczegolnych typdw pojemnikéw danych frakgji, statystycznej masy odpadéw na
podstawie informacji, jakie posiada Zamawiajacy.

. Zamawiajgcy wymaga, aby System w procesie planowania umozliwiat tworzenie
czytelnej struktury wizualizujgcej trasy na podstawie elastycznych mechanizméw, ktére
Zamawiajgcy moze dostosowacd do swojej specyfiki.

System posiada mechanizmy pozwalajgce na masowe zaznaczanie w widoku mapowym
lub tabelarycznym pojemnikéw w MGO (z mozliwoscig uprzedniej filtracji danych na
podstawie kazdej kolumny tabeli) oraz oceny statystycznej zaznaczenia pod katem
ilosci pojemnikdw w obszarze oraz spodziewanej masy odpaddéw do odbioru (na
podstawie danych statystycznych od Zamawiajgcego wymienionych wczesniej).
System posiada mozliwoS¢ masowego przypisywania pojemnikéw w MGO do tras z
mozliwoscig przenoszenia ich pomiedzy trasami (pojedynczo, wszystkie lub zaznaczone
(w tabeli lub na mapie)). W sytuacji przenoszenia zlecern odbioréw odpadéw z
pojemnikdéw pomiedzy trasami, w przypadku ich wcze$niejszego pobrania przez



aa.

bb.

CC.

terminale poktadowe, zmiana po stronie Systemu Informatycznego, powoduje
aktualizacje automatyczng w tabletach poktadowych.
System posiada mozliwo$¢ masowego przypisywania harmonograméw odbioréw do
pojemnikow w MGO i okreslania harmonogramu na poziomie pojedynczego pojemnika
w MGO.
System posiada mechanizm pozwalajagcy na weryfikacje réznych rozwigzan logistyki
odbioréw i wybdr rozwigzania najkorzystniejszego wedtug Zamawiajgcego bez utraty
pozostatych testowanych podej$¢. Mechanizm ten uwzglednia réwniez przesuniecia
wykonan zwigzane z dniami $wigtecznymi oraz umozliwia konfiguracje daty poczatku i
konca okresu obowigzywania opracowanej wersji planu odbioréw.
System pozwala na obstuge w ramach zaplanowanej trasy, MGO o rdznych
harmonogramach odbiorow.
System pozwala na planowanie odbioréw pojazdéw wielokomorowych o réznych typach
odpadéw w kazdej z komdr.
System pozwala na obstuge i planowanie zlecen mycia pojemnikéw niezaleznie od
procesu odbioréow odpaddw, takze w sytuacjach, gdy mycie pojemnikéw odbywa sie w
tym samym dniu co odbiér odpadéw z pojemnika.
System pozwala na wygenerowanie zlecen odbiordw dla dowolnego okresu czasu.
Zmiany w zakresie MGO i harmonogramow pozwalajg zaktualizowac zlecenia odbiorow
wczesniej wygenerowanych opisang w zdaniu poprzedzajacym metoda.
System pozwala nadawaé uprawnienia do tras zatogom logujgcym sie do terminali
poktadowych.
Niezaleznie od tego, czy Zamawiajgcy przekaze z Systemu do Infrastruktury
Technicznej na pojezdzie, informacje o listach pojemnikdw przeznaczonych do obstugi
na trasie, fakt odbioru odpaddéw z pojemnika i ich masa zostang odnotowane w
archiwum pojazdu oraz pojemnika (jesli pojemnik posiada identyfikator RFID). W
przypadku pojemnikéw wczesniej zinwentaryzowanych odbidr tak zarejestrowany,
bedzie dodatkowo posiadat petne dane, jak przypisanie do MGO, typ pojemnika, typ
odpadu, typ zabudowy, notatki, fotodokumentacja.
System rejestruje i udostepnia historie zlecen odbioréw dla kazdego MGO i kazdego
pojemnika w MGO. Minimalny zakres dostepnych informacji: data i status wykonania
zlecenia odbioru, nazwa MGO, Adres MGO, pojazd realizujgcy odbidr, typ ustugi,
pojemnika, odpadu, zabudowy, masa odpaddéw (dla pojazdéw z wagg), notatki i
fotodokumentacja od zatogi. Uzytkownik ma mozliwo$¢ zdefiniowania okresu
analizowanych danych oraz filtracji i wyszukiwania zgodnie z wczesniejszymi opisami.
Niezaleznie od mozliwosci eksportu danych z tabel Systemu Informatycznego do plikdw
CSV, System umozliwia generowanie raport(éw) dla zadanego okresu czasu,
zawierajacych informacje w zakresie nie mniejszym niz:
e Raport systemu RFID i wagowego: data i czas odbioru, odczytany kod RFID, mas
odebranych odpadéw, dane MGO, typ pojemnika, typ odpadu i zabudowy, notatka
do zlecenia odbioru od zatogi.



e Raport eksploatacji pojazdu na bazie danych FMS/CAN (zaleznie od dostepnych w
pojezdzie danych): stan licznika na poczatku okresu, stan licznika na koniec okresu,
przebieg tgczy w okresie, zuzycie paliwa na poczatku okresu, zuzycie paliwa na
koniec okresu, zuzycie fgczne, czas pracy silnika, zuzycie paliwa w funkcji przebiegu
oraz czasu.

e Raport inwentaryzacji z listg MGO wraz z pojemnikami w MGO, z informacjg o
ilosciach i typach (w tym typie odpadu odbieranego z pojemnika)
niezinwentaryzowanych i zinwentaryzowanych pojemnikow.

dd. Raporty, o ktdrych mowa w pkt cc, poza mozliwoscig eksportu ich do plikdw o

ee.

gg.

hh.

wskazywanym formacie, powinny wykazywac niezgodnosci, po poréwnaniu z baza
zrodtowg, pomiedzy bazami (okresowa weryfikacja), porownanie tabeli w exelu z baza
zrodtowa.

System posiada mechanizmy zarzadzania poswiadczeniami dostepu do Systemu
Informatycznego wraz z mozliwoscig kontroli dostepu do poszczegdlnych opciji
Systemu. Wykonawca przekaze Zamawiajgcemu szczegdétowg matryce uprawnien oraz
utworzy standardowe role dla uzytkownikdw, z mozliwoscig parametryzacji modutu
uprawnien przez Zamawiajgcego.

Niezaleznie od narzedzi diagnostycznych wbudowanych w Urzadzenie Rejestrujace,
System posiada mechanizmy alertujgce potencjalne nieprawidtowosci. Minimalny
zakres wymaganych alarméw i raportéw diagnostycznych:

Alarmy:

a. Brak wspoirzednych geograficznych przy zdarzeniu wazenie i zatadunek
odpaddw.

b. Wyfadunek odpadéw poza miejscem przeznaczenia (lokalizacje miejsc
wyfadunkéw zdefiniowane przez minimalne i maksymalne wspdtrzedne
geograficzne (odpowiednio dtugos¢ i szerokosc)).

c. Brak wspdtrzednych geograficznych przy 15 kolejnych zdarzeniach / punktach
zarejestrowanych.

d. Brak zdarzen takich jak jazda, postdj, a rejestrowane sg wazenia (wystgpienie
brakéw dla minimum 15 zdarzen pod rzad).

e. Brak wazen dla pojazdow bezpylnych, a rejestrowana jest praca wrzutnika
(wystapienie brakow dla minimum 15 zdarzen pod rzad).

f. Brak rejestracji RFID, a realizowane s3 wazenia (wystgpienie brakéw dla
minimum
15 zdarzen pod rzad).

Raporty:

a. Brak wazen dla pojazdéw — lista pojazdéw, ktore nie rejestrujg wazen, a
rejestrujg pozostate zdarzenia.

b. Brak wyladunku — lista pojazdéw, ktére w danym dniu nie zarejestrowaty
zadnego otwarcia odwioka lub wytadunku odpaddw, a rejestrujg pozostate
zdarzenia.



c. Odbiory bez nr RFID — gdy rejestrowane jest wazenie, a brakuje nr RFID.
ii. Wyfadunek odpaddw poza miejscem przeznaczenia.

2. Wymagania dodatkowe:

a. Wykonawca zobowigzany jest do:

e zapewnienia statego dostepu do ustug okreslonych w SWZ przez caty okres
realizacji przedmiotu zamdwienia.

e prowadzenia serwera danych oraz zabezpieczenia i tworzenia kopii zapasowych.

e zapewnienia zgodnosci $wiadczonych ustug z obowigzujgcymi przepisami prawa.

e Zapewnienia stalego wsparcia technicznego i merytorycznego w zakresie
Swiadczonych ustug.

e Wykonywania codziennej kopii bezpieczenstwa wszystkich danych.

e zabezpieczenia danych przed ich utratg, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
prawa.

e posiadania serwera o parametrach pozwalajgcych na archiwizacje wszystkich
danych niezbednych do funkcjonowania systemu co najmniej przez okres 2 lat od
daty zarejestrowania zdarzenia.

b. System musi zapewnia¢ mozliwos¢ jego rozbudowy o kolejne pojazdy lub urzadzenia
Zamawiajgcego.

c. Wykonawca zapewni kompleksowe szkolenie z zakresu obstugi oprogramowania dla
pracownikdéw Zamawiajgcego w wymiarze do 20 godzin, w siedzibie Zamawiajgcego.

d. Miejsca wdrozenia systemu: Urzad Gminy Starogard Gdanski, ul. Sikorskiego 9, 83-200
Starogard Gdanski, Gminny Zaktad Ustug Komunalnych, ul. Szkolna 6, 83-211 Jabtowo
(podmiot odpowiedzialny za wyposazenie nieruchomosci w pojemniki na odpady
komunalne).

e. Wykonawca zapewni dodatkowe kompleksowe wsparcie techniczne $wiadczone zdalnie
tj. telefonicznie, on-line, zdalna asysta techniczna w trakcie wdrozenia systemu oraz w
okresie gwarancyjnym i pogwarancyjnym.

f. Wykonawca zapewni Zamawiajgcemu mozliwo$¢ do tworzenia kont uzytkownika z
brakiem lub ograniczong mozliwoscig edytowania danych w systemie oraz dostepem
do modutéw programu wskazanych przez Zamawiajacego.

g. Wykonawca zapewni Zamawiajgcemu mozliwo$¢ do tworzenia kont uzytkownika z
petnym badz czeSciowymi uprawnieniami do administrowania systemem.

h. Zamawiajagcy wymaga udzielenia gwarancji na minimum 24 miesigce na
urzadzenie/transpondery, liczac od dnia podpisania protokotu zdawczo odbiorczego.
Okres gwarancji na urzadzenie/transpondery stanowi kryterium oceny ofert.

i. Zamawiajacy wymaga udzielenia gwarancji na okres od dnia podpisania protokotu
zdawczo-odbiorczego do dnia 30.06.2023 r. na oprogramowanie.

j. Serwis gwarancyjny bedzie Swiadczony przez Wykonawce nieodptatnie. W okresie
gwarandji Wykonawca nie moze odmowic naprawy niesprawnego



systemu/urzadzenia/transpondera na swoj koszt pod warunkiem, ze usterka objeta jest
gwarancjg.

k. Usuniecie awarii powinno nastgpi¢ najpdzniej w ciggu 72 godzin od zgtoszenia
informacji o awarii (w przypadku urzadzen/transponderéw) lub w ciggu 24 godzin od
daty zgtoszenia w przypadku oprogramowania lub serwera do archiwizacji danych.

I.  Wykonawca ma prawo do wprowadzania przerw technicznych w dziataniu ustug w celu
ich rozbudowy lub konserwacji. Przerwy mogg by¢ realizowane wytgcznie w godzinach
22.00-6.00 i nie mogg by¢ dtuzsze niz 8 godzin jednorazowo oraz nie mogg wystepowac
czesciej niz raz na 30 dni.

m. Zamawiajacy przewiduje dodatkowe dostawy transponderéw RFID, przediuzenie
okresu  uzytkowania oprogramowania oraz rozszerzenie  funkcjonalnosci
oprogramowania. Dodatkowe dostawy i ustugi zostang wprowadzone do umowy w
formie aneksu.

n. System musi poprawnie dziata¢, zgodnie z wymogami SWZ najpdzniej od 30.06.2022
r.

0. Obstuga i serwis systemu bedzie odbywac sie od dnia podpisania protokotu zdawczo-
odbiorczego do dnia 30.06.2023 r.

p. Termin petnego wdrozenia systemu: 6 tygodni od dnia podpisania umowy. Za dzien
wdrozenia systemu uznaje sie date podpisania protokotu zdawczo-odbiorczego. Przed
podpisaniem protokotu nastgpi sprawdzenie zgodnosSci integralnosci systemu
identyfikacji pojazdéw oraz pojemnikdw.

3. Podmioty odbierajace odpady komunalne na terenie gminy zobowigzane sg we

wilasnym zakresie wyposazy¢ pojazdy w infrastrukture techniczng niezbedng do
rawidlowego funkcjonowania systemu identyfikacji pojemnikow i pojazdow,

zgodnie z ponizszymi wymaganiami Zamawiajacego:

3.1. Wymagania szczegotowe dotyczace systemu identyfikacji pojazdow:
a. Zamawiajgcy wymagda, aby system monitoringu lokalizacji pojazddw:
e rejestrowat lokalizacje pojazdu nie rzadziej niz co 50 metréw i 15 sekund
e rejestrowat date i czas pomiaru potozenia pojazdu w sposdb zgodny z uniwersalnym
czasem koordynowanym UTC(PL)
e rejestrowat chwilowy bfad wyznaczenia lokalizacji wyrazony w metrach

b. Zamawiajgcy nie dopuszcza wytgczania systemu monitoringu potozenia pojazdu lub
spowodowania zaprzestania jego pracy podczas realizacji trasy.

C. Zamawiajacy dopuszcza brak rejestracji potozenia pojazdu w przypadku braku
widocznosci satelitdw GNSS wywotanego przeszkodami terenowymi lub konstrukcjami
budowlanymi, z tym, Zze w takiej sytuacji zdarzeniom specjalnym nadawane sg
koordynaty ostatniego dobrze okreslonego potozenia pojazdu, a po wyjechaniu poza
przeszkode system monitoringu pojazdu Wykonawcy niezwiocznie w czasie nie
dtuzszym niz 3 minuty wznowi prawidtowg prace w zakresie lokalizacji.



d. Podmioty odbierajgce odpady komunalne wyposaza pojazdy w system monitoringu
potozenia pojazdu umozliwiajacy identyfikacje i rejestracje lokalizacji pojazdu, oparty
o dowolng z dostepnych ustug nawigacji satelitarnej GNSS (ang. Global Navigation
Satellite System).
e. Minimalny zakres funkcjonalnosci systemu identyfikacji pojazdéw bazujacego na GPS:
e Przesylanie w czasie rzeczywistym danych o lokalizacji pojazdu,
e Historia przebytej trasy z zarejestrowanym czasem i lokalizacjg postojow pojazddw
oraz zatadunkoéw i wytadunkow odpadéw.
e Ekspozycja ha mapie cyfrowej aktualnego potozenia pojazdu w terenie,
e Mozliwos¢ obserwacji na mapie jednocze$nie wszystkich pojazdéw odbierajgcych
odpady w tym samym czasie,

3.2. Wymagania szczegotowe dotyczace systemu identyfikacji RFID
pojemnikow:

a. System musi zapewnia¢ identyfikacje pojemnikéw za pomocg anten RFID — kazdy
wazony pojemnik powinien by¢ automatycznie identyfikowany przez rejestracje
identyfikatora zamontowanego na pojemniku.

b. Dane o odczytach RFID muszg by¢ przekazywane do Systemu Informatycznego,
natychmiast po wystgpieniu zdarzenia. Dotyczy to zaréwno informacji o odczycie
transpondera na konkretnej antenie (w przypadku zawieszenia pojemnika na zasypie),
jak i informacji o wyjsciu transpondera z pola odczytu anteny (gdy pojemnik jest zdjety
Z zasypu).

c. System radiowej identyfikacji pojemnikdéw musi pracowa¢ w oparciu o identyfikatory
pracujgce na czestotliwosci 125 kHz Unique

d. System musi umozliwia¢ identyfikacje wszystkich standardowych pojemnikdw od 120 |
do 1100 | pojemnosci, zaréwno plastikowych jak i metalowych.

e. Wymagany stopien ochrony srodowiskowej komponentdw systemu to IP67 lub wyzszy.

f. System RFID musi gwarantowaC brak wzajemnego zaktdcania sie wszystkich
podtgczonych anten podczas pracy systemu, np. poprzez multipleksowanie pracy
poszczegdlnych anten lub inne rozwigzanie gwarantujace powyzsze.

g. System RFID musi powiadamia¢ zatoge o: odczycie RFID z trasdwki, odczycie RFID
spoza trasowki, braku odczytu RFID podczas wykonywania zasypu, np. przy
wykorzystaniu sygnalizatora Swietinego zamontowanego na Scianie bocznej odwtoka w
poblizu panelu sterujgcego prasg i uktadem podnoszenia pojemnikdéw.

h. System musi obstugiwac funkcje blokady wrzutnika,

i. Oferowany przedmiot zamdwienia nie moze byC rozwigzaniem prototypowym oraz
zostat wykorzystany w wersji oferowanej Zamawiajgcemu na przynajmniej 10
pojazdach bezpylnych, ktére sg eksploatowane w warunkach rzeczywistego odbioru
odpaddw.

j.  Minimalny zakres funkcjonalnosci systemu identyfikacji pojemnikow:



o Identyfikacja pojemnikéw za pomocg zamontowanych na pojazdach anten RFID
(m.in. typ, frakcja, pojemnos$¢, lokalizacja)- kazdy pojemnik zainstalowany na
zasypie /mechanizmie powinien by¢ automatycznie identyfikowany przez rejestracje
kodu transpondera zamontowanego na pojemniku,

e Dane o odczytach RFID muszg by¢ przekazywane do Systemu Informatycznego,
natychmiast po wystgpieniu zdarzenia. Dotyczy to zaréwno informacji o odczycie
transpondera na konkretnej antenie (w przypadku zawieszenia pojemnika na
zasypie), jak i informacji o wyjsciu transpondera z pola odczytu anteny (gdy
pojemnik jest zdjety z zasypu).

¢ identyfikacja wszystkich standardowych pojemnikow od 120 I
do 1100 | pojemnosci, zaréwno plastikowych jak i metalowych.

e System RFID musi powiadamia¢ zatoge o: odczycie RFID z trasdwki, odczycie RFID
spoza traséwki, braku odczytu RFID podczas wykonywania zasypu, np. przy
wykorzystaniu sygnalizatora Swietlnego zamontowanego na Scianie bocznej odwitoka
w poblizu panelu sterujgcego prasg i uktadem podnoszenia pojemnikdw.

e W przypadku gdy pojemnik nie jest zidentyfikowany przez system RFID (np.
uszkodzony transponder, pojemnik nieoznaczony transponderem) mozliwosé
recznego wyboru MGO.

3.3. Specyfikacja  terminala pokiadowego  zatogi pojazdu i

inwentaryzujacej pojemniki w MGO

Pojazdy podmiotéw odbierajgcych odpady komunalne beda wyposazone w terminale
poktadowe o nastepujgcych parametrach:

a.
b.

System operacyjny: Android 7 lub nowszy.

Procesor 8 rdzeni, minimum 2 GB RAM, 64 GB pamieci wewnetrznej do zapisu danych,
slot karty pamieci.

Wbudowany modut GPS.

. Wbudowany modem GSM dla pracy z kartg SIM, podczas wykorzystania terminala

poktadowego, jako autonomiczne urzadzenie, w trakcie procesu inwentaryzacji tagéw
RFID w MGO.

. Wbudowana karta sieciowa WiFi.

f. Wbudowany czytnik tagdéw LF RFID o czestotliwosci 125 kHz Unique

. Bezprzewodowa komunikacja terminala z Urzadzeniem Rejestrujgcym, umozliwiajgca

wykonywanie dodatkowej dokumentacji z odbioréw odpaddéw poza pojazdem -
ewentualna chwilowa utrata komunikacji nie blokuje mozliwosci pracy z
oprogramowaniem terminala oraz nie prowadzi do utraty danych.

. Licencja oprogramowania terminala poktadowego nie moze by¢ na state powigzana z

urzgdzeniem mobilnym — Zamawiajgcy zastrzega sobie mozliwo$¢ zakupu urzadzenia
mobilnego, jak dostarczone (lub réwnowaznego) przez Wykonawce, w przypadku utraty
urzadzenia, czy awarii i utraty gwarancji oraz wykorzystania posiadanej dotychczas
licencji oprogramowania terminala poktadowego.



i. Minimalny wymagany zakres funkcjonalnosci terminala poktadowego:

Logowanie do oprogramowania terminala za pomocg loginu i hasta nadawanego przez
Zamawiajgcego w Systemie Informatycznym,

Wybor uzytkownego pojazdu i/lub pracownika/zatogi,

Mozliwos¢ zalogowania w terminalu wszystkich cztonkdw zatogi pojazdu za pomocng
imiennych kart RFID 125 kHz Unique, posiadanych przez pracownikéw,

Odbidr z Systemu Informatycznego listy zlecen odbioréw odpaddéw z pojemnikéow w
MGO, przeznaczonych do odebrania na trasie realizowanej przez pojazd (w przypadku
awarii/uszkodzenia terminala na trasie, pozostate elementy Infrastruktury
Technicznej na pojezdzie muszg dziata¢ niezaleznie — w tym system wagowy i
elementy sygnalizacji odczytu RFID dla zatogi okreSlone w specyfikaciji
automatycznego systemu identyfikacji RFID; wymagane jest, by dane te trafity do
Systemu Informatycznego zgodnie ze specyfikacjg z wytgczeniem danych, ktére sg
generowane z poziomu terminala poktadowego przez zatoge),

Interfejs oprogramowania terminala dostosowany do specyfiki pracy poszczegdlnych
pojazdéw odbierajgcych odpady — dostosowania interfejsu realizowane jest w drodze
konfiguracji aplikacji przez Wykonawce, bez wytwarzania odrebnych wersji
oprogramowania terminala dostepnego w Sklepie Google Play; konfiguracja w tym
zakresie zostanie ustalona z Wykonawcg w trybie roboczym, podczas wdrozenia (w
ramach istniejgcych mozliwosci oprogramowania terminala poktadowego na dzien
podpisania umowy),

Prezentacja listy wszystkich pojemnikéw w MGO na trasie w postaci listy oraz w
widoku mapowym,

Nawigacja do wybranego zlecenia odbioru odpaddéw z pojemnika w MGO z uzyciem
mapy zainstalowanej w terminalu,

Filtracja i sortowanie na liscie wdg statusu wykonania zlecenia i odlegtosci terminala
od MGO,

Kazde zlecenie odbioru dla pojemnika w MGO musi posiadac¢ adres / nazwe MGO wraz
z parametrami, np.: typ pojemnika, frakcja odpadu, zabudowa, notatka dla zatogi,
itp.; konfiguracja w tym zakresie zostanie ustalona z Wykonawcg w trybie roboczym,
podczas wdrozenia (w ramach istniejgcych mozliwosci oprogramowania terminala
pokfadowego na dzien podpisania umowy), przy czym parametry te powinny by¢
widoczne dla zatogi na ekranie gtéwnym listy, bez otwierania zlecenia odbioru do
edydji,

Automatyczna zmiana statusu odbioru pojemnika w MGO po odczytaniu taga RFID
podczas oprdzniania pojemnika,

Mozliwosc¢ przypisania do MGO masy odebranych w MGO odpaddéw w przypadku braku
zinwentaryzowanych w MGO pojemnikdw, gdy zatoga korzysta na trasie z pojemnika
~Specjalnego” na odpady zawieszonego na wrzutniku (wazenie za pomocg wagi
dynamicznej, np.: workow, gabarytdw, itp.),



Mozliwo$¢ manualnej zmiany statusu zlecenia odbioru w przypadku uszkodzenia /
braku taga RFID wraz z mozliwoscig odczytu taga RFID za pomocg terminala w
przypadku, np.: braku dostepu do pojemnika przez pojazd lub przy wykorzystaniu
terminala w pojazdach skrzyniowych z HDS (tagi RFID na koszach/dzwonach) lub
kontenerowych (tagi RFID na kontenerach), jako czytnik tagéw RFID,

Mozliwo$¢ pracy offline bez statego potgczenia z siecig GSM,

Oprogramowanie terminala musi prezentowac¢ w postaci listy oraz na mapie obiekty,
jak: pojemniki typu dzwon / kosz / kontener (i analogiczne) wyposazone w tagi RFID,
obstugiwane przez pojazdy inne niz bezpylne, gdzie skanowanie tagéw RFID odbywa
sie manualnie za pomoca terminala poktadowego, wraz z podaniem nazwy obiektu,
daty i adresu ostatniej aktualizacji stanu, odlegtoscig od terminala; wymagana jest
funkcja nawigacji do obiektdw z uzyciem mapy zainstalowanej w terminalu,
Oprogramowanie umozliwia zatodze w terenie, tworzenie obiektow, jak wymienione
wyzej, z mozliwoscig podania ich nazwy, jaka bedzie prezentowana w Systemie
Informatycznym oraz przypisanie taga RFID do obiektu,

Mozliwo$¢ dodania do zlecenia odbioru odpadéw z pojemnika w MGO,
fotodokumentacji (nie mniej niz 5 fotografii do zlecenia) i notatki dowolnej lub z listy
zdefiniowanej; konfiguracja w tym zakresie zostanie ustalona z Wykonawca w trybie
roboczym, podczas wdrozenia (W ramach istniejgcych mozliwosci oprogramowania
terminala poktadowego na dzien podpisania umowy),

Informacja dla zatogi o aktualnej, tacznej masie zatadowanych do pojazdu odpaddw
z mozliwoscig wyzerowania licznika po wytadunku pojazdu,

Mozliwo$¢ zmiany aktualnie realizowanej trasy,

MozliwosS¢ utworzenia trasy z poziomu terminala,

Lista tras do realizacji przez pojazd, przygotowanych w Systemie Informatycznym, na
kolejne dni.

Zmiany na aktualnie realizowanej przez pojazd trasie pobranej przez terminal,
wygenerowane w Systemie Informatycznym, bedg aktualizowane w terminalu
pokfadowym automatycznie,

MozliwoS¢ uruchomienia nadmiarowego/zapasowego w stosunku do Urzadzenia
Rejestrujgcego, buforowania Sladu GPS lub podczas pracy z terminalem poktadowym
podczas inwentaryzacji tagéw RFID w MGO,

Mozliwos¢ uzycia terminala poktadowego podczas inwentaryzacji tagdw RFID na
pojemnikach ustawianych w MGO:

o QOdbidr on-line z Systemu Informatycznego listy MGO przeznaczonych do
podstawienia pojemnikéw wraz z ich parametrami, jak typ pojemnika i frakcja
odpadu,

o Sortowanie listy MGO do inwentaryzacji po nazwie MGO oraz odlegtosci od
terminala i filtracja po statusie inwentaryzaciji,

o Mozliwo$¢ przypisania taga RFID do pojemnika w MGO z zapisem
wspdtrzednych geograficznych ustawienia pojemnika,



o Mozliwo$¢ okreslenia w terenie, faktycznej ilosci znajdujgcych sie w MGO
pojemnikow i przypisania do nich tagéow RFID,

o Dodawanie notatek i fotodokumentacji podczas inwentaryzacji pojemnikéw w
MGO,

o Mozliwo$¢ okreslenia stanu technicznego (sprawny lub uszkodzona pokrywa,
uszkodzone kofa brak gniazda BinTag, uszkodzony korpus), koloru, typu
pojemnika, przypisanej frakcji, pojemnikdw juz rozstawionych i
eksploatowanych w terenie wraz z mozliwoscig dodania notatki i
fotodokumentaciji,

o Dwukierunkowa komunikacja z Systemem Informatycznym - nie jest
dopuszczone wgrywanie off-line plikow z listami MGO do inwentaryzacji, do
terminala oraz zgrywanie zwrotne off-line wynikdw inwentaryzacji z terminala
po powrocie zatogi z terenu,

j. Zmiany w lisScie MGO do inwentaryzacji, wygenerowane w Systemie
Informatycznym, bedg aktualizowane w terminalu poktadowym automatycznie.

3.4. Wymagania szczegotowe dotyczace systemu rejestracji parametrow

pracy pojazdu:

a. Urzadzenie rejestrujgce - Homologowane (znak E) Urzadzenie Rejestrujgce - urzadzenie
telematyczne przeznaczone do montazu w pojazdach, wyposazone w modem GSM (LTE),
modut lokalizacji GNSS (monitoring potozenia pojazdu) oraz interfejsy pozwalajgce potaczyé
urzadzenie, m.in. z terminalem poktadowym, automatycznym systemem identyfikacji RFID
pojemnikow, danymi z podwozia (FMS/CAN) oraz zabudowy.

Urzadzenie Rejestrujgce musi zapewnial potgczenie internetowe z predkoscig co
najmniej 1Mb/s zaréwno w przy obiorze, jak i przesytaniu danych.

Urzadzenie Rejestrujgce musi posiadac nieulotng pamie¢ wewnetrzng pozwalajgcg na
przechowywanie informacji o wszystkich zdarzeniach na pojezdzie z co najmniej 4
tygodni pracy.

W przypadku uszkodzenia modemu GSM lub braku komunikacji z serwerem, po naprawie
uszkodzenia / odzyskaniu potgczenia z serwerem, Urzadzenie Rejestrujgce musi odestaé
do Systemu Informatycznego wszystkie zalegte dane zbuforowane w wewnetrznej
pamieci nieulotnej.

Urzadzenie Rejestrujgce posiada wbudowang baze danych tagdéw RFID, znajdujgcych sie
na aktualnej trasie pojazdu, zarzadzang z poziomu Systemu Informatycznego. Na
podstawie listy tagow RFID w w/w bazie, Urzadzenie Rejestrujgce staruje praca
sygnalizatorow odczytdéw tagow RFID, nawet gdy Terminal poktadowy kierowcy nie jest
obecny w pojezdzie.

Urzadzenie Rejestrujgce musi udostepnia¢ potaczenie internetowe oraz bezposrednio
komunikowacC sie przez interfejs WIFI z terminalami poktadowymi, w zakresie
umozliwiajgcym, m.in.:



o petng komunikacje terminala poktadowego z Systemem informatycznym, w tym w
zakresie pobrania trasy, przesyfania notatek i fotodokumentacji i statuséw zlecen
odbioréw do Systemu Informatycznego,

o przesyfanie do terminala poktadowego informacji o odczytanych transponderach RFID
oraz zrealizowanych wazeniach tak, aby terminal poktadowy w sposéb automatyczny

aktualizowat status poszczegdinych zlecen prezentowany zatodze.
e Wymagania dotyczace rejestrowanych danych wraz z parametrami:

Typ zdarzenia

Minimalny zakres rejestrowanych i
przekazywanych danych*

Moment
rejestracji

Punkty jazdy

maksymalna predko$¢ od poprzedniego
punktu jazdy,

kierunek,

dystans od poprzedniego punktu jazdy

Gdy pojazd jest w
ruchu nie rzadziej
nizco 50 m i co
15 sekund

Punkty postoju

Gdy pojazd stoi,
nie rzadziej niz co
5 minut

Zatadunek
pojemnika przez
pojazd

kod RFID pojemnika,

typ pojemnika (zgodnie z inwentaryzacjg),
typ odpadu (zgodnie z inwentaryzacjqg),
identyfikator MGO,

masa odpaddw

Natychmiast po
wystgpieniu
zdarzenia

Wytadunek pojazdu

Natychmiast po

wystgpieniu

zdarzenia
Informacja z e kod RFID pojemnika, Natychmiast po
miejsca zatadunku | e typ pojemnika (zgodnie z inwentaryzacjg), wystgpieniu
(generowana z e typ odpadu (zgodnie z inwentaryzacjq), zdarzenia

terminala)

identyfikator MGO,

masa odebranych odpadow,

tre$¢ notatki

fotodokumentacja z miejsca zatadunku

Zwazenie pojazdu
w Instalacji
Komunalnej

imie i nazwisko kierowcy,

nr rejestracyjny pojazdu,

kod dostarczonego odpadu,
waga dostarczonych odpadow.

Natychmiast po
wystgpieniu
zdarzenia

*Wszystkie wymienione wyzej, rejestrowane zdarzenia muszg posiadac identyfikator
pojazdu, date i czas oraz wspdtrzedne geograficzne wyznaczone na podstawie nawigacji

satelitarnej GNSS.




b. Infrastruktura techniczna niezbedna do prawidtowego funkcjonowania urzadzenia
rejestrujgcego.

c. Magistrala komunikacyjna, za pomocy ktérej bedg komunikowaty sie podzespoty
elektroniczne w pojezdzie.

Ad. II.

Szczegétowe wymagania dotyczace transponderéw RFID:

a.

Fabrycznie nowe, nieuzywane transpondery RFID (chipy, tagi) w obudowie
przeznaczone do instalacji w gniezdzie chipowym pojemnikdw z tworzywa sztucznego,
zgodnych z normg RAL 951/1 oraz na metalowych kontenerach,

przeznaczone do bezprzewodowej identyfikacji pojemnikéw na odpady komunalne,
obudowa o duzej wytrzymatosci mechanicznej, odporne na chemikalia, promieniowanie
UV oraz niekorzystne warunki atmosferyczne,

d. zakres temperatury pracy: -40°C do +85°C,
e. stopien ochrony przed wilgocia: IP67,

wyposazone w uktad RFID niskiej czestotliwosci pracujacy w standardzie UNIQUE
(czestotliwos¢ pracy 125 kHz),

transpondery o $rednicy 30 mm, wbijane w gniazdo pojemnika z tworzywa sztucznego,
transpondery nitowane na kontenery metalowe.

Ilos¢ transponderdw: na pojemniki plastikowe 1201, 240 1i 1100 | - 16 397 szt., na
kontenery metalowe — 3 szt.

Termin dostawy transponderéw RFID: 2 tygodnie od dnia podpisania umowy.

Miejsce dostawy: Urzad Gminy Starogard Gdanski, ul. Sikorskiego 9, 83-200 Starogard
Gdanski.

Zdjecie pogladowe nr 1. Transponder na pojemnik plastikowy.
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Zdjecie pogladowe nr 2. Transponder na kontener metalowy.

Ad. III.
Szczegdotowe wymagania przenosnego terminala poktadowego:

a. Urzadzenie o przekatnej nie mniejszej niz 7 cali,
b. System operacyjny: Android 7 lub nowszy,
c. Procesor 8 rdzeni, minimum 2 GB RAM, 64 GB pamieci wewnetrznej do zapisu danych,

slot karty pamieci.
d. Wbudowany modut GPS.



. Wbudowany modem GSM dla pracy z kartg SIM, podczas wykorzystania terminala
poktadowego, jako autonomiczne urzadzenie, w trakcie procesu inwentaryzacji tagow
RFID w MGO.

f. Wbudowana karta sieciowa WiFi z ciggtym dostepem do Internetu.

. Wbudowany czytnik tagdéw LF RFID o czestotliwosci 125 kHz Unique.

. Bezprzewodowa komunikacja terminala z Urzadzeniem Rejestrujgcym, umozliwiajgca

wykonywanie dodatkowej dokumentacji z odbioréw odpadéw poza pojazdem -

ewentualna chwilowa utrata komunikacji nie blokuje mozliwosci pracy z

oprogramowaniem terminala oraz nie prowadzi do utraty danych.

. Minimalny wymagany zakres funkcjonalnosci terminala poktadowego:

e Logowanie do oprogramowania terminala za pomocg loginu i hasta nadawanego przez
Zamawiajgcego w Systemie Informatycznym,

e Mozliwos¢ zalogowania w terminalu wszystkich cztonkéw zatogi pojazdu za pomocna
imiennych kart RFID 125 kHz Unique, posiadanych przez pracownikdw,

o Wybdr uzytkowanego pojazdu i/lub pracownika/zatogi,

e Odbioér z Systemu Informatycznego listy zlecen odbioréw odpaddéw z pojemnikéow w
MGO, przeznaczonych do odebrania na trasie realizowanej przez pojazd (w przypadku
awarii/uszkodzenia terminala na trasie, pozostate elementy Infrastruktury Technicznej
na pojezdzie muszg dziata niezaleznie — w tym system wagowy i elementy sygnalizacji
odczytu RFID dla zatogi okresSlone w specyfikacji automatycznego systemu identyfikacji
RFID; wymagane jest, by dane te trafity do Systemu Informatycznego zgodnie ze
specyfikacja z wytagczeniem danych, ktére sg generowane z poziomu terminala
pokfadowego przez zatoge),

e Prezentacja listy wszystkich pojemnikéw w MGO na trasie w postaci listy oraz w widoku
mapowym,

e Nawigacja do wybranego zlecenia odbioru odpaddw z pojemnika w MGO z uzyciem
mapy zainstalowanej w terminalu,

o Filtracja i sortowanie na liscie wg statusu wykonania zlecenia i odlegtosci terminala od
MGO,

o Kazde zlecenie odbioru dla pojemnika w MGO musi posiadac adres / nazwe MGO wraz
z parametrami, np.: typ pojemnika, frakcja odpadu, zabudowa, notatka dla zatogi, itp.;
konfiguracja w tym zakresie zostanie ustalona z Wykonawcg w trybie roboczym,
podczas wdrozenia (w ramach istniejgcych mozliwosci oprogramowania terminala
pokfadowego na dzien podpisania umowy),

e Automatyczna zmiana statusu odbioru pojemnika w MGO po odczytaniu taga RFID
podczas oprdzniania pojemnika,

e Mozliwos¢ przypisania do MGO informacji o odbiorze/braku odbioru itp. Odpadow
komunalnych w ramach ,,wystawki”

¢ Mozliwos¢ manualnej zmiany statusu zlecenia odbioru w przypadku uszkodzenia / braku
taga RFID wraz z mozliwoscig odczytu taga RFID za pomocg terminala w przypadku,
np.: braku dostepu do pojemnika przez pojazd



e Oprogramowanie umozliwia zatodze w terenie, tworzenie obiektdw z mozliwoscig
podania ich nazwy, jaka bedzie prezentowana w Systemie Informatycznym oraz
przypisanie taga RFID do obiektu,

e Mozliwos¢ zmiany aktualnie realizowanej trasy,

¢ Mozliwos¢ utworzenia trasy z poziomu terminala,

e Mozliwos¢ uzycia terminala pokfadowego podczas inwentaryzacji tagdw RFID na
pojemnikach ustawianych w MGO:

o Odbiér on-line z Systemu Informatycznego listy MGO przeznaczonych do podstawienia
pojemnikow wraz z ich parametrami, jak typ pojemnika i frakcja odpadu,

o Sortowanie listy MGO do inwentaryzacji po nazwie MGO oraz odlegtosci od terminala i
filtracja po statusie inwentaryzaciji,

o Mozliwos¢ przypisania taga RFID do pojemnika w MGO z zapisem wspdtrzednych
geograficznych ustawienia pojemnika,

o Mozliwos¢ okreslenia w terenie, faktycznej ilosci znajdujacych sie w MGO pojemnikow
i przypisania do nich tagéw RFID,

o Dodawanie notatek i fotodokumentacji podczas inwentaryzacji pojemnikow w MGO,

o MozliwosS¢ okreslenia stanu technicznego (sprawny lub uszkodzona pokrywa,
uszkodzone kota brak gniazda BinTag, uszkodzony korpus), koloru, typu pojemnika,
przypisanej frakcji, pojemnikow juz rozstawionych i eksploatowanych w terenie wraz z
mozliwoscig dodania notatki i fotodokumentaciji,

o Zmiany w liscie MGO do inwentaryzacji, wygenerowane w Systemie Informatycznym,
bedg aktualizowane w terminalu poktadowym automatycznie.

o Mozliwos¢ odbioru nowych zdarzen wygenerowanych przez Zamawiajgcego z systemu
Radix GOK+, np. dodanie nowego MGO i koniecznos¢ wyposazenia w pojemniki,

j. Zamawiajgcy wymaga przeszkolenia pracownikdw Zamawiajgcego w zakresie obstugi
urzadzenia oraz funkcjonalnosci sytemu w siedzibie Zamawiajgcego.

k. Termin dostawy 1 przeno$nego terminala poktadowego: 2 tygodnie od dnia podpisania
umowy.

l. Miejsce dostawy: Urzad Gminy Starogard Gdanski, ul. Sikorskiego 9, 83-200 Starogard

Gdanski.



