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1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacii Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specytikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i przgjecia robot zwiazanych z wytyczeniem trasy sieci kanalizacyinej i ich
punktdw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania Specvfikacii Technicznej.
Specyfikacja Technicma jest stosowana jako dokument prastargowy | kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robdt wymienionych w punkcie powyze).

1.3.Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng,

Ustalenia zawarte w nini¢jsze} Specyfikacii Techniczne] dotyez zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozlivigiacymi | majacymi
na oelu wytyezenie w terenie przebiegu trasy i punktow wysokoseiowych oraz sporzadzenia peodezyjnej dokumentaci powykonaweze siec i obiekiow
wymienionych w punkeie 1.1. niniejszej Specyfikagji Technicanej.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych,

W zzkres robot pomiarowych, zwiazanych z odiworzeniem trasy § punktéw wysokosciowych wehodeg:

- sprawdzenie wymaczenia sytuacyjnego | wysokosciowego punkidw gléwnych osi trasy { punktow wysokosciowych,

- uzupeinienie osi trasy dodatkowyrni punktami { wyzmaczenic os),

- wymaczenie dodatkowych purkidw wysokosciowych (reperdw roboczych),

~ wyzmaczenie przekroidw poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz ormakowanie w sposdb ulatwiajacy odsakanie | ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wytyczenie trasy i punktéw wysokodciowvceh,

Podstawg wytyczenia trasy punkidw sieci i obiekiGw wymienionych w punkcic 1.1.stanowi dokumentacia projektowa i prawna oraz Specyfikacje Techniczne.
08 przewodu { usytaowanie studzienek nalezy wymaczy¢ w sposdb trwaly i widoczny, 2 zalozeniem ciggow reperdw roboczych. Punkty na osi trasy nalezy
omaczy¢ za pomocg drewrtianych palikow, tzw. kolkdw osiowych z gwozdzami. Kolki nalezy whié na kazdym zatamaniu trasy, na odcinkach prostych co
okoto 30-50m. Na kazdym prostym odeinku nalezy utrwalic co najmniej 3 punky. Kolki $wiadki wbifa sic po obu stronach wykopu, tak aby istniafa mo2liwosé
odtworzenia jego osi podezas prowadzenia roboL. W terenie zabudowanym repery robocze nafezy osadzaé na scianach budynkéw lub stupach ogrodzeniowych
w postaci hakéw lub boledw. Ciag repertw roboczych nalezy nawiazaé do reperdw siec! paristwowej. Nalezy ustalié stale repery, a w przypacku nicdostatecznej
ich ilosci whbudowad repery tymezasowe z rzgednymi sprawdzonymi przez shizby geodezyine. W miejscach, gdzie moze zachodzié nicbezpieczeristwo
wypadkdw, budowg nalezy prowadzi¢ zgodnie » BHP i praepisami kodeksu drogowego, egrodzié od strony suchy, ana noc dodatkowo omaczyé Swiatiami,

1.4. Okre$lenia podstawowe,

- mapa wsadnicza -~ wicloskalowe opracowanie  kartograficzne, zawierajace akiualne  informacje o preestzennvin rozmieszczeniu - obicktdw
ogdinogeograficanych oraz ewidencii, budynkdw 1 sieci uzbrojenia terenu,

- punity gléwne trasy — punkly zakamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy,

- pozostade okresltenin podstawowe - sa zgodne z obowigzujacymi adpowiednimi polskimi normami § definigjami podanymi w Specyfikagii Technicznej
»Wymagania ogolne™ oraz w pozostatych zamieszezonych wramach ninigjszego opracowania Specyfikacji Technicznych.

2.0. MATERIALY.
Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w Specyfikagji Techniczngj ST-00-00,

2.1. Rodzaje materialow.

Do ulrwalania punkidw gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdzami lub pretem stalowym, shipki betonowe albo rury metalowe o diugosci
okoto 0,30 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt Ziemnych w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ srednice & 0,15-0,20 m i
diugose L=1,5-1,7 m. Do stabilizacji pozostalych punkiéw naleZy stosowaé paliki drewniane o digodei okolo 0.30m i drednicy @ 0,05-0,08 m a dla punktow
wrwalanych w nawierzchni boloe mietalowe o drednicy 3 mm i dhugosci od 0,04 do 0,05m.

Swiadki” powinny miec diugodé okolo 0,5m i przekidj prostokatny.

3.0. SPRZET.

Ogélne wymagania dotyczace sprzgiu: podano w Specyfikacii Technicznej ST-00-00.

3.1. Sprzet pomiarowy.

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowad nastepujacy sprzel geodezyiny:

- teadality | tachimetry, niwelatory, dalmierze,

- tyezkd, faty, tasmy metalowe,

- do prac obliczeniowo-kameralnych naleZy uzywad sprzetu komputerowego.

Uzywany sprgl powinien gwarantowad uzyskanie wymaganej dokladnogei przy pracach pomiarowych | kartograficznych.
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4.0. TRANSPORT.
Ogdlne wymagania dolyczace transportu podane w Specyfikacii Techniczangj ST-00-00.

4.1, Transport sprzetu i materiatow.
Spregt i materiaty do wykonania prac geodezyjnych moze odbywaé sie dowainymi Srodkami transportu,

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w Specyfikacji Technicerej ST-00-00.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych,
Prace pomiarowe winny by¢ wykonane zgodnie z obowigzacymi instrukejami GUGIK (1-7).
Przed przystapieniem do robdt Wykonawea powinien przejac od Zamawiajacego dane zawierajace lokatizacje | wsp6lrzedne punkidw ghéwnych trasy omz

\

TEpPRrow,
W oparciu ¢ materialy dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawea powinien przeprowadzic obliczenia { poriary geodezyjne niczbedne do szezepGlowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednic kwalifikacje i uprawnicnia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowad Inzyniera o wizekich bledach wylkaytych w wytyczeniu punktow rasy (lub) reperdw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunicte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié zgodnos¢ racczywistych rzednych terenu z rzpdnymi terenu okreslonymi w dokumentacii projektowej, Jezeli Wykonawea
stwierdzi, Ze rzeczywiste rzgdne terenu istomnie réznia si¢ od rzgdnyeh okregionych w dokumentagii projektowej, to powinien powiadomié ¢ tym Inzyniera.
Uksataitowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiednie] decyzji preez Inzyniera. Wszystkic dodatkowe roboty
wynikajgee Z rozmic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akoeptowane przez Inzynicra, zostang wykonane na koszt
Zamawiajgoego. Zaniechanie powiadomienia Inryniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawee.

Wszystkie roboty, kidre bazuja na pomiarach wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakoeptowaniem wynikéw pomianéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkly podrednie osi muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslaiace w sposdb wyramy { jednoznacamy
charakierystyke i polozenie tych punkiow. Forma 1 wzdr tych ommaczen powinny byé zaskeeptowane przez Inzyniera.

Wykonawea jest odpowiedzialry za ochrong wszystkich punkiéw pormiarowych | ich oznaczen w czasie trwania rabat. Jezeli snaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgeego zostang miszczone przez Wykonaweg Swiadomie lub wskrtek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wizystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidiowe) realizacji robét nalezg do obowiazkdw Wikonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokodciowych.

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty glowne powinny byé zstabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianyeh ub slupkéw betonowych, a
takze dowigzane do punkidw pomocniczych, poforych poza granicg robot ziemnych,

Maksymalna odleglo$é pormiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze preekraczaé 500m.

Zamawiajacy powinien mlozy¢ robocze punkty wysokogciowe (repery robocze) wzdhuz trasy, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim,

Sprawdzenie wymaczenia punkiow glownych osi trasy wysokosciowych (repery robocze) nalezy przeprowadzié poprzez wykonanie pomiardw w oparciu o
materialy dostarczone przez Inzyniera.

Dopuszczaine odchylenia syluacyjne punktow gidwnych osi trasy w stosunku do podanych przez Inzyniera nie powinny przckraczaé 3 cm.

Rzgdne reperdw roboczych nalezy sprawdzic z dokladnodeia do lem stosujac niwelagje podwding w nawiazaniu do reperéw panistwowych.

5.3. Odtworzenie osi trasy,

Tyezenie osi trasy nale?y wykonaé w oparciu o dokumentagje projektowa oraz dane geodezyine przckazane przez Zamawiajacego przy wykorzystaniu sieci
poligonizagji paristwowe albo inngj osnowy peodezyine], okreslone] w dokumentacji projektowe] lub przez Inzynicra,

04 trasy powinna by¢ wymaczona w punktach gléwnych 1 w punktach podrednich w odicglodel zalesmej od charakterystyki ferens 1 uksAaliowania trasy, lecz
nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do  dokumentagji nie moze by¢ wigksze niz 5 om. Rzgdne niwelety punkidw osi trasy
nalezy wymaczy¢ z doktadnodeig do lem w stosunku do ragdnych niwelety oksslonych w dokumentagii projektowe;.

Do utrwalerta osi trasy w terenie nalezy uryé materialkéw wymienionych w purkeie 2.2. niniejszej Specyfikagji.

Usuniceic pali 7 osi trasy jest dopuszezaine tylko wéwezas, gdy Wykonawcea robot zastapi je odpowiednimi po obu stronach osi, umieszezonych poza granica
robét.

Kolki swiadki whi¢ po obu stronach wykopu, tk aby istniala mozliwos¢ odtworzenia jego osi podezas prowadzenia robot.

5.4. Wykonanie pomiardw powykonawezych.

W pierwszej kolejnosei nalezy pomierzyé i wznowic zatozong osnowe geodezyjng .

Nastepnie ralezy wykonaé pomiary inwentaryzacyine zgoednie z instnukeja G4, Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe™ mierzae wszystkie elementy tredei mapy
zasadnicae.

Prace obliczeniowe nalezy przeprowadzic przy pomocy spraetu komputerowego.

Whiesienic na mapg zasadniczg wykona¢ metodami tradycyinymi (kartowanic i kreslenie mezme) lub komputerowymd w zaleimosel od rodzaju map
posiadanych w Odrodku Dokurmentagi,

Wykonang dokumentagie geodezying [ kartograficang nalezy skompletowad zgodnie z przepisami Instukei O-3 ,Zasady kompletowania dokurnentacji
geodezyjngj 1 kartograficme” z podzialem na:

- dokumentacje techniczng przeznaczong dla Inwestors,

- dokumentacie techniczng preeznaczong dia Osrodka Dokumentacii.
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Sposdb skompletowania dokumentacii dla Osrodka Dokumentacii oraz formg dokumentéw nalezy uzgodnié z Ogrodkiem Dokumentacji.
Dla Inwestora nalezy skompletowac nastgpujace materiaty:
- wtémik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkowa tredcia,
- kopie wykazéw wspdhzednych i wysokosci punktow osnowy poziomej, wysokosciowej oraz wykazy wspGlrzednych
punktéw granicznych,
- kopie protokoléw przekazania znakéw geodezyjnych pod ochrong,
- kopie opisow topograficznych,
- kopie szkicow polowych.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

6.1. Ogoélne zasady kontroli jako$ci robét.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem elementéw inwestycji wymienionych w punkcie 1.3. i punktéw wysokosciowych oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawezych nalezy prowadzié wg ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gléwnego Urzedu Geodezji i
Kartografii lub Giéwnego Geodety Kraju i zgodnie z wymaganiami podanymi w punktach 5.3.15.4.

7.0. OBMIAR ROBOT.
Obmiar rob6t nie jest przewidziany.

8.0. PRZEJECIE ROBOT.

Ogolne wymagania dotyczace przgjgeia podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

8.1. Sposdb przejecia robét.
Przgjecie robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9.0. PODSTAWA PEATNOSCI.

Nie przewiduje sig osobnej platnosci za wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych w terenie.
Koszt wykonania tych rob6t powinien zosta¢ uwzgledniony przez Wykonaweg w kosztach wykonania robét ziemnych.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989r. (z pézn. zm.)

2. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 roku w sprawie rodzaju i zakresu opracowar geodezyjno -
kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie. (Dz. U. Nr 25 poz. 133)

3. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie standardéw technicznych wykonywania geodezyjnych
pomiaréw sytuacyjnych i wysokosciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikéw tych pomiaréw do paristwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego (DzU. 2011 nr 263 poz. 1572).

Autor;
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