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Projekt organizacji i zabezpieczenia robot na czas budowy drog wraz z infrastrukturg na osiedlu Witosa w miejscowosci

1.1.

Nowa Wies Rzeczna.

OPIS TECHNICZNY

do projektu organizacji i zabezpieczenia robot na czas budowy drég wraz z

infrastrukturg na osiedlu Witosa w miejscowosci Nowa Wie$§ Rzeczna.

PODSTAWA OPRACOWANIA

Umowa pomigdzy Gming Miejska Starogard Gdanski z siedzibg w Starogardzie
Gdanskim przy ulicy Gdanskiej 6 a Angelika Elas-Binczyk prowadzaca dziatalnosé
gospodarcza pod firma Pracownia Projektowa ELBI Angelika Elas-Binczyk, 75-800
Koszalin, ul. 1-go Maja 12/20

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury zdnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenistwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach -
Dz.U. nr 220,p0z.2181 z dn. 23 grudnia 2003r. z pézn. zmianami;

Ustawa z dnia 02 czerwca 2005 roku — Prawo o ruchu drogowym - Dz. U. z 2012.1137 2
poz. zm.;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 IX 2003r. w sprawie szczegotowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzaniem - Dz.U. Nr 177 poz. 1729 z 2003t;

Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 01 czerwca 2004 r. w sprawie okreslania
warunkow udzielania zezwolen na zajgcie pasa drogowego - Dz.U.2004.140.1481 z pdzn.

zmianami;

Rozporzadzenie Ministréow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji 2z
dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakéw i sygnaléw drogowych - Dz. U. nr 170, poz.1393 z
dn. 12.10.2002t. z p6zn. zmianami;

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 6 lipca 2010r. w
sprawie kierowania ruchem - Dz.U. 2016.143;

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publiczaych - Dz.U. 2015.460.) z pdzn.
zmianami;

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca
1999r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i
ich usytuowanie - Dz. U. 2016.124;

Ustawa z dnia 14 czerwca 1960r. Kodeks postgpowania administracyjnego -
Dz.U.2016.23;

Wizja lokalna.
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Projekt organizacji i zabezpieczenia robot na czas budowy drog wraz z infrastrukturg na osiedlu Witosa w miejscowosci
Nowa Wies Rzeczna.

1.2. PRZEDMIOT I CEL OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji i zabezpieczenia robot na
czas budowy drog wraz z infrastrukturg na osiedlu Witosa w miejscowosci Nowa
Wies Rzeczna.

Celem opracowania jest wskazanie wytycznych dla oznakowania i
zabezpieczenia robot budowlanych prowadzonych w obrgbie pasa drogowego.

1.3. OPIS STANU ISTNIEJACEGO

Projektowane do budowy drogi gminne zlokalizowane s3 na osiedlu Witosa w
miejscowosci Nowa Wie§ Rzeczna na obszarze Gminy Starogard Gdanski. Teren
planowanej inwestycji potozony jest po potnocno - wschodniej stronie Starogardu
Gdanskiego 1 po wschodniej stronie miejscowosci Nowa Wie§ Rzeczna. Osiedle
Witosa zlokalizowane jest na terenie pagoérkowatym o pochyleniach rzedu 10-14%.
Na przedmiotowym obszarze dominuje zabudowa jednorodzinna. Wystgpuja roOwniez
zabudowa wielorodzinna oraz budynki gospodarcze. Sie¢ projektowanych drog
gminnych polaczona jest z ulicg Kasztanowg oraz poprzez ulice JasSminowg z ulicg
Nowowiejskg bedaca w zarzadzie miasta Starogard Gdanski. Szeroko$¢ pasow
drogowych w liniach rozgraniczajacych jest zmienna 1 waha si¢ od okoto 9.0 do okoto
25.0m. Ulica Kasztanowa posiada jezdni oraz chodniki o warstwie wierzchnie z kostki
betonowe;j. Jezdni obramowana jest krawe¢znikami betonowymi. Skrzyzowania ulicy
Kasztanowej z projektowanymi do budowy odcinkami drég gminnych wykonane sg z
kostki betonowej. W ciggu ulicy Jarzgbinowej, Akacjowej, Glogowej, Kalinowej,
Jasminowej, oraz na odcinku drogi ,,MN” jezdnia utwardzona jest ptytami
zelbetonowymi. Przy budynkach wielorodzinnych odcinki drég ,,TW” i,,ZZ”
posiadaja jezdnie oraz zatoki postojowe z ptyt zelbetowych. Przy budynkach
mieszkalnych wykonane sg ciagi piesze z pytek chodnikowych betonowych. Pozostale
odcinki drog posiadajg nawierzchnie gruntowe, gruntowe ulepszone kruszywem
naturalnym, gruzem budowlanym oraz zuzlem. Szerokos¢ jezdni waha si¢ pomiedzy
3.0m a 5.5m. Jezdnie przewidzianych do budowany i przebudowywany ulic posiadajg
liczne uszkodzenia w postach zapadnigé, nierdwnosci poprzecznych 1 podtuznych,
uszkodzen ptyt zelbetowych. Przylegajace do drog gminnych zjazdy wykonane s3 z
kostki betonowe;j, trylinki, ptyt betonowych, kruszyw naturalnych oraz sztucznych.

W pasach droég gminnych zlokalizowana jest infrastruktura techniczna zwigzana z
droga: sie¢ kanalizacji deszczowej, sie¢ oswietleni ulicznego oraz infrastruktura
niezwigzana z drogg: sie¢ energetyczna podziemna oraz napowietrzna, sie¢
teletechniczna, sie¢ gazowa, sie¢ kanalizacji sanitarnej, sie¢ wodociggowa.

Wody opadowe w czesci drog gminnych odprowadzane sg spadkami
poprzecznymi
1 podluznymi do istniejacej sieci kanalizacji deszczowej. Cze$¢ odcinkow
planowanych
do budowy drog nie posiada mozliwosci odprowadzenia wod opadowych przez sie¢
kanalizacji deszczowej (wody opadowe odprowadzane sg na tereny przylegte).

Istniejace oznakowanie w rejonie przebudowywanej drogi:
W rejonie istniejgcych drog wystepuje oznakowanie poziome i pionowe w postaci
linii segregujacych oraz znakéw poprzecznych.
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Projekt organizacji i zabezpieczenia robot na czas budowy drog wraz z infrastrukturg na osiedlu Witosa w miejscowosci
Nowa Wies Rzeczna.

1.4. CHARAKTERYSTYKA DROGI I WARUNKOW RUCHU

Projektowane do rozbudowy osiedle Witosa zlokalizowane jest w obszarze
zabudowanym. Przewazajacy ruch na drogach osiedla stanowig samochody
osobowe. Ruch pieszych jest duzy. Ruch pojazdoéw jest sredni.

1.5. OPIS PROJEKOWANYCH ROBOT

Roboty ziemne na przedmiotowych odcinkach drog sprowadzaja si¢ do:

- usunig¢cia humusu i nasypdw niekontrolowanych

- wykonania wykopow i nasypow, badz jedynie korytowania pod projektowane konstrukcje
elementow,

- roboty ziemne zwigzane z budowa, przebudowsg Ilub zabezpieczeniem istniejacych
i planowanych sieci uzbrojenia terenu,

- wykonania koryta pod jezdniami, chodnikami, zjazdami i skrzyzowaniami, itp.,

- profilowanie skarp nasypow i wykopow i terenu

- urzadzenie zieleni wraz z nasadzeniami i humusowanie z obsianiem trawa, roboty ziemne
zwigzanie z wyréwnaniem wysokosciowym docelowego pasa drogowego.

1.6. OPIS ZAGROZEN I UTRUDNIEN KTORE MOGA ZAISTNIEC W
WYNIKU PROWADZONYCH ROBOT

Wykonanie robot przy jednoczesnym ruchu pojazdow

Zagrozenie:

> najechanie, potracenie przez maszyne lub samochod ciezarowy.

Zastosowanie srodkow profilaktycznych:

> oznakowanie robot drogowych zgodnie z instrukcja oznakowania

prowadzonych rob6t drogowych w pasie drogowym,

> stosowanie znakow ostrzegawczych, informacyjnych, zapdr, Swiatet
ostrzegawczych,

> stosowanie kamizelek ostrzegawczych z elementami odblaskowymi,

> zachowanie ostroznosci 1 uwagi

> szkolenie w zakresie BHP

Zagrozenie:

> potknigcie, poslizgniecie podczas poruszania si¢ po plaszczyznie.

Zastosowanie srodkow profilaktycznych:

> zapewnianie tadu i1 porzadku na budowie,

> stosowanie odpowiedniego obuwia do warunkow pracy ( z podeszwami
przeciwposlizgowymi),

> szkolenie w zakresie BHP 1 profilaktyczne badania lekarskie.

Zagrozenie:

> uderzenie sprz¢tem maszyn.

Zastosowanie srodkow profilaktycznych:

> praca w bezpiecznej odleglosci od pracujgcej maszyny,

> nadzor nad wykonywanymi robotami 1 wlasciwa organizacja pracy,

> przestrzeganie przepisOw przez operatorOw maszyn,

> stosowanie przez pracownikOw odziezy 1 obuwia roboczego oraz hetmu,

> szkolenie w zakresie BHP

Obstuga maszyn i urzgdzen.

Zagrozenie:

> ruchome cz¢$ci maszyn oraz ostre lub wystajace elementy.
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Zastosowanie srodkow profilaktycznych:

> odpowiednia odziez robocza bez zwisajacych elementow,
> porzadek na stanowisku,
> wiasciwy nadzor.

Obstuga elektronarzedzi.

Zagrozenie:

> porazenie pradem elektrycznym.

Zastosowanie srodkow profilaktycznych:

> dokonywanie konserwacji 1 przegladow elektronarzedzi zgodnie z instrukcja,

> zabezpieczenie przewodow elektrycznych przed uszkodzeniami
mechanicznymi,

> wykonywanie badan skutecznosci ochrony przeciwpozarowej urzadzen i
rezystencji izolacji instalacji elektrycznej,

> wykonywanie robot instalacyjnych przez pracownika posiadajacego

odpowiednie uprawnienia ,
szkolenia BHP.

1.7.  PROJEKTOWANA ORGANIZACJA ROBOT NA CZAS BUDOWY

Oznakowanie prac budowlanych w pasie drogowym zapewnia¢ powinno
bezpieczenstwo zardwno kierowcom, pieszym jak i1 robotnikom poruszajacym si¢
w obszarze robot. Roboty nalezy tak prowadzi¢, aby w jak najmniejszy sposob
utrudnia¢ ruch pojazdéw jak 1 pieszych. Po zakonczeniu robot tymczasowe
oznakowanie natychmiast usunaé i przywroci¢ pierwotng stalg organizacje
ruchu.

Projektowana organizacja ruchu polega na wykonaniu zabezpieczenia i
oznakowania prowadzonych robot.

PRZYJETE ROZWIAZANIA

Rys. nr 3-14

Roboty prowadzone sg przy zajeciu pasa drogowego poszczegdlnych odcinkow

drog osiedla 1 sukcesywne przesuwanie si¢ z pracami na dalszg czgs¢. Obszar

robdt w pasie drogowym nalezy wygrodzi¢ wedtug ponizszych wytycznych:

- obszar robot wygrodzi¢ wzdhuz ulicy zaporami drogowymi U-20a lub U-21b co Sm

- obszar robot prowadzonych od stron najazdowych wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzacg U-3d oraz zaporg drogowg U-20b ,,szeroka”. Na tablicy U-3d i zaporze
U-20b ustawia si¢ $wiatfa ostrzegawcze pulsujace koloru zottego.

- o robotach w pasie drogowym informujg znaki A-14 ,,roboty na drodze” z
odpowiednio zamontowanymi znakami A-12, A-12b lub A-12c.

- szeroko$¢ pozostawiona dla ruchu na drodze musi wynosi¢ min. 2.75m plus
pobocze.

- jezeli na jezdni pozostaje stale oznakowanie poziome barwy bialej kolidujace z
projektowanym oznakowaniem nalezy je w czasie obowigzywania czasowe]
organizacji ruchu przekresli¢ kreskami barwy zoltej o szeroko$ci minimum 12cm.

Nalezy zachowa¢ szczeg6lng ostroznos¢ aby nie naraza¢ na niebezpieczenstwo
robotnikéw wykonujacych roboty w pasie drogowym oraz uczestnikow ruchu.
Czas trwania robot to okoto 7 dni roboczych.
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Projekt organizacji i zabezpieczenia robot na czas budowy drog wraz z infrastrukturg na osiedlu Witosa w miejscowosci

1.8.

Nowa Wies Rzeczna.

Jezeli zaistnieje taka koniecznos$¢ nalezy wprowadzi¢ reczne
kierowanie ruchem drogowym w kazdym etapie prowadzonych robot!
Miejsce dostaw materiatow na budowe nalezy zorganizowaé w miare

mozliwosci poza pasem drogowym. W przypadku wystgpienia koniecznosci
krotkotrwatego roztadunku materialow bezposrednio z drogi, pojazdy
uczestniczgce w roztadunku powinny spetniac nastepujgce wymogi:

1) byé wyposazone w ostrzegawczy sygnat swietlny blyskowy barwy Zéfitej,

widoczny ze wszystkich stron z odleglosci co najmniej 500 m, przy dobrej

przejrzystosci powietrza,

2) byc¢ dodatkowo wyposazone w tablice ostrzegawczg U-26 ze znakiem

przestawnym C-9/C-10 ,,nakaz jazdy z prawej strony znaku" lub ,, nakaz
jazdy z lewej strony znaku", w zaleznosci od miejsca postoju pojazdu w

przekroju drogi
URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

Zabezpieczenia 1 oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym
powinno by¢ dostosowane do wystepujacych utrudnien na drodze, a takze zapewnié
bezpieczenstwo uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujgcym roboty. Oprocz
znakow drogowych stosuje si¢ zapory drogowe, tablice prowadzace, Swiatla
ostrzegawcze.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania
miejsca robot powinny by¢ dobrze widoczne zarowno w dzien jaki w nocy oraz
utrzymane w nalezytym stanie przez okres trwania robot.

Wzory ustawien znakow, zapor oraz tablic wg zatacznikow graficznych
niniejszego opracowania.

o Widoczno$¢ znakow

Do wykonania lic znakéw oraz zapor 1 tablic stosowanych do oznakowania
robdt prowadzonych w pasie drogowym nalezy zastosowac foli¢ odblaskowa typu 2.

o Wielkos¢ znakow

Do oznakowania przedmiotowych robot nalezy uzy¢ znakéw kategorii duze
(D):

- ostrzegawcze o boku trojkata 1050mm,

- zakazu 1 nakazu o $rednicy kota 900 mm.
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1.9. ZASADY PROWADZENIA ROBOT

e Zajecie pasa drogowego pod roboty powinno wynika¢ z projektu budowlanego;

e Przy prowadzeniu robdt nalezy wybrac¢ takg technologi¢ i organizacje ich wykonania,
ktora umozliwi bezpieczne prowadzenie ruchu pojazdow i pieszych przy ograniczonej
w sposOb bezwzglednie konieczny skrajni drogi;

e Termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu przewiduje si¢ od 10 stycznia
2017 r. do 10 stycznia 2017 r.

¢ Jednostka wprowadzajaca organizacje ruchu winna zawiadomi¢ organ zarzadzajacy
ruchem, zarzad drogi oraz wlasciwego komendanta policji o terminie jej
wprowadzenia, co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu;

e Ustawienie znakow wykona¢ pod nadzorem pracownikow zarzadu drogi;

e Jednostki prowadzace roboty w pasie drogowym zobowigzane sa do utrzymania w
nalezytym stanie wszystkich srodkéw technicznych uzytych do oznakowania 1
zabezpieczenia miejsca robot;

o Konstrukcja stojakoéw do zapdr powinna zapewni¢ stabilno$¢ urzadzenia,;

e Osoby wykonujace prace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez
ostrzegawcza o barwie pomaranczowej lub w zélttej wyposazone w elementy
odblaskowe barwy z6ttej lub pomaranczowej;

o Wszystkie znaki 1 urzadzenia zabezpieczajace zwigzane z robotami nalezy usuwac
niezwlocznie po zakonczeniu robot;

e W przypadku konieczno$¢ recznego kierowania ruchem na drodze czynnos$¢ ta winni
wykonywa¢ odpowiednio przeszkolenie pracownicy (lub osoby)- szkolenia
przeprowadza WORD. Osoby takie powinny by¢ wyposazone narzutki ostrzegawcze o
barwie fluorescencyjnej pomaranczowo-czerwonej, z zottymi paskami z materiatu
odblaskowego co najmniej klasy 2, z nadrukiem na plecach o tresci ,, KIEROWANIE
RUCHEM”.
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B. ZALACZNIKI GRAFICZNE

Wzory ustawienia znakow drogowych
1. Odlegtos¢é znakéw od krawedzi jezdni
VAN

0,50 +2,00|

m— T

jezdnia I, pobocze B .
jezdnia chodnik

kraweznik

a) na drogach z poboczem gruntowym b) na ulicach

UWAGA!

W przypadku , gdy warunki terenowe nie pozwalajg na umieszczenie znaku poza korong drogi, znak powinien
byé umieszczony, na drogach z poboczami gruntowymi - na poboczu w odlegtosci nie mniejszej niz 0,5m

od krawedzi jezdni.
W przypadku szerokiego nasypu znaki mozna umieszczac¢ w odlegtosci nie wigkszej niz 5m od krawedzi jezdni.

2. Wysokos¢ umieszczania znakéow /\

min 2,20 m

na drogach
logdinodostepnych

e |
jezdnia \v pobocze l jezdnia \’ t chodnik l

’| '| krajvginik 1
b) kategorii A, B, C, D, F, G na ulicach

I min200m |

a) kategorii A, B, C, D, F, G na drogach.

min 2,20 m |,

e

jezdnia \, pobocze l jezdnia l \, chodnik \,
11
l| ll kraweznik

| min 2,00 m \,

c) dwoéch na jednym stupku na drogach d) dwoéch na jednym stupku na ulicach,

innych niz ulice,
UWAGA!
Przy oznakowaniu robot prowadzonych w pasie drogowym stosuje sie znaki o jedng grupe wielkosci wyzsza
niz stosowane na tej drodze /lub ulicy/ czyli znaki z grupy wielkosci "duze". W grupie tej znaki ostrzegawcze
w ksztalcie trojkata rownobocznego posiadajg dtugos¢ boku 1050 mm, a okragte znaki zakazu i nakazu $rednice
wielkosci 900mm, natomiast znaki informacyjne o ksztatcie prostokata o diugosci podstawy 900mm.
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Wz6r ustawienia wygrodzen poprzecznych

Tablica prowadzaca ciggta

max 2,0 m

U-3d

0,9+1,5m

<
<

Dtugos¢ tablicy kierujgcej nie moze byc¢ krotsza niz 1,2 m.
Powinna by¢ pokryta matriatem odblaskowym na catej powierzchni.

Zapora drogowa pojedyncza szeroka

max 2,0 m <

U-20b

0,9+1,10 m

‘O,ZSmF,ZSm

Diugos¢ zapory drogowej nie moze byc¢ krotsza niz 0,75 m i diuzsza niz 2,75 m.

<
<«

W celu ostrzezenia kierujgcych pojazdami o wystepujgcych przeszkodach na drodze,
zawsze przy zastosowaniu wygrodzen poprzecznych nad ustawionymi w poprzek jezdni
tablicami prowadzacymi (U-3d) i zaporami drogowymi szerokimi (U-20b) nalezy umiescic
Swiatta koloru zéttego (U-35) w odstepach max. co 2,0m. Swiatta te przy normalnej
przejrzystosci powietrza powinny by¢ widoczne z odlegtosci co najmniej 250m oraz zapalac
sie i gasngc z czestotliwoscig 90+ 30 cykli na minute.
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Wzor zapor drogowych

R=0,03m +1.M

| | £
0,2510,25 &
5
(=}
Y —
a) zapora drogowa pojedyncza U-20a Zapory drogowe U-20 ustawione

réwnolegle do kierunku ruchu

Zapory drogowe pojedyncze U-20a stosuje sie do wygrodzen miejsc robot prowadzonych w pasie drogowym a gtéwnie
do wygrodzenia wzdtuz Jezdni.
Przy wygrodzeniach wzdiuz jezdni nie dopuszcza sie wystepowanie przerw w ciggu zapor.

min 0,75m R=0,03m

0,25|0,25 g
| o
oy =
& ©
e
o

Y

<
<

b) zapora drogowa podwojna U-20c

Zapory drogowe podwdjne U-20c nalezy stosowa¢ do wygradzania miejsc robét prowadzonych na chodnikach ciggach
pieszych, pieszo - rowerowych lub Sciezkach rowerowych.

Dla poprawy bezpieczenstwa pieszych szczegdlnie w miejscach zwiekszonego natezenia ruchu dzieci np. w poblizu
szkot podstawowych, przedszkoli itp. zaleca sie stosowanie zapory drogowej potrojnej.

min 0,75m

0,9-1,170 m

oy
A4
oA
c) zapora drogowa potrojna U-20d =)
W terenie zabudowanym zapora drogowa Uwagal!
umieszczona bezposrednio na 1. Zapory drogowe powinny by¢ pokryte po obu stronach pasami biatymi i
skrzyzowaniu nie powinna ograniczac czerwonymi na przemian.

. Wszystkie zapory rozpoczynajq sie i koncza polem czerwonym.

. Zapory drogowe stosowane do wyghrodzenia czgséci jezdni powinny mie¢ lica
wykonane z fiolii odblaskowe;.

. Dopuszczalne diugosci zapér drogowych wynosza: 750, 1250,2250 i 2750 mm.

. Zapory drogowe muszg by¢ wykonane z materiatéw nie stanowigcych zagrozenie
dla osob i mienia, powinna powinny mie¢ naroza wyokraglone R_,,=30mm.

. Zaleca sie stosowanie zapor drogowych wykonanych z tworzyw sztucznych.

kierujgcym widocznosci innych
uczestnikéw ruchu. W takich sytuacjach
dopuszcza sie umieszczanie zapory na
wysokosci powyzej 0,9m.

a b w N

[o)]
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Wzor ustawienia tablic kierujgcych U-21

| 0,25 | R=0,03m

0,25 ,0,25

U-21a U-21b

Tablice kierujgce przeznaczone sg do oznaczenia ograniczen skrajni i oznaczenia krawedzi:
— zawezonego pasa ruchu,

— zajetego lub zanizonego (zawyZzonego) pobocza,

— pasa ruchu z zatamaniami w planie.

025,025,025 0,25

\
\
\

Tablice kierujgce wysokie sg stosowane na poczatku wygrodzenia od strony nadjezdzajacych
pojazddw, gdy przy duzym nasileniu ruchu (tworzenie si¢ kolumn) albo z innych powoddw
powstaje niebezpieczenstwo, ze wygrodzenie tablicami U-21a i b nie zostanie dostrzezone w
odpowiednim czasie.
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Oznakowanie pojazdéw wykonujacych szybko
postepujace roboty na drodze

Ostrzegawczy sygnat

swietlny blyskowy
r W U-26
nA A
N
Sy
E
(=
)
U-20a
m}: wnh
N N
= - ; oY V¥
0,25 0,25
il 1,50m i

Wyposazenie pojazdu wykorzystywanego
przy robotach prowadzonych w pasie
drogowym w ostrzegawczy sygnat swietlny
btyskowy i w tablice ostrzegawczg U-26

Wyposazenie pojazdu wykorzystywanego
przy robotach prowadzonych w pasie
drogowym w ostrzegawczy sygnat swietlny
btyskowy i w zapore drogowag U-20a
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