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OPIS TECHNICZNY

do projektu organizacji czasowej dla przedsiewzigcia pt. ""Rozbudowa

drogi gminnej nr 213017G na odcinku Szpegawsk-Rywatd"

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

*  Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym - Dz. U. z 2018 r., poz. 1990
ze zm.

*  Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych - Dz. U. z 2018 r., poz. 2068

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 6 lipca 2010 r.w
sprawie kierowania ruchem drogowym - Dz.U.2016.143.

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeSnia 2003 r. w sprawie
szczegblowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzaniem — Dz.U.2017.784.

*  Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 1 czerwca 2004 r. w sprawie okreslenia warunkéw
udzielania zezwolen na zajecie pasa drogowego - Dz.U.2016.1264.

*  Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnaléw drogowych - Dz.U.2002.170.1393 z pdzn.
zm.

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach - Dz.U.2003.220.2181 z pézn.
zm.

*  Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 18 lipca 2008 r.w
sprawie wzoru ubioru niektorych oséb uprawnionych do wydawania polecen i sygnaldéw
w zakresie kierowania ruchem na drodze - Dz.U.2008.132.840.

* Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich
usytuowanie - Dz.U.2016.124.

*  Ustawa z dnia 14 czerwca 1960 r. Kodeks postepowania administracyjnego - Dz. U. z 2018

r., poz. 2096.

¢ Wizja w terenie.
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2. PRZEDMIOT I CEL OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu dla

rozbudowy drogi gminnej nr 213017G na odcinku Szpegawsk-Rywatd.

3. CHARAKTERYSTYKA STANU ISTNIEJACEGO

Przedmiotowa droga zlokalizowana jest w pasie drogowym o szerokosci wahajacej si¢ od
okolo 4.0 do 19.0m. Jezdnia drogi gminnej nr 213017G posiada zréznicowana
nawierzchnie. W miejscowosci Szpegawsk na odcinku od skrzyzowania z droga krajowsa do
istniejacego przepustu zlokalizowanego w km 0+704.19 jezdnia drogi gminnej wykonana
zostata o warstwie wierzchniej z betonu asfaltowego. Podbudowe na w/w odcinku  stanowia
plyty betonowe oraz bruk kamienny. Na dalszym odcinku do km okoto 0+809.07 jezdnia
wykonana jest z bruku kamiennego. Pozostaly odcinek drogi gminnej stanowi droga

gruntowa ulepszone kruszywem.

W ciagu drogi wystepuja zjazdy o nawierzchni gruntowej, betonowej, z kruszyw, z kostki
betonowej. Stan techniczny drogi zmienia si¢ w zaleznosci od warunkéw pogodowych.
Nawierzchnia wymaga sezonowych prac utrzymaniowych zwigzanych z powstaniem
zapadnie¢, wybojow, nieréwnosci podluznych i poprzecznych. Uksztaltowanie terenu w
obszarze planowanej inwestycji charakteryzuje si¢ pochyleniami w zakresie od 0.0 do okoto
5.5%. Wody opadowe odprowadzane sa spadkami poprzecznymi i podiuznymi na przylegte
tereny zielone oraz do rowow. W miejscowosci Szpegawsk oraz Rywald lokalnie wystepuja
odcinki kanalizacji deszczowych. W obszarze zabudowany w miejscowosé¢ Szpegawsk oraz
przy wlocie z drogi powiatowej na droge gminna
w miejscowosci Rywald droga os$wietlona jest z opraw o$wietleniowych zamontowanych na

istniejacych stupach elektroenergetycznych.

Na obszarze planowanych robét zlokalizowane jest uzbrojenie w sieci wskazane na
projekcie zagospodarowania terenu. Nie mozna jednak wykluczy¢, ze w terenie wystepuje
inne uzbrojenie, ktére nie zostalo nigdzie zinwentaryzowane. W pasie drogowym wystepuja
takze sieci uzbrojenia terenu niezwiazane z droga, w szczegolnosci w postaci kabli 1 linii
elektroenergetycznych, telekomunikacyjnych, kanalizacji sanitarnej, sieci wodociagowej i

gAZOWE].

Przedmiotowa droga jest uzytkowana jako ciag komunikacyjny dla ruchu pojazdéw

samochodowych, rowerowych 1 dla pieszych. Droga ta pod wzgledem komunikacyjnym,
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zapewnia dostep do drogi publicznej, dla bezposrednio przyleglych terendéw oraz przyleglej

do niej zabudowy mieszkaniowo-ustugowej, zagrodowe;.

Po drodze gminnej poruszaja si¢ gloéwnie pojazdy osobowe. W okresach uprawy pol
zwigksza sie ruch pojazdéw obstugujacych rolnictwo. Na wysoko$ci domu opieki spoteczne;j

wystepuje ruch pieszy.
Istniejace oznakowanie w rejonie przebudowywanej drogi gminne;:

» droga gminna podporzadkowana jest w stosunku do drogi krajowej nr 22, przed wlotem
na w/w skrzyzowanie znajduje si¢ znak A-7

» droga gminna podporzadkowana jest w stosunku do drogi powiatowej nr 2718G , przed
wlotem na w/w skrzyzowanie zlokalizowany jest znak A-7, w ciagu drogi powiatowej
znajduja sie znaki D-1

»  w miejscowosci Szpegawsk tuz za skrzyzowaniem z droga krajowa nr 22 zlokalizowany
jest znak D-42, znak E-17a oraz znak ograniczenia predkosci do 40km/h B-33,

» ostrzezenie o uczestnictwie w ruchu drogowym przez osoby niepelnosprawne zapewnia
ustawiony znak A-30 z tabliczka T-0,

»  przed miejscem zmiany rodzaju nawierzchni zlokalizowany jest znak A-30 z tabliczka
T-0 ,, zmiana nawierzchni ”,

» przy skrzyzowaniu drogi gminnej z droga powiatowa w miejscowosci Rywald
zlokalizowany jest drogowskaz w ksztalcie strzaly E-4

Droga krajowa nr 22 w obrebie skrzyzowania z droga gminng ma szerokos¢ ok. 9m . Jest to

droga jednojezdniowa, dwupasowa. Nawierzchnia jezdni - bitumiczna, ograniczona wtopionymi
opornikami. Stan techniczny dobry. Brak wydzielonych chodnikéw. Sa wydzielone pobocza z
kruszywa. Przy zjezdzie na droge gminna po prawej stronie znajduje si¢ pobocze- opaska, ktora

taczy si¢ z betonowym chodnikiem na dzialce gminne;.

Droga powiatowa (ul. Sosnowa) w obrebie skrzyzowania z droga gminna ma szeroko$¢ ok. 6m

. Jest to droga jednojezdniowa, dwupasowa. Nawierzchnia jezdni - bitumiczna, nieograniczona

kraweznikami. Stan techniczny zty. Brak wydzielonych chodnikéw i poboczy.

4. OPIS PROJEKOWANYCH ROBOT

Roboty prowadzone beda metoda poléwkowa. Prace beda obejmowac:

* prace pomiarowe
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* rozbiorke istniejacych nawierzchni drogowych
* roboty ziemne
* prace zwigzane z wykonaniem konstrukcji drogi

** doprowadzenie pasa drogowego do stanu pierwotnego.

5. OPIS ZAGROZEN I UTRUDNIEN KTORE MOGA ZAISTNIEC
W WYNIKU PROWADZONYCH ROBOT

Zagrozenia:
*  Praca pracownikéw budowy na pasie ruchu pojazdéw uczestnikéw ruchu;

* Chwilowe przebywanie pracownikdw zwigzanych 2z obsluga pojazdow
budowlanych na pasie ruchu;

* Postd] pojazddéw zwigzanych z dowozem materialéw budowlanych.

Utrudnienia:
* Zmiana organizacji ruchu;
* Zwezenie jezdni;
*  Wylaczenie z ruchu jednego pasa ruchu;
*  Ograniczenie predkosci na odcinku objetym zakresem robot.

5. PROJEKTOWANA ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS BUDOWY

Oznakowanie prac budowlanych w pasie drogowym powinno zapewnia¢ bezpieczenstwo
kierowcom, pieszym oraz robotnikom poruszajacym si¢ w obszarze roboét. Po zakonczeniu
robot tymczasowe oznakowanie natychmiast usunac.

ctapl

Roboty prowadzone beda przy zajeciu polowy jezdni- strona lewa po opuszczeniu drogi
krajowej. Dlugo$¢ odcinka robét to ok. 25m. Obszar robot nalezy oznakowaé w nastepujacy
sposob:

* szerokos¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m. Nalezy réwniez
zachowa¢ ruch pieszy i zapewni¢ dojscie dla pieszych o szer. min. 1,5m z elementéw
rozbieralnych, wygrodzone tablicami U-20a od jezdni.

e obszar robét prowadzonych od strony najazdowej wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzaca U-3d ze $wiattami U-35 .

¢ obszar robot prowadzonych od strony skrzyzowania wygrodzi¢c w poprzek zapora
drogowsg U-20b ,,szeroka” ze §wiatlami U-35;

e Obszar robo6t nalezy wylaczy¢ z ruchu poprzez ustawienie znakéw U-21a 1 U-21b;
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* o robotach prowadzonych w pasie drogowym drogi gminnej informuja znaki F-6a
ustawione w pasie drogi krajowej.

* Przestawiono znak A-7 za obszar robot jadac w kierunku skrzyzowania.

* o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,,roboty na drodze” z odpowiednio
zamontowanymi znakami A-12b;

* jadac w kierunku drogi krajowej zastosowano ograniczenie predkosci do 30km/h oraz
znak B-25 "zakaz wyprzedzania"; zakaz wyprzedzania obowiazuje réwniez po zjezdzie z
drogi krajowe;j.

ctap 2

Kontynuacja prac po tej samej stronie drogi. Roboty prowadzone beda przy zajeciu polowy
jezdni- strona lewa po opuszczeniu drogi krajowej. Dtugos¢ odcinka robét to ok. 120m. Obszar
rob6t nalezy oznakowa¢ w nastepujacy sposob:

* szerokos¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m. Nalezy réwniez
zachowaé ruch pieszy poprzez wykonanie nawierzchni o szer. min. 1,5m z elementéw
rozbieralnych, wygrodzone tablicami U-20a od jezdni.

e obszar robdét prowadzonych od strony najazdowej wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzaca U-3d ze $wiattami U-35 .

e obszar robot prowadzonych od strony skrzyzowania wygrodzi¢ w poprzek zaporg
drogowsg U-20b ,,szeroka” ze §wiattami U-35;

e Obszar rob6t nalezy wylaczy¢ z ruchu poprzez ustawienie znakéw U-21a 1 U-21b;

* o robotach prowadzonych w pasie drogowym drogi gminnej informuja znaki F-6a
ustawione w pasie drogi krajowej.

e Przestawiono znak A-7 za obszar robét jadac w kierunku skrzyzowania.

* o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,,roboty na drodze” z odpowiednio
zamontowanymi znakami A-12b;

* po obu stronach odcinka robét zastosowano ograniczenie predkosci do 30km/h oraz
znak B-25 "zakaz wyprzedzania"

* dodatkowo kierowcéw ostrzega si¢ o pieszych znakami A-30 "inne niebezpieczenstwo"
z tabliczka "Piesi"

etap 3
Roboty prowadzone beda przy zajeciu polowy jezdni- strona prawa po opuszczeniu drogi
krajowej. Dlugo$¢ odcinka robét to ok. 25m. Obszar robot nalezy oznakowaé w nastepujacy

sposob:
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etap 4

szerokos¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m.

obszar robot prowadzonych od strony najazdowej wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzaca U-3d ze $wiattami U-35

a z przeciwnej strony obszar robdt wygrodzi¢ w poprzek zapora drogowa U-20b
,szeroka” ze §wiattami U-35;

zastosowano tablice podwojne U-20c i znakiem B-41 "zakaz ruchu pieszych' na
szerokosci chodnika po obu stronach odcinka robot;

Obszar rob6t nalezy wylaczy¢ z ruchu poprzez ustawienie znakow U-21a 1 U-21b;

o robotach prowadzonych w pasie drogowym drogi gminnej informuja znaki F-6a
ustawione w pasie drogi krajowej.

Przestawiono znak A-7 za obszar rob6t jadac w kierunku skrzyzowania.

o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,roboty na drodze” z odpowiednio
zamontowanymi znakami A-12c;

jadac w kierunku drogi krajowej zastosowano ograniczenie predkosci do 30km/h oraz
znak B-25 "zakaz wyprzedzania"; zakaz wyprzedzania obowiazuje réwniez po zjezdzie z
drogi krajowej

dodatkowo kierowcow ostrzega si¢ o pieszych znakami A-30 "inne niebezpieczenistwo"

z tabliczka "Piesi"

Kontynuacja prac po tej samej stronie drogi. Roboty prowadzone beda przy zajeciu polowy

jezdni- strona lewa po opuszczeniu drogi krajowej. Dlugos¢ odcinka robét to ok. 60m. Obszar

robot nalezy oznakowa¢ w nastepujacy sposob:

szerokos¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m.

obszar robét prowadzonych od strony najazdowej wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzaca U-3d ze $wiattami U-35 .

a z przeciwnej strony obszar robdt wygrodzi¢c w poprzek zapora drogowa U-20b
,szeroka” ze §wiattami U-35;

zastosowano tablice podwoéjne U-20c i znakiem B-41 "zakaz ruchu pieszych' i tabliczki
"przejscie druga strong ulicy” na szerokosci chodnika po obu stronach odcinka robét;
Obszar rob6t nalezy wylaczy¢ z ruchu poprzez ustawienie znakéw U-21a 1 U-21b;

o robotach prowadzonych w pasie drogowym drogi gminnej informujq znaki F-6a

ustawione w pasie drogi krajowej.
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Przestawiono znak A-7 za obszar robét jadac w kierunku skrzyzowania.

o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,,roboty na drodze” z odpowiednio
zamontowanymi znakami A-12c;

po obu stronach odcinka robét zastosowano znak B-25 "zakaz wyprzedzania", a jadac w
kierunku drogi krajowej obowiazuje ograniczenie predkosci do 30km/h;

dodatkowo kierowcow ostrzega si¢ o pieszych znakami A-30 "inne niebezpieczefistwo"

z tabliczka "Piesi"

etap 5,6,7

Roboty prowadzone w obrebie skrzyzowania:

szerokos¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m.

obszar robot prowadzonych od strony najazdowej wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzaca U-3d ze §wiattami U-35

a z przeciwnej strony obszar robdt wygrodzi¢ w poprzek zapora drogowa U-20b
,szeroka” ze §wiattami U-35;

zastosowano tablice podwéjne U-20c i znakiem B-41 "zakaz ruchu pieszych' od strony
wykonanego juz chodnika;

Obszar rob6t nalezy wylaczy¢ z ruchu poprzez ustawienie znakéw U-21a i U-21b lub
zaporami U-20a;

o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,roboty na drodze” , o zwezeniach
odpowiednio ustawione znaki A-12b i a-12c;

zastosowano ograniczenie predkosci do 30km/h oraz znak B-25 "zakaz wyprzedzania";

Kolejne etapy prowadzone beda przy zajeciu czesci jezdni -prace prowadzone beda

metoda poléwkowa , umozliwiajac w ten sposob ruch pojazdéw /etap 8-14/

Roboty prowadzone przy zajeciu czgici jezdni i poszerzeniem chodnika dla pieszych. Roboty

0znaczono nast@pu]qco:

szerokos¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m.

obszar robét prowadzonych od strony najazdowej wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzaca U-3d ze $wiattami U-35

a z przeciwnej strony obszar robdt wygrodzi¢ w poprzek zapora drogowa U-20b
,szeroka” ze §wiattami U-35;

pieszych odrodzi¢ od jezdni zaporami drogowymi U-20a
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* zastosowano tablice podwdjne U-20c i znakiem B-41 "zakaz ruchu pieszych' od strony
wykonanego juz chodnika;

e Obszar robot nalezy wylaczy¢ z ruchu poprzez ustawienie znakéw U-21a i U-21b lub
zaporami U-20a;

* o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,roboty na drodze” , o zwezeniach
informuja odpowiednio ustawione znaki A-12b i a-12c;

*  zastosowano ograniczenie predkosci do 30km/h oraz znak B-25 "zakaz wyprzedzania";

przy etapie 9, ktory obejmuje wykonanie wlotu sktzyzowania, zamknieto ruch, ze

wzgledu na mozliwos¢ objazdu, dlatego nalezy uwzgledni¢ dodatkowe:

» zapory szerokie U-20b ze S$wiatlami U-35 ze znakami B-1 "zakaz ruchu w obu
kierunkach"

e oraz znaki B-21 1 B-22 zakazy skretu ustawione na przebudowywanej drodze gminne;.
przy etapie 10

przy etapie 10 i 11, 13 ruch pieszy zostaje skierowany na wykonany chodnik ,dlatego

nalezy uwzgledni¢ dodatkowe:

* tabliczki U-56d "przejscie druga strong ulicy”

przy etapie 12 prace prowadzone w obrebie skrzyzowania, dlatego nalezy uwzglednic

dodatkowe:

* tablice kierunkowe U-3c 1 U-3d ze §wiatlami U-35
etap 14
Roboty réwniez prowadzone metoda poléwkows, jednak ze wzgledu na mozliwos¢ objazdu
zamknieto ruch dla jadacych od strony Szpegawska do Rywaldu. Jest natomiast dozwolony ruch
dla jadacych od strony Rywaldu. Odcinek od strony Szpegawska oznaczono znakiem D-4a
"brak przejazdu", a jadacych do Rywaldu i posesji nr 29-35 skierowano na drogg alternatywna ,
ktéra oznaczono tabliczkami £-9.

Pozostate oznakowanie zgodnie z rysunkami 2.8-2.14

etap 15

Roboty w obrebie skrzyzowania, 2z czasowym zamknieciem odcinka przedmiotowej drogi

gminnej i puszczeniem ruchu droga gruntowa.
* w celu uniemozliwienia wjazdu na odcinek zastosowac z obu stron zapory drogowe U-
20b ,,szerokie” ze §wiattami U-35 wraz ze znakiem B-1 "zakaz ruchu w obu kierunkach";

e Obszar rob6t nalezy wylaczy¢ z ruchu poprzez ustawienie zapor U-20a;
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* o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,;roboty na drodze”

*  zastosowano ograniczenie predkosci do 30km/h oraz zakazy skretu B-22 i B-21
Sposéb oznakowania przedstawiono na arkuszu nr 15
etap 16
Roboty drogowe wykonywane przy zajeciu polowy jezdni. Ze wzgledu na geometrie drogi
przyjeto rozwiazanie, w ktérym ruchu przedmiotowa droga puszczony zostal tylko z jednego
kierunku Szpegawsk- Rywald. Natomiast jadac od strony Rywaldu do Szpegawska nalezy
skorzysta¢ z objazdu drogg gruntowa. Na przedmiotowym odcinku wprowadzono ograniczenie
predkosci do 30km/h i zakaz wyprzedzania . Szerokosé jezdni pozostawiona dla ruchu musi
wynosi¢ min. 2.75 m. Sposob oznakowania przedstawiono na arkuszu nr 16.
etap 17
Roboty drogowe wykonywane przy zajeciu potowy jezdni. Ruch przedmiotows droga puszczony
zostal tylko z jednego kierunku Szpegawsk- Rywald. Natomiast jadac od strony Rywaldu do
Szpegawska nalezy skorzysta¢ z objazdu droga gruntowa. Na przedmiotowym odcinku
wprowadzono ograniczenie predkosci do 30km/h i zakaz wyprzedzania . Szerokos§é jezdni
pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m. Sposéb oznakowania przedstawiono na
arkuszu nr 17
etap 18
Roboty drogowe przy budowie wlotu skrzyzowania drogi gruntowej z przebudowywana droga
gminng. Wylot drogi zostal zamknigty dla ruchu na czas budowy. Sposéb oznakowania
przedstawiono na arkuszu nr 18
etap 19
Na tym etapie budowy zablokowany zostal ruch na odcinku drogi gminnej Szpegawsk -Rywald.
Przebudowie podlega krotki odcinek, aby jak najszybciej przejsé do kolejnego etapu i umozliwi¢
ruch na tym odcinku. O przebudowie i zamknigciu ruchu informuja tablice drogowe o tresci:
"Przebudowa drogi gminnej nr 213017. Brak przejazdu do m. Szpegawsk /Rywald/ od dnia
......... do dnia.........". Jest to informacja dla mieszkaficow obu miejscowosci.  Sposob
oznakowania przedstawiono nr 19.
etap 20,21
wykonanie ciagu pieszo-rowerowego od skrzyzowania z droga gruntowa- prace prowadzone w
poboczu. Po wykonaniu nowej konstrukcji nalezy wykonac polaczenie z istniejaca nawierzchnig

gruntowa. Miejsce laczenia nalezy odpowiednio oznaczy¢ znakami A-11 "nieréwna droga"
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Sposéb oznakowania przedstawiono na rysunku 2.20-2.21, kolejne etapy prac przy ciagu wg
schematu nr S-1.

ctap 22

Roboty przy budowie jezdni wykonywane metoda poléwkowa, po prawej stronie jezdni jadac
od Szpegawska. Odcinek diugosci ok. 100m. Na przedmiotowym odcinku wprowadzono
ogtraniczenie predkosci do 30km/h i zakaz wyprzedzania . Szeroko$¢ jezdni pozostawiona dla
ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m. Na tym etapie piesi moga porusza¢ po wykonanym ciggu
pieszo- rowerowym. Sposob oznakowania przedstawiono na rysunku 2.22, kolejne etapy prac

przy ciagu wg schematu nr S-2.

etap 23

Roboty prowadzone beda przy zajeciu polowy jezdni- strona prawa po opuszczeniu drogi
powiatowej. Dlugos¢ odcinka robdt to ok. 50m. Obszar robét nalezy oznakowaé w
nastepujacy sposob:

¢ szerokos¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m.

e obszar robdét prowadzonych od strony najazdowej wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzaca U-3d ze $wiattami U-35 ;

* a od strony przeciwnej obszar robét wygrodzic w poprzek zapora drogowa U-20b
»szeroka” ze §wiattami U-35;

* o braku przejscia dla pieszych informuje znak B-41 oraz zapora U-20c;

e obszar robo6t nalezy wylaczy¢ z ruchu poprzez ustawienie znakéw U-21a 1 U-21b;

* o robotach prowadzonych w pasie drogowym drogi gminnej informuja znaki F-6a
ustawione w pasie drogi powiatowej oraz na drodze gminnej aczacej si¢ z przedmiotowsa
droga;

* o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,,roboty na drodze” z odpowiednio
zamontowanymi znakami Al2-c ;

* jadac w kierunku drogi powiatowej zastosowano ograniczenie predkosci do 30km/h oraz
znak B-25 "zakaz wyprzedzania"; taki zestaw znakéw obowigzuje rowniez po zjezdzie z
drogi powiatowe;j ;

ctap 24
Kontynuacja prac po tej samej stronie drogi. Roboty prowadzone beda przy zajeciu polowy
jezdni- strona prawa po opuszczeniu drogi powiatowej. Dlugos¢ odcinka robot to ok. 20m.

Obszar rob6t nalezy oznakowa¢ w nastepujacy sposob:
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szerokos¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m;

obszar robot prowadzonych od strony najazdowej wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzaca U-3d ze $wiattami U-35 .

z drugiej strony obszar robo6t wygrodzi¢ w poprzek zaporg drogows U-20b ,,szeroka” ze
Swiattami U-35;

obszar robo6t nalezy wylaczy¢ z ruchu poprzez ustawienie zapory U-20a;

o robotach prowadzonych w pasie drogowym drogi gminnej informuja znaki F-6a
ustawione w pasie drogi powiatowej;

o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,roboty na drodze” z odpowiednio
zamontowanymi znakami A-12c;

po obu stronach odcinka robét zastosowano ograniczenie predkosci do 30km/h oraz
znak B-25 "zakaz wyprzedzania"

dodatkowo kierowcow ostrzega si¢ o pieszych znakami A-30 "inne niebezpieczenstwo"
z tabliczka "Piesi"

polaczenie pomiedzy drogami gminnymi z kostki betonowej zablokowane poprzez
ustawienie zapo6r drogowych szerokich U-20b ze znakami B-1 "zakaz ruchu w obu

kierunkach";

etap 25
Roboty prowadzone beda przy zajeciu lacznika pomiedzy drogami gminnymi. Obszar robot

nalezy oznakowac w nastepujacy sposob:

na skrzyzowaniu drég zastosowano tablice kierunkowe U-3c 1 U-3d ze $wiattami U-35
od skrzyzowania ustawiono znak B-25 ,,zakaz wyprzedzania’

tacznik z kostki betonowej pomiedzy drogami gminnymi zostal zamknigty poprzez
zastosowania zapor drogowych szerokich U-20 ze znakami B-1 ,,zakaz ruchu w obu
kierunkach™

droga gminna, ktora Iaczy si¢ z rozbudowywang droga, zostata zamknieta dla jadacych w
kierunku skrzyzowania z droga powiatowa, o czym informuja znaki B-2 ,,zakaz wjazdu”
z zaporg szeroka U-20b oraz znak D-4a ustawiony odpowiednio wczesniej;

na rozbudowywanej drodze, jadac w kierunku drogi powiatowej zastosowano znaki B-25
oraz B-33 ograniczenie predkosci do 30km/h;

przed odcinkiem robét ustawiono réwniez znaki A-14 1 A-12¢ informujace o robotach

na drodze i zwezeniu lewostronnym drogi;
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* dodatkowo kierowcéw ostrzega si¢ o pieszych znakami A-30 "inne niebezpieczenstwo"
z tabliczka "Piesi"
* o robotach na drodze gminnej informuja réwniez tablice F-6a ustawione na drodze

powiatowej;

etap 26

Odcinek dlugosci ok. 10m po prawej stronie jadac w kierunku drogi powiatowej. Obszar robot
nalezy oznakowac¢ w nastepujacy sposob:
* szerokos¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m.
e obszar roboét prowadzonych od strony najazdowej wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzaca U-3d ze $wiattami U-35 .
* a z przeciwnej strony obszar robot wygrodzi¢ w poprzek zapora drogowa U-20b
»,szeroka” ze §wiattami U-35;
e  Obszar rob6t nalezy wylaczy¢ z ruchu ustawienie zap6r U-20a
* o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,,roboty na drodze” z odpowiednio
zamontowanymi znakami A-12c;
* po obu stronach odcinka robét zastosowano znak B-25 "zakaz wyprzedzania", a od
strony drogi gminnej dodatkowo ograniczenie predkosci do 30km/h;
* jadac od strony drogi gminnej ustawiono znaki A-12c 1 A-14 ostrzegajace przez robotami
na przedmiotowym odcinku drogi;
* o robotach prowadzonych w pasie drogowym drogi gminnej informuja znaki F-6a
ustawione w pasie drogi powiatowej;
etap 27
Kontynuacja robét po tej samej stronie drogi .Odcinek dlugosci ok. 50m. Obszar robot nalezy
oznakowaé w nastgpujacy sposob:
* szerokos¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m.
e obszar robdét prowadzonych od strony najazdowej wygrodzi¢ w poprzek tablica
prowadzaca U-3d ze $wiattami U-35 .
* a z przeciwnej strony obszar robdt wygrodzi¢ w poprzek zapora drogowa U-20b
,szeroka” ze §wiattami U-35;

e obszar rob6t nalezy wylaczy¢ z ruchu poprzez ustawienie znakéw U-21a 1 U-21b;
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* o robotach na drodze gminnej informuja znaki A-14 ,,roboty na drodze” z odpowiednio
zamontowanymi znakami A-12c¢ 1 A-12b ustawionymi odpowiednio po obu stronach
odcinka robét;

* po obu stronach zastosowano znak B-25

predkosci do 30km/h;

zakaz wyprzedzania", z ograniczeniem

* o robotach prowadzonych w pasie drogowym drogi gminnej informuja znaki F-6a

ustawione w pasie drogi powiatowej;

etap 28
Roboty przy budowie jezdni wykonywane metoda potéwkowa, po lewej stronie jezdni jadac od

drogi powiatowej. Odcinek dlugosci ok. 100m. Na przedmiotowym odcinku wprowadzono
ogtraniczenie predkosci do 30km/h i zakaz wyprzedzania . Szeroko$¢ jezdni pozostawiona dla
ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m. Na tym etapie piesi moga porusza¢ po wykonanym ciaggu
pieszo- rowerowym. Schemat oznakowania nalezy zastosowa¢ do kolejnych prac po tej stronie
drogi. Sposéb oznakowania przedstawiono na arkuszu nr 28

etap 29

Roboty w obrebie skrzyzowanie, budowa odcinka jezdni metoda poléwkows, Na
przedmiotowym odcinku wprowadzono ograniczenie predkosci do 30km/h i zakaz
wyprzedzania . Szeroko$¢ jezdni pozostawiona dla ruchu musi wynosi¢ min. 2.75 m. Na tym
etapie piesi moga porusza¢ po wykonanym ciagu pieszo- rowerowym. Sposéb oznakowania

przedstawiono na arkuszu nr 29.

6. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

Zabezpieczenia 1 oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do wystepujacych utrudnien na drodze, a takze zapewni¢ bezpieczenstwo
uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujacym roboty. Opréocz znakéw drogowych stosuje sie
zapory drogowe, tablice prowadzace.

Urzadzenia bezpieczenistwa ruchu uzyte do zabezpieczenia 1 oznakowania miejsca robot
powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien, jak 1 w nocy oraz utrzymane w nalezytym
stanie przez okres trwania robot.

Wzory ustawient znakow, zapor oraz tablic wg zalacznikow graficznych niniejszego opracowania.
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Widocznosé¢ znakéw. Do wykonania lic znakéw oraz za poér i tablic stosowanych do
oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym nalezy zastosowac folig
odblaskows typu 2.

Wielko$¢ znakéw. Do oznakowania przedmiotowych robot nalezy uzy¢ znakow
kategorii duze (D)- w pasie drogi powiatowe;j

kategorii $rednie (S)- w pasie drogi gminne;j

. ZASADY PROWADZENIA ROBOT

Zajecie pasa drogowego pod roboty powinno wynikac z projektu zjazdu;

Przy prowadzeniu robdt nalezy wybra¢ taka technologie i organizacje ich wykonania,
ktéra umozliwi bezpieczne prowadzenie ruchu pojazdow i pieszych przy ograniczonej w
sposob bezwzglednie konieczny skrajni drogi;

Termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu przewiduje si¢ od 01.04.2020
do 30.11.2020r.

Jednostka wprowadzajaca organizacje ruchu winna zawiadomié¢ organ zarzadzajacy
ruchem, zarzad drogi oraz wlasciwego komendanta policji o terminie jej wprowadzenia,
co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu;

Ustawienie znakéw wykona¢ pod nadzorem pracownikéw zarzadu drogi;

Jednostki prowadzace roboty w pasie drogowym zobowigzane sa do utrzymania w
nalezytym stanie wszystkich $rodkéw technicznych wuzytych do oznakowania i
zabezpieczenia miejsca robot;

Konstrukcja stojakéw do zapér powinna zapewnic stabilno$¢ urzadzenia;

Osoby wykonujace prace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez ostrzegawcza
o barwie pomaranczowej lub w z6ltej wyposazone w elementy odblaskowe barwy z6ltej
lub pomaranczowej;

Wszystkie znaki 1 urzadzenia zabezpieczajace zwiazane z robotami nalezy usuwac
niezwlocznie po zakoficzeniu robot;

W przypadku konieczno$¢ recznego kierowania ruchem na drodze czynno$¢ ta winni
wykonywa¢ odpowiednio przeszkolone osoby- szkolenia przeprowadzaja WORD.
Osoby takie powinny by¢ wyposazone narzutki ostrzegawcze o barwie fluorescencyjnej
pomaraniczowo-czerwonej, z zOltymi paskami z materialu odblaskowego co najmnie;j

klasy 2, z nadrukiem na plecach o tresci ,, KIEROWANIE RUCHEM”.
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B. ZAt ACZNIKI GRAFICZNE

Wzory ustawienia znakéw drogowych
1. Odlegtos¢ znakow od krawedzi jezdni
A

0,50:2,00

e

jezdnia I, pobocze
1 jezdnia chodnik
L 1
kraweznik

a) na drogach z poboczem gruntowym b) na ulicach

UWAGA!
W przypadku , gdy warunki terenowe nie pozwalajg na umieszczenie znaku poza korong drogi, znak powinien
by¢ umieszczony, na drogach z poboczami gruntowymi - na poboczu w odlegtosci nie mniejszej niz 0,5m

od krawedzi jezdni.
W przypadku szerokiego nasypu znaki mozna umieszcza¢ w odlegtosci nie wiekszej niz 5m od krawedzi jezdni.

2. Wysokos¢ umieszczania znakow /\
e £
£ S
e na drogach o~
£
jezdnia [ pobocze [ jezdnia \’ l chodnik l
1 1 kra\‘llvellinik 1

a) kategorii A, B, C, D, F, G na drogach. b) kategorii A, B, C, D, F, G na ulicach

e

-

. E

E S

=3 o~

S c

= £

£ E

€

jezdnia \' pobocze l jezdnia |’ [ chodnik \,

1 1 kraweznik

c) dwéch na jednym stupku na drogach d) dwéch na jednym stupku na ulicach,

innych niz ulice,
UWAGA!
Przy oznakowaniu robdt prowadzonych w pasie drogowym stosuje sie znaki o jedng grupe wielkosci wyzsza
niz stosowane na tej drodze /lub ulicy/ czyli znaki z grupy wielkosci "duze”. W grupie tej znaki ostrzegawcze
w ksztatcie trojkata rownobocznego posiadajg diugos¢ boku 1050 mm, a okragte znaki zakazu i nakazu Srednice
wielkosci 900mm, natomiast znaki informacyjne o ksztatcie prostokata o dtugosci podstawy 900mm.
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Wz6r ustawienia wygrodzen poprzecznych
Tablica prowadzaca ciagta

L max 2,0 m

U-3d

Dtugosc¢ tablicy kierujacej nie moze by¢ krotsza niz 1,2 m.
Powinna by¢ pokryta matriatem odblaskowym na catej powierzchni.

Zapora drogowa pojedyncza szeroka

max 2,0 m

Dtugos¢ zapory drogowej nie moze by¢ krétsza niz 0,75 m i dluzsza niz 2,75 m.

»|
’|

W celu ostrzezenia kierujgcych pojazdami o wystepujacych przeszkodach na drodze,
zawsze przy zastosowaniu wygrodzen poprzecznych nad ustawionymi w poprzek jezdni
tablicami prowadzacymi (U-3d) i zaporami drogowymi szerokimi (U-20b) nalezy umiesci¢
Swiatta koloru zéttego (U-35) w odstepach max. co 2,0m. Swiatta te przy normalne;j
przejrzystosci powietrza powinny by¢ widoczne z odlegtosci co najmniej 250m oraz zapalac
sie i gasng¢ z czestotliwoscig 90+ 30 cykli na minute.
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Wzdor zapdr drogowych

R=0,03m +1<mx70,1m

|0,25|0,25
4

a) zapora drogowa pojedyncza U-20a Zapory drogowe U-20 ustawione
réwnolegle do kierunku ruchu

0,9-1,10 m

<

Zapory drogowe pojedyncze U-20a stosuje sie do wygrodzen miejsc robét prowadzonych w pasie drogowym a gtownie
do wygrodzenia wzdtuz Jezdni.
Przy wygrodzeniach wzdtuz jezdni nie dopuszcza sie wystepowanie przerw w ciggu zapor.

il min 0,75m R=0,03m
e} A
o~
=3

|4 ,l‘ ,l 1S

0,2510,25 E
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&
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b) zapora drogowa podwdéjna U-20c

Zapory drogowe podwojne U-20c nalezy stosowa¢ do wygradzania miejsc robét prowadzonych na chodnikach ciggach
pieszych, pieszo - rowerowych lub $ciezkach rowerowych.

Dla poprawy bezpieczenstwa pieszych szczego6inie w miejscach zwiekszonego natezenia ruchu dzieci np. w poblizu
szkot podstawowych, przedszkoli itp. zaleca sie stosowanie zapory drogowej potrojnej.

min 0,75m o

0,25 0,25
€€

0,9-1,10m

<&
<

15

c) zapora drogowa potréjna U-20d S

W terenie zabudowanym zapora drogowa Uwaga!
umieszczona bezposrednio na 1. Zapory drogowe powinny by¢ pokryte po obu stronach pasami biatymi i
skrzyzowaniu nie powinna ograniczaé cepvonyminapreaman. o . o
kierujacym widocznosci innych . Wszystkie zapory rozpoczynaja sie i koriczg polem czerwonym.
uczestnikow ruchu. W takich sytuacjach Zapory drogowe stosowane do wyghrodzenia czesci jezdni powinny miec lica

s iy 5 wykonane z fiolii odblaskowej.
dopuszcza sie umieszczanie zapory na Dopuszczalne diugosci zapor drogowych wynosza: 750, 1250,2250 i 2750 mm.
wysokosci powyzej 0,9m. Zapory drogowe muszg by¢ wykonane z materiatéw nie stanowiacych zagrozenie
dla os6b i mienia, powinna powinny mie¢ naroza wyokraglone R,,,=30mm.
Zaleca sie stosowanie zapo6r drogowych wykonanych z tworzyw sztucznych.

op wN
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