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1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i przejecia robot zwiazanych z wytyczeniem trasy sieci kanalizacyjnej i ich
punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie powyzej.

1.3.Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng.

Ustalenia zawarte w ninigjszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi
na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy i punktow wysokosciowych oraz sporzadzenia geodezyjnej dokumentacji powykonawczej sieci i obiektow
wymienionych w punkcie 1.1. niniejszej Specyfikacji Technicznej.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.

W zakres rob6t pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wehodza:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami ( wyznaczenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko$ciowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych.

Podstawe wytyczenia trasy punktow  sieci i obiektéw wymienionych w punkcie 1.1.stanowi dokumentacja projektowa i prawna oraz Specyfikacje Techniczne.
Os przewodu i usytuowanie studzienek nalezy wyznaczy¢ w sposob trwaly i widoczny, z zatozeniem ciagéw reperdw roboczych. Punkty na osi trasy nalezy
oznaczy¢ za pomocg drewnianych palikow, tzw. kotkéw osiowych z gwozdziami. Kotki nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy, na odcinkach prostych co
okoto 30-50m. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty. Kotki $wiadki wbija si¢ po obu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwo$¢
odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robot. W terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadzaé na $cianach budynkéw lub stupach ogrodzeniowych
w postaci hakow lub bolcdw. Ciag reperdw roboczych nalezy nawiazac do reperow sieci panstwowej. Nalezy ustalic stale repery, a w przypadku niedostatecznej
ich ilosci wbudowaé repery tymczasowe z 1zednymi sprawdzonymi przez shuzby geodezyjne. W miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo
wypadkow, budowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z BHP i przepisami kodeksu drogowego, ogrodzi¢ od strony ruchu, a na noc dodatkowo oznaczy¢ Swiatkami.

1.4. Okreslenia podstawowe.

- mapa zasadnicza — wieloskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne —informacje o przestrzennym — rozmieszczeniu  obiektow
ogolnogeograficznych oraz ewidencji, budynkow i sieci uzbrojenia terenu,

- punkty glowne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy,

- pozostale okreslenia podstawowe - sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej
,»Wymagania ogolne” oraz w pozostatych zamieszczonych w ramach niniejszego opracowania Specyfikacji Technicznych.

2.0. MATERIALY.
Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

2.1. Rodzaje materialéw.

Do utrwalania punktow gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziami lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dugosci
okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice @ 0,15-0,20 mi
dhugos¢ L=1,5-1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane o dlugosci okoto 0.30m i $rednicy @ 0,05-0,08 m a dla punktéw
utrwalanych w nawierzchni bolce metalowe o srednicy 5 mm i dhugoéci od 0,04 do 0,05m.

,Swiadki”” powinny mie¢ dlugos¢ okolo 0,5m i przekrdj prostokatny.

3.0. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

3.1. Sprzet pomiarowy.

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet geodezyjny:

- teodolity i tachimetry, niwelatory, dalmierze,

- tyczki, taty, tasmy metalowe,

- do prac obliczeniowo-kameralnych nalezy uzywac sprzetu komputerowego.

Uzywany sprzet powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej dokladnosci przy pracach pomiarowych i kartograficznych.
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4.0. TRANSPORT.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

4.1. Transport sprzetu i materialow.
Sprzet i materiaty do wykonania prac geodezyjnych moze odbywaé si¢ dowolnymi srodkami transportu.

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe winny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK (1-7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1 wspolrzedne punktow glownych trasy oraz
Teperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegbtowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

‘Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow trasy (lub) reperdw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych rzednych terenu z rzednymi terenu okreslonymi w dokumentacji projektowej. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, Ze rzeczywiste 1zedne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie dodatkowe roboty
wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej 1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktdre bazuja na pomiarach wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny
charakterystykg i poloZenie tych punktow. Forma 1 wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a
takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potoznych poza granica robdt ziemnych.

Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz trasy, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy wysokosciowych (repery robocze) nalezy przeprowadzi¢ poprzez wykonanie pomiardw w oparciu o
materialy dostarczone przez Inzyniera.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktow gléwnych osi trasy w stosunku do podanych przez Inzyniera nie powinny przekraczac 3 cm.

Rzedne reperdw roboczych nalezy sprawdzi¢ z doktadnoscia do 1cm stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperow panstwowych.

5.3. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego przy Wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej lub przez Inzyniera.

O trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz
nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do  dokumentacji nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1ecm w stosunku do 1zednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w punkcie 2.2. niniejszej Specyfikacji.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi po obu stronach osi, umieszczonych poza granica
robot.

Kotki swiadki wbié po obu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwo$¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robot.

5.4. Wykonanie pomiaréw powykonawczych.

W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ i wznowic zatozona osnowg geodezyjna -

Nastepnie nalezy wykona¢ pomiary inwentaryzacyjne zgodnie z instrukcja G4 ,,Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe” mierzac wszystkie elementy tresci mapy
zasadniczej.

Prace obliczeniowe nalezy przeprowadzi¢ przy pomocy sprzgtu komputerowego.

Whiesienie na mape zasadnicza wykona¢ metodami tradycyjnymi (kartowanie 1 kreSlenie rgczne) lub komputerowymi w zaleznosci od rodzaju map
posiadanych w Osrodku Dokumentagji.

Wykonang dokumentacje geodezyjna i kartograficzna nalezy skompletowac zgodnie z przepisami Instrukeji O-3 ,,Zasady kompletowania dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej”” z podzialem na:

- dokumentacje techniczna przeznaczona dla Inwestora,

- dokumentacjg techniczng przeznaczona dla Osrodka Dokumentagji.
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Sposob skompletowania dokumentacji dla Osrodka Dokumentagji oraz formg dokumentdw nalezy uzgodni¢ z Oérodkiem Dokumentacji.
Dla Inwestora nalezy skompletowac nastgpujace materiaty:
- wtomik mapy zasadniczej uzupelniony dodatkowa trescia,
- kopie wykazow wspohzednych i wysokosci punktow osnowy poziomej, wysokosciowej oraz wykazy wspohzednych
punktow granicznych,
- kopie protokotéw przekazania znakoéw geodezyjnych pod ochrong,
- kopie opisow topograficznych,
- kopie szkicow polowych.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z wytyczeniem elementéw inwestycji wymienionych w punkcie 1.3. i punktow wysokosciowych oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych Glownego Urzedu Geodezji i
Kartografii lub Gléwnego Geodety Kraju i zgodnie z wymaganiami podanymi w punktach 5.3.15.4.

7.0. OBMIAR ROBOT.
Obmiar robot nie jest przewidziany.

8.0. PRZEJECIE ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace przejecia podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

8.1. Sposdb przejecia robot.

Przejecie robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiardw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

Nie przewiduje sig osobnej platnosci za wytyczenie trasy 1 punktoéw wysokosciowych w terenie.
Koszt wykonania tych rob6t powinien zosta¢ uwzgledniony przez Wykonawce w kosztach wykonania robét ziemnych.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 1. (z pézn. zm.)

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 roku w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno -
kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie. (Dz. U. Nr 25 poz. 133)

3. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie standardow technicznych wykonywania geodezyjnych
pomiarow sytuacyjnych i wysoko$ciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikow tych pomiardw do panstwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego (Dz.U. 2011 nr 263 poz. 1572).
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