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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:
ST — Specyfikacja Techniczna
WTWIO — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sg roboty
rozbidrkowe dotyczgce wykonania i odbioru rob6t w obiektach budowlanych pn.
»,Rozbudowa oczyszczalni sciekow wraz z infrastrukturg towarzyszgcg w miejscowosci
Jabtowo gmina Starogard Gdanski”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegotowej specyfikacii
technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. Projektant sporzgadzajgcy dokumentacje
projektowg i odpowiednie szczego6towe specyfikacje techniczne wykonania i odbioru
robot budowlanych moze wprowadzac¢ do niniejszej standardowej specyfikacji zmiany,
uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem zadania, obiektu
i robot, uwzgledniajgce wymagania Zamawiajgcego oraz konkretne warunki realizacji
zadania, obiektu i robét, ktore sg niezbedne do okreslania ich standardu i jakosci.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych roboét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu,
dla ktérych istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu
zasad sztuki budowlane.

1.3 Zamawiajacy

Gmina Starogard Gdanski
Ul. Sikorskiego 9
83 — 200 Starogard Gdanski

1.4  Zakres robdét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia rob6t w zakresie robét
rozbiérkowych i obejmujg Roboty wykonywane na obiektach i robotach ujetych w
dokumentacji projektowe;.
Zakres robot rozbiérkowych obejmuje:
demontaz istniejgcego sito piaskownika,
rozbiorke sSciany i okna w miejscu projektowanego przejscia do budynku
technologicznego,
demontaz rurociggow technologicznych zwigzanych z wymiana sito piaskownika i
wigczeniem nowego ciggu technologicznego,
rozbiorka nawierzchni utwardzonej placu manewrowego w celu utozenia
kanalizacji deszczowej.
demontaz systemu napowietrzania, armatury,
demontaz instalacji elektrycznej, szaf sterowniczych i AKPIA,
demontaz dmuchawy, rurociggu powietrza,
odbicie tynkow zewnetrznych i wewnetrznych,
zdjecie istniejgcych posadzek i glazury na Scianach,
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demontaz pomp, rurociggdéw, armatury,

demontaz instalacji elektrycznej.
Zbieranie, transport i zagospodarowanie odpaddéw (gruzu, osadow itp.) ze wszystkich
obiektow oraz inne nie wymienione wyzej roboty rozbiorkowe niezbedne do wykonania
w celu realizacji projektu.

1.5 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i okresleniami zawartymi w ST - 00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Ogéblne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST - 00 ,Wymagania ogolne". Przed
przystgpieniem przez Wykonawce do wykonywania robot rozbiorkowych Zamawiajgcy
wskaze urzgdzenia przydatne do dalszego uzycia, ktére Wykonawca po zdemontowaniu
przekaze Zamawiajgcemu. Pozostate urzgdzenia i materiaty sg wtasnoscig Wykonawcy.
Utylizacja na koszt wykonawcy. Wszystkie roboty rozbiorkowe wykonywane bedg przy
zastosowaniu sprzetu mechanicznego lub recznie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z
projektem, wymaganiami ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wprowadzenie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru.
W przypadkach szczegolnych Inspektora Nadzoru na wniosek Wykonawcy moze
wyrazi¢ zgode na zmiane technologii robét.

2 MATERIALY | SKEADOWANIE

Materiaty nie wystepuja.

Materiaty pochodzgce z rozbidrki stanowigce surowce wtorne lub wskazane przez
Zamawiajgcego jako przydatne pozostajg wilasnoscig Zamawiajgcego i nalezy
przekaza¢ je protokolarnie przedstawicielowi Zamawiajgcego. Materiaty te nalezy
skladowac w miejscu wskazanym przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

3  SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST - 00 ,Wymagania ogolne".
Zastosowany sprzet budowlany uzyty do robot rozbiorkowych powinien byé zgodny z
technologig zatozong w Dokumentacji Projektowe] oraz odpowiada¢ pod wzgledem
typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca powinien dysponowac nastepujgcym sprzetem specjalistycznym:
- koparki przedsiebierna przystosowana do tyzki o pojemnosci 0,4 m3,

koparka chwytakowa,

spycharka srednia,

zuraw samojezdny (q=40kn, h=6m),

zwigzki tlenu i acetylenu,

przecinarki z tarczg diamentowg do ciecia elementow zelbetowych,

miot reczny typu lekkiego,

mioty reczne do rozbiérek murow masywnych i zelbetu,
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4

mioty hydrauliczne montowane do koparek,

tadowarki kotowe o pojemnosci tyzki 0,6 m3,

sprezarka przenosna srubowa,

rusztowania i pomosty robocze typu lekkiego,

drobnym sprzetem mechanicznym do wykonywania robét sposobem recznym,
pity mechaniczne,

specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa
drogowego.

odkurzaczem przemystowym,

wyciggiem budowlanym do pionowego transportu odpadéw lub innym
urzgdzeniem o

podobnym zastosowaniu,

dzwig o znacznym wysiegniku i udzwig,

sprzet do ciecia metali mechaniczny i gazowy, butle tlenowe, palniki do ciecia
tlenem, lance tlenowe, urzgdzenia do ciecia strumieniem plazmy,

podnosniki hydrauliczne o zr6znicowanym udzwigu,

samochodami do wywozu odpadow,

kontenerami do gromadzenia odpadow na placu budowy.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce srodkow transportowych podano w ST - 00 ,Wymagania
ogolne”.

Zastosowane srodki transportowe do robo6t rozbiorkowych powinny by¢ zgodne z
technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej oraz odpowiada¢ pod wzgledem
typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru.

Odpady nalezy przewozi¢ zabezpieczone, aby nie spowodowaé w trakcie transportu
zanieczyszczenia srodowiska.

Transport odpadoéw niebezpiecznych winien odbywaé sie specjalistycznymi srodkami
transportu lub w szczelnie zamknietych kontenerach.

Przewiduje sie zastosowanie nizej wymienionych srodkéw transportu

samochody skrzyniowe o tadownosci min. 5 Mg,
wywrotki o udzwigu 7,0 t,

ciggnik kotowy z przyczepg dtuzyca,

przyczepa skrzyniowa.
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5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST-00 Wymagania ogdlne.
Przed przystgpieniem do robot rozbiérkowych nalezy teren wygrodzi¢ i oznakowac
zgodnie z wymogami BHP, a same Roboty prowadzi¢ przestrzegajgc przepisow
rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz.U. Nr 47 poz.401) w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.
Roboty obejmujg rozbiorke, wydobycie gruzu, demontowanych urzgdzen i instalacji,
segregacje wszelkich odpadow i zatadunek na Srodki transportowe, wywoz i
zagospodarowanie lub sktadowanie odpadow. Rozbiorka wszelkich obiektow i
konstrukcji winna by¢ wykonana sposobem recznym i mechanicznym, przez rozkuwanie
lub zwalanie. Przed przystgpieniem do wykonywania jakichkolwiek robo6t rozbiorkowych
Wykonawca dokona:
- opréznienia instalacji i obiektow,

sprawdzenia skierowania doptywajgcych dotychczas cieczy do nowo

wybudowanych lub modernizowanych obiektow lub tez instalaciji,

zaslepienia instalacji na doptywie,

oczyszczenia instalacji i obiektéw technologicznych z pozostatych cieczy i

osadow,

odfgczenia obiektéw przewidzianych do rozbiérki od wszelkich instalacji.
Roboty rozbiorkowe prowadzone bedg ponad poziomem terenu jak rowniez w wykopach
wykonanych specjalnie dla wykonania robét rozbiérkowych, dlatego tez, podczas
prowadzenia robot nalezy ze szczegOlng starannoscig zadba¢ o przestrzeganie
przepiséw bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W szczegdlnosci zabronione jest:

zwalanie scian metodg podcinania lub podkopywania,

prowadzenie rozbiorki elementéw konstrukcyjnych jednoczesnie na kilku

poziomach,

prowadzenie robot rozbiorkowych na zewngtrz w zitych  warunkach

atmosferycznych w czasie deszczu, opadow $niegu oraz silnych wiatréw.
Roboty nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego
elementu, oraz tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato
nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia sie innego fragmentu konstrukcji.
Elementy zelbetowe o wiekszych gabarytach nalezy rozbija¢ przy pomocy narzedzi
mechanicznych (pneumatycznych) przecinajgc zbrojenie palnikiem acetylenowym.
Elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ w zaleznosci od ich grubosci palnikiem
acetylenowym lub przecinarkami elektrycznymi.
Przed przystgpieniem do demontazu instalacji energetycznych nalezy szczegdlnie
doktadnie sprawdzi¢, ze zostaty wytgczone (nie znajdujg sie pod napieciem).
W trakcie wykonywania rob6t Wykonawca winien przeprowadzi¢ segregacje i
skladowanie odpadéw, aby mozliwy byt ich wyw6z w jednorodnych partiach (w
rozumieniu obowigzujgcej klasyfikacji odpadéw) w celu zastosowania wiasciwego
sposobu ich zagospodarowania.
Zakres robdt obejmuje transport i zagospodarowanie odpadéw w miejscu i w sposéb
zgodny z wymogami prawa.
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5.2 Rozbiérka drog

Podbudowy i nawierzchnie z mas mineralno-bitumicznych i betonowych rozbierac
poprzez mechaniczne lub reczne wytamanie nawierzchni. Granice rozbiérki nawierzchni
asfaltowych nalezy oznaczy¢ i nacig¢ pita do asfaltu. Drogi z ptyt prefabrykowanych
demontowac przy uzyciu wtasciwego sprzetu.

5.3 Rozbiorka konstrukcji zelbetowych

Konstrukcje Zzelbetowe nalezy rozbiera¢ zaczynajgc od demontazu urzgdzen i ptyt
stropowych. Sciany zelbetowe, fundament oraz nadbetony rozbieraé mechanicznie przy
pomocy sprzetu zaopatrzonego w mitot hydrauliczny oraz narzedziami recznymi.
Elementy stalowe i zbrojenia demontowac przy uzyciu przecinaki tarczowej recznej lub
palnika acetylenowo-tlenowego.

5.4 Rozbidérkarurociagdéw

Rurociagi i urzgdzenia demontowa¢ we wczesniej wykonanym wykopie przy pomocy
sprzetu mechanicznego etapami usuwajgc rure przewodowg przy pomocy koparki lub
dzwigu. Pozostate elementy oraz opaski potgczen usuwac recznie.

5.5 Rozbiérka elementow budynkéw

Rozbiorka urzadzen i instalacji. Do rozbiorki urzgdzen, rurociggdéw oraz instalacji
elektrycznej, co., cieptej wody, wodociggowej, kanalizacyjnej mozna przystgpi¢ dopiero
po stwierdzeniu, ze wszystkie te instalacje zostaly odtgczone od sieci przez
pracownikéw wilasciwych instytucji oraz, ze dokonano odpowiedniego wpisu do
dziennika rozbiorki. Demontaz instalacji powinni wykonywaé¢ robotnicy odpowiednich
specjalnosci. Rozbidrka konstrukcji murowych i zelbetowych. Rozbiorki elementow
zelbetowych i murowych nalezy dokonac¢ akceptowanymi przez Inspektora Nadzoru
metodami przy pomocy wtasciwych narzedzi. Roboty prowadzi¢ nalezy do poziomu
terenu, a po uprzatnieciu gruzu nalezy odkopaé konstrukcje zagtebione (Sciany
podziemia, fundamenty itp) rozebra¢ konstrukcje a gruz wydoby¢ na powierzchnie
terenu.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 ,Wymagania ogolne". Kontrola
jakosci robot rozbiorkowych polega na wizualnej ocenie wykonania rozbiorki wszystkich
elementéw, w zakresie ich zgodnos¢ z projektem, warunkami ST i obowigzujgcymi
przepisami jak rowniez zagospodarowania odpadéw, a w szczegolnosci odpadéw z
czyszczenia instalacji.

7 OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ST — 00 ,, Wymagania ogolne”
dla wykonania rozbiérki elementow blacharskich jednostkg obmiarowg jest —
m2
dla wykonania poszczegoélnych elementow (na pokrycie dachy, odbicie tynkow,
rozebranie posadzki, sciany) jednostkg obmiarowg jest — m2,
dla wykonania rozbiorki elementow zelbetowych jednostkg obmiarowg jest — m3,
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dla wykonania rozbiorki slusarki i stolarki jednostkg obmiarowa jest — szt,
dla wywiezienia gruzu jednostkg obmiarowa jest — m3,
dla wywiezienia ztomu jednostka obmiarowa jest —t.

8 ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru rob6t podano w ST - 00. Wymagania ogolne.
Odbior robét rozbidérkowych wykonywany jest w/g zasad przewidzianych dla odbioru
roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu. Odbiorowi podlega wykonanie kompletnego
demontazu kazdego z obiektow lub instalacji przewidzianej dokumentacjg projektowg do
rozbiorki.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady i wymagania dotyczgce pfatnosci za wykonane Roboty podano w ST —
00 ,Wymagania Ogolne"

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1 Rozporzgdzenie ministra infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz.U. z
2003r. Nr 47 poz. 401).

2 Obowigzujgce na terenie Rzeczpospolitej Polskiej szczegodlne przepisy BHP i ochrony
Srodowiska (w tym ustawa o odpadach i wynikajgce z niej przepisy szczegotowe).



