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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T.00.00.01.

BRANZA TOROWA

,ROZBIORKA TORU KOLEJOWEGO”



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (ST)

sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z rozbioérkg toru
kolejowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przy realizacji umowy na wykonanie rob6t zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z
wykonywaniem rozbiérki toréw.

Zakres rob6t obejmuje:

* przygotowanie toréw do rozbiorki;

» mechaniczng (reczng) rozbidérke toréw z zatadunkiem materiatéw z rozbiérki na srodki transportu
kolejowego lub samochody skrzyniowe;

» transport zdemontowanych materiatéw nawierzchni torowej srodkami transportu kolejowego lub
kotowego do miejsc sktadowania wskazanych przez Inzyniera Projektu w uzgodnieniu z wiascicielem
infrastruktury;

* roztadunek materiatdbw w miejscu skltadowania wraz z segregacjg wedlug wskazan Inzyniera
Projektu;

» uporzadkowanie terenu robét.

1.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST T.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotycz ace robo6t

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

W robotach rozbiérki torow nowe materiaty nie wystepuja.

Materiaty pochodzgce z rozbiérki toréw zostang, po zakwalifikowaniu przez komisje powotang zgodnie
z obowigzujgcymi u wiadciciela infrastruktury przepisami w tym zakresie, przekazane przez
Wykonawce robo6t wiascicielowi. Materiaty zakwalifikowane jako odpady zostang poddane utylizacji
przez Wykonawce jego staraniem i na jego koszt.

Wykonawca, w porozumieniu z zamawiajgcym, przekaze przygotowane do klasyfikacji materiaty 1Z w
Gdynia zgodnie z protokdtem ilosciowym przewidywanych odzyskéw.

Wykonawca ponosi koszty i odpowiada za przewiezienie, zaladunek i rozliadunek oraz
przechowywanie materialdw z demontazu przed przekazaniem ich wiascicielowi infrastruktury.
Obowigzkiem Wykonawcy jest prowadzenie ewidencji odpadéw powstatych w trakcie robét oraz
postepowanie z odpadami zgodne z Ustawg z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (tekst jednolity Dz.
U. z 2013r. nr 0 poz. 21 z p6zn. zm.) i rozporzadzeniami wykonawczymi do tej Ustawy. Wykonawca -
jako posiadacz (wytwdrca odpadow) zobowigzany jest do wykonywania badan i posiadania pozwolen
(w tym na prowadzenie dziatalno$ci w zakresie gospodarowania odpadami) wymaganych przepisami
ochrony srodowiska (Ustawa Prawo ochrony srodowiska z dnia 27.04.2001 r. - Dz. U. nr 62 poz. 627 z
pézniejszymi zmianami i ww. Ustawa o odpadach). Wykonawca ma obowigzek zagospodarowania
odpadéw powstatych w trakcie prowadzenia robét z wyjatkiem: zelaza i stali, aluminium, miedzi, brgzu,
mosigdzu, ofowiu, cynku, cyny oraz mieszaniny metali, ktére bedg zagospodarowane przez Zakiad
Linii Kolejowych w Gdyni. Materialy nieprzydatne Zamawiajacemu, Wykonawca winien poddac
unieszkodliwieniu, zgodnie z obowigzujgcym w tym zakresie prawodawstwem. Niezbedne koszty oraz
czynno$ci zwigzane z unieszkodliwieniem nalezg do Wykonawcy.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
3.2. Sprzet do wykonania robot



Wykonawca odpowiedzialny jest za szczeg6towy dobor sprzetu zapewniajgcy prawidtowe wykonanie
robot okreslonych w Dokumentaciji Projektowej i ST oraz zgodnie z zatozong technologia.

Do wykonania rozbiérki toréw nalezy uzywaé nastepujgcego sprzetu mechanicznego (w zaleznosci od
wybranej technologii):

» zuraw samochodowy (koparka);

» samochod skrzyniowy;

» zakretarka spalinowa;

* koparka dwudrogowa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycz gce transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

4.2. Transport materiatow

Transport elementéw i materiatéw z rozbidrki toréw powinien odbywac sie srodkami dostosowanymi
do przewozu tego typu elementow i materiatow. Szyny kolejowe, podktady kolejowe, elementy
przytwierdzenia szyn do podktadéw oraz elementy potaczenia szyn moga byé przewozone w
samochodach ciezarowych lub innych $rodkach transportowych, w liczbie sztuk i w objetosci
nieprzekraczajgcej dopuszczalnego obcigzenia stosowanego $rodka transportu.

Wszystkie elementy powinny byé transportowane w warunkach zabezpieczajgcych je przed
uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

Demontaz nawierzchni nalezy wykonac¢ w sposéb umozliwiajgcy odzysk szyn starouzytecznych
przewidzianych do ponownego wbudowania bez reprofilaciji.

Wykonywanie ciecia szyn w innych odcinkach bedzie traktowane jako niewtasciwe prowadzenie robét.
Materialy zakwalifikowane jako materiaty starouzyteczne lub do regeneracji oraz ztom przeznaczony
do sprzedazy, nalezy protokdlarnie przekaza¢ do 1Z Gdynia, zgodnie z zasadami, o ktérych mowa
wyzej. Podkiady zakwalifikowane jako starouzyteczne pozostajg uzbrojone. Pozostate nalezy rozbroié.
Wykonawca zobowigzany jest do przesortowania, przetransportowania oraz zmagazynowania
materiatdw, o ktérych mowa wyzej, na miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M .00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest ,km toru” wykonanej rozbiorki torow. Obmiaru dokonuje sie z okltadnoscia
do 1m.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M .00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Po wykonaniu rozbiérek nalezy wizualnie sprawdzi¢ czy zakres wykonanych robot jest zgodny

z dokumentacjg oraz czy jako$¢ wykonanych robét jest zadowalajgca i czy teren po rozbidrkach jest w
petni uporzadkowany. Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Inspektor nadzoru.



9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Platno ¢
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano ST T.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.
Pfatnos¢ ryczattowa zgodnie z warunkami Umowy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Przepisy zwi gzane

1. Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Id-1 (D-1), 2005r. z p4zniejszymi
zmianami.

2. Tymczasowe warunki technologiczno - konstrukcyjne wykonania i odbioru robét nawierzchniowo -
podtorzowych wykonywanych w spos6b zmechanizowany - warunki uzupetniajgce nr: ILK8-510-
10a/2003R.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T1.00.00.02.

BRANZA TOROWA

+USUNIECIE NADMIARU GRUNTU | STAREJ
PODSYPKI TLUCZNIOWEJ Z TOROW”



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (ST)

sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét polegajacych na usunieciu nadmiaru gruntu i
starej podsypki ttuczniowej z torow.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przy realizacji umowy na wykonanie rob6t zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
robot ziemnych przekopowo - nasypowych.

Zakres robot obejmuije:

» mechaniczne wykonanie koryta pod odtwarzane i przebudowywane tory z zatadunkiem na
samochody samowytadowcze (lub $rodki transportu kolejowego) z odwozem na odkiad (lub do
miejsca utylizaciji);

» mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni torowe;j.
« uporzadkowanie terenu robot.

1.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdlne wy magania dotycz ace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M .00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

2. MATERIALY

Nowe materiaty nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprz et do wykonania robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegétowy dobér sprzetu zapewniajgcy prawidiowe wykonanie
rob6t okreslonych w Dokumentaciji Projektowej i ST oraz zgodnie z zatozong technologia.

Do wykonania rob6t ziemnych nalezy uzywac¢ nastepujgcego sprzetu mechanicznego:

« koparka podsiebierna na podwoziu gasienicowym dla wykonania wykopéw i zatadunku na srodki
transportu kotowego (kolejowego);

» samochody samowytadowcze;

« spycharki ggsienicowe dla wykonania wykopdéw, przemieszczenia mas ziemnych, formowania
odkiadu i jego zageszczenia oraz profilowania korony torowiska;

* rOwniarka, walec, zageszczarka wibracyjna (ptyta) dla zageszczenia korony torowiska.

« cysterny z woda do zraszania zageszczanego gruntu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycz gce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.



4.2. Transport materiatdw

Transport mas ziemnych z wykopéw powinien odbywac¢ sie samochodami samowytadowczymi w
ilodci i objetosci nie przekraczajgcej dopuszczalnego obcigzenia stosowanego $srodka transportu.
W kazdym wypadku nalezy zachowac¢ wszelkie mozliwe $rodki uniemozliwiajgce rozjezdzanie
(koleinowanie) korony torowiska przez sprzet stosowany do transportu mas ziemnych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M .00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

Do rob6t ziemnych mozna przystgpi¢ po usunieciu bgdz zabezpieczeniu wszystkich kolizji na

i podziemnych oraz wykonaniu przekopéw kontrolnych w miejscach spodziewanych przewodoéw
podziemnych.

Wszystkie kanalizacje podziemne zaprojektowane w podtorzu nalezy utozy¢ przed zageszczeniem
korony torowiska. Roboty polegajgce na usunieciu starej podsypki nalezy wykona¢ mechanicznie.
Wykonanie robét uzaleznione jest od ich rodzaju. Wykopy nalezy wykonywa¢ w kierunku podnoszenia
sie niwelety dla umozliwienia odptywu wod opadowych. Wykonujgc wykopy koparka gasienicowg
podsigbierng nalezy ziemie odspaja¢ w sposob ciggly i tadowaé bezposrednio na $rodki transportu
kotowego (kolejowego). Nadmiar urobku pochodzacy z wykopu nalezy wywiez¢ na odkitad lub
zagospodarowac.

W czasie prac wykopowych nalezy wykonac i utrzymywac tymczasowe rowki odwadniajgce, a takze
wyréwnywac z grubsza skarpy wykopu. Po wykonaniu wykopéw nalezy skarpy obrobi¢ na czysto
poprzez przekopanie rowkow lub podsypanie Sciezek na skarpach i Sciecie wypuktosci miedzy
rowkami ze sprawdzeniem prawidtowosci wykonania za pomoca taty lub tréjkgtéw skarpiarskich.
Torowisko powinno byé wykonane z pochyleniem poprzecznym 5% od osi toru dla zapewnienia
odptywu wody opadowej z nawierzchni (zgodnie z przekrojami normalnymi w Dokumentacji
Projektowej).

Pomiedzy krawedzig dolng konstrukcji nawierzchni a krawedzig torowiska musi by¢ zachowana tawa
torowiska o szerokosci zgodnej z przekrojami poprzecznymi w Dokumentacji Projektowej.

Teren nalezy mechanicznie wyréwnac przez Sciecie wypukiosci i zasypanie wglebien i ostatecznie
wyprofilowa¢ ze sprawdzeniem prawidtowo$ci wykonania za pomoca faty. Zageszczenie nalezy
wykona¢ mechanicznie na calej szerokosci korony torowiska. Nalezy wykonywac¢ je w sposob ciggly
na catej szerokosci dostepnego aktualnie frontu rob6t. W przypadku wystepowania gruntéw sypkich
gorng warstwe podtorza nalezy po uprzednim spulchnieniu do gtebokos$ci 20cm zagescic tak, by
wskaznik zageszczenia lg byt nie mniejszy niz okreslony w przepisach 1d-3 i na przekroju
konstrukcyjnym w Dokumentacji Projektowej. W przypadku gruntéw spoistych, nalezy zachowaé je w
stanie nie naruszonym lub - w przypadku niewystarczajgcej nosnosci — stabilizowa¢ poprzez
mieszanie na miejscu ze spoiwem.

W przypadku pozostawania na torowisku po jego wyprofilowaniu tzw. dotkéw podsypkowych —
obszardw gruntu o strukturze wyraznie odbiegajgcej od przylegtych — nalezy taki grunt wybrag i
zastgpic¢ gruntem rodzimym lub wymiesza¢ do uzyskania jednolitosci.

Robdt ziemnych nie nalezy prowadzi¢, jezeli grunt jest zamarzniety lub nawodniony po opadach.
Roboty te nalezy wykonaé zgodnie z projektem, a takze zgodnie z przepisami BHP i prowadzenia
ruchu kolejowego i kotowego.

W czasie robét wykopowych nalezy gromadzi¢ ziemie urodzajng z wierzchniej warstwy terenu do
pézniejszego wykorzystania na terenach wymagajgcych wykonczenia trawg.

Roboty nawierzchniowe mozna rozpoczg¢ dopiero po zakonczeniu i odbiorze rob6t rozbiérkowych i
podtorzowych w catym przekroju poprzecznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

Przy wykonywaniu wykopdw wizualnie a przez pomiar i obliczania po zakonczeniu rob6t sprawdzié
nalezy statecznos$¢ skarp, prawidtowo$¢ ich odwodnienia, doktadno$é wykonania oraz prawidtowos$¢
usytuowania i ksztalt geometryczny wykopu.

Przy wykonywaniu zageszczenia podtorza kontroli podlega technologia wykonawstwa oraz okre$lenie
wskaznika zageszczenia na kazdej dziennej dziatce roboczej, co najmniej w dwoch przekrojach
bezposrednio po zakonczeniu zageszczania.



Przy kontroli wykonania prawidtowos$ci usytuowania, ksztattu geometrycznego oraz doktadnosci
wykonania wykopow dopuszcza sie nastepujgce odchyiki:

* polozenie osi podtorza +/- 20cm,;

* niweleta robét ziemnych +/- 2cm;

* szeroko$¢ taw i odsadzek +/- 10%;

* pochylenie skarp mierzone niwelatorem lub tréjkatem skarpiarskim z poziomicg +5%, -10%;
« spadki poprzeczne torowiska 0,5%;

 réwnos¢ powierzchni torowiska mierzona tatg dlugosci 4m w co najmniej pieciu wybranych
miejscach

+/- 2cm.

Wykonanie robét sprawdza i potwierdza Inspektor Nadzoru wpisem do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M .00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi dla robét ziemnych przekopowo - nasypowych sa:

1) Dla usuniecia starej podsypki z zatadunkiem na $rodki transportu kotowego (kolejowego) z
transportem na odktad i zagospodarowaniem- ,m3” ;

2) Dla mechanicznego profilowania i zageszczania podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni
torowej- ,m2";

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Roboty ziemne przekopowi - nasypowe podlegajg zasadom odbioru robot ulegajgcych zakryciu.
Odbioru robot dokonuje Inzynier Projektu.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Platno ¢
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
Pfatnos¢ ryczattowa zgodnie z warunkami Umowy

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:

1) PN-B-02480:1986- ,,Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.”

2) BN-88/8930-03- ,Gruntowe podtorze i podtoze kolejowe. Nazwy i okreslenia.”;

3) BN-77/8931-12- ,Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.”

4) BN-88/8932-02- ,Podtorze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.”

5) PN-88/B-04481- ,Grunty budowlane badanie prébek.”

10.2. Przepisy zwi gzane:

1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Id-1 (D-1), 2005r. z pdzniejszymi
zmianami;

2) Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego Id-3 (D-4) 2009r.- Zarzgdzenie nr 9/2009
Zarzgdu PKP PLK S.A. z dnia 4 maja 20009r.;

3) Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej — D-19, 2000r.

4) Tymczasowe warunki technologiczno- konstrukcyjne wykonania i odbioru robét nawierzchniowo —
podtorzowych wykonywanych w spos6b zmechanizowany - warunki uzupetniajgce nr: ILK8-510-
10a/2003RF.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T.00.00.03.

BRANZA TOROWA

,ULO ZENIE GEOWLOKNINY SEPARACYJNO -
FILTRACYJNEJ
NA POWIERZCHNI TOROWISKA
POD WARSTWE OCHRONNA’



WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (ST)

sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z utozeniem
geowltokniny separacyjno - filtracyjnej na powierzchni torowiska.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przy realizacji umowy na wykonanie rob6t zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego
w punkcie 1.1. w miejscach wskazanych w dokumentacji projektowe;.

1.3. Zakres robo6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z utozeniem
geowtokniny na powierzchni torowiska pod warstwe ochronna.

Zakres rob6t obejmuije:

- zatadunek geowtdkniny na stacji przyobiektowej na srodki transportu , drogowego;

- transport geowtokniny ze stacji przyobiektowej do miejsca wbhudowania przy pomocy srodkow
transportu drogowego;

- wytadunek geowtékniny z srodkéw transportu w miejscu wbudowania;

- rozlozenie geowtdkniny na powierzchni torowiska poprzez rozwiniecie rolki z ewentualnym
mocowaniem za pomocg specjalnych szpilek do mocowania geowtdkniny w gruncie.

2. MATERIALY

Jako materiat uzyty do wzmacniania, odwadniania i zabezpieczenia podtorzy kolejowych nalezy
stosowac geowtdkniny prawnie dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie, a wytwarzane z
widkien polimerowych (polipropylenowych), odporne na biodegradacje i dziatanie czynnikéw
Srodowiskowych.

Generalnie sg to materiaty o charakterze ciggtym, pasmowym, produkowane i dystrybuowane w
formie rulonéw dtugosci 100-150m szerokosci 4 - 5,50m. Uzyte geowltdkniny spetnia¢ beda funkcje
rozdzielajgco

- filtrujgcag i powinny charakteryzowac sie nastepujgcymi wtasciwosciami mechanicznymi zawartymi
w nizej podanych wartosciach granicznych:

» masa powierzchniowa (wg PN-EN ISO 9864:2007) =150g9/m2;

» wytrzymatos¢ na przebicie statyczne (wg PN-EN ISO 9864:2007) 22,0kN (wg PN-EN ISO
12236:2007;

» wytrzymatos¢ na przebicie dynamiczne (Srednica otworu) < 20mm (wg PN-EN 1SO 13433:2007);

» wytrzymatos¢ na rozcigganie = 16 kN/m (wg PN-EN 1SO 10319:2008);

» wydtuzenie przy zerwaniu — 50-100% (wg PN-EN ISO 10319:2008);

» wodoprzepuszczalnos$¢ w kierunku prostopadtym do powierzchni wyrobu - 2 5 x 10-am/s (wg PNEN
ISO 11058:2011);

* zdolnos¢ przeptywu wody w ptaszczyznie wyrobu przy nacisku 20kPa - =2 5 x 10-4m/s (wg PN-EN
ISO 12958:2011);

* wielkos¢ poréw Ogo— 0,06 — 0,20mm (wg PN-EN ISO 12956:2010);

* grubos¢ przy nacisku 20kPa - = 15 x Og (wg PN-EN ISO 9863-2:1999);

Szerokos$¢ geowlokniny wbudowywanej pod pokryciem wzmacniajgcym sposobem recznym lub
zmechanizowanym nie powinna by¢ mniejsza niz 4,50m, a jej roztozenie powinno by¢ symetryczne w
stosunku do projektowanej osi toru.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprz et do wykonania robot
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Do przenoszenia i uktadania geowtékniny Wykonawca powinien uzywaé odpowiedniego sprzetu
zalecanego przez Producenta materiatu. Wykonawca nie powinien stosowaé sprzetu moggcego
spowodowacé uszkodzenie uktadanej geowtdkniny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycz gce transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

4.2. Transport materiatdw

Wykonawca powinien zadbac, aby transport, przenoszenie i przechowywanie i zabezpieczanie
geosyntetykéw byty wykonywane w sposob nie powodujgcy mechanicznych lub chemicznych ich
uszkodzeh.

Geowtokniny wrazliwe na swiatto stoneczne powinny pozostawac zakryte w czasie od ich
wyprodukowania do wbudowania. Geowtoknine nalezy przechowywac i transportowac wylgcznie w
rolkach opakowanych fabrycznie, utozonych poziomo na wyréwnanym podtozu. Rolki moga by¢
uktadane jedna na drugiej maksymalnie w 5 warstwach; nie nalezy uktada¢ na nich zadnych obcigzen.

5. WYKONANIE ROBOT

Geowldknine nalezy uktadac tgczac jg na zaktad zgodnie z dokumentacijg projektowa. Przylegajgce do
siebie pasy geowtdkniny nalezy uktadac z zaktadem zgodnie z instrukcjg producenta lub decyzjg
projektanta.

Powierzchnia torowiska, na ktérej przewiduje sie uktadanie geowtokniny powinna by¢ bez ostrych
wystepow, mogacych spowodowaé uszkodzenie w trakcie wbudowywania. Metoda uktadania powinna
zapewni¢ przyleganie geowiokniny do warstwy, na ktorej jest uktadana, na catej jej powierzchni.
Geowtokniny nie nalezy nacigga¢ lub powodowac jej zawieszenie na wzgoérkach (garbach) lub nad
dotami. Nie dopuszcza sie ruchu maszyn budowlanych bezposrednio na utozonej geowtokninie;
nalezy jg przykry¢ materialem warstwy ochronnej niezwlocznie po utozeniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Przed zastosowaniem geowtdkniny Wykonawca musi przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru swiadectwa
stwierdzajgce, ze stosowana przez niego geowtéknina odpowiada wymaganiom norm, aprobatom
technicznym.

Wykonanie robét sprawdza i potwierdza Inzynier Projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST nr D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg dla robét zwigzanych z utozeniem geowtdkniny separacyjno- filtracyjnej jest
»,m2".

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M .00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Uktadanie warstwy wzmacniajgco- separujgcej z geowtdkniny podlegajg zasadom odbioru robét
ulegajgcych zakryciu.

Odbioru robot dokonuje Inzynier Projektu.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ptatno $¢

OgdIne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M .00.00.00. ,Wymagania
ogolne”. Platnosc¢ ryczattowa zgodnie z warunkami Umowy

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:

1. PN-1SO 10318:2007- ,Geosyntetyki — terminy i definicje”;

2. PN-EN ISO 12236:2007- ,Geosyntetyki — Badanie statycznego przebicia (metoda CBR)”;

3. PN-EN ISO 13433:2007- ,Geosyntetyki — Badanie dynamicznego przebicia (metoda spadajgcego
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stozka”;
4. PN-ISO 10319:1996/Ap1:1998- ,Geotekstylia. Badanie wytrzymatosci na rozcigganie metodag
szerokich prébek”;
5. PN-EN ISO 11058:2011- ,Geotekstylia i wyroby pokrewne — wyznaczanie charakterystyki
wodoprzepuszczalnosci w kierunku prostopadtym do powierzchni wyrobu bez obcigzenia”;
6. PN-EN I1SO 12958:2011- ,Geotekstylia i wyroby pokrewne — wyznaczanie zdolnosci przeptywu
wody w ptaszczyznie wyrobu”;
7. PN-EN ISO 12956:2011- ,Geotekstylia i wyroby pokrewne - wyznaczanie charakterystycznej
wielkosci porow”;
8. PN-EN ISO 9863-2:1999- ,Geotekstylia i wyroby pokrewne - wyznaczanie grubo$ci przy
okreslonych naciskach - Okreslenie grubosci warstwy pojedynczej wyrobdw wielowarstwowych”;

10.2. Przepisy zwi gzane:

1. Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Id-1 (D-1), z 2005r. z
pézniejszymi zmianami.

2. Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego 1d-3 (D-4) 2009r.- Zarzgdzenie nr 9/2009
Zarzgdu PKP PLK S.A. z dnia 4 maja 20009r.;

3. Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej- D-19, 2000r.

4. ,Tymczasowe Warunki Technologiczno- Konstrukcyjne Wykonania i Odbioru Robét
Nawierzchniowo- Podtorzowych wykonywanych w sposéb zmechanizowany- warunki uzupetniajgce";
dokument ILK3-5100-A/2003 zatwierdzony przez IT dn. 20.05.2003r. obowigzujgce od 20 maja 2003r.
wraz z nowelizacjg nr 1 z dnia 16 maja 2006r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T.00.00.04.

BRANZA TOROWA

,2BUDOWA WARSTWY OCHRONNEJ"



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (ST)

sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z budowg warstwy
ochronnej o uziarnieniu 0/31,5mm.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przy realizacji umowy na wykonanie rob6t budowlanych zwigzanych z realizacjg zadania
wymienionego w punkcie 1.1. w miejscach wskazanych w dokumentacji projektowe;.

1.2. Zakres robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem pokrycia ochronnego z kruszywa.

Zakres rob6t budowy warstwy ochronnej obejmuje:

- zatadunek kruszywa na samochody samowytadowcze

- transport kruszywa do miejsca wbudowania przy pomocy samochodéw samowytadowczych
poruszajacych sie po drogach kotowych

- wyladunek kruszywa w miejsce wbudowania z samochodéw samowytadowczych

- rozscielenie kruszywa przy pomocy rowniarki samojezdnej lub spycharki gasienicowej;

- zageszczenie warstwy kruszywa zageszczarkg spalinowg

- zbrojenie gruntu geosyntetykiem wg T.00.00.04.

1.3. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podane w Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami podanymi w
Specyfikacji D-M-00.00.00 — ,Wymagania Ogoélne” pkt. 1.4.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu
kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalnej.

1.4.2. Warstwa pokrycia ochronnego torowiska — jedna lub wiecej warstw kruszyw stabilizowanych
mechanicznie lub chemicznie (np. warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem), ktére moga by¢
wzbogacone geosyntetykiem. Warstwa ochronna petni jedng lub kilka z nastepujgcych rol:
wzmachiajgca, filtracyjng, odcinajgca, separacyjna.

1.4. Ogdélne wymagania dotycz ace robdt
Ogblne wymagania dotyczace rob6t podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 ,Wymagania Ogdélne” pkt.
1.5.

2. Materiaty

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatéw
Warunki og6lne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w Specyfikacji D-M-
00.00.00 ,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Warstwa pokrycia ochronnego torowiska z kruszywa tamanego - klinca 4/31,5, stabilizowanego
mechanicznie powinna by¢ wykonana z kruszywa tamanego uzyskanego w wyniku przekruszenia
surowca skalnego, zgodnie z wymaganiami Id-3 ( Zatgcznik nr 23 — Rysunek 23-3)

Kruszywo powinno byé jednorodne, bez zanieczyszczeh obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa 4/31,5

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug 1d-3 ( Zatgcznik nr 23 — Rysunek 23-3 ) powinna leze¢
miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku .

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna
kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukfadanej jednowarstwowo.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na wykonanie gérnej warstwy pokrycia
ochronnego torowiska metodg stabilizacji mechanicznej
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2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania podane w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania dotyczace kruszyw do stabilizac)i mechaniczne] wy 1d-3 Zatacznik 23
Wyszezegdlnienie wiasciwosc VWymagania
1. Odpornoss na rozdrabnianie - badanie Los Angeles [ % Jwy PN-EN 25 %
1087- 22000
2. Masigkliwaode, wy PN-77/B-067 14118, % masy nie wiece| hiZ: Miewigce] niz 15%

3. Mrozoodpornost wy PM-B-06714-19:1578 | ubytek masy po 25 cyklach

zamrazania, ¥%(mdm), nie wiecej niz Ub ek masy do 2%

4. Wskaznik rdznoziarnisto soi Uz10

5. Zawartodd ziaren weglanoaych wi PM EM 932-3:1999 Mig wigce niz 20%
B. Zawartasc ziaren nieforemnych [ % (mdm)] 35

we] PN-78/B-6714-16 | nie wiece| niz

7. Zawartosc zanieczyszoczen organicznych 029

wg PM-78/8-067 14-26, [ % (mém)], nie wigce| niz ’

8. Wskaznik piaskowy, po pieciokrotnym zageszezeniu metoda | lub 1wy A-70
Ph-B-04481, %

9. Wakaznik nodno ol w, e mieszankl kruszywa wy PN-5-00102 | [%)
nie mniejszy niz:
przy zageszczeniv sz 103

10, Zawartosc ziaren przetamanych | przekruszanych (co najmnie) 50 % 0
powier zchni tamane])

2.4. Woda
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Do zraszania kruszywa nalezy stosowac wode w ilosci zapewniajgcej wlasciwe zageszczenie
kruszywa wg PN-EN 1008.

2.5. Zrédia poboru materiatow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inzyniera. Przed rozpoczeciem robét, Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki
badan laboratoryjnych tgcznie z projektowang krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki materiatéw.
2.6. Wykorzystanie materialu istniej gcego

W przypadku wystepowania w istniejgcej warstwie ochronnej materiatu o parametrach zblizonych do
okreslonych w p.2.3.2. po ocenie przez projektanta i za zgodg Inzyniera mozna materiat taki
wykorzysta¢ do odtworzenia warstwy ochronnej w tym lub innym miejscu w torowisku.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 ,Wymagania Ogoélne” pkt.
3.

3.2. Sprzet do wykonania warstwy ochronnej

Do wykonania warstw ochronnych z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie nalezy
stosowac:

réwniarki lub ukfadarki z automatycznym sterowaniem do rozktadania materiatu,

walce ogumione, walce stalowe gtadkie wibracyjne lub statyczne,

zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, do stosowania w miejscach
trudnodostepnych.

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania Ogoine",
pkt. 4.

4.2. Transport kruszyw

Transport kruszywa powinien sie odbywaé w sposOb przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu.

Podczas transportu, kruszywo powinno byé zabezpieczone przed wysypaniem, zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Kruszywo drobne
nalezy zabezpieczy¢ przed rozpyleniem.

Transport kruszywa powinien odbywaé sie transportem drogowym w ilosci i objetosci
nieprzekraczajgcej dopuszczalnego obcigzenia stosowanego $rodka transportu oraz w sposéb
przeciwdzialajgcy jego rozsegregowaniu i zanieczyszczeniu.

W przypadku braku mozliwosci dowozu kruszywa drogg kolejowg, dopuszcza sie dowdz kruszywa
transportem kotowym (samochodami samowytadowczymi). W takim przypadku nalezy kategorycznie
przestrzega¢ zakazu poruszania sie samochodéw samowytadowczych po zageszczonych
i przygotowanych do zabudowy warstwy ochronnej gérnych warstwach podtorza.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podio za

Podtoze pod warstwe pokrycia ochronnego torowiska z kruszywa tamanego 4/31,5 stabilizowanego
mechanicznie stanowi warstwa gruntu rodzimego wyprofilowanego i zageszczonego zgodnie z
projektem. Wymagania dla tego podtoza okreslono w ST o numerze T.00.00.02.

Wszelka infrastrukture podziemna, ktéra uktadana jest w wykopie otwartym nalezy utozyé¢ przed
wyprofilowaniem torowiska pod warstwg ochronng. Ewentualne p6zniejsze instalacje nalezy uktadac
przeciskami.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywa uziarnienia i wilgotnosci
optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Dopuszcza sie stosowanie mieszanek dostarczanych bezposrednio od producenta. Ze
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wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza sie do wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegoélnych frakcji na hatdzie lub na torowisku. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ transportowana na miejsce wbudowania w sposdb przeciwdziatajgcy
segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki

Grubo$¢ warstwy pokrycia ochronnego torowiska z kruszywa tamanego 4/31,5 stabilizowanego
mechanicznie powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektows.

Warstwy o grubosci 15 -30 cm powinny by¢ ukfadane w jednej warstwie. Warstwa powinna by¢
roztozona w sposéb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Inzyniera.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda IlI). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie | napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 2%, mieszanka powinna byé zwilzona okreslong
iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki jest wyzsza od
optymalnej o 2%, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia warstwy ochronnej powinien odpowiada¢ wymaganiom tabeli nr 11 wg 1d-3
i powinien wynosic¢ :Is = 0,97 Mpa

5.5. Utrzymanie warstwy ochronnej

Warstwa ochronna po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy tlucznia kolejowego, powinna
by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Inzyniera,
gotowa warstwe ochronng do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawce robot.

Jezeli w wyniku dowozu kruszywa lub z jakiejkolwiek innej przyczyny, Inzynier stwierdzi uszkodzenie
dolnej warstwy pokrycia ochronnego torowiska (spekania, koleinowanie, zanieczyszczenie itp.),
Wykonawca bedzie zobowigzany do jej naprawy. W przypadku powtarzajgcych sie uszkodzen
Wykonawca bedzie zobowigzany do zmiany technologii dowozu. Koszt napraw i zmiany technologii
obcigza Wykonawce robét.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania Ogdélne”, pkt.
6.

6.2. Badania przed przyst gpieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialtéw. Badania te
powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej Specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Czestotliwo$¢ badan kontrolnych w czasie budowy warstwy pokrycia ochronnego torowiska
z kruszywa tamanego 0/31,5 stabilizowanego mechanicznie

Lp. |WWyszczegalnienie badan Czestotliwosc badan
1. |Uziarnienie mieszanki Ma kazdej dziatce robocze) za pomoca analizy
sitowwe] :

Ola odcinkdw o szerokogct do Sm:
£ ode Do 250 m — 2 prabki
Loode. 250-500 rm — 3 prabki

Z ode. 500-1000 m — 4 probki

Dla odcinkdw o szerokoscl powyZe]am:
Zode Do 250 m — 4 prabki
L ode. 250-500 rm -6 prabki
£ ode. 500-1000 m — 8 probek

2 [Wilgotnosc uktadanego materiatu Ma kazdej dziatce robocze) co najmniej w
dwiach miejscach wczasie uktadania warstry

3 |Zageszczenie mieszanki 1 probka na 4000m2, lecz nie rzadzie] niz w
dwich miejscach na dziatce robocze)
3. | Mosnosc warstwy nie rzadzie] niz jeden raz na S0mb pasa
torowiska
4. | Badanie wiasciwosch kruszywa wi dla kazde| partii kruszywa i przy kazdg
tab. 1, pkt.2.3.2 Zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposéb losowy, z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byc¢
na biezgco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
Zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda Il), z tolerancjg £+2%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-77/B-06714-17.

6.3.4. Zageszczenie gornej warstwy pokrycia ochronnego torowiska

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zageszczenie warstwy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢
na metodzie obcigzeh plytowych, nie rzadziej niz raz na 50 mb torowiska, lub wedtug zalecen
Inzyniera. Miejsca badan nosnosci Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

Zageszczenie goérnej warstwy pokrycia ochronnego torowiska stabilizowanej mechanicznie nalezy
uznac¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia Ea jest
nie wiekszy od 1.45.

E2/E1<1.45
Jezeli bedzie miescit sie w granicach 1.45 — 1.95 nalezy postepowac zgodnie ze schematem

blokowym zawartym w zal. 4 instrukcji 1d-3.
Przy zastosowaniu metody oceny zageszczenia metodg obcigzen plytowych uznaje sie warstwe za
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odpowiednio zageszczong, gdy wartos¢ modutu pierwotnego bedzie réwna lub wieksza od 80 %
wymaganej wartosci wtérnego modutu (E1 = 0,8 * E2,), bez wzgledu na uzyskang wielko$¢ wskaznika
odksztatcenia lo.

6.3.5. Nosnos¢ warstwy ochronnej

Warstwa powinna charakteryzowaé sie nastepujgcymi cechami:

wtérny modut odksztatcenia E2 powinien wynosi ¢ minimum 100 MPa — zgodnie z projektem. W
przypadku nie uzyskania tej warto  $ci, nale zy post epowa € zgodnie z p.6.5.3 niniejszej ST.

Modut odksztalcenia gornej warstwy pokrycia ochronnego torowiska nalezy oznaczy¢ przez
obcigzenie ptytg o srednicy 30 cm zgodnie z PN-S-02205. Badanie nalezy przeprowadzi¢ w zakresie
obcigzen od 0,00 do 0,45 MPa.

Wartos¢ modutu odksztatcenia nalezy wyznaczyé dla przyrostu obcigzenia od 0,25 MPa do 0,35 MPa
wedtug wzoru:

n=-2p
A
w ktorym:

D — $rednica ptyty, mm

Ap — przyrost obcigzenia, MPa

As — przyrost odksztatcenia, mm”

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych gornej warstwy pokrycia
ochronnego torowiska

6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych gérnej warstwy pokrycia
ochronnego torowiska z kruszywa tamanego 0/31,5 stabilizowanego mechanicznie okresla tabela
ponizej ( zgodnie z paragrafem nr 57 i 58 z 1d-3).

Tablica 3. Czestotliwos¢ i zakres kontroli cech geometrycznych gérnej warstwy pokrycia ochronnego
torowiska; m.in. wg Id-3 § 58 Tablica 14:
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Lp Wiyszozegalnienie | Sposdb kontroll Od chytki Lhweagi
dopuszczalne
1. Grubosc warstw | Bezpogredni pomiar w o kofcowe]
fazie zageszczania co najmnigj] w2 .
migjscach  na  kaide] dziatce ﬂ:lﬂ::a?s[t:
roboczej  ( tadmg b przez ch sprawdzac ¥
sondowanie ); dodatkowo , czy
a) dla  warstw  Z kruszywa Ig;:rl;:]?]%zf:‘:iejest
mineralnego .
. s d
niestabilizowanego +-5% * mniegza ot
- dla warstwy gornej + 0% ™ F’.“JE"E‘“‘.“E'g“EJ 0
- dla warstw dalnych WIRCE] iZ3 Cm
2 Grubosc  warstw | Pomiar tasmg lub tatg lub przez|+f20%
ochrannych na|sondowanie w  potowie  diugosci
odc. odcinka przejscioweago
prEejsciowych
3. Szerokosc warstw | Pomiar tagmg co 50 m oraz w
ochrannych punktach charakierystycznych
a) dla warste z kruszyw mineralnych | +20 cim
niestabilizowanych oraz| -5 cm
stabilizow anych wapnem i popiotami
[t yrni
4, Dugoss Paorriar tagma +a0crn
-20 cm
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Potozenie osi

We wszystkich zatamaniach 1w
charakterystycznych punktach
krzywych
(PEP, kKPP, PL, SE, KE ) araz w tych
samych miejscach co dla pomiary
szerokosci

+£ 10cm

Profil podiuzny

Miwelatarern lub tachimetrermm oo
najmnie] w 2 miejscach na dzienngj
dziatce robocze] 1 maksymalnie co
S0mb torowiska

+- 1cm

Spadki
pOprZECINg

tata z poziomica co najmnig) w 5
miejscach na kazdej dziennej dziatce
roboczej

05%
pochylenia
projektowane
o

Rdwnosi
powierzchni
torowiska ,
skarp

tam

Sprawdzenie wykonuje sie tata o
dhugosci 4m:

- w czasie robdt w co najmnig) 5
miejscach na kazdej dziennej dziatce
robocze|

- po zakofczeniu robdt co ok 25m

Mierzy sig wielkosc zagtebier |
wybrzuszen

a) dla skarp itaw , ktdre maja
bye pokryte brukiem, phytami
betonowyrmiitp. Oraz dla
torowisk wykonanych w
gruncie radzimym lub z
kruszyw niestabilizowanych |
stanowigcych powierzchnig
bezpogrednio stykajaca sie z
podsypky |

bl dla skarp itaw, na ktdrych
ma by utozona gleba, oraz
dla tarowisk, na ktdrych
lezet bedzie warstwa
ochronna ,

cl dla torowisk, ktare stanowig
powierzchnie bezpodrednio
stykajaca sig z podsypka i
wykonanych jako warstwey
stahilizowane lub przygoto-
wane od ulozenia na nich
cienkich powiak achronnych
szczelnych lub rozdzielaja-
cych oraz dlataw i odsadzek
z uszezelnionymi po-
wierzchniami.

+£ 3cm

+£ 5 om

wi ld-3 §57
ust. 2 (wy
tablicyb
specyfikagi
T.00.00.03)

mZerokost warstw
podbudowy  dla
pojedynczego toru
lub ohemujacych
kilka tordw [ nie

cats  szerokosc
torowiska, np
rdwni )

oprawdzenie  wykonuje  sie w
punktach charakterystycznych zmian
oraz nie rzadziej niz co 50m. Pomiar
tagmg. Odchytki w stosunku do
wielkosci projektowych nie powinny
przekraczac

a) dla warstw z
mineralnego
niestabilizowanego oraz dla
wral sty stabilizowanych
wapnerm i popictami lotnymi

by dla warstw stabilizowanych
we inny sp osab

kruszywa

+20 cm, - Gom

+& 5cm

*) - badanie i ocene wynikow przeprowadzi¢ z doktadnoscig do +/- 1 cm
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6.5. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami gornej warstwy pokrycia
ochronnego torowiska

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne gérnej warstwy pokrycia ochronnego
torowiska.

Wszystkie powierzchnie warstwy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10cm,
wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ warstwy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzyé podbudowe
przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do szerokosci 1m, dolozenie materiatu i powtornie
zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ gornej warstwy pokrycia ochronnego torowiska.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
warstwy.

Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig
gtebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wihasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastgpi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwe cechy materiatow gornej warstwy pokrycia ochronnego
torowiska.

Odcinki, gdzie wbudowano materiat niespetniajgcy wymagan co do niektérych cech materiatowych ale
osiggnieto wymagane zageszczenia oraz wymagang nosnos¢ mozna uzna¢ za wykonane prawidtowo
o ile stwierdzone odstepstwa nie beda miaty negatywnego wptywu na wykonang warstwe ochronng.
.Pozostawienie takiej warstwy wymaga akceptacji Inzyniera”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Zasady Obmiaru Robo6t okreslone sg w D-M-00.00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

W przypadku wykonywania obmiaru robét wg. niniejszej ST jednostkg obmiaru jest mz (metr
kwadratowy) warstwy wykonanej z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie w zaleznosci
od grubosci.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania Ogolne" pkt. 8.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, Specyfikacjami i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatno sci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Zasady Platnos$ci okre$lone sg w Kontrakcie i w D-M-00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

W przypadku koniecznosci skalkulowania ceny jednostkowej Rob6t wg. niniejszej ST cena wykonania
1 mz2warstwy wykonanej z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie w zaleznosci od
grubosci uwzglednia:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robaét,

sprawdzenie i ewentualna naprawa podtoza,

zakup i przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z receptg oraz badanie tej mieszanki,
wykonanie odcinka prébnego,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w Specyfikacji Technicznej,
utrzymanie warstwy w czasie robaot.
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W przypadku wykonywania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o
grubosci powyzej 20cm podbudowe nalezy wykonywaé w dwoch warstwach.

Cena jednostkowa obejmuje wykonanie wszystkich czyn nos$ci oraz zapewnienia niezb ednych
materiatow i sprz etu do wykonania robét wynikaj gcych w Dokumentacji Projektowej i obj  etych
niniejsz g Specyfikacj g Szczegotow g oraz Specyfikacjami Ogolnymi.

10. Przepisy zwi gzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczeh obcych.
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego.

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren.

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg
bezposrednia.

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych.

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles.
13. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.

14. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
15. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw.

16. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

17. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

18. PN-S-02205:1998 Roboty ziemne. Wymagana i badania.

19. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

20. BN-70/8931-06 Pomiar ugie¢ nawierzchni podatnych ugieciomierzem belkowym

21. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego Id-3 , Warszawa , 2008

~
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T.00.00.05.

BRANZA TOROWA

,BUDOWA ZAG ESZCZONEJ WARSTWY TLUCZNIA
(PODUSZKI TLUCZNIOWEJ) O GR. 20 CM”

1. WSTEP
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1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (ST)
sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z budowg dolnej
warstwy tlucznia (poduszki ttuczniowej) pod tory o gr. 20cm.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przy realizacji umowy na wykonanie robot budowlanych zwigzanych z realizacjg zadania
wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonywaniem zageszczonej dolnej warstwy tlucznia pod tory o gr. 20cm na przygotowanym pokryciu
ochronnym/koronie torowiska.

Zakres rob6t obejmuije:

- transport ttucznia do miejsca wbudowania przy pomocy samochodami samowytadowczymi

po drogach kotowych;

- wytadunek tlucznia w miejsce wbudowania samochodu samowytadowczego;

- rozscielenie ttucznia przy pomocy réwniarki samojezdnej lub spycharki ggsienicowej;

- zageszczenie poduszki thuczniowej zageszczarkg spalinowa/ walcem wibracyjnym.

2. MATERIALY

Materiaty do budowy zageszczonej dolnej warstwy ttucznia muszg spetnia¢é wymagania podane
warunkach technicznych Id-3; WTWiO nr ILK3b-5100/10/07 oraz normie PN-EN 13450 (jak dla klasy |
gatunek 1 wedtug tablic 4, 5 WTWIO nr ILK3b-5100/10/07).

Podsypka tluczniowa ze skat naturalnych (materiat nowy) o parametrach technicznych okreslonych
w standardach konstrukcyjnych nawierzchni odpowiadajgca nastepujgcym parametrom:

« tluczen klasy | gat. 1 o frakcji nominalnej 31,5-50mm (tluczen 31.5/50 I/1) wedtug normy PN-EN
13450 zgodny z WTWiIO nr ILK3b-5100/10/07.

 krzywa uziarnienia kategoria A wg PN-EN 933-1:2000;

 zawartosc¢ ziaren wiekszych od 63mm. % nie wiecej niz 0,5;

» Zawartos¢ pytdw, tj. czgstek mniejszych od 0,063 mm, wg PN-EN 933-1:2000, % masy nie wiecej
niz 0,5

» Zawartos$¢ czgstek drobnych, mniejszych od 0,5 mm, wg PN-EN 933-1:2000, % masy nie wiecej
niz 0,6

» Wskaznik ptaskosci PN-EN 933-3:2001 Fl<=15

 zawartosc¢ ziaren wydtuzonych ponad 100mm wg PN-EN13450, % nie wiecej niz- 4;

» zawartosc¢ ziaren catkowicie przekruszonych, % masy (tylko dla podsypki R) — powyzej 99

» kraw edzie ziaren tlucznia nie mog g by¢é w znacznym stopniu st epione w toku obrébki tlucznia
po rozkruszeniu skat

ubytek masy F wg PN-EN
1367-1:2001, p. 8.2, w wa-
runkach wg zat. F normy
PM-EN 13450:2004

ocena makroskopowa ska-

Odpormnosé na
zgorzel sio-
neczng (tylko
glla podsypki N)

ty po gotowaniu wg PN-EN
1357-3:2002

SB==0

SB<=10

wzrost wspolczynnika LA
kruszywa wg PM-EMN 1097 -

albo

8<5B1a=16

SBis = 16

2:2000 po gotowaniu wg
PM-EM 1367-3:2002

1 Wymaganie sprawdza sie na Zadanie zamawiajacego w przypadku materialu stosowanego na
liniach z predkosciami v = 200 km/h (zobh. uwvwaga 1 pod tab. 11).
2w przypadku podsypki z recyklingu R nalefy deklarowad kategorie NPD.

Zakup i transport tlucznia na koszt Wykonawcy.

3. SPRZET

S5Bla= 8
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3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegétowy dobér sprzetu zapewniajgcy prawidiowe wykonanie
robot okreslonych w Przedmiarze Robét i Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych oraz zgodnie z zatozong technologia.

Do wykonania zageszczonej dolnej warstwy tlucznia nalezy uzywac nastepujgcego sprzetu
mechanicznego:

» czerpak lub fadowarka kotowa do zatadunku ttucznia;

» samochody samowyladowcze;

* rOwniarka samojezdna (spycharka gasienicowa);

 zageszczarka wibracyjna spalinowa lub walec wibracyjny do zageszczenia warstwy mechanicznie
oraz ubijaki spalinowe w miejscach trudno dostepnych dla zageszczarki.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatbw

Transport tlucznia na zageszczong dolng warstwe ttucznia powinien odbywaé sie transportem
kotowym (samochodami samowytadowczymi). W takim przypadku nalezy kategorycznie przestrzegaé
zakazu poruszania sie samochodéw samowytadowczych po zageszczonej warstwie ochronnej/ po
torowisku (poduszke nalezy budowac¢ poprzez roztadunek samochodéw z uprzednio zabudowanej i
zageszczonej warstwy tlucznia zachowujgc dbatos¢ o to by nie spowodowac zanieczyszczenia
tlucznia oponami samochododw).

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie zageszczonej dolnej warstwy tlucznia gr. 20cm mozna rozpoczaé dopiero po wykonaniu i
odbiorze warstwy pokrycia ochronnego badz przygotowanego torowiska.

Dolng zageszczong warstwe ttucznia nalezy wykonac na catej szerokosci projektowanej pryzmy
podsypki zgodnie z przekrojami poprzecznymi. Roboty wykona¢ nalezy mechanicznie rozktadajac
tluczen, z samochoddéw samowytadowczych, rGwnomiernymi warstwa grubosci 20cm i zageszczac
mechanicznie do uzyskania wskaznika zageszczenia zgodnego z [7].

Roboty te nalezy wykonac¢ zgodnie z projektem wykonawczym, a takze zgodnie z przepisami BHP
oraz ruchu kolejowego i kotowego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Przy budowie dolnej zageszczonej warstwy ttucznia gr. 20cm kontroli podlega:

* grubos¢ poduszki ttuczniowej - bezposredni pomiar w koncowej fazie zageszczania, co najmniej

w dwdch miejscach na kazdej dziatce roboczej, tasma lub tatg i przez sondowanie - dopuszczalne
odchytki w grubosci do 10%;

* szerokos$¢ poduszki ttuczniowej - pomiar co 50m i w punktach charakterystycznych - dopuszczalne
odchyiki +20cm i -5cm;

* dlugosc¢ - pomiar tasmg - dopuszczalne odchytki +50cm i -20cm;

« profil podtuzny - pomiar niwelatorem, tatg z poziomnicg co najmniej w dwéch miejscach na dziennej
dzialce roboczej - dopuszczalne odchyiki +/-3cm;

Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Inzynier Projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST T.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Obmiar robét dokonywany bedzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub osobe przez niego
wyznaczong) i na biezgco rejestrowany. llosci rob6t podlegajg weryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inzyniera Projektu. Roboty ulegajgce zakryciu bedg obmiarowane bezposrednio przed
zakryciem przy udziale Inzyniera Projektu. Budowa dolnej warstwy tlucznia (poduszki ttuczniowej) jako
robota ulegajgca zakryciu bedzie obmiarowana bezposrednio przed zakryciem przy udziale Inzyniera
Projektu.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg dla dolnej zageszczonej warstwy ttucznia jest ,m3” zageszczonej poduszki
tluczniowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
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Roboty budowy dolnej zageszczonej warstwy tlucznia gr. 0,20 m (poduszki ttuczniowej) podlegajg
zasadom odbioru robo6t ulegajgcych zakryciu.
Odbioru robdét dokonuje Inzynier Projektu.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Platno ¢
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano ST T.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.
Ptatnos$¢ ryczattowa zgodnie z warunkami Umowy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:

1. PN-EN 13450:2002 Kruszywa na podsypke kolejowa

2. PN-EN 13450:2004/AC:2004 Kruszywa na podsypke kolejowg

10.2. Przepisy zwi gzane:

1. Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Id-1 (D-1), z 2005r. z
pézniejszymi zmianami.

2. Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego 1d-3 (D-4) 2009r.- Zarzgdzenie nr 9/2009
Zarzgdu PKP PLK S.A. z dnia 4 maja 20009r.;

3. Dz.U. Nr 151- Rozporzgdzenie nr 987 MTiGM z dnia 10 wrzes$nia 1998r (z pdzniejszymi zmianami).
W sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budowle kolejowe i ich usytuowanie.
4. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru (WTWIiO) podsypki ttuczniowej naturalnej i z recyklingu
stosowanej w nawierzchni kolejowej nr ILK3b-5100/10/07 obowigzujgce od dnia 01-06-2007r.

5. D-75- Instrukcja o dokonywaniu pomiaréw, badan i oceny stanu toréw.

6. Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej- D-19, z 2000r.

7. ,Tymczasowe Warunki Technologiczno - Konstrukcyjne Wykonania i Odbioru Robét
Nawierzchniowo - Podtorzowych wykonywanych w sposdb zmechanizowany - warunki uzupetniajgce”;
dokument ILK3-5100-A/2003 zatwierdzony przez IT dn. 20.05.2003r. obowigzujgce od 20 maja 2003r.
wraz z nowelizacjg nr 1 z dnia 16 maja 2006r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T.00.00.07

BRANZA TOROWA

,2Budowa nawierzchni torowej”

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (ST)

sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z budowg dolnej
warstwy tlucznia (poduszki ttuczniowej) pod tory o gr. 20cm.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako

29



dokument przy realizacji umowy na wykonanie robo6t budowlanych zwigzanych z realizacjg zadania
wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych budowa
nawierzchni torébw na przygotowanej zageszczonej warstwie tlucznia.

Zakres rob6t obejmuije:

- zatladunek materiatow nawierzchniowych (szyny, podkiady, elementy przytwierdzenia szyn do
podkladéw) w miejscu skladowania oraz transport srodkami transportu drogowego do miejsca
wbudowania;

- roztadunek elementéw nawierzchni torowej w miejscu wbudowania;

- rozktadanie podktadéw/ podrozjazdnic na przygotowanej zageszczonej dolnej warstwie tlucznia
(poduszce ttuczniowej);

- wktadanie szyn nieotworowanych typu S49 z odzysku na podktady zelbetowych;

- przymocowanie szyn do podktadéw (montaz toru) za pomocg elementoéw przytwierdzenia typu ,K”;
- wykonanie potgczen szyn przez zgrzewanie elektrooporowe lub spawanie termitowe zgodnie z
typem stali szynowej zostanie wykonane zgodnie z d-5 (D-7) Instrukcjg spawania szyn termitem

- podbicie toru podbijakami spalinowymi

Wytyczne podane w niniejszej specyfikacji dla toru nalezy przenosi¢ przez analogie na ww.

Przed robotami utozenia podktadéw Wykonawca wykona protokoty regulacji zawierajgce wszelkie
dane niezbedne do wytyczenia i kontroli potozenia ukfadu torowego. Na tej podstawie Wykonawca, na
kazdym etapie robot objetych niniejszg ST wytyczy geodezyjnie punkty gtéwne ukladu torowego.

2. MATERIALY.

2.1 Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow.

Wszystkie stosowane materiaty wchodzgce w skfad nawierzchni muszg posiada¢ deklaracje
zgodnosci WE badz swiadectwa dopuszczenia do eksploatacji typu budowli, oraz posiada¢ dokument
komisarycznego odbioru.

W przypadku materiatéw, co do ktorych powyzsze wymagania nie zachodzg odbioru dokonuje
Inzynier.

2.2 Rodzaje materiatow do budowy toréw na nawierzchni podsypkowej:

Tory nalezy zbudowaé z szyn typu S 49 z odzysku, utozonych na podkiadach strunobetonowych typu
ciezkiego w rozktadzie zgodnym z Projektem Wykonawczym (60 cm). Asortyment materialowy wedtug
ponizszego zestawienia:

1. Szyny z odzysku S 49.

2. Podkiady nowe strunobetonowe

4. Elementy przytwierdzenia szyn do podktadow - nowe;

2.3 Do balastowania toru i wypetnienia miedzytorzy:
Thuczeh wedtug T.00.00.06.

3 SPRZET.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczeg6towy dobor sprzetu zapewniajgcy prawidtowe wykonanie
robét okreslonych w Przedmiarze Rob6t, Projekcie Wykonawczym oraz ST oraz zgodnie z zatlozong
technologia.

Do budowy toréw nalezy uzywaé nastepujgcego sprzetu mechanicznego:

* koparka dwudrogowa;

» koparka ggsienicowa;

» zuraw samochodowy;

* spycharka gasienicowa;
« podbijak spalinowy;

» zakretarka spalinowa;

* sprzet reczny.

4. TRANSPORT.
4.1 Transport materiatow.
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Transport materiatow nawierzchniowych do budowy toréw powinien odbywac¢ sie transportem
samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Montaz toru

Do budowy toréw mozna przystgpi¢ dopiero po wykonaniu i odbiorze dolnej zageszczonej warstwy
tlucznia (poduszki ttuczniowej). Na przygotowanym podiozu (dolnej zageszczonej warstwie tlucznia)
nalezy roztadowac szyny. Podktady nalezy rozktada¢ z zachowaniem ich potozenia w osi toru oraz z
zachowaniem okre$lonego rozstawu. Przy pomocy wybranej technologii utozy¢ szyny na podkiadach,
zatozy¢ zigczki i przymocowaé szyny do podktaddw poprzez montaz sprezystego przytwierdzenia.
Temperatura szyn w trakcie montazu do podktadéw powinna wynosi¢ 24 st. C z tolerancjg -2 +2 st. W
przypadku nizszej temperatury nalezy wymusi¢ naprezenia naprezaczem do szyn lub podgrzewac
szyny. Przy montazu szyn do podktadéw podkiady musza znajdowac sie w osi poziomej
projektowanego toru z tolerancjg 6cm. Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
BHP.

Tor bezstykowy stanowi konstrukcje, w ktorej kolejne szyny taczone sg ze sobg trwale przy pomocy
zgrzewania elektrooporowego lub spawania termitowego.

W trakcie przytwierdzania szyn do podktadéw nalezy zatozy¢ punkty state i prowadzi¢ zapisy w
metryce toru bezstykowego.

5.2 Balastowanie toru

Mechaniczne balastowanie torow obejmuje balastowanie toréw po wykonaniu budowy toréw na
poduszce tluczniowej i ma na celu uzupetnienie podsypki w torach do ilosci umozliwiajgcej uzyskanie
projektowanego przekroju pryzmy podsypki przy uzyskaniu wysokosciowego potozenia toréw na
niwelecie projektowane;.

Do mechanicznego balastowania toréw mozna przystgpi¢ dopiero po wykonaniu budowy toréw oraz
wykonaniu potgczen tokéw szynowych w torach poprzez spawanie termitowe lub zgrzewanie
elektrooporowe.

Podsypke ttuczniowg nalezy zatadowaé na samochody samowytadowcze i transportowac¢ do miejsca
wbudowania. Po roztadunku podsypke tluczniowg nalezy przemieszcza¢ mechanicznie lub recznie i
oprofilowaé z przygotowaniem do mechanicznego podbicia. Podbicie toréw nalezy prowadzi¢ w
sposdb mechaniczny. Po ostatecznym podbiciu toréw nalezy uzupetni¢ miejscowe braki i wyréwnacé
pryzme tlucznia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Przy mechanicznym balastowaniu toréw kontroli podlega grubo$¢ warstwy podsypki mierzona pod
tzw. nizszym tokiem szynowym, ktéra powinna wynosic:

» 25cm pod podkladami strunobetonowymi z tolerancjg +/- Ocm. 2cm.

Przy mechanicznym balastowaniu toréw kontroli podlega rozstaw podktadéw +/- 2cm mierzony
miarka.

Kontrola jakosci przeznaczonej do wbudowania podsypki ttuczniowej bedzie sie odbywata zgodnie
z zasadami opisanymi w PN-EN 13450 oraz WTWIiO nr ILK3b-5100/10/07.

Wykonanie robét sprawdza i potwierdza Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogblne zasady obmiaru robat.

Zasady Obmiaru Rob6t okreslone sg w SD-M-00.00.00. Wymagania ogdlne

Obmiar rob6t dokonywany bedzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub osobe przez niego
wyznaczong) i na biezaco rejestrowany w ksiedze obmiaréw. llosci rob6t zarejestrowane w ksiedze
obmiarow podlegajg weryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu przez Inzyniera poprzez wpisy w ksiedze
obmiardw.

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg dla budowy toréw jest ,km toru”.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Roboty budowy toréw podlegajg zasadom odbioru podanym w zatgczniku 15 do instrukcji 1d-1.
Odbioru rob6t dokonuje Inzynier.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci.
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano ST T.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

9.2 Cena jednostki obmiarowe.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje koszty wykonania wszystkich robét opisanych w p. 1.3. niniejszej
specyfikacji wraz z robotami towarzyszacymi niezbednymi do ich prawidtowego przeprowadzenia oraz
przedstawienia danych niezbednych do dokonania odbioru. W tym miedzy innymi: prace projektowe,
prace pomiarowe przed i po realizacyjne, dokonanie sprawdzen, transporty materiatéw, organizacja
drég dojazdowych, placéw sktadowych, przywrécenie terenéw sgsiednich do stanu pierwotnego.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Normy:

1. PN-EN 13450- ,Kruszywa na podsypke kolejowg”

2. PN-EN 13450:2004/AC:2004- ,Kruszywa na podsypke kolejowg”

3. PN-EN 15273-3 Kolejnictwo — Skrajnie — Czes¢ 3: Skrajnie budowli 2009

4. PN-EN 15302 Kolejnictwo — Metoda okreslania stozkowatosci ekwiwalentnej 2008

5. PN-84/H-93421 Szyny normalnotorowe

6. Pismo KD2e-5080/8/92 dotyczace zgrzewania szyn w torze.

7. PN-88/H-93427 Stalowe ksztattowniki zebrowe oraz podkiadki zebrowe dla nawierzchni kolejowej.
8. PN-86/K-80014 Nakretki szesciokgtne

9. PN-89/K-80030 Sruby i wkrety -wymagania i badania.

10. PN-89/K-80021 Wkrety z tbem prostokgtnym.

11. PN-84/K-80001 Sruba stopowa.

12. PN-69/K-80017 Pierscienie sprezyste.

13. PN-64/K-80005 Sruby z tbem czworokatnym do zlgczy szynowych.

14. PN-65/K-80015 Nakretki szesciokatne.

15. PN-EN 13146-1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Metody badan systemow przytwierdzen -- Czesé 1:
Okreslenie oporu podtuznego szyny

16. PN-EN 13146-2:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Metody badan systemow przytwierdzen -- Czes¢ 2:
Okreslenie oporu na skrecanie

17. PN-EN 13146-3:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Metody badan systemow przytwierdzen -- Czesé 3:
Okreslenie ttumienia obcigzen dynamicznych

18. PN-EN 13146-4:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Metody badan systemow przytwierdzen -- Czes¢ 4:
Skutki obcigzen powtarzalnych

19. PN-EN 13146-5:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Metody badan systemow przytwierdzen -- Czes$¢ 5:
Okreslenie rezystancji elektrycznej

20. PN-EN 13146-6:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Metody badan systeméw przytwierdzen -- Czes¢ 6:
Skutki trudnych warunkéw srodowiska

21. PN-EN 13146-7:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Metody badan systeméw przytwierdzen -- Czes¢ 7:
Okreslenie sity docisku

22. PN-EN 13146-8:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Metody badan systeméw przytwierdzen -- Czes¢ 8:
Badania eksploatacyjne

23. PN-EN 13146-9+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Metody badan systeméw przytwierdzen -- Czes¢ 9:
Okreslenie sztywnosci

24. PN-EN 13230-1:2009 Kolejnictwo -- Tor -- Podktady i podrozjazdnice betonowe -- Cze$¢ 1.
Wymagania ogolne

25. PN-EN 13230-2:2009 Kolejnictwo -- Tor -- Podktady i podrozjazdnice betonowe -- Cze$¢ 2:
Podktady monoblokowe z betonu sprezonego

26. PN-EN 13230-3:2009 Kolejnictwo -- Tor -- Podktady i podrozjazdnice betonowe -- Czes$¢ 3:
Podktady dwublokowe z betonu zbrojonego

27. PN-EN 13230-4:2009 Kolejnictwo -- Tor -- Podktady i podrozjazdnice betonowe -- Czes¢ 4:
Podrozjazdnice z betonu sprezonego do rozjazdow i skrzyzowan

28. PN-EN 13230-5:2009 Kolejnictwo -- Tor -- Podktady i podrozjazdnice betonowe -- Czes$¢ 5:
Elementy specjalne

29. PN-EN 13231-1:2006 Kolejnictwo -- Tor - Odbidr prac -- Cze$¢ 1: Prace na torach na podsypce --
Szlak

30. PN-EN 13231-2:2006 Kolejnictwo -- Tor - Odbidr prac -- Cze$¢ 2: Prace na torach na podsypce --
Rozjazdy i skrzyzowania

31. PN-EN 13231-3:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Odbidr prac -- Czes¢ 3: Odbior reprofilowanych szyn w
torze
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32. PN-EN 13232-1:2005 Kolejnictwo -- Tor -- Rozjazdy i skrzyzowania -- Czes$¢ 1: Definicje

33. PN-EN 13232-2+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Rozjazdy i skrzyzowania -- Czes$¢ 2: Wymagania
dotyczgce projektowania geometrii

34. PN-EN 13232-3+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Rozjazdy i skrzyzowania -- Czes$¢ 3: Wymagania
dotyczace oddziatywania koto-szyna

35. PN-EN 13232-4+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Rozjazdy i skrzyzowania -- Czes$¢ 4. Przestawianie,
zamykanie i kontrola

36. PN-EN 13232-5+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Rozjazdy i skrzyzowania -- Cze$¢ 5: Zwrotnice

37. PN-EN 13232-6+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Rozjazdy i skrzyzowania -- Czes$¢ 6: Krzyzownice
pojedyncze i podwdjne ze statymi dziobami

38. PN-EN 13232-7+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Rozjazdy i skrzyzowania -- Cze$¢ 7: Krzyzownice z
czesciami ruchomymi 39. PN-EN 13232-8+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Rozjazdy i skrzyzowania --
Czes¢ 8: Przyrzady wyréwnawcze

40. PN-EN 13232-9+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Rozjazdy i skrzyzowania -- Cze$¢ 9: Uktady

41. PN-EN 13481-1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Wymagania eksploatacyjne systeméw przytwierdzen --
Czes¢ 1: Definicje

42. PN-EN 13481-2:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Wymagania eksploatacyjne systeméw przytwierdzen --
Czes¢ 2: Systemy przytwierdzen do podktaddéw betonowych

43. PN-EN 13481-3:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Wymagania eksploatacyjne systeméw przytwierdzen --
Czes¢ 3: Systemy przytwierdzen do podktadéw drewnianych

44. PN-EN 13481-4:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Wymagania eksploatacyjne systeméw przytwierdzen --
Czes¢ 4: Systemy przytwierdzen do podktadow stalowych

45. PN-EN 13481-5:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Wymagania eksploatacyjne systeméw przytwierdzen --
Czes¢ 5: Systemy przytwierdzen w torze o nawierzchni bezpodsypkowej z szyng zamocowang na
ptycie lub z szyng zamocowang w kanale szynowym

46. PN-EN 13481-7:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Wymagania eksploatacyjne systeméw przytwierdzen --
Czesc¢ 7: Systemy przytwierdzen specjalnych w rozjazdach i skrzyzowaniach oraz kierownicach

47. PN-EN 13481-8:2006 Kolejnictwo -- Tor -- Wymagania eksploatacyjne systeméw przytwierdzen --
Czes¢ 8: Systemy przytwierdzen w torach do duzych naciskéw osi

48. PN-EN 13597:2003 Kolejnictwo -- Gumowe elementy zawieszenia -- Gumowe przepony sprezyn
zawieszenia pneumatycznego

49. PN-EN 13674-1:2011 Kolejnictwo -- Tor -- Szyna -- Cze$¢ 1: Szyny kolejowe Vignole'a o masie 46
kg/m i wiekszej

50. PN-EN 13674-2+A1:2010 Kolejnictwo -- Tor - Szyna -- Czes$¢ 2: Szyny do rozjazddw i skrzyzowan
stosowane w potgczeniu z szynami kolejowymi Vignole'a o masie 46 kg/m i wiekszej

51. PN-EN 13674-3+A1:2010 Kolejnictwo -- Tor - Szyna -- Czes$¢ 3: Kierownice

52. PN-EN 13848-1+A1:2008 Kolejnictwo -- Tor -- Jako$¢ geometryczna toru -- Czes¢ 1:
Charakterystyka geometrii toru

53. PN-EN 13848-2:2006 Kolejnictwo -- Tor -- Jako$¢ geometryczna toru -- Czesé 2: Systemy
pomiarowe -- Pojazdy do pomiaréw toru

54. PN-EN 13848-3:2009 Kolejnictwo -- Tor -- Jako$¢ geometryczna toru -- Czesé 3: Systemy
pomiarowe -- Maszyny do budowy i utrzymania toru

55. PN-EN 13848-4:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Jakos¢ geometryczna toru -- Czes¢ 4: Systemy
pomiarowe -- Urzgdzenia lekkie i reczne

56. PN-EN 13848-5+A1:2010 Kolejnictwo -- Tor -- Jakos¢ geometryczna toru -- Cze$¢é 5: Poziomy
jakosci geometrycznej -- Szlak

57. PN-EN 13977:2011 Kolejnictwo -- Tor -- Wymagania bezpieczehnstwa dla maszyn i wézkéw
przenosnych

do budowy i utrzymania toru

58. PN-EN 14033-1:2011 Kolejnictwo -- Tor -- Maszyny do budowy i utrzymania toru -- Czes¢ 1:
Wymagania techniczne dla ruchu

59. PN-EN 14033-2+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Maszyny do budowy i utrzymania toru -- Czes¢ 2:
Techniczne warunki pracy

60. PN-EN 14033-3+A1:2012 Kolejnictwo -- Tor -- Maszyny do budowy i utrzymania toru -- Cze$¢ 3:
Ogolne wymagania bezpieczenstwa

61. PN-EN 14587-1:2007 Kolejnictwo -- Tor -- Zgrzewanie iskrowe szyn -- Cze$¢ 1: Zgrzewanie
nowych szyn ze stali gatunku R220, R260, R260Mn i R350HT w zgrzewalni

62. PN-EN 14587-2:2009 Kolejnictwo -- Tor -- Zgrzewanie iskrowe szyn -- Cze$¢ 2: Zgrzewanie
nowych szyn ze stali gatunku R220, R260, R260Mn i R350HT zgrzewarkami torowymi poza
zgrzewalnig

63. PN-EN 14730-1+A1:2010 Kolejnictwo -- Tor -- Spawanie termitowe szyn -- Cze$¢ 1: Dopuszczenie
proceséw spawania
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64. PN-EN 14730-2:2006 Kolejnictwo -- Tor -- Spawanie termitowe szyn -- Cze$¢ 2: Kwalifikacja
spawaczy do spawania termitowego, dopuszczenie wykonawcéw robét i odbior spawow

65. PN-EN 15746-1+A1:2012

Kolejnictwo -- Tor -- Maszyny drogowo-torowe i ich wyposazenie -- Czes$¢ 1: Wymagania techniczne
dla ruchu i pracy

66. PN-EN 15746-2+A1:2012

Kolejnictwo -- Tor -- Maszyny drogowo-torowe i ich wyposazenie -- Cze$¢ 2: Ogo6lne wymagania
Bezpieczenstwa

10.2 Przepisy zwigzane:

1. Dz. U. Nr 151- Rozporzgdzenie nr 987 MT i GM z dnia 10 wrzesnia 1998 r. (z pézniejszymi
zmianami).

W sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie.
2. 1d-1 (D-1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych, 2005r. z pézniejszymi
zmianami.

3. Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej- D-19, 2000r.

4. Tymczasowe warunki technologiczno - konstrukcyjne wykonania i odbioru robét nawierzchniowo -
podtorzowych wykonywanych w spos6b zmechanizowany - warunki uzupetniajgce nr: ILK8-510-
10a/2003R.

5. ,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru szyn kolejowych” nr WTWiO- szyny nr ILK3d-518-3-07
obowigzujgce od 01-01-2008r.

6. ,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru elementéw z tworzyw sztucznych stosowanych w
nawierzchni kolejowej- wymagania i badania” uzgodnione przez CNTK akceptowane decyzjg
Dyrektora Wydziatu Linii Kolejowych Dyrekcji Infrastruktury Kolejowej nr ILK2-5185/1/2000 z dnia 01
wrzeénia 2000 r.

7. Pismo NZUK Nr KD-4W-72122/32/94 z dnia 21.11.1994 r. Wymagania techniczne wykonania i
odbioru podktadow strunobetonowych z przymocowaniem sprezystym.

8. ,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru tapek sprezystych i sprezyn przytwierdzajgcych szyny
do podkitadow i podrozjazdnic” uzgodnione przez CNTK akceptowane decyzjg Dyrektora Wydziatu
Linii Kolejowych Dyrekcji Infrastruktury Kolejowej nr ILK3D-5183-5/2007E.P. z dnia 27 kwietnia 2007r.
obowigzujgce od dnia 7 maja 2007r.

9. 1d-5 (D-7) Instrukcja spawania szyn termitem- Zarzadzenie nr 4 Zarzgdu PKP PLK S.A. z dnia 10
marca 2005r.

10. Wytyczne zgrzewania szyn w torze- CION2- 513-9/1999r.

11. Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego - 1d-3 (D-4), 2009r.- Zarzgdzenie nr 9/2009
Zarzgdu PKP PLK S.A. z dnia 4 maja 20009r.

12. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru (WTWiO) podsypki ttuczniowej naturalnej i z recyklingu
stosowanej w nawierzchni kolejowej nr ILK3b-5100/10/07 obowigzujgce od dnia 01-06-2007r.

13. D-75- Instrukcja o dokonywaniu pomiarow, badan i oceny stanu torow.

14. ,Tymczasowe Warunki Technologiczno- Konstrukcyjne Wykonania i Odbioru Robét
Nawierzchniowo- Podtorzowych wykonywanych w sposéb zmechanizowany- warunki uzupetniajgce”;
dokument ILK3- 5100-A/2003 zatwierdzony przez IT dn. 20.05.2003r. obowigzujgce od 20 maja 2003r.
wraz z nowelizacjg nr 1 z dnia 16 maja 2006r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T.00.00.07.
BRANZA TOROWA

ROZBIORKA ZABUDOWY TOROW
NAWIERZCHNIA DROGOWA’

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST jest rozbidrka nawierzchni drogowej na przejezdzie w km 18,1+58,82 linii
kolejowej nr 243 Skorcz — Starogard Gdanski.

1.2. Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej

Ustalenia zawarte w Specyfikacji Technicznej obejmujg, wykonanie robét rozbiérkowych
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nawierzchni drogowej mechanicznie lub recznie z uzyciem narzedzi zmechanizowanych,

z odwiezieniem materiatow z rozbidrki do przejsciowego sktadowiska w celu dokonania

segregacji. Uznane za odpady materiaty z rozbidrki powinny zostaé przez Wykonawce Robdt
przetransportowane do miejsca recyklingu lub unieszkodliwiania odpaddw.

Materiaty nadajgce sie do powtdérnego utozenia w torach, bedg przewiezione na sktadowy plac
budowy.

Specyfikacja obejmuje rozbiérke nawierzchni drogowej zabudowy toréw kolejowych w nastepujgcym
zakresie:

Rozbidrke nawierzchni drogowej z zelbetowych ptyt przejazdowych wewnetrznych i zewnetrznych
typu CBP,

Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujgco:

Ptyty przejazdowe typu CBP wewnetrzna - prefabrykowane ptyty zelbetowe o wymiarach
3,00x1,30x0,14 m i ciezarze 1370 kG, zewnetrzna - prefabrykowane ptyty zelbetowe o wymiarach
3,00x0,64x0,14 m i ciezarze 650 kG

Ttuczen i mieszanka kruszyw stosowana do budowy nawierzchni drogowych

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi aktami normatywnymi i z definicjami podanymi w
ST D-M-00.0.00. ,,Wymagania ogdlne"

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczace roboét podano w ST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogdlne" . Rozbidrka
nawierzchni drogowej wymaga catodobowego zamkniecia zabudowanego nawierzchnig drogowa
toru kolejowego. Roboty powinny by¢ prowadzone przez kierownika budowy lub kierownika z
uprawnieniami budowlanymi w specjalnosci linie, wezty i stacje kolejowe albo drogowej. Wykonawca
robot zobowigzany jest do przeprowadzenia robdt z uwzglednieniem przepisdw ustawy z dnia 14
grudnia 2012 r. o odpadach i wydanych w tej sprawie aktdw normatywnych.

2. MATERIALY

W robotach objetych niniejszg ST nie bedg wbudowywane materiaty. Materiaty z rozbidrki zostaty
omowione w rozdz. 5.2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczgce sprzetu okreslono w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne"
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét rozbiérkowych

Wykonaweca robdét rozbiérkowych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcych
maszyn i narzedzi:

- zurawia samochodowego o udZwigu co najmniej 4,0 Mg,

- tadowarki,

- samochodu ciezarowego,

- innego niezbednego sprzetu do realizacji zadania.

4 TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu okreslono w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 4.
4.2. Transport materiatdéw po rozbidrce nawierzchni drogowej

Transport prefabrykowanych przejazdowych ptyt zelbetowych i progowych ptyt drogowych
odzyskanych z rozbidrki powinien odbywacé sie samochodami ciezarowymi przy zwrdceniu uwagi na
nie przekraczanie dopuszczalnego obcigzenia samochodu. Rozmieszczenie ptyt na samochodzie
powinno zapewnic¢ réwnomierne obcigzenie jego powierzchni. Ptyty nalezy uktadac na podktadkach
drewnianych o wymiarach i odstepach umozliwiajacych zatadunek i roztadunek za pomocg sprzetu
mechanicznego.
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Transport ttucznia i mieszanki kruszyw pozyskanego z rozbiérki powinien odbywac sie samochodami
samowytadowczymi. Rozmieszczenie materiatu na samochodzie powinno zapewni¢ réwnomierne
jego obcigzenie powierzchni.

Dopuszcza sie sktadowanie wszelkich odpadow na sktadowisku (placu tadunkowym).

Roboty te nalezy wykonac zgodnie z projektem, a takze z przepisami BHP, ruchu kolejowego

i kofowego.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot okreslono w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt. 5.1.

5.2. Wykonanie robét rozbidrkowych

Roboty rozbidrkowe nawierzchni drogowej mogg by¢ wykonywane po uzyskaniu statego zamkniecia
toru kolejowego. Roboty powinny by¢ prowadzone przez kierownika budowy lub kierownika robdét

z uprawnieniami budowlanymi w specjalnosci linie, wezty i stacje kolejowe albo drogowe;j.
Wykonaweca robdt zobowigzany jest do przeprowadzenia robdt z uwzglednieniem przepiséw ustawy
z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach i wydanych w tej sprawie aktow normatywnych.

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca z przedstawicielem Zarzadcy linii tj. PKP PLK S.A. Zaktadem
Linii Kolejowych w Gdyni przeprowadzg przeglad budowli i dokonajg wstepnej kwalifikacji materiatéw
z rozbidrki, sporzadzajac protokét.

Przy kwalifikacji materiatdow z odzysku nalezy uwzgledniaé stopien ich zuzycia fizycznego, okres
eksploatacji, stan techniczny i dalszg przydatnosé.

Roboty rozbidrkowe elementéw zabudowy toréw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektows, ST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej, w ktorej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Rozbidrke nawierzchni z prefabrykowanych ptyt przejazdowych nalezy wykona¢ za pomocg
podnosnikéw torowych recznych i drggdow stalowych stuzgcych do odspojenia ptyty od nawierzchni
kolejowej. Zatadunek ptyt na samochdd mozna wykonaé zurawiem samochodowym wyposazonym w
uchwyty do zatozenia w uzbrojone rurami stalowymi otwory pionowe w ptycie. Ptyty odzyskane
podczas rozbidrki ktére ze wzgledu na ich zniszczenie nie nadajg sie do jakiegokolwiek dalszego
zastosowania, powinny by¢ odwiezione z terenu budowy do zaktadu przerdbki odpadéw w celu
pokruszenia.

Rozbidrke nawierzchni drogowej z ttucznia i mieszanki kruszyw niesort, nalezy wykona¢ recznie albo
mechanicznie.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen.

Pozyskany materiat z rozbiérki nalezy zatadowac na samochody samowytadowcze i odwiez¢ na
wyznaczone sktadowisko.

Odpady nalezy odwiez¢é do miejsca recyklingu i unieszkodliwiania odpadow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M -00.00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt. 6. Po wykonaniu
rozbidrek nalezy wizualnie sprawdzié, czy zakres wykonywanych robét jest zgodny z dokumentacijg
oraz czy jakos¢ wykonywanych robét jest zadawalajacy i czy teren jest w petni uporzgdkowany
OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M -00.00.00. ,,Wymagania ogdlne" pkt. 7.
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Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi sa:

m? (metr kwadratowy) dla powierzchni rozbiérki nawierzchni drogowej w torach,

Mg (tona) dla transportu ptyt przejazdowych i drogowych z rozbiérki na plac sktadowy,
Mg (tona) dla transportu ttucznia i mieszanki kruszyw niesort z rozbiérki na plac sktadowy.

7. ODBIOR ROBOT

Odbiér robdt zwigzanych z rozbiérka nawierzchni drogowej przeprowadzi¢ nalezy jako odbiér
miedzyoperacyjny po zrealizowaniu tej fazy robét. Odbidr polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robét ze sprawdzeniem czy nie pozostawiono elementdw nawierzchni. Odbioru robét
dokonuje Inzynier.

8. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M -00.00.00. ,,Wymagania ogdlne"
Ceny jednostek obmiarowych

Cena wykonania rozbiérki Im? nawierzchni drogowej obejmuje:

rozbidrke zabudowy toréw mechanicznie lub recznie z uzyciem sprzetu zmechanizowanego
przewdz materiatéw wyjetych z toru do miejsca przejsciowego sktadowania, wytadunek materiatéw
na sktadowisko, transport odpadow.

Koszty segregacji, demontazu, przetadunkéw, transportu do wskazanego miejsca materiatow staro
uzytecznych, ztomu i odpaddw oraz unieszkodliwienia odpaddw obcigzajg Wykonawce Robot.

PRZEPISY ZWIAZANE

BN-77/8939-02 Przejazdy kolejowe. Nawierzchnia drogowa z prefabrykowanych ptyt zelbetowych.
Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-77/8939-03 Przejazdy kolejowe. Nawierzchnia drogowa z prefabrykowanych ptyt zelbetowych.
PN-74/5-96017 Drogi samochodowe. Nawierzchnia z ptyt betonowych i kamienno - betonowych
PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych - zwir i
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne - Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych - piasek
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T.00.00.08.
BRANZA TOROWA

,ODWODNIENIE TOROW”

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét budowlanych
zwigzanych z odwodnieniem toréw i przejazdéw kolejowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przy realizacji umowy na wykonanie rob6t zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST
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Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg opracowania branzowego w zakresie budowy elementow
odwodnienia torowiska (budowe drenazy).

Zakres rob6t obejmuje:

» budowe odwodnienia toru poprzez budowe drenazu z rur drenarskich ,zasypek do rur oraz
geowtokniny zgodnie z projektem.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatdw

Wszystkie stosowane materialy do rob6t odwodnieniowych (okototorowych) musza posiadac polskie
atesty i odpowiadac polskim normom oraz posiada¢ dokumenty komisarycznego odbioru.

W przypadku materiatéw, co do ktorych powyzsze wymagania nie zachodza odbioru dokonuje Inzynier
Projektu.

2.3. Materiaty do budowy drena zu

Do budowy drenazu stosowaé nalezy nastepujgce materiaty:

» kliniec 4-31,5 na podsypke i zasypke drenazu;

* rura drenarska dwuscienna sztywna PE-DN 160,

* rura drenarska dwuscienna nie otworowana PE-DN 160,

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegétowy dobér sprzetu zapewniajgcy prawidiowe wykonanie
robot okreslonych w Przedmiarze Robét i Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych

oraz zgodnie z zalozong technologig.

3.2. Sprzet do budowy drena zu

Do budowy drenazu i kolektora stosowac¢ nalezy nastepujacy sprzet:

» samochod samowytadowczy;

» samochod dostawczy;

* koparka;

 zageszczarka spalinowa;

« ubijak spalinowy;

« drobny sprzet reczny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycz gce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w pkt. 4 ST D-M .00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materiatdw

Transport wszystkich materiatéw wykorzystywanych do robét odwodnieniowych (okototorowych)
prowadzi¢ nalezy srodkami transportu kotowego lub kolejowego w iloéci i objetosci nie przekraczajgcej
dopuszczalnego obcigzenia stosowanego srodka transportu oraz zabezpieczonych w sposéb
przeciwdzialajagcy ich uszkodzeniu i przekroczeniu skrajni taboru kolejowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

OgobIne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie rob6t budowy ci  ggow drenarskich

Do rob6t zwigzanych z budowg ciggéw drenarskich rurowych mozna przystapi¢ po zakonczeniu robot
ziemnych, przed rozpoczeciem uktadania pokry¢ ochronnych.. Na dnie wykopu utozy¢ recznie
uprzednio dowieziong podsypke z klinca wraz z jej zageszczeniem ,zageszczarkg lub ubijakiem
spalinowym. Rury drenarskie nalezy uklada¢ na podsypce zaczynajgc od najnizszego punktu w
kierunku przeciwnym do spadku dna z jednoczesna regulacjg ich potozenia w planie. Zasypke
filtracyjng drenu z klinhca nalezy wykonywac recznie rozktadajgc warstwami o grubosci uzaleznionej od
zastosowanego sprzetu zageszczajgcego, a nastepnie zageszczacé do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
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6.1. Ogdlne zasady kontroli jako $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako $ci rob6t budowy drena  zu

Sprawdzeniu podlega:

» wysokosciowe potozenie wlotéw i wylotdw drenazu w stosunku do projektu- dopuszczalne
odchylenie +/-0,02 m;

Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Inzynier Projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Obmiar robét dokonywany bedzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub osobe przez niego
wyznaczong) i na biezgco. llosci robot podlegajg weryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu przez
Inzyniera Projektu.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg dla:

* budowy drenazu jest ,mb” ;

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST nr D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera
Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
Odbioru robd6t dokonuje Inzynier Projektu.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ptatno $¢
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano ST D-M .00.00.00. ,Wymagania ogélne”.
Ptatnos$¢ ryczattowa zgodnie z warunkami Umowy

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:

1. PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

2. PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne
i projektowanie

3. PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

6. PN-85/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

8. PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania

9. PN-EN 124 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla
ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie,
sterowanie jakoscig

10. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

11. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

12. BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny

13. PN-B-10729 Kanalizacja- studzienki kanalizacyjne

14. PN-EN 1917 Studzienki wlazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego
widknem stalowym i zelbetowe

15. PN-B-24620 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno

16. PN-C-89221 Rury drenarskie karbowane z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
17. BN-84/6366-10 Ksztattki drenarskie typ 50 z polietylenu wysokocisnieniowego.

10.2. Przepisy zwi gzane:

1. Dz. U. Nr 151- Rozporzgdzenie nr 987 MT i GM z dnia 10 wrzes$nia 1998r. W sprawie warunkéw
technicznych,

jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie

2. Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Id-1 (D-1), 2005r. z pézniejszymi
zmianami.
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3. 1d-3 (D-4) Warunki Techniczne utrzymania podtorza kolejowego, Zarzgdzenie Nr 9 Zarzagdu PKP
PLK

S.A. z dnia 4 maja 20009r.

4. Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej- D-19, 2000r.

5. Tymczasowe warunki technologiczno - konstrukcyjne wykonania i odbioru rob4t nawierzchniowo —
podtorzowych wykonywanych w spos6b zmechanizowany - warunki uzupetniajgce nr: ILK8-510-
10a/2003r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T.00.00.09.
BRANZA TOROWA

Nawierzchnia na przeje zdzie kolejowym



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej (ST) $ wymagania dotycgce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z nawierzchni na przegizie kolejowym w zwizku z budowa drogi gminne;j
1.2. Zakres stosowania ST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (ST) jest stasa jako podstawowy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z zabudowa
Nawierzchni Drogowej z piyt prefabrykowanych matbggytowych typu ,MIROSLAW”) — wg dokumentaciji
projektowej:

- wymiana szyn i regulacja padenia podktadéw na diugoi niezkednej dla wykonania nawierzchni na
przejerdzie,

- doprowadzenie istniggej nawierzchni torowej do wymogow zawartych w thokcji montau
nawierzchni przejazdu kolejowego typu MIROSELAW WB3A. z dnia 26.06.1998r.

- oczyszczenie podsypki ttuczniowej z warstwadittyjna wraz z utzeniem i zagszczeniem warstwy
filtracyjnej i warstwy tlucznia,

- dostosowanie rozstawu podktadéw do wymaganychodeiy

- wykonanie spoin termitowych,

- zabudowa nawierzchni drogowej z ptyt matogabaxyich zgodnie z w/w ,Instrukcja monta’, w zakres
ktorej wchodzi:

* przygotowanie podiza pod belki podporowe zewtmzne przez wykonanie tawy fundamentowej z
betonu B-15 (C12/15) na podsypce cementowo-piaskgmbaici 3 cm, podtae pod belki
podporowe ptyt winno by
przygotowane przez zaklinowanieddem, wyréwnanie grysem i

e dobrze zagszczone,

« ulozenie belek podporowych zewtrznych,

e monta amortyzatorow gumowych pod piyty,

» ulozenie ptyt malogabarytowych za pomatzwigu samochodowegoatlZ torowego o uéwigu
minimum 1,5T

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi normami oraz przepisami i 0znacgaj

- Przejazd kolejowy - skrzpwanie linii kolejowej z droga publiczna w jednyroziomie.

- nawierzchnia torowa - istnigjy tor klasyczny z szyn typu S49 na podktadachstoetonowych typu
INBK-7 z podsypka ttuczniowa i przytwierdzeniemspednim typu K

-nawierzchnia torowa — projektowany tor klasyczrgzgn typu S49 na podktadach strunobetonowych typu
INBK-7 z podsypka ttuczniowa i przytwierdzeniemspednim typu K

-nawierzchnia drogowa przejazdu — nawierzchniayzefabrykowanych matogabarytowych typu
»MIROSEAW".

Pozostate okigenia podstawowesgszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycice robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny, za j&kah wykonania oraz za ich zgodié@ przedmiarem robét,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru, oraz za uzigodh z zarzdca linii kolejowej dotyczcymi zajetosci
torow, nadzorow i odbioru robét.

2. MATERIALY

2.1. Og6Ine wymagania dotycce materiatow

Og6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pude ST D-M-

00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1 Do cgsciowej wymiany nawierzchni torowej oraz wykonan@amerzchni drogowej przejazdu naje
zastosowa

- zlaczki stosowane na PKP odpowiednie do typu nawigrizch
- szyny typu S49

- ptyty prefabrykowane matogabarytowe typu ,MIROSHA

- belki podporowe zewtrzne,

- amortyzatory gumowe pod piyty,

- kruszywa:
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e tluczer

e Kkliniec
° grys
e piasek

- beton B15 (C12/15)
Wszystkie materiaty powinny odpowiada
wymaganiom aprobat technicznych oraz wymaganiormno
2.2.3. Materialy pomocnicze:
Materiaty pomocnicze do wykonywania rob6t nawieraolwvych i odwodnienia to: smar do konserwacji
zlgczek torowych, masa uszczelaizg do pajczenia piyt z nawierzchnia drogowa.
Wszystkie w/w materialy musza mie
whasndgci techniczne okrdone przez producenta lub odpowiaga)
wymaganiom odpowiednich aprobat technicznygtiztPN.
3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotycce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprzt do wykonywania rob6t nawierzchniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t zabudowy przejazdu kolejowpgwinien wykaza
sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
» podbijarka torowa lub podbijaki mechaniczne
* sprzt pomiarowy w tym teodolit, niwelator, toromierziwersalny, miara stalowa
* zwijana, fata geodezyjna, poziomnica
* mechaniczna zggzczarka gruntu
» koparka podsbierna z profilarka skarp
e zuraw samochodowy lub torowy
e sprzt drobny w tym: topaty, widly do tlucznia. dragakiwe, klucze stopowe,
e kleszcze do podkladéwegzle itp.
* -sprzt spawalniczy do metody spawania ,SoWoS”
Rodzaj i liczba sprgu powinna gwarantowa
wykonanie robdt o wymaganej jadad w przewidzianych
terminach.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw — zaleca gtywa
do transportu materiatéw samochodéw dostawczydh b
wagonéw kolejowych. W czasie transportu agleabezpieczy
przewaone materiaty w sposéb wykluczay
ich uszkodzenie. Do zaladunku i roztadunku plyefazdowych zalecane jestyecie urzdzer mechanicznych
typu _zuraw samochodowy lub szynowy.
4.3. Sktadowanie materiatéw
Materiaty nawierzchniowe typu kruszywa, ptyty pezajowe, rury przepustowe tra skladowa

bezpdrednio na placu budowy z zachowaniem skrajni talkoigjowego.

Drobne materiaty typu amortyzatory gumoweczki torowe, izolacje naly dostarcza

na biezaco na plac

budowy w ildci niezkednej do wykonania rob6t bez potrzeby ich sktadoaani

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.1.1.0g06lne wymagania wykonywania przejazdéw kolejowych

Wykonywanie nawierzchni na przejazdach kolejowyotvipno s¢ odbywa

na zasadach olélenych

w Rozporadzeniu Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegjrda 26 lutego 1996 r. [8].

5.2. Warunki przygipienia do robot:

-uzgodnienie robét z wdaicielem linii kolejowej

-ustalenie terminéw rozpoezia i zaka@czenia rob4t oraz opracowanie regulaminu tymczagowe
prowadzenia ruchu pagdéw na czas wykonywania robét

5.3 Projektowana zabudowa przejazdu

Zabudow nawierzchni drogowej przejazdu projektuje siptyt matogabarytowych typu ,Mirostaw”.
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Konstrukcja ta posiadaviadectwo dopuszczenia do eksploataciji nr B/200@10&2ydane 21.12.2000r.
Montaz_ konstrukcji przejazdu wykona

zgodnie z Instrukcja monta nawierzchni przejazdu kolejowego typu

~Mirostaw”

Pochylenie odcinkéw drogi dojazdowej do przejazdwipno by

nie wicksze ni_ 2,5% na dtugoi nie

mniejszej nk 26 m z obu stron przejazdu

Przed montzem konstrukcji typu ,Mirostaw” natey wykona

roboty przygotowawcze nawierzchni torowe;j:

a/ wymiana szyn i regulacja pafnia (dostosowanie rozstawu podktadéw do vartwymaganych dla
przejazdu typu ,Mirostaw” - rozstaw podktadoéw winigrynosi

600mm = 5mm) na ditugoi nieztzdnej

dla wykonania nawierzchni na przajizie zgodnie z projektem technicznym,

b/ wymiana zanieczyszczonej podsypki z warstweafilgjna,

¢/ utazenie warstwy filtracyjnej ze kica 15cm o zagszczeniu RM = 2,5MPa

d/ utazenie warstwy ttucznia min. 25cm pod podktadem,

e/ wykonanie 4szt spoin termitowych celem odstiai zhcz klasycznych poza przejazd,

f/ po utazeniu przset podsypk ttuczniowa zagsci

w stopniu min. 1,00, tluctew polach miedzy

podktadami oprofilowa

5 cm pontej gérnej powierzchni podktadow.

o/ tor doprowadzi

do profilu projektowanego z zachowaniem przechtdkii h=70mm

Nawierzchnia z ptyt matogabarytowych typu ,MIROSLA\¢st oparta na stopkach szyn przez amortyzatory
gumowe, a zewgirzne piyty - ich krawdz zewretrzna jest oparta na prefabrykowanej belce podpejow
Podtare pod belki podporowe ptyt winno by

przygotowane starannie przez zaklinowaniéaddm, wyréwnanie

grysem i dobrze zaggzczone. Aby oggng¢ wicksz stabilng¢ podpér betonowych (belek) zaprojektowano
fundamenty z tawy betonowej grudmd 20 cm z betonu B-15 (C12/15). Belki mo

na podsypce cementowo piaskowej giabd cm.

5.4. Pomiary

-ustalajce potaenie toru, przejazdu.

5.5. Roboty nawierzchniowe i odwodnieniowe aglprowadzi

w porze dziennej w temperaturze dodatniej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

6.2. Przed przyspieniem do rob6t nawierzchniowych nalgrzeprowadzi

badanie

stanu i parametrow geometrycznych toru celem ustaleielkaici przesungé podktaddéw oraz regulacji osi
toru w planie i profilu.

6.3. W czasie robét nalg:

-sprawdza

zgodnd¢ wykonywanych robét z rysunkami

-sprawdza

stopiel zag:szczenia gruntu i podsypki

- sprawdza

rozstaw podktadodw oraz niwegetioru i przepustow,

-sprawdza

zgodnd¢ wykonywanych roboét z Instrukcja moatanawierzchni przejazdu kolejowego typu
»"MIROSELAW” WPS S.A. z dnia 26.06.1998r.

Ocena jakéci wykonania rob6t obejmuje sprawdzenie:

-wygladu zewrtrznego-estetyki przejazdu,

-parametrow technicznych toru, przejazdu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest (metr kwadratowy) nawierzchni na podstawie dokumenprojektowej
i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, iS@maganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8.1 Badania w czasie odbioru robét przeprowadzaedem oceny czy spetnione zostaly wszystkie wymiga
dotyczice wykonywanych prac, a w szczegdiriov zakresie:

-zgodndci z SST

-jakoéci zastosowanych materiatow

-prawidtowaici przygotowania podtey

-jakosci i rownasci nawierzchni przejazdu

8.2. Odbidr roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu. Przy robotach budowy przejazdu eleami
ulegagcymi zakryciu g:

-wykonanie regulacji podktadow

-fundamenty belek podporowych i rur przepustow

Odbiér stopnia zagoszczenia gruntu i fundamentéwi toy

dokonany przed rozpoeziem robot

ukladowych nawierzchni drogowej na przajeie.

8.3. Odbiér ostateczny koowy — stanowi ostateczna oeazeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich zakresu iléci, jakasci. Odbiér ostateczny przeprowadza komisja powofamaz Zamawiagego na
podstawie przedimnych dokumentéw oraz dokonanej oceny wizualnezyhndci odbioru sporgdza s¢
protokot podpisany przez przedstawicieli Zamagdago, Wykonawcy i Przedstawiciela Zgdzy linii
kolejowej. Protokét powinien zawiera

: ustalenia podje w trakcie prac komisji, wykaz wad i usterek ze

wskazaniem sposobu i terminu ich ugera. Protokdt odbioru kitowego jest podstawa do dokonania
rozliczenia kacowego pomidzy Zamawiagcym a Wykonawca.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 smawierzchni przejazdu obejmuje:

» prace pomiarowe, roboty przygotowawcze, zabezpreezeoznakowanie robot,

» zakup i dostarczenie materiatdw na miejsce budowy,

* wymiana szyn i regulacja patenia/rozstawu podkladéw zgodnie ze specyfikacjartiezna,
przedmiarem

» robdt, dokumentacja projektowa oraz wymogami PKRognie prowadzenia robét na torach
kolejowych pod ruchem,

» doprowadzenie istniggej nawierzchni torowej do wymogow zawartych w thokcji montau
nawierzchni przejazdu kolejowego typu MIROSLA” WBIA. Mirostaw Ujski” z dnia 26.06.1998r.

e oczyszczenie podsypki ttuczniowej z warstwa filffjaa wraz z utéeniem i zagszczeniem warstwy

« filtracyjnej i warstwy ttucznia,

* wykonanie spoin termitowych,

» balastowanie toru (balastowanie torow na podkladaazstawie normalnym na podsypce z tlucznia
przy wyciu podbijarki mechanicznej),

» wykonanie nawierzchni i podbudowy, zgodnie ze sfikagja techniczna, przedmiarem robot,

» dokumentacja projektowa, ,Instrukcja mohianawierzchni przejazdu kolejowego typu ,MIROSEAW"
WPS S.A. Mirostaw Ujski z dnia 26.06.1998r. orazmggami PKP odrimie prowadzenia rob6t na
torach kolejowych pod ruchem,

e przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan labogyjatych zgodnie z dokumentacja projektowa i
specyfikacja techniczna,

e zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

e uporzdkowanie terenu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 13450:2004/AC:2004 Kruszywa na podsykélejowa

PN-EN 13043:2004/AC:2004 Kruszywa do mieszaneknhitanych i powierzchniowych
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powieniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 12620+A1:2008 Kruszywa do betonu

PN-B-06714-06:1976 Kruszywa mineralne -- Badani@znaczanie gptasci pozornej w cylindrze
pomiarowym

PN-EN 197-1:2002 Cement -- Géel: Sktad, wymagania i kryteria zgodicodotyczce cementéw
powszechnegozytku

PN-K-80001:1984 Nawierzchnia kolejowaSruba stopowa
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10.2. Inne dokumenty i instrukcje

-Instrukcja montau nawierzchni przejazdu kolejowego typu ,MIROSLAWPS S.A. z
dnia 26.06.1998r.

-Id-1 Warunki Techniczne utrzymania nawierzchnilinech kolejowych

-Id-2 Warunki Techniczne dla kolejowych obiektéwzynieryjnych

-Id-14 Instrukcja o dokonywaniu pomiaréw, badamréy stanu toréw

-Ir-1 Instrukcja o prowadzeniu ruchu pggow

-Id-5 Instrukcja spawania szyn termitem
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