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D-07.03.01 URZADZENIA DO REGULACJI RUCHU - URZADZENIA
AUTOMATYCZNEJ REJESTRACJI PREDKOSCI.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacii technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z zasilaniem i montazem urzadzenia automatycznej rejestracji predkosci
(fotoradaru) na drodze wojewodzkiej nr 229 (km 2+128) w miejscowosci Lipinki Szlacheckie.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych
z montazem urzadzenia automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaru), wykonaniem linii kablowej
zasilajacej ww. urzadzenie, oraz podiaczeniem zasilania tego urzadzenia do sieci z warunkami
przylaczenia do sieci elektroenergetycznej nr 09/R4/13991 wydanymi przez ENERGA OPERATOR
S.A. Oddziat w Gdansku — Zaktad Dystrybucji Starogard Gdanski z dnia 06.11.2009r

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Urzadzenie automatycznej rejestracji predkosci (fotoradar) — zestaw urzadzen shuzacych do
pomiaru predkosci pojazdéw w ruchu na drogach, wykorzystujacy tzw. Efekt Dopplera,
zsynchronizowany z wysokiej rozdzielczosci cyfrowym zapisem fotograficznym.

1.4.2. Konstrukeje wsporcze (konsole, glowice sygnatowe) —elementy stuzace do mocowania
urzadzenia, wykorzystywane réwniez do mocowania elementdw dla potaczen elektrycznych.

1.4.3. Maszt niski — konstrukcja stalowa stuzaca do mocowania urzadzen automatycznej rejestracji
predkoscei (fotoradar) przy jezdni, osadzona na fundamencie stalowo — betonowym
prefabrykowanym lub wylewanym w gruncie.

1.4.4. Fundament — konstrukcja stalowa lub zelbetowa zaglebiona w ziemi shuzaca do utrzymania
masztu w pozycji pracy.

1.4.5. Kabel zasilajacy — przewdd wielozytowy, izolowany, przystosowany o przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowaé w ziemi, w rurach ochronach i nad ziemia shizacy do zasilania
urzadzen automatycznej rejestracji predkosci (fotoradardw).

Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST zgodne sa z odpowiednimi normami

i zarzadzeniami.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$é z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Kierownika Kontraktu.
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2. MATERIALY.
2.1.0gélne wymagania dotyczgce materialow:

Ogolne wymagania dotyczace materialéw musza by¢ zgodne z obowiazujacymi normami
1 przepisami.

. Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami projektu
budowlano-wykonawczego i wykonawczego i SST.

Wszystkie zakupione przez wykonawce materialy, dla ktérych PN i BN przewiduja, posiadanie
za$wiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne
materiaty powinny by¢ wyposazone w taki dokument na zyczenie Kierownika Kontraktu.

Przewiduje si¢ uzycie nastepujacych materiatdw:

* - Beton B15(B20) i B7,5 do wykonania fundamentéw pod maszt sygnalizacyjny, zgodny
z PN-88/B-06250.
* - Folia kalandrowana z uplastycznionego PCV koloru niebieskiego o grubosci 0,5-0,6 mm, gat. |
zgodna z BN-68/6353-03.
* - Rury PCV lub PE ¢ 110,0 i grub. scianki 4,2 mm spetniajace wymagania PN-80/C-89203- jako
rury przepustowe, ostonowe przy skrzyzowaniach, zblizeniach z urzadzeniami podziemnymi
1 wprowadzeniach do masztu niskiego.
* - Kabel zasilajace YKYz0 3 x 10 mm’ 0,6/1 kV spelniajacy wymagania PN-76/E-90304.
* - Maszt sygnalizacyjny niski wg odpowiednich rysunkéw projektu wykonawczego lub DTR dla
zastosowanych urzadzen.
- Elementy uziemienia np. typu ,, GALMAR” wg katalogu GALMAR.
- Urzadzenie do automatycznej rejestracji predkosdci(fotoradar) np. firmy SENSYS Traffic AB
(Szwecja), - dostawca firma TENS sp. z 0.0. Sopot, ZUR ZURAD Ostréw Mazowiecka itp.
Dostawe urzqdzenia do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaru) nalezy uzgodnic
z Inwestorem i Inwestor powinien zadecydowaé o typie urzqdzenia.

Materiaty powinny by¢ przechowywane zgodnie z zaleceniami producentéw w pomieszczeniach
zamknigtych przystosowanych do tego celu. Na placu budowy nalezy przechowywaé materiaty
W miejscu wyznaczonym przy przekazaniu placu budowy w sposéb zapobiegajacy ich uszkodzeniu.
Sktadowanie kabli na bgbnach lub w wiazkach w miejscach przykrytych dachem, zabezpieczonych

przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem stofica. Podobnie nalezy zabezpieczy¢ rury
PCW(PE).

* ¥
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3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu powinny odpowiadaé obowiazujacym przepisom i normom.
3.2.Sprzet do wykonywania robét:

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miegjscu robot jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiatow,
sprzgtu itp. Sprzgt uzywany przez wykonawce powinien uzyskaé akceptacje Kierownika Kontraktu,
powinien by¢ sprawny i uzywany zgodnie z przeznaczeniem.

Sprzgt stosowany przy montazu urzadzenia do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaru):
* samochdd dostawczy 0,9 t,

* samochod skrzyniowy do 5 t,

* samochéd samowytadowezy 5 t,

* koparka jednonaczyniowa gasienicowa 0,25 m’,

ubijak spalinowy,

wibromlot elektryczny,

spawarka transformatorowa 500 A.

Ze wzgledu na rozbudowane urzadzenia podziemne istniejace i nowowybudowane, wszystkie
roboty ziemne wykonywaé recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego zaakceptowanego przez
Kierownika Kontraktu.

*

* %

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu powinny odpowiadaé obowigzujacym przepisom
1 normom.

4.2. Transport materialéw i elementow.

Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane
zgodnie z warunkami transportu podanymi przez ich producenta w spos6b  zapobiegajacy
ich uszkodzeniom.

Do wykonania montazu urzadzenia do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaru)
wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacych srodkéw transportu:

samochod dostawczy 0,9 t,

samochod skrzyniowy do 5 t,

samochdd samowytadowczy 5 t,
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5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogolne warunki wykonywania robot.

Ogolne wymagania dotyczace wykonywania robdt powinny odpowiadaé obowiazuj acym przepisom,
norma oraz przepisom BiHP.
Wykonawca przedstawi  Kierownikowi Kontraktu do akceptacji projekt organizacji
I harmonogram robét, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda prowadzone roboty zwiazane
z montazem urzadzenia do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaru).

5.2. Zakres wykonywania robét.

Zakres robo6t obejmuje nastepujace elementy:
* Montaz urzadzenia do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaru).

* Zasilanie urzadzen do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaréw), wraz z budowa linii
kablowe;j.

5.3. Roboty przygotowawcze.

Lokalizacja wszystkich urzadzen w terenie powinna byé wytyczona geodezyjnie.
Nalezy przygotowa¢ miejsce pracy zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu na czas
robot.

5.4. Montaz urzadzen.
5.4.1. Montaz masztu rejestratora.

Lokalizacja masztu niskiego powinna by¢ wykonana wg rysunkéw projektu budowlanego
1 wykonawezego z uwzglednieniem warunkéw technicznych wymaganych dla zamontowanego na tych
maszcie urzadzenia do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaru) oraz zachowaniem skrajni
drogowe;.
Przed przystapieniem do montazu masztu, nalezy sprawdzié¢ stan ich powloki antykorozyjnej, ktorg
w przypadku uszkodzenia podczas transportu nalezy uzupetnié. Maszt ten jest cynkowany i malowany
farba do powierzchni cynkowanych. Montaz masztu odbywa sie¢ w dwéch etapach tj. montaz czesci
fundamentowej z wprowadzeniem kabli a nastepnie montaz czesci rurowej, do ktérej wprowadzamy
kable, i skrecenie tych elementéw. Maszt powinien by¢ ustawione z zachowaniem ,pionu”
z uwzglednieniem uwag podanych na rysunkach projektu wykonawczego.
Stopief zageszczenia gruntu wg normy BN-72/8932-01.

5.4.2. Montaz urzadzenia do automatycznej rejestracji predkoéci (fotoradaru).

Urzadzenie to nalezy montowa¢ na maszcie niskim w sposéb przewidziany przez wytwérce w
zaleznosci od typu zastosowanego urzadzenia. Podtaczenie urzadzenia wykonaé wg DTR. Nalezy
wykona¢ uziemienie tego urzadzenia, wykonujac uziom pretowy (pionowy). Po zamontowaniu
urzadzenia nalezy wyregulowaé zgodnie z zaleceniami producenta.
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5.5. Roboty ziemne.

5.5.1. Wykonanie linii kablowych zasilajacych.

Zasilanie urzadzenia do automatycznej rejestracji predkosci j wykonaé zgodnie z projektem
budowlano - wykonawczym. Linia kablowa podlega odbiorom etapowym przed zasypaniem przez
Zamawiajacego. Linie kablowa wykona¢ zgodnie z PN-76/E-05125 uktadajac kable na glebokosci
70 cm.

Kabel od szafy oswietleniowej nalezy uktadaé wg rysunkéw w dokumentacji projektowe;.
Uktadanie i weiaganie kabla powinno byé zgodne z PN-76/E-05125 i BN-76/8984-17 0.

Kable powinny by¢ uktadane w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie,
rozciagania itp. Temperatura otoczenia przy ukfadaniu kabli nie powinna by¢ nizsza niz 0°C. Kabel
mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien by¢ mozliwie
duzy, nie mniejszy niz 10-krotna $rednica zewnetrzna kabla.

Przy ukfadaniu kabli w ziemi glebokos¢ utozenia kabla powinna wynosié¢ 50 cm pod chodnikami i 70
cm w pozostatych przypadkach. Kabel uktada¢ na podsypce z piasku o grubosci 10 c¢m i przysypaé
warstwe piasku o grubosci 10 cm. Na podsypke w zaleznosci od kategorii gruntu mozna stosowaé
piasek przesiany z wykopu lub dowieziony. O koniecznosci i sposobie wykonania podsypki decyduje
Kierownik Kontraktu.

Kabel wzdtuz calej trasy przykry¢ tasma ostrzegawcza koloru niebieskiego zgodnie z PN-76/E-05125.

Po weiagnieciu kabli w przepusty i rury ostonowe nalezy zabezpieczy¢ przed przedostaniem sig
do ich wngtrza wody i przed ich zamuleniem. Na kablach nalezy zakfadaé opaski oznaczeniowe. Przy
maszcie i szafie zasilajaco-pomiarowej, nalezy pozostawi¢ zapasy eksploatacyjne. Po ulozeniu kabla
nalezy wykona¢ pomiary ciagtosci zyt i rezystancji izolacji poszczegélnych odcinkéw kabli. Pomiary
rezystancji izolacji wykona¢ induktorem o napieciu 2,5 kV. Rezystancja powinna odpowiadaé normie
PN-76/E-05125 pkt. 7.6.

Linie kablowe podlegaja odbiorom etapowym przed zasypaniem przez Zamawiajacego.

5.6. Sprawdzenie i uruchomienie urzadzen.

Zakres ten obejmuje proby dziatania urzadzen do automatycznej rejestracji  predkoSci
(fotoradar6w) zgodne z programem przedstawionym przez producenta w DTR.

5.7. Dodatkowa ochrona od porazen.

Jako ochrong przed dotykiem bezposrednim zastosowano izolowanie czesci czynnych.

Zgodnie z warunkami zasilania istniejacy ukiad sieciowy jest uktadem TN-C i posiada ochrone
od porazen przed dotykiem posrednim ( dodatkowa) przez dostatecznie szybkie wylaczenie zasilania
(wg PN -IEC -60364/41) w uktadzie TN-C. Uktad TN-C (przewéd neutralny i ochronny wspélny PEN).

Od szafy pomiarowej jest zrealizowany ukiad TN-S, a ochrona od porazen przed dotykiem
podrednim (dodatkowa) urzadzen jest wykonana przez dostatecznie szybkie wylaczenie zasilania
w uktadzie TN-S.

Taka tez bedzie ochrona od porazen przed dotykiem posrednim urzadzefi do automatycznej
rejestracji predkosci.
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Skuteczno$¢ ochrony od porazen powinna odpowiadaé przepisom PN- IEC-60364-41
1 PN-IEC-364-47.

Maksymalny czas odiaczenia napigcia, a w urzadzeniach odbiorczych Ts< 0.4 s.

Skutecznos¢ ochrony od porazefi sprawdzi¢ pomiarem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Zasady wykonywania kontroli roboét.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli rob6t powinny odpowiadaé obowiazujacym przepisom
1 normom.
Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot.
Wykonawca robét ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badafi na terenie budowy w celu
wskazania Kierownikowi Kontraktu zgodnosci dostarczonych materiatow i realizowanych robét
z projektem budowlanym, wykonawczym i SST.

6.2 .Wykop pod fundament.

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie powinno byé zgodne z projektem wykonawczym i SST.

6.3. Fundament.

Program badai powinien obejmowa¢ sprawdzenie ksztattéw i wymiaréw, wygladu
zewnetrznego oraz wytrzymatosci. Parametry te powinny by¢ zgodne z projektem wykonawczym oraz
wymaganiami normy PN-80/B- 03322/10. Fundament nie moze by¢ mniejszy, niz to okre$lono
w dokumentacji. Rzedne ptaszczyzny fundamentu nie powinny sie réznié¢ od projektowanej o wiecej
niz +/- 2 cm.

6.4. Maszt rejestratora.

Elementy masztu powinny by¢ zgodne z projektem budowlanym i wykonawczym oraz SST.
Maszt z urzadzeniem do automatycznej rejestracji predkosci po montazu podlega sprawdzeniu pod
wzgledem:
* doktadnosci ustawienia pionowego,
* prawidlowosci ustawienia wzgledem jezdni,
* prawidlowosci ustawienia z zachowania skrajni wzgledem jezdni, jakogci potaczen kabli,
przewodo6w na listwach zaciskowych i w urzadzeniu fotoradaru,
* jakosci potaczen Srubowych masztow i urzadzen do automatycznego pomiaru predkoscei,
* stanu antykorozyjnych powtok wszystkich elementéw metalowych.
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6.5. Linie kablowe zasilajgce.

W' czasie wykonywania i po zakorficzeniu robét kablowych nalezy przeprowadzié nastepujace
pomiary:
* glebokos¢ zakopania kabla, tolerancja +/- 5 cm,
* grubos¢ podsypki piaskowej na i pod kablem, tolerancja -+/- 2 cm,
odlegtos¢ folii ochronnej od kabla, tolerancja +/- 2 cm,
* rezystancji izolacji i ciaglosci zyt kablowych.
Ponadto nalezy dokona¢ zageszczenia gruntu nad kablem, zgodnie ze wskazaniami Kierownika
Kontraktu i BN-72/8932-01/22.

*

6.6. Instalacja przeciwporazeniowa.

Po wykonaniu instalacji przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢ jako$é potaczen przewodéw
ochronnych, wykona¢ pomiary uziemienia, impedancji petli zwarcia dla stwierdzenia skutecznodci
ochrony.

6.7. Sprawdzenie dzialania urzadzenia do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaru).

Sprawdzenia nalezy dokona¢ zgodnie z DTR i wymogami zamawiajacego. Nalezy zwr6cié uwage
na poprawne dziatanie urzadzenia oraz jakos$¢ wykonywanych zdjeé

7. OBMIAR ROBOT.

Obmiaru rob6t dokonywaé nalezy w oparciu o dokumentacje projektows i ewentualne
dodatkowe ustalenia wynikte w czasie robot, akceptowane przez Kierownika Kontraktu.
Jednostka obmiarowa jest:

Montaz urzadzenia do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaru). kpl.
Zasilanie urzadzenia (linie kablowe zasilajace) m
Montaz tablicy ostrzegawczej kpl.

Jednostka obmiarowa poszczegélnych elementoéw dla ww obmiaréw sa: maszty, (szt.), fundamenty,
urzadzenia, elementy wyposazenia elektrycznego (kpl.), kable i przewody (m).

8. ODBIOR ROBOT.

Odbioru robét dokona¢ na podstawie ogélnych zasad przeprowadzania odbioréw.

Przy przekazywaniu urzadzenia do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradaru), do eksploatacji
wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢ Kierownikowi Kontraktu nastepujace dokumenty:

* aktualng dokumentacje powykonawcza,

* geodezyjna dokumentacje powykonawcza,

* protokéty pomiardw,

* stosowne atesty,

* wymagane o$wiadczenia o zgodnosci robét i wykonaniu préb i sprawdzenia.
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9. PODSTAWA PEATNOSCL

Platnosci dokonywa¢ wg jednostek obmiarowych przedstawionych ponizej na podstawie obmiaru
i odbioru jakosciowego:

*  Montaz masztu wraz z fundamentem kpl. 1

*  Montaz uziom6éw pionowych kpl. 1

*  Wykonanie linii kablowej zasilajacej (YKYzo 3 x 10 mm?) m 84

*  Wykonanie taczen i pomiaréw oraz roboty pomocnicze kpl. 1

*  Uruchomienie urzadzenia kpl. 1

*  Montaz tablic ostrzegawczych kpl. 2
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

* Katalogi urzadzen do automatycznej rejestracji predkosci (fotoradarow).
* Uzgodnienia branzowe, migdzybranzowe i uzgodnienia z zainteresowanymi instytucjami.

Normy i opracowania zwiazane.

* X * % %

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

PN-IEC-60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Przepisy PBUE wyd. I (1988) wraz z poprawkami.

WTWiO Robét Budowlano-Montazowych Tom V , Instalacje elektryczne”.

Katalog kabli Krakowskiej Fabryki Kabli i Maszyn Kablowych- Kable sygnalizacyjne
(PN-76/ E-90304).

Katalog kabli Fabryki Kabli ,,0zaréw S.A.- Tom 3 ~Przewody i kable- wyd. pazdziernik
1997r.

Prawo Budowlane (Dz. Ustaw Nr 89/1994 - Ustawa nr 414 z dnia 07.07. 1994z, wraz z

pdzniejszymi poprawkami).

Instrukcja o drogowej sygnalizacji Swietlnej - zatacznik nr 3 do zarzadzenia Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994r. - ( M.P. nr 16 poz. 120 z dnia
9 marca 1994r).

Kodeks drogowy.




