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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ELEKTRYCZNE MONTAZU AGREGATU PRAD. z NAWIAZANIEM
KABLOWYM DO INSTALACJI WEWNETRZNEJ BUD. SZPITALA

1. CZESC OGOLNA - WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa ogdlne wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z:
Dostawq i montazem agregatu prqdotworczego na fundamencie blokowym wraz z
automatykq ZSR i nawiqzaniem kablowym do instalacjq elektrycznej Szpitala w Jasle

1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
elektrycznych pn. Dostawa i montas agregatu prqdotworczego wraz 7 automatykq SZR i
nawiqzaniem kablowym do instalacji elektrycznej budynku Szpitala w Jasle
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem:
e  Wykonaniem fundamentu betonowego blokowego pod agregat
e Dostawa i montaz agregatu pradotworczego obudowanego wolnostojacego
e Wymiana wylacznikow w polach zasilajacych rozdzielni gidéwnej RG-1 z zabudowa
automatyki SZR dla trzech Zrdodet zasilania (w tym z agregatu pradotworczego)
e  Wykonanie linii kablowych nn do potaczenia agregatu z instalacja wewngtrzna bud.
¢  Wykonanie instalacji uziemiajacej agregat
e Badania i pomiary
Parametry techniczne urzadzen i sposéb wykonania maja by¢ zgodne z przywotanymi w
projektach: budowlanym i wykonawczym (w zakresie uktadu SZR).
1.4. Zmiany i odstepstwa od dokumentacji.

Wszelkie uzasadnione zmiany i odstgpstwa proponowane przez Wykonawcg, powinny
by¢ obustronnie uzgodnione w terminie zapewniajacym nieprzerwany tok wykonawstwa..
Decyzje o zmianach wprowadzonych w czasie wykonawstwa powinny by¢ kazdorazowo
potwierdzone wpisem Inspektora nadzoru do dziennika budowy, a w przypadkach uznanych
przez niego za istotne zmiany — rOwniez potwierdzone przez autora projektu.

Wszelkie zmiany 1 odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga
powodowa¢ obnizenia warto$ci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza
zamiany materialdw i elementow okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie moga
powodowac¢ zmniejszenia trwato$ci eksploatacyjne;j.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

1.5. Warunki dopuszczenia materialow i urzadzen elektrycznych do zabudowania.

- oznaczenie zgodno$ci z wymaganiami PN,

- znak jako$ci wyrobu Q,

- znak CE — gdy to wymagane,

- znak bezpieczenstwa B — gdy to wymagane,

- atest producenta lub aprobate techniczna wydana przez uprawnione Laboratorium, a takze
spetniaja okreslone SST wymagania, a decyzjg o ich zabudowaniu podejmie Inzynier.



FUNDAMENT POD AGREGAT
Szczegélowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot przy
»Montazu agregatu pradotworczego na fundamencie blokowym wraz z zasilaniem kablowym
do bud. Szpitala w Jasle”
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwiazanych z
»Fundamentu pod montaz agregatu pradotwoérczego na terenie Szpitala Specjalistycz. w Jasle”
i obejmuja:
1.3.1. Fundamenty
- wykonanie warstwy chudego betonu
- wykonanie $cian fundamentowych betonowych
- izolacje fundamentow
1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa SST, przedmiarem i §lepym kosztorysem i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Uwaga: ostateczne wymiary fundamentu i usytuowanie przepustow kablowych uscisli¢ do gabarytow
zastosowanego typu agregatu prqdotworczego — tolerancja wymiarow fundamentu +/ - 30 cm.
1.5. Dokumentacja robét
Dokumentacj¢ robot stanowia:
- projekt budowlany,
- szczegodtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
- dziennik budowy
- protokoty odbioru czg$ciowych, koncowych i robot zanikajacych
2. Materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robdt wedlug zasad niniejszej specyfikacji sa materiaty do
wykonania robét fundamentowych.
2.1. Beton
Elementy fundamentéw nalezy wykona¢ z betonu klasy co najmniej B-20. Wymaga si¢ wykonania
wszystkich elementéw konstrukcyjnych z betonu towarowego wykonanego w betoniarni
przystosowanej do masowego dozowania sktadnikoéw betonu.
2.2. Stal zbrojeniowa
Stal do zbrojenia fundamentéw winna odpowiada¢ wymaganiom PN/H-93215, klasa, gatunek i
srednica musi by¢ zgodna z dokumentacja projektowa:
- wience ze stali fi16 34GS(AIII), strzemiona ze stali fi6 co 0,3m
2.3. Deskowanie
- tarcica iglasta obrzynana gr 25 i 32mm
- drewno na stemple budowlane
2.4. Materiaty izolacyjne
- roztwor asfaltowy Abizol R 1 Abizol R-S



- powtoka bitumiczna

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z n.w.
sprzetu, gwarantujacego wlasciwa tj. speiniajaca wymagania SST jakosci robot:

- pompa do betonu

- samochod do transportu mieszanki betonowe;j

- wibrator wgtebny do betonu

4. Transport

Transport materiatdow moze by¢ przewozony srodkami transportu przeznaczonymi do ich przewozenia.
5. Wykonanie roboét

5.1. Lawy fundamentowe

Na podtozu gruntu wykona¢ podbudowe pod tawy z chudego betonu gr 10cm ustawi¢ deskowanie taw
nastgpnie w deskowaniu utozy¢ zbrojenie na podktadkach dystansowych, starannie potaczy¢ prety w
narozach. Beton pielggnowac przez co najmniej 7 dni polewajac woda i ostaniajac przed nadmiernym
nastonecznieniem.

5.2. Sciany fundamentowe

Deskowanie $cian wykona¢ z tarcicy 25 i 32mm usztywniajac pionowo krawegdziakami 10x10cm i
Sciagami z drutu fi 8mm. W deskowaniu uktada¢ beton B-20 za pomoca pompy i starannie
zawibrowaé, w gornej czesci $cian fundamentowych wykonaé wieniec zelbetowy, beton pielggnowac
przez co najmniej 7 dni polewajac woda i oslaniajac przed nadmiernym naslonecznieniem. Po
osiagnig¢ciu przez beton wytrzymatosci gwarantujacej jego nieuszkodzenie deskowanie nalezy
rozebrac.

5.3. Izolacje

Po przeschnigciu powierzchni pionowych betonu $cian zagruntowac jedna warstwa Abizolu R a
nast¢pnie wykona¢ druga warstwe z Abizolu R-S. Powierzchni¢ pozioma wykona¢ z dwoch warstw
papy na lepiku wypuszczajac izolacje pozioma po Scm po obu krawegdziach §cian fundamentowych.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Kontrola prawidlowosci wykonania deskowan i zbrojenia oraz izolacji
7. Obmiar robodt

Jednostka obmiarowa jest: m3 taw, m2 $cian i izolacji. Ilo$¢ robot okresla sig na podstawie projektu z
uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera Kontraktu lub Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robot

Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace odbiory robdt zanikajacych

8.1. Odbior zbrojenia i izolacji

Odbior nalezy odnotowa¢ w dzienniku budowy, protokotach stanu zaawansowania,
9. Podstawa platnoSci

Ptaci si¢ za ustalong ilo§¢ wykonanych robot w jednostkach podanych w pkt. 7 i ilosciach faktycznie
wykonanych.

- wykonanie fundamentu blokowego. — kpl. 1
Ostateczne warunki ptatnosci i jednostki rozliczeniowe zostana okreslone w warunkach
przetargowych
10. Przepisy zwiazane
PN/B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone
PN/D-95000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
PN/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
PN/B-10260 Izolacje bitumiczne



MONTAZ AGREGATU PRADOTWORCZEGO oraz
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét przy

»Montazu agregatu pradotworczego na fundamencie blokowym wraz z zasilaniem kablowym
do bud. Szpitala w Jasle”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z

Dostawa i montazem agregatu pradotworczego i wykonania SZR-u w polach zasilajacych rozdz.
RG-1, dla budynku szpitala w Jasle

1.4. Okres$lenia podstawowe

Agregat pradotworczy — jest to zespot urzadzen do wytwarzania energii elektrycznej dla roznych
potrzeb i jest wykorzystywany w terenie , gdzie nie ma zadnych zrédet zasilania badz, gdy jest awaria
lub przeciazenie zaktadowej sieci rozdzielczej.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czg$ci przewodzacych dostgpnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoceniowych.

Uziom — przedmiot metalowy umieszczony w gruncie i tworzacy potaczenie przewodzace z
ziemia.

Z}acze (SZR)— urzadzenie elektroenergetyczne, w ktorym nastgpuje potaczenie wspdlnej sieci
elektrycznej o napigciu znamionowym do 1kV z instalacja odbiorcza bezposrednio
lub za posrednictwem wewngtrznej linii zasilajace;.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Materialy uzyte do wykonania przedmiotu zamowienia

Wykonawca zobowiazany jest do zastosowania 1 wbudowania materialéw zgodnych
z ustaleniami oraz wymogami Zamawiajacego, parametrami okreslonymi w projekcie
budowlanym oraz specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot, posiadajacych
odpowiednie aprobaty techniczne, swiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

Podane w opisach nazwy wilasne, przyjete technologie oraz przywolane normy uzyte
w dokumentacji projektowej oraz specyfikacji technicznej wykonania iodbioru robdt
budowlanych nalezy rozumie¢ jako okre§lenie wymaganych minimalnych parametréw
technicznych lub standardéw jakosciowych. Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania
rownowazne dla nazwanych materiatbw oraz proponowanej technologii wykonania
z zachowaniem jej wymogéw w zakresie jakosci. Cigzar udowodnienia, Ze rozwiazania
rOwnowazne zachowuja minimalne parametry wymagane przez Zamawiajacego lezy po
stronie Wykonawcy.



2.2. WYMAGANE GRANICZNE PARAMETRY TECHNICZNE AGREGATU

Agregat pradotworczy w wersji zabudowanej wyciszonej i uktadem tlumienia drgan oraz rozruchem
automatycznym i uktadem SZR (petna automatyka), przystosowany do pracy ciagtej.
Przystosowany do montazu na otwartej przestrzeni (na zewnatrz obiektu) na fundamencie blokowym

Moc 510 KVA / 408 kW/cos fi 0,8
ABIegatU....oeviiiiii et

Moc doryweza.......ovvnveieniannnn.. 561 kVA / 448 kW

Napigcie znamionowe: 230/400 V,50 Hz

Typ silnika: kompletny gotowy silnik Wysokoprezny w ukladzie 6R, 15000br./min,
wysokoprezny, (heavy-duty) o turbodoladowany turbo intercooler

parametrach nie gorszych niz:

System chtodzenia: Ciecz

Typ pradnicy: Synchronicz. 3-faz. samowzbud. bezszczotkowa,
................................................ 50 Hz, 400/230V

THD pradnicy min. 94%

A/ o,

Stopien ochrony pradnicy IP 23, klasa izolacji H

Panel sterowania: reczny / automatyczny

Integralny zbiornik paliwa min. 750 1.

dwuptaszczowy...........oooiiiiinn.

Glosnos¢ pracy przy obciazeniu moca max. 70 dbA

ciagla (w odl. 7m)

Gabaryty zewngtrzne obudowy agregatu Max. 5100 x 2300mm

Data produkc;ji Fabrycznie nowy z data produkcji nie pézniejszg niz
6 m-cy od daty dostawy

Zabudowany
Wyposazenie agregatu rozruch

automatyczny
Elektroniczny regulator napigcia pradnicy AVR — stabilnos¢ +/- 0,5 % *
Elektroniczny regulator obrotow silnika — stabilnio$¢ +/- 2,5 % *
Podgrzewanie bloku silnika IS
Panel sterowania i sygnalizacji — r¢czny / automatyczny — wyswietlacz LCD
wyswietlajacy komunikaty w jezyku polskim ¢
Wytlacznik glowny przeciazeniowy i awaryjny *
Akumulator rozruchowy 2x12V *
Ladowarka buforowa baterii akumulatora .
Zabezpieczenie termiczne i przecigzeniowe, .
Kompensator i thumik wydechu — 30 dB *
Listwa zaciskowa odbioru mocy IS
Podktadki antywibracyjne do kompensacji drgan .




2.3.UKLADY STEROWANIA | KONTROLI

STEROWNIK - ( dla rozruchu automatycznego agregatu)

Panel rozruchu automatycznego zamontowany przy zespole ( opcjonalnie na zewnatrz )
wspotpracujacy zewnetrznym uktadem SZR. Realizuje zadania w zakresie automatycznego
wlaczania 1 wylaczania oraz kontroli standw pracy agregat i sieci elektrycznej. Sterownik
nadzoruje parametry urzadzenia, generuje sygnaty alarmowe oraz wytacza agregat podczas
przekroczenia parametrow krytycznych. ( wyswietlacz LCD, diody LED, sygnaty
dzwigkowe)

Panel sterowania posiada mozliwo$¢ zdalnego monitoringu poprzez sie¢ LAN na PC z
funkcja zataczania i1 wylaczania ze stanowiska komputerowego. — Opcja telemonitoringu
pozostaje w gestii Inwestora na etapie wykonywania inwestycji i wyboru dostawcy agregatu
pradotworczego

2.4. UKEAD ATOMATYKI SZR-u i WYMIANA WYLACZNIKOW

Modernizacja pol zasilajacych ma na celu przystosowanie istn. rozdzielnicy RG-1 1
automatyki SZR do zasilania z trzech zrodet:

a. Zasilanie z trafo N1  priorytet
b. Zasilanie z trafo N2  rezerwa
c. Zasilanie z generatora G zasilanie awaryjne

Zrealizowa¢ wymiang wytaczniki APU-50 w polach zasilajacych i w polu
dotychczasowego sprzegta na wytaczniki stacjonarne M-PACT 1000, stanowiace retrofit
wyltacznikow APU 1 wyposazy¢ je w zabezpieczenia mikroprocesorowe (nastawy
zabezpieczen nalezy dobra¢ zgodnie z warto$ciami nastaw wytacznikoéw istniejacych-
demontowanych). Napedy wylacznikéw beda potaczone blokada mechaniczna wykluczajaca
potaczenie generatora z siecia, zastosowac blokade typu B (kombinacja 1 z 3)

Automatyka SZR realizowana na sterowniku mikroprocesorowym SZR-281 nadzorujacym
prace dwoch linii zasilajacych N1 1 N2 oraz rezerwowego generatora G.

Na elewac;ji pola sterowniczego umiesci¢ schemat synoptyczny wraz z sygnalizacja Swietlng
informujaca o stanie zasilan i generatora

Stan stykoéw roboczych
Zadziatanie zabezpieczen
Stan pracy generatora
Stan awarii generatora

aeoc o

Praca rgczna dostepna z panelu czotowego sterownika SZR, w pracy recznej stosowane beda
wszystkie blokady zapewniajace bezpieczenstwo .

Panel sterowania posiada mozliwo$¢ zdalnego monitoringu poprzez sie¢ LAN na PC z
funkcja zataczania i wylaczania ze stanowiska komputerowego.

Wytqcznik M-PACT specyfikacja: ( na etapie zamawiania dobrac rodzaj mocowania i
wielkos¢ przylqczy elektrycznych )



1 Adapter M-PACT PLUS stacjonarny/stacjonarny APU 50 1000-1600A
2 Wytacznik M-PACT Plus 1000A 3P 50kA Gab.1 stacjonarny

3 Wyzwalacz nadpradowy M-PRO 27 bez ochrony ziemnozwarc. Gab.1
4 Naped silnikowy MOP 220-250VAC

5 Elektromagnes zamykajacy 220-250VAC/DC

6 Wyzwalacz napigciowy ST 220-250VAC/DC

7 Wyzwalacz podnapigciowy UV 220-250VAC

8 Sygnalizacja wyzwolenia (1xNO)

9 Zasilacz do M PRO 27/50 222-265Vac - 24Vdc 0.22A

W konfiguracji zasilania likwidujemy zbedne pole sprzgglowe nr 2A 1 wprowadzamy w to
miejsce zasilanie z agregatu pradotwoérczego.

Migdzy polami nr2 i nr 2A wykona¢ polaczenie mostu szynowego odcinkiem szyn 3xAP
80x10, oraz w polu nr4 zlikwidowa¢ PLR i odpowiednio mostkowac szyny.

Sterownik SZR F&F 281 samoczynnego zalaczania rezerwy przeznaczony jest do kontroli
parametréw i poprawnosci pracy linii zasilajacych oraz automatycznego przelaczania zrodet
zasilania obiektu w przypadku spadku parametrow linii zasilajacej lub zaniku napigcia w tej
linii.

Sterownik SZR-281 instalowa¢ w polu nr2 rozdzielni w miejsce istniejacego panelu
automatyki, ktory podlega demontazowi z uwagi na zmiang algorytmu sterowania uktadu
SZR uwzgledniajacego zasilanie z agregatu.

Najwazniejsze wymagane cechy sterownika:
* Jednoczesna kontrola trzech linii zasilajacych
* Pomiar warto$ci TrueRMS
* Galwaniczna separacja wej$¢ pomiarowych linii zasilajacych
* Kontrola obecnos$ci napigcia na linii odbiorcze;j
* Sterowanie lacznikami z napgdem silnikowym
* Obstuga awaryjnego generatora spalinowego
* Praca w trybie automatycznym, z mozliwos$cia okreslenia linii priorytetowe;j
* Zrzut mocy realizowany poprzez rozdzielenie linii odbiorczej na dwie czgséci, z mozliwos$cia
swobodnego definiowania przypadkéw wykonania zrzutu
* Niezalezne okreslanie dla kazdej z linii przedzialu napig¢ dla ktorych linia
kwalifikowana jest jako dobra, oraz okreslanie histerezy napig¢ przy kwalifikacji linii
* Definicja czasu kwalifikacji linii jako dobrej, oraz czasu kwalifikacji linii jako ztej.
* Przyspieszona kwalifikacja linii jako zlej w przypadku catkowitego zaniku napigcia na linii
* Definicja czasu zalaczania i wytaczania sterowanych stycznikow / tacznikdéw z napedem
silnikowym
* Mozliwos$¢ podtaczenia zewngtrznego obwod bezpieczenstwa blokujacego prace ster.
* Konfiguracja i monitoring pracy sterownika poprzez panel czotowy sterownika
wyposazony w wyswietlacz LCD 1 klawiature
* Konfiguracja i monitoring pracy sterownika poprzez komputer PC za pomoca dedykowane;j
aplikacji
* Rejestracja zdarzen z mozliwo$cia eksportu pliku rejestracji do komputera PC
* Sygnalizacje btedoéw realizowana poprzez styk alarmowy oraz sygnalizator akustyczny
* Mozliwos$¢ zasilania sterownika napigciem rezerwowym 24V DC



* Blokada dostepu do ustawien sterownika kodem PIN

2.5. POZOSTALY ZAKRES DOSTAWY

zalanie ptynami eksploatacyjnymi,

podtaczenie do gotowej i przystosowanej instalacji elektrycznej,

pierwsze uruchomienie,

przekazanie wymaganych atestow 1 certyfikatow

uruchomienie kompletnego systemu,

przekazanie petnej dokumentacji powykonawczej,

opracowanie 1 uzgodnienie instrukcji wspolpracy z Zaktadem Energetycznym,
przeprowadzenie prob rozruchowych,

szkolenie pracownikow w zakresie obstugi,

protokolarne przekazanie inwestycji

VVVVVYVYYVYYVYVYYVY

3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do montazu agregatu winien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzgtu gwarantujacych wtasciwa jako$¢ robot:
e Zurawia samochodowego,
e spawarki transformatorowej do 500 A,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt. Liczba $rodkoéw transportu
powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Nadzoru Inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Posadowienie agregatu

1. Agregat pradotworczy posadowi¢ na fundamencie blokowym na zewnatrz, za
posrednictwem dybli 1 podktadek gumowych (dla doktadnego wypoziomowania agregatu)
5.2. Wykonanie urzadzenia SZR

1. Automatykg SZR zrealizowa¢ na wymienianych wylacznikach M-PACT w polach
zasilajacych rozdzielni RG-1, sterownikiem SZR-281.

5.3. Wykonanie dodatkowej ochrony przed dotykiem posrednim

Obudowe agregatu nalezy uziemi¢ uktadajac otokowo bednarke FeZn 30x4 taczac ja z
uziomem ST. trafo. Oddzielnie przytaczy¢ do otoku punkt zerowy pradnicy poprzez zacisk
przytaczowy.

Réwniez obudowe SZR-u w budynku przytaczy¢ do przewodu ochronnego

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Do obowiazkow wykonawcy nalezy opracowanie i1 przedstawianie do aprobaty Nadzoru
Inwestorskiego programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robot, mozliwos$ci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie
robdt zgodnie z dokumentacja projektowa SST oraz poleceniami ustnymi przekazywanymi
przez Nadzér Inwestorski. Program zapewnienia jakosci winien by¢ zgodny z ISO.

6.2. Montaz agregatu i SZR-u

1. Sprawdzenie prawidtowos$ci mocowania i wypoziomowania urzadzen.

2. Pomiary gto$nosci i stopnia drgan agregatu



3. Wykonanie pomiaréw parametrow elektrycznych agregatu

4. Sprawdzenie nastaw zabezpieczen wytacznikéw 1 parametrow automatyki SZR-u

6.4. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomow tas§mowych nalezy wykona¢ pomiar glgbokos$ci utozenia
bednarki oraz sprawdzi¢ stan polaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ wskaznik
zageszczenia 1 rozplantowanie gruntu. Pomiary glebokosci ulozenia bednarki nalezy
wykonywa¢ co 10 m, przy czym bednarka nie powinna by¢ zakopana ptycej niz 60 cm. Po
wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki
nie moga by¢ gorsze od wartosci podanych w dokumentacji projektowej lub ST. Po
wykonaniu linii kablowych nalezy pomierzy¢ impedancje pgtli zwarciowych dla stwierdzenia
skuteczno$ci ochrony. Wszystkie wyniki pomiaréw nalezy zamie$ci¢ w protokole
pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe;j.

6.5. Przyrzady do Badan i Pomiaréw.

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiardw musza posiada¢ aktualne
swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzadu
pomiarowego musza by¢ zamieszczone w raporcie (protokdle) z badan i pomiarow.

7. OBMIAR ROBOT

[lo$¢ robot okresla sig na podstawie przedmiaru oraz dokumentacji przetargowej.

- dostawa 1 montaz agregatu z uruchomieniem. — kpl. 1

- wymiana wylacznikdéw i zabudowa automatyki uktadu SZR z uruchomieniem —kpl. 1
Ostateczne warunki ptatnosci i1 jednostki rozliczeniowe zostana okreslone w warunkach
przetargowych

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki i parametry
pozytywne.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy oraz przepisy prawne dotyczace wykonania i odbioru robot wchodzacych w
sklad przedmiotowego zamowienia

Wykonawcg catego zadania inwestycyjnego obowiazuja wszystkie aktualne przepisy prawne
(Polskie Normy przenoszace normy europejskie, normy innych panstw cztonkowskich
Europejskiego Obszaru Gospodarczego przenoszacych te normy, europejskie i polskie
aprobaty techniczne, specyfikacje techniczne, normy miedzynarodowe, Ustawy 1
Rozporzadzenia) dotyczace wykonania poszczegolnych rodzajéw prac wchodzacych w
zakres przedmiotu zamowienia.

9.1. Normy

PN-IEC 60364-5-537:1999 Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC 60364-5-551:2003 Niskonapigciowe zespoty pradotworcze

PN-EN 60034-5-2004 Stopnie ochrony maszyn wirujacych (kod IP)

PN-EN 6004-1:2001/A11:2003 Dane znamionowe i parametry maszyn wirujacych
PN-EN 60439-3:2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe

PN-EN 609047-1:2002/A2:2004 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa

9.2. Inne dokumenty
Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980 r.



Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i
rozbiorkowych. (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.)

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych - Czg$¢ V.
Instalacje elektryczne, 1973 r.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. (Dz. U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r w sprawie szczegdtowego zakresu
1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

Ustawa Prawo Budowlane z dn. 7 lipca 1994 z p6Zniejszymi zmianami

LINIE KABLOWE NN
Szczegoélowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t przy robot zwigzanych z ,,Montazem agregatu pradotworczego na
fundamencie blokowym wraz z zasilaniem kablowym do bud. Szpitala w Jasle”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwiazanych z ,,Wykonaniem
linii kablowych nn wyprowadzonych z agregatu i SZR do nawiazania z instalacja elektryczng
wewnetrzna bud. Szpitala”

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i PN-IEC). Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastgpujaco:

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czg¢sci przewodzacych dostgpnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoceniowych.

Kabel - przewo6d wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemia.

Linia kablowa - kabel wiclozylowy lub wiazka kabli jednozytowych w uktadzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno- lub wielozylowych potaczonych réwnolegle, tacznie z
osprzetem, ulozone na wspolnej trasie od punktu zasilajacego do odbiornika, stuzaca do
przesylania energii elektryczne;.

Uziom — przedmiot metalowy umieszczony w gruncie i tworzacy potaczenie przewodzace z
ziemia.

7Z1jcze — urzadzenie elektroenergetyczne, w ktorym nastepuje polaczenie wspdlnej sieci
elektrycznej o napigciu znamionowym do 1kV z instalacja odbiorcza bezposrednio lub za
posrednictwem wewngtrznej linii zasilajace;.



Napigcie znamionowe linii - napigcie migdzyprzewodowe, na ktore linia kablowa zostata
zbudowana.

Osprzet linii kablowej - zbior elementdéw przeznaczonych do taczenia, rozgatgzienia lub
zakonczenia kabli.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi 1 dzialaniem tuku elektrycznego.

Przykrycie - ostona ulozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem
od gory.

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym jakakolwiek czgs¢ rzutu
poziomego linii kablowej, przecina lub pokrywa jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego innej
linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.

Trasa kablowa - pas terenu, w ktorym utozone sa jedna lub wigcej linii kablowych.
Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym odlegto$¢ migdzy linia kablowa,
urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odlegto$¢
dopuszczalna dla danych warunkow uktadania bez stosowania przegrod lub oston
zabezpieczajacych 1 w ktérym nie wystgpuje skrzyzowanie.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Materialy uzyte do wykonania przedmiotu zamowienia

Wykonawca zobowiazany jest do zastosowania 1 wbudowania materialow zgodnych
z ustaleniami oraz wymogami Zamawiajacego, parametrami okreslonymi w projekcie
budowlanym oraz specyfikacji technicznej wykonania 1 odbioru robdt, posiadajacych
odpowiednie aprobaty techniczne, $wiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

Podane w opisach nazwy wiasne, przyj¢te technologie oraz przywotane normy uzyte

w dokumentacji projektowej oraz specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych nalezy rozumie¢ jako okreslenie wymaganych minimalnych parametrow
technicznych lub standardow jakosciowych. Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania
rownowazne dla nazwanych materialow oraz proponowanej technologii wykonania

z zachowaniem jej wymogdéw w zakresie jakosci. Cigzar udowodnienia, ze rozwiazania
rOwnowazne zachowuja minimalne parametry wymagane przez Zamawiajacego lezy po
stronie Wykonawcy

2.2.1.Piasek

Piasek stosowany przy ukladaniu kabli powinien by¢ co najmniej gatunku ,,3”,
odpowiadajacego wymaganiom BN-87/6774-04

2.2.2.Folia

Folia stuzaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢ folia
kalandrowana z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6 mm, gatunku I,
odpowiadajaca wymaganiom BN-68/6353-03 .

2.3. Elementy gotowe

2.3.1.Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materialow niepalnych, z tworzyw sztucznych
lub stali, wytrzymalych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektryczne-
go. Rury uzywane do wykonania przepustow powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na
dzialajace na nie obciazenia. Wnetrza $cianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa
wygtadzajaca ich powierzchnie dla utatwienia przesuwania si¢ kabli. Zaleca si¢ stosowanie na
przepusty kablowe rur z polietylenu wysokiej ggstosci ,,AROT” o $rednicy wewngtrznej nie
mniejszej niz 150 mm. Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-80/C-89205.



Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywa¢ na utwardzonym placu, w nie
nastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.3.2. Kable

Kable uzywane do zasilania powinny spetnia¢ wymagania PN-93/E-90401 [17]. Zaleca si¢
stosowanie kabli o napigciu znamionowym 0,6/1 kV, jednozylowe (lub czterozytowe) i o
zytach miedzianych wielodrutowych w izolacji polwinitowej. Przekrdj zyl powinien by¢
dobrany w zalezno$ci od dopuszczalnego spadku napigcia, dopuszczalnej temperatury
nagrzania kabla przez prady robocze 1 zwarciowe oraz skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej w przypadku zerowania ochronnego. Bgbny z kablami nalezy
przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych przed opadami
atmosferycznymi i bezposrednim dzialaniem promieni stonecznych.

2.3.3. Wykaz materialow uzytych do wykonania linii kablowych

| Nazwa

Dtawiki z tworzywa Dm-36

Drabinki kablowe DKP400/H60/3

Dyble stalowe Hilti fil2 z klejem

Folia kalandrowana PCW grub.0,4-0,6 mm

Kabel elektroenergetyczny YKY 3x4mm?2

Kabel sygnalizacyjny YKSY 14x1,5 mm2

Kabel YKY 1x240 0,6/1kV w izolacji XPLE kl RMC
Kotki rozporowe z tworzywa sztucznego

Konstrukcja st.wspor.pod izolatory

Koncowki kablowe oczkowe miedziane KM 240/12
Listwy elektroinst.z PVC,nascien. LN 25x16

Opaski kablowe typu OKi

Oznaczniki niepalne na przewody

Piasek

Przewody YDY-750 V, 2x1,5 mm?2

Rura ostonowa 2-dzielna A120 PS Arot

Rury DVR fi 150

Rury przepustowe Arot DVK 150

Rury stalowe ze szwem ,czarne 42,4x2,9 mm
Skrzynka natynk. z przyciskiem ster. serii p-poz. PCE typ 95SPPWCI1INT
Uchwyt zaczepowy UK2 (22-28 ) lub UK?2 (28-34)
Uchwyty kablowe UKU

Wazelina techniczna

Wspornik z zawiesiem sufitowym WFC 400 pod drabinke
ZYacza kontrolne L-P

3. SPRZET
Wykonawca przystgpujacy do wykonania linii kablowych winien wykazaé si¢

mozliwos$cig korzystania z nastgpujacych maszyn i sprze¢tu gwarantujacych wlasciwa jakosée
robot:

e Zurawia samochodowego,

e spawarki transformatorowej do 500 A,

e zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m*/h,

e zespotu pradotwdrczego trojfazowego , przewoznego 20kVA



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt. Liczba $rodkéw transportu
powinna gwarantowac¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST 1 wskazaniach Nadzoru Inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ukladanie kabli

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez uprawnione stuzby geodezyjne.
Ukladanie kabli powinno by¢ zgodne z norma PN-76/E-05125. Kable powinny by¢ uktadane
w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrgcanie, rozciaganie itp.
Temperatura otoczenia przy ukladaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C. Kabel mozna
zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewngtrzna jego $rednica. Bezposrednio w
gruncie kable nalezy uktada¢ na glebokosci 0,8 m z doktadnoscia ok 5 cm na warstwie piasku
o grubosci 10 cm z przykryciem réwniez 10 cm warstwa piasku, a nastgpnie warstwa gruntu
rodzimego o grubosci co najmniej 15 cm. Jako ochrong przed uszkodzeniami mechanicznymi,
wzdhuz catej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, nalezy uktada¢ foli¢ koloru niebieskiego
szerokosci 20 cm. Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami,
kabel nalezy uktada¢ w przepustach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed
przedostawaniem sig¢ do ich wngtrza wody i przed ich zamuleniem. W miejscach skrzyzowan
kabli z istniejacymi drogami o nawierzchni twardej, zaleca si¢ wykonywanie przepustow
kablowych metoda wiercenia poziomego, przewidujac po jednym przepuscie rezerwowym na
kazdym skrzyzowaniu. Kabel utozony w ziemi na calej swej dlugosci powinien posiadaé
oznaczniki identyfikacyjne. Zaleca si¢ przy stupach o$wietleniowych, szafce oswietleniowej,
przepustach kablowych; pozostawienie 1,5-metrowych zapasow eksploatacyjnych kabla. Po
wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancj¢ izolacji poszczego6lnych odcinkow
kabla induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze byc¢
mniejsza niz 20 MQ/m.

Zblizenia i odleglosci kabla od innych instalacji podano w tablicy 2.
Tablica 2. Odlegtosci kabla sygnalizacyjnego od innych urzadzen podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna
Lp. Rodzaj urzadzenia podziemnego odlegtos¢ w cm
pionowa pozioma
przy przy
skrzyzowani | zblizeniu
1 |Kable elektroenergetyczne na napigcie 25 10
znamionowe sieci do 1 kV
2 |Kable elektroenergetyczne na napigcie 50 10
znamionowe sieci wyzsze niz 1 kV
3 | Kable telekomunikacyjne 50 50
4 |Rurociagi  wodociagowe, sciekowe, 50" 50
cieplne, gazowe z gazami niepalnymi
5 | Rurociagi z cieczami palnymi 50" 100
6 |Rurociagi z gazami palnymi wg PN-91/M-34501 [18]
7 |CzgSci podziemne linii napowietrznych - 80
(ustdj, podpora, odcigzka)




‘ 8

Sciany budynkéw i inne budowle, np. ‘ - ‘ 50 ‘
tunele, kanaty
*) Nalezy zastosowa¢ przepust kablowy.

5.2. Trasy kablowe na drabinkach
W pom. technicznych piwnic bud. Szpitala proj. kable uktada¢ na drabinkach kablowych np.
Baks typ DKP 400H60 (lub DKP400) podwieszonych do sufitu na zawiesiach sufitowych
WEFC za posrednictwem wspornikow WSP .
Kable mocowa¢ do drabinek (dwie zyty na fazg) w uchwytach kablowych UK2 22-28 i UK2
28-34. Przejscia przez $ciany i stropy uszczelnia¢ ogniowo.
Drabinki stosowaé cynkowane ogniowo i o grubos$ci blachy min 2 mm.

Wytyczenie trasy i geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza kabli uktadanych na zewnatrz
obowiazkowo zleci¢ uprawnionemu geodecie.

Catos¢ robot kablowych wykonaé zgodnie z przepisami normy PN-76/E-05125.

5.3. Wymagania ogoélne i szczegélowe ukladania kabli w obiektach
5.3.1. Trasowanie
Trasa linii kablowych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi liniami kablowymi i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta , prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji i
remontow.
5.3.2. Przejscia przez Sciany
1. Wszystkie przejécia przez $ciany , stropy itp. Musza by¢ chronione przed uszkodzeniami
2. PrzejScia wym. wyzej nalezy wykonywaé¢ w przepustach rurowych uszczelnionych
ogniowo miedzy strefami pozarowymi i przeciwwilgociowo przy wprowadzeniu z zewnatrz.
5.3.3. Laczenie kabli
1.Laczenie kabli nalezy wykonywaé poprzez mufy kablowe, nie wolno stosowac potaczen
skrecanych
2. Kable musza by¢ utozone swobodnie bez narazenia na naciagi i dodatkowe naprezenia
3. Zakonczenia kabli nn wykona¢ koncowkami kablowymi
4. Do danego zacisku mozna przytaczy¢ kabel o przekroju tylko do niego dostosowany.
5. Zdejmowanie izolacji 1 oczyszczenie kabla nie moze powodowaé uszkodzen
mechanicznych.

5.4. Wykonanie dodatkowej ochrony przed dotykiem posrednim

Obudowe agregatu nalezy uziemi¢ uktadajac otokowo bednarke FeZn 30x4 taczac ja z
uziomem ST. trafo. Oddzielnie przytaczy¢ do otoku punkt zerowy pradnicy poprzez zacisk
przylaczowy.

Ciagi drabinek przytaczy¢ do przewodu ochronnego instalacji w systemie ochrony
obowiazujacym w bud. szpitala.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Do obowiazkow wykonawcy nalezy opracowanie i1 przedstawianie do aprobaty Nadzoru
Inwestorskiego programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robot, mozliwos$ci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie
robot zgodnie z dokumentacja projektowa ST oraz poleceniami ustnymi przekazywanymi
przez Nadzér Inwestorski. Program zapewnienia jakosci winien by¢ zgodny z ISO.



6.2. Wykopy pod kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 ST. Po zasypaniu fundamentéw, lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zageszczenia gruntu wg p. 5.2 oraz sprawdzi¢ sposob usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.
6.3. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
pomiary:

- glebokosci zakopania kabla,

- grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,

- odleglosci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji i ciagtosci zyt kabla.

- wlasciwego rozmieszczenia i mocowania kabli na drabinkach kablowych

Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiaréw
rezystancji i ciagtosci zyt kabla, ktore nalezy wykonywac dla kazdego odcinka kabla. Ponadto
nalezy sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru
ziemi.

6.4. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomow tasmowych nalezy wykona¢ pomiar glebokosci utozenia
bednarki oraz sprawdzi¢ stan polaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ wskaznik
zaggszczenia 1 rozplantowanie gruntu. Pomiary glebokos$ci ulozenia bednarki nalezy
wykonywa¢ co 10 m, przy czym bednarka nie powinna by¢ zakopana ptycej niz 60 cm. Po
wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki
nie moga by¢ gorsze od wartosci podanych w dokumentacji projektowej lub ST. Po
wykonaniu linii kablowych nalezy pomierzy¢ impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia
skuteczno$ci ochrony. Wszystkie wyniki pomiarow nalezy zamie$ci¢ w protokole
pomiarowym ochrony przeciwporazeniowej.

6.5. Przyrzady do Badan i Pomiarow.

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiarow musza posiadac¢ aktualne
Swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzadu
pomiarowego musza by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiardw.

7. OBMIAR ROBOT

Ilo$¢ robot okresla sig na podstawie przedmiaru oraz dokumentacji przetargowej:

- jednostka obmiarowa linii kablowej jest 1 m
Ostateczne warunki ptatnosci i jednostki rozliczeniowe zostana okre§lone w warunkach
przetargowych
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i

wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy oraz przepisy prawne dotyczace wykonania i odbioru robot wchodzacych w
sklad przedmiotowego zamowienia

Wykonawcg catego zadania inwestycyjnego obowiazuja wszystkie aktualne przepisy prawne
(Polskie Normy przenoszace normy europejskie, normy innych panstw cztonkowskich
Europejskiego Obszaru Gospodarczego przenoszacych te normy, europejskie i polskie



aprobaty techniczne, specyfikacje techniczne, normy mig¢dzynarodowe, Ustawy i
Rozporzadzenia) dotyczace wykonania poszczegolnych rodzajéw prac wchodzacych w
zakres przedmiotu zamowienia.

9.1. Normy

PN-IEC 600364-4- Srodki  ochrony przed porazeniem  pradem.
47:2001 Postanowienia ogdlne

PN-IEC 60364-4- Instal. elektrycz. w obiektach bud. — Ochrona przed
43:1999 pradem przeciazeniowym

PN-IEC 60364-4- Instal. elektr. w obiektach bud. —ochrona p-porazeniowa

41:200

PN-IEC60364-6-  Sprawdzanie odbiorcze instal. elektr. w obiektach

61:2000

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i
budowa

SEP-E-004 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i
budowa

PN-IEC 60364-5- Dobor i montaz wyposazenia elektr. .Oprzewodowanie

52:2002

PN-IEC 60364-5- Instal. elektr. w obiektach budowlanych Uziemienia i

54:1999 przewody ochronne

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i
powloce polwinitowej na napigcie znamionowe nie
przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na
napigcie znamionowe 0,6/1 kV

PN—EN Wyposazenie do mocowania kabli w instalacjach

50146:2002(U) elektrycznych

BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego
polichlorku winylu suspensyjnego

9.2. Inne dokumenty

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych i
rozbidrkowych. (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 1.)

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych - Czg$¢ V.
Instalacje elektryczne, 1973 r.

Rozporzadzenie Ministra Przemyshu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowe;j. (Dz. U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r w sprawie szczegotowego zakresu
1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

Ustawa Prawo Budowlane z dn. 7 lipca 1994r z p6zniejszymi zmianami .






